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Fl presente invento se refiere ante todo a uﬁa trens-
misién que permite conferir a un Arbol impulsado en movi-
miento giratorio de una amplitud inferlor a 3609 alterna-
tivamente en un sentido o en otro bajo la accién del des-
plazamiento, siempre en el mismo sentido del punto de apli-
cacién de una fuerza motriz.

De acuerdo con el presente invento, esta transmisién
consiste en esencls en una palanca suspeptlible de pivotgr

alrededor de un Arbol impulsado y de conectarse a este

dltimo al menos durante una parte del desplazamiento mo-

tor de dicho punto de aplicacién, y en una biela, uno de
cuyos extremos estd unido a la palanca en tanto que el
otro extremo va conectedo al referido punto de aplicacién
¥y queda obligado a desplazarse en un plano gque pasa en
esencia por el eje de rotacibdn de un 4rbol impulsado.

El presente invento se refiere més especialmente a una
méquina agricola, una de cuyas partes es solideria de un
drbol rotativo con relacién a larotra parte de la mfquina,
el cual 4rbol rotativo constituye el 4rbol impulsado de la
transmisién descrita en el parraf: anterior y la fuerza
motriz es la energfa potencial de la parte rotativa o ls
energzfa acumulada en un resorte.

Bl presente invento tiene, ademés, numerosas disposi-
clones descritas y, /o representadas més adelante.,

A titulo de ejemplo exclusivamente, los dibujos adjun-
tos representan:

Las figs. 1 a 4, la vista en perspectiva de cuatro ele -
mentos principales de un dispositivo de transmisién segén
el invento.

Las figs. 5 a 10 seis posiciones diferentes de este
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Ia fig. 11, una vista en perspectiva de un primer tiro

-digpositivo.

de arado provisto del dispositivo representado en las figs.
1l alo.

Las figs. 12 a 13, unas vistas desde delante d4e unsa per-
te del tiro de arado, sntes y después del giro.

La fig. 14, una‘vistaen perspectiva de un segundo tiro
de tresrpuntos con el dispositivo de rotacién segin el in-
vento, en donde los &rganos representados con trazos mix-
tos estén destinados a la maniobra automética del cerrojo.

La fig. 15, una seccidn del extremo del 4rbol del instru-
mento.

Las figs. 16 a 18, diversas posiciones de una parte del .
dispositivo de rotacién.

El dispositivo de transmisién de movimiento represente-
do en las figs. 1 a 10 se compone de cuatro elementos prin-
cipales. FEstos elementos son los siguientes:

1e) un cubo a (2ig. 1) ajustado en el &rbol a impulsar
e de la parte rotativa de un Instrumento agricola y provis-
to de una superficle cilindrica g;, una entalladura de arras-

tre a,, dos topes tadlales &,y g,, en principio simétricos

9_4
con relacibén a la entelladura g, y amovibles o no.

29) una palanca b (fig. 2), constitufda en este caso por
dog placas laterales gl unidas por soldadura o plegado (es-
tasg dos placas podrian ser independientes 0, incluso, ser reem
plazadas por una sola). Dichas placas laterales tienen sen-
dos orificios b_ que permiten introduclrlas sobre la superé

b,

2

ficie cilindrica &, v dos agujeros be ¥

3?) un trinquete ¢ (fig. 3) provisto de dos picos e v

¢, susceptibles de encajar alternativamente en la entalla-

2
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dura de arrastre 52 o entrar en contacto con los topes 85 ¥y

| 8, cuando el trinquete ¢ se halla en surposicién neutrel,

dos superficies cilindricas €z ¥ &4 Qque permiten que el trin-

quete ¢ ocupe su posicién neutral ¥y un agujero g5 PeTa el
paso de un eje no reproducido y atravesado en el agujero
25.

49) un balencin 4, provisto de una parte central ds y

.de dos extremos, uno de los cuales 47 estd fijado a la pa-

lenca b por un eje no representado que pasa a través de los
agujeros gé, en tanto que el otro d, forma el punto motor
y esté comunicado con un manantial de fuerza.

Bl fincionamiento de este dispositivo es el sigulente:

A - Comienzo de la carreta motriz (fig. B).

En x, el punto motor d, se halla al principio de su ca-
rrera motriz. La biela 4 estd bajo tensién. E1 pico g; del
trinquete ¢ viene a tropezar en el borde de la entalladura
de arrastre g

2
B - Final de la carrera motriz (fig. 6)

del cubo a.

El punto motar ge, pasando desde x hasta y, arrastra la
palanca b y por medio del trinquete ¢, el cubo & que &s so-
lidaerio del 4rbol e y del instrumento. ILa rotacién ol des-
crita de esta manera por este dltimo (aproximadamente 100%
en el ejemplo representado) eg superior a la mitad de su ros
tacién'completa, a la cual se supore iguel & 180e aproxima-
damente . -

Conviene hacer observar gue la separacién de log picos
S; ¥ g5 del trinquete ¢ permife regulsr, en clerta medide,
este &ngulo concomitante .4, . En efecto, aumentando la se-

paracién de los picos gi Y ¢, se aumenta tembién el valor

del dngulood, . ZEste sumento estéd limitado por sl tope de
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la biela 4 contrz el tringuete ¢ o, incluso, el cubo a. Es-
tos inconvenientes se evitan utilizando un balancin d fle~-
xible o semisrigido.

¢ - E1 instrumento continda su carrera, escape del tringue-

que ¢ (Fig, 7)

Puedsn prezentarse tres:casosz

le}y El1 centro de gravedad del instrumento al comienzo del
movimlento motor se halla sobre el eje de rotacibm; la rota-
¢ibn prosigue simplemente por inercia.

.22) Este centro de gravedad del instrumento se halla a
la derecha y en esencia, a lé altura del eje de rotacidén.pl
Tinal de la carrera motriz, dicho centro de gravedad habré
ascendido por la carrera motriz y habré rebasado la verti-
cal pasando por el eje del érbol e de un éngulo igual a
100 - 180 = 10e. Por cqnsiguiente, es el propio desequili-
brio &:Zza parte rotativa del instrumento que, e jerciéndose
ghora por e l:otro lado de le vertical, obliga al instrumen-
to a continuar su carrera.

%2) Fste centro de gravedad del instrumento se halla &
la izqulerda y en esencia, a la altura del eje de rotacién.‘
Su cbmportamiento es, pues, como el de un péndulo, en donde .
el mecanismo no es mas gue un acelerador que le permite tras-
pasar la vertical pasando por el eje del 4rbol e y Vencer
los rozamlentos.

El segundo caso reWela el interds gue tiene el mecanismo
en poder acompafiar la rotacibén durante més de la mitad de su
carrera. _

En estos tres casos, el instrumento puede, por consiguien-
te, continuar sﬁ carrera, mientras que la palanca by el ba-

lancin 4 permenecen inméviles. Fl cubo a, al seguir dando
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vueltas, levanta el plco ¢; del trinquete ¢ 'y mef%e 'Qﬁas

. (& CENTOI0S)

i

formas conjugedas del trinquete c 6 del cuboﬂ!ﬁ 1o colo-

ca en posicién neutrel.

D - El instrumento termine su rotacidn, pasada por el punto .

nuerto (fig. 8}).

En el curso deﬁla continuacién del movimiento del &rbol

e y del cubo a el tope viene a entrar en contacto con

2,
el pico S del trinquete ¢ y luego, por mediacién de la pa-
lanca b, el &rbol e hace pasar a la palanca b y al balencin
é por el punto musrto.

Para pasar este punto muerto, el punto motor 52 tiene
que ascender hasta un punto y' situasdo un poco més arribe
de y. Como quiera que es peqﬁeﬁa la distancia y y', dicho
movimiento es factible por la existencia, sea de una mues-
ca practiceda s dicho efecto en el balencin d, sea de un
Juego suficlente entre las plezas, see de un acoplamiento
flexible entre €stas, provocando por ejemplo la compresién
de un resorte que s suelta mientras oue 4, pasa de y a
y', el cual resorte intercelado permite obtemer por otra
parte un frenado de la rotacién del cubo a al final del ci-

clo.

P - Reenganche del trincuete (Fig. 9}.

Cuando el punto muerto 4y Vuelve a descender a x', las
piezes 4 y b, bajo el efecto de su propio peso, glren so-
bre el cubo inmévil & y, debido a la posicién del centro
de gravedad del trinquete ¢, éste encaja por sf mismo con
su pico ¢y en la entalladura de arrastre &, en el momento
en que este pico pasa por delante de ella.

F - Bl mecanismo nuevemente bajo tensién (Fig. 10).

Cuandc el punto motor 22 vuelve a sublir desde x!

hasta x, el balancin queda en tensién y el pico c, del
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trinquete ¢ resbale hacie la entalladure de arrastre 2, ¥
viene a tropezar contra el borde de esta dltima. Todo el
diSpositivo‘se encuentra de este modo en una posiclén si-
métrica a la que se reproduce en la fig. S.

En la slguiente carrera motriz del punto motor deéde
x hasta y; las distintas operaciones descritas anterior-
mente se reprodnben en sentidoe inverso y los elementos del
dlspositico #uelven as! & tomar una posicién 1ldéntice cada
dos ciclos. ZXLas posiciones limites del instrumento se con-
siguen por un enclavamiento Independiente del mecanismo des
crito. ' |

Segin se puede observar, seme Jante dispositivo tiene bu-
rerosas ventalas:

- Construcclén de gren sencillez.

- Ndwero reducido de plezas.

- Juego sin' Incidencia sobre el funcilonamlento.

-~ Importante concomitancie motor en la zona en la que el

‘par es més ventajoso y, por consigulente, rendimiento consi-

dersble,
' - Paseda del punto muerto assgurada en formﬁ positiva.

- Enganche automético del trinquete ¢ por gravedad,prie-
ticamente indesajustable; no requiere ningﬁn.entretehimien-
to. '

~ Conjunto éimétrico gue permite hacer girar el instru-
mento, bien como un péndule (fér caso 3) o bien a la inver-
sa (ver caso 2); basta con volver a dar vuelta al conjunto
sobre el eje). |

Por otras parte, este mecanismo es pocovezigente en cuan-
to a:

a) el movimiento motor X y que puede ser méds O menos rectilf-
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b} la fuente de energla que puede ser:
- bien la energfa potencial del instrumento al caer des-
de una cilerta altura,

- bien la energla potencial almascenada por un resorte
unido al tractor y tensado durante el levantamiento o el
descensgo del instrumento.

- o bien la energfa suninistrade por un dispositive com-
plementario; por ejemplo, un gato hidrdullico alimentado por
el dispositivo hidrédulico (bomba o distribuidor) del trac-
tor.

Como qulera que tiene un volumen reducido (muy poco es-
pescor), es fdcil de instalarlé en la meyoria de los casos.

Hey que hacer observar que en el e jemplo representado
en las figs. 1 a 10, el trinquete ¢ funciona por gravedad
¥ que, por consiguiente, la nosicién del mecanismo es im-
plicitamente le misma que la representada en los disefios;

un funcionamiento en una posicidn diferente (horizontal

_por sjemplo} reguiere un dispositivo complementariov(tal

como un resorte) que reemplace el efecto producido por la
gravedad sobre el trinquete c.

Las gplicaciones del dispositivo qué queda descrito son
numerosas. A continuacién se mencionan dos eplicaciones par-
ticulares del dispositivo en cuestibén a un tiro de arado.

Fn el tiro que se reprecenta en las figs. 11 a 13, los
elementos a, B, ¢, d vy ¢ del dispositivo reprodugido en les
figs, 1 a 10, estdn marcedos con las réferencias 42, 40, 43,
19 y 6¢c.

El tiro representado en la fig. 11 es del tipo denomina-

do de tres puntos y estd unido al tractor, no representado,-
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por medio de dos bielas de traccién 1, 2 y por una viela
de empuje 3.

El tiro tres puntos 4, 5, 7, 8 puedg pivotar sobfe las
bielas 1 y 2 por medio de sus extremos de érbol 4a, 4b. La
pieza 5, solidaria del 4rbol 4, constituye el manguito 5a
paera el eje 6a sollderio de la parte reversible del instru-
mento agrfcola remolcado 6, 3¢l que, préctivseamente, no se
ve més que la parte delantera 64. Los dos largueros 7 y
8 del tiro son solldarios del manguito S5 y llevan princi-
palmente uan eje 9, alrededor del cual articula una palancsa
en forma de polea 10, Sobre ésta va fijado un eje 11, alreQ
dedor del cusal estéd sujeta le biela de empuje 3. Fl mangul-
to 5a tiene asimismo dos orejas 5b y 5¢ que haéen les veces
de gufas de un cerrojo 12, cuyc extremo 12a puede penstrar
en muesces 6b del instrumento remolcedc 6. En la fig. 10 se
representa solamente una de estas muescas y la otra, simé-
trica con respecto al eje del &rbol 6a, gqueda oculte por
el manguito 5a. Un resorte 13 presiona el cerrojo 12 hacila
la parte delentersa 64 del instrumento 6.

En el extremo 6c, del eje 6a va sujeto con cufias un cu-
bo 42 provisto de dos espérragos 42a ¥ 42b y de una ranura
42¢; una armadura 40, compuesta pbr dos placas laterales
40a y 40b puede pivoter alrededor del cubo 42 y tiene dos
ejes 41, 44. FEntre las dos placas 40g y 40b 4e la armadu-
ra 40 va situado un tringuete 43 montado de forme oscilen-
te sobre el eje 44, El pico superior 43a del trinquete 43
encaja en la ranura 42¢ del cubo 42, en tanto que su pico
43b se encuentra desenganchado (Fig. 12). gobre el eje 41
y entre las dos placas laterales 43a y 43b va acoplado el

extremo 19a de una biela 19 que, con su otro extremo 19b,
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monta en la espiga 20a de un brazo 20 (Fig. 11). Este brazo
pivota en un eje 21, sujeto por los dos largueros 7 y 8y
esté prbvisto de un ejJe 22 que penetra en unsg ventanilla

238 de una biele 23, cuyo extremo 23b va sujeto por un pi-

. vote 24 existente en la armadura 10. Esgsta dltima tiene una

ventanilla 10g por la que pasae un espérrago 25 fijedo a
los dos larguercs 7 y 8.

Pl dispositivo descrito funciona de la siguilente menera:

En posicién de trabejo normal, las bielas i y 2 arras-
tran el instrumento remolsado &, mlentras que la bilela 3 es-
t4 sometlda a un empuje gue tiende a hacer bascular la ar--
madura 10 en el sentido inverso de las agujas de un relo]
(fig. 11) hasta que llega a spoyarse sobre el ejg?por medio
del extremo posterior de la ventanilla 10a.

Bl retorno del instrumento remolcado 6 no puede efec-
tuarse més que Qespués Azl levantamlento de este dltimo por
medio de las bielas 1.y 2. Al principioc del levantamiento,
gl instrumento 6 descansa gobre el suelo por su pestafia, no
representada, y situada en la parte trasera. RE1 tiro 4, 5,

7, 8 y el instrumento 6 pivoten ahora airededor de los ejes

de los extremos del &rbol 4a y 4b. El eje 1 permanece fijo,

la armadura 10 pivota alrededor del e je 9 hasta que, par me-
diacién de los érgamos 23, 20 y 19, el pico 43a del trinque-
te 43 tropieza contra el borde superlor de la ranura(423
(Fig. 12). Bl érgano 28 estd ajustado de tal manera que en
ése momento, el espdrrago 25 se halle a clerta distancia de
los extremos de la ventanilla 10a y, sobre todo, del e xtre-
mo delantero de esta dltinma.

gi continde el levantamiento y el cerrojo 12 permanece
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todavia en l= mueseca 6b, el instrumento 6 quedz entonces
alzado a una cilerta distencle del suelo; merced a su peso
tiende a hacer pivotar el tiro 4, 5, 7, 8 alrededor de los
eJes de los extremos del &rbol 4a, 4b y ejerce de esta ma-
nera una traccién sobre el eje 11 de ls armadura 16. Esta
no puede pivotar siempre alrededor del eje 9 por el hecho
de hacer tope el tringuete 43 sobre el cubo 42, el cual a
su vez, no puede girar porcue el cerrojo 12 sigue todavig
dentro de la muesca 6b. Por consigulente, el peso del ins-
trumento 6 da lugar a que se produzca una fuerza de rota-
cién alrededor del eje 6a, fuerza ésta que es aplicada al
extremo de la armadura 40.

-Cuahdo el levantamiento es ya suficiente, se sunelta
entonees el extremo 12a del cerrojo 12 de la muesca 6b.
Bl conjJunto, formado por el instrumento 6 y el tirc 4, 5,
7, 8, no tiene ya ninglin apoyo y la fuerza debida al pesc
del instrumento provoca entoneces la rotacién de le palanca
40 y, a través del trinquete 43, la del instrumento 6 al-
rededor de su eje 6a. Durante esta rotacién, el tiro 4,
5, 7, 8 plvota alrededor del eje del &rbol transversal 4
en el sentido inverso al de las agujas del reloj hasta que
el esplrrago 25 viene a tropezar contra el e xtremo delante
de la ventanilla 10a. De esta menera, el instrumento 6
cae desde una cierta asltura y la energfs producida de es-
te modo es suficiente pars sasegurar la rotacién de la par-
te reversible de dlcho instrumento 6. Esta rotacién es de-
tenida en el momento en que el extremo 12a del cerrojo 12
penetra en la muesca 6b no-visible en la fig. 10, y la

parte reversible del instrumento 6 gqueda entonces encla-

vada en esta nueva posicidn en la que este dltimo se halla
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2 2
todavia a una distancila convénignt§ ;Zl:uelo.
Al volver a poner en tlerra el instrumento, lo que se
hard bajando las bielas 1 y 2, la palanea 20 pivota en el

sentido de las agujas del'reloj (Fig} li) v hace pifotar
la palanca alredgdor del cubo 42. El desequilibrio del
trinquete 43 mertiene el plico 43b en contacto con dicho
cubo 42, y desenganchado el pileo 4%a. En el momento del
paso delante de la Tanura 42¢, el pico 43b se mete en laf
mencionada ranura (Fig. 12) y el conjunto compuesto por la
palanca 40, trinquete 43 y cubo 42, toma una posicién simé-
trica a la representada en la Fig. 12 con relaciédn a un
plano vertical que pase por el eje del Arbol 6a del instru-
mento 6 y durante un nuevo levantamiento permitiré volver
a armar el retorno.

¥l basculamiento de la palanea 40 en el sentido opueé—
to a su posicién de salida (Fig; 12) antes del levantemien-
to, estd asegurado en el cufso del retorno @el instrumento
por el tope del espérrago 42b contra el trihqnete 43, obli-
gando as{ a la ermedura a pasar por el punto muerto sﬁpe;
rior y a descender nuevamente en el sentido opuesto duran-
te la badade del instrumento. '

El tiro treé puntos 4, 5, 7, 8 representado en las Figs.
14 = 18 puede pivotar por sus extremos de &Arbol 4g, 42 sobre
las bielas 1 y 2. ILa pieza 5 solidaria del Arbol 4 consti-

tuye el manguito 5a para el eje 6a solidario de le parte re-

versible del instrumento agricola remolcado 6, del que préb-

ticamente nd® se ve més gue la parte delanters 6. Yos dos
largueros 7 ¥ 8 del tiro son solidarios del manguito 5 y
lleven principelmente un eje 9 alrededor del cusl articula

una palanca en forma de cala de polea 10. Sabre &sta va
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fijado un eje 11 alrededor del cual va sujeté}una biela de
empuje 3. El mangubo 5g tiene lgualmente dos orejas 5b y
Se¢ que sirven de gufa a un cerrojo 12, cuyo extremo 12a
puede penetrar en las muescas 6b del instrumento remolcado
6. En la fig. 1 se reproduce solamente unas de estas mueseas,
mientras que la otra, simétrice con relacibén al eje del Ar-
bol 6a, queda oculta por el mangulto 5§. Un resorte 13 em-
puje el cerrojo 12 hacia la parte delantera 64, del instru-
mento 6.

Fn el extremo delantero 6¢ del eje 6a estéd fijada por
cufia una manivela 14 en la gue va aloJado un pasador 15,al-
rededor del cual nuede plvotar un lnversor basculante 16.
En la espiga 17 de dicha manivela 14, va montada en forma -
oseilante un balencin 18, cuyo extremo libre 18a esté unido
a uno de los extremos 19a de una blela 19. FEl otro e xtremo
19b de esta dltima va fiJado al eXtremo de un brazo montado
de forma pivotante en un eje 21 sostenido por los largueros
7 vy 8., En unoc de estos puntos intermedios, el brazo 19 lle-
va un eje 22 cue pasa por una ventanilla 232 de una biela
23, cuyo extremo 23k esté fijad? a un plvote 24 sostenido -
por la armadura 10. Esta dltima estéd provista de una vens
tanilla 10a por la que pasa un espérrago 26 fijedo en los
dos largueros 7 y 8.

El funcionamiento del dispositivo descritoes el siguien-
te:

En posicibn de trabejo normel, las bielas 1 y 2 asrras-
tran el instrumento remolczado 6, mientras que la biela 3
eaté sometide a un empuje cue tiende a hacer bascular la
armadura 10 em el s=ntldo contrario de las agujas del re-.

loj {(fig. 14) hasta que venga a guedar apoyada sobre el e Je
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25 por medio del extremo tresero de la ventanilla 105.'

El retorno del instrumento remolcado 6 se ' 1leva a cabo
después del levantamiento de este dltimo por medio de las
bielas 1 y 2. Al comienzo del leventamiento, el instrumen-
tb descansa - sobre el suelo con su pestafia no representada
y situede en la parte posterior. Fl tiro 5, 7, 8 y el ins-
trumento & pivotan ahors alrededor de los ejes de losextre-
mos de érbol 4a y 4b. identras que el e je 1, permanece fi-
Jo, la armadura 10 pivota: alrededor del eje 9, hasta que
por nedio de los brganos 23, 20 y 1@, el bvalancin 18 entra
en contacto con el extremo saliente 6c dele je Ba., Los di-
ferentes Orgenos 23, 20, 19 estén ajustedos de manere que
en ese momento el espdrrago 25 se halle 2 una clerta distan-
cia de los extrermos de 1la ventanilla 10a y, en particular,
del extremo delantero de le misma.

Al continuar el levantamiento v sin que el cerrojo 12
dele de ectar slempre en la muesca 6b, el instrumento 6 que-
da entonces slzedo a una clerts distancla del suelo, tiende
por su propic peso a hacer pivotar el tiro 4,5,7,8 alrede-
dor de los ejes de los extremos de 4rbol 4a y 4b y ejerce
as{ una fraccién sobre el eje 11 de la armasdura 10. Esta-
no puede siempre pivoter alrededor de su e je 9 porque el
brazo 18 tropieza ceonstantemente contra el extremo 62 del
ele 6a del instrumento,8. Bl peso de este instrumento 6 da
lugar, por consiguiente, a que s produzca un par de giro
alrededor de su ele 6a, el cual par es apllcado a los dos
extremos de la bilele 18, pero no puede actuar, ya que el
cerrojo 12 impide tode rotacidén del instrumento 6.

Cuando el levantamiento es sufdclente, s hace que el

extremo 12a del cerrojo 12 salga de la muesca 8b y enton-
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ceB de Ja de quedar sostenido el conjunto formado por el ins-
trdmento 6 y el tiro 4, 5, 7, 8. ELl par debldo al peso del
instrumento provoca entonces la rotacién de la manivela 14,
¥y, por lo tanto, la del instrumento 6 alrededor de su eje
6a. Durante esta rotaciémn, el tiro 4, 5, 7, 8 pivota alre-
dedor del eje del érbol transvérsal'é en el sentido contra-
rio de 1las agujas de un reloj hasta que el espérrago llega
a tropezar contra el extremo delsntero de la ventanilla 105.
El instrumento 6 cae por 1o mismo desde una cierta altura y
la energfe suministrada 8¢ este modo es suficiente para ase-
gurar la rotacidn de la parte reversible del Iinstrumento 6.
Esta rotacién es detenids en el momento en que el extremo
12a del cerrojo 12 penetra en la muesca 6D no vigibke en

la fig. 14 y la parte reversible del mencionado instrumen-
to. 6 queda, por lo tanto, enclavada en su nueva posicién
engular cuandc el instrumento 6 se halla todevia a una dis-
tancia conveniente del suelo.

ALl volver a poner otra vez el instrumento en tierrsa,lo
cual se reuliza bajando las bielas 1 y 2, la palanca 20 pi-
vota en el sentido de las agujas del reloj (fig. 14) y ha-
ce.pivotar el balancin 18 alrededor del eje 17, en cuyo
caso el balsncin se desliza sobre la rampa del inversor 16
y pasa entonees por delante del extremo 6c. E1 belancin
18 viene as{ a situsrse otra vez por debajo de dicho extre-
mo 6¢, pero con una posicidén sensiblemente simétrica a la
que se reproduce en la fig. 1 con relacién a un plano ver-
tical que pasa por el eje 6a del instrumento 6. . .

En el asparato representado en trazos continuos, fig.
14, 1la maniobra del cerrojo 12 se hace & mano., La parte en

trazos nixtos representads en la fig. 14 muestra un dispo-
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sitivo constit'uido por una palanca con mango 30, articu-
ladea alrededor del eje 9 por una biela 31 y ovor unz leva
%2 qﬁe actfia sobre un tope no representado del cerrojé 12,
Durante el levantamiento, el éngulo formedo por los largue
ros 7, 8 v el balesncin 3 dlsminuye vy ejerce entonces este
11timo una presién sobre la palanca 30 cus hace pivotar a
le misma alrededor del eje 9 provocando un desblazamiento
de la leva 52; la cusl desenclava el cerrojo 12 y permite
la rotacidn de la parte reversible del instrumento 6. Ia
rotacién de la armadura 10 qgue resulta de 1o expuesto des-
blocuea la nalanca 30 de la biela 3, y la presién del re-
sorte 13 comprimido er 1 curso del desenclavemlento, hace
que la leva 32 se deslice hacia abajo y permite asi que el
cerrojo 12 se halle en posicidn de enclavamiento al final
del movimiento reversible.

Hay que hacer observar que este dispositivo de mando
automdtico de desenclavamiento puede ser neutrslizado con
el fin de reelizar un levantamlento sin retorno.

NOTA

En resumen: La Patente de Invencién que se solicita, re-
caerd sobre las reivindicaciones siguientes:

1).- 1& joras introducidas en la construccién de méqui-
nas agricolas, caracterizadas por el uso de una transmisién
para imprimir a un Arbol impulsado (e) un moviiiento de ro-
taciédn de una anplitud inferior & 360¢ alternativamente en
un sentido o en otro bajo la sccidn des‘desplazamiento,
siempre - en . el mismo sentido del punfo de aplicaciédn
de una fuerza motriz,y caradterizadas ademés porque dicha

transmisién consiste en una pelance (b) susceptible de pi-
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votar alrededor de un Arbol impulssdo {(e) y de ser fonecta-
da a dicho 4rbol al menos durznte una parte del desplaza-
mlento motor (x y) del mencionado punto de aplicacién de

la referids fuerza motriz y en una biela (4}, uno de cuyos
extremos va fijado a 1= referida pslanea (b), mientras qgue
ol otro extremo estd unido al mencionado punto de aplica-
cién y obligado a desplazarse en un plano dirigido sensible-
mente por el eje de rotacibén del &rbol impulsado (e).

2).- e joras, segin reivindicacidn 1, caracterizadas por-
cue la transmisién comprende ademds, en primer lugar un cu-
bo (a) fijado por cufia en el Arbol impulsado (e) y provisto
de una entalladura (a2) y dos topes radilales (a3, 54), v
después, un trinquete de doble efecto (¢) pivotante sobre
la mencionada palanca (b} y cooperante con el cubo (e}.

3) .~ Mejoras, segin reivindicaciones 1 y 2, caracteriza-
das pérque el referido trinquete (c) estéd sometido a laac-
cidén de una fuerza que no paesa por su eje de rotacidn (c5)
gravedad, resorte, etc.).

4y .- Mejoras, segﬁn‘reivindicaciones 1l & 3, caracteriza-
das pdrque el desplazamiento anguler de la palanca (b), du-
rante él cual es arrastrada por la biela (d) y estd unida al
drbol impulsado (e), es ligeramente superior a lz mited de
la amplitud del movimiento de rotacidén del mencionado Arbol
impulsado (e}).

5).- L& joras, segin reivindicaciones 1 a 4, caracteriza-
das porgue lz w@fquina agricola comprende una primera parte
(6) pivotante con respecto a una segunda parte (4,5) y, ca-
racterizadas ademds porgue un &rbol (6a) solidario de 1la
primera parte de le mféquina constituye el Arbol impulsado

(e) de la transmisibn, segln una de las reivindicaciones 1
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a 4, porque un cerrojo (12) inmoviliza las dss'parteé.ae
le pédquine y s 1le desénclava en el momento en que se
guiera proceder al retorno, utilizando como fuerza, por
e jemplo, la energfa potenclel de la vrimera parte previa-
mente levantada, o la energfa almacenada eﬁ un resorte.

6) .~ e joras, segin reivindicacibn 5, éaracterizadas
porgue el conjunto de la transmisién que enleza la fuer-
za notriz coﬁ la parte solidaria del 4rbol (6a)vva monta~
da en la segunde parte de la méquina y es independiente
del ﬁractor. | |

7).~ 1 joras, segin reivindicéciones 5 - 6, caracte-
rizédas norgue el cubo (a) ¥ la palanca (b) formen une
sola pieza (l4) 7 porgque un punto exedntrico (17) dé & s-
ta piéza {14} va unido a la biela (1¢) por un elemento
intercaledo (18). | t

é).- mbjorés, seglin reivindicacibn 7, cafacterizadas
porque el menclonado elemento (18) se apoye sobre el ex-
tremo caliente (6¢c) del 4rbol (6a) en.su poéicién de tra-
bajo oresté des&iado més alld de cdicho extremo por medio
de uﬁ inversor‘basculante (16). f

9) - S reivindica, por dltimo, como objeto sobfé el
que ha de recser la Patente de Invencidn que se solici-

ta: "iEJICRAS I'TRODUCIDAS Zi L. COLSTRUCCICK DE MAQUINAS

AGRICOLASY «

Todo conforme queda descrito en la presente memoria,

gue conste de diez y ocho piginas escritas a\méquina y 4ai-

bujos adjuntos.

Medrid, 2 julio de 1958.-
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