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PATENTE DE INVENCION ' 

por SO año 8

a fa vo r de Don Enrique CLEMENTE URMENETA,de nacionalidad española 

y oon reeidencia en B arce lona .ca lle  B e lc e lla  núm 35, por " UN SIS 

TEMA MECANICO DE MOVIMIENTO CONTINUO "

MEMORIA DESCRIPTIVA

La patente de invención a que ee refiere le presente Memo­

ria descriptiva eBtó destinada a garantizar la  propiedad,oonetru - 

ooión y explotación  de un eiBtema mecánico por medio del cual se ob­

tiene e l movimiento continuo oon produooión de fuerza utillzable,que  

5--fundamentalmente está formado por loe elementos que a continuación 

ee describen.

CUERPO FLOTANTE POTENCIALde dimensiones apropiadae a l es­

fuerzo que se haya de obtener ( l ) (F ig  1) de ouyo diámetro perpendi­

cular eale un brazo de una materia ligera  y resistente,en cuyo extre- 

10- mo lib re  Va fijado  un peso (S) de mucha densidad, que representa e l 

volúnen liquido que desaloje e l cuerpo flotante,deducido lo neoees- 

rio par» flotación de bu conjunto.

Lae doe beses de ente cilindro,ven provistas de dos guias 

paralelas en forma de té (Fig 5 ) (3 .4.5.6) y 1» superficie cilindri 

15— o» de otra guie {7 )(F ig  1) que eulaze con dos poroiones de eje cuyos 

extremos forman horquilla (7) (Fig 5) situados en e l  mismo plano y que 

resultan petpendioulares entre ei.por entre loa cuales peas formando
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OOB ello® u» solo «Je en determinados momentos del movimiento (8.9) 
(Fig 4) y (? ) (Fig 5).

8 0 - u»o de loa ejes (6) ee el colector de la potencia del s is ­

tema, pasa por una caja prensa estopee apoyándose en dos soportes 

oo» oojinetes de bolas teniendo cBladas dos poleas.una para trans­

misión y lo  ora para la tome de le fuerze títll (Fig 4 ) ,

El otro eje tiene dea raovimientoa,uno rotetivo y otro lon- 

£5--gitudinal,para dar peso al cuerpo flotante en uno de sus movimien­

tos,para lo cual después de pesar por una oaja prensa estopas a un 

departamento Inmediato, igual que el anterior,penetra en un c ilin ­

dro que se aftoya en dos soportes con oo jinetes de bolas, en cuyo in­

terior hay un resorte (10) (Fig 5) y (Fig 4) que se comprime con el 

30--movimiento longitudinal del eje,provocado con la presión sobre é l 

del cuerpo flotante hasta que ha logrado pasar, en cuyo momento por 

reaooióu del resorte vuelve el eje a eu posición inicial.La presión 

ee verifice por medio de la guie enoajada en la  horquilla del eje, 

oon eu movimiento de empuje y giro simultáneo.

35— Fn el brazo sosten del peso (Fig 1) y en punto equidis­

tante de los centros de gravedad del cuerpo flotante y pese del mis 

mo,salen dOB aletas plenas resistentes (11.12) ouyo cometido es en­

lazar alternativamente con el segundo elemento del sisteme,cuyas ca 

raoterietioas sen les siguiente.

CUERPO DE CAMARAS COMPENSADO RAS,-Esta femado per un ar­

mazón de barras metálicas (13 )(Fig 2) por cuya mitad horizontal pa­

sa un eje a l que está sólidamente unido, el cual se apoya en dos so­

portes cerrados,que a au ves le hacen en un p ila r  (14) y en la  pared 

del deposito de liquide dend* ha de actuar e l sieterna.(15).Las dos 

45—mitades del armazón separadas per dicho eje, están divididas en tan­

tas partee oeme cámaras heye.pcr medie de unes p lecie resistentes( 16) 
(Fig 2 y 5).

De cada uno de estas pía oes que oorteqxraden e los dos 

grupos de cámaras, sale un émbolo sólidamente fijado en ellas,lleno
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50— de liquide pera su equilibrio hidroetátioo (l? )(P ig  3) detalle,de 

un diámetro menor que le respectiva cámara (18) oon une diferencia 

suficiente para que entre émbolo y oámara pueda interoalarae un oue 

ro en U (19) que impide le entrada de liquido en e llas, cuyo ouero 

ee apoya en la  baee del émbolo que ea de mayor diámetro que e l res- 

55—to de ¿1.

£1 vólumen liquido que desaloje oade grupo de cámaras re** 

presenta como mínimo el doble que e l ouexpo flotante potenoial.

Para f i ja r  las cámaras y regularizar sus movimientos ho­

rizontales van provista a do unas aletea que ae deslizan per e l inte 

6o-~rior de unas ranuras que tienen lea tirantea que forman e l armazón. 

En el interior de las oámaras van oolooadcs unes rea-'ptee 

cuya reacción represente la presión del volúmen liquido proyectado 

sobre las bases de las cámaras en su máxima sumersión, agregando lo 

que corresponde o rczemlentos de loa ouero en U y lea de deslizsalon 

65--tos de las oámsrae.

formando parte del armazón,delante de oade grupo de cáma­

ras,y a la altura de su diámetro hay des soportes oerredes (21,22) 

(Fig 2) per les que pasa un eje que tiene sus extremos femando hor 

quilla,Este eje tiene junte a talos horquillas un diámetro menor,en 

7o--e l que se fijan uno de los extremos de los oables que salen do oade 

cámara, a bu vez fijados por su otro extremo en unos ressites situa­

dos en el diámetro exterior de e lla s ,■»,i- cuyos resaltes son de dlatin 

ta longitud en ceda cámara,para no estorbar la aooión independiente
t

de oada uno de e llos al enrnollarB© y desenrroliarse simultáneamente, 

75— (23 )(Fig5)£n el oentro de esto mióme" eje ee forma un pifión(24) (Fig 6) 

en ouyos dientes agarra la ufia do un garfio giratorio que sale del 

armazón, oon lo que solo puede girar en un sentido é impidiendo el 

desenrrollo de loe cables que une eje y cámaras,

Del garfio giratorio, e4-le un* jple^P cilindrica y reota de 

80— ®u misma dirección y con la  suficiente separación entre e llas (21,22 

(Fig 2) y (Fig 7) detalle.
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Al g ira r  e l cuerpo de cámaras, tiene que peear dicha plexo 

Doblementerie por debe jo de un resalte que hay en e l p i la r  ente -  

r io r , sosten del eje de cámaras, oon le  forma de un arco de olrounfe- 

85— renole de mayor radio quo e l que describe en au centro,el eje en que 

está situado e l piñón,con lo que se obliga a l ga rfio  a descender, 

puesto que está invertido,quedando lib re  e l e je  y en consecuencia 

permitiendo e l desenrrnlle de loe cables en e l  momento preciso (£5) 

(F ig fi) y (Fig 8 )detalle .

90— Une porción del extremo anterior del eje sosten del cuerpo

de oámacas es movible en sentido ve rt lo s l.p o r medio de un juego de 

ohemele,ouye finalidad  es dar paso a l cuerpo flotante potencial en 

uno de sus movimientos (86) (Fig 8 ).

En este miaño eje y a continuación del juego de charnela , 

95— hay una pieza metálica que forma a uno y  otro lado de ¿l,un rectán­

gulo provisto de una ranura ve rt ica l dando frente a l oueipo flo ten - 

te,por cuyo in te rio r  y ranura pasan la s  guias en forma de té de d i­

cho cuerpo.(27 )(F ig  l ) y  (28fFig 5 ) .Las pieza anteriores del rectán­

gulo donde está l e  ranura giran  h ada  dentro con resorte.

100—  H2PÓS1TO LE L l I D O • -Tiene tre s  conp* raimientos,uno a la  de

rocha y otro a la  izquierda del cuerpo flotante potencial.En sus dos 

pereddo la te ra les  interiores en contacto con e l liquido,hay fijadas  

unas gulas de una longitud aproximada a la  distancia que hay entre 

loa oentro a de gravedad del cuerpo flotante y e l  peso que constitu­

ios—>yo le  potencia.Una de estas gulas tiene juego de charnela en su par­

to in fe r io r  para dar paso a l cuerpo flotante en su movimiento de oam 

bio da posic ión .(29.30) (Fig 4 ) .

El departamento cent ra l, tercero de e llo s , tiene dos d imánelo 

nos oom comunicación entre s i , le  que corresponde a l  cuerpo flotante  

110— donde van fija d a s  la s  gu las,y  la  que corresponde a l  cuerpo de cáma­

ras que es mayor que aquella.

En e l  fondo del depósito en ambos lados y  centro del a me­

són, hay dos ro d illo s  rotativos v e rt ica les  cuya fina lidad  aa contra-
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rroetsr la  fuerza diagonal que resulte en é l y su eje a l  realizarse  

115— el esfuerzo de enrío l la r  loa oables que lacrimen los movimientos de 

les oámsrss (31.38) (Pig 2 ).

pare poner en marche e l sisteme,es suficiente conque e l l i ­

quide eubra e l  ouetpo de oáma re a, puesto que con e llo  cubre también 

el ouetpo flotante potencial,aunque también es posible con e l  déposl- 

120— to o o sg) latamente lleno*

Empezado e l giro del cuerpo flotante oomo consecuencia de 

la oalda de su peso, este desarrolle un movimiento de rotación apoya­

do en e l eje de dicho cuerpo flotante) describiendo un arco de circu­

lo  del radio que oorresponde a la  distancie entre los centros de gra- 

125—vedad ddl ouerpo flotante y peso, representando este la  manivela de 

un torno.

En el eje colector de fuerza hay calada una rueda dentada, 

que representa e l cilindro del mismo torno (33) ( Pig 4.5) del que par 

te una osdéna que engrana en otra rueda dentado (34) (Flg 5) situada 

13o— frente e l eje de oables del grupo de cámaras que metan en primer tér  

mino,que represente la  manivela de otro torno,de cuyo oentro sale una 

eapiga rectangular (35) que representa e l  c ilindro  de este segundo 

torno. Di Dicha espiga encaje en ls  horquilla  deleje de oables situada 

frente a e l la  y enrrollándolos durante su acción.

135— una vez terminado e l  movimiento, e l oueipo flotante se en­

cuentra en su misma posición anterior pare invertido .puesto que no be 

heoho más que g ira r  sobre s i  mismo.Las cámaras situados frente a l  

ouetpo fletante con le s  émbclcs respectivos dentro de ellas.perdida  

an flotación .Las otras cuatro cámaras con lo s émbolos separados de 

140— e lla s  por remoción de sus resortes,representando cuatro cuatro euer- 

f  lo  tantee, y e l peso que constituye la  potenoia frente a este grupo de 

sámaras con una de la s  a letas de su brazo enea je de en la  horquilla  

dal a je  de este cuerpo.

En seta posición me v¿ .puesto que ya se ha dicho que e l vo- 

14S—lómen te este grupo de cámaras ea dobla qua a l  qus dáoslo Je e l oueipo
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flotante, que una parte de este volumen ooa$ensa exactamente e l vdxa 

men de dleho ouerpo flotante potencial,y por tanto queda eliminado

;

au raalatenoia.

£1 peBO ooualdbrado en a i  mismo ea otra resiatenoie,que 

150— queda compensado con otra parte del volumen liquidó que desaloja el 

miaao grupo de cámara a, quedando eliminada también-sata re ai ataño i a , 

Gomo e l peeo en cuestión ea menor que e l que repreaenta 

ouerpo flotante para que e l  conjunto puede f lo ta r , reaulta que queda 

un ezoeeo de flotaoión no compensado,que ea preoiaemente lo que en 

155--unión del propio volumen de dicho peeo permite a l cuerpo do cámara; 

g ira r  aobre e l rniamea de forma automática oon e l repetido cuerpo 

flotante y au peao potencial.teniendo como punto de apoyo e l eje 

de oámarae.oon lo que a l  término del movimiento quedan emboe en la  

mi ama poaiolón in ic ia l pero en distinto plano*

160”  Seguidamente ee in ic ia  la  emergenoia del cuerpo flotant,

oon aua guias por la s  que tiene e l  cuerpo de cámara a, levanta la  per 

oién de eje  movible que lapide su paeo y sigue au emergenoia,mien­

tra s  e l peeo y simultáneamente alcanza lae  guias situadas en e l  de-

depósito,hasta colocarse en la  poaiolón in ic ia l y oeer nuevamente,re*
165— produciéndose lae diversas fases de este movimiento indefinidamente, 

£1 fraccionamiento del vo lumen compensador en varias cá­

maras tiene por fundamento, reducir tanto como sea necesario e l cami­

no a recorrer por ellas,oon lo que se puede ep llo e r  e l torno ooapuse 

to en aua múltiples variantes , 2o que permite obtener grandes eefuer 

170— zos oon pooa potencie,y ein que pera aate alterna haya lim ita oion de

e ^ a e lo  n i d ificu ltades para la s  transmisiones y aprovechamiento de 

füersa.

..........Deberá recaer la  patente a que ee re fie re  la  presente
Itoaitrli descriptiva sobre le s  siguientes

HEIVTS DI CACIQUES
PRIMERA. -Oh sisteme mecánico de movimiento continuo, qbt 

torizedo por estar constituido por un cuerpo flotante potencial,**®

175—
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euerpe de d i m a n a  compensadoras y un dépeslto de liquido.

6EXJUNDA.J'Uu sistema mecánico de movimiento continuo"según 

relvindlaaolán primera, cerecterizedo ,porque del ouetpo flotante po- 

180*-te n d a l,s a le  un brazo de material ligero y resistente en cuyo extre­

mo lib ro  va oolooado un peso que constituye la  potencie del movimie» 

to ,y  en Ol punto medio, equidistante de* lo s  centros de gravedad de am­

bos, dos a letas plenas que encajan alternativamente en e l eje del —  

cuerpo do oámaras,en determinados momentos del movimiento,

.185-- TEROERA.-"Un sisteme meoánloo de movimiento continuo " se­

gún reivindloaoioneo anteriores,caracterizada,por estar formado el 

ouerpo do oámaras por un armazón metálico rectangular, en cuya mitad 

horizontal hay un eje de una longitud mayor que él,cuyo extremo an -  

tortor termina en horqu illa .

"190-- OUARTA»- "Un sistema meoánloo do movimiento continuo " se­

gún roivlndlosoiones anteriores, caracterizado .porque cada una de las 

dos mitades del armazón,está a su vez dividido en tantas partes como 

oámaras haya,por medio de unas piezas metálicas realetentes,de las  

que fijados en e lla s  sale un émbolo metálloo lleno de liquido para 

195— su equ ilibrio  h idróetatico.

(JJIKTA. -  "Un sistema meoánloo de movimiento continuo "según 

roivlndlosoiones anteriores,caracterizado.porque unidas a loe ámoloe 

hay unas oámaras de un diámetro mayor para que pueda ponerse entre 

lo s  dos un cuero en U que incida la entrada de liquido dentro de 

300— e lla s ,y  en cuyo in te rio r  hsy un resorte que por au reaooión pueda se 

pararlas de los émbolos cuando estén dentro de e lla s ,

SEXTA,-"Un sistema meoánloo de movimiento continuo" según 

relvindloaolones anteriores,oarecterizedo,por formar parte del aran- 

sén y a la  altura de los diámetros de ceda grupo de oámaras un eje  

205—  ouyoa extremos formen horquilla y en e l oentro un pifión, en e l que age 

rra  la  ufia de un garfio  g iratorio  montado en e l armazón.

SÉPTIMA.-"Un sistema meoánloo de movimiento eontlnuo' se­

gún reivindicaciones anteriores, careóte rizado, porque del exterior y
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diámetro do ceda cámara sais un cable que las une con e l  eje de ceda 

S10— grupo de oámaras, cuyos movimientos regula e l trinquete.

OCTAVA, - "Un sisteme mecánico de movimiento continuo"según 

^•ivioáioaolones ante? ¡.ores caracteriza do ,por e l movimiento de rota­

ción aobre ai mismo del cuerpo flotante en bu acción potenoial,

NOVENA.-"Un sistema mecánico de movimiento continuo'según 

215— reivlndioaolonee anteriores, caracterizado, por a l movimiento da rota­

ción automático del cuerpo de cámaras ,por oompensaoión de volúmenes

y posio iones del peso y ouerpo flotante oon e lla  a y por la flotaoión 

de estos.

DÉCIMA.-"Un sistema mecánico de movimiento oontinuof,aegiin 

220 reivindicaciones anteriores,caracterizado,por el movimiento de rota­

ción eonjunto,sirviendo de punto de apoyo de todos los elementos, el 

eje de oámaras por al enoaje de una de laa alotas del ouerpo flotante!

UNDÉCIMA, i üfT SISTEMA MECANICO DE MOVIMIENTO CONTINUO " j  
cean cuales fueren laa olroustanoiaa que concurran con ls { 

225— eaenoialidad del objeto de la patente definida en lee anteriores rei- j  
vindicaciones,

Consta le presente Memoria descriptiva de ocho hojas fo­

liadas eaoritas per una sois oara y una hoja adjunta con ocho dibujos 

da loa prinolpalee elementos que integran el alaterna mecánico objeto 
de eata patente.

Barcelona 16 Junio de 1958
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