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MEMORIA DESCRIPTIVA
para solicitar
PATENTE DE INTRODUGCGCIOTN
en
ESPARA
por DIEZ afios
8 nombre de N,V, PHILIPS’GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad holan-
desa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven, Holanda, por:
» UN DISPOSITIVO DESENROLLADCR PARA DESENROLLAR DE PUNTA BO~-
BINAS DE HILO »

Un dispositivo desenrollador conocido para el desenro=
llamiento de extremo de bobinas de hilo tiene un soporte para
la bobina, una rueda de gufa y un brazo rotativo que lleva una
o varias ruwedas de desenrollamiento. Este dispositivo oonooi-
do tiene adem#ds un dispositivo de frenado, mandado por los
movinientos del brazo y que actda con una fuerza variable,
de manera continua, sobre la rueda de gufa. Este dispositivo
sonocido presenta un inconveniente: su construccién es bastqﬂ
te complicada, de manera que la regulacidén de la tensién de

hilopreseorita, operaocidén que debe poder efestuarse por el
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personal generalmente poco sualifiocado que sirve tal dispositi-
vo, es bastante oompliocada,

Para obviar este inoonveniente, el dispositivo desen=-
rollador conforme a la invenoidén presenta la partioularidad
de gque un primer &érgano, acoplado al brazo y ouya posiocidén
corresponde en todo momento a la del brazo, coopera oon un
segundo Srgano de tal manera que durante la rotacidn del pp&
mer érgano se produzea un movimiento relativo de estos dos
érganos bajo el efecto del cual uno de estos dos 6rganos efeo
tua un desplazamiento en la direccidn del eje geométrioco al=-
rededor del oual gira el primer Srgano y este desplazamiento
menda el dispositivo de fremado que actda sobre la rueda de
guia.

&n oiertas olases de bobinas a eurollar, después de
la colocaocidn de un nimero prescrito de espiras, hay que efeg
tuar una operacién adicional determinada, Esta operacién pue-
de ser, por ejemplo, la realizaoidén de una derivacién en el
nilo, o la colooacidn de una ocapa aislante entre las espiras.
Si, por una o0ausa cualquiera, el némero de espiras prescito
antes de la realizsolén de esta operaoibn adicionsl es reba-
sado, hay que quitar primeramente de la bobina en formacién
las espiras enrolladas en ex68s0 y es sélo en ese memento
ouando se puede efeotuar la operacidén oitada, Si el disposi-
tivo desenrollador, por el oual el hilo es conducido a la
bobina, no permite que se vuelva a enrollar sobre la bobina
de alimentacibén el nilo provisionalmente en exoeso, hay que
cortar este hilo y quitarlo. iEn este oaso, nabiéndose efeoc-
tuado diocha operzociédn, nay que realizar una soldadura entre
el nilo, presente ya sobre la bobina, y la materia que es
llevada entonees al dispositivo desenrollador, Esto motiva
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pérdidas de tiempo y afecta a la salidad del producto.

una forma de realizacién del dispositivo desenrollador
conforme a la invencién, que Giene medios para volver a en-
rollar el hilo sobre la bobina de alimentacidén, obvia este
inoonveniente. Esta forua de realizacidn presenta la parti-
oularidad de que tiene un gufa-hilo, de preferencia inmévil
en el espacio, que puede ser llevado al trayeoto de la parte
de hilo procedente de la bobina de alimentacién, Este gufa~
hilo estd acoplado al segundo érgano de una manera tal gque
la entrada en acoidn del gufa hilo provoque el desplazamien-
to de este segundo érgano, de manera que al mismo tismpo uno
de los dos érgainos mencionados efestda un desplazamiento en
la direocidn del sje geométrico, desplazamiento bajo cuyo
efecto el dispositivo de frenado es soltado.

En otra forma de realizacién de la invensidn, el gufa-
hilo para volver a enrollar el hilo estd ascoplado al segundo
drzano de uwaa manera tal que durante la puesta en servicio,
respeotivamente la puesta fuera de servicio, de este guié-
hilo, el ssgundo 8rgano efectde, con relacién al primer Srga
no, una rotaocidn alrededor del eje geométrico.

Dado que durante el funcionamiento del dispositivo de
senrollador conforme a la invencidn, durante el enrollamien=
to de bobinas, el freno estard accionado durante uua gran
parte del tiempo durante el ocual el dispositivo esté en ser-
vieio, podrd producirse un desarrollo de calor nada desprecia
ble, i este efecto segdn otra forma de realizacién del dispo
sitivo desenrollador oonforme a la invencidn, las superficies
de frenado se encuentran entre la rueda de gufa y una parte
del ohasis del dispositivo. Esta forma de realizacidén ofrece

la ventaja de que el ocalor desarrolladc durante el frenado
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puede ser evacuado rdpida y eficazmente por la masa del oha;‘
sls,

La desoripoidn de los dibujos anejos, dados a tftulo
de ejemplo no limitativo, hard comprender bien oomo puede rea-
lizarse la invencidén, formando parte de la misma, naturalmen=-
te, las particularidades que resaltan tanto del texto oomo
de los dibujos;

La figura 1 es una vista de perfil esquemdtica de una
forma de realizaocién del dispositivo desenrollador sonforme
a la invenoidn,

La figura 2 representa en escala mds grande un oorte
de una forma de realizacién del dispositivo de frenado uti-
lizado en el dispositivo representado en la figura 1.

Las figuras 3 y 4 muestran otras dos formas de reali=-
zaoidn de tal dispositivo de frenado.

En estas figuras, el 4rgano acoplado al brazo estd
indiocado siempre por A (con un fndioce), el eje geométrico
alrededor del oual gira este érgano A, por X-X y el segundo
8rgano por B (oon un fndice). Ademds, en las formas de rea-
lizaoidn representadas en los dibujos, se supone que el bra=
z0 que lleva las ruedas de desenrollamiento estd acoplado
direoctamente al drgano A. En este ocaso, la rotaoidn que efec-
tda este brazo es igual a la del primer drgano 4 y estd di-
rigida en el mismo sentido que esta dltima. Se puede sin em-
bargo imaginar que este brazo y el 8rgano A no formen ouerpo,
sino gque estén acoplados por ejemplo por medio de algunos
engranajes, En este ocaso, la posicidn del érgano A correspon-
de, en oada momento, a la del brazo que lleva las ruedas de
desenrollamiento, pero las rotaoiones.no estardn dirigidas

cono regla general, en el mismo sentido, ni iguales.
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Bl dispositivo desenrollador representado en la figura
1, ouyo dispositivo de frenado estd representado a escala
uds grande en la figura 2, tiene un pedestal 1 que adopta
la foruma de una caja oilindrioca abierta lateralmente. En su
parte inferior el zdcalo tiene un fondo 2, provisto de un
saliente ocentral 3, sobre el cual descansa una bobina a de=-
senrollar 4 medlante una cavidad 5 prevista en ocada una de
luas plaocas laterales 6 y 7 de esta bobina. Sobre el costado
superior de la bobina 4 descansa una cublerta 8 de materis
muy lisa, por ejemplo de nylon. El pedestal 1 se convierte
en su parte superior, en una oaja cbnioca hueoa ¥, ouya parte
superior es justamente visible todavia por encima de la 14~
nea de rotura Y-Y, Sobre la parte superior de esta oaja 6b-
nica estd fijada, con ayuda de pernos no representados en
el dibujo, una placa des chasis plano 10O,

En una abertura 1l practicada en esta placa (ver la
figura 2) estd alojado un manguito inmévil 12, £ijado eon ayu
da de una parte fileteada y de una tuerca 1l3. 3obre el ex-
tremo izquierdo l2a del mangulto 12 puede girar libremente
una rueda de gufa l4. Sobre el extremo derecho 12b del man-
guito 12 puede girar, alrededor del sje X=X, por su parte de
oubo 15d, el primer drgano AlS, A este Srzano estd fijado,
gon ayuda del tormillo 16, el brazo 17. El extremo derecho
15b del 4rgano Al5 es en forma de cubeta; su perfil variable
en la direcoidn del eje geombtrico X-X, estd indicado por
150,

Sobre un drgano en forma de punta, desplazable en la
perforacién 120 practiocada en el mengulto 12, estd fijado
el segundo 8rgano Bl8, Este drgano lleva sobre cada uno de

los ejes en saliente 19 y 20, un rodillo 21, respectivamente
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22. En el extremo del eje 19 estd fijada la pleza de acoplamien-

to 23 (ver la figura 1).

En el extremo de la izguierds del érzano en forma de
punta 18a estd fijado, de manera regulable, por uua parte fi-
leteada, un 8rzano 24 que constituye un botén de regulaoidén
a mano, BEntre la superficie inferior del érganc 24 y la su-
perfiole de la rueda de gufa 14 estdn dispuestos en paguete
resortes de presidn 25 constituidos por resortes en cubeta,

y un cojinete de bolas 20. El paquete de resortes 25 ailrase,
por medio del 4rgano en forma de puuta 184, los rodillos 21
¥y 22 gue tiene el segundo érgano Bl8, contra las partes del
perfil lie, previstas sobre el primer érgano AlS que se en-
cuentra frente a los rodillos 21 y R2.

La parte anular 27 de la rueda de gufa 14 y la super-
ficie enfrente de la placa de chasis 10 hacen el ofieio de
superficies de frenado,

Segdn la figura 1, el extremo ilzquierdo del brazo 17
lleva ademds una rueda de desenrollamiento 28 que puede girar
libremente alrededor de un eje 29 solidario del brazo 17,

En estado de reposo del dispositivo, el brazo 17 esta-
r4 inclinado haocis arriba, més fuertemente de lo que muestra
la figura 1, bajo la influencia del resorte 30 que estd fija-
do por una parte a un punto 32 del chasis y por otra parte
al punto 33 del brazo 17, Sin embargo, ocuando el hilo gque es
oonducido desde la bobina 4, por el costado interior de la
caja obnica 9 y por un gufa-hilo 34 comstituido por un bloque
de fieltro, sobre la rueda de gufa 14 y luego sobre el rodi-
1lo de desenrollamiento 28 (ver la figura 1) y ouando se ejer
ce una fuerza P sobre este nilo, segin el valor de esta fuer=-

za, 01 brazo se desplazard mds o menos hacia abajo ¥y ooupard,
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por ejemplo, la posicién representada en la figura 1. Cuando
esta fuserza aumente, el brazo proseguiré su desgenso en Opo-
sicidn al efecto del resorte 30. Cuando esta fuerza disminuye,
el resorte 30 atree de nusvo el brazo 17 hacla arriba. Un se-
gundo resorte 31 tiene esenclalmente por misidn impedir que,
en el momento de una supresidn brusea de la fuerza P, por
ejJemplo en el momento de la rotura del hilo, el brazo 17 no
se levante bruscamente bajo la influencia del resorte 30, ¥y
provoque asf el deterioro del dispositivo,

El dispositivo de frenado con que estd equipado el
dispositivo desenrollador debe responder a la oondicién de
que en el ourso del enrollamiento de una bobima, durante un
gumento de la teusién en el hilo y del desplazamiento hacia
abajo que resulta del brazo 17, sea llevado allo a la bobina
en curso de enrollamiento, El1 mando del dispositivo de fre=-
nado resultante del desplazamiento del brazo 17 permite aho-
ra hacer girar la rueda de gufa 14, Este hecho serd explica-
do oon ayuda de la figura 2. Durante la rotacidn del primer
8rgano Al5, acoplado rigidamente al brazo 17, alrededor del
eje geométrioco X-X, rotacidn que se efeotfia por consiguiente
durante un desplazamiento del brazo 17 hacla arriba o hacia
aba jo, la posicidn del perfil 150, que tiene el disco en
cubeta 15b, es modificada con relacidén a los rodillos 81l y
22 gue se suponen primeramente fijos en el espacio. Cuando
en la figura }l, el brazo 17 desciende menos bajo, partes
elevadas del perfil 156 se encuentran enfrente de los rodi-
llos 21 y 22. Por este hecnho, el resorte 25 podrd detenerse
un pooo, La fuerza ejercida por el coJinete de bolas 26 so=-
bre la rueda de gufa 14 disminuye, 10 mismo que la presidén

que las superficies de frenado 27’ de la rueda de gufa 14 y
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el ocnasis 10 ejJerocen una sobre otra, Por eso, la rueda de gufa
14 puede girar y por comsiguiente llevar nhilo al punto de
enrollamiento.

¥ientras que, en este ocaso, el segundo drgano Bl8 que
se desplaza hacia la izguierda en la direcoidn del eje geomé-
trico X-X y que haoe el papel de Srgano de mando para el fre-
no ha dejado el freno, cuando el brazo 17 se levanta de nue-~
vo, el segundo 8rzano Bl8 se desplaza hacia la derscha y au-
menta as{, por medio del érgano en forma de punta 1lBa, la fuer
za de frenado gue es ejercida sobre la rueda de gufa 14,

Para permitir esto en el dimpositivo representado en
las figuras 1 y 8, el segundo érgano Bl8 puede girar alrede-~
dor del sje geométrico X-X de la figura 2 . Tal moviuiento
puede ser comunicado al 6rgano Bl8 por un movimiento del vés-
tago de traccién 35 en su direeciéa longitudinal. A la parte
superior de este vdstago de traccidn 356 estd acoplado otro
védstago 36 que estd unido a la pleza de acoplamiento 23, Al
érzano en forma de placa 10 estd fijado ademas un tope fijo,
perfdorado por una abertura 37, a través de la cual se puede
desplazar el védstago 38, pero esta posibilidad de desplaza=
miento estd limitada sin embargo por otro tope 3da que se
encuentra sobre una pieza de uuién 3Y entre los vdstagos de
traccidn 35 y s6. Ademds, sobre el lado superior del véstago
de tracoidbn 46 estd fijado un ocollarin 40 y entre este oolla-
rin 40 y el tope 38 se encuentra un resorte de compresidén 41,
El vdstago de traccidén 35 estd unido, por una articulaocién
42, a un brazo 45 gque puede girar alrededor de un eje 44 que
tiene un salieunte 45 del pedestal 1, E1l brazo 43 lleva un
gufa-nilo 46 en forma de ganono, que estd representado sepa-
radamente eu planta, en la figura 1, Cuando el brazo 43 es

- E? -
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llevado a la posicibu representada en punteado 43a, los v4se
tagos de traccidi bu y 36 y la pieza de acoplamiento 23 son
desplazados hacia abajo, de manera que los rodillos &y 22 que
tiene el segundo érgano Bl8 ooupen las posiciones 2la y 22a,
representadas an punteado, El resorte 41 estd tensado enton-
ces entre el cuello 40 y el tope fiJo 38; dado que el gufa~-
hilo 46 que ocupa anora la posicidu 4va estd desplazado, a
consecuencia de la posieidn del punto de articulacibdn 42 del
védstago de tracecidn 35, oou relaoién al puuto de artfiocula=-
6idn 44, mds alld de su posioidn estadle, el resorte 41 no
tiene oocasidén de extenderse y los rodillos 21, 22 conservan
las posiociones 2la y 22a representadas en punteado,

Durante sste desplazamiento, los rodillos 21 y 22
han llegado frente a una parte menos elevada del perfil lie
del disco en cubsta 15b, que se supone parado. Por esto, el
segundo érgano BlE tiene la ocasidn de desplazarse hacia la
izquierda, segin el eje geométrioco X-X, bajo el efecto del
resorte 2b, La presibén de apliocacidi de superficie de frenado
se reduce por consiguiente y la rueda de gufa 14 puede gi-
rar mds fdoilmente alrededor del eje zeoidtrico X-X,

3in embargo, despuds que el gufa-hnilo se ha desplaza=-
do, el brazo 17 se levanta bajo la influencia del resorte 30
El aflojariento del freiio, provocado por el desplazamiento
del Srgamno BlE, es anulado directamente, en efecto, de mo=
mento en momento, por el desplazamiento conjugado del brgano
AlS oon el brazo 17, a consecuencia de la llegada de hilo
nuevo a lo largo de la rueda 14 que, al mismo tlempo que pa-
tina lentamente, busoa siempre un nuevo estado de equiliprio.
Por esso, la tensidén de vraccidén en el hilo disminuye por-

que, a oonsscuencia del levantamiento del brazo 17, el re-
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sorte 30 se expande progresivamente, Antes de gque la tensidén

del hilo haya ocaido a un valor demasiado bajo, el gufa hilo
46 se ha puesto en sontacto con el hilo procedente de la bo-
bina de alimentacidn e impide un desenrollamiento mds grende
de la bobina de alimentacidbdn, ror esto, el levantamiento del
brazo 17 es entorpecido y la tensidn ¥ eun el hilo permanece
constante. A consesuendia del movimiento proseguido del gufa-
hilo 46 y del drgano Bl8 unido u él, el freao es soltado en-
teramente., A partir de este momento, el hilo momenténeamente
en exceso podrd volverse a enrollar, con el freno enteramente
soltado, sobre la bobina de alimentacién 4, operando la fuer-
za que actda todavfa sobre el brazo 17 y ejercida por el re=
sorte 30 de manera que la tensidn el hilo a enrollar de nuevo
se oonserve,

Durante el movimiento del brazo 45 hacia la posicién
representada en punteado, el gufa-hilo 46 ha llegado al tra-
yeoto del hilo que se desenrolla todavia leatanente de la bo-
bina 4, a consecuencia dcl levantamiento del brazo 17, de ma-
nera que, contrariamente a lo que era el caso durante el de=-
senrollamniento de la bobina 4, el hilo ya no se puede escapar
libremente de esta bobina., 3e puede girar la bobina 4 a meno
¥y por consiguiente volver a enrollar el nilo en exceso sobre
esta bobina, Esta rotascidn de la bobina 4 se puede efectuar
sin la menor dificultad, porgue la placa patersl € de la bo=-
bina 4 pueds girar alrededor del saliente 3 sobre un cierto
ndmero de bolas 49 alojadas en los ocaminos de bolas 47 ¥

48,

Los dispositivos de mando de los rodillos 28l y 22 ¥y
el del gufa-hilo 46 podrfan evidentemente estar mandados in-
dividualmente, Sin embargo, es més prdotico acoplarlos de

ﬁ.q/gp._
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la manera especificada en la figura 1,

La figura 3 represeata unae forma de realizacidén modifi-
cuda del dispositive de fremado. En una abertura 62 de la pla-
ca chasis 60 estd fijado, por una parte fileteada, un mengui-
to 64 que esUtd apretado a ella por una tueroca 64. La rueda
de gufa ol puede girar libremente alrededor del extremo iz-
quierdo 63a del manguito 63. EL primer Srgano, que estd por
sonsiguiente acoplado al brazo 10 representado en el dibujo
que llevz las ruedas de desenrollamiento, estd indicado por
A65. Bste 6rgano puede girar libremenve por su parte de oubo
65b sobre el extremo derecho 631 del manguito 65. Al primer
érgano A ob estd aooplado rigidamenve un 6rguno en forma de
punta 6be que estd guiado a través de una abertura v3c practi-
cada en el manguirto bd, De una manera andloga a la indicada
en la figura 2, se ha fijado sobre el extremo de la izgquierda
de la puuta 636, con ayuda de una parte fileteada, un 6rguno
24 contra el eostadc interior del cual se apoya el paguste
de resortes de presiém 2H, que en su otro extremo, estd soste-
nido por el cojinete de bolas 26, A oconsecuencia del necno de
que el primer 8rgano A ob puede girar liorerente sobre el ex-
tremo 63b del manguito 63, la posioidn del primer érgano A 65,
en el sentido de rotacidn alrededor del eje geométrico X-X,
esturd determinada en todo momento por la tensidédn en el hilo
que Sse desenrolla y por la tensién que aotda en sentido inver-

80 al resorte 30.

Ademds, sobre la superficle exterior de la tuerca 64
puede girar el segundo érgano B 66. La posioién de este brga-
no estd determinada por la posiocida del guid-hilo 46 (figura
1), que estd fijado, por medio de ciertos érgancs de unidn,

en 66e al segundo érganoc B 66, Un resorte Belicoldal 67, que

- 11 -
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se apoya por un extremo 67a en una cavidad 68 de la placa cha-
sis 60 y por el otro extremo detrds del saliente 66a del ér-

gano B 66, aotda de manera que se mantenga una tensidn previa

en esta unién,

En la forma de realizaocién representada en la figura
3, las superfioles 65e y 66c¢, separadas en una ocierta distan-

oia en la direcoidn del eje geomdtrico X~-X y vueltas una ha=-

eia otra, del primer 8rganoc 4 65 y del segundo drgano B 66,
tienen algunas nuescas locules ©65d y 66d, En cada par de mues
oas conjugadas se apoya un 6rgano pulsador &9 que adopta aguf
la forma de una punta. laturalmentebegdn gque los ejes longitu-
dinales de estas puntas formen un dngulo mds o menos grande
con el eje geométrico X-X, la separacida de los érganos A 65
¥y B 66 es mds grande o mds pequeiia; En la posiocién represen-
tada en la figura 3 en la ocual los ejes longitudinales de
estas puntas son paralelos a dicho sje geométrico X-X, la
separacién entre dichas superficies 65e y 660 de los drganos
A 65 yB6 es por consigulente tan grande oomo sea posible.
Esto implica que el érgano en forma de punta 650 oocupa aguf
su posioidn extrema derecha y que el esfuerzo de frenado mé-
xino es ejeroido por consigulente entre la rueda de gufa 61
¥ la placa de chasis 60, Sin embargo, cuando las puntas 69
ocupan una posiciédn méds o menos inolinada, y wuna posioién
gque oruza el eje geomdtrico entre las superficiles 65eyééo,
el 8rgano en forma de punte 65¢ se desplaza bajo la influen=
cia del paquete de resortes 25 sobre una distancia més o me-
nos grande haoia la izquierda y el freno es enteramente o
parolalmente aflojado, La posicelién cruzada especificada de
los ejes longitudinales de los 6rganos en forma de punta 69

se produce cuando las muesocas conjugadas 65d y 66d efectuan
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una rotacidn relativa una con relacién a la otra alrededor
del eje X-X del sistema. EBta rotacidn puede resultar, ya
del desplazamiento del brazo, no representado en el dibujo,
aooplado al primer drgano A 65, y (o) de la maniobra del
gufa hilo 46 de la figura 1, gue como ya se ha mencionado,
estd acoplado por medio de azlgunos érganos de unién, a la
abertura 66e que tiene el segundo drgano B 66,

.. La figura 4 representa otra forma de realizacién del
dispositivo de frenado. La placachasis estd indiocada en el
mismo por 70 y la rueda de gufa por 71, Entre estas placas y
la rueda de gufa se encuentran, en el punto del sobregrueso
anular 7la sobre la rueda de gufa 71, las superfiocies de fre-
nado, ®Bn esta forma de realizacién, se ha fijado igualmente
en la abertura 72, praocticada en la placa de ochasis 70, con
ayuda de una parte fileteada, un manguito 73 que estd fijado
a la misma por una tuerca 74, La rueda de gufa 71 puede gi-
rar libremente sobre el extremo izgqulerdo 73a del manguito
73. Bl érgano A 75, aooplado al brazo no representado en el
dibujo, tiene una parte hueca 75 b terrajada en 75e. Esta
parte terrajada estd oonjugada con el filete 76e que tiene
el extremo derecho 76a del segundo érgano B 77. El primexr
drgano A 75 tiene, de una manera correspondiente a la re-
presentada en la figura 3, un saliente en foma de punta 750
que straviesa una perforacidn 73b del manguito 73 y ouyo ex-
tremo izquierdo estd unido, por una unién por tornillo, al
drgano 24 desorito para las figuras 2 y 3, Bste drgano estd

oconjugado de la manera desorita ya, por medio del paquete

de resortes 25, oon el cojinete de bolas 26 que actda sobre

la rueda de gufa 71,

El segundo érgano B 76, sobre el oual actda, por medio
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de un olerto nimero de piezas de unién , el gufa-hilos 46

de la figura 1 (unidn en la oual el resorte 77 mantiene su
tensién previa), puede girar libremente sobre el extremo de-
recho 730 del manguito 73, Como ya se ha menocionado, el extre-~
mo derecho 76a del segundo érgano B 76 lleva, por medio del
filete 76e/75e, el primer érgano A 75,

La posioidn angular del érgano B 76 con relacién al
eje geométrico X~-X estd determinada por la posioidn del gufa-
hilos 46 (figura 1). E1 resorte 77 rodea la tueroca 74 y estd
fijado a la misma por su extremo 77a a una muesca., El otro
extremo de este resorte 77 se apoya detrids de un saliente
76d del segundo Srgano 76B,

La posioién angular del érgano 4 75 ocon relacién al

eje geométrioco X-X estd determinada, ocon intervenoclédn de un

brazo no representzdo en el dibujo, por una parte por la ten-
vsién P en el tramo de hilo gue se desenrolla y por otra parte
por la tensidén del resorte 30, ambos en la figura 1,
Partiendo de una posioidén angular relativa determinada
del primer 8rgano A 75 y del segundo 4rgano B76, y &l par de
frenado correspondiente ejeroido por las superfloies de fre-
nado, la fuerza de frenado varfa duramte una rotacién relati=-
va de los dos drganos alrededor del eje geométrico X-X, Por
65360 ouando la temsidén del hilo P (ver figura 1) aumenta, ¥
ha de ser llevado hilo a la bobina a enrollar, el brazo y por
lo tanto el érgano A 75, se enrollard sobre el filete 75e/76e
¥y se desplazard axialmente en la direccidn del eje geométriaco
X-X. En el ocaso representado serd, en el dibujo, un movimiento
haoia la izquierda, lo gque entrafiard igualmente un desplaza=-

miento haocia la izquierda del &rgano en forma de punta 75¢

30 y por consiguiente un olerto aflojamiento del freno, Por con=-

.)/gyl_
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siguiente, serd llevado nilo a la bobina de enrollar,

Cuando, en un momento dado, ha de volverse a emnrollar
hilo sobre la bobina de alimenteoidn y cuando el gufa hilo de
la figura 1 es puesto en accidn, resulta una rotacidén del se-
gundo drgano B 76 alrededor del eje geométrico X-X, Seasel
caso en gue, durante este movimiento del érgano B 76, no se
produse rotacidn angular del érzuno A 75; a consecuencia de
la presencia de la uniba por tornillo 75¢76e entre los drga-
nos A 75 y B 76, se produce entonoes un desplazamiento del
Srgano A 75 en la direcoidn del eje geométrico X-X; en efeo-
to, en la direcoidn axial, el drgeno B 76 es mantenide, duran-
te una rotaocidn, en su posiocién original con relacibn al eje
geomdtrico X-X por la parte 77b del resorte 77, que se aplica
contra la superfiocie terminal del saliente 764,

En la forma de realizacidén representada em el dibujo,

el brgano 24 esté fijado por una parte fileteada al saliente

en forma de punta correspondiente, Esta forma de construccidn
perrmite, por una rotacidn del Srgano 24 sobre el saliente
en foma de una punta, regular a voluntad entre limites muy
amplios la tensidn del resorte 25 y por lo tanto la fuerza de
aplicacibn de las superficies de frenado, A este efeeto, el
drgano 24 estd realizado en forma de cabeza de mando manual.
En los casos en que el dispositivo desenrollador no
estd previsto para el nuevo enrollamiento, hasta comunicar a
uno sélo de los érganos A y B una posibilidad de desplazamien=
to alrededor del eje geométrico X-X. En la forma de realiza-
ociénrepresentada en la figura 3, se podria, en este ocaso, fi-
jar el 8rgano rotativo B 66 en el espaocio, Desde el punto de
vista de la construcoidn, las nendlduras 664 pueden realizar-

se entonces directamente en la placa chasis, formando esta

-l) -
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placa entonoes el segu.do Srgano designado por B, En la forma
de realizacidn representada en la figura 4, se puede obtener
el mismo resultado constituyendo la parte fileteada del man~
guito 37 de manera gque forme un conjunto ocon el extremo dere-
cho 76a del &rgano B 76 que, por este hecho, no gira mds als
rededor del eje geomdtrico X~X y se puede pasar del saliente
764, El1 filete por el cual el manguito 73 estd fijado en la
abertura 72 practicada en la placa de chasis 70 puede ser sus-
tituido entonoces por el filete 76e que tiene la parte flletea-

da 75e del érzaho A 75,

WCcTA

Los puntos de invenoidén propia no nueva, pero no presen-
tada, practicada ni divulgada en Espafia que se presentan pa=
ra que Sean objeto de esta solieitud de Patente de Introducidn
por DIEZ arios, son los sigulentes:

l¢,~ Dispositivo desenroilador para desenrollar de punta
bobinas de hilo que tiene un soporte para la bobina a desen-
rollar, una rueda de gufa y un brazo rotativo, que lleva una
o varias ruedas de desenrollamiento, as{ como un dispositivo
de frenado mandado por los movimientos del brazo y gue ao-
tda sobre la rueda de gufa con una fuerza de frenado variable
de manera continua, carasterizado porque un primer érganc a-
ooplado al brazo y cuya posiolén ocorresponde en ocada instan-
te a la del brazo estd conjugado de una manera tal oon un
gsegundo érgano, que durante la rotacién del primer érgano,
se produzoa un movimiento relativo de estos dos Srgahos, ba-

jo el efecto del cual uno de estos 6rganos efeotda un movi=
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miento en la direccidn del eje geométrico alrededor del cual
gira el primer drgano, movimiento que manda al dispositivo
de frenado yue actdia sobre la rueda de guia.

28,- Dispositivo segin se reivindica en el punto 1,
caracterizado porgue estéd equipado de medios para volver a
enrollar el hilo sobre la bobina de alimentacion, as{ como
de un guid-nilo a llevar en el trayecto de un hilo proceden-
te de la bobina de alimentacidn, de preferencia inmévil en
el espacio, que estd acoplado al segundo brgano, de tal mane=-
ra que en el momento de la entrada en aceidn de esta gula-hi-
lo, este segundo érgano sea desplazado, de manera que igual-
mente uno de los dos 6rganos efectde un movimiento en la di-
receidn del eje geométrico dlrededor del oual gira el primer
4rgano, desplazamiento bajo cuyo efecto es aflojado el dis=
positivo de fremnado,

28,= Dispositivo segdn se reivindica en el punto 1,
caracterizado porque el gufa-nilo para el nuevo enrollamiento

del hilo estd acoplado al segundo érgano de tal manera que en

el momento de la puesta en accidn, respectivamente de la pues-
ta fuera de acoidu de este gufa=hilo, el segundo érgano efec-
tda, ocon relacidén al primer 6rgano, una rotacibn alrededor del
eje geométrico alrededor del cual gira el primer érgano,

49,~ Dispositivo segin se reivindica en el punto 1,
scaracterizado porque unoc de los dos 4ryanos estd realizado
en forma de un disco perfilsdo, sobre ouyo perflil puede des-
plazarse un saliente acoplado al otro drgano,

59,- Dispositivo segin se reivindica en el punto 1,
caracterizado porque enitre la superficie del primer drgano y
la superficie del segu.do vueltas una naecia la otra y ligera-

mente separadas en la direcoidn del eje geombtrico, estdn pre-
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vistos uno o varios Srganos pulsadores, de preferencia en for-
ma de punta, cuyos extrenos dessanssn en muescas locales de es
tas superficies, estando realizados los 4érganos pulsadores y
las muescas de manera gue los Srgancs pulsadores determinan,
por una posicidn méds o menos oblfcua de sus ejes longitudina-
les oon relacidn el eje geométrico, una sSeparacidén mds peque-
fia o mds grande de las superficies vuelbas une haola otra del
primer érgano y del segundo.,

68,~ Dispositivo segdn se reivindica en el punto 1,
caracterizado porgue 8l primer Organo y el segundo estén do-
tados de filetes conjugados de tal manera que una rotacidn
relativa de estos dos S6rganos entrafia el movimiento, gue man-
da el dispositivo ce Irenado, 4@ uno de los 6rganos en la
direcoidn del eje geométrico.

78,~- Dispositivo segdn se reivindica en el punto 1,
caracterizado porque el primer érgano efeotda el movimiento
axial sobre el segundo drgano inmévil en la direcocidn del eje
geomdtrico.

82,=- Dispositivo segdn se reivindioca en el punto 1,
caracterizado porque el gufa nilo para volver a enrollar hi-
lo estd acoplado al sezundo 8rzano, nientras que en el momen-
%o de la puesta en servicio y de la puesta fuera de serviocio
de este gufa-hilo, este provoea la potacidn, alrededor del
eje geondtrico, del drgano no desplazable en la direccidn del
eje geondtrico, con relacibn al primer érgano y asi el des-
plazamiento en la direccidn del eje geomdtrico, desplazamien=
$0 que manda el dispositivo de frenado,

90,~ Dispositivo segdn se reivindioca en el punto 1,
caracterizado porque las superficies de frenado se encuentran
entre la rueda de gufa y una parte del ochasis del dispositivo.

s -
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