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por 20 años

a favor de Don Jaime BOT ARENAS 

de nacionalidad española

resid en te  en San Genis de V ila sa r  (B arcelon a), Augei Guinera 34

Hasta l a  fech a  la  operaci6n  de pesar la s  te la s  de batán  

para c o n tro la r  su peso se efectu ab a mediante básculas o romanas 

de tip o  c o r r ie n te , sin  que por p arte  de la  empresa pudiese obte­

nerse un c o n tro l seguro de la s  pesadas, debiéndose f i a r  por com- 

5 . p le to  de j.a honradez p ro fesio n al d e i op erario  que h acia  dicho 

tra b a jo , dándose algunos casos en que a lte ra b a  lo s  resu ltad os  

que daba l a  b áscu la .

A f in  de conseguir que d ich a operación se efectú e  con to ­

da g a ra n tía , sin  que pueda i n f l u i r  para nada en e i resu ltad o  de 

la s  pesadas, e r  o p erario , se ha ideado e l  aparato automático ob­

je to  del presente in vento , mediante e l  cu al quedan re g is tra d a s

por:

"APARATO AUTOMATICO PARA CONTROL Y REGISTRO DEL PESO 

DE ^AS TELAS DE BATAN"

MEMORIA DESCRIPTIVA
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la s  pesadas en una h o ja  o g rá fie o  dispuesto en un c ilin d ro  g ira ­

to r io , e indicándose .̂as d ife re n cia s  en más o menos que deba t e ­

ner ê . a r t íc u lo , en una e s c a la  graduada que queda v is ib le  única­

mente después de re g is tra d a  l a  op eración .

Seguidamente se describe e l  ap arato  de que estamos t r a ­

tando, adjuntándose una h o ja  de dibujos complementaria en lo s  que 

se rep resen ta  a gu isa de ejemplo no l im ita tiv o , en l a  F ig . 1, un 

aparato autom ático del indicado tip o  y en l a  F ig . 2 , un esquema 

de io s  p rin cip a le s  elementos de que se compone e l  mismo.

E l ap arato  objeto  de l a  P aten te  de Invención que nos ocu­

pa e s tá  compuesto por una base ( 1 )  con pies regu lab les ( 2 )  en la  

que va dispuesto e l  p lato  ( 3 )  de un mecanismo de p esar tip o  roma­

na dispuesto en e .̂ i n t e r i o r  de una c a ja  m e tá lica  ( 4 )  que presenta  

en su p arte  su p erio r una ab ertu ra  ( 5 )  a tra v é s  de l a  cu al puede 

verse  e l  resu ltad o  de la s  pesadas, en una e s c a la  graduada d el pro­

pio mecanismo.

El mecanismo de pesar e s tá  co n stitu id o  por un sistem a de 

palancas de tip o  c o rrie n te  pero con una s e r ie  de elementos y d is ­

p o sitiv o s  mediante lo s  cu ales se obtiene un aparato con la s  venta  

jas  indicadas anteriorm ente, o se a  un resu ltad o in d u s tr ia l nuevo.

En uno de lo s  extremos de l a  cruz (6 )  del mecanismo, va 

montado un p l a t i l l o  ( 7 )  en ê . que se disponen unas pesas (8 )  a 

f in  de e s ta b le ce r  una re la c ió n  de 1 :1 0  del peso que deben ten er  

la s  te l a s  a comprobar. Asi por ejemplo, para c o n tro la r  te l a s  de 

20 Kgs. débense co lo ca r  en ej. p l a t i l l o  1 /1 0  de dicho peso, o sean  

3 Kge.

En e l  propio extremo de l a  cruz que l le v a  dicho p l a t i l l o  

va dispuesto un contrapeso ( 9 )  roscado y fijad o  por una co n tra­

tu e rca  m oleteada que se u t i l i z a  para  a f in a r  ej. mecanismo.

El o tro  extremo de l a  cru z va p ro v isto  por una p a rte , de
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unos brazos y palancas que accionan un e s t i l e t e  ( 10 )  que in scrib e  

eu. re su ltad o  de cada pesada en una hoja rayada convenientemente o 

g rá fico  colocado en un c ilin d ro  ( 1 1 )  e l  cuan g ira  automáticamente 

a cada pesada, en forma que permite r e g i s t r a r  unas 130 operaciones  

en cada h o ja .

En pqueho movimiento de g iro  que e fe c tú a  e l  c ilin d ro  p o rta  

dor del g rá fico  en cada operación, se consigue mediante un trinque  

te  ( 12)  que a c tú a  sobre una corona dedada ( 1 3 )  s o lid a r ia  den in d i­

cado cin in d ro , cuyo trin q u ete  es accionado por l a  popía cru z .

Por o tra  p a r te , e s ta  úntima p ieza , va p ro v is ta  de un s i s ­

tema de a r tic u la c ió n  ( 1 4 )  unido a l  p la to  ( 3 )  del ap arato , mediante 

en cual se accion a todo en mecanismo de p esar y r e g i s t r a r .

E l e s t i l e t e  ( 1 0 )  actú a  para m arcar gráficam ente j.as pesa­

das, sobre una c in ta  en tin tad a ( IR)  montada en p o sició n  lo n g itu d i­

nal f re n te  a l cinindro p o rtag rái'ico s ( 1 1 ) .

En uno de nos extrem os de l a  eiuz (6 )  va montado un t i r a n ­

te  ( l o )  que acciona una p a n ta lla  móvil ( 1 7 )  p ro v is ta  de un co n tra ­

peso de re to rn o  ( 1 8 )  para d ejar v is ib le  a l  operador e l resu ltad o  

de la s  pesadas después que en aparato  ha efectuado l a  pesada y r e ­

g istra d o  en resuntado de la  misma, em cuyo momento e l  f i e l  ( 1 9 )  

in d ica  en más o menos sobre la  escana graduada de l a  p arte  supe­

r i o r  den ap arato , dicho re su lta d o .

Completa e l  ap a ra to , una m an ecilla  de bnoqueo ( 2 0 )  y un 

botón de disparo ( 21 )  que a l  p resio n arlo  hace d isp arar e l  mecanis­

mo.

E l aparato funciona de l a  forma s ig u ie n te : una vez a fin a ­

do a base de l a  renación  de 1 :1 0 ,  y ce rra d a  l a  pu erta  ( 2 2 )  de que 

va p ro v isto  e l  cuerpo de^ ap arato , puede ya co lo ca rse  en e l  p lato  

o c e s ta  (3 )  den mismo l a  t e l a  a c o n tro la r , una vez hecho lo  cu al, 

b asta  con p resion ar en botón de disparo ( 2 1 )  p ara que se efectú e
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automáticamente el p e sa je , eq r e g is tr o  en e l  g rá fico  y pueda v e r ­

se en l a  e sca la  graduada e l  resu ltad o de la  pesada. Una vez obser­

vado é s te , sólo f a i t a  le v a n ta r l a  M anecilla de bloqueo y r e t i r a r  

l a  teq a  ya pesada p ara  ten er dispuesto nuevamente e l aparato para  

e fe ctu a r  o tra  op eración .

En l a  P aten te  de Invención d e s c r i ta , serán  v a r ia b le s , e l  

tamaño dej. aparato ob jeto  de l a  misma, lo s  m ateria les  empleados en 

su fa b ric a c ió n  y en g e n e ra l, todos cuantos d e ta lle s  no a lte re n , 

cambien o modifuqen su prop ia e sen eia lid ad .

N 0

R E I V I N D I C A C I O N E S

Se re iv in d ic a  como objeto de l a  presente Patente de Inven­

ció n :

1& .- Aparato autom ático para co n tro l y r e g is t r o  d e l peso de 

1 5 . la s  te l a s  de batán, c a ra c te riz a d o  por e s ta r  compuesto por una base 

p ro v is ta  de un p la to  de un mecanismo de pesar tip o  romana, dispues­

to  en una c a ja  m e tá lica  s o lid a r ia  de dicha base, dotada de una puar 

ta  y de una ab ertu ra  a tra v é s  de l a  cu al puede v e rse  ê . resu ltad o  

de la s  pesadas en una e s c a la  graduada del propio mecanismo, e l  cu al  

80 . va dotado de unos elementos y d isp o sitiv o s  mediante lo s cu ales , a l

e fe ctu a rse  l a  pesada, queda re g is tra d a  en un g rá f ico  dispuesto en un 

c il in d r o , indicando l a s  d ifere n cia s  en más o menos del peso que debe 

te n e r e l a r t í c u lo .

2& .- Aparatp autom ático para co n tro l y r e g is tro  del peso de 

25. la s  te la s  de batán, según l a  a n te r io r  re iv in d ica c ió n , ca ra c te riz a d o  

por i r  dispuesto en unos de lo s  extremos de l a  cru z del meeanisno de 

pesar un p l a t i l l o  en eq que se colocan unas pesas para e s ta b le ce r  

una re la c ió n  de 1 :1 0  del peso que han de ten er ^as te^.as a. comprobar 

estando dispuesto en eq propio extremo un contrapeso roseado para  

30 . afin ació n  del mecanismo.
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3& .- Aparato autom ático para co n tro l y re g is tro  del pe­

so de la s  te l a s  dQ,batán, según la s  a n te rio re s  re iv in d ica cio n e s , 

ca ra c te riz a d o  por i r  d ispuestos en el o tro  extremo de l a  cruz  

del mecanismo unos brazos y palancas que accionan une s t i l e t e  

5 . que in scrib e  lo s  resu ltad o s de la s  pesadas en e l g rá fico  co lo ca ­

do en e l  c ilin d ro , e i  cual g i r a  automáticamente a cada pesada 

por e fe c to  de un trin q u ete  que accio n a una corona dentada so lid a ­

r i a  de.¿. indicado c ilin d ro  y cuyo e s t i l e t e  actú a  sobre una c in ta  

en tin tad a montada en p o sición  lo n g itu d in al fre n te  e l  c ilin d ro  por 

1 0 . ta g rá f ie o s .

4b . -  Aparato autom ático para c o n tro l y re g is tro  del peso 

de j.as te l a s  de batán, de acuerdo con la s  a n te rio re s  re iv in d ica ­

cio n es, ca ra c te riz a d o  por i r  montado en uno de lo s  extremos de 

l a  cruz un t i r a n te  acd o n ad o r de una p a n ta lla  móvil p ro v is ta  de 

15. un contrapeso de re to rn o , l a  cu al o c u lta  l a  e s c a la  graduada h asta  

después que e r  mecanismo ha efectuado la  operación y re g is tra d o  e l  

resu ltad o de l a  pesada.

5 & A p a r a t o  autom ático para co n tro l y r e g is tro  del peso 

de la s  te l a s  de batán, según la s  a n te rio re s  re iv in d ica c io n e s , c a -  

2 0 . ra cte riz a d o  por i r  p ro v isto  de una m an ecilla  de bloqueo del meca­

nismo y de un botón de disparo para su m anipulación.

6 b . -  APARATO AUTOMATICO PARA CONTROL Y REGISTRO DEL PESO 

DE LAS TE^aS DE BATAN.

Sean cuales fueren la s  c ircu n sta n c ia s  qué concurran con 

l a  esen cía lid ad  propia de l a  misma.

Consta l a  presente Memoria d e s c r ip tiv a  de cin co  páginas 

fo lia d a s  y m ecanografiadas por una so la  ca ra  y v a  acompañada de 

una hoja de dibujos a c la r a t iv o s .

Madrid, 3 /  Mayo de 1958
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