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P A T E N T E  

D E

I N T R O D U C C I  O N

por  " PEicFECCICií ALIENTOS EN LOS MECANISMOS DE MANDRILES AUTOÍvlA' 

PICOS", a f av o r  de Don RAMON EABHEGAT PINOS, de n a c io n a l id a d  

esp añ o la ,  r e s i d e n t e  en BARCELONA, c a l l e  Provenza,  n2 4-51, i n ­

t e r i o r .

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p r e s e n te  in v e n ció n ,  r e a l i z a d a  con é x i t o  en e l  e x t r a n -  

j e i o  se r e í i e r e  a unos p e r f e c c io n a m ie n to s  en l o s  mecanismos de 

mandriles a u to m á tico s .

nn la  invención pueda comprendido un sistem a de a c c i o n a ­

miento para avances autom áticos  in te g r a d o  por un elemento t r a n s ­

misor r o t a t i v o  i n t e r m i te n t e  v inculad o  a l  conjunto g i r a t o r i o  del 

a p a r a t o ,  un elemento r e c e p t o r  r e l a c i o n a d o  cinemáticamente con e l  

a n t e r i o r  y v inculad o  a l  c a r r o  móvil ,  un c a r r o  móvil desplazable  

sobre guias  mandado por e l  elemento r e c e p t o r  y un a j u s t e  de p r e ­

c i s i ó n  e n tr e  topes con medios de r e a j u s t e  a l  d esg aste  e x t e r i o r e s ,
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a s i  como una d i s p o s i c i ó n  para  e l  embrague y desembrague del e l e ­

mento t r a n s m i s o r .

0 on e l  i i n  de f a c i l i t a r  la  e x p l i c a c i ó n  se acompaña a la  

p re se n te  memoria una lamina de dibujos en la  que se encuentra  

re p r e s e n ta d o  un c a s o  de r e a l i z a c i ó n  que se c i t a  a t í t u l o  de 

ejem plo.

3n e l  dibujo:

la  f i g u r a  1,  muestra en alzado  y s e c c ió n  convencional

e l  a p a r a t o  que se d e s c r i b e ,

le f i g u r a  2 ,  in d ic a  en s e c c i ó n  l o n g i t u d i n a l ,  e l  d e ta ­

l l e  de acoplamiento t r a n s m i s o r ,  r e c e p t o r  y c a r r o ,

la  f i g u r a  3» es un d e t a l l e  del p o r t a h e r r a m i e n t a , 

l a s  f i g u r a s  4 ,  5 ,  6 son v i s t a s  e x t e r i o r e s  del a p a r a to ,  

l a t e r a l e s  l a s  dos pr im eras  y en p la n ta  la  ú l t i m a .

C o n sis te  esencia lm en te  en un cuerpo r o t a t o r i o  - 1 -  que 

comprende la  espiga del cono üe acoplamiento y e l  cuerpo p r i n ­

c i p a l  con a lo jam ien to  - 2 -  para un engrane s in  f i n  - 3 -  p e r t e n e ­

c i e n t e  a l  d i s p o s i t i v o  t r a n s m i s o r .

Sobre e s t e  cu erpo ,  en e l  arranque ce la  espiga se h a l l a  

la tu e r c a  - 4 -  cue en combinación con una arandela  de bronce - 5 -  

s i r v e  para e s t a b l e c e r  un juego mínimo c a lc u la d o  par'- la p e s t a ­

ña de a s i e n t o  ce la c a j a  envolvente

La c a ja  envolvente  - 6 -  t i e n e  por  misión permanecer i n ­

móvil durante la  r o t a c i ó n  del a p a r a to  mediante la  a c c ió n  de 

i n m o v i l iz a c ió n  proporcionada por la  b a r r a  - 7 -  que a l  e f e c t o  se 

apoyará en c u a lq u ie r  p a r t e  f i j a  de la bancada de la  máquina,  

torno u o t r a ,  a que se a p l iq u e ,  o bien por simple sostenim ien­

to  con l a  mano. L'sta c a j a  l l e v a  t o r n i l l o s  e n t r a n t e s  - S -  que 

pueaen s e r  uno o mas cuya misión se in d ic a  mas a d e l a n t e ,

iil  engrane s in  f i n  - 3 -  an te r io rm e n te  mencionado, va ca -
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lado sobre un e j e  - 9 -  que a t r a v i e s a  diametraímente a l  cuerpo mó­

v i l ,  e s ta  enchavetado sobre dicho e j e  pero puede temer c i e r t o  

desplazamiento a x i a l .  E l  e je  por  un extremo s a l e  a l  e x t e r i o r  y 

es maniobrable en se n t id o  de avance a x i a l  y de r e t r o c e s o  com­

prendiendo para e s te  juego una garganta  - 1 0 -  que s i r v e  para  

que car  r e t e n i d o  por e l l a  merced a un elemento de bloqueo forma­

do por la ocla - 1 1 -  con adecuado m uelle .

~or  e l  extremo opuesto termina en unra rueda en forma 

de e s t r e l l a  - 1 2 -  cuyos d ie n te s  su f r e n  l a  a c c i ó n  i n t e r m i t e n t e ,  

ce lo s  t o r n i l l o s  inmóviles - 8 -  de manera que a l  p asar  por e l l o s ,  

g ir a  la amplitud que señala  un d i e n t e ,  r e s u l ta n d o  a s i  t a n t a s  

i n t e r m i t e n c i a s  de g i r o  como t o r n i l l o s  hay a ,  generalmente su 

número no pasa de c u a t r o ,  disp uesto s  a 90° .

E l  engrane s in  f i n  - 3 -  engrana permanentemente con 

o tro  normal - 13-  cuyo i n t e r i o r  l l e v a  ro s c a  y c o n s t i t u y e  la  t u e r ­

ca g i r a t o r i a  de juego a x i a l  f i j o  de un t o r n i l l o  - 1 4 -  que por  

e s ta  razón avanza s in  g i r a r  y se encuentra  v inculad o  a l  c a r r o  

p o r ta h e r ra m ie n ta  - 1 3 - ,  que por  e s t e  e f e c t o  va avanzando p r o ­

gresivam ente en la  amplitud que le  permite e l  tope - 1 6 -  p r e v i a -  

rnente gradua do.

P a r t  e l  avance a mano, l l e v a  e l  t o r n i l l o ,  un cuadra­

d i l l o  cen trad o  en e l  i n t e r i o r  - 1 7 -  del  n o n io s /

121 eje  - 9 -  sobre e l  que se h a l l a  montado e l  s in  f i n  - 3 -  

e s t á  accionado por e f e c t o  de la  te n s ió n  de un muelle h e l i c o i d a l  

- 1 6 -  s i tuad o  e n t r e  la e s t r e l l a  y l a  pared c o j i n e t e .  Cuando e l  

e je  se encuentra  bloqueado por la  b o l a ,  es d e c i r  embragado, e l  

muelle comprimido, pero cuando e l  tope de c a r r e r a  del  c a r r o ,  

indicado en - 1 6 -  l l e g a  a e n c o n tr a r  a l  extremo - 1 9 -  del dicho  

e j e  - 9 -  le  obliga a r e t i r a r s e  a x ia lm e n te ,  venciendo la  ac c ió n  

de la  bola y dejando que e l  muelle e n t r e  en funciones enviando  

a l  e je  h a c ia  a fuera  a la  p o s i c i ó n  de desembrague de la  rueda
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e s t r e l l a  con r e s p e c t o  de lo s  t o r n i l l o s  - 8 - ,  quedando desembraga­

do e l  avance autom ático  en su f i n  do c u r s o ,  co n st i tu y e n d o  el  

d i s p o s i t i v o  un paro autom ático  del a p a r a t o .

E l  c a r r o  p o r ta i ie r r  amienta - 1 5 -  e s t á  montado en co la  de 

milano sobre l a s  guias - 2 0 -  a j u s t a d a s  l a t e r a l m e n te  por  l a  r e g la  

de a j u s t e  - 2 1 - ,  que cuando se t r a t a  de t r a b a j o s  f i j o s  en mate­

r i a l e s  muy r e s i s t e n t e s ,  se puedo bloquear  por a c c ió n  d i r e c t a  

c o n tr a  e l l a  u t i l i z a n d o  t o r n i l l o s  p re n so re s  - 2 2 - ,  lo s  c u a l e s  

s i r v e n  también para a j u s t a r  e l  c a r r o  con e l  cuerpo en su normal

d e s g a s t e .

E l  c a r r o  l l e v a  los  t a l a d r o s  - 2 3 - ,  para c o l o c a c i ó n  de 

lo s  pórtam erram ientas  - 2 4 - ,  f i g u r a s  6 y pudiéndose c o l o c a r  

e l  p o r ta h e r ra m ie n ta s  en e l  t a l a d r o  c e n t r a l  o en lo s  l a t e r a l e s  

según la  cap cid sd  del t r a b a j o  a e f e c t u a r  y e l  r a d i o  a o r i g i n a r 9

E l  p o r ta h e r ra m ie n ta s  se s u j e t a  por t o r n i l l o s  que entran  j 

en lo s  t a l a d r o s  - 25-  del c a r r o .  ¡

La invención,  dentro de su e s e n c i a l i d a d ,  puede s e r  l i e -  j 

vada a la  p r á c t i c a  en o t r a s  formas de r e a l i z a c i ó n  que d i f i e r a n  en! 

d e t a l l e  de la  indicada a t í t u l o  de ejemplo a l a s  c u a l e s  alcanzará ;  

igualmente la p r o t e c c i ó n  que se r e c a b a .  Podrá ,  pues c o n s t r u i r s e  ¡ 

en c u a lq u ie r  forras y tamaño, con lo s  medios y m a t e r i a l e s  más 

adecuados,  por quedar todo e l l o  comprendido en e l  e s p í r i t u  de ¡

i

la s  r e i v i n d i c a c i o n e s
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D e s c r i t o  e l  o b je to  de la in v e n ció n ,  l o  que se d eclara  

corno no divulgado ni  p r a c t i c a d o  en España, comprende l a s  s i ­

g uientes  r e i v i n d i c a c i o n e s :

1 .  P e r f e c c io n a m ie n to s  en lo s  mecanismos de mandriles  

a u to m á tic o s ,  c a r a c t e r i z a d o s  esen cia lm en te  por  e l  hecho de d i s ­

poner en e l  cuerpo g i r a t o r i o  del m a n d ri l ,  p o r ta d o r  del cono

de acoplam iento ,  un elemento t r a n s m is o r  del movimiento a l  c u e r ­

po del c a r r o ,  operativamente d isp uesto  para  r e c i b i r  e l  mando 

de uno o de v a r i o s  elementos tope inm ovil izados en uña pieza  

envolvente vinculada a l  cuerpo g i r a t o r i o  del  a p a r a to  con acoQ 

piamiento l i b r e ,  para que e l  elemento t r a n sm iso r  tenga un mo­

vimiento de r o t a c i ó n  i n t e r m i t e n t e ,  t r a n s m it ié n d o lo  a s i  a un ele  

mentó r e c e p t o r ,  a lo ja d o  en e l  cuerpo dá. c a r r o  y que comprende,  

un r e c e p t o r  r o t a t o r i o  s in  t r a s l a c i ó n  operativamente d isp u esto  

pare o b l ig a r  a d e sp la z a rs e  a l  c a r r o  en se n t id o  l o n g i t u d i n a l ,  a 

cuyo f i n  e s t e  c a r r o  va montado sobre guias  en ángulo d isp ues-i
t a s  en e l  cuerpo g e n e r a l  g i r a t o r i o ,  comprendiendo e l  s is te m a ,  

medios para e l  paro auto m ático  y medios para e l  bloqueo y des­

bloqueo manuales o m ecánicos ,  a s i  como topes  r e g u l a b l e s  para  

d e f i n i r  lo s  cu r s o s  de desplazamiento d el  c a r r o  p o r tah erram ien ­

t a s .

2 .  P e r f e c c i o n a m i e n t o s ,  según la  a n t e r i o r  r e i v i n d i c a ­

c ió n  en l o s  que, e l  elemento t r a n s m is o r  del  movimiento del  c a ­

r r o ,  c o n s i s t e  en un engrane s in  f i n  ca lad o  sobre un e je  t r a n s ­

v e r s a l  mediante c h a v e t a ,  s in  impedir la  t r a s l a c i ó n  p o s t e s t a t i -  

va c'e e s t e  e j e ,  comprendiendo e l  e j e ,  en un extremo una m e  da
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e s t r e l l a d a  y en e l  o t r o  una g a r g a n ta ,  que s i r v e  para la r e t e n ­

c ió n  Mediante un p e s t i l l o  de bola y muelle a l o j a d o  en e l  cuerpo  

g i r a t o r i o  del a p a r a t o .

5 .  P e r l e c c i o n a m i e n t o s , según las  r e i v i n d i c a c i o n e s  1 

y 2 en que, la  rueda e s t r e l l a d a  es accionada por topes  r a d i a l e s  

f i j o s  en una envolvente, ,  que se monta en e l  a p a r a to  encajada  

sobre e l  cono de acoplam iento y f i j a d a  a aqu el ,  mediante la  

cooperación  de una tu e r c a  p ren so ra  y una arandela  de a s i e n t o  de 

bronce graduando la  p r e s i ó n  de la  t u e r c a ,  para obtener  una f r i c ­

c ió n  de r o t a c i ó n  de una p a r t e  sobre l a  o t r a .

4 .  P e r f e c c io n a m ie n to s  según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  1 a 

3 en los  que la  p ieza  envolvente  es inmovil izada para g i r a r ,  

merced a una v a r i l l a  t r a n s v e r s a l  v inculad a  a e l l a  y que se acu­

ña c o n tr a  c u a lq u ie r  p a r t e  f i j a  de la máquina a que se a p l i c a

e l  a p a r a t o .

f .  P e r f e cc io n a m ie n to s  según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  

1 a 4 en l o s  que, la p a r t e  i n f e r i o r  del a p a r a t o ,  l l e v a  sobre  

guias  en ángulo a l  c a r r o  p o r ta i ie r r a m ie n ta ,  presentando e s t e  e s ­

te  c a r r o  e l  d i s p o s i t i v o  r e c e p t o r  del movimiento in te g r a d o  por [ 

o tro  bus i 11 o s i n  f i n  engranado con e l  del t r a n s m is o r  y siendo es-;, 

te  segundo h u s i l l o  tu e r c a  de una barra  roscada  unida a l  c a r r o ,  í 

barra  que avanza axia lm ente  s i n  g i r a r  l levando co nsig o  e l  c a -  t 

r r o  en e l  r e c o r r i d o  p r e v i s t o  por e l  c u r so  de t r a b a j o .

6 .  P e r f e c c io n a m ie n to s  según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  1 a { 

5 en lo s  que lo s  medios para  e l  embrague y para e l  desembrague 

del elemento t ra n sm iso r  c o n s i s t e n  en que e l  e je  de r o t a c i ó n  

p o r ta d o r  de la  rueda e s t r e l l a d a ,  se h a l l a  apoyado en c o j i n e t e  

en e l  cuerpo g i r a t o r i o  del  a p a r a to  y r e t e n i d o  por un muelle h e l i  ' 

c o i c a l  que t i e n e  tendencia  a se p á r a lo  axialm ente  para l o g r a r  el

30 desembrague de ls. e s t r e l l a  con r e s p e c t o  de lo s  topes r a d i a l e s
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7 .  P e r f e c c io n a m ie n to s  según l a s  r e i v i n d i c a c i o n e s  1 a 

6 en los  que e l  paro  autom ático  de avance del c a r r o  t i e n e  lugar  

por la  p o s i c i ó n  da un tope ce r e t e n c i ó n  e x t e r i o r  a la  c a r a  del  

a p a r a t o ,  e l  c u a l  tope p r e s io n a  e l  extremo del  e j e  de l  elemento  

t r a n s m i s o r ,  vence la r e t e n c i ó n  que r e a l i z a  la  bola de bloqueo y 

deja l i b r e  la a c c i ó n  del  muelle h e l i c o i d a l  de desembrague»

8 .  P e r f e c c io n a m ie n to s  según la r e i v i n d i c a c i ó n  1 en los  

que e l  c a r r o  en su apoyo sobre e l  a s i e n t o  a c o l a  de milano pro­

porcionado por l e s  guias en ángulo ,  t i e n e  su a j u s t e  mediante una : 

r e g l a  l a t e r a l ,  que a l  propio  tiempo que s i r v e  para  c o r r e g i r  lo s  j 

d e s g a s t e s ,  permite e l  bloqueo d i r e c t o  c o n t r a  e l l a ,  para inmovi- i
i

l i z a r  e l  c a r r o ,  'mediante t o r n i l l o s  be p r e s ió n  e x t e r i o r e s  en e l  *

cuerpo del a p a r a t o .

9 .  P e r f e c c io n a m ie n to s  en lo s  mecanismos de mandriles

aut ornatic o s .

Según se d e s c r ib e  y r e i v i n d i c a  en l a  p r e s e n t e  memoria 

d e s c r i p t i v a  que consta  de s i e t e  h o ja s  f o l i a d a s  y e s c r i t a s  a má­

quina por  una so la  c a r a  acompañadas de t r e s  lámina de d ibu jos ,  

i iadri '  , a 21 de Liayo de 1958 ,  

úhhOIÍ F23HSÜ-A.T PINOS .
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