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"'y en el caso part;cular a que nos reFerimos ‘el dispos~t;qp.

_ mecanico, cosa que ha .de producir en el nifo una gran sati¥”’

20

"o

MEMORTIA

La invencidn que vamos a describir mediantz la

' f'presenta memoria, con ayuda de los dibujos anexos, trata

_Ede un original dispoaitivo aplicabla a miembros de juguets,

Loa miembros a que se aplica el dlSpDSlthO obJeLQ

de la invencion son brazos 1m1tando los de un robot macanlco

'00‘..

0

tienc la Finalzdad de accionar la mano del ‘braza, de mans$

“.

Ol‘

"-~,qua el nifo, al tener asido uno de estos brazos, pueds acdio-

. _'par la mano cogiendo con ella cualquxer cosa, tado ello cbh'

00.

unos movimientos 3amajantes a los automaticos d° un robot

(X3
*

faccion y antratanimxento. : _ B L
€1 dispositivo objeto de la invencidn consiste Ehs
esencia en el montaje cruzado de los cuerpos posteripreslqé}
prolongacién de ldéidedos 59 la mano, de los gus se forman.
dos grupos,\estando'ynidos laterdlmente Ins de‘pada grupo,

y situados enfrentados a'manara de pinza poseyendo cada uno

) e'dichos”cuérpos cruzado un eje de giro del grupo de dedos,
. 7con la particularidad da que- cada cuerpo tiene un muslla en
) espiral que trabaga a contracczon, que lo une a la c:rcasa

o envoltura que: simula la mufieca. Asi dispuestos dichos

elamentos,.en la parte anterior al vértice de cruce sa situa

' una_barra'vattical,'que corresponde al lado del extremo -

‘ “'de’ un bastidor que se extiende longitudinalmenie por el in- .
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‘tcrior,del brazo hueco en que van montados los dos grupos
~'73 de dedos que imitaqua mano. Al referido bastidor va unida
i’.una:varilla o-céble longitudinal qus, también por el interior

 §31 hueco del brazo, ba a unirse a un gatillo desplazable

]

en gn'mango. Dé:asté mddo, cuando el nific sostiene el brazo
* hueco que:ihitalél brazo de un robot mecdnico, puede accio-

: ..‘,Narfmuy plan'qonrla?propia mano que tiene asido al mango,

]
el geferido gatillo'que tirard de la varilla y esta del hag,

tidor, el cual, medianté la barra del lado anterior cpliéayﬁ‘
' d'an‘los cuerpos sgported de los dedos cierren su cruce,, ..

‘con allo los dedos ‘de -la mano, con los cuales podra.cogadsa.

a9

cualquier cosa. Dichos dedos, =l soltar el gatillo, tendgran

a abrirse, soltando el gbjsto qde apresaban y volviendo aA .

»P0 00

su primitiva'posicién debido a la traccidn de los respecfis
vos muslles, B . . . .

e . 9
.
b

4
‘e
’. .« e

Con el fin de ?a_'cilita;r la comprensidn de las
caracteristicas ge'nerales éxp‘uestas en los precedsntes pifia-
foa: 88 acompafia una‘lém;na de dibujos que muestra un ejemL
plo de realizacién da miembro o brazo de robot, dotado del -
dispositivo de accionami;nto'de la mano, objeto do la in-
vencién. L o : - y
‘ Dichos dibujos representan sn su figura 1, una
sgccidn longitudinal del miembro en un plaﬁo vertical, mien-
tras que ialfigura 2, es otra sgcciéq loﬁgitudinalrpero en
un plano horizontal. ‘

Describiendoc ahora el e jemplo -de realizacidn de las
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.vas: Dentro de este manguito -3~ hay un mango -5-, con una
s . . . ..

referidas figuras, vemos que ofrece la siguiente constitu-

:'. cidn: comprende un largo brazo hueco, integrado ds dos mita

des 1-2 por ejemé;o.delbiéstico}moldeada y que se unen ene
frep;adémente por cualguier medio, tal como atarnillado o

‘Pegado. En dicho brazo huesco =1-2-, hay que sefialar un am-
plio manguito -3-, .que en sl sjemplo tiens unas narvaduras

-4-, que podrian no-existir pues son simplemente decorati-

»
LR 2
.

h purciﬁn alafgada -H= en.la que va montado un gatillo -7-'«5ﬁ

] posibilidad de deslizarse en la citada porcidn alargada -6-

..‘

sujetando el mango en cusstion al cuerpo del b‘a’o hueco~.:~

*

yt--z-,jmedianta un cuerpo -8~ unido a las paradss intsrnasd.
£n la parte anterior del mencionadOAbrazo huzcges e
-l=2-, héy un cejetin o dilatacidén -9-, que imita la muﬁhqa}

del brazo de robot. En este cajetin van montados con sus'*s,®

e jes de basculacién.-10-, dos cuerpos -11- y =12- que sopalh

*94®

;  tan ‘cada uno un grupo ﬂe dedos simulados =13~ f?éu unidos

i.lateralmante unos a otros y también preferentemants ds

una!cbnﬁiguracién tal que‘semajen los dedos de una mano
mecénica. Los cuerpos soporte -11- -12-, tienen forma de

jéngulq y 8e cruzan, yendp'unido el extremo de cada uno de

' elloe a la pared. 1nterna del cajetin =9~ mediante el respsce

.- tivo muelle en espiral =15~ fuertamante contraido.

oa

Junto al vértice del Angulo diedro que forman los'

.cuarpoé -11~12—,Ahay situada verticalmente una barra =16-

A i . g 8 p—_— —— ———— o
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.1qde‘forma.parte de un bastidor rectangular alargado =-17-,
_'dispuegto longitudinalmenie en el centro dsl brazc hueco
: .i  -1-éy. En la‘otfa barra -18- que cierra el extremo posterior
',delébaatid&t -17-, ?a'enganchada una varilla.o alambre -19-,
. Cuyg extrems posierior va unido al gatillo -7-, siesndo ds
"{ noigr que dicha~varilla 0 alambre -19« pasa a travas de la

'.ff parta -8- del mango =5-.

Como pueds deducxrse de lo dxcho y representado,...

L 3

brazo de robot ~1-2-, Cuando quiera coger alguna cosa con..

los dedos =13~ -14-, bastard que tire del oatillo ~7-, el I
. ’ L XY .

cuél tira de la varilla =19-, la que, a su vez arrastra ,;

hacia atras al bastidor -17-, cbyo lado anterior o barra

*sen 0

-16- empuja hacxa atras y obliga & separarse a los cuerpasee,

00'0'

;-11-12-. los cuales basculan por sus respectlves~ ejes aou

’

y 8@ acercan uno a otro los dos grupos de dedos ~13 1a~ .o

pata apresar entre sllos cualgquier cosa que se quiera coaerg

Conviens tsner en cuenta que el miemtro o brazo !

. descrito y representado hodré,fabrica;sé ds cualguisr tamae~

" ‘Mo, forma, méta{iai-y coloride y con diversos elemsntos

dacorativos‘asi como con posibilidad de variar detalles cons-

.- tructivos, siempre que estas variaciones no alteren lo esen

cial de la invencién que se resume en las siguisntss:
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comprendiendo también un bastidor. alargado, del cual, la

-6~

Lo  En este modelo de Utilidad ss reivindica:
1, = Dispositivo para accionamiento de- nzembras de

juguste, caracterizado porque los dos cuerpos soporta de

los: dos corraspondxéntes grupos de dedos unidos, situados
en el extremo postaxior de estos, deniro de un caja=tin- hueco,
ﬁ#,'.adoptan una forma angular y se hallan cruzados entre si s

Lﬁnieqdo cada soporta un eje alojado en al respectivo co jidey :

...'

- te del citado cagetin, en cuyos cojinetesctienen la noazgx%‘

lidad de'gitar, ‘halléndose unido el apéndice cruzado de gagg

cuerpo soports ala pared del cajetin por madio de un mualde

$0 e

an espiral que Sqfua'a contraccidn, fecupe:ando la posiaién

de los grupos ds dedos cuando se deja de actuar sobre ellog,

P *
fae®

- . ) . ‘.o.
barra transversal del extremo anterior se halla situads ¢

N *
- *
-~

junto al seno dal vértice del dngulo diedra que forman lge*"

cuerpos cruzados, mientras que el bastidor se extiende longiw-

. tudinalmente hacia atras por el interior del hueco del bra-

z0 o miembro, teniendo uﬁida la otra barra del axtremo pos-

terio: a una varilla, o cabls cuyo otro extremo se¢ une a

un gatillo deslizable en-8l cuserpo de un mango sujeto y '

,aiojada dentro de un amplio manguito con gue finsliza &l

extremo posterior del mismbro o brazo, de mansra que tiran-

do con el dedo de dicho gatillo este arrastra - hacia si

" al bastidor por medio de la varilla o cable, de maners que

la barra anterior del bastidor obliga a3 los soportes de 10s

dos grupos de dedos a articularse y a estos a cerrafse un

ool
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Agrupo contra otro, pars pgder aprehender gntre gllos cual~

",_ DE JUGUETE®.,

&v

-quier cosa.

2.= "DISPDSITIUD PARR ACCIDNAWI’NTO Of MIEMBROS

Da conformidad en un todo en lo esencial y fines

industriales a lo descrito en la precedente memoria dascrip

'tiva y graf;camente representado sn los adjuntgs ol anos pa-

B ra su major comprension. ‘ cvoss

.o P

Esta mamoria consta de SIETE hOJaS ascr‘uas 0 s,

[}

.

macanogra?iadas por una sola cara a doble espaczo. eel.
‘ ‘ Madrid, 1 3 "AB 1979
Por autorizacidn de la jadéeresada,!,
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