
24  1 9 99

5

10

P A I  B I  I  E DE  I N T R O D U C C I O N

por "UN APARATO ALIMENTADOR, CON MOVIMIENTO VIBRADOR ASCENDEN­

TE, PARA LA ORDENACION AUTOMATICA DE TODA CLASE DE PRODUCTOS, 

HERRAMIENTAS, DISPOSITIVOS, Y ESPECIALMENDÜ PRODUCTOS FARMACEU­

TICOS", a  fav o r  de Don Domingo ROCA MASO, de n acion alidad  e s ­

pañola f residen te  en Baroelona, o a lle  Almogávares, ne 157 *- —

* * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * * *

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La presante P atente se r e f ie r e  a un aparato  alim entador, 

oon movimiento vibrador asoen ien te , para l a  ordenaoión auto- 

mátioa de toda o la se  de produotos, herram ientas, d is p o s i t iv o s ,  

y en e sp e c ia l para toda, o la se  de productos farm aoeiítioos.

Los medios de alim entación  para e l amolado avanoe pasan­

te en e s te  tip o  de máquinas son de dos t ip o s  g e ie r a le s :  a) un 

d isp o s it iv o  de aooionamiento por gravedad, y h) un d i s p o s i t i ­

vo de aooionamiento h orizon tal por peso o electrom otor. En l a  

mayoría de lo s  oaaos e s to s  d isp o s it iv o s  haoen e l trab a jo  en 

can tidades pequeñas y en l a  p o sio ión  apropiada para la  in tro ­

ducción en aL punto de l a  operación . S i  se  usa una to lv a , se  

requ iere un mecanismo muy complicado y voluminoso p a ra  e l  con­

tro l  del f lu jo  de lo s  a r t íc u lo s  h ao ia  e l  mecanismo, para oo-
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loo arlo a  en l a  p o sic ió n  apropiada en e l punto de la  operaoión.

Ea uno de los o b je to s de e s t a  invención, e l provéer me­

dios para l a  v ib ración  de la  to lv a ,
utro  o b je to , ea e l de provéer de medios p ara  l a  d e ter­

minación de l a  magnitud de l a s  v ib rac io n es.

Otro o b je to , ea causar e l movimiento continuo de lo s  a r ­

t íc u lo s  en un reoorrido  esencialm ente c ir c u la r .

Otro o b je to , es provéer un ad en o id e  de p o sic ió n  v e r t i ­

ca l para l a  v ibraoión  de la  to lv a .
Otro o b je to , es provéer un d isp o s it iv o  para sa c a r  lo s

a r t íc u lo s  de l a  to lv a  en una l ín e a  s o la  y moverlos en una d i­

rección  a x ia l .
Otro o b je to , es provéer un d isp o s it iv o , montado indspen* 

dientamente de l a  to lv a , p ara  e l tran sp orte  de lo s artío u lo a

de la  to lv a  a l punto de l a  operación.

Otro, o b je to , es provéer medios p ara  l a  v ib rao ión  del

mencionado tra sp o rtad o r y de la  to lv a  por un d isp o s it iv o  v i ­

b ra to r io  tínioo.
E l aparato  ob jeto  de la  presente patente de introduooión 

o o n siste  en una p ie z a  p r in o ip a l -10-, con medios para  soportar 

una to lv a  c iro u la r  -1 1 -, sobre la  misma. &atos medios de sopor­

te  oonstan de una s e r i e  de p iezas e l á s t io a s  -1 2 -, a rre g la d a s  

o ir  ounfer ene i  almente alrededor del lado in fe r io r  de l a  to lv a  

e in c lin ad as de dioha base haoia la  to lv a  en una d irecc ió n  

que l e  permite un movimiento de vaivén de derecha a izq u ierd a .

Eos medios para la  v ibrao ión  de ha to lv a  co n sisten  en un 

so l ano i  de -15-. montado oon su  e je  en una p o sic ió n  v e r t io a l .  E l 

mieleo magnético -16-, del a d e n o id e , e stá  en a lin eac ió n  oon 

un atenuador en e l  fondo de l a  to lv a  y espaciado de la  misma
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por un in te rv a lo  apropiado para  p erm itir  su funcionam iento, l a  

co rrien te  para e x o ita r  e ste  solenoide puede obtenerse de cu a l­

quiera fuen te de oorrien te  a lte rn a , a trav és de un in terru p tor 

-1 7 - , un r e c t i f ic a d o r  -18-, y un re ó sta to  -19-, E l re é sta to  con­

t r o la  la  razón de la  alim entaoién , ajustando la  magnitud de l a  

v ib rac ión . E l r e s t i f  ioador cambia la  oorrien te a lte rn a  en una 

oorrien te  d iscon tin u a , p u lsa t iv a  o in term iten te .

E l fondo de l a  to lv a  -1 1 -, es a lto  en e l  centro e i n d i ­

nado la c ia  l a  p arte  e x te r io r . La razón de e s to , es que l a  fu e r­

za de la  gravedad pueda cooperar oon l a  fu erza  o en tr ífu g a  pre­

cip itando lo s  a r tío u lo s  -13- Íí’i g .  3 ) ,  hacia la  pared de la  t o l ­

va.

Un o a r r i l  inclinado -20-, p asa  alrededor de la  pared in ­

tern a de l a  to lv a . E ste  o a r r i l  puede c o rta rse  o moldearse en 

l a 3 paredes l a t e r a le s  o puede hacerse de una ohapa m etá lica  y 

ju n tarse  a l a s  mismas. Dicho c e r r i l  se extiende h a sta  l a  parte  

su p erio r de la  to lv a , h asta  un punto donde la  pared e s tá  reoor- 

tada  para r e c ib i r  una parte  tu bu lar -3 0 -, que conduce a una g a r­

ganta amoladora s in  puntas, formada por l a s  ruedas ab rasiv as 

-31- y -32-, La anchura del o a r r i l  -20-, es preferentem ente un 

poco menos que el diámetro de l a s  p ie z a s  en e laboración  -13-, 

p ara  adm itir solamente una so la  suoesión  de p iezas por e lab o rar.

Oeroa del f in a l  del o a r r i l  -20-, y suspendido del mismo 

en e l  lado de l a  to lv a , hay una le v a  haoia dentro, p arec id a  a l a  

p ieza  -21-, La funoión de e s ta  p ie z a  e s  ap arta r  del o a r r i l  aque­

l l o s  a r tío u lo s  que pasan en una posio ión  dere oha.

Delante de la  p ieza  -21- (P ig . 3) hay un lomo en e l oa­

r r i l  -22-, Uoasionalmente, por d ife re n te s  razon es, e l  movimien­

to de lo s  a r t íc u lo s  a trav és del tubo -30, se  obstruye y se  pre-
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aenta una tendencia de aliñ e n tar más rápidamente a la s  p iezas 

que han de am olarse. 2n t a le s  o a so s, e l lomo hace tambalear l a  

l ín e a  de los a rtío u lo a  y estos oaen de vu elta  en l a  to lv a . Tan 

pronto oomo la  obstrucción  e s té  r e s u e l t a ,  o se  haya reducido l a  

velocid ad  de l a  alim entación , lo s  a r t ío u lo s  pasarán  sobre e l 

lomo s in  tam balearse.

Una p la c a  -25-, so ldada a l  tubo -3 0 -, e s tá  f i j a d a  de ma­

nera que pueda removerse a  un bloque -2 6 -, líate bloque e s tá  

sosten ido  por dos m uelles p lanos p a ra le lo s  -2 7 -, uno en cada 

extremo del bloque -26-. lis to s  m uelles están  montados sobre 

una ménsula -28-, que a su  vez, e s tá  montada sobre una base -10- 

Una p laoa de forma de "L" -29-, e s tá  f i j a d a  en el revés del 

bloque -26-, y tiene una ranura -40-, para p erm itir  e l a ju s ­

te lo n g itu d in a l del bloque. Un t o m i l lo  -4 1 -, mantiene e s ta  

p laoa en su p o sic ió n  a ju sta d a , 21 p ropósito  del a ju s te  es 

mover la  base de l a  "L" en re lao ió n  operativa  con l a  p ieza  

f le x ib le  de so p o rte  -12-. 21 movimiento v ib ra to rio  de e s ta  

p ie z a , re su lta n te  de l a  v ib ración  de l a  to lv a  -11-, se tr a n s­

mite a trav és de la  chapa -2 9 -, y , e l  bloque -26-, l a  tra n s­

mite a su  vez, a l tubo -30-. A sí que, m ientras que e s te  tubo 

e s tá  montado sobre l a  base -10-, no t ie n e  ninguna conexión 

con la  to lv a , excepto e l oontaoto entre l a  p ie z a  de soporte  

-12-, y la  ohapa -29-, para l a  tran sm isión  de l a  v ib ración  

a dioho tu b o . 21 tubo y l a  to lv a  pueden por lo  tanto  haoer- 

se  v ib rar  independientemente uno del o tro , a  pesar de que 

el meoanismo que produae l a  v ib ración  es oomán para  ambos.

Un medio para so p o rtar  e s te  d isp o s it iv o  de alim enta­

ción de a r t ío u lo s  sobre una máquina o o n siste  en una ménszla 

-5 0 -, con un eje oorto v e r t ic a l  -51-, in sertad o  en la  misma.

-  4 -  2 4 1 999
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Un brazo -5 2 -, que tien e  una parte o i l ín d r io a  de soporte  en 

cada extramo, e stá  soportado por e s ta r  montado uno de ice 

soportas mencionados -52-, sobre e l eje -51-. L1 otro sopor­

te -54-, que oonsta de una parte  superior y o tra in fe r io r  

5 e sp ao iad as, tien e  in sertado  en el mismo un segundo e je  v e r t i ­

c a l  -55-, oon una ros o a de to r n il lo  (que no se v é ) . Una tu e r­

o s -62-, entre e s ta s  p a rte s superior e in fe r io r  mencionadas, 

s irv e  p a ra  su b ir  y b a ja r  el conjunto del meoanismo de alimen­

tac ió n . Una p arte  base -56-, e s tá  montada sobre al e je  -55-, 

10 Una p ieza  -57-, e s t á  montada de una manera d e s liz a b le  sobre 

l a  base -56-, para el a ju s t e ,  a i  a ju s t e  de l a  p ie z a  menoio- 

nada se efectúa dando vu e ltas a l to r n il lo  -58-, después de 

haberse a flo ja d o  loa to r n il lo s  de su jeo ión  -5 9 -, en la s  r a ­

nuras -60- y -61-. Una segunda p ieza  d e s liz a b le  -65-, e s t á  

15 montada sobre l a  p ieza  -57-, y es a ju sta b le  en una d ireooién  

perpendicu lar a l a  de l a  p ieza  mencionada -57-. 3 ste  a ju s te  

se e fectú a  por medio del to r n il lo  -6 6 -, La p ie z a  -6 5 -, se  

mantiene en la  p o sic ió n  a ju s ta d a  por e l  to r n il lo  -67-, que

pasa  por l a s  ranuras -68-, h ac ia  dentro de l a  p ieza  mencio­
no nada.

La base -10-, y l a s  p a rte s  montadas sobre l a  misma 

e stán  soportadas flex ib lem ente 30bre l a  corredera -65-, por 

lo s  r e so r te s  e sp ir a le s  -70-.

i'UUQIOIbtliimjTO :

*->u.ponienao que la  to lv a  se l le n e  oon p iezas por e l a ­

b o rar, para su alim entación a una amoladora s in  puntas, e l 

solenoide -15-, se  e x c ita , danto v u e lta  a l  in terru p to r -17-, 

Usté so len o id e , e je rce  una atraooión  sobre e l  fondo de l a
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to lv a  en d ireca ió n  v e r t ic a l .  ¿Respondiendo a l  solenoide la  t o l ­

va e s tá  guiada por p a rte s  f le x ib le s  -12-, Cuando l a  to lv a  se 

mueve h ac ia  ab a jo , a tra id a  por e l  so len o id e , su movimiento ver- 

t io a l  e s tá  ligeram ente modificado por la  aooión de l a s  p a rte s 

f l e x ib le s ,  que por su  in c lin ac ió n  añaden un oomponente h o r i­

zon tal a l movimiento v e r t ió a l .  La co rrien te  a lte rn a  r e o t i f io a -  

da se  conoce por co rr ien te  d ire c ta  p u lsa t iv a  y e s t a  o o rrien te  

oausa v ibracion es in io isn do  y parando e l  f lu jo  de la  oorrien te  

a l  solenoide a una frecu en c ia , que depende de la  frecu en cia  

de la  fuente de l a  corrien te  a lte rn a , tíien tras que, el solenoiw 

dé -16-, e s tá  momentáneamente s in  e x o ita r , l a s  p a rte s  f l e x i ­

b le s  -12-, haoen vo lver a la  to lv a  -1 1 -, a su p o sic ió n  in i c ia l .  

E l efeoto re su lta n te  de l a s  operaciones a rr ib a  in d icadas es l a  

v ibración  de l a  tolva. -11-, en un reoorrido  v e r t io a l ,  dándole 

a l  mismo tiempo un l ig e ro  movimiento de g iro  a lred ed or de su 

propio e je .  E l efeoto de e s te  movimiento sobre lo s a r t ío u lo s  

-1 3 -, en e ste  oaso pequeñas p iezas c i l in d r ic a s  de elaboración , 

es que o irou lan  en la  tolva en una d irecc ió n  d e s tró g ira . A1 

fondo de la  to lv a  e s t á  ligeram ente abovedado, a s i  que la s  p ie ­

zas por tra b a ja r  se  mueven hacia la  parte  e x te r io r . Las que se 

h a llan  en l a  p a rte  e x te r io r  deben subir por un o a r r i l  in c lin a ­

do -2 0 -, a lo  la rgo  de la  pared de la  to lv a . E ste  o a r r i l  es 

lo  b astan te  ancho p ara  poder so sten er una so la  p ie z a  por e la ­

b o rar . La mayoría de l a s  p ie z a s  sube por e l  o a r r i l  en una d i­

rección  a x ia l .  Unas pocas están  derechas y e s t a s  se  devuelven 

a la  to lv a  a l  p a sar  por la  p a rte  sa lie n te  -21-, que l a s  i n c l i ­

na y colooa en su p o sic ió n  c o rre c ta  en e l  c a r r i l .

E l tubo -3 0 -, v ib ra  solamente en un plano v e r t io a l ,  por 

v ir tu d  de lo s  m uelles -27-, que soportan  e s te  tubo y por e l

-  6 -  241999



oontaoto entre una de laa  p& rtes -12-, que soportan  la  to lv a  y 

l a  chapa -29-, De e s ta  ¡manera, tanto e l movimiento v ib ra to rio  

an gu lar, oomo también e l r e c t i l ín e o , son e feotoa  de la  misma 

fuente de v ib ración .

Una de l a s  ven tajas p r in c ip a le s  de e s te  t ip o  de mecanis­

mo de alim entación  es que funciona tan bien oon un so lo  a r t í ­

culo oomo oon toda una to lv a  l le n a  de a r t ío u lo s .

- N O T A -

Se re iv in d io a  como objeto  de l a  P aten te :

1 - . -  Un aparato alime ntador oon movimiento vibrador a s ­

cendente para l a  ordenación autom átioa de toda c la se  de pro­

ductos, herram ientas, d isp o s it iv o s , y especialm ente produotos 

farm aoeútioos , concretamente para e l sum inistro de pequeñas 

p ie z a s , a máquinas de trab a jo  oontinuado, que' se  o a ra o te r lz a , 

por e s t a r  c o n st itu id a  por una to lv a  o il ín d r io a , montada sobre 

una base plana que se apoya sobre un juego de so p o rte s f l e x i ­

b le s  de corB tituoión  o b licu a , su b scep tib le s  de darle m ovilidad 

en lo s  dos sen tidos de desoanso y desv iación  l a t e r a l ;  estando 

dicha base som etida por su punto c e n tra l, a l a  aoción  d e l nú­

cleo de electro-im án de un solenoide accionado por propio mo­

to r  generador de o c rr ie n te  a lte rn a  que se  completa oon un rec­

t i f ic a d o r  y su correspondiente reos ta to  regulador de l a s  v ib ra­

c io n es.

2e .-¡31 propio P ispos it iv o  aliraentador, oon movimiento v i ­

brador asoendente, para  l a  ordenación autom átioa de toda c la se  

de produotos, se  l a s  r e  iv i  indicaciones a n te r io re s , carac terizad o  

porque l a  indicada to lv a  c i l in d r ic a ,  e s tá  dotada en su pared 

in te r io r  de un c a r r i l  o senda, de una anchura proporcion al!»n te
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ig u a l a la  de l a s  p la z a s  con que s e  t r a b a ja ,  que se in ic ia  en 

un punto in fe r io r  de oontacto con e l  fondo, y ascienda en a s-  

p i r a l  por la  pared de la to lv a , h asta  e l  punto su p erio r , don­

de en una ranura o escotadura adecuada, comunica oon la  boca 

oo leotora de un tubo conductor que l l e v a  a  la a  p ie z a s  ya a l i ­

neadas en el orden conveniente h asta  l a  máquina-herramienta, 

estando durante su trayecto  i n i c i a l ,  sonBtido dioho tuho a l tMa 

mo movimiento v ib ra to rio  que r ig e  e l d isp o s it iv o  y por e l  que 

l a s  p ie z a s  asoienden por e l  oamino e s p ir a l  de la  to lv a ,

3 2 ,-  ¿¡i propio aparato alime ntador de la  re iv in d ica  o i<5n 

prim era, caracterizad o  porque e l movimiento de que e s t á  dotada 

1® indioada to lv a , tien e el doble efeoto  de vibraoi<5n horizon­

ta l  para el asoenso de l a s  p ié z a s , y e l  de o a n tr ifu g ic iá n  para 

la  recogida de l a s  mismas en l a s  a r i s t a s  de la  t o l m ,  par ou- 

ya oausa e l  fondo forma una l ig e r a  rampa oónioa.

4 2 , -  MI propio aparato alim entador, o arsc te rizad o  porque 

la s  p iezas acendentes que por aooidente no se s i tú a n  en oorreo- 

ta  o rien tación  en e l  sendero aaoendente, son expulsadas a l  fon ­

do de l a  to lv a , por un tope s a l ie n te ,  in sta lad o  superiormente 

a  poca d ista n o ia  de l a  boca oo leotora  d e l tubo de tran sp o rte , 

52, -  Ulí APARATO ALIuMDTADÜR, OCR MOVIMIENTO VIBRADOR A3- 

QMN3ENTiiJ, PARA LA ORDENACION AUTOMATICA DI TODA, GLASE D3 HÍO- 

DUCT03, HERRAMIENTAS, DISPOSITIVOS, Y ESPECIALMENTE PRODUCTOS 
FARMACEUTICOS.

Madrid, de Mayo de 1958.
£HU>;IX’ PIRaIKE
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