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El objeto de este  invento es proveer "na 

máquina para amolar dientes heliooidales de engranaje en pie — 
zas de trabajo en una forma oonveniente.

Una máquina de aouerdo con e l  Invento ean -  
prende en oombinaoión un husillo  de trabajo  oon movimiento a l­

ternativo, un disee entallado sobre e l  h u sillo  de trabajo , un 

primer miembro movible angolamente alrededor del eje del husi­

llo  de trabajo , medios para hacer o sc ila r  a dioho primer miem -  

bro durante e l movimiento alternativo del h u sillo  de trabajo , 

un segundo miembro anguiarmante movible alrededor del e je del 

h u sillo  de trabajo , una lengüeta d iv iso ra  soportada por dicho 
segundo miembro y adaptada para actuar sobre e l disco e n ta lla  -  

do, un cilindro soportado por uno de dichos miembros y conté -  

niendo un pistón accionado por flu id o , conectado a l  otro de d i-  

ohos miembros, y medios para admitir presión h idráu lica a l  c i -  

lindro para conferir movimiento o sc ila to rio  re la tiv o  a lo s  miem­

bros para mover a l a  lengüeta d iv isora  desde una muesca en e l 
disco a l a  sigu iente,

A t itu lo  de ejemplo una ejecución del inven -  
to se describ irá oon referencia a l  adjunto dibujo, segdn ae a p l i l  
ca a una máquina para amolar dientes h eliooidales internos de 

engranaje sobre piezas anulares de trabajo , aunque se entende -  

rá  que el invento podría ser aplioado a máquinas para amolar tam- 
bián engranajes heliooidales externos.

En lo s  dibujos adjuntost
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La figura 1^ es un alzado la te ra l  de l a  

máquina completa.

La figura  2 * ea una planta da l a  máquina.

La figu ra  3 * es una v is ta  la te r a l  seooional 

a eaoala aumentada de l a  parte de l a  máquina v is-  
ta  en el lado dereoho de la  fig u ra  1 *̂,

l a  figura  4* es una v is ta  terminal de la  
figu ra  3^ oon l a  cubierta omitida.

Las figuraa 5^, 6^ y 7 * son v ista s  termi - 
nales fragmentarias sim ilares a  l a  figu ra  4 *, 

pero en una e sca la  aumentada, y mostrando trea 

fa se s  sucesivas respectivamente en e l funoiona — 
miento de l a  máquina.

La figura  8^ es una v is ta  en planta frag  -  
mentarla mostrando l a  reg la  de lo s  senos y partes 
asociadas.

Oon referencia a lo s  dibujos, e stá  provis -  
ta  una base -10-, teniendo guías horizontales, sobre la s  que 
está  montado un carro -11- con movimiento altern ativo . Los mo­

vimientos de vaiván alternativos están adaptados para ser con­
feridos a este carro por medio de un pistón -12- aootoñado h i­

dráulicamente, contenido en un cilin dro  -13- de doble aoatón, 
mientras que e l  control de l a  admisión de l a  presión h idráu li­

ca a l  cilindro se efectúa por conmutadores u otros medios aa -  
o ionaM.es por el carro.
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Montado sobre el oarro —11— está  un hasi — 

l io  -14- de trabajo extendido longitudinalmente, que lle v a  en 

su. extremo delantero un oabezal -IB- anular, ál que está  adap -  

tada a ser ajustada l a  pieza -16- de trabajo , y en su extremo 
trasero  un disoo -17- entallado perifórioamente.

Rodeando ooaxílmente a una poroión del husi­

llo  de trabajo  hay un manguito -18-, a l  que se le  oonfiere mo­
vimiento o sc ila to rio  da rotación durante el movimiento a l ta r  -  

nativo del carro -11-. El h u sillo  -14- de trabajo y el mangui -  

to son ambos capaces de efectuar movimiento angular re lativ o  
ai oarro -11-, pero se le s  impide an movimiento a x il en re ía  -  

oiÓn con e l mismo, además, e l  h u sillo  -14- de trabajo y el man­
guito -18- son movibles angulármente en relación mutua.

para conferir movimiento o so ilato rio  de ro — 

taoión a l manguito -18-, un disco -19- graduado está  montado 
sobre l a  base para a ju ste angular alrededor de un e je  v e rtica l. 

4<ste disco -19- lle v a  una re g la  de lo s  senos -20- dispuesta dia.- 
metralmente, cuyos lados opuestos entran en acción con ro d illo s 
-21- sobre la  oara in ferio r de un oarro - 2 2 - movible transver -  

salmente, montado so bre guías sobre e l  oarro principal -11-.

El oarro -22- está  conectado por f l e je s  de acero -23- a un seg­

mento -24-, asegurado a l  manguito -18-, y l a  d isposición es 

ta l  que, cuando l a  reg la  de lo s senos -20-, e stá  colocada en 
inclinación con respecto a l eje del h u sillo  -14- de trabajo , 

lo s  movimientos de vaivón longitudinales conferidos a l oarro



¿

5

r'

6

1C

16

8o

2 6

2 4 Í 6 7 S
prin cipal -11- ,  harán que e l  carro -38- sea movido en vaiván 
transversalmente, y por e llo  confieren movimiento o sc ila to rio  

a l segmento - 2 4 - por medio de lo s f le je s  -85-. Se comprenderá 

que, cnanto mayor sea l a  inclinación de l a  reg ía  -80- de le a  
senos en relaoión con e l e je  del h u sillo  -14- de trabajo , tan­

to mayor será e l movimiento angelar conferido a l  segmento -24-.
De modo movible angularmente Alrededor del 

manguito -18- hay un brazo - 88- ,  que lle v a  una lengüeta d iv i -  

sora -86-  p iv c ta l, adaptada a engranar oon onalqniera de la s  
muescas en e l disco -17- entallado sobre e l  husillo  de traba­

jo . Conectado a l a  lengüeta di v ise ra  - 86-  e s tá  un segmento en­
dentado -87-, qne engrana con otro segmento -88-  endentado, 

movible ang ul aumente sobre e l  brazo —38—, mi entras que conee — 

tada exoántrioamente a este segundo segmento - 88-dentado está  

la  b ie la  de un pistón —2 9— movible hidráulicamente, contenido 
en on cilindro -30- de doble acción sobre un soporte -51-, ase­

gurado a l  manguito. Tambián montada pivotalmente sobre el bra­

zo - 86-  alrededor del miaño eje que l a  lengüeta di v i sora -36-, 
e stá  un fiador esolavo —32 .- Este fiador esclavo -58- tiene un 

sa lie n te .-32-- que es sostenido normalmente por un muelle - 33-  
en engrane con una de la s  muescas en e l  disco entallada -17-, 

pero l a  forma de la s  muescas y dicho sa lien te  son ta le s  que e l 

movimiento angular re la tiv o  del brazo -28- y disco entallado 

-17- en una dirección, causará que e l fiador esclavo -S2- sea 

levantado fuera de engrane oon una muesca hasta que e l  mismo
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coincida con l a  sigu iente muesca, en l a  que e l miaño entra bajo 

l a  acción del muelle -33-.
La lengüeta d iv isora  -26- se mantiene ñor -  

malmente en engrane con una muesoa en el di so o por presión h i­

drópica aplicada a l  pistón -29- y tendente a mover a e sta  len­
güeta angulaunante en una dirección para engranar con una mués., 

oa. Además, e l  movimiento angular de la  lengüeta d iv isora  -26- 

en una dirección para desengranarla de una muesoa, e stá  lim ita­
do por un tope -14-, a ju stah le  sobre l a  lengüeta, que engrana 

con un tope sobre e l brazo -25-.
En un extremo de l a  máquina una columna -55— 

de máquina e stá  soportada por un sector -36-, montado sobre l a  

base -10- para movimiento angular alrededor de un e je  v e rtic a l. 
Sobre esta  columna -55- hay un brazo -57-, que soporta a  una 

rueda de amolar -56- ro ta tiv a  positivamente, que puede a ju sta r-  
sa a  l a  a ltu ra  deseada por medio dé una corredera -59-  sobre la  

oolumna. Además, asociado con l a  oolumna hay un medio -4o- para 

preparar l a  rueda de amelar de l a  manera conocida.

En su uso, l a  rueda amolad tura -58- se a ju s -  

t a  en un plano apropiado inclinado con respecto a l  e je  de lo a  

movimientos alternativos conferidos a l  carro -11-, y l a  regla, 

de lo s  senos -20- tambión se a ju sta  en l a  Inclinación deseada 
con respecto a este e je . Cuando l a  pieza de trabajo -16-, mon -  

tada sobre el cabezal, se mueve acercándose y alejándose de l a  

rueda de amolar -58—, e l  movimiento o sc ila to rio  conferido a !
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manguito -16- también se transm itirá por medio do l a  lengüeta 
d iv isara -26-, a l  h u sillo  -14- de trabaje y a l a  pieza de tra ­

bajo, causando por e llo  que se amolé sobre e sta  óltlma una ver­

dadera hólioo.
El o arre -11- raposa a l  oompletar cada oa -  

rrara  Inversa y aooiona a medios (no mostrados) para d ir ig ir  
presión hidráulica al extremo opuesto del oilindM* -SO- sobra 

e l soporte -51-. El p istón -89- an asta  cilin dro  se mueve a sf  
en una direoelón para desengranar la  lengüeta d iv isa ra  -86- 

desde e l disoo entallado -17-. cuando e l c ite r io r  movimiento 

angelar de l a  lengüeta d iv isara  os detenido por e l  tope -54-, 
e l movimiento continuado del p istón -29- en a sta  dirección hará 

que e l brazo -26- se mueve en relación  con el soporte -51-, 

retirando por e lle  e l  sa lien te  -52a- del f iad o r  esolavo desde 

su muesca* Cuando e l  salien te  -32a- e stá  en coincidencia con 

l a  siguiente maesoa en e l disoo (oomo se ve en l a  fig u ra  6 *) , 
e l mismo se moverá entrando en e l la ,  cansando per e llo  que e l  

fiador esolavo -38- accione a un conmutador -41- que oontrola 
a un válvula (no mostrada) accionada por adenoide, para inver­

t i r  l a  dirección de movimiento del pistón -29-* El movimiento 

Inverso del pistón causará.primeramente que la  lengüeta d lv iso- 

ra  -28- sea movida dentro de engrane firme con l a  siguiente mués 
oa en e l  di seo -17- (como se muestra en la  figu ra  7&), después 

de lo  cual, e l movimiento continuado hará que el brazo - 28-  sea 

movido angularmante, hasta que el mismo ocupe su  posición in i -
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o ia l re la t iv a  a l  soporte -51—. En e sta  posicián an oiroaito  
eláotrioo es completado para in ic ia r  e l  sigu ien te movimiento 

alternativo  del carro para e l amolado del siguiente diente so­

bre l a  pieza de trab a jo . A si, a l  ocmpletar oada movimiento a l ­
ternativo del oarro -11-, l a  pieza de trabajo -16- es movida 

angalármente por e l importe requerido para e l amolado del s i  -  

guíente dienta.



o tN
24 i 975

Este reg istro  oonata de l a s  sigu ientes re í -

vindicacionest
l a . -  Máquina para amolar dientes heliooida - 

l e s  de engranaje en piezas de trab a je , caracterizada porque 

comprende an combinación un husillo  de trabajo eon movimiento 
a lte rn ativ o , un di so o entallado sobre e l h u sillo  de trab a je , 

un primer miembro movible angularmente ai rededor del e je del 

h u sillo  de trab a je , medios para haoer o sc ila r  a diehe primer 
miembro durante el movimiento alternativo del h u sillo  de tra ­

bajo, un segando miembro movible angularmente alrededor del eje 

del h u sillo  de trabajo , una lengüeta d iv isara  soportada por d i-  

oho segundo miembro y adaptada para engranar eon e l  disao en -  
ta llad o , un cilin dro  soportado por uno de diohos miembros y con­

teniendo un pistón accionado por flu id o , ooneotado a l  otro de 

diohos miembros, y medlDa para admitir presión h idráu lica a l  c i­
lindro para conferir movimiento o sc ila to rio  re la tiv o  a lo s  miem .. 

bros para mover a l a  lengüeta d iv isara  desde una muesca en e l  
dlseo a l a  siguiente#

8a# -  Máquina segdn l a  reivindicación 1 * , 

caracterizada porque a l a  lengüeta d iv isora  se le  permite movi­
miento angular lim itado sübre dicho segundo miembro, y tiene 

dientes que engranan en un d ispositivo  endentado sobre dieho se­

gundo miembro, por lo  que e l movimiento del p istán  en cualquier
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dlreoolán en <0. c ilin dro , primeramente conferirá movimiento 
angelar a l a  lengüeta en relaoián  eon dioho segundo miembro 
antee da oenferlr movimiento angsBLar re la tiv o  a  lo s  dos miem­

bros*
Sa#- Máquina sogán l a  relvindieaol&n 8 * ,  

caracterizada porque l a  lengüeta d iv isera  e stá  eoneetada eon 
un sainante dentado que eetá en engrane eon otro segmento den -  

tade, montado para movimiento angelar sobre dicho segundo miem­

bro, siendo dicho otro segmento dentado movible angularmente 

por o l p istón  accionado por fluido#
4a. -  Máquina segdn una de l a s  reiv ind l -  

eaeIones precedentes, oaraoterizada por in c lu ir  en fiador os -  

olavo, montado pitotalmente sobro dicho segundo miembro y oolo- 

oado oblicuamente en engrano eon ana macees en dioho disco, 

siendo dioho fiad o r a solavo automáticamente desengrsaable do 

ana maesoa, cuando tiene lugar e l  movimiento re lativ o  entre 
loa  do a miembroe en una dlreoeián, y sirviendo por su  engrane 

eon una maesoa adyacente, para in ic ia r  l a  Invereidn del moví -  

miento re la tiv o  entre le a  dos miembros#
8a* -  Máquina para amolar dientee h e lico i­

dales de engranaje en pieza# de trabajo#
Segdn se describe y re iv in d ica  en esta  memo­

r ia  d escrip tiva , detallada eon le s  planos reglamentarlos que se 
acompañan, y que consta da 10 h o ja s , fo liad a s  y e so r ita s  a má­

quina por una so la  do sus o aras#
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