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La presente invencidn se refiere & una miquina
segadora—atadora del tipo que, detrds de una barre se-
gadorae provista de una barra-dedo dotade de movimiento
alternativo, posee una pared vertical con fisuras horizon-
teles para el paso & través de las mismas de los brazos
alimentadores que se desplazan a lo largo de un carril
trengportador sin fin dispuesto detrds de dicha pared
vertical, presentando la méquina e un extremo de dicha
pered vertical una placa desplazable verticalmente,
que lleva montada ﬁna aguja atadora que actias horizontal-

mente y brazos de agavillado, que estdn separados por un

_conducto que comunice con el compartimiento de agavillado

de un dispositivo convencionel de atedo y anudado que
estd montado sobre un carro desplazable verticaelmente

Junto con diche asguje y dichos Srgenos de agavillado,

El objeto primcipal de la invencidn es crear
una segadore—atadora del tipo antes indicado, en la
cual los brazos elimentadores son liberados por el ca-—
rril trensportador de manera que los brazos alimenta-
dores 6esaﬁ de suministrar mies segada al compartimiento
de agavillaedo mientras tiene lugar la atadura de une ga-—
Villa: = = = = = =+ = . - - - - - e - - e -

Otro objeto de la segadora-atadora segin la
invencidn es crear medios para evitar que gquede prensade
la mies recolectada antes de su introduccidn en el com-

partimiento destinado 8l 8£8villadoe. = = = = = = = = = =

Aun otro objeto de la invencidn es crear medios



30,

35.

40.

45,

50.

241873

gue aseguran gue toda la mies transportada el comparti-
mlento destinado 8l agavillado hasta que cese le opera-
cidn de slimentacidn, es retenida por los drgenos de aga-
villado y sostenida en posicidn erecta dentro de dicho

compartinientos = = = = = =« = = 0 - - .- - - . e - -

Todavia otro objeto de la invencidn es crear
nediog simples y eflicaces para que log brazos alimentado-
res gean liberados por el carril transportador al lle-

gar e la entrada del compartimiento de agavillado, - - -

Adn otro objeto de la invencidn es crear medios
para simplificar los medios para accionar en forma alter-
nativa el dedo de la barra segadors y endlogamente simpli-

ficar la extraccidén del dedo pare las reparaciones, — = =

Egtas y otras ventajas se hardn patentes con
la descripecidn que sigue con ayuds del adjunto dibujo en

el cugls = = = = = - = - m e e e e o e e e e e e e

Figure 1 es una viste frontel de une segadora-
atadora segin la invencidn seccionada segin le 1inea I-I

de f1igUra 24 = = = = = = = = - - - - - - - e - - - -

Figure 2 es una vista desde arriba de la méqui-

ne, parcislmente en seccidn segin la linea II-II de figu-

Figure 3 indice a escala aumentada la parte del

carril transportador inferior con le placa desplezeble.—

Figure 4 es una vista en alzado frontel del

fragmento de carril ilustrado en figura 3e = = = = = = -
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Figura 5 ilustra g escala aumentads el disposi-~

tive de atado y partes @sociadas vistas en la direccidn

de la flecha V-V de figura 2, i R T

Figura 6 es una vista en planta del dispositivo

de accionamiento de 1g DEQUINA. = = - m L L

Figura 7 ilustrs la cabeza de 1g barra segado-

Te en alzado laterasl, y i T T

Figura 8 muestra 1la misma cabeza vigte degde

el lado izquierdo de figura 7, = - - o . -

Con referencia a log dibujos, la mdquina com-
prende un bagtidor principel inferior (1) ¥y un bastidor
superior (6), lLos cuasles bagtidores estén unidos entre
sf por medio de montantes (3) (4) y (5), Con (2) se in-
dican los bragzos de un elevador hidréulico de un tractor
(no ilustrado) por medio del cual se mueve 1g méquina,

El basgtidor inferior lleva una barrs segadora (7) v a 1o
largo de la arigts posterior de dicha barrs segadora (7)
estéd dispuesta ung rared (8) vertical, o substancialmente
Vertical, provista en toda su longitud de un cierto niume-
ro de fisuras horizontales (9). E1 extremo (81) de 1a pa-
red (8) prdéximo al bagtidor superior egtd curvado hacisa
atrds para 1g finalidad descrita mdg adelante. La pared
(8), (8") puede consistir en une pluralidad de barrasg
horizontales, paralelas, Superpuestas y especigdas entre
sf, cada una de allas provista de uns fisura longitudinal
(9). De esta meners €8 posible para el conductor del
tréctor que arragtra 1g méquina controlar el peso de la

mies recolectads, & lo largo de la pared vertical, = - -
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Detrds de la pared vertical (8) (8!') estén dis-
puestos dos carriles siﬁ fin horizontales, espaciados,
uno encime del otro, estando indicado el inferior por el
numeral (10) y el superior por el numeral (11). A ceda
extremo de estos carriles (10) & (11) estd dispuesto un
par de ruedas dentadas, de las cuales las ruedas dentades %
inferiores de cada par estdn indicedas en figura 2 con
los numerales (12) y (13) respectivemente, y cada par
de ruedas esténunidas entre sf por medio de un &rbol
vertical (14) y (15) respectivamente, El 4rbol (15) se
prolonga hacla arriba y lleva en el extremo superior
por encima del basgtidor superior (6) una rueda dentada
(16) (figure 6) que engrana con otra rueda dentada |
(no ilustrada) fijeda a un 4rbol verticel de aecionamien—i
to (17), epoyado en unos cojinetes dispuestos en los bag~
tidores superior e inferior. El drbol (17) es eccionado
desde el tractor mediante un &rbol principel (18) y uns
Junte universel (19) (figure 6)e = = = = = = = = = = = =

El carril inferior indicado genéricamente por
(10) consiste en un camino de guiedo de seccidn en U ¥y
raredes laterales dirigidas hacia arriba, de las cusales
le pared exterior (20) forme une pared de camino de
guiado completamente cerrada, La pared leteral internsa
(21) de carril =sté interrumpida por su extremo més ale-

Jado del mecenismo de atado y estéd provista en dicho ex-

- tremo de un drgano de gufa oblicuo (22) (figura 2). EL

extremo del carril més cercano al dispositivo de atado

ge encuentra adyacente y paralelo a la parte curvads

» de la pared (8'). La pared lateral interna (21) estd re-
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cortada por la parte préxime a le pered curveda (8%) ¥
o 1a zona contiguse de pared (8), quedendo gubstituide
1a parte préxime a esta dltime zona por un plato (23)
desplazable verticalmente. En las figures 3 5y 4 se ilus~
tre en detalle la disposicidn del plato despleazable (23).1
Tl plato desplazable lleva un perno horizontal (27) pro-
visto de una ruedecilla (26) vy la eltura del plato es
algo mayor que la de la pared (21). Un muelle (28)

girve para mantener el plato desplazable (23) en una po-
sicidn en le cual su borde superior coincide con el bor-
de superior de la pared lateral (21) y su borde inferior
es @lgo més bajo que la base del carril. Una cufia (29)
estd insertada entre la rueda (26) y la cara inferior

de 1e banda (10), estando unida dicha cufie. por medio de
un érgeno de unién (29a) e un disco de leva (no ilustre-
do), montado en un Arbol (30) que estéd apoyado en los
basgtidores superior e inferior y lleva montada le eguje
etedora (31). Al girar el drbol (30) al principio de una
operacién de atadura para hacer girar le esguje, la cufig
(29) situade entre la ruede y el carril se mueve por la
acoidén del disco de leva y desplaze el plato desplazable
(23) hacie abejo haste que su borde superior coincide con
1e superficie superior del carril. Cuendo la aguja vuelve
a su posicidn, la cufia regresa tembién & su posicidn y
el pleto es levantado por efecto del muelle (28) a su

posicién elevade originele = = = == = = = = = = = ==~

L carril (11) tiene sustancialmente la misme
forma que el carril inferior (10), excepto gque el extre-

mo més vecino el dispositivo atador no estd provisto de
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diches cadenas estén unides entre si por un cierto
nimero de varillas transportadorazs (34) con el extremo
superior alojado en el carril superior y con el exbremo
inferior alojado en el carril inferior, Cada varilla
estd unide de modo giratorio & los eslabones de las dos
cedenas y cade verilla estd provista de, por ejemplo,
cuatro brazos alimentadores horizontaleé (35), dispuesg~.
tog todos en un mismo pleno vertical y relativamente
espaciados a distancies correspondientes & la separacidn
de las fisuras (9) de le pared verticel (8). Cada veri-
1la (34) en su extremo inferior tiene un pie (36) que
sobresale eproximedamente en dngulo recto con respecto
a2l brazo alimentador. EL pie (36) se desplaze por le
pista inferior y sobresale de maneraital que la parte
del pie contigua a la varille es suficientemente alta
para moverse por encime del borde guperior lateral de
le pared interne (21) del carril inferior (10). El pie

(36) tiene una longitud que le permite chocar contra el

- exterior de una cubierta de soporte (37) pare el 4rbol

verticael (14) y seguidemente contra la gufae oblicue
(22), mientras se desplaza & lo largo del carril, ha-
clendo de manera que las varillas glren de modo tal
que los brazos slimentadores (35) (figura 2) son des~
plazedos de la posicidén en direccidén longitudinal en
gue se hallen en la parte posterior del carril a una
posicidén sustencialmente perpendicular el mismo cuendo

ge hallan en le parte anterior de dicho carril, con los



170, brazos slimentadores sobresaliendo a través de las fisu-
ras de la pared verticel (8). Para impedir que las varillas
(34) giren tento que el pie (36) deje de chocar adecuade-—
mente contras el cuerpo (37) del soporte, el carril supe—
rior (11) eété provisto de un saliente (no ilustrado)

175. " contra el cusl choce la parte superior del brazo alimenta-
dor (35) de cade una de las varillas (34) para limiter lae

rotacidn de la varilla, = = = = - - e = - -

El dispositivo atador es del tipo usuel y por
tanto no estd descrito en detalle, pero couprende la agu-
180, jae (31) y el dispositivo de atadura y enudamiento es ge-
neralmente indicado con (38) en la figura 2, El dispositi-
vo (38) presenta une plece (39) provista de una fisurs (4O)L
horizontal para ia aguje (31) (ver figura 5). & cade flen-
co de este fisura le placa (39) lleva un divisor de paja
185. (41) de forma sustencislmente triaﬁgular con una punte di-
rigida hacia la aguja. Al borde de cada divisor (41) si-
tuado delante de la parte curvade de le pared (8‘) estd
fijedo un plato de gufa (42) provisto en su borde vertical
(43) de una ineisidn (44) para la agujs (31). EL plato de
190, gufa tiene sustencialmente la misma curvaeturs que la par-
te (B') de la.pared. Desde el borde (45) del plato de
. gula (42) y prolongdndose hasta el extremo préximo de la
barra segadora estd prevista una pared vertical (46)
(figura 6) que estd rigidemente fijade al bastidor princi-
195. pel inferior (1). Esta pared forma la pared anterior de
un conducto, cuya pared pogterior estéd formeds por la par-
te opueste de le pared vertical (8),. Este conducto con-

tinda entre el plato de gufa (42) y la parte de pared cur-
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vada (8')., El dispositivo de atado estéd accionado por
medio de un &rbol verticel de atedo (47), el cual estdn
unidos unos brazos expulsores (48) del tipo usual, como

se describe més adelante. = = = = = = = = = = = = = = =

Detrds del dispositivo de atado estd dispuesto
el dispositivo agavillador. Este mecanismo es del tipo
usuel, como se emples en la meyor parte de las atadoras
Yy generalmente comprende, dog Srganos agavilladofes (49)
accionados de manera conocida por medio de un mecanismo
de manivela (50) accionado por un drbol vertical (51),
desplazable verticelmente, pero no giratorio, dentro de un
tubo (52) apoyado en el bestidor superior (6) por encina
del cual lleva montade una rueda (53). Cada Srgano agavi-
llador estéd unido a un punto fijo por medio de unas espi-
gas de unidn (54) y (55). Frente al dispositivo de age-
villado estd montedo un plato frontal vertical (56) pro-
visto de fisuras horizontales para el paso de los 6:ganos
agavilladores (49) y para la aguja (31). Al espacio entre
el plato vertical (56) y el plato frontal (39) que es como
une prolongecidn del mencionado conducto, lo llameremos
en adelante compartimiento de agavillado; v en é1 esté
dispuesta de menera usual una leve de desembrague (57)
¥y un embrague de retencidn (58) desplazabvle, perd no gi-
ratorio, sobre un drbol vertical (59) apoyado sobre el

bastidor general (6)e = = = = = = = = = = = = = = = - -

Los dispositivos de agavillado y de atado son
desplazables verticalmente juntamente con el plato fron-
tel (56) y cada uno estd montado sobre un tubo (60) y (61)
respectivamente, desplazebles sobre los 4rboles (30) y (47)
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Los tubos 0) y (61) estdn unidos entre gl por
une barra de unidn (62) (figura 1). Ademéds de estar guie-
do por medio del drbol de atedo (47), el dispositivo de
etado estd guiado por medio de un soporte vertical (63)
que se eloja en un miembro de gafa (64) unido a la place
(39). Ademds, el dispositivo de agavillado se desplaza
por una barra (65) de seccidn en U, unide rigidemente &
1los bastidores superior e inferior (10) y (11) v al ex-

tremo posterior de le parte (8t) de la pared curvada.

Como se indica en figura 6, la varias partes de
1a méquina son accionadas por une rueda (66) f£ijeda 8l ex—
tremo superior del drbol (17) por encima del bagtidor
superior (6) y pueste en rotacidén medisnte uh engrenaje

cénico (no ilustrado) por el eje de tiro (18) del tractor)i

- E1 accionemiento se transmite por medio de una cadena

(67) & la rueda dentadse (53) y hace girar a éste en la
direceidn indicade por la flecha para acclonar los 6rganos§
agavilledores, y & otra rueda dentada (68) montadaloce
sobre el &rbol de atado (47). Le méquine estd provista

de un espe (69), ilustrada parcialmente en figura 6 y el
&rbol del aspa estd apoyado en un soporte (70) desplaze-
Yle verticelmente en relacidén con el soporte (3) y puesto
en rotecién por le cadena (67) por medio de une ruede

dentada (T1l) montade sobre el soporte (3)e = = = = =

La méquina funciona del modo siguiente. Cuando
le cuerds para aetar estd aplicada y la nédquine estéd aco-
plada 8l eje de tiro (8) de un tractor para el accione—
miento de le segedora y otras partes de la méquina, las
ndjas de le segadora durente el avance de la mdquine se-

garén le mies, que por medio del &aspa (69) es splicada
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contra la pared vertical (8), donde es cogide por los
brazos slimentedores (35) y trensportada haocla el com~
partimiento de agevillado y hacle el dispositivo etador.
Une vez abandonada la hojea segedora, la mies segada es
transportade al conducto entre las paredes anterior (46)
y la verticel (8), La distencie entre 1los 1gdos del con-
ducto corresponde gustencislmente & la longitud de los
brazos alimentadores (35) y a ceusa de que los extremos
de los brazos alimentadores alcanzan aproximadamente la.
pared anterior del conducto, la mies introducida en é1
estard siempre bajo pleno control. Cuando el pie de une
varilla (36) del transportador alcenza el extremo més
alejado de la place (23), la varille y sus brazos alimen-
tadores (35) son liberados a causa de la parte que falta
de la pared interns (21) del carril e interrumpe el su-
ministro de mies al compartimiento de agavillado en el
momento en que el extremo de los brezos elimentadores
alcanze aproximademente la transicién de la pared ante-
rior (46) e la pared de gufa (42), como se ilustra en
figure 2. La mies ya introducida en el conpartimiento de
agavillado, es ahora coglda por log &rgenos agavilladores
(49) y agavillada en egte compartimiento contra el em—
brague de retencién (58) haste que la leva de desembrague
(57) sea presionada hacia abajo. Entre tanto la aguje (31)
serd accionada para atar la mies, de nmensra ya conocide,
con medios que comprenden un dispositivo de leva (74) v

an brazo (75) que actia sobre un pestillo provisto de :
muelle (76) que obliga a la rueda dentada (68) & engranar %
con un enillo de gufa (77) rigidemente unido al &rbol de l
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atado (472. Por medio de un dispositivo de 1ev€ (78) el
anillo de gufa (77) hace girar el &rbol (30) de menera
que la aguja (31) entra en el dispositivo de atado (38)
para atar la gavilla.‘Al miswmo tiempo con 18 rotacidn
gel érbol (30) le pleca (23) de la panda (10) es accio-
nade y queda sbajada por medio de la cufia (29). Los bre-
zos alimentadores (35) interrumpen ahore el suministro de
mies al conducto cuendo alcenzen una posicién en la cuel
gus puntos se encuentran opuestos & ia pared anterior
(46) préxime a la barra gegadora, de manera queyla mies
segada no es suministrada ye al conducto por efecto de

los brazos alimentadores, mientras tieme lugar la atadura;

1 embrague de retencién (58) estéd unido a une
espige (T79) que es movide por el amillo de gufa (77)
por medio de una espigae de unién (80). Cuando une g8~
ville esté atada, la espiga (80) durante 1e rotvacidn del
enillo de gufe (T7) es cbendonada por dicho anillo de-
jando libre asf el embrague de retencidén (58), de manera
que éste puede ser presionado hacia atrds por 1a gavilla
cuendo éeta es expulsada: Al mismo tiempo la aguje (31)
eg movide hacia atrés de nuevo ¥ provoca gimilténeamente
de este modo que la oufie (29), se retrelga ¥ deje libre
1s place (23) que es 1evantada por el muelle (28). Cuando
el 4rbol de atado y con &1 los brazos expulsores (48)
y el anillo de gafa (77) han cumplido una rotacidén com-
pleta, el érbol de stado (47) es retenido al chocar su
brazo (75) contra un tope (81) y liberas el pestillo (76)
de su engranaje con la mieda dentadae. POCO antes de suce-—

der &sto, la espiga de unién (80) es presionada por el
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borde (82) del anillo de gula (77), que la eleja del
&rbol (47), blogueando asi el embrague de retencidn
(58) en la posicién inicial dispuesta para la sgiguiente

operacién de atados - = = = = —= - e - - -

En las méquinas ya conocides del tipo des-
crito el érgano segador dotedo de movimiento alterna-
tivo es gobernado por Srganos de sccionemiento unidos
a1 extremo de la barra-dedo préximo el dispositivo ata-
dor. Se ha encontrado que esta disposicidén presenta in-
convenientes. Por ejemplo los érganos de accionamiento
de la barra-dedo, tienen que ser necesariamente puestos
ten abajo que fécilmente tocen al suelo, asi como iguel-
mente su posicién requiere una reducecidén de la anchura
del conducto que lleve al compartimiento de agavillado
¥y provocea una compresidn de una parte de la mies contra
el extremo de la pered del conducto situado frente & la
cuchilla. Ademds el desmontado de le barra—dedb parsa
reparaciones es complicado. Para eliminar estos incon-
venlentes el movimiento alternativo de la barra~dedo
dentro de la barrs segadora (7) se obtiené del modo
siguiente: se fija a la parte inferior del 4rbol motor
principal (17) un disco de menivele (83) (figura 2),
cuyo pasador (84) estd unido & un extremo de una barra
de empuje (85), cuyo otro extremo estd unido & un
portacuchilles (86) (figuras T Y 8), por medio de
une articulacidén esférica (87-88). E1 portacuchilles
(86) estéd fijado rfgidamente sl extremo de la barra-
dedo (89) alejmsdo del dispositivo de atado de le mé-

_ quina. Como se vé en la figura 8, dicho portacuchillas
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3454 (86) presenta una seccidn trensversal angular, estendo
fijeda la esfera de l& articulacién esférica a uno de
1os brazos (90), mientras que el otro brazo es solida-—
rio dé 1e barra~dedo (89) por medio de remaches. Una
placa base (92) (figura 2) estd fijade &l bastidor de
350, 1e méquine debajo de la barra de empuje (85) para pro-
tegerlie de le tierra. Para el recambio de la cuchilla
no hey que hacer otra cosa que abrir la articulacién
osférica (87-88) y quitaer el portacuchillas (86) y la
perre-dedo (89) de la barra segadore (7) por el lado

355 de la miquine més elejado del dispositivo de atado. — -

Esta disposicidén de los medios de accionamien—
to de la parra-dedo (89) hacen posible un aumento de
1a anchura del conducto gue lleva al compartimiento de
agavillado y la eliminacidn de una compresién de la mies

360. segada contra el eitremo de la pared del conducto més |

cerceno & 1le cuchilla, = = = = = = = = ~ = = = = === 7

Hebiendo descrito adecuadamente le& invencidn
se hace constar que en la realizecidén de esta patente
de invencidén podrén eplicarse todés las variantes de

365. detalle que le experiencia ¥y la préctica pudieren acon-
sejar en cuanto el nimero de piezas integrentes, dl-
menaiones, materialeé empleados, formes de scoplamiento
y deméds circunstancies accegorias slempre gque no se
desvirtde su esencislidad, que es la que se resume ¥

370, concreta en la primera de las reivindicaciones que si-
guen, ye gea considerada aisladamente, ya sea conside—

_rada Junto con una o vaerias de las reivindicaciones res—
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tantes en sus combinaciones técnicemente posiblese = - -

N O T 4

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad
para todo el territorio de Lspaiie y sus Colonias, las

giguientess — = = = = = = = = = = ~ = = = = - = - - -

REIVINDICACIONES

-

1. MAquina segadora-atadora, caracterizada
porqué en une mdgquina del tipo que, posteriormente al
dispositivo segador con barra-dedo desplazable, presenta
une pared vertical provista de fisuras horizonteles para
el paso a través de las mismas de los brazos alimentado-
res que actien & lo largo de un carril transportador
sin £in, dispuesto detrds de dicha pared vertical y que
en un extremo de dicha pared vertical posee una placa
frontal desplazable verticalmente que lleva montados une
aguje atadora que actie horizontalmente y brazos de
egavillado, los cuales, mediante un coﬁduoto que comunica
con un compartimiento de agavillado, estén separados de
un digpositiwvo de’atadura vy enudado montado scbre un
carro desplazable verticalmente -juntamente con diche agu-
ja y los érgancs de agavillado, la placa frontal estd
dispuesta posteriormente a la pared vertical y estd unide
a ells mediante un prolongamiento curvedo de la propla
pared, que tiene fisuras como prolongacidn de las fisuras
de la pared verticalj porque el carro del‘dispositivo de
atado y anudado estd provisto de una placa que lleva fi-

jado al menog un divisor de paja horizontal y triangulaer
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400, dispuesto Jjunto a una fisure horigontal practicada en
dichs placa, poseyendo el divisor de paje un borde que
estd situado aproximedamente en el recorrido de los ex-
tremos libres de los brazos de agaviliado ¥y un borde
contiguo & aquél que se encuentra éproximadamente en el

405, camino de los extremos de los brazos alimenta&ores del
carril transportador y teniendo dicho divisor fijedo &l
mismo borde una place vertical de gufa para la mies se—
gadas y por comprender medios para libersr log brazos
allmentadores del carril transportador durante su paéo

410. e través de las fisuras practicadas en el prolongamiento
curvado de la pared; y medios pera el aocionamiento al-~
ternativo del érgano segador desde su extremo més aleja-
do del digpositivo de 2t280s = = = = = = m - " - - - - -~

2. Méquine segadora-atadora, segin la reivindi-
415. cacidn 1, caracterizade por el hecho de que el extremo
posterior del prolongemiento curvado de le pared lleva

fijade una gufe vertical para la place front8le = = = = -

3. Mdquina segadora-atadora, segin les reivindi

caclones 1 y 2, caracterizada por el hecho de que la pared

420, vertical y la prolongecién curvada hacia atrds estén com-
.+ puegtas por une plurelidad de berres horizontales sobre-
puestes y espaciadas entre sf, provista ceda uns de una

fisura longitudingle = = = = = = = = = = = = = 0 = =& - =

4. Méquine segadora-atadora, segin le reivindi
425, cacibén 1, caracterizeda por el hecho de que el eje vertical
del plato de gula situado frente 21 drgeno segsdor esfé |
unido al borde de une pared vertical que se extiende aproxy,



430.

435.

440.

445,

450.

455,

- 17 - -
24187 %

mademente hasta 1la barra segadora y estéd rigidamente

fijada al bastidor inferior de la ndquine y que congti-
tuye la pared anterior de un conducto que lleva al
compartimieﬁto degtinado el agavillado, prolongéndose
dicha pared hecla arriba aproxima&amente heste la maxime

altura a que se puede desplazer la placa del carro.

5. MAquina segedore~atadora, segin la reivindi-
cecidn 4, caracterizada por el hecho de que el plato de
gula egtd montado desplazaeblemente & 1o largo de unea es-
pige vertical fijada al bastidor de la méquina ¥y esté
unido con la placa del carro en una pogicidn tal que
el borde de la pered vertical del conducto se gsobrepone
al borde contiguo del plato de gufa por el lado de éate

situado frente 8l conductoe = = = = = = =~ = = = = = = =

6. Méquina segadora—atadora, segin las reivin-
dicaciones 1 a 5, caracterizada por el hecho de que el
pleto de gufa sobresale de tel menera en el interior
del compartimiento de agavillado y los medios para libe-
rar 1los .brazos slimentadores estdn dispuestos de tal ma-
nera que, durente la introduccién inicial de mies segada
el compartimiento de agavillado, los brazos alimentadores
son liberados del carril transportador al salcanzar
aproximedamente el borde alejado del plato de gufe, pero
cuendo el compartimiento esté lleno ¥y gira la aguje,
son liberados sl llegar & una posicidn que tiende hacia

la pared vertical del conducto. = — = = = = — = = = =

7. MAquine segadora-atadora, segin las reivin-

_dicaciones 1 a 6, caracterizada por el hecho de gque un
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4rbol motor verticel esté apoyado d;wmanera giretoria
en el bastidor de le médquine y estd provisto de medios
de unidn desconectables pars ser asociado & una fuente
de potencia, por ejemplo un tractor, y de medios para
accioner la asguja, los dispositivos de agavillade, de
ctadura y de enudedo, Srgenos segadores y Srgenos trens—

portadoress = = = = = = = - - = = - - - =" ° 22" -

8. Méquina segadora—atadora, segin les reivin-—
diceciones 1 a 7, caracterizada por el hecho de que los
medios pare liberar los brazos alimentadores del carril
transportador consisten en une place desplezable verti-
calmente y dispuesta en una zona del carril transportador
depprovista de le pared posterior ¥ gituade junto & la .
prolongacién curveda de le pared, teniendo dicha pleca
desplazable por debajo de la base del carril un saliente
que encaja con une cufia unide mediante una esplige a w
disco de leva soliderio del drbol motor e fin de ocasio-
nar el desplazemiento hacia abajo de la placa contra le agé
cidn de un muelle cusndo la mguja gira y libera de este |
modo & los brazos alimentadores al encontrarse éstos en
una posicién tendente hacla la pared verticel del con-
ducto y & fin de hacerla subir luego nuevamente por la
accidn de dicho muelle cuando le aguja regrese & su po-

gicidn iniciole = = = = = = = = = = = = = = = = - = = -

9. Méquina segadora-atedora, segin las relvin-
diceciones 1 & 8, caracterizada por el hecho de que el
extremo del drgano segador dotado de movimiento alterne~
tivo que estd mds alejado del dispositivo de atado eatd

provisto de un portacuchillas que mediante una articula-
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cidn esférice estd unide e una barre de empuje que es des-
plezable longitudinelmente por medio de un mecenismo de

manivela solidario del drbol motore — = = = = = = = - - -

10. Méquine segadcra-atadora, segin le relvindi-
cacién 9, caracterizadae por el hecho de que el portacu~
chillas tiene seccidn transversal en forma de.L, un brago -
de la cuel lleve montade la esfera de la articulacidén es-
férica, mientras que el otro brezo egtd rigidemente unido

a le barra-dedo del dispositivo segadore = = = = — = = -

11. Mquine segadore-atedora, segin las reivindi- ‘
caciones 1 a 10, caracterizada por el hécho de que estando
proviste de un aspa, dicha aspa estd montede en gl bagti-
dor de la méquina sobre un eje giratorio fijado a una

ruede dentade unida al 4rbol mMOtOTe = = = = = = = — =~ = -
12. "MAQUINA SEGADORA»ATADORA". - o o . = - -

Todo ello %tel como se describe y reivindicae en
le presente memoria, gue consta de diecinueve hojes folia-
dag y mecenografiadas por une gole de sus caras y de cuatro ;
lémines de plenos que l& ilustran.

BARCELONA, 30 ABR. 1358 .

P. A
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HOA 2 (4 HOUAS)
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