
-4.*, AÑO
E x p e J íe n f f

'-4

S 4 Í 8 7 9

M O S T R O  M  LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

PÁTCNTC DC I  N V l i l i  i; I  O N

MEMORI A  DESCRIPT IVA

Q'He Re acompaña a 7a so^icJuJ Je

una P A T E A T E  D E  INVU-ÍJIOI poi v:ullsl'i años, en España

a /avor Je

Sejr

......... .......................

calle de
......... domiciliado en .......

, de nacionalidad

.(Dinamarca)...

núm.
por.

'J-iu *'íA-Aí'ABO.j ¿A''

Agente Sr.



{

?

EX-DK 2 4 1 8 7 2

2  4 1 8  7 3 *

P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

por VEINTE años

cuyo p r iv i le g io  se so lic ita . para todo 

e l t e r r it o r io  de España y sus co lon ias , 

a fa v o r  de:

SEJR PEDERSEN y SIEGFRED PEDERSEN

de nacionalidad danesa, dom iciliados  

en Hammel (Dinamarca), r e la t iv a  a :

"MAQUINA SEGADORA-ATADORA".

Y.



2

5.

10 .

3*

15.

20.

MEMORIA DESCRIPTIVA2 4 )8 7.3
La presente invención se re f ie re  a una máquina 

segadora-atadora del tipo que, detrás de una barra se­

gadora p rov ista  de una barra-dedo dotada de movimiento 

a lte rn a t iv o , posee una pared v e r t ic a l con f is u ra s  horizon­

ta le s  para e l paso a travás de la s  mismas de lo s  brazos 

alimentadores que se desplazan a lo  la rgo  de un c a r r i l  

transportador sin  f in  dispuesto detrás de dicha pared 

v e r t ic a l ,  presentando l a  máquina a un extremo de dicha 

pared v e r t ic a l una p laca desp lazable verticalm ente, 

que l le v a  montada una aguja atadora que actúa horizontal­

mente y brazos de a g av illa d o , que están separados por un 

conducto que comunica con e l compartimiento de agavillado  

de un d ispositivo  convencional de atado y anudado que 

está montado sobre un carro desp lazable verticalm ente  

junto con dicha aguja y dichos órganos de agav illado .

E l objeto p rin c ip a l de l a  invención es crear  

una segadora-atadora del tipo  antes indicado, en l a  

cual lo s  brazos alimentadores son lib e rad o s  por e l ca­

r r i l  transportador de manera que lo s  brazos alimenta­

dores cesan de sum inistrar mies segada a l compartimiento 

de agav illado  mientras tiene lu g a r  l a  atadura de una ga­

v i l l a .  ------------------- --- -------------- ------------------ ----------- ---------------------

Otro objeto de l a  segadora-atadora según l a  

25. invención es c rear medios para e v ita r  que quede prensada

la  mies recolectada antes de su introducción en e l com­

partim iento destinado a l  a gav illa d o . - - - - - - - - - -

Aun otro objeto de l a  invención es c rear medios
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que aseguran que toda la  mies transportada al comparti­

miento destinado al agavillado hasta que cesa la  opera­

ción de alimentación, es retenida por los órganos de aga­

villado y sostenida en posición erecta dentro de dicho 

compartimiento. -  -  - -  -  - ---  - -  -  -  - -  - -  -  - -  -  -

Todavía otro objeto de la  invención es crear 

medios simples y eficaces para que los brazos alimentado- 

res sean liberados por el carril transportador al l l e ­

gar a la  entrada del compartimiento de agavillado. - -  -

Aún otro objeto de la  invención es crear medios 

para sim plificar los medios para accionar en forma alter­

nativa e l dedo de la  barra segadora y análogamente simpli­

f ic a r  la  extracción del dedo para las reparaciones. — -  -

Estas y otras ventajas se harán patentes con 

la  descripción que sigue con ayuda del adjunto dibujo en 

el c u a l:------ ----- ------------------- -- ----- --  - ------ -- --------

45. Figura 1 es una vista frontal de una segadora-

atado ra según la  invención seccionada según la  linea 1-1  

de figura 2. -----------  -----------  ------ -- ------------- ----- --

Figura 2 es una vista  desde arriba de la  máqui­

na, parcialmente en sección según la  linea 11-11  de figu - 

50. r a l .  - ----------------------- ---------------------- ---------------------

Figura 3 indica a escala aumentada la  parte del 

ca rr il transportador in fe r io r  con la  placa desplazable.-

Figura 4 es una vista en alzado frontal del 

fragmento de carril ilustrado en figura 3. ------------ -----



Figura 5 ilustra a escala aumentada e l disposi­
tivo  de atad, y partes asociadas vistas en la  dirección 
áe la  flecha V-V de figura 2. ________________

Figura 6 es una vista en planta del dispositivo 
de accionamiento de la  máquina. _____________________

Figura 7 ilustra la  cabeza de la  barra segado­
ra en alzado la tera l, y _______

Figura 8 maestra la  misma cabeza vista desde 
e l lado izquierdo da figura 7 , __________________

Con referencia a les dibujos, la  máquina .em­

prende un bastidor principe! in fe r io r  ( 1 ) y un bastidor 

superior ( 6 ) ,  los  cuales bastidores están unidos entre- 

s í por medio d. montantes ( 3) ( 4) y ( 5). C e  ( 2 ) se in­

dican los brazos de un elevador hidráulico de un tractor 

(no ilustrado) por medio del cual se mueve la  máquina.

B1 bastid o r in fe r io r  l le v a  una barra  segadora (7 ) y a lo  

la rgo  de l a  a r is t a  p o ste r io r  de dicha barra s e g a r a  ( 7 ) 

sstá  dispuesta una pared (8 ) v . r t i e a l ,  o sub.tencialnente  

v e r t io a l ,  p rov ista  en toda su longitud de un c ierto  náme- 

ro de f is u ra s  horizonta les ( 9 ) .  E l .xtremo ( 8 - )  de l a  pa­

red (8 ) práximo a i  b a stid o r superio r está curvado hacia  

a t r  s para l a  f in a lid a d  d esc rita  más adelante , l a  pared 

) ,  ( 8 ' )  puede c o n s is t ir  en una p lu ra lid ad  de barras  

h orizon ta les , p a ra le la s , superpuestas y espaciadas entre

^ .H a s  p rev ista  de una f is u r a  lon g itud in a l
(9 ). De esta manera es posible para e l conductor del 

tractor que arrastra 1 .  máquina controlar e l paso de la  

K ie. reoeleotad. a 1 .  l . r g .  d. i .  vertica l. -  -
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Detrás de la  pared vertica l ( 8 ) (8 ' )  están dis­

puestos dos carriles sin fin  horizontales, espaciados, 

uno encima del otro, estando indicado el in fer io r por el 

numeral (10) y el superior por el numeral ( l l ) .  A cada 

extremo de estos carriles (10 ) y ( 1 1 ) está dispuesto un 

par de ruedas dentadas, de las cuales las ruedas dentadas 

in feriores de cada par están indicadas en figura 2 con 

los numerales (1 2 ) y (1 3 ) respectivamente, y cada par 

de ruedas estáiunidas entre sí por medio de un árbol 

vertica l (14) y (15) respectivamente. El árbol (15) se 

prolonga hacia arriba y lle va  en el extremo superior 

por encima del bastidor superior ( 6 ) una rueda dentada 

(16) (figura 6 ) que engrana con otra rueda dentada 

(no ilustrada) fijada  a un árbol vertica l de accionamien­

to (1 7 ), apoyado en unos cojinetes dispuestos en los bas­

tidores superior e in fe r io r. El árbol (17) es aooionado 

desde e l tractor mediante un árbol principal (18) y una 

junta universal (19) (figura 6 ) . ----------------------- ----- -

El ca rr il in fe r io r  indicado genéricamente por 

(1 0 ) consiste en un camj.no de guiado de sección en U y 

paredes laterales dirigidas hacia arriba, de las cuales 

la  pared exterior (20) forma una pared de camino de 

guiado completamente cerrada. La pared la tera l interna 

( 2 1 ) de ca rril está interrumpida por su extremo más ale­

jado del mecanismo de atado y está provista en dicho ex­

tremo de un árgano de guía oblicuo (22) (figura 2). El 

extremo del carril más cercano al dispositivo de atado 

se encuentra adyacente y paralelo a la  parte curvada 

' de la  pared ( 8 ' ) .  La pared la tera l interna (21) está re-
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cortada por la  parte próxima a la  pared curvada ( 8 )̂ y 

a la  zona co rtin a  de pared ( 8 ), quedando substituida 

la  parte próxima a esta última zona por un plato (23) 
desplazable verticalmente. En las figuras 3 y 4 se ilu s­

tra  en detalle la  disposición del plato desplazable (23). 

El plato desplazable lleva  un perno horizontal (27) pro­

visto de una ruedecilla (26) y la  altura del plato es 

algo mayor que la  de la  pared (21). Un muelle (28) 

sirve para mantener e l plato desplazable (23) sn una po 

sición en la  cual su borde superior coincide con el bor­

de superior de la  pared la tera l (2 1 ) y su borde in ferio r 

es algo más bajo que la  base del ca rr il. Una cuRa (29) 

está insertada entre la  rueda (26) y la  cara in ferio r 

de la  banda (10 ) ,  estando unida dicha cuña por medio de 

un órgano de unión ( 29a) a un disco de leva (no ilustra­

do), montado en un árbol ( 30) que está apoyado en los 

bastidores superior e in fer io r y lle va  montada la  aguja 

atadora (31). Al g irar el árbol (3 0  a l principio de una 

operación de atadura para hacer gLrar la  aguja, la  cuRa 

( 29) situada entre la  rueda y el ca rril se mueve por la  

acción del disco de leva y desplaza e l plato desplazable 

( 23) hacia abajo hasta que su borde superior coincide con 

la  superficie superior del ca rril. Cuando la  aguja vuelve 

a su posición, la  cuña regresa también a su posición y 

e l plato es levantado por efecto del muelle ( 28) a su 

posición elevada original. — -  — —

El ca rril (11) tiene sustancialmente la  misma 

forma que el ca rril in fe r io r  (10 ) ,  excepto que el extre 

mo más vecino al dispositivo atador no está provisto de
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plato desplazable. Los dos carriles (lO ) y (11) sirven 

cada uno para guiar una cadena transportadora ( 33) ,  y 

dichas cadenas están unidas entre si por un cierto 

número de varillas  transportadoras ( 34) con el extremo 

superior alojado en el ca rril superior y con el extremo 

in fe r io r  alojado en e l carril in fer io r. Cada va r illa  

está unida de modo giratorio a los eslabones de las dos 

cadenas y cada va r illa  está provista de, por ejemplo, 

cuatro brazos alimentadores horizontales ( 35), dispues­

tos todos en un mismo plano vertica l y relativamente 

espaciados a distancias correspondientes a la  separación 

de las fisuras (9) de la  pared vertica l (8) .  Cada vari­

l l a  ( 34) en su extremo in fe r io r  tiene un pie ( 36) que 

sobresale aproximadamente en ángulo recto con respecto 

a l brazo alimentador. El pie ( 36) se desplaza por la  

pista in fe r io r  y sobresale de manera ta l que la  parte 

del pie contigua a la  va r illa  es suficientemente alta 

para moverse por encima del borde superior la tera l de 

la  pared interna (21) del ca rr il in fe r io r  (10). El pie 

( 36) tiene una longitud que le  permite chocar contra el 

exterior de una cubierta de soporte ( 37) para el árbol 

vertica l ( 1 4 ) y seguidamente contra la  guía oblicua 

( 22) ,  mientras se desplaza a lo  largo del ca rr il, ha­

ciendo de manera que las varillas  giren de modo ta l 

que los brazos alimentadores ( 35) (figura 2 ) son des­

plazados de la  posición en dirección longitudinal en 

que se hallan en la  parte posterior del ca rril a una 

posición sustancialmente perpendicular a l mismo cuando 

se hallan en la  parte anterior de dicho ca rril, con los

-  7 -
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brazos alimentadores sobresaliendo a través de las fisu­

ras de la  pared vertica l (8 ). Para impedir que las varillas 

(34) giren tanto que el pie (36) deje de chocar adecuada­

mente contra el cuerpo (37) del soporte, e l carril supe­

r io r  ( l l )  está provisto de un saliente (no ilustrado) 

contra el cual choca la  parte superior del brazo alimenta- 

dor (35) de cada una de las varillas  (34) para lim itar la  

rotación de la  va r illa . - - - - - - - - - - - - - - - - -

El dispositivo atador es del tipo usual y por 

tanto no está descrito en deta lle, pero comprende la  agu­

ja  (31) y e l dispositivo de atadura y anudamiento es ge­

neralmente indicado con (38) en la  figura 2. El dispositi­

vo ( 38) presenta una placa (39) provista de una fisura (40) 

horizontal para la  aguja (31) (ver figura 5). A cada flan­

co de esta fisura la  placa (39) lleva  un divisor de paja 

(41) de forma sustancialmente triangular con una punta di­

rigida hacia la  aguja. Al borde de cada d ivisor (41) s i­

tuado delante de la  parte curvada de la  pared (8 ')  está 

fijado un plato de guía (42) provisto en su borde vertioal 

(43) de una incisión (44) para la  aguja (31). El plato de 

guía tiene sustancialmente la  misma curvatura que la  par­

te (8*) de la.pared. Desde el borde (45) del plato de 

guía (42) y prolongándose hasta el extremo próximo de la  

barra segadora está prevista una pared vertica l ( 46)

(figura 6) que está rígidamente fijada  al bastidor princi­

pal in fe r io r  ( l ) .  Esta pared forma la  pared anterior de 

un conducto, cuya pared posterior está formada por la  par­

te opuesta de la  pared vertica l (8 ). Este conducto con­

tinúa ehtre e l plato de guía (42) y la  parte de pared cuî -



200.

205.

210.

215.

220.

225.

2 4 1 8 7g
vada ( 8 * ) .  E l d isp o s it ivo  de atado está accionado por 

medio de un á rbo l v e r t ic a l  de atado (47) ,  a l  cual están 

unidos unos brazos expulsores (48)  d e l tipo  usua l, como 

se describe más a d e la n t e . ------------ ---  - - - -  -------------------

Detrás del dispositivo de atado está dispuesto 

el dispositivo agavillador. Este mecanismo es del tipo 

usual, como se emplea en la  mayor parte de las atadoras 

y generalmente comprende, dos árganos agavilladores ( 49) 

accionados de manera conocida por medio de un mecanismo 

de manivela ( 50) accionado por un árbol vertica l ( 5 1 ), 

desplazable vertlcalmente, pero no giratorio , dentro de un 

tubo (52) apoyado en e l bastidor superior ( 6) por encima 

del cual lleva  montada una rueda (53). Cada árgano agavi­

llador está unido a un punto f i j o  por medio de unas espi­

gas de unián (54) y (55). Frente a l dispositivo de aga­

villado está montado un plato frontal vertica l ( 56) pro­

visto de fisuras horizontales para e l paso de los árganos 

agavilladores (49) y para la  aguja (31). Al espacio entre 

el plato vertica l ( 56) y e l plato frontal ( 39) que es como 

una prolongacián del mencionado conducto, lo  llamaremos 

en adelante compartimiento de agavillado,' y en él está 

dispuesta de manera usual una leva de desembrague ( 57) 

y un embrague de retencián ( 58) desplazable, pero no g i­

ratorio, sobre un árbol vertica l ( 59) apoyado sobre el 

bastidor general ( 6) .  - - - - - - - - - - - - - - - - -

Los dispositivos de agavillado y de atado son 

desplazables verticalmente juntamente con e l plato fron­

ta l ( 56) y cada uno está montado sobre un tubo (60) y ( 6 1 ) 

respectivamente, desplazables sobre los árboles ( 30) y ( 47)

-  9 -
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Los tubos (60) y ( 6l )  están unidos entre sí por 

una barra de unión (62) (figura l ) .  Además de estar guia­

do por medio del árbol de atado (47). e l dispositivo de 

atado está guiado por medio de un soporte vertica l (63) 

que se aloja en un miembro de guía ( 64) unido a la  placa 

( 39) .  Además, el dispositivo de agavillado se desplaza 

por una barra (65) de sección en U, unida rígidamente a 

los bastidores superior e in fe r io r  ( 10 ) y (1 1 ) y s i ex­

tremo posterior de la  parte ( 8' )  de la  pared curvada.

Como se indica en figura 6 , la  varias partes de 

la  máquina son accionadas por una rueda (66) fijada  al ex­

tremo superior del árbol (17) por encima del bastidor 

superior ( 6) y puesta en rotación mediante un engranaje 

cónico (no ilustrado) por el eje de tiro  (18 ) del tractor. 

El accionamiento se transmite por medio de una cadena 

( 67) a la  rueda dentada (53) y hace girar a ésta en la  

dirección indicada por la  flecha para accionar los órganos 

agavilladores, y a otra rueda dentada ( 68) montada loca 

sobre el árbol de atado (47). La máquina está provista 

de un aspa ( 69) ,  ilustrada parcialmente en figura 6 y el 

árbol del aspa está apoyado en un soporte ( 70) desplaza- 

ble verticalmente en relación con e l soporte (3) y puesto 

en rotación por la  cadena ( 67) por medio de una rueda 

dentada ( 7 1 ) montada sobre e l soporte (3 ). ------------

La máquina funciona del modo siguiente. Cuando 

la  cuerda para atar está aplicada y la  máquina está aco­

plada al eje de tiro  (8 ) de un tractor para el acciona­

miento de la  segadora y otras partes de la  máquina, las 

hbjas de la  segadora durante el avance de la  máquina se­

garán la  mies, que por medio del aspa ( 69) es aplicada
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contra la  pared vertica l ( 8) ,  donde es e g id a  por los 

brazos alimentadores (35) Y transportada hacia el com­

partimiento de agavillado y hacia e l dispositivo atador.

Una vez abandonada la  hoja segadora, la  mies segada es 

transportada al conducto entre las paredes anterior ( 46) 

y la  vertica l (8 ). La distancia entre los lados del con­

ducto corresponde sustancialmente a la  longitud de los 

brazos allmentadores (35) y a  causa de que los extremos 

de los brazos alimentado res alcanzan aproximadamente la  

pared antexior del conducto, la  mies introducida en él 

estará siempre bajo pleno control. Guando el pie de una 

v a r illa  (36) del transportador alcanza el extremo más 

alejado de la  placa (23), la  va r illa  y sus brazos alimen- 

tadores (35) son liberados a causa de la  parte que fa lta  

de la  pared intema (21) del ca rr il e interrumpe el su­

ministro de mies a l compartimiento de agavillado en el 

momento en que e l extremo de los brazos alimentadores 

alcanza aproximadamente la  transicián de la  pared ante 

r io r  (46) a la  pared de guia (42), como se ilustra en 

figura 2. La mies ya introducida en el compartimiento de 

agavillado, es ahora cogida por los árganos agavilladores 

(49) y agavillada en este compartimiento contra e l em­

brague de retencián (58) hasta que la  leva de desembrague 

(57) sea presionada hacia abajo. Entre tanto la  aguja (31) 

será accionada para atar la  mies, de manara ya conocida, 

con medios que comprenden un dispositivo de leva (74) y 

un brazo (75) que actúa sobre un pestillo  provisto de 

muelle (76) que obliga a la  rueda dentada (68) a engranar 

con un an illo de guía (77) rígidamente unido a l árbol de

-  11 -



atado ( 47Í- P°r ^  ^  dispositivo de leva (7 )

an illo  de guía (77) ha., g irar el ^ b o l (30 ° ^
,ue 1 . aguja (31) - t r a  en e l dispositivo de atado 38,

para atar la  gav illa . Al mismo " " "  la  r°tac

d .l Arbol (30) la  ^  ^  ^  J  "
nada y queda ahajada por medio de la  ouha (29). Loe ra­

eos a len tadores  (38) in t e r n e n  ^ o ra  el suministro de 

niee al conducto cuando alcanzan una posición en la  caa 

sus canto, se encuentran opuesto, a la  pared anterior 

t 46) p róxit. a la  harra segadora, de m^era que la  mes 

segada no e. suministrad. ya <M conducto por efecto de 

pe. brazos a lim -tador.s, mientras tiene lugar la  atadura.

El ..trague de ret^cidn  ( 88) está unido a un. 

espiga (79) que os ""Vida P°? ol
per medio da una espiga de unión (80). Cuando una ga­

v i l la  está atada, la  espiga (80) durante la  rotación .  

^ l l o  d. guía (7 7 , es abandonada por dioho anillo de­

jando lib ra  así e l embragte de retención (58), ue manera 

que éste puede ser presionad, hacia . t r is  por la  gavilla  

cuando ásta es expulsada. Al mismo tiempo la  aguja (31) 

es movida hacia atrás de nuevo y provoca simultAneament. 

de este modo que 1 . cuKa (29). se retraiga y deje lib re  

la  placa (23) que es levantada por . 1  muelle ( 28). Cuando 

e l Arbol de atad, y con Ó1 los brazos expulsores (48) 

y e l an illo  de guía ( 77 ) han cumplido una rotación com­

pleta, e l Arbol de atad. (47) os retenido AL chocar su 

brazo (78) contra un tope (81) y libera  e l p estillo  (76) 

de su engranaje con la  -reda dentada. Peco antes de suce­

der ásto, la  espiga de unión (80) es presionada por . 1
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borde ( 82) del an illo  de guía (77), que la  aleja del 

árbol ( 47) ,  bloqueando así el embrague de retención 

( 58) en la  posición in ic ia l dispuesta para la  siguiente

operación de atado* — — -  — —

En las máquinas ya conocidas del tipo des­

crito  el órgano segador dotado Removimiento alterna­

tivo es gobernado por órganos de accionamiento unidos 

al extremo de la  barra-dedo próximo al dispositivo ata­

car. Se ha encontrado que esta disposición presenta in­

convenientes. Por ejemplo los órganos de accionamiento 

de la  barra-dedo, tienen que ser necesariamente puestos 

tan abajo que fácilmente tocan a l suelo, así como igual­

mente su posición requiere una reducción de la  anchura 

del conducto que lleva  al compartimiento de agavillado 

y provoca una compresión de una parte de la  mies contra 

el extremo de la  pared del conducto situado frente a la  

cuchilla. Además el desmontado de la  barra-dedo para 

reparaciones es complicado. Para eliminar estos incon­

venientes el movimiento alternativo de la  barra-dedo 

dentro de la  barra segadora (7) se obtiene del modo 

siguiente: se f i j a  a la  parte in fe r io r  del árbol motor 

principal (17) un disco de manivela (83) (figura 2 ), 

cuyo pasador (84) está unido a un extremo de una barra 

de empuje (85), cuyo otro extremo está unido a un 

portacuchillas ( 86) (figuras 7 y 8) ,  por medio de 

una articulación esférica (87-88). El portacuchillas 

( 86) está fijado rígidamente a l extremo de la  barra- 

dedo (89) alejado del dispositivo de atado de la  má- 

, quina. Como se vé en la  figura 8, dicho portacuchillas

-  13 -
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( 86) presenta una sección transversal angular, estando 

fijada  la  esfera de la  articulación esférica a uno de 

los brazos ( 90), mientras que e l otro brazo es solida­

rio de la  barra-dedo (89) por medio de remaches. Una 

placa base ( 92) (figura 2 ) está fijada  al bastidor de 

la  máquina debajo de la  barra de empuje (85) para pro­

tegerla de la  tie rra . Para el recambio de la  cuchilla 

no hay que hacer otra cosa que abrir la  articulación 

esférica ( 87- 88) y quitar el portacuchillas ( 86) y la  

barra-dedo (89) de la  barra segadora (7) por e l lado 

de la  máquina más alejado del dispositivo de atado. -  -

Esta disposición de los medios de accionamien­

to de la  barra-dedo ( 89) hacen posible un aumento de 

la  anchura del conducto que lleva  al compartimiento de 

agavillado y la  eliminación de una compresión de la  mies 

segada contra el extremo de la  pared del conducto más 

cercano a la  cuchilla. — — — — — — — *"

Habiendo descrito adecuadamente la  invención 

se hace constar que en la  realización de esta patente 

de invención podrán aplicarse todas las variantes de 

detalle que la  experiencia y la  práctica pudieren acon­

sejar en cuanto al número de piezas integrantes, di­

mensiones, materiales empleados, formas de acoplamiento 

y demás circunstancias accesorias siempre que no se 

desvirtúe su esencialidad, que es la  que se resume y 

concreta en la  primera de las reivindicaciones que s i­

guen, ya sea considerada aisladamente, ya sea conside­

rada junto con una o varias de las reivindicaciones res-

-  14 -
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tantea en sus combinaciones técnicamente p o s ib le s . — — —

N O T A

Se declaran de novedad, propiedad y u t ilid a d  

para todo e l  t e r r it o r io  de Espada y sus Colonias, la s  

s igu ien tes : -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  "  —  "

R E I V I N D I C A C I O N E S

380.

385.

390.

395.

1. Máquina segadora—atadora, caracterizada  

porque en una máquina del tipo que, posteriormente a l  

d isp o s it ivo  segador con barra—dedo desp lazable , presenta 

uno, pared v e r t ic a l p rov ista  de f is u ra s  horizontales para 

e l paso a través de la s  mismas de lo s  brazos alimentado- 

res que actúan a lo  la rgo  de un c a r r i l  transportador 

sin  f in ,  dispuesto detrás de dicha pared v e r t ic a l y que 

en un extremo de dicha pared v e r t ic a l posee una p laca  

fro n ta l desp lazable verticalm ente que l le v a  montados una 

agu ja atadora que actúa horizontalmente y brazos de 

agav illa d o , lo s  cuales, mediante un conducto que comunica 

con un compartimiento de a gav illad o , están separados de 

un d isp o s it ivo  de atadura y anudado montado sobre un 

carro  desp lazable  verticalm ente juntamente con dicha agu­

j a  y lo s  árganos de a gav illad o , l a  p laca fro n ta l está  

dispuesta posteriormente a l a  pared v e r t ic a l y está  unida 

a e l la  mediante un prolongamiento curvado de l a  propia  

pared, que tiene f is u ra s  como prolongación de la s  f isu ra s  

de l a  pared v e r t ic a l;  porque e l carro del d ispositivo  de 

atado y anudado está provisto  de una p laca que l le v a  f i ­

jado a l  menos un d iv iso r  de paja  horizon ta l y tr ian gu la r
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dispuesto junto a una fisura horizontal practicada en 

dicha placa, poseyendo el divisor de paja un borde que 

está situado aproximadamente en el recorrido de los ex­

tremos lib res  de los brazos de agavillado y un borde 

contiguo a aquál que se encuentra aproximadamente en el 

camino de los extremos de los brazos alimentadores del 

ca rr il transportador y teniendo dicho d ivisor fijado al 

mismo borde una placa vertica l de guía para la  mies se­

gada; y por comprender medios para liberar los brazos 

alimentadores del ca rril transportador durante su paso 

a través de las fisuras practicadas en el prolongamiento 

curvado de la  pared; y medios para el accionamiento a l­

ternativo del órgano segador desde su extremo más a leja­

do del dispositivo de atado. - - - - - - - - - - - - - -

2. Máquina segadora-atadora, según la  reivindi­

cación 1 , caracterizada por el hecho de que el extremo 

posterior del prolongamiento curvado de la  pared lleva  

fijada  una guía vertica l para la  placa f r o n ta l . ------------

3. Máquina segadora-atadora, según las reivindi 

caciones 1  y 2, caracterizada por el hecho de que la  pared 

vertica l y la  prolongación curvada hacia atrás están com-

. puestas por una pluralidad de barras horizontales sobre­

puestas y espaciadas entre s í, provista cada una de una 

fisura lon g itu d in a l.-------------------- -------- ----- . --------- --

4. Máquina segadora-atadora, según la  reivindi 

cación 1 , caracterizada por e l hecho de que el eje vertical 

del plato de guía situado frente al órgano segador está 

uná-do a l borde de una pared vertica l que se extiende aproxi
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madamante hasta la  barra segadora y está rígidamente 

fijad a  al bastidor in fe r io r  de la  máquina y que consti­

tuye la  pared anterior de un conducto que lleva  al 

compartimiento destinado a l agavillado y prolongándose 

dicha pared hacia arriba aproximadamente hasta la  máxima 

altura a que se puede desplazar la  placa del carro.

5. Máquina segadora-atadora, segán la  reivindi­

cación 4 , caracterizada por el hecho de que e l plato de 

guía está montado desplazablemente a lo  largo de una es­

piga vertica l fijada  a i  bastidor de la  máquina y está 

unido con la  placa del carro en una posición ta l que

e l borde de la  pared vertica l del conducto se sobrepone 

al borde contiguo del plato de guia por el lado de este 

situado frente al conducto. - - - - - - - - - - - - - -

6. Máquina segadora^atadora, segán las reivin­

dicaciones 1  a 5 , caracterizada por el hecho de que el 

plato de guía sobresale de ta l manera en el in terior 

del compartimiento de agavillado y los medios para lib e ­

rar los.brazos alimentadores están dispuestos de ta l ma­

nera que, durante la  introducción in ic ia l de mies segada 

a l compartimiento de agavillado, los brazos alimentadores 

son liberados del ca rril transportador al alcanzar 

aproximadamente el borde alejado del plato de guía, pero 

cuando el compartimiento está lleno y gira la  aguja,

son liberados al llega r  a una posición que tiende hacia 

la  pared vertica l del conducto. -  -  -  -  - - -  - - -  -

7 . Máquina segadora-at adora, segán las reivin- 

_ dicaciones 1 a 6 , caracterizada por e l hecho de que un455
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árbol motor vertica l está apoyado de manera giratoria 

en e l bastidor de la  máquina y está provisto de medios 

de unión desconectables para ser asociado a una fuente 

de potencia, por ejemplo un tractor, y de medios para 

aocionar la  aguja, los dispositivos de agavillado, de 

atadura y de anudado, árganas segadores y árganos trans­

portadores.

8. Máquina segadora—atadora, según las reivin­

dicaciones 1  a 7 , caracterizada por el hecho de que los 

medios para lib erar los brazos alimentadores del carril 

transportador consisten en una placa desplazable ve rti­

calmente y dispuesta en una zona del ca rril transportador 

desprovista de la  pared posterior y situada junto a la  

prolongación curvada de la  pared, teniendo dicha placa 

desplazable por debajo de la  base del ca rr il un saliente 

que encaja con una cuña unida mediante una espiga a un 

disco de leva solidario del árbol motor a fin  de ocasio­

nar e l desplazamiento hacia abajo de la  placa contra la  aĉ  

cián de un muelle cuando la  aguja gira y libera de este 

modo a los brazos alimentadores al encontrarse éstos en 

una posición tendente hacia la  pared vertica l del con­

ducto y a f in  de hacerla subir luego nuevamente por la 

acción de dicho muelle cuando la  aguja regresa a su po­

sición in ic ia l. -
*

9. Máquina segadora-atadora, según las reivin­

dicaciones 1 a 8, caracterizada por el hecho de que el 

extremo del órgsno segador dotado de movimiento alterna­

tivo que está más alejado del dispositivo de atado está 

-provisto de un portacuchillas que mediante una articula-
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cián esférica está unida a una barra de empuje que es des- 

plazable longitudinalmente por medio de un mecanismo de 

manivela solidario del árbol motor.

10. Máquina segadora—atadora, según la  reivindi­

cación 9 , caracterizada por el hecho de que e l portacu-

ch illas tiene sección transversal en forma de L, un brazo 

de la  cual lleva  montada la  esfera de la  articulación es­

fé rica , mientras que e l otro brazo está rígidamente unido 

a la  barra-dedo del dispositivo segador. - - - - - - - -

11. Máquina segadora-atadora, según las reivindi­

caciones 1  a 10 , caracterizada por e l hécho de que estando 

provista de un aspa, dicha aspa está montada en el basti­

dor de la  máquina sobre un eje giratorio fijado a una 

rueda dentada unida a l árbol motor. - - - - - - - - - - -

12. "MAQUINA SEGADORA-ATADORA". --------------------

Todo e llo  ta l como se describe y reivindica en 

la  presente memoria, que consta de diecinueve hojas fo l ia ­

das y mecanografiadas por una sola de sus caras y de cuatro 

láminas de planos que la  ilustran. _

BASCBtORA. 3 0 ABR ̂ $8
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