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Esta;memeria tzene pon'ob*eto-deequblr Ul =
nuevo robot deoguguete, 1deal para ubr-constltuldo basi
camente a partir de materiales termqplésticos, ¥ quUE ==
presenta varias soluciones muy originales a aspectos =-
concretos de articulaciones, lanzamiento de pufios, y —-
lanzamiento de proye&tiles.

El gremio de 1la jugueteria, es indiscutible--
mente uno de los mas dindmicos en concepcidén de nuevas
realizaciones, que dia en die mejoran sus prestaciones
pars atender a8 un mercado en consitantes deseos de reno-
vacién.

En particular y al margen del ldgicc interés
de 6tros érdenes que tienen los juguetes que podrian —-—
calificarse de estdticos, o sea sin ninguna funcionabi-
lidad propla, es claro lo interesante que resulta para
el piblico infantil el contar con juguetes en los que ~
ellos puedan participar activamente paras simular accio-
nes de tipo dindmico.

El juguete propuesto, como se ha anticipado -
al centrar el marco del campo en el que se sitda, hace
posible sobre una figura que en principio se prevé adop
te forma fisica de robot, el que el nifio pueda decidir
¥ ejecutar el lanzamiento de proyectiles, que se almae
cepan en lugares apropiados, por ejemplo hombros, pier-
nas, etc., y que para su lanzamiento se colocan sobre -
el pecho del robot.

Como otra peculiaridad méds, el robot es capaz
de lanzar sus pufios hacia la direccién en que sean diri
gidos los brazos, bastando para ello que el nifio actie

la correspondiente palanquita, mediante la que, en 4m--
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termina que la accién de 'resorte‘ﬁantenrdo en ten- -
sién produzca al ser liberado el lanzamiento interesado.

Para que el lanzamiento de los pufios sea posi
ble ejecutarlo en cualquier direccidén, los brazos gozan
de movilidad a través de doble rétula, una dispuesta en
lo gue podria constituir el hombro y la otra situada en
lo que asemeja el codo, ante lo cual los brazos giran y
se doblan perfectamente.

El juguete puede adoptar una constitucidn ex-

terior altamente vistosa y dotarse con ruedas que hacen

posible su movilidad, bién empujado por el usuario o, in

~eluso, a través de un pequefio motor eléctrico alimenta-

do mediante pilas interiormente alojadas.

' Una vez se haya comprendido con mayor clari——
dad, el conjunto del Modelo, otros detalles y caracte—
risticas del mismo, se irdn poniendo de¢ manifiesto on -
el transcurso de la descripcién que se da a continuge -
cifn, en la gue se exponen los detalles més particula=-
res del Modelo, como asimismo, de los medios que para -
su puesta en prdctica pueden emplearse., Estos detalles
se dan a titulo de ejemplo, haciendo referencia a un ca
so posible de realizacidén préctice, pero el Modelo no -
queda limitsdo, exactamente, a los detalles que aquf se
exponen, debiendo ser considerada, por tanto, esta des-
cripcién desde un punto de vista ilustrativo y sin limi
taciones de ninguna clase.

Una idea més amplia de la invencién, la pro-
porciona la descripcibén siguiente, en la que se hace re

ferencia a la lémina de dibujos ilustrativos que a esta
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memoria se acomﬁahé en 1a gue aes msn&ra'aq tanto esque
mética y exclusivamente por via dé e;emplo, se represen
tan los detailes preferidos por el invento.

En estos dibujos, se usan marcas de referen--
cia seme jantes, para ;ndicar piezas, conjuntos o partes,
que se corresponden en las distintas vistas presentadas,
cuyas piezas, detalle y organizacién, se definen de uma
manera especifica en el transcurso de la memoria, y des
pués se concretan en las notas reivindicatorias finales.

" En los dibujos:

La figura 12 muesira una vista general del ro
bot. :

Lﬁ figura 28 representa la articulacién del -
brazo. sobre el antebrazo mediante rétula y el dispositi

.“vo que permite el lanzamiento de los pufios, impulsados

‘por la accibén de sendos resortes, cuando se liveran, —

respegtivamente, los mismos'al presionar las correspon-
dientes palanquitas que hacen posible el efecto.

La figura 32 muestra una de las dos partes lon
gitudinales del brazo, en la gque se aprecia el lugar —-
formado entre dos tabiquillos acanalados pars la articu
lacién de la rétula del antebrazo, y el espacio tubular
destinado a slojar la parte anterior del pufio.

La figura 42 es un detalle de la pieza comuni
cada que retiene la cabeza existente en el extremo de -
un eje alojado en la parte anterior del brazo, y que -
cuando se presiona sobre su palanquita radial sobresa--
liente, se vence la accién de un pequefio resorte opuesta
mente posicionado sobre un pivote, permitiendo su despla

zamiento {transversal y la liberacién de la retencibn «-
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La fighte' 58 cortresponde a‘lns’

pe;g;ectiva del
dispositivo lanzador de proyectiles, que queda alojado
en el cuerpo, ae modo que los proyectiles se cargan por
el pecho en tanto que‘la palanquita de accionamiento es
actuable desde la espalda.

La figura 62 contiene una vista interior del
diépositivo de lanzamiento de¢ proyectiles de la figura
anterior, que eatd alojado en una carcasa formado por -
tres piezas, dos opuesias y homélogas y una posterior -
que es la que se fija sobre 12 espalda mediante torni--
lleria.

Segbn se aprecia, la realizacién estd organi-
zada de modo que adopta constitucibén de robot, cuya ca-
beza 1 es giréfo?ia, al igual que los salientes & modo
de cuernos 2, mediante soluciones convencionales de ar-
ticulacién. _

En el cuerpo 3 existe un espacio frontal con
dos orificios 4 por los que se cargan los proyectiles 5
en el dispositivo lanzador de las figuras 5 y 6 y que -
luego se comentarén con detalle, almacenéndose estos --
dispositivos sobre los brazos y en las piernas, simple-
mente por la presién que, a modo de pinzas, ejercen los
respectivos soportes 7.

Bajo el cuerpo se sitidan las piernas formadas
por dos partes 6 y 8 atornilladas entre si y que son gi
ratorias al igual que la cabeza 1,

Bajo los piés existen ruedas para facilitar -
la movilidad del robot.

E1 cuwerpo, en la zona de hombros, cuenta con
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las proye001ondb.eeferoidales 9,'en'1a3%xug griiculan -
los antebrazos 16 que de’ bismo ﬁodo, posen las pro--
yecciones esferoidales 11 sobre los que articulan los =
brazoes 12,

Estos brazog estdn formados por dos piezag ==
igvales y enfrentadas como las de la figura 3, vincula-
das entre si{ mediante adhesivo y presentando estas pie-
zas interiormente la pafeja da tabigquillos 13, entre los
que se aloja con posibilidad de movimiento la piezg « -
trensversal 14, que asoma al exterior su pulsador 15, -
por la ranura 16, contando la pieza opuestamentie con el
totén 17 que posiciona el pequeflo muelle 18, mediante -
cuys accién se eleva la pieza 14 de modo que en su paso

central gueda retenida la cabeza 19 del eje 20 del res-

j‘pedtivo pufio 21 hasta tanto no se aprieta el pulsador =

15, en cuyo caso la accidn expansiva del muelle 22, has
ta entonces apretado, determina el lanzamiento del pufio
2le

La articulacién del brazo 12 asi dotado inte-
riormente sobre la proyeccién esferoidal 11 ya citada,
se verifica en razén de que el mismo posee la pareja de
tabiques 23 con pasos centrales para alojar esta proyec
cibén entre ellos, facilitando el movimiento las pequee-
flas piezas laminares muy lisas 24, fijadas mediante ade
hesivo.

Desde luego, el juguete asi concebido puede -
dotarse potestativamente de mis detalles, por ejemplo,
luces, fijas o destellantes, movilidad en por ejemplo -
su parte inferior mediante un pequefio motor alimentado

por pilss, ete,
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El d:tspositlvo '1anzador-. as; Pl -p;Weet:Lles 5
(figuras 5 y 6’, esté constltuido pér dos p1ezas Seme~-
jentes 25, que al ser superpuestas vienen a conatituir
un cajeado, en uno de cuyos extremos se adaptan por en-
caje a la base 26 provista de una ranura para el paso -
de la palanquita de accionamiento 27, fijéndose esta ba
se en la espalda mediante tornilleria que atraviesa por
los orificios 28.

La palanguita 27 viene a constituir el eje -~
de la horquilla 29, que pivota libremente en el tetén -
30 y posee las ufias opuestias 31 capaces de retener el -
saliente perimetral 32 a modo de rebabas de los proyecti
les 5, cuande los mismos se iniroducen dentro de 10s ~-
véstagos 33, comprimiendo los respectivos muelles 34, -
qﬁ§'a1 ser desplazada la horquilla hacia uno u otro la-
do y liberar la ufia respectiva 31 la retencidén que rea-
lizan, se expansionzn bruécamente, impulsando a los pro
yectiles 5. ;
' Se comprenderd f4cilmente, después de obser—-
var los dibujos y la deseripcién precedente, que la ac-
tual concepcidn proporciona una construccidn senci;la y
efeétiva, susceptible de ﬁoder ser llevada a la prdcti-
¢a con gran fécilidad, asegurando la obtencidn de una -
manufactura relativamente bharata.

Se reitera, que en el objeto que constituye -

el actual Modelo, serdn susceptibles de introducirse to

das aquellas modificaciones de dstalle gue las circuns-
tancias y la préctica pudieran aconsejar, siempre y - -
cuando gue, con las variantes gue se introduzcan, no se

cawbie, altere o modifigue, la esenciaslidad del invento
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18,-"* Rbbot de Juguete, que'esénc:dlmente se

caracteriza porque en los extremos de los antebrazos,
pivotantes sobre el cuerpe, existen sendas proyec¢io--
nes esferoidales que constituyen cabezas de rétula pa-
ra la libre articulaéién de los brazos, que COMO COM=—
plemento de agquélla cuentan en el interior de las dos
partes longitudinales fijadas entre si de que se compg
nen, con parejas de tabiquillos acanalados, entre cu-—-
yas oguedades se aloja la citada rétula, de tal modo -
que el rozamiento se verifica sobre las caras de peque
ﬁagfpiezas laminares lisas fijadas al efecto sobre las
partes interiores de dichos tabiquillos.

28 .~ Robot de juguete, segin apartado ante—

rior, que esencialmenie se caracteriza porque cada una

de las dos piezas constitutivas de los respectivos bra
208, posee ademés una segunda pereja de tabiquillos pa
ralelos, entre los que se 2loja una pieza transversal
centralmente dotada de un paso y que actia a modo de -
compuerta, contando esta pieza en uno de sua extremos
con un tetén que posiciona un pequefio muelle que la im
pulsa y opuestamente con una extensién a modo de pulsa
dor que al ser presionado determina el retraimiento —
del citado pequefio muelle.

38,~ Robot de juguete, segztin apartados ante-
riores, que esencialmente se caracteriza porque 1la par
te anterior de 1os brazos es tubular y en ella se alo-
Ja telescépicamente la parte anterior de los respecti=-
vos pufios, en los cuales, central y respectivamente, -

existe un eje saliente, que en sus extremos posee una
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cabeza, gue se"'c.fes’{i’na aoé‘i.:edar @w?tiaa‘:pp}*: el borde -
del paso transVitehl méviT'a modd dé"'ccézpuéitta, una vesz
que se vence la accién de un resorte de expansién aloja
do en la parte tubular citada de los brazos, todo ello

de modo que al ser presionado el pulsador de la compuer

ta, se libera la citada cabeza y la accién del resorte

detsrmina el lanzamiento, a modo de proyectil, del pufio
respectivo.

48,- Robot de juguete, segin apartados snte—-
riores, que esencialmente se caracteriza porgue el cuer
ro sloja, facultativamente en el pecho, un dispositivo
ian_z’ador de una pareja de proyectiles, que estd formado

por un cajeado~constituido por dos partes homblogas hue

- eas ¥y una peana posterior, vinculada por encaje, que se

fijea, reteniendo con ello el dispositivo, sobre 1la es~—-

~ palda, y cuya peana cuenta con una ranura, por la que -

asoma al exterior el extremo de una palanca de acciona-
miento, que constituye el eje de una horquilla pivotan-
te y alojada en dicho cajeado.

58 .= Robot de juguete, segin apartados ante——
riores, que esencialmente se caracteriza porgque la hor-
quilla pivotante cuenta en los exiremos de sus partes -
con sendas ufias salientes, mediante las cuales, unitg—
ria y respectivamente, se retienen los extremos rebor--
deados de sendos proyectiles de juguete, cuando éstos -
se introducen sobre sjes que asoman al exterior a tra--
vés de orificios y ocuyos ejes comporian sendcs muelles
que son comprimidos a2l ser imtroducidos los citados pro
yectiles y liberados al desplazarse la horquilla, con =

lo cual se expansionan bruscamente, determinando el lan
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Todo ello conforme se describe y reivindica -
én la presente memoria que consta de ONCE hojas, escri-
tas a mdquina por una sola de sus caras y dibujos gue -

la ilustran.
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