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Esta.*memeyia tie^e poníoM^tc* áe^<^ribir un —
.* / .  ̂ : * .* *

nuevo robot de** tingúete, j^ea l para sbr-constituido bási^

oamente a pa rtir  de materiales te neoplásticos, y que — 

presenta varias soluciones muy orig ina les a aspectos — 

concretos de articu laciones, lanzamiento de puños, y — 

lanzamiento de proyectiles .

El gremio de la  juguetería, es ind iscu tib le— 

mente uno de los más dinámicos en concepción de nuevas 

rea lizaciones, que día en día mejoran sus prestaciones 

para atender a un mercado en constantes deseos de reno­

vación.

En particu lar y a l margen del lóg ico  interés 

de otros órdenes que tienen los  juguetes que podrían —  

ca lific a rse  de está ticos , o sea sin ninguna funcionabi- 

lidad propia, es claro lo  interesante que resu lta para 

e l público in fa n t il  e l  contar con juguetes en los que -  

e llo s  puedan partic ipar activamente para simular accio­

nes de tipo  dinámico.

E l juguete propuesto, como se ha anticipado -  

a l centrar e l  marco del campo en e l  que se sitúa, hace 

posible sobre una figu ra que en princip io se prevé ado^ 

te forma f ís ic a  de robot, e l  que e l  niño pueda dec id ir 

y ejecutar e l  lanzamiento de proyectiles , que se alma­

cenan en lugares apropiados, por ejemplo hombros, p ier­

nas, e tc . ,  y que para su lanzamiento se colocan sobre -  

e l  pecho del robot.

Como otra peculiaridad más, e l  robot es capaz 

de lanzar sus puños hacia la  dirección en que sean d ir i  

gidos los brazos, bastando para e l lo  que e l  niño actúe 

la  correspondiente palanquita, mediante la  que, en ám—
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bos casos y a t^^rés*de específicas:sobucieñes. se de—
** -** : * '

termina que la  'adción de ün*̂  resorte iSan^enido en ten----

sión produzca a l ser liberado e l  lanzamiento interesado.

Para que e l  lanzamiento de los puños sea posi  ̂

b le ejecu tarlo en cualquier dirección, los brazos gozan 

de movilidad a través de doble rótu la, una dispuesta en 

lo  que podría constitu ir e l  hombro y la  otra situada en 

lo  que asemeja e l  codo, ante lo  cual los  brazos giran y 

se doblan perfectamente.

E l juguete puede adoptar una constitución ex­

te r io r  altamente v istosa y dotarse con ruedas que hacen 

posible su movilidad, bién empujado por e l  usuario o, in 

cluso, a través de un pequeño motor e lé c tr ic o  alimenta­

do mediante p ilas interiormente alojadas.

Una vez se haya comprendido con mayor c la r i—  

dad, e l  conjunto d e l Modelo, otros deta lles  y  caracte— 

r is t ica s  del mismo, se irán poniendo de manifiesto en -  

e l  transcurso de la  descripción que se da a continua- -  

ción, en la  que se exponen los  de ta lles  más partícu la— 

res del Modelo, como asimismo, de los medios que para -  

su puesta en práctica pueden emplearse. Estos deta lles  

se dan a t ítu lo  de ejemplo, haciendo referencia  a un ca 

so posible de rea lización  práctica, pero e l  Modelo no -  

queda lim itado, exactamente, a los deta lles  que aquí se 

exponen, debiendo ser considerada, por tanto, esta des­

cripción desde un punto de v is ta  ilu s tra tivo  y sin lim i 

taciones de ninguna clase.

Una idea más amplia de la  invención, la  pro— 

porciona la  descripción sigu iente, en la  que se hace re 

ferencia a la  lámina de dibujos ilu s tra tivos  que a esta
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menoría se aconí^aíía^ en la  ^ue def*m^ú^i^;tui'tanto esque
4*4 * * * t *"

mática y exclusivamente por*vía dé ejemplo,**se represen 

tan los deta lles preferidos por e l  invento.

En estos dibujos, se usan marcas de referen—  

cia  semejantes, para indicar piezas, conjuntos o partes, 

que se corresponden en las d istin tas vistas presentadas, 

cuyas piezas, d eta lle  y organización, se definen de una 

manera específica  en e l  transcurso de la  memoria, y des 

pués se concretan en las notas reiv ind icatorías fin a le s .

5 . -

10.- En lo s  dibujos:

La figu ra  13 muestra una v is ta  general de l ro

bot.'

La figu ra  23 representa la  articu lación  de l -  

* - brazo sobre e l  antebrazo mediante rótu la  y e l  d isp os iti

15.- vo que permite e l  lanzamiento de los  puños, impulsados

por la  acción de sendos resortes, cuando se liberan, — 

respectivamente, los mismos a l presionar las correspon­

dientes palanquitas que hacen posible e l  e fec to .

La figu ra  33 muestra una de las dos partes Ion 

20.- gitudinales del brazo, en la  que se aprecia e l  lugar —

formado entre dos tab iqu illos  acanalados para la  articu  

lación de la  rótu la del antebrazo, y e l  espacio tubular 

destinado a a lo ja r  la  parte anterior del puño.

La figu ra  43 es un de ta lle  de la  pieza comuni 

25.- cada que retiene la  cabeza existente en e l  extremo de -

un e je  alojado en la  parte anterior del brazo, y que — 

cuando se presiona sobre su palanquita rad ia l sobresa­

lie n te , se vence la  acción de un pequeño resorte opuesta 

mente posicionado sobre un p ivote, permitiendo su despla 

30.- zamiento transversal y la  liberación  de la  retención —
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La fig u ra o s  co f responde* a* úna* perspectiva del

d ispositivo  lanzador de p royectiles , que queda alojado 

en e l  cuerpo, de modo que lo s  proyectiles se cargan por 

e l  pecho en tanto que la  palanquita de accionamiento es 

actuable desde la  espalda.

La figu ra  6S contiene una v is ta  in te r io r  del 

d ispositivo  de lanzamiento de proyectiles de la  figu ra  

anterior, que está alojado en una carcasa formado por -  

tres piezas, dos opuestas y homologas y una posterior -  

que es la  que se f i j a  sobre la  espalda mediante to m i—  

H e r ía .

Según se aprecia, la  rea lización  está organi­

zada de modo que adopta constitución de robot, cuya ca­

beza 1 ea g ira to r ia , a l igual que los  sa lien tes a modo 

de cuernos 2, mediante soluciones convencionales de ar­

ticu lación .

En e l  cuerpo 3 ex iste un espacio fron ta l con 

dos o r i f ic io s  4 por los que se cargan les  proyectiles 5 

en e l  d ispositivo  lanzador de las figuras 5 y 6 y que -  

luego se comentarán con d e ta lle , almacenándose estos —  

d ispositivos sobre los brazos y en las piernas, simple­

mente por la  presión que, a modo de pinzas, ejercen los 

respectivos soportes 7.

Bajo e l  cuerpo se sitúan las piernas formadas 

por dos partes 6 y 8 atornilladas entre s i  y que son g i 

ratorias a l igual que la  cabeza 1.

Bajo los  piés existen ruedas para f a c i l i t a r  -  

la  movilidad del robot.

E l cuerpo, en la  zona de hombros, cuenta con
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las proyecc iond*s% e3?éroidáles 9, *^níl$syuq" articulan - 

los antebrazos 'que deí* mismo ¿ooó, posefán las pro— 

yecoiones esferoidales 11 sobre los que articulan los -  

brazos 12.

Estos brazos están formados por dos piezas — 

iguales y enfrentadas como las de la figura 3, vincula­

das entre s i mediante adhesivo y presentando estas pie­

zas interiormente la  pareja de tabiquillos 13, entre los 

que se aloja con posibilidad de movimiento la  pieza -  -  

transversal 14, que asoma a l exterior su pulsador 15, -  

por la ranura 16, contando la  pieza opuestamente con e l 

tetón 17 que posiciona e l pequeRo muelle 18, mediante -  

cuya acción se eleva la  pieza 14 de modo que en su paso 

central queda retenida la  cabeza 19 del eje 20 del res­

pectivo puño 21 hasta tanto no se aprieta e l pulsador -  

1$, en cuyo caso la  acción expansiva del muelle 22, has 

ta entonces apretado, determina e l  lanzamiento del puño 

21.

La articulación del brazo 12 asi dotado inte­

riormente sobre la  proyección esferoidal 11 ya citada, 

se ver ifica  en razón de que e l mismo posee la  pareja de 

tabiques 23 con pasos centrales para a lojar esta proyec 

ción entre e llo s , facilitando e l movimiento las peque— 

ñas piezas laminares muy lisas 24, fijadas mediante ad­

hesivo.

Desde luego, e l juguete así concebido puede -  

dotarse potestativamente de más detalles, por ejemplo, 

luces, f i ja s  o destellantes, movilidad en por ejemplo -  

su parte in ferior mediante un pequeño motor alimentado 

por pilas, etc.30 . -
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E1 dís^o^*tivo *lanzadoí*t d$*'ÍLA:4/pybyec t ile s  5 

(figuras 5 y 6 ) , "está constituido* pór d<os piezas sema— 

jantes 25, que a l ser superpuestas vienen a constituir 

un cajeado, en uno de cuyos extremos se adaptan por en­

caje a la  base 26 provista de una ranura para e l paso -  

de la  palanquita de accionamiento 27, fijándose esta ba 

se en la  espalda mediante to rn ille r ia  que atraviesa por 

los o r ific io s  28.

La palanquita 27 viene a constituir e l eje — 

de la  horquilla 29, que pivota libremente en e l  tetón - 

30 y posee las uñas opuestas 31 capaces de retener e l  -  

saliente perimetral 32 a modo de rebaba de los proyecti 

les 5, cuando los mismos se introducen dentro de los —  

vástalos 33, comprimiendo los respectivos muelles 34, -  

que a l ser desplazada la  horquilla hacia uno u otro la ­

do y liberar la  uña respectiva 31 la  retención que rea­

lizan , se expansionan bruscamente, impulsando a los pro 

yectiles 5.

Se comprenderá fácilmente, después de obser— 

var los dibujos y la  descripción precedente, que la  ac­

tual concepción proporciona una construcción sencilla  y 

efectiva , susceptible de poder ser llevada a la  prácti­

ca con gran facilidad , asegurando la  obtención de una -  

manufactura relativamente barata.

Se re itera , que en e l  objeto que constituye -  

e l actual Modelo, serán susoeptibles de introducirse to 

das aquellas modificaciones de detalle que las circuns­

tancias y la  práctica pudieran aconsejar, siempre y -  -  

cuando que, con las variantes que se introduzcan, no se 

cambie, altere o modifique, la esencialidad del invento
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N C T  A

Se declara como de propiedad y novedad para 

todo e l te rr ito r io  español, e l  contenido de la3 siguien 

tes:
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1B.-*R$b0t de j í p e t e , que*esencialmente se 

caracteriza porque en los extremos de los antebrazos, 

pivotantes sobre e l  cuerpo, existen sendas proyeocio— 

nes esfero ida les que constituyen cabezas de rótula pa­

ra la  lib re  articu lación de los brazos, que como com— 

plemento de aquélla cuentan en e l  in te r io r  de las dos 

partes longitudinales fijadas  entre s i de que se compo, 

nen, con parejas de tab iqu illos acanalados, entre cu— 

yas oquedades se a lo ja  la  citada rótula, de ta l  modo -  

que e l  rozamiento se v e r if ic a  sobre las caras de peque 

ñas piezas laminares lis a s  fijadas a l e fecto sobre las 

partes in teriores de dichos tab iqu illos .

2 * .-  Robot de juguete, según apartado ante­

r io r ,  que esencialmente se caracteriza porque cada una 

de las dos piezas constitu tivas de los  respectivos bra 

zos, posee además una segunda pareja de tab iqu illos  pa 

ra le lo s , entre los  que se a lo ja  una pieza transversal 

centralmente dotada de un paso y que actúa a modo de -  

compuerta, contando esta pieza en uno de sus extremos 

con un tetón que posiciona un pequeño muelle que la  im 

pulsa y opuestamente con una extensión a modo de pulsa 

dor que a l ser presionado determina e l  retraim iento —  

del citado pequeño muelle.

33.- Robot de juguete, según apartados ante­

rio res , que esencialmente se caracteriza porque la  par 

te an terior de los brazos es tubular y en e l la  se a lo­

ja  telescópicamente la  parte anterior de los respecti­

vos puños, en lo s  cuales, central y respectivamente, -  

ex iste un e je  sa lien te , que en sus extremos posee una
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cabeza, que s e r a f in a  a*qt*edar l&t^Si.dA*ptAtel borde -  

del paso transvei-shl móvfí modí? dá*c<Rnpuérta, una vez 

que se vence la  acción de un resorte de expansión a lo ja  

do en la  parte tubular citada de los brazos, todo e llo  

de modo que a l ser presionado e l  pulsador de la  compuer 

ta, se libera  la  citada cabeza y la  acción del resorte 

determina e l  lanzamiento, a modo de proyectil, del puño 

respectivo.

4 *.-  Robot de juguete, según apartados ante— 

riores , que esencialmente se caracteriza porque e l cuer 

po a lo ja , facultativamente en e l  pecho, un d ispositivo 

lanzador de una pareja de proyectiles, que está formado 

por un cajeado constituido por dos partes homólogas hue 

cas y una peana posterior, vinculada por encaje, que se 

f i j a ,  reteniendo con e l lo  e l  d ispositivo , sobre la  es— 

palda, y cuya peana cuenta con una ranura, por la  que -  

asoma a l ex terior e l  extremo de una palanca de acciona­

miento, que constituye e l  e je  de una horquilla pivotan- 

te y alojada en dicho cajeado.

5 * .-  Robot de juguete, según apartados ante­

riores, que esencialmente se caracteriza porque la  hor­

qu illa  pivotante cuenta en los extremos de sus partes -  

con sendas uñas sa lien tes, mediante las cuales, unita— 

r ia  y  respectivamente, se retienen los extremos rebor­

deados de sendos proyectiles de juguete, cuando éstos -  

se introducen sobre ejes que asoman a l ex terio r a tra— 

vés de o r if ic io s  y cuyos ejes comportan sendos muelles 

que son comprimidos a l ser introducidos los citados pro 

yeotiles  y liberados a l desplazarse la  horquilla, con -  

lo  cual se expansionan bruscamente, determinando e l  lan
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^  *̂ ÓBÓT DE JWÜBTE. * * * * **

Todo e l lo  conforme se describe y reivindica — 

en la  presente memoria que consta de ONCE hojas, escri­

tas a máquina por una sola de sus caras y dibujos que -  

la  ilustran.
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