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Este inventc se refiere a méquinas del tipo de
estirado de alembre (trefilado) y se relacions mas es-
pecialmente & una forna de estes mdquines, especizl-
mente sdecuade pors el trstemiento de cebles de slam-
bre, cordones y nicleos o slmss psrs los mismos.

En el estirodo de oalambres (trefilado), es sabi-
do que durente la operacidn, le aplicucidn de tensién
en senticdo conirsrio sl de desplazamiento del alam-
bre, antes de entrar en le hilers, reduce el trabsjo
a realizar por &sta, asf como ls potencie necessris
para le mdquins frefiladors. En el estiraje de slam—
bre o trefiledo, se he tendido seplicar la centidad
médxime de tensidn en direccldn contreris a ls del des-
plezamiento, compstible con la centided de arrastre
positivo empleado parc el cesplazamiento del slambre
a8 través de le hilers, sin exceder de ls resistencias
de roturs del clambre. Essto reduce el desgaste de
la hilers 8 un mfnimo y sumenis al méximo lo veloci-
ded de trefiledo. Los maquinas cenocidas para este
objeto se hen proyectedo para virier lg tensidn pos-
terior ¢ en sentido contrerio, con objeto de mantener
constante el arrastre positivo o en sentido de avan-
ce.

En lo Patente n2 217,337 se describe un método
pare el estirsde de elembre, cordones o nlcleos o al-
mes pare tos mismos. Este método depende del empleo
de un grado especffico de reduccidn en la superflcle
de la secclén trensversal (de cstirsdo) del ceble de
alambre, corddn o ndcleo o slma pare el mismo y de una

tersidn posterior constante y exactemente controlads,
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dentro de los Ifmites de proporcicnslidad del| cable
de alambre, corddn o alme, antes de entrar en 14 hi-
lere.

Le Patente citada describe y reivindice algu-
nas construccicnes de mdquinzs pars la aplicacidn
del método. |

Fundamentslmente, estos méquinas est8n consti-
tufdas por un sparato pars treter uns seccidn o tiro
de ceble de zlambre, corddn o alms pars cl mismo, del
tipo que comprende un dispositive reductor pars sctuar
sobre el cable de alambre, corddén o alms pars el mis-
mo, un acoplasmiento pars estirsr cstos elementos a
trevés del dispositivo reductor, y un conjunto para
aplicer tensidn postericr constente sl cable de slom-
bre, corddn o aslwma pere el mismo, durante el peso de
estos 8 través del dispositivo reductor.

En los mdquinas senteriormente emplesdas, se hs
tropezado con cificultsdes pars mantener un grado de
control y uns consistencis del artfculo trstado sufi-
cientemente elevados.

Este inconveniente se debe principalmente al mé-
todo de oplicer la tensidn posterior o en sentido con-
trario que se reclizabs por medio de una rueds de ce-
brestente, con frenc de friccidn, que slimentsbe los
medios reductores.

Un objeto de este invento es pfoporcionar una
mdquina de forms perfeccionesds, paora este objeto.

Eete invento consiste en un spersto de la indo=-
le Indicada en el que, para aplicer tensidn posterior

ol cable de alambre, cordén o alma para el mismo, du-
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ronte su paso s través de los medios reductores, com-
prende un genersdor de resistencia pasiva.

El empleo de este genérador, con su adeptabili=-
ded y resccidn rdpids, permite obtener un grado de
control muy elevado sobre le tensidn posferior;

Convenientemente, se emples un .generador eléciri-
co de resistencia pasivae

Esto permite obtener un gredo muy elevado de con-
trol, por ajuste elécirico.

El método para la splicacidn de traccidn el me- :
conismo reductor y conjunto de tambor de arrastre, es
por medio de un motor eléctrico, confln+erposic!6n de
un engrensje de grado de reduccidn bastante elevado
comoc anteriormente. Sin embargo, con anterioridad, el
método de traccidn de! conjunto de enrrcllado, que
desplaza el cordén o el alme, ers por medio de uns
transmisidn de friccidn, desde ¢l mecanismo de tem-
bor del conjunto reductor. En lsg sctusl idad se propo=
ne proporcicnsr un motor eléctrico separado y une
transmisidn, por medio de engreneje de reduccidn de ]
relacidn de desnultiplicacidn muy elevads, pare el M
accionamiento del conjunto de enrollamiento.

Se propone también que le splicacidn del método
de traccidn sl Jispositivo de cabrestante pere ls ten-
sidén posterior, se lleve & cabo & través de un cembio
de vdlocidsdes paors sumentar le merchs, que se inter-
pone entre el csbrostante y el generador de resisten-
cie pesivas En el coso de emplearse un genersdor eléc~
trico pare lo resistencis poasive, se propone que el

inducido del gencrador de resistencia esté conectado
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en serie con los Inducicos de los motores eléctri-
cos de los conjuntos de impulsidn y arrastre y del
dispositivo de enrrollado.

De este modo, se logra con facilided el controt
completo del srrenque y de las interrupcidn.

Este invento se describe s continuvacidn con ma-
yor detslle haciendo referencis sl dibujo adjunto en
el que

Le Fige 1 es ung plante esquemdtics de un aps-
rato cde ocuerdo con este invento.

La Figs 2 es un esquena <e circuitos.

El dispositive de selids "A", consiste en un
sostén de rollos o bobinas tal como se uss en lg in=-
dustrie, susceptible de sdmitir lss bobinas o ro-
| los del mismo temafio que admite el conjunto de en-
rraol lamiento. Cl 8rbcl de la bobina, sin embargo,
se prolengord y estard provists de un {reno del ti-
po de fricctén y deslizamiento, cuyo brazo de carge
se hollsrd conectado directanentie s |z polea Infe-
rior de un conjunto de polcss de compensacidn. Di-
cha poles in{erior del conjunto esterd dotsds de un
aparato pora medir lo tensidn, con objeto de permitir
ls aplicecidn de cuslquier tensidn especificads, ose-
gurando de ¢ste modo que la bobina de salida, & ceu-
sa de su impulso propio, no girsrd libremente y no
coltar3 ung longitud excesiva de corddn u otro ma-
tarial sl suelo, snulando asf ls sujecidn, o esfuer-
zo friccional, de las "vueltas" de corddn u otro me-

- » . ) »
terisl an el dispositivo o cabrestsnte de tension

posterior.
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El dispositivo de arrastre C estd constituf-
do por un mctor eléctrico C1, unas ceje de engrana-
jes C2 v un coabrestante de arrsstre C3.

En funcionamiento normel, el motor C1 girs en sen-.

tido

-

sl que el cabrestente C3 srrastre corddn u otro
materisl del dJispositivo de salids A, s trovés de una
hilera €4 provi 'ta de un sistems de refrigeracién,
as! como de un depdsito de aceite, un tanque de re-
cogide del mismo, unc bombs y un sistems pors, por
medio de 'ests, mandor el aceite u otro lubricante
¢l corddn u otro meteriel de que se trste, cuendo afra-f
viese lg hilera. El cabrestonte de arrostre tiene en
su periferia ranuras que permiten el empleoc de una
cedens de eslabones y gotillos de agaerre pears focili-
tar el arrastre inicial del corddén s través de la hi-
lera antes de posar &l dispositivo o conjunto D de
enrrol lamiento, que se describird s continuacidn,
Entre el conjunto de selide A y el de srrastre
C se aplica al corddn uns tensidn posterior, por medio
de un conjunto correspcndiente B que consiste en un
generador Bl de resistencio pssiva, une coaja de en-
grenajes B2, y un cabrestante B3 slrededor del cual
se hace circular el cordén. El genersdor Bl se allimen-
ts con corriente, de tal modo que tiende s hacer girar
el cabrestante B3 en uns direcclidn contraris & la del
cabrestante C3.
E! conjunto de bobinado o enrollamientio D, est$
constituldo por un motor U1, uns ceja de engrenajes
D2 y un dispositivo de bobinsdo o enrollamiento D3

con accesorio sutomdtico de desplazamiento ttsnsver—
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Ademds de estos cuatro conjuntos bésicos, el
suminisiro genersl, que es de corriente elterns, ali-
menta tembien un rectificador de mercurio que, &
continuscidn, introduce corriente continus en un cir-
cuito 1g que oliments los inducidos 2, 3 y 4, del
gererador Bl de resistencia passive, y de los motores
C1 y D1 respectivamente. Este suministro de corrien=-
te continus, es susceptible de sjuste pars los fi-
nes de arrsnque. El circuito 1b alimente con uns ten-
sidén précticamente constente de corriente continug,

los arrollsmientos de campo c inductores 5, 6 y 7

de! generador y de los motores, respectivemente, montoadc

en parslelo, cadas uno de los cuales se regule por reos-
tatos 9, 10y 11, respectivamente.

Entre el rectificador y la verdaders mdquine, se
inter;one un crmario o pupitre de control, desde el
cua! puede llevarse & cabo el ajuste previo necesa-
rio pare la mdquinas, y que proporciona uns regulacién
execte de ls velocidad y par o esfuerzo relstivo de
los tres conjuntos, antes de deprimir el pulsedor de
arranque,‘y pare el cual estén prepsradas las carges
de las distintss mdquinas eléctrices.

En funcionsmiento, los reoststos 9, que contro-
ls el gencrador Bl de resistencie pasivs, 10 que re-
gula el motor C1 de arrasstre, y 11 que controla el
motor D1 de la bobinsdors, se ajusten de scuerdo con
un nomdgrafo o fiche de calibreado pars el cordén es-
pecial que se estirs, y el aspsrsto se pone en movi-

miento.
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€1 arranque y le detencidn pucden llevarse s
cebo por un pulsador de control.

Los circuitos de ls mdquina pueden modificarse
pars proporcionar el desplazsmiento contrario del
cordén.

Si durante el estirado de un corddn, se rompe
algdn elembre, la roturs ccurre corrientemente en la
hilera, y el alsmbre roto permasnece en posicién hess-
te que se libre del 8ngulo de salide o radio de lea
hilers. Luego se levants muy ligeramente, pero no que~
do libre de! corddn hasta que empieza & curvarse al-
rededor del cabrestante de arrastre. Es pues impres-
cincsible detener ls mdquine en la etaps en que el
alambre roto solo se hs levantedo ligersmente, pars
invertir el movimicnto de aquells husta que el cor=
dén vuelve & colocarse en ¢l lado contrario de ls hi-
lers; a continuacidn, el alambre rcto se suelds en
posicidn, después de lo cual el corddn etroviess de
nuvevo le hilera pare desplazarse en el sentido de
avence y continusr el procedimiento. Pars poder ha-
cer esto, se propone el empleo de uns céluls foto-
eléctrice con un rayo lumincso plano o en forma de
cints, sjustado paralelemente &l corddn inmediste-
mente detrds del lado de solide de le hilera. El alam~"
bre roto se descubrird antecs de astandonar ls suje-
cldén, y por medio de un relevedor se transmitird un
impulso peres hscer funcionar un circuito osdecuado
en el armario de control, que permitird ls repare-
cién del corddn, como ys se ha descrito, antes de

volver a poner la mdquina en funcionasmiento uns vez
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Pars focilitor le aplicecidm conveniente de
laos etapss mencionsdes pore el ceso de alembres ro-
tos, se proponc el empleo de une hilers con &ngulos
le entrcda y sslids précticemente iguales y con uns
pequefia porte parslela dntre los dos, en luger del
tipo ordinario de hilers psre el estiredo de slam-
bre, enplesds con antericridad, pernltiendo osf el
Jesplazamiento del cordbn en cuslquier sentido, si
se rompiera algdn alambre.

Dentro del alcance de este Iavento, puedeh intro=-
ducirse distintas modificaecliones. Asf, con objeto de
shorrar superficie, seria posible montar el disposi-

. .2 . . . i
tivo de tensidn posterior encima de! conjunto de arraes-

“tre, con los cenjuntos de salida y de bobinado o en-

rolledo, dispuestos inds préxinos entre sf. Esto, des-
de luego, herfs que la mdquina resultors mucho mis

costcsa y de eccionsmiento mucho menos conveniente. i

T

Precisarfo tembién que leo cajs de la hilers, usoda en

{

la sctuclidad, se Jdispusiors perpendicularmente o su
eje y posiblemente hsbrfa de introducirse alguns modi=

L34

"icactdn con respecto o la ol lmentacidn de lubricen-

hasnte ]

te en ls hileras. Esto, en algunss circunstancias, po-
dris ser reslmente ventsjoso; sin embargo, todo ello
no inplicarfa cambio aslguno en !os principios basi-
cos ni en el método de funcionamiento de |z méquina.
Como modificacidn o variante introducids en el
uso de cabrestentes circulares, podrien sustituirse

*» . -
estos por dispositives comparsbles en los que se em-

plearan pistas de arrastre tipo orugs, que podrian
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sjustarse al tamsfio del csble. £1 grupo de tensldn
posterior, tenderis desde luego o girer en leo di-
reccién contreris o las oruga de arrastre.

Ctro veriznte serfo el hacer funcionar el sis=
tems de oruge de orrastre en posicidn vertical.

Cuando se intents combinar el trenzsdo con el
estirodo, el cabrestente rotstivo de arrsstre o avan-
ce, hs de ser susceptible de funcionamiento indepen=
diente & cualquier velocided elegida, antes de que
el resto del equipo reciba potencis mo+riz; especial=
mente cualquier parte rotstivae de la mdquina que pue-
do inducir une rdpide reduccidn del paso de avance.

Debe tenerse presente que en lugar de motores
y generadores de resistencia pasive, del tipo de co=-
rriente continua, podrian utllizarse mdquinss eléc-
tricas de corriente alterne.

Aunque se ha citedo especfficomente un genere-
dor eléctrico pere la resistencia pesivs, debe en=-
tenderse que podrfa emplearse también un generador
hidréulico pora ls misma.

N O T A.

Se reivindicen como propios y nuevos para que
sean objeto de un Certificedo de Adicion o lo Po-
tente n? 217,337, reivindicdndose la priorided de
la Patente Jepositsda en Inglsterra el 17 de Abril
de 1.957 bsjo el n® 12,513, los puntos siguientes:

T.w Mejorss en el cbjeto de la Potente prin-
cipal por Perfeccionamientos en o relscionados con
cobles de alambre, caracterizsdos por un sparsto

para el tratsmiento de un tiro de coble de alom=
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bre, corddn o slms del mismo, del tipo que compren-
de un dispositive reductor pars sctuar sobre el ce-
ble, cordbn o alms; un aparato pera le trsccidn del
cable, cordbn o slma o trovés del dispolsitivo re-
ductor, y un conjunto para splicer tensidn poste-
rior constente al cable, corddn o alma, durasnte su
paso o travds del dispositivo reductor, en el que
el conjunto para aplicer tensidn posterior compren-
de un genersdor de reslistencls pasivae.

2.~ ejoros en el obeto de ls Patente princi-
pol por Perfeccionsmientos en o relscionados con
csbles de slambre, csrecterizado por un spasrato, se=-
gin la reivindicacidén 1, en el que el generador de
resistencie pasive es un genersdor elécirlco, para
le misms.

3.~ MEJORAS EN EL OBJETO DE LA PATENTE PRINCI-
PAL Ne 217,337 por "PERFECCIONAMIENTOS EN O RELACIO-
NADOS CON CABLES DE ALAMBRE®.

Todo conforme se describe en ls memorie que on-
tecede, se flus+ra como ejemplo de ejecucidn en los
plenos unidos s elles y se reivindice en su Nota.

Ests memoris conste de once hojas foliadas y
escritas & mdquina por uns sola cars y plancs que

ls acompafian,

Madrid, \8 de Abri! de 1.958
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