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La‘ppesente descripcifn ge ‘refiere, como su enun l
» oo . o . .

ciado indica, a un cuadro neumatico de canalizaciones per-

feccionado para el suministro continuo de gases a presién,

adapténdose a las necesidades de consumo, a partir de dos

ramas independientes de gas a alta presidém, actuando como

una unidad automitica en la que se han suprimido por com-

pleto toda clase de circuitos eléctricos de maniobra, me-

Jorando de este modo a los dispositivos actualmente cono-

cidos para este mismo fin, en que las operaciones se rea-

lizan por medio de instrumentos eléctricos, los cuaiea en-
trafian una evidente peligrosidad en el caso de que se ma-

nejen gases combustibles,

El solicitante es propietario del Modelo de Uti-

lidad ntm. 228.158, en el que seé protege un cuadro neumdtico

senejante al objeto del presente registro, cuyas mejoras
y caracteristicas descritas y’reivindicééas siguen siendo
vélidas, si bien mediante el presente registro se pretende

simplificar el sistema de automatismo y control basandolo

en una nueva concepcidn que permite reducir el nimero de

componentes, con el fin de abaratar el coste ¥y asegurar
un funcionamiento mis fiable.

La idea fundamental ha sido la de dotar a cada
rama de un presostato neumético que determine cuando debe
considerarse agotada ésta y ocasiona, a través de un
biestable neundtico, el cambio de rama.

A continuacién se harid una descripcién completa
del aludido cuadro neumatico con referencia al plano gue
se acompafia, en el cual se representa, a simple titulo

de ejemplo, no limitativo, una forma preferente de reali-

! zacidén, susceptible de todas aquellas modificaciones de l
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ticas esenciales,

En dicho plano se ha representado un diagrama
de principio del cuadro que se preconiza, cuyas referen-
cias, segln se refieran a uno u otro circuito primcipal,

se incrementan con la letra D o I, segin sea circuito

‘derécho o izquierdo, mientras que los elementos comunes

carecen de dichas letras.

 Los distintos elementos que componen esta unidad
automdtica estén representados en el esquema adjunto, con
pimeros, de acuerdo con el siguiente listado, suprimiendo ~
las referencias de los elementos gque se eliminan ¥ que
correspondian al registro anterior, de manera que si fuese
necesaiio se podrian cotejar ambos.

1 = Fuente de alimentacidn

Taco de distribucidén y filtrado : ' .
Manémetros de alta

Mandémetro de linea

Vél%ulas de corte manual

Reductores gran consumo para alimentar la linea

® 00 W £ W N

Vilvulas de seguridad

o s o me

i1 Valvula 5 vias / 2 posiciones de linea - |
14 Pilotos de sefializacibnm k
15 Valvula 3 vias / 2 posiciones con pulsador manual
16 Valvula 3 vias / 2 posiciones piiotada

1?7 Pilotos de sefializacibn

19 Control aviso a distancia
20 Salida neumitica para el aviso a distancia
21 Llave de esfera tres vias
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El circuito de consumo esta formado poxr dos ra-
mas o fuentes de alimentacidén (1) de tres o més cilindros
‘cada una que, a través de un coleétor y un filtro (2),
alimentan a sus correspondientga manorreductores de gran
consumo (6), dotados de las correspondientes valvalas de
seguridad (8). ' |

Un sistema neuﬁético de control selecciona la
rama en uso y produce el cambio en el momento que ésta se
agota, condicién que es detectada por unos presostatos
de rama (23).

Cuatro valvulas de aguja (5) junto con la de
tres vias (21), de salida para la canalizacién (22), per-
miten que, & través de un manorreductor de emergencia (6),
se pueda dar servicio a la instalacién de forma manual
durante las operaciones de mantenimiento de los manorre-
ductores pripcipales o en caso de averia. |

Los. manémetros (3D y 3I) indican las presiones
de cada una dé las ramas y el (4), la presibén de suminis-
tro a la instalaciém. ' _

Los presostatos (23) estén diseﬁédos de modo
que presentan una histeresis importante; Péra cambiar
de estado al bajar la presidn es necesario que ésta sea menor
de 10 Kg/bma, mientras que son necesarios 20‘Kg/cm2 para
volver al estado inicial, Esto asegura que no se produzcan
falsas indicaciones de rama llena al igualarse la presién
en todo el circuito conectado a un colector (2), después
" de haberse producido el cambio al contrario. Este efecto
de aparente subida de presién en una rama por desaparecer

I la caida de presién en serpentines, colector, filtros, etc.,

gt s ip e . =
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- ! es especialmenfe notable eﬁglésfmouentés de consumo punta. l
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1.~ Arranque. _
En cuanto se conectan uno o mas cilindros a une
5 de las ramas, a través de la alimentacién (1), el cuadro
. se pone en disposicidén de copsumir de ella, actuando del
siguiente modo: ’
El presostato (23) cembia de estado aplicando
precién a través de la valvula (16) de su lado a la vél-
.io vula selectora de rama (11), y el pilotaje de la vilvula
(16) del lado contrario. De este modo la vélvula (11)
queda en disposicidén de permitir el consumo de la rama
cuyo presostato (23) ha iniciado la maniobra;
El biestable formado por la interconexién de
15 las vAlvulas (16I / 16D) permanece en el mismo estado
| aunque se cqnecten cilindros en la rama contraria y su
presostato (23) lo detecte.
2.~ Cambio automdtico de rama.

Si 1a rama en uso se agotara, su presostato (23)

20 lo detectaria, permitiendo el escape de la presidén de pilg
taje a (11 y 16) de su lado, cambiando de estado el bies-
table. La situacidn seria la inversa a la descrita en
el apartado anterior con pilotade al lado céntrério de
(11) y cambio de rama, '

25

3.~ Cambio manual de rama.

Mediante la actuacibén sobre los pnlsa&ores (ljb
se alivia la presiém de pilotaje de la rama correspondiente,
produciéndose el cambio de estado del biestable (16) del

. mismo modo antes descrito.

30
‘ La actuacibn sobre el pulsador correspondiente l

IR P, PRI O AR e




">

-

10

20

30

-5 _

000 .

a la rema en-uéo no ptoduce.ningun-efeCto. La maniobra n6'"1
llega a produclrse si se 1ntenta oambiar a una rama ya
agotada. ' |

Los pilotos (14D y 141) son del tipo "eon pre-
sién" e indican la rama realmente en uso. '

Los pilotos (17D y 17I) son del tipo "sin pre-
sién" e indican que la correspondiente rama esti agotada.

El piloto de aviso a distancia conectado en la

salida neumdtica (20) serd del tipo "sin presién" y a

través de la célula "0" (19) indica que se ha agotadb
alguna de las ramas.

La forma, dimensiones ¥y materiales podrian ser
variables y, en general, cuanto sea accesorio o‘secunda-
rio, siempre que notaltere, cambie 0 modifique la esencia-
lidad del objeto que se describe.

Los términos en que queda redactada esta Memoria
son ciertos y fiel reflejo del objeto descrito, debiéndose

tomar con carécter amplio y nunca en forma limitativa.

-
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18),.- Cuadro neumatico 5erfeccionado para sumi-
pnistro continuo de gases a preéién, del tipo que comprende
la llegada de dos ramas de almacenamiento de gas, perma-
neciendo una en reserva cuando la otra esté consumiendo,
caracterizado porque en cada rama se incor-
pora un presostato neumético que vienme a determinar cuando
se debe considé:ar agotada la rama, ocasionando, a través
de un biestable neumatico, el cambio de rama, de manera
que dichos presostatos comparan continuamente la presidn
de alimentacién de la rama correspondientefcon un valor
prefijado de garantfa, susceptible de ser reguladé a vo-
luntsd. ‘

28).- Cuadro neumitico perfeccionado para sumi-
nistro continuo de gases a presién, segin anterior reivin-
dicacibén, caracterizado porque el biestable e;té consti-
tuido por la interconexidén de dos valvulas de tres vias
y dos posiciones pilotada conectadas a la valvula de cinco
vias y dos poéiciones de linea, para determinar que esta
valvula permenezca en el mismo estado hasta que el pre-
sostato de la rama en uso indique que se ha agotado ia pre-
sibén de alimentacidn. ’

3a),- "CUADRO NEUMATICO PERFECCIONADO PARA SUMI-
NISTRO CONTINUO DE GASES A PRESION"..
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Todo ello segln gueda expuesto en la presente !
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Memoria que {ﬁista qg'sieteghqﬁﬁs fbf;ﬁdas y mecanografig ‘
das por una sola cara y una hoja de dibujos que con la

misma se acompaia.

MADRID, 9 de Febrero de 1979.°
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