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INVENCIDE 24 1218

por PMAQUINA CIRCULAR PARA LA FABRICACION IE MEDIAS, CON
CUATRO ALIMENTACIONES”, & favor de Don Giorgio B I 1L 1 I,
de naoionalidad italiana, domiciliado en Florenoia (Ita;
lia), ”viale Torriocelli, 237,

MEMORIA DBSCRIPTIVA

la presente invencién se refiere & una méquina oirou-
lar para la fabricacién de medias, oon ouatro allientéoié;-
nese

1a méquina oiroular a la gue oonolerne esta invenoién
es del tipo de las médquinas ciroulares que oomprende un
0ilindro de las agujas giratorio y medios de mando de las
agujas as{ oomo medios de alimentacién para les mismas.
Son oconooidas méquinas para la fabricaocién de medias las
ouales oomportan una alimentaocién o dos alimentaciones co-
no méximo; hay previstas levas de subida y levas de bajada
0 abatimiento en una posiocién o en dos posioiones segin el
némero de alimentaciones previsto y estdn ademés dichas mé-
quinas aocompafiadas de medios para el mando de las agujas
en las fases de formaoién iniocial del borde, de formacién

del talén y de fomacién de la2 punta, siendo efectuadas
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estas dltimas fases oon movimientos alternativos del oilin-
dro de las agujase.

I2 méquina, segfin el invento, tiene por finalided au-
mentay la rapidez de producoién de artioculos fabricados, y
oomprende subgtancialmente un ocilindro para agujas oon el
oual oooperan a 10 menos ocuatro guia~hilos, 0 oconjuntos de
guie-hilos, en correspondenocia ocon a 10 menos cuatro posi-
ciones de alimentacién, y oon ouyo oilindro estén combina-
das a lo menosg ouatro levas fijas de abatimiento, esto es,
de bajade de las agujas, levas méviles (en especial angu-
larmente) las ocusles son insertadas o desinsertadas para
levantar completemente, 0 bien para no levantar ocompleta-
mente, l&s agujas a fin de descargar, ¢ no desocargar, la
malla y para determinar un asido del hilo, asf oomo a lo
menos 4dos grupos de levas de ocursor o equivalente para la
selecoidn de las agujas & fin de formar una malla de red;
12 disposiocidn es tal que durante la formaocién de une me-
dia vienen determinadas ouatro alimentaoiones y por lo tan-
t0 vienen a formarse ouatro filas de malla; los grupos de
levas de oursor (o equivalente) para la formacién de la
mallas de red estén dispuestos de modo tal que, ocuando fun-
oionan para la formaocién de la malla de red, detsrminan en
compafiia de l2s otras levas, la formaocién de una fila de
malla ligsae, de una fila de malla de red, de otra fila de
malle lisa y de otra fila de m2lla de red durante osda uno
de l0s giros del ocilindro de las agujas, 0 ulteriores fi-
lag suocesivas slternadas de m2lla liga y de malla de red.

Para la formaocién de une media, en 12 ocusl o1 taldn es-
t4 constituido por una poroién del tejido tubular a fijarse

sucesivamente a la formaoién de la malla, puede estar pre-—
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visto el orear un refuerzo en funcipne: de t21én figurado

ingertandg® y desinsertando un segundo guia-hilo en corres—
pondencia de, 2 10 menos, une de las alimentaciones y ofclioca-
mente en o2da vuelts, para determinar el asido de dicho se-~
gundo hilo en corregpondencia con un determineado aroo, tam-
bién variable, de las agujase.

Segtin una forme préctica de realizacién de la méquins,
hay tembién previstas dos torretas de mendo de los guia-hilos
y de las levas de sublde relativas a dos de las alimentacio-
nes, que estén destinedes a suministrar el hiledo pera 1la
malle continua, esto es, desoergada, dos torretas de mando de
los guia~hilos relativos a las otras dos alimentaciones y,
adyacentemente a2 estas dltimas, dos grupos de mando de las
levas de elevacibn selectiva de las agujas pare formar la ma-—
l1la de red, esto es, la malla no Jescargeda. Hay ademés pre-
visto el disponer en cade un&, a 10 menos, de d0s posiciones
de alimentacibén distanciadas , en especial las de foymar la
malla lisa, medios para suministrar un hilado afiadido a 1lo
largo de un arco de leas agujes y pare cortar el citado hilado,
a fin de congtituir en un tejido tubular un refuerzo aperen-
te destinado a imitar el antedicho talén previsto en la media
formada con la méguina clédsice con movimientos alternativos.
Bl digpositivo para determinzr en cada giro un arco de ali-
mentacién suplementario prevé una levé cilindrica rotatorisa
en movimiento continuo y axialmente deslizable, perfilada su-
perficialmente segln el perf{l del refuerzo aparente a conse
guir, habiendo ademés previstos sistemas que funcionan a base
de leva para el mando de los guia-hilos ¥y ceventualmente, de
las leves para la pletina, para insertar y desinsertar ofcli-

camente las elimentaclones suplementerias del hilado pera
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el refuerzo aparente, ouyas levas estédn angularmente defasa-

das oon respecto a la leva cllindrica rotatoria y deslizable
axialmente de l& manera en que estan defasadas entre si los
dispositivos de alimentaoién del hilado para el refuerzo su-
plementario oon respecto al cilindro de las agujas a fin de
determiner un defasado en las alimentaciones e interrupoio-
nes de la alimentaoién del hilado para el refuerzo suplemen—
tario correspondientemente al defasado angular de los regpeo~
tivos dispositivos oon respecto al eje del ocilindro de las
agujasge

En las filguras de las catorce hojas de dibujos adjuntas
se ilustra en forma esquemédtdca la realizaocién del invento
a ti{tulo de ejemplo no limitativo.

En los dibujost

la fige 1% muestra en una vigta desde abajo y de modo
esquematizado el anillo con las pistas de mando de la plati-
na,

la fige. 2¢ muestra una seccién esquemdtica del cilindro
de las agujas en unién de los medios de guia~hilo,

Las figuras 38, 42 y 58, musstran el esquema de desarro-
1lo del cilindro de las agujaes ocon las levas en las tres co-
locaoiones de las levas regpectivamente para la formaoién
de un borde eléstico para media corta, para una formaoién de
malla de redy y pera una formacién de mella lisa,

lag figuras 6%, 78 y 88 ilusiran esquemas andlogos a
los anteriores relativos a la formaocién de una media, res—
pectivamente en las posiociones de formaoidn de la greoa, de
la formaocibn del borde, y de la terminacidn de la formaocién
del borde,

Ja fig. 9% muestra en perspectiva la cubierta oon las
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pinzas y las tijeras de los hilos,

la fige 108 muestra una viste anterior muy esquematiza-
da de una méquina para medias en sus Srganos esenciales,

1a fige 11% muestra una secoién horizontal esquemé tica,
segfn 1a 1fnea XI-XI de 1a fig, 108,

las figuras 128, 13a ¥y 142 muestran secociones vertica-
les de 1a méquine segfn las lineas XIT-XII, XIII-XIII y
XIV-XIV de la fig. 118,

las figuras 158 y 168 muestran una seooién horizontal
segln XV-XV de la fige 13% y una vista loocal segfin XVI-XVI
de la fige 138,

las figuras 178 y 188 muegtran dos seociones trangver—
séles segln las lineas XVII-XVII y XVIII-XVIII de la fig.
158¢,

la fig. 19% muestra una vista local esquemétioa segin
la 1inea XIX~XIX de la fig, 108, con dos grupos indicados
de mando para malla lisa, estando excluidos dos grupos de
mando para la formaoidn de 12 malla de red,

la fige 208 muestra una vista en secoién segfn la que-
brada XX~-XX de la fig. 19%,

la fig. 218 es analoge a la fig. 19%, pero muestra ais-
ladamente los dispositivos para el mando de las levas de e~
levaoién para la formaocién de l1a malla de red,

la flge 22% muestra une seocoién loo2l segdn la linea
IXII-XXII de la fige. 218,

la fige 232 muesira una vista esquemétioa segtin la 11~
nea XXIII-XXIII de 1a fige 21%,

la fige 242 muestra aisladamente una estruoctura anular
oircundante del cilindro de las sgujas, vista segfin la 14-
nea XXIV-XXIV de la fig. 218,
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la fige 25% muestra una vista lateral parcialimente seo-
oionada del oilindro de las agujas substanoialmente segln
la linea XXV-XXV de la fig. 198 y en esozle reducigda, para
mostrar un dispesitivo de ocorte y de retencién del hilado
destinado a formar el refuerzo aparente,

la fige 268 muestra une vigta en desarrollo segln le 1{-
nea XIVI-XXVI de la fig. 258,

las figuras 27%, 288 298 y 308 muegtran seoociones looca-
les demostratives segfin las lineas XXVII-XXVII, XXVIII-
IXVIII, XXIX-XXIX y XXX-XXX de la fig. 268, ¥

la fig. 31¢% muestra una vista local segfin la 1fnea XXXI-
XXXY de la fige 308,

Refiriéndonos iniociszlmente a las figuras 1% & 98, se in-
dica en ] el cilindro de les agujas, en 2 las agujas, en 3
los impulsores 0 martillos relativos a las agujes y desliza-
bles conjuntamente con las agujas citadas dentro de cenales
exocavados en el oilindro 13 en 4 se indica la transmisidn
pare la rotacién del oilindro ]l; en S se indiozs la pared fi-
Ja oiroundante del oilindro de las agujas y llevando los me-
dios de mando de los taslones de las agujas y de los impul-
soress en 5 se indice un plato que en el ejemplo es fijo y
que manda platinas radiales J. Dicho plato 6 presenta caresc-
ter{sticamente, segfin el invento, una garganta de guia para
las platinas congtando de ouatro tramos radialmente degvia-
dos hacia el exterior e indicados, respectivamente, en 6a,
6by 60 ¥ 6d; estes tramos estdn definidos por psrfiles posi-
tivos fijos interiores y por perfiles negativos exteriores
los cuales son regulebles & 1o menos radialmente de modo en
si oconoocido para estos perfiles, que en general estén pre-—

vistos en némero de dos por méguina de doble alimentaciéne
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De modo en todo genérico ge indiocan en 9 y 10 los guia-

hilos 10s cuales gon aptos para presentar el hilo a las sgu-
jas en oorrespondencia con un determinado arco; para el man~
do de estos guia-hilos, que son bajados por muslle 11, pue-
de estar prevista una artioulecién que lleva barras como la
12 que sotlen en funoibén de puntales para levantar diochos
guia-hilos, y palancas 2 escuadra como la ;} con eje de os-
cilacién en 14 en soportes 15 que forman también la guisa de
deslizamiento de los puntales 12, estando mandadas diohas
palancas & egouadra ]13 por ocablesg flexibleg 16, por ejemplo
Bowden, introducidos en vainas }6a que estdn apoyadas en 17
como batidero apropiado.

Segfin 10s esquemas de le fige. 3% y siguientes, hay pre-
vistag ouatro oajas 21, 22, 23 ¥ 24 para otros tantos conjun-
tos de gula-hilos genéricamente indicados en 25, 26, 27 y 28
llevando cada caja un minimo de dos a un méximo de ouatro
guia-hilos o oinco guia-hilos para la aslimentacién principal;
por lo tanto estos guia-hilos son aptos parz determinar, ocuan-
do abatidos, l2 alimentaciln en correspondencia de las fle~-
ohas indicadas en A1, Ays _1_.3 ¥ 34+ Bn correspondencia con
las cuatro alimentaciénes, Ai.‘gz. és y A4 estd previste ca-
racter{sticamente adwmas en un perffl f£ijo un par de levas
fijas de abatimiento egto es, de desoenso, respettivamente
indicades en 31, 32 ¥ j: y 34, cooperante ocon otros tantos
perfiles 3la, 328, 125 Y 34e inferiores también estos fijos.
Bn ocorrespondencia con las levas 31, 32,34 hay previstas le-
vag de subida que son levas ocaraoterf{sticamente dispuestes
para girar de modo de determinar la elevacién de las agujes
pare asegurar la degcarga de 12 malla y en oonsecuencia el

asido del hilo en oorrespondenoia oon diches alimentaciones
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¥y el clierre de lasg lengﬁ§£as ;[tfévés del descenso acoiona-
d0 por las levas 3], 2gky 34 oon la consiguiente formaoién
de la malla; estas levas angularmente mfviles estén indica-
das en 33y 36 y 37. Bntre las levas 32 y :1 esti prevista
una sgeris de levas de oursor de subide genéricamente indi-
cada en 33, las ouales son del tipo de las predispuestas y
mandadas para obtener una selecoién de las ag§jas para la
selecoién de la melle de red; estas levas 39 determinan la
elevacién selectiva de las agujas las ouales desocargan asi
la malla y determinan despuds la formeoidn de la malla en
ocorrespondenocia oon la alin‘ntaoi6n‘;3 a través del descen-
80 acoionado por le leva 33. Otra gserie de levas de oursor,
0 squivalentes, 40 estd previste entre la leva 34 y la leva
31 a distanola de dicha leva 3]; también este grupo de le-
vas 40 acociona una gelecoidn pare la formaoién de una fila
de malla de red.

Con esta disposiolén general de la m4quina, se hace co-
operar para le formaoién del artfculo llamado media corta
© del ocaloetin del hombre, con un borde gue tiene un hilado
eldstioo, otras dos levas indioedas respectivamente en 41 y
42; en correspondencia con la leva 42 se hace oooperar un
guia~hilo 43 apto para presentar el hilo eldstico 44 pere 1la
formaoién del borde eldstico. Una ulterior levae 45 puede de-—
terminar la elevacién de las agujas seleotivamente, esto es,
una & unaj esta leva 45 puede ser desflazada por ejemplo ver-
ticalmente es deocir, paralelemente a la generatriz del oilin-
dro de las egujas. Una leva 46 determina la elevacién de las
agujas una a una a través de la elevaocién de los impulgores
a lo largo de una fila de talones de dos alturas diferentes.

Para la formaoién de las medias de longitud oldsioca,
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levas 3] a 40 comprendides y en substitucidn de lag levas

41, 42 y 45, hay previgtas levas normales 47, 48 y 49.

Como resulte de ouento antes se dice, faltan lag levag
para le formacidén de la punta y para la formacién del talén,
Y por oconsigulente es consentida la posibilidad de unz ma-
yor disponibilided de espaocio pare las levas antes desori~
tas. la médquina est4 ventajosamente predispueste pera un
mando de rotaoidr_x siempre en un sentido y preferiblemente
continuo,

Como se ha dicho, y como resulta del dibujo, la alimen-
taoidn prinecipal Al’ gue egté generalmente previgta en 1la
posioibn normal de alimentacidn de 1z méquina, forma le ma-
1la lise ouando la leva anguler, o leva de mariposse jj, es-—
t4 levanteds, y forma la malla de red cusndo 1& leva 35 es-
t4 bajada y lag agujas vienen seleccionadas a través de los
impulsores sobre 1los ouales acttian las leves de selsocidn 40.
la alimventaoidn 4, forma la malla 1isa cuando la levae de ma-
riposa 36 esté levantada, y no forma malla, es deoir, el hi-
10 no se enmalla, ouando la leva 36 esté bajada. La alimen-
taoibén 4; forma solamente malla de red cuando lsa levea de
selecoién 39 estéapers ello predispuestag,y pucde formar la
malla lise ouando lss Ievaaiﬁ estén predispuestas para levan—
tar todes las agujas; no forma mallas, esto es, no se enma-
lle, ouando las levas 39 son desingertadas. la alimentacién
4, se comporta oomo la alimentaocién A, segfn la posioién ade
la leva de mariposa 37. Es evidente que los movimientos de
las levas de mariposa 35, 36 y 37 pueden ser efectu2dos en
cualesquiera condiciones y en cualguier momento determinan~

do oon su elevacién la elevaoién de 1os talones de agujase
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quiera adecuados, por ejemplo del tipo en que se previeron
ye en otras patentes del propio tituler de la aotual, ©
dispositivos equivelentes con un némero cualquiera de le—
vasg de oursor 38 y 40. la

la presenolz de 1a leva fija 32 se advierte por la for-
macién de la malla solo ouando es levantada la leva de mari-
pose, 0 los ocursores 39 y 40, de otro modo estas resultan
del todo inoperantese. Para iniciar una alimentacién es opor—-
tuno y conveniente determinar el descenso del guia-hilo an-
tes de la elevaoién de la leva de mariposa correspondiente,
o antes de determinar la elevacién de las agujas a través de
los dispositivos de las levas 39 y 40; con ello el nuevo hi-
lo viene asido por las agujas (aproximadamente diez o quinoce)
¥y ligedo & la ma2lla no desoergada y se predispone agf el hi-
lo para iniolar el tradbajo después del trédpsito de un ocier-
to nfmero de agujas, por ejemplo diez agujaes; después de es-—
to de insercién por rotaoibén o por avance de la leva (ﬁg y
37 o los cursores.39) gue levantan las agujas oomienza a for-
mar la malla regular, para 10 cugl el hilo permanece segura-
mente refrenadoe Al término de la alimentaocién, el guia-hi-
lo se levanta después que bajo la leva de desoenso son colo-
cadas a lo menos de dlez a quince agujas que no hab{an des—
cargado aguel hilos as{ el hilo que ocesa de ser alimentado
perm&nece bien ligado.

Sea el mendo de las levas de mariposa ocomo lasg 35, 36 y
3]s sea el mendo de los guie~hilos como se ilustra en la fig.
28, pueden ser efectuados & través de los cableg Pflexibles
oomo los 16 y 168 de la fige 28, mas guia-hilos y, respeoc—

tivamente, mag levas de mariposa pueden ser mandados tam—
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bien simultémeamente por un mismo oeble. Los cables indivi-
dualmente, 8 travéds do adecuados sistemas de levas de por
s1 conocidos, estén mandedos por el tambor prinoipal de las
levas de la méquina, con un programa bilen estableoido para
la formaoién de ocada artifculo.

Para formar la media corta o el calcetin corto, la le-
va 4] baja de cualquier modo todasg las agujas de manera de
hacer funcionar la geleccidén un2 a una acoionable por la le-
va 463 de este modo es alimemtado el hilo eldstioo 44 sin
@esoarga de malla, y 12 leve 42 baja las agujas después de
la alimentaoidn del eldstico, para emmallerlo; la leva 45
levanta las agujas 10 mismo que la leva 46 para hacer des—
cargar a estas la malla conjuntemente al eldstioo a través
de la leva :1; permensceg & su vez bajadas las agujas que
no han sido levantadaes por las levas 46 y 45 ¥y que por ello
no han asido el eléstico., Funoionz junto a 1la alimentaoién
del gufa-hilo 43 pare el hilo eléstico tambien 12 alimenta-
oién‘Aly eventualmente todavia 1; alimentzoidn 52, vinien-
do levantada la leva de maripose 363 la leva de mariposa 35
puede ser mantenida baja o bién levantada y bajada un giro
s{ y un giro no, o a1 oontrario, de modo de obtensr un efeo—
to estético partioular en el borde eléstico as{ formado. Si
se alimente en correspondencia ds gl, solamente, se tiene
une alimentacién del eldstioo en ocaga fila de malla, mien-
tras que si se alimenta en correspondepcia de Aq y 52, y se
mantiene levantada 12 leva de mariposa 36, se obtiene una
fila con hilo eléstico y una fila sin hilo eldstico. En la
fige 3% estd ilustrada le posiocidn asumide por 1sslevas in-
sertadas (les desinsertedas estdn en linea de trazos) oon

respecto a la formeoidén del borde eléstico ocon dos alimenta—
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ciones en 4, y en A,. Para pasar desde la formaoién del bor-

de eléstico a la formacidn del eventual gotoborde y de 12 pler
na oon digsposiocidén de red (ver fig. 48), se determina la ex-
clusidén de las levas 41, 42 y 45, el descenso de 12 leve de
mariposa :5 en 0as0 de que sea mandada 2lternativamente has—

ta ahora, la elevacién de laslevas de mariposa 36 y 37, 1a a-
limentao-1én en Mo A9 A3 ¥ 4, 7 el mando de las levas 33 ¥
40 para la formacién de la red. Bntonces se forman filas de
mallas lisas en corregpondencia oon las alimentaciones 52 y

AH’ en correspondencia con la leva 33 y la de la alimentaoién
55 se determina la formaoién de uns malla de red com selecoidn
a través de las levas 393 en correspondencia oon la alimmnta-
oiGn‘g1, esto es, en correspondencia oon la leva 3], se for-

me une ulterior fila de malla de red oon selecoidn mediante las
levas 40v los guia-hilos serén desoendidos para determinar 1la
formaocién de 12 malla oon el hilado deseado y vendrén substi-
tuidos en la eventualidad de formar un sotoborde de hilado mas
grueso de la pierna para la formaoién sucesiva de la punta o
por cualquier otra elaboracidn inherente. Para la formaoidn de
la malla 1lisa, la posicibn es le ilustrada en 1la fige. 58, en
la oual las levas de mariposa 36 y 37 son esmbasg levantadas, las
levas 39 de aldabilla son insertadas para determinar la eleva-
oién total de todes las agujas, la leva 3] determina también

la gesocarga de la malla en todas las agujas, teles agujas pre-
sentindose a le misma leva levantadas o por las levas 40 toas
insertadas o por la leve 35 levantadaj en el dibujo (fig. 5%)
estd ilustrada la situacidén por 1a oual la elevaoidn esti de—
terminada solo por la leva 35; si se verifioa la elevacién por
parte de las levas 40, el recorrido de 1los talones es el indi-

cado en linea de trazo y dos puntose
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Para determinar un sventds

llamados refuerzos piramidales previstos en la méquina a una
o0 dos alimentaciones, puede estar ingertado otro guia-hilo
oportunamente en una o en dos alimentaoiones, de modo de pre-
gsentar un segundo hilo para enmallarlo en unién del guia-hi-
10 normal de la regpective alimentacién a fin de formar un
apropiado didujo con la superposioién de los hilados.

Para la formaoién de unz media normal, con un borde asi
llamado tipo Soott & Williems, en la iniciaocién del borde,
esto es, de la formaocién de la asi dicha greoa, la posiocién
es la prevista en la fige. 6%, por la cual se tiene la sola
alimenta016n.£1, que determina la descarga de la mella y una
aguja gf y una aguja no estando insertadas las levas 40 de
modo de levantar las agujas una si y uns bo, estando la le-
va 49 ingertads para bajar las agujas y la leva de mariposa

35 sstando levantade para agegurar el asido del hilo de A&

y descargar la malla; las otras levas 32, 33 y 34 ¥y las 36
y il asi como laglevas 39 no determinan funoionamiento al-
gunoe

Para la formacién del borde (ver fig. 78) 1la posiocidén
de las levas es aquella ilustrade por las ousles estdn pre—
vistas todas o cuatro alimentaciones, estando levantadas to-
das las levas de mariposa 35, 36 y 37 (inmedistamente des-
pués de la fage de formscién de la greca), estando insertesdas
lagﬁevas 29 para determinar la elevaoién de todas l2s agujas
y estando predigpuestas las levas 40 de modo de determinar
la elevaoiln de una aguja si{ y una aguja no. Se forma ocon es—
to la malle 1lisa en todas ouentas alimentaciones haya. El hi-
lado alimentado seré relativamente grueso.

Al final de la formaoién del borde, para el enlace a
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través de la greca terminel, la posicién es la de 12 fig.
88, por 1a ocual results insertada 1a leve 48 que baja las
agujas no levantadas por lasg levas 40 para consentir la in-
gercin de los ganchillos. la posicién de las otras levas
resultae igual a 12 precedentes

Para la formaoibén del gotoborde y de la pierns lisa,
sea como fuere pore la formaoién de la malla lisa, la posi-
cién de las levas resulta ser la prevista para la formaoién
del borde (ver fig. 7%) aparte el eventual cambio de hilado.
Para la formaocién de 12 malla de red, 12 posiciédn de las le-
vas es anfloge a la i1lustrade en la fig. 4% en la ocual las
dos series de levas 39 y 40 determinan una seleocién de uno
e cuatro para determinar la elevaoién de tres agujas y man-
tener una baja oon defasado en cada oiclo.

En cago de que la méquina deba estar predispuesta sola-
mente para trabajar la media o media ocorts o caloetih de
malla lise, pueden ser suprimidos los grupos de levas 39 y
40 y en oconsecuencia los regpectivos dispositivos de mando,
¥y puede esgtar digpuesta una leva de mariposa en correspon-
dencia oon la leva :1. la posible diversidad del hilado en
correspondencia ocon las ouatro alimentaciohes consigue for-
mar estos artioulos oon mazlla asi llamada de red, a fin de
evitar la formaocién de listas debidas a la diversidad de los
hilados de las bobinas de alimentacién.

Ia cubierta del ocilindro de las agujas viene acompafiado
de dos sistemas de retencién del hilo y de corte del mismo,
apto cade uno para actuar sobre hilos de dos alimenteciones
adyacentese. 4 t2l fin (ver fig. 98) la cubierta 54 estd pro-
viste de un muellecito 55, de un prensor de pinza 56 y de

unas tijeras 57, t0dos mandados por ejemplo por un tirante
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58, Con apropiado defasaje,:;a cubierta lleva un segundo con-
junto que consta de un muelleoito %9, una pinza §0 y unas ti-
Jeras 6], mandado por un segundo tirante 62.

Segln cuanto se llustra en la fig. 108 y siguientes, es-
t4 de modo totelmente esquemético indicado en 71 el ermazén
de una mdquina para la fabricacién de medias, en la que en
J2 se 1indioce esquemfticamente el oilindro de las agujas, en
2 la plataforma cirocular que cirounda al cilindro de las e-
gujas y sohre la oual estén emplazados los 6rgamos de mando
exteriores a dioho cilindro de las agujas, pars mandar las
levas de subida y para mandar los guie-hilos y los demés 6r-
ganos de acoionzmiento relativos a las agujas y &8 los hilos.
En 74 se indicz la polea del cambio de veloocidad, mecanismo
0lésioco, pars meander a mas velocidad sea directzmente, se=
a través de engranajes de multipliocaocién 75 y engreanajes I8
¥ 9 21 érbol principel 813 un pifién 80 menda el 4rbol pos-
terior 121. E1 4rbol 81 lleva una corona dentada oénica 83
mediente le cual es accionzado en rotaoién el cilindro de les
agujas 72+ El1 érbol 121 acoiona en rotacién la leva para de-
terminer la formacién de un refuerzo aparente en correspon—
dencia con los talones mediante un hilado afiadido. Sobre el
érbol 76, soliderio del engranaje I8, esté montado un eje ex—
océntrico 85 el ocual a través de una bilela 86 aocoiona el movi-
miento elternativo de un manguito 87 que a su vez, a través
de apéndioes &l mismo solidarios, artiocula respectivamente
en 88 y 89 dos goznes 90 y 91, respectivamente. Bl gozne 390
es apto pera actusr sobre una rueda de perfi{l dentado 92 1la
oual es solideria de un érbol 32 que a través de la serie de
engrenajes 94, 95 y 96 pone en rotacién &l tambor posterior
97 que es el tambor de la leva principal de la méquina, de
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modo tal que dicho tambor 97 con movimiento & esocépe reco-

rre un giro completo durante la formacién de une media. El
gozne 91 aotfia a su vez sobre una rusda de dientes de gie-
rra 99 la oual es looca gobre el drbol 22 Yy es soligaria de
una rueda dentads 100 predispuesta para mandar el desplaza~
miento de una oadena }0] que viene re—enviada por pifiones
200a, 100b y 1006 de modo gue la ozadena tenga un apropiado
desarrollo; sobre la cadena 101 hay previstos, a distancie
determinada a2 base del trabajo a efectuar, apéndices J01a,
los ouales ofolicamente pasan sobre la ruede de dientes 100.
Sobre un &rbol 102 dispueste por enoima del drbol 22 sobre

el armazén J), estf articulado loco un manguito 1g1 uno de
ouyos apéndices 1038 es levantado al paso de los apéndices
10la de la cadena 101 sobre la ruede 100, mientras gque un e-
péndice 103b de daicho manguito JO% mentifBedevantado el goz-
ne g0 de 1la rueda 92 haste que el apéndioce 103a no es levan-
tado, de modo tal gque la rueda 92 venga, por el gozne osoilante
90 desplazada solamente ocuando un apéndioe ]10la actfie sobre
el apéndice 103aflel manguito 103. Un segundo menguito 105 es—
t4 montado sobre el Arbolillo 10gbere acoionerlo de modo en
81 oonooido oloclicamente a traves del gozne 106, & una rue-
da dentada 107 montada sobre el £rbolillo 93 pare determinar
el estrechamiento de la malle gdesplazando axialmente el oi-
lindro. Bl manguito 105 es puesto en osoilacién alternativae

a través del brazo 108 por un rodillo de contacto 109 que es
mantenido eléstiocemente en ocontacto con el perfil radial de
la leva 110 que est4 montada sobre el”-4rbol 8] de 1la méqui-
nay por tanto el brazo 108 realiza una ogocilaoién a cada giro
del oilindro de las agujas J2. Sobre dioho Arbol 102 esté mon-
tado también un terocer manguito 112 libremente oscilante,
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el cual con un brazo lil2a puede.ser éesplazado de la oadena
10] = través de adeouados apéndices andlogos a los }10la; es-
te manguito 112 ocon un segundo apéndice 112b es apto para ao-
tuar sobre la palanquite 113 que estd montada oscilante so-
bre un soporte 114, y la ocual con el propio apendice superior
es apte para actuar sobre el brazo osoilante 108 del mangui-
to 10%; cuando un apéndice llevado por la cadena 10]l se pre-
senta en correspondencia oon el apéndice 1122 del manguito
112, es smpujada la palanquita 113 de modo tal que levanta el
rodillo 3109 del brazo 108 de la leva 110, parendo as{ la os-
o0ilacién del brazo 108.

Sobre una estruotura 7ls posterior del armazén prinoipal
11 de la méquina, hay montado un 4rbol 121, el cual es acocio-
nado en rotacidn por el engranaje 80 de modo de realizar un
giro a oada giro del oilindro de las agujase la estruoctura
Jla de soporte de este digpositivo posterior forma también,
en torno del Arbol 121, una veina 71lb que presents una hendi-
dura alargada 122 Sobre la vaina J1b estd montado loco un
Srgano tubular 123 perfilado en el extremo derecho (con res-
peoto & la fig., 158) oon un perffl en espiral en hélice. Un
segundo 6rgano tubuler )24 estéd investido adyzcentemente al
érgeno 123 sobre la misma vaina 71b y tiene un perffl heliocoi-
dzl equivalente y complementario del de el 6rgeno 12:; los
perfiles helicoidales acoplados estén indiocados en 125 Bl 6r-
gano 124 mediante un pasador 128 que atraviesa la ranura 122,
es solo deslizable axialmente sobre la vaina 71b; a su vez el
érgano tubular 123 es hecho solidario de un manguito 126 el
oual es & su vez soliderio de una rueda dentada 1275 esta dl-
time presenta una zona }27a lisa, esto es, desprovista de den-

tado. 3obre estza rusda de dientes 127 aotfa un gozne 128 que
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est4 artioulado 21 brazo 108 osoilante coﬁ la freocuencia de
rotacién del oilindro de las agujas; por lo tanto la rueda
dentada 127 y con ello el Srgano tubular 123 perfilado en es-
piral tienen un movimiento a2 disparo de un 4ngulo bien deter-
minedo a cada giro del ollindro de las agujas, hasta que la
zona lisa 1278 (figuras 162 y 178) de la ruede dentada 127
vaya a presentarse en correspondencia del diente 128a del goz—
ne 128, Sobre el manguito 126 estd investido 1000 un segundo
manguito 130 el cual es solidario de une rueda dentada 131.
Bsta rueda dentada ]3] es accionada por un engranaje 132 so-
lidario de un engranaje 333 que forma parte de une serie de
engranajes 133, 134 y 3135 llevada por un soporte oscilante
1364 de modo de poder re-emprender el movimiento de rotacién
del tambor principal de la lewa 97, & fin de oconseguirlo esté
provisto de una corona dentada que puede estar coincigdente

con la corona dentada 96 de accionamiento del mismo; La rueda
dentada 121 realiza un giro en cada formaocién de un artfculo
para media, mientras que la rueds de dientes 127 realiza un
giro muoho mas velozmente durante un perfodo bien determinado
ouando interese formar un refuerzo aparente, por ejemplo en
ocorrespondencia con el talén de un artioulo manufacturado. Pa-
ra determinar la iniciaocidn del movimiento de la rueda 127,
cuando esta se enouentra ocon 1z parte J278 no dentsda en co-
rrespondencia con el diente ]128a del gozne 128, estd previsto
sobre 1la rueda 13] un pasador 140 que es apto para actuar so-
bre un nuellecito 141 previsto en el flanco de la rueda den—
tada 1275 cuando en la rotacién lenta de la ruede dentade 131
el pasador 140 toma contacto oon el muelleocito 141, dicha rue-
da dentada ]3] arrastra en rotacién lenta tambien a 1z rueds

127 hasta que el diente 128a oesa de deslizarse sgobre la
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zona }2(a de la rueda dentada 127 para iniociar el engrane

oon 1los dientes de dicha ruedae; oon ello empieza la rotacidén
relativamente rdpida de la rueda 127, rotacién gque prosigue
cerca de un giro completo hasta que no vuelve a estar la zo-
ne }127a bajo el diente 128a del gozne 128, habiendo con ello
el muslleoito 141 sobrepasado el pasador 140 dobléndose y
volviendo a tomar posioién tal que reoibe nuevamente el empu-
Je del pasador 140 después de un ociclo completo de formacidn
de una media; la rotacién de 12 rueda dentada 127 prosigue
durante un perfodo suficiente para gque se forme la zona del
artioculo manufacturado donde debe estar provisto el refuerzo
aparente. Con 12 rotaoién de una vuelta de la rueda 127 gira
también el 4rgano tubular 1gi un mismo giro y con ello impul-
sa al drgano tubular 124 por deslizamiento reletivo de los
perfiles helicoidales en sentido axial hacia la derecha (con
respeoto a la fige 152) hasta que, completada una vuelta en-
tera, mientras le rueda 127 esté para detenerles, viene a sgi-
tuarse nuevamente el Srgano tubular 124 hacia la izquierda en
le misma oantidad que se desplazd gradualmente durante la ro-
tacién de la rueda 127. El 6rgano 124 es apto pera actuar so-
bre una virola de registro 144 que esté montada de modo regis-
trable sobre un érgzno 145 de manguito deslizable sobre el Ar—
bol 121 y tembién contactado con respecto 2l mismo mediante
un pasador 146 que se desliza en un par de ranuraes 147 recaba-~
des en el &rbol 121 en correspondencia con un agujero 148 a
modo de taladro axial de extremo del mismoe. En egte agujero
148 se aloje el muelle 149 el cual reaocoiona entre un fondi-
1lo que lleva 150 y el pasador 146, de modo de solioitar todo
el equipo 145-144 en apoyo contra el borde exterior circular
del Srgsno tubular 124, solicitando también el &rgano 124 a
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-oontacto oon el Srgeno }23 para permitir con ello el esoépe

sobre dioho 6rganqi24. Sobre el manguito 145 esté situada una
leva tubular 151 que tiene una cavided l%la de la forma desesa—
da para el perfil del refuerzo aparente que se quiera, Parsa
regulerizar los movimientos descritog, esté previsto un ade-
ouado freno 152 sobre la rueda dentada 127 Bl funcionamiento
de este dispositivo seréd desorito & continucciéne.

Sea alguna de las levas del tambor 97, se2 la leva 151,
girven para mandar Srganos combinados con la platafomma 13
olroundante del ocilindro de las agujas T2+ A tal fin ocooperan
oon el tambor 97 érganos de leve de dos tipos diferentes; un
tipo de leva para un mando directo comprende una barra como
la 15% que estd adecuadamente guiade sobre el armazén y que
forma una leva diriglda sobre l2 leva relativa del tambor 97
y aotfiea directamente sobre érganos llevados por el armazén
gue clrounda al cillindro ds las agujase Bn particular, una de
las barras 155 (ver en especial las figuras 14% y 188) actfe
sobre uno de los guia-hilos 156 que se encuentran en l2 posi-
0i6n olésica posterior con respeoto al ollindro de las agujas;
los guie-hilog estén constituidos por palancas oscilantes en
torno de un punto de oscilecién ocomdn 1573 los guia-hilos 1%
en ocorrsspondencia con 1la& posicién indicada en A en laz fig.19se,
son cinco, y pueden estar todos mandados por une barra como la
155 En correspond-nocia con la articulacién 157 del guis-hilos
1564 hey también prevista una palanquita 158 la ocual oon el
propio extremo izquierdo 1%8a estd destinade a esotuar sobre
una leva 31%39a prevista en el anillo 160 que cirounde al oilin-
dro de las agujas en la parte superior, en correpondencia con
le platine 161 (ver también 1a fige 248), Segtn el dibujo, hay
previstas dos levas 159a-159b una de las cumsles estd mandade
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por palanca 158.

Una parte de la leva del tambor Q7 accionas levas como la
;éi erticulada en 164 y constituyendo balancin sobre el cual
estd fijado el oablecillo flexible 165 que se desliza en vai-
na oomo la 165a (ver la fig., 148) para determinar spropiados
mandos entre 1l0s que cada uno es y& oonocido pere algunos y
algunos de los otros serén descritos a continuacién.

Serén shora descritos algunos érganos combinados con el
sigtema de guia—hilos y con el sisteme de levas necesario pa-
ra efectuar el trabajo ocon la méquina de ouztro alimentacio-
nes ilustradae. En 166 se designa la estructura anular fija la
ocual egté articulada en 111 para ser levantada por el oilindro
de las agujas y 12 oual lleva también mediante una2 adecuzda
abrazadera 167 el drbol 168 que mande la rotacidn del plato de
los genchillos 169 estando mandado a su vez de modo conooido
por un arbolillo 170 mandado por un par de engran2jes cénicos
ila (ﬁer en egpeoial la fige 108). la estructura anulesr }66,
que estd articulada en 173 a un soporte 174 montado sobre la
plataforma ciroular 73, presenta ademés de los apéndices 176a
sobre los que estdn articulados en 157 guia~hilos 1% y la pa~-
lanquite 158, también otros nficleos, respectivamente 166D,
166c y 166d, para soportar de modc articulado otros guia-hilose
En partioular el soporte 166b articula en }8) tres guia-hilos
182, los cuales son solioitados a posioién bajada por muelleci-
to 11:, mientre son subidos desde 12 posicién baja de inoclusién
del hilo mediante palanquita 183 que actfa por debajo sobre di-
ochos guila-hllos y esté articulada en 184 a un soporte en torre—
cilla ]85 montado sobre la plataforma ciroular 733 la palan—-
quita 183 est{ mandando por oables flexibles 186 los cuales
se deslizan en vainas )87 fijadas a los apéndices 185a del
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-soporte 185; los cables 186 estén mandados como 1los cables

165-165a antes desoritos por el tembor de las levas 97. Ade-
mAs sobre el soporte 185 estd articulade en 188 una palanqui-
te a escuadra 189 la cual estd mandada por un oable flexible
190 envainado el cual es aocionado como los cables flexibles
186 andlogamente a 10s cableg flexibleg 165 mostrados en la
fige 148, Esta palanquite 183 aoctda sobre un brazo 192 soli-
dario de un eje 193 que estd soportado en sentido radiesl so-
bre la egtruotura ociroundante del oilindgro de las agujas y
que lleva en el extremo une leva 194 angularmente mévil ané-—
logamente a las levas 35y 36 y 37 del ejemplo precedente. De
este modo es mandsda por la palanquita de elevacidén de las a—
gujas del modo ya desorito, contra la accién de adecuado mue-
lle antagonista.

En oorrespondencia con el apéndice 15664 de la estructura
anular 166 .hay prevista una segunda disposicién equivalente a
la desorita que esté soportada por el 6rgeno de soporte 185,
con guia-hilos 196«

Sobre el apéndioe 1660 de 12 estructura anular 166 estén
artioulados en 197 tres guis-hilos 198, los cuales son levan-
tados contra la acoibén de muelle antagonista 199 mediante pa-
lanquitas 200 artiouledas en 201 a un soporte en torreoilla
202; estas palanquitas estdn desplazadas por cables flexibles
203 mandados de modo que despuéds se desoribe. Una ulterior
palanquita 204 esté articulade al mismo eje 201, y presenta
un brazo de extremo 2048 que se extiende acodado por debeajo
de una de les palanguitas 200 de modo de determinar la eleva-
cién independientemente del cable que manda directamente 2 la
palanquita 200, pare determinar trabajos que después se des—

oriben, 8n fin, unz palanquita 205 ertioulada al soporte 202



Se

10.

15.

20,

25¢

30

SR
con el eje 200 es mendada por el cable flexible %07 de modo

desorito despuésy para accionar sobre una de las dos levas
159 (sobre 12 159b) que actfan sobre 12 platina, estando man-
dade la otra de dichas levas, la 1%9a, por la palanquita J158a
antes desoritae.

En correspondencia oon los guia-hilos 156, respeotivamente
182, respectivamente 198, respectivamente 3196, se efectfian las
cuatro alimentaciones antes descritas en releoién con el oaso
precedentes la palanquita 189 articulada sobre sl soporte 18F%,
¥ la palanquita 189a equivalente a la 185 (artioulada sobre el
soporte 185a) para los guia-hilos 196 mandan las dos palanqui-
tas de mariposa 194-194e (fige. 218%) oon respecto a la segunda
Yy a la ouarte alimentaociéne. Para determinar la formaoién de la
as! 1lamada malla de red, posteriormente a la alimentacién ob-
tenida con los guia-hilos 182 y posteriormente a la alimenta-
oién obtenida con los guia-hilos 196, hay previstos dos grupos
de levas de cursor de elevacién de las agujas, respectivamen—
te indiocados en 208 y 209 [figuras 218, 228 y 238) todos e-
quivalentes a los indilocados en 39 y 40 en el caso precedentes
las levas 208 y las 209 son llevadas por dos soportes & doble
egcuadre, respectivamente 210 y 211 y estén solicitadas por
muellecitos 212 y 213 respectivamente hacia ¢l oilindro de 1las
agujass las levas de oursor son a su vez reclamadas haola el
exterior, esto es, en posicién desinsertada, mediante palanqui-
tas a esouadra, respectivamente 214 y 215, articuladas a oolum
nitas 216 y 216a que arrancan de la plataforme circular J3; un
oonjunto de levas oiroulares 217 y 218, que giran de modo con-
t{nuo, sirven pera mandar la ingeroidn y la dssinserocién de 1las
levas 208 y, respectivamente, 209, a través de les palanquitas
a esocuadra 214 y 21% Bstas palanquites 214 y 215 respectiva~
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.mente pueden también estar mandadas indepehdientemente de las
levas ciroulares rotatorias 217 y 218 mediante aletas 219, res-
pectivamente 220 que estdn montades en ntmero apropiado sobre
el mismo eje pera mandar selectivamente 0 simultdneamente las
palanquitas 214 y, respectivamente,las palenquitas 215. Segfn
el ejemplo dibujado (ver em egpeoial 12 fig. 23%) hay previs—
tas sobre el mismo eje dos sletas 220 indicadas selectivamen—
te en 2208 y 220b, desplazéndose independiente y coaxialmente
sobre mando respectivamente de las pzlanquitas 223 y 224 por
debajo de la plataforma ciroular 73, y soliderias, lea primers
de un £frbol tubular solidario de 12 aleta 220b y solideria la
segunda de un frbol interior solidardo a2 su vez de la aletas
superior 220a. kas dds palanquites 223 vy 224 son mandadss por
tirantes 225 y 226, los cuales & su vez estén ligados a dos
prelanoas a escufdra 227 y 228 ligadas a su vez, a través de ti-
rantes 229 ykzig & las palanquitas gj; ¥y 232 que estén artiou-
ladas en gﬁi ¥y forman sisteme de leva mandado por 1la leva del
tambor prinoipal 97. De modo en todo andlogo son mendadas las
A0s aletas 219 digpuestas ooaxialmente pare actuar sobre las
ralenquitas 214 Bl oonjunto de las levas ciroulares rotato-
rias 217 y 218 es llevado en rotaoién a pertir de un 4rbol gj&
el cual es accionado en rotacién por un engranaje 235 que en—
grena con una corona dentada 236 dispuesta sobre el 4rbol prin-
oipal 81 que manda al ocilindro de las agujase. E1 4rbol 234 ao-
clona al 4rbol vertical 217a de las levas 217 a través de un
acoplamiento dirigido de tornillo sin fin y rueds helicoigal,
genéricamente indicado en 237, mientras que el &rbol 218a de
las levas rotatorias 218 es mandado por el Arbol 235 a través
de un par de engranajes genéricamente indicado en 238 que ao-

ciona un arbolillo 239 perpendioular al érbol 234 y acoplado
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al 4rbol 218a a travég de un segﬁnds ﬁar~de transnisiones de

tornillo sin fin y rueda helicoidal genéricamente indicado en
240+ Bl mando de las levas de cursor 208 y 209 se efectfa con
uno de los sistemas conooidos entre los desoritos u otros ya
adoptados pera médquinas circulares para la fabricacién de me-
dlas oon la asi llamada mella de rede Adem£s uno de los dispo-
gitivos de las levas de oursor, en particular el de los ourso—
res 209, sirve para la selscoidn de las agujas para former el
borde automético.

Con la digposiocién descrita, se obtiene el artioulo manufao-
turado tubular como se describié para el ocaso precedente, mien-
tras hay previstos emn el grupo de guia-hilos 156 o en el grupo
de guias-hilos 198 un guia-hilo particular para un hilado afiadi-
do suplementario que sirve para formar en unién del hilado nor-
mal un refuerzo aparante, por ejemplo en correspondencia oon el
te16ng este refuerzo estd congtituido sfladiendo al hilado nor-
malmente en slaboracién durante un arco bien determinado y tam-
bién variable de agujas el hilado suplementario, mediante el
descenso del guia~hilo al comienzo de 1la presentacién de las
agujas de diocho aroo en correspondencia con la alimentacién del
hilo suplementaerio y con elevacién del citado guia-hilo cuando
termina el arco de egujas gue deben asir el hilo suplementario
pera formar el refuerzo aparentees Seghn la disposicidn ilustre-
day hay previgto el ingertar un hilado suplementario en corres—
pondencia con la slimentaocién de los guia-hilos 156 y de la a-
limentaocién de los gula-hilos 198, para 1lo cuesl se tiene un
hilo suplementario alternado con un hilo simple en el artioulo
terminados Para mander la subida y bajada de los guia-hilos 1%6,
respectivamente 198, que debe llevar el hilado suplementario

para la formacibén de este refuerzo, sirve el dispositivo ya
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desorito e ilustrado con detalle en las figuras 15&, 168, 17s

y 188, A tal fin, el guia-hilo 156 destinado al hilado suple-
mentario estd mendado por la barra 155 (figuras 148 y 188);

esta barra pregenta un t2lén 15%a sobre el ocual actfia un sis-
tema de levas 250 que es guiado deslizablemente en un agiento
251 reocabado en un soporte 252 s0l1dario de la estructura Ila
del armezén de la mfquina; la leva 250 estd solicitada por un
muelle 158 hacie la leva 151 ya descrita y estd dispuesta de
modo tel que mantiene levantado el gula-hilo 156 del hilo su-
plementario haste que la leva 231 penetra en la ocavidad 15la

de la leva 1513 en estas oondiciones el guia-hilo es bajado y

el hilo suplementario es insertado entre las agujas para ser
asidos la alimentacién de este hilo suplementario ocurre en to-
do el arco correspondiente a la amplitud ocirocunferenciel ing-
tantinea de 1= oavidad 1%las independientemente de este movi-
miento impuesto por el sistema 250, el guis-hilo 1% conside~
rado puede ser mandado también por el tambor 397 que actfa direc—
tamente sobre el respectivo végtago 155. Sobre el soporte 252
estf también previsto un asiento 256 para un segundo sistema de
leva 257 que actfia sobre la leva 151 ocon un olierto retardo oon
respeoto al sistema 250, en el sentido de que la misma es baja-
da sucesivamente al sisteme 250 y vuelta a elevar con retardo
con respecto a2l gigstema oitado 250, Bl sistema 257 manda, a tra-
vés de un vdstago 258 (ver tambi-én la fige 148) 1a palenoa 158
158a reclative al mando de 12 leva 1593 para el desplazamiento

de la platina hacia dentro, a fin de aflojar le malla en el tra-
mo donde se est4 formando el refuerzo. Con este disposiocidn,
mediante el sistema 257 se tiene antes de la insercién del fila-
mento suplementario a través del mando accion2do por -1 sistema

2%0, un avance de la platina para hacer regular el artfeulo
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también en correspondencia con el refuerzo aparente consti-

tuido como se ha dicho. También el sistema 257 puede ser ex-—
cluido del funcionamiento a trevés ds une barra como la 2155
accionada siempre por sl tambor 97, ocuya barra lleva una mén-
sula 260 apta para aoccionar sobre un pasador lateral 261 que
arranoa desde el véstago 258,

Puesto que el hilado suplementario ademés de por uno de
los guie-hilos 156, es tambiém distribuido por uno de 1os
guia—~hilos 198, se ha previsto segfin el invento el disponer
para cooperar con la leva )51 tambidn un segundo par de sis~-
tema de leva ggjrggg equivalente al 256-257. A tal fin hay
previsto un 8rgano 265 montado sobre el soporte 252 de modo
registrable, por ejemplo con aux-ilio de tornillos de presién
266; el Organo 26% forma dos asientos para los dos sistemas
263 y 264, respectivamente, los cuales estdn@ispuestos en la
misma sucesidn de los dos precedentes sistemas y e una distan-
oiz sngular de estos que corresponde a la distancia angular
entre la alimentacién obtenida con los guia-hilos 156 y la a-
limentacién obtenida con los guia-hilos 198s Bl sistema 263,

a través de un estribo 267, determina el mando del ya citado
cable flexible 203 envainado, el cual & su vez manda la palan-

quita 200a (ver figura 198), articulada paras menedar uno de

los guia-hilos 198; &anflogamente el sistema 264, & través del
estribo 269, manda el cable flexible 207 que actis sobre la
palanquite 20% precedentemente desorita la cual a su vez ao-
téa sobre la leva 159b de modo equivalente & como actfa la pa-—
lanquita 158 sobre otra leva 159, mandada aquella palanguita
15%8 por el sistema 257-258. Con esta disposicién se obtiene,
con el defagaje necesario, una alimentacién del hilado suple-

mentario en correspondencia con la primera y la terocera ali-
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mentacién & lo largo del oitado arco de agujes, y en conse-
cuencia en la migme zona del artfoculo manufacturado. la am-
plitud del arco de ingercidn del hilado suplementario en las
dos alimentaciones pars el refuerzo & través de 1los mandos

de los sistemas de leva 250-257 y 263-204 es variada durante
la proseoucién de la formaocién del artfculo por cuanto la le-
ve 151, ademés de girar con un giro en ocade giro del oilin-—
dro de les agujasy progresa en sentido axial por efecto del
avance impuesto al conjunto 151-145-144 por el avance axial
del S6rg@no tubular 124 por efeocto de lae lenta rotaoién del
6rgeno tubular 123 debido a1 deslizamiento reciproco de los
perfiles helicoidales 12%. Puesto que en las varias secoiones
axiales la amplitud engular de la ozvidaed 15]a de la leva 15}
varfa, con el progresivo desplazamiento axial de la leva ro-
tatoria 151 se tiene una variacién del arco de agujas que es
interesado por las alimentaciones suplementarias del hilado
agregado para formar el refuerzos El perffl del refuerzo esta-
ré determinado por el perf{l que asuma el desarrollo de la ca-
vidad 151la de 1z leva 151, por lo cual la variacién del per-
£{1 debe ser determinada a través de la substituciédn de la
leva 1%1; por el oontrario, la altura del refuerzo aparente
pusde estar determine da haciendo iniciar y haciendo terminsar
el funcionamiento del guia-hilos del hilado suplementario
(esto es, neutralizando la acoién de los sistemas 250-257-263-
264) a través de los mandos aooionados por el tambor prinoi-
pel 97 sobre la barra 19% que lleva el estribo 155a de modo

de mantenerla levantada, y sobre la barra 155 que lleva el
estribo 260, que es apta, levantades, para mantener retrasada
la leva 159 respectiva. Para mendar 12 exclusién de las fun-

olones de 10s sistemas 263 y 264 de leva de modo simulténeo
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a la exclusién de los sistemas 250-257 ya desecrita, hay pre-
visto el disponer un mando de cable flexible por el tambor

97 de 1as levas hasta la palangquita 204, 12 cual puede man~-
tener levantada la palanguita 2008 y por ello inutilizade la
acoién del sistema 2563 cuyo oable 203 actfia sobre la palangui-
ta 2008 que a su vez aotfia sobre la de 1os guia-hilos 198
que estén destinados al hilado suplementario pare el refuer—-
20 aparentey para exocluir, temblién las funociones del sistema
264 se provee oon una articulacién mandada a partir del estri-
bo 260 pera actuar sobre dicho gistema 2643 esta articulacién
comprende un véstago 272, un balancin 274 articulado al sopor-
te 252 y un véstago 275 que se bifurca en correspondencia oon
el véstago del sistema 264 de modo de empujarlo a posicién le—
veantada con respecto a la leva 15] cuando el estribo 260 esté
levantado. ‘

El conjunto de 6rganos que estéd destinado a formar el re-
fuerzo aparente por ejemplo en corxespondencia oon el talén,
es completado segln el invento por un sistema para ocortar el
hilo cuando un guie-hilo para el hilo suplementario del re-
fuerzo esté{ levantado; este dispositivo es t21 que reduoce tam~
bién los tramos de hilo libre al comienzo de cada arco de hi-
lo suplementario a 1o largo de los bordes laterales del refuer-
z0 hasta un valor tal que evita tode ultsrior manipulecién del
artfoulo en este sentidoe Pera efectuar esto, segun el inven—
to, (ver en especial las figuras 25% e 312) hay previsto el
orear sobre la estruotura anular 166 srticulada en 173 a2l so-
porte 174, un apéndice 3Q1 al cual estd articulada en 302 una
doble palanquita 303 mandade por una barra perfilade 304 ac-
cionada tembién esta por el tambor de las levas 97, andloga-

mente a la barra 15%., Bsta pelanquita 303 es apta para levan-
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tar y permitir el desoensodde un equipo 306 que es desliza-
ble en una vaine 307 provista de unz ranure & ouyo través pa-
88 un pasador del equipo 306 sobre el cual 2ctfiz la palangui-
ta 292. Bl equipo 306 tiene un equipo tubular al oual egtéd
insertado un tubito flexible 308 apto para orear una depre~
8i6n en el elemento tubular del equipo 306e En el extremo in-
ferior, el tubito 306 estd perfilado con una bogquilla alargs-
da 3068 la ocuel se extiende substancieslmente en corresponden-
cia con la cabeza a ganchillo de las agujas 310 en la posi-
cién de estas entre la zona de asido del hilo suplementario
para la formeoibn del refuerzo y la zona de méximo desocenso
para sl enmallamiento del hilo; la boguilla 306& est4 venta-
Josamente formada con d0s labilos longitudinales que se extien-
den apropiadamente hacia abajo. Bn correspondencie con la zo-
nz de enmalladura de las agujas, hay previsto el insertar un
8rgeno de corte del hilo el cual estd ventajosamente cohsti-
tuido por uns pequefia resistencia 3}2. Sea la resistencia 3312,
se2 la boguilla 306a son insertedas en su posicidén activa cuan-
do se provee a la formacién del refuerzo aparente ocon el hilo
auxillar que viene llevado, por ejemplo, por el guia-hilo
1%6a (ver fiiguras 26%# a 288), Inmediatamente asntes de que se
inioie el funcionamiento del guia-hilo suplementario 1%6g, por
mando del tambor de las levas 97, es bajado el equipo 306-
306a = través del sistema de leva 304, predisponiendo una as-
pireacibn en 12 boguilla 306a; con 12 ingercién en la posiocidn
de funocionamiento de 1la boguille iggg, la palanquita 303 a tra-
vés de un tirante 314 aotfie también sobre la palanquita 3315
que estéd articulada en 315s sobre un soporte 316 dispuesto
sobre la estructure asnular 166; la palanguite 3;5 lleva arti-

oulado en 317 segfin un eje vertioal, un elemento 318 que
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2
lleva un bloque de material aislante 318ajsobre este blogue
de material aislante 318a estd montado un par de terminales
233 ligedps a dos barrites 320 12 cuales llevan la ya dicha
resistencia 312 Ia digposicidn es tal que ocuando la palan-~
quita 303 se levanta para excluir el eguipo 306-3068 de 1la
posioidn de funocionsmiento, es levantada tembién la palangui-
ta 315 en torno al fuloro 31%a del soporte 316, para despla-
zar radialmente hacla fuera de la zona de trabajo de las agu-
jas la resistencia 3123 vioeversa, ouando la palanquita 303
se baja, se baja la boquilla 306g a la posicidén de trabajo

¥ se inserta la resistencia 3)2 enseguida sobre la zona de
enmal ladgura de las agujase Hs de notar gue en ca2sg0 ds gque una
aguja, por una irreguleridad o por una rotura de un tzlén
permanezca levantada, esta pega contra la resistenoia 312

¥y sus soportes 320, imponiendo una rotacién del conjunto 312~
320~318 en torno al fuloro vertical 317 de modo tal que vie-
ne a desplezarse todo el conjunto sin dafio partioular en los
érgznosy sea de dicho conjunto, se2 del cilindro de las agu-—
Jjase

Con esta disposicién ocuendo un hilo del refuerzo aparen-

te 0esa de estar asido por las agujas y es levantado de las
agujas, este se dispone ocen una extensién libre (indicada en
222 en la fig. 268) del guia-hilo 156a hasta que todas la agu-
jas hasta la fltima ha asido el hilo; despubs que este dltima
aguja ha enmallado el oitado hilo, la extensién libre 322 del
hilo se =zproxima & 12 resistenocla por lo cual el hilo es cor-
tado por dicha registenoia, mientras el mismo se presenta en-
tre los dos labilos de la boguilla de aspiracibn 30683 el hilo
es entonces aspirado por 1l& boquilla gue asi arrastra al ci-

tado hilo hasta gue el guia-hilo 1%6a vuelto a bajer impone
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nuevamente una elevaoidén de parte de las agujas, las cuales
con la rotaocibén determinan el deslizamiento del hilo en ellas
hasta que el mismo hilo es reemnmallado casi en la proximidad
de su extremo precedentemente cortado por la registenciae.

Para faciliter el asido del hilo ggg por perte de las agu~
jas ouando el guia-hilo 1568 se baja, no obstante que 18 re-
tencibén del hilo ses efectuada a través de la boquilla 300a,
hay previsto en el extremo del gulia-hilo 156a un peguseflo caba-
llete 324 (ver figuras 262 a 288), el ocual termina en una hor-
guilla para enocajar el hilo, y por ello baja el hilo de modo
tal que el hilo saliente del agujeroc del guia-hilo 156a es en-
cajado por la horquilla del caballete 324 insertendolo entre
las agujas viniendo asi{ seguremente asido tambien si la reten—
cién neumdtica es efectuada por enoima de la zona de trabajo
de las agujase Se obtiene con esta disposicién el corte de los
hilos del refuerzo aparente con un tramo minimo de hilo libre
en el extremo de la zona empefiada del asrtfi-culo manufacturado.

la resistencia 312 puede ser sobrealimentada en los perio-
dos de insercién, por mando de un adeouado interruptor, por
ejemplo acoionado por l1la barra 304,

Bl dispositivo descrito relativo a la boquilla de aspira-
0ién 306g y a la resistencia 312, que estf{ previsto para un
mando directo a través de 1la barra 304, esté previsto también
en ooxrespondencia con la tercera alimentaoidn, partiocularmen—
te en gorrespondencia con la alimentacién obtenida con uno de
los guia—-hilos 198 como antes se desoribid, estando previsto
sobre la estructura anular 166 un soporte am&logo al 301 por
un sistema de mando de un equipo eguivalente al 306 y de una
resistencla equivalente a 1la :;g; 10s mandos son obtenidos con

ocable flexible y partiendo de un sistema de leva mendado por
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una leve del tambor 97. Con =21lo se repite en las aiimenta-
clones primera y tercsra el afiadido de hilo suplementario
para el refuerzo aparente de 1a medis y su ocorte ¥y el asido
neuné tico.

Cuando se ha previsto alimentar solamente una de las ali-
mentaciones, y particularmente la ocorre gpondiente al guia-
hilos 156 (en partitular pare la inioiacién del borde) a fin
de que no vengen determinadas les alimentaciones con uno de
los guia-hilos 182, 198 y 196, hay previsto el evitar el re—
traso en sentido radial hacia fuera de le plsatina en corres-—
pondencia de las tres alimentacionss temporalmente inactivas.
Por lo tanto, mientras el perfil de 18 leva interior al ani-
1lo 160 es f£ijo en correspondencia con la zona de los guia-—
hilos 156, presentando en tal zona un sobreespesor de mando

de la platina indicado en la fig. 242 oon 330, en correspon-

dencia con las tres alimenteciones no continuas, el perffl fi-
Jo circular 331 es interrumpido y en correspond-ncia con el
mismo hay previstes levas méviles que estédn simulténeamente
mandadase A tal fin (ver en especial 1la fige 248) el perfil
£ijo 331, que forma 1z levs fija }29, est2 interrumpido en co-
rrespondencia con tres levas méviles 332a, 332b y 3326, Tes—
pestivamente, las cuales estén artioculades en 333a, 333b ¥y
jjjg, regpectivamente, de modo tal que cuando resulten despla-
zadas radialmente haoia dentro formen une tnica alineacidn

con el perf{l 331 oirculer, de modo tal que las platinas son:
retragadas s0lo por el perfil fijo 330, acaeociendo ello cuan-
do hay une finica alimentacién en correspondencia con loc guia-
hilos 156 el efectuarse la iniciacién del articulo. Dichas le-—

vas 332 son a su vez retrasadas,como se muestra en el didbujo,

cuando son efectus das las tres alimentaocliones en corresponden-
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.¢ia oon los guie-~hilos 182, 198 y 196. Para el mando simul-

té4neo de estes levas en la posicién susodicha, hay previsto,
por enocima de la estructura anular 160, un elemento arqueado
334 que es deslizable cirounferencielmente, siendo guiado por
adecuados soportes de desglizamiento 1i§ montados sobre el
anillo 160« E1 anillo 334 presenta tres renuras inolinagas
respectivamente 3368, 336b y 33603 en ectas ranuras pasa un
pasador en cada una, regpectivamente 3378, 337b ¥ 2219 s0li~
darios de la leva 332 corregpondiente, cuyo pasador se ex—
tienda moviblemente en sberturas substancialmente radiales
gsobre el anillo 160 la disposicién es tal que con el despla—
zamiento del elemento arqueado 334 desde 12 posicién mostra-
da en la fige 248 a la posicidn de choque en que el mismo sea
solicitado por un muelle 338, la leva 332 pasa de una posicién
elevada radialmente hacia el exterior a uns posicién alines-
da con el perfil 331 Por lo tanto, mientras el muelle 338
tiende a mantener el perfil continuo a coupletamente del per-
£11 331, desplazando en sentido horario a dicho elemento ar-
queado 334 se tiene un desplazamiento radial simulténeo ha~
cls el exterlior de la leva zjgg. Este desplazamiento es pro-
vocado inmediatamente antes de la iniciacibén de las tres ali-
mentaoiones en correspondencia con los gula-hilos 182, 198 y
156, mediante =1 reclamo opsrado por un ocble flexible 339
envainado, el cuzl estd mandadoc con un sistema a leva an es—
ouadgre anflogo al ;gj, por una leva del tambor 97. las dos
Pocsiciones del elemento arqueado 334 pusden estar definidas
POor chogque de une ssguina ded mismo contra uno de los d0s SO=-
portes 335 de deslizamientoe

Pare retener los hilos no en alimentacién, en el inte—

rior del cllindro de las esgujas, sobre el platillo de los



Se

10,

15.

20,

4 35 -

~ LN %f RS
2§f§ .

genchillos puede preversse uno éé i0s dispositivos desoritos

en otra patente del actual solicitante, constando de una bo-
quilla de aspiraoién neumdtice con el respectivo aparato de
corte eventusalmente de resistencia eldctrioca.

los citazdos dibujos no muestran mas gue formas esquemti-~
cas de ejemplos demostrativos, segfin indicamos al relacio-
narlos, dados soleamente como demostraciones précticas del
invento, gquedando por consiguiente bien entendido que se pue-
den variar las formas y disposiciones sin salirge por ello
del concepto que informa el referido invento y del alcance

del migsmo.

N O T &

Hecha la descripoidn del presente invento se hace oons-
tar, que esta solicitud se acoge parcialmente, y en los ex-
tremos que gean pertinentes, a 10s beneficios de prioridad
de la patente italizna N2 572.765, depositada en 9 de Abril
de 1957, ¥y que se declaran como nuevag y de propia invencidn
las reivindicaciones siguientess

le- Mdguina circular para la fabricacidn de medias con
cuatro alimentaciones, caracterizada por oconstar, en combi-
nacién con un tambor principal de levas que realiza una vuel-
ta durante la formacién de un ertfoulo manufacturado; un oi-
lindro bajo pera las agujas, rotatorio con movimiento oon-
tinuo; una pluralidad (a 1o menos cuatro) de levas (31-32-
33-34) de abatimiento, es decir, de desoenso de las agujac,
las ocuales son fijas; levas méviles, en egpecial angular o

verticalmente (35-36-37 o0 45) las cuales son singularments
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insertadas para levantar comple teamente las agujes determi-

aando la desCarga de la malla o desinsertadas para volver
inactivas las levas fijas; en posiciones engularmente dis-
tanoiadas en relacién con las levas fijas de abatimiento
5. érganos de guie~hilo de alimentacién de hiledo en némero
igual al de diohas levas fijas de abatimiento; sobre la ou-
bierta pistas de control pera la platina con tantos perfi-
les de desviacién radial oomo posiciones de alimentacién;
ademds, ventajosemente, a lo menos dos grupos de levas de
10 cursor (39-40) o equivalentes para la selecciédn de las agu-
Jas a fin de formaer cada una una fila con malla de red;
siendo tal la disposiolén que durante la formacidn del arti-
oulo sean determinadas tantas alimentaciones, y por consi-
guiente en cada giro tentas filas de malla, como sean las
15. levas fijas de descenso; y 12 disposicién de 10s grupos de
levas de oursor, o0 equivalentes, siendo tal que cuando fun-
olonen para la formeoidn de le malla de red determinen en ca-
de glro, en unién de las otras levas, le farmaocién del teji-
do con una file de malle lisa, una fila de malla de red, oO-
20 tra fila de malla lisa y otra fila de mells de red y, even—
tualmente, Otras filas sucesivas slternadas.
2e- Mfquine, segtin la reivindiceocién 1, ceracterizada
por el hecho de que hay previstas cuatro alimentaciones en
correspondencia con otras tantag levas fijas de descenso y
25 dos sistemes de levas de cursor, o equivalentes, para malla
de redyalternsdas con levas de gubida insertables en egpeoial
a rotacién, pare la elevacidén de las agujas y 1la descarga
de la mallas, 2 fin de formar en cada giro ocuatro filas de
malle alternades una de red y una lisa.

306 34~ Méguina, segln las reivindicaciones precedentes,
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caracterizada por el hecho de que con diohéé‘levas‘tljas
de descenso cooperan levas de subida engularmente méviles
para aloanzar las posiciones de exclusgidn y de funcione~
miento para provocar la preventiva elevacién de las agujas
tal que hace descargar la malla a las citadas agujas para
la formacién de la malla lisa.

4.~ Méouina, seglin las reivindicacionesg precedentes,
caracterizada por el hecho de que el guia-hilo que iniecia
una alimentacién suplementaria es bajado antes que, sn co-
rrespondencia con tal alimentacién, la leva de subida sea
desplazada angularmente para levantar las agujas y hacer
a las mismas descargar la malla, y porgue el guia-hilo que
termina diche alimentacidn suplementaria es levantado, o
de uno u otro modo excluido, en retardo con regpecto al
de scenso por rotacidén de la citada leva, de modo gue a la
iniolacidn y & 1a terminacién, el hilo de la a2limentacién
supliementaria permanezce encadenado para un grupo de ma-
lles (diez o quince, aproximademente).

Se~ Méquina, segn lag reivindicaciones precedentes,
caracterizada por el hecho de que sobre la cubierta hay dis-
puestas ouatro cajas pars guie-~hilos, llevando csda una dos
¢ mas gule-hilos y medlos para mandar diohos guia-hilos
pars que, en correspondencia con cada a2limentacién, see2 pre—
gentado uno u otro de los hillos previstos en 1los respecti-
vos gule~hilos que sean sustituidose

6e— Méquina, segfin las reivindicaciones precedentes,
caracterizada por el hecho de comprender medios de mando pa-
ra a 10 menos un guie-hijo desztinado a bajarse ciclicamente
en cada vuelta a 1o largo de un arcgo peras formar un refuer—

20 aparente en especial de taldén fingido o de suela refor—
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zzda en le medis en que el talén esté formado pur uns de—
formacién con fijacién de un tejido tubular continuo.

Te— Méquina, segfin las reivindicaciones precedentes,
caraoterizada por el hecho de comprender, sobre chapa cir-
cular ciroundante del oilindro de las agujas; dos torretas
de mando de 10s guia—hilos y de las levas de subide rela-
tivas a dos de las alimentaciones gue estén destinadas a
suministrar el hilado para la mella oontfnuz, esto es, des—
cargaday dos ulteriores torretas de mando de los guia-hilos
relativos a otras dos alimentaciones, una de ouyas Gltimas
torretas esté dispuests entre las dos torretas primeramsnte
citadas; adyzcentemente a dicha dltime torreta dos grupos
de mando de elevacién selectiwa de las agujas para formar la

malla de red, es decir, 12 malla no descargada; y compren—

diendo ademds sobre una estructura anuler, articulada en
correspondencia con una de dichas primeras torretas, sopor-
tes de articulacién para cuatro grupos de guia-hilos en co-
rregpondencia con las referides ouetro torretas; medios de
mando de cable flexible envainadogs entre sistemas de leva
sobre el tambor principal de las levas y dichos medios de
mando sobre una de les citadas primeras torretas y sobre

la mencionagda Altima torretae.

Be~ Méguina, segin las reivindicaclones precedentes,
caracterizada por el hecho de comprender, sobre el anillo
que forma pista anulaxr de mando de la platina, perfiles de
alejamiento radial de la platina en correspondsncis con oa~-
de una de les alimentaciones, siendo tres de dichos perfi-
les desplezables para ser excluldos del funoclonzmiento en
lag fases de interrupciones de la correspondiente alimenta-

oi6n.



Se

10.

15.

20.

25,

30

por el hecho de comprender; un anillo formando pista anular
en canzl para el mando de l1la platina, el cual forma zona de
interrupcién de 12 perte que constituye 1z orille interior
de dicho canal en corregpondencia de, a lo menos, tres de
las slimentaciones; hebiendo en c2d2 una dz las citadas zo-
nas de interrupcién un elemento de leva arqueado con chaflén
de extremo, articulado a oharnela paras formar, en una posgi-
0ién, una prolongacién de 12 citeda orillza interior del ca-
nal, y en otra posicién un perfil de alargemiento radial de
la platine; sobre dicho anillo un érgeno arqueado extendién-
dose en corregpondencia con dichas treg zonas de interrup-
cién, y montado pera deslizarse a 10 largo del anillo para
un arco limitado; medios de mando del desglizamiento del oi-
tado 6rgano arqueado en los dos sentidosy y medios de enlace
entre cada uno de los mencionados elementos de leva aryuea—
dos y el referido 6rgano argueado, llevendo en unea de dichas
partes un paczador y en la otra de lag ocitadas partes una ra-
nurz inclinada con regpscto a la tangente geométrica, donde
se encaja deslizablemente el referido pasador, para mandar
el desplazamiento simultdnec de 10s elementos de leva argue—
ados, mediante el desplazemiento del mencionado Srgano ar-
queado.

10.- Méguina, segfn las reivindicaciones precedentes, en
especial la 6, caracterizade por el hecho de comprender; en
correszpondencia con cada wufa de, & lo menos, dos posicio-
nes de alimentacién a lomenos un guis-hilo suplementario pa-
ra suministrer un hiledo afiadido perabonstituir en un teji-
do tubulary un refuerzo eparente destinado a imitar el talén

¥y eventuaslmente, formar el refuerzo de 12 suela, asi como
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uns leva mévil para mandar el desplazamiento r;“_jl ;ucia
el interior de la platina; un mecenismo pars2 determinar en
cada vuelta une alimentacién suplementaria en corresponden—
cia oon las zagujas de un mismo arco, llevando una leva oi-
lindrica rotatoria con movimiento contf{nuo y avanzando axial-
mente, cuya leve estd perfilada sobre la superficie o0ilin-
drice segln el perf{l del refuerzo aparente a conseguir, un
par de gistemas de leva cooperando con la citada leva para
el mando de los guia-hilos suplementarios y de la referida
leva pare pletina, & fin de insertar y desinsertar oiclica-
mente las alimenteciones suplementerias del hiledo para el
refuerzo aparente, ouyos pares de sistemas ds leva estdn an—
gularmente defasados oon respecto a l1la leve oilindrioz ocomo
estén defasgsados entre s{ diochos guia-hilos suplementario oon
respecto al cilindro de lasg agujase

1l.~ Méquina, segin la reivindicaoidn 10, caracterizada
por el hecho de comprender, pere& uno de dichos pares de sis-
temas de leva, un soporte registrable con regpecto a la es~
tructura del mecanismo de la leva cilindrica rotatorie y axisl-
mente mévil, cuye estructurs forma soporte pera el otro de

los citados pares de sistemas de leva, pa2ra registrar el de—

‘fasaje angular entre los referidos dos pares de sistemas de

levay estando combinado el primero de¢ dichos pares con me-
dios de transmigién por cables flexibles para el mando del
corre spondiente guia-hilo suplementario y de la correspon~-
diente leva para platinae

12+~ Méquins, segtin las reilvindieaciones precedentes,
caracterizada por el hecho de comprender un medio de exclusién
fnico, mandado por el tambor principal de las levas, para el

sistema de leve de las levas para pletina, y medios de exclu~
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sién actusndo simulténeamente, mandados por el r._v;$d0 tam~

bor, para los gula~hilos suplementariose.

13.- Méquine, segfin las reivindicaciones precedentes,
caracterizada por el hecho de comprender, en correspondencia
con cade uno de los guia-hilos suplementarios pars suminis-
trar el hilado afiadido para sl refuerzo aperente; una bo-
quille de aspiracién neumétioca predispuesta por encima de la
trayectoria de las agujas entre la posicién de alimentacién
¥ la posicién de enmalladura, pera aspirar el hilado suple-
menterio cortado; un 8rgano de corte del hilo suplementario
pPredispuesto substancialmente en correspondencia con la po-
sicidn de enmelladura, inmediatamente por encima de la tra-
yectoria de les agujas, para cortar el hilo que all{ se a—
cerca con le elevacién del gule-hilo suplementario; medios
mandados por el tamboy principal de las levas psra mandar
la subida, en posicién inactiva, y la bajada, en posioién
de funcionamiento, gobre las agujas, de la bogulilla de as-
pirecibn, y pars mandar el alejamiento, en posicién inaoti-
va, y la aproximacibén, en posicién de funcionamiento, con
movimiento subgtancialmente en sentido radial con regpecto
al cilindro de las agujas, del brggno de cortes

14 .- Méguina, segfin 12 reivindicaocidn 13, caracterizada
por el hecho de que el 6rgano de corte es una resistencia
eléctrica apta pera quemar, respectivamente fundir, el hilo.

15~ Méqguina, seghn la reivindicacién 13, caraocterizagas
por el hecho de que el 6rgano de corte comprende un primer
6rgano erticuledo segfn un =je horizontal a un soporte fijo,
y un segundo 4rgano srticulado al primer 6rgano segln un e—
je que en posiocidn de funcionamiento es substancialmente ver-

tiocal, llevando dicho segundo 6rzgano los soportes de con-
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tacto para la registenoia y eZAioﬁde\Lsa Pasa despla-

zarge angularmente en torno &l eje vertical de modo de sle-

Jarse de la trayectoria de las agujas con movimiento concor-
de oon la direcoiln de desplazemiento de las egujas.

16.- Méouina, segln las reivindicaciones precedentes,
caracterizada por el hecho de gue la bogulllas estéd formads
alargada en la direccibn de la trayectoria de les agujas y
presenta dos labios que se extisnden haocia abajo a lo largo
de los lados mayores.

17.- Méqguina, segln las reivindicaciones prececentes,
caraoterizade por el hecho de gue un guiz-hilo para el hilo
supl mentario eg-tZ€ provisto de un apéndice anterior formando
una horquilla apta parz encajer el hilo que sobresale de 4i-
cho guia-hilo, para definir un primer tramo de trayectoria
del hilo salients del guia—hilo gue es seguramente asido por
las agujase

184~ Mfquina circular pare laz fabricacién de medias, con
ocuatro alimentacionese

Seglin se describe y reiwindica =n le¢ presente memoria que
consta de cusrenta y dos hojés foliadas y mecanografiadas por
una sola cara y de catorce 1léminas de dibujose

lMadrid, a2 8 de Abril de 19°8.

Giorgio BI L L I.

Pe 8o

L , S # 3 oS -'7 ~
ofih CGnAdh GRIRLCe SR
,



ZON GIORGIO BIX1X 14 Hojas.

Madrid, a B de
Abril de 1958
SAIE ony g A

Bscalae wariable



Hojes 22.

14 Hojas.

DO% GIORGIO BIZXI

ey

Bl

T e,

24

.i:::___ :_..a.:. '

tA 4

144

::i-a@h;}'a

£t

€bi

4

wEriable



i

Hojas.

14

wuriable

2 7
TR RRaLel B30 Bnes sp 0iei

v

Gbi14

GIORGIO BIL11

Buoala

A

i I Ve |
1OE BO0D REpS M R0

ybid

A ITRIINIY




doja 4%.

14 Hojas.

GIORGIO BI1XI.

Lol

VAN N
T8 00 00 wxe; IR A N e e B
I I IO IR g B I PO B N R I

a 8 de Abril de 1G%8,

%
=
E_ /7
wi
ot 3%
. ﬂ Y
wIE
|=
a1 w

mf';::éf“

Rocala variable




Hoja 5%.

14 Hojas.

GIURGIC BI1Il

TON

Vadrid, & 8 de Abril 3= 1958,
SAIME ISERN MIRALLES
Pe

g 614

N |
Ay
N

l[
ttsa v

N |
<N N

AN

/./
O

Rscals vsriabla



. 1
T

-+

\q
=
i

2=
!

i

1

@

=%}
!
[

I A .

=

b

(=]

~J

: o
}i,.Lu x:

“‘%/?%

! ¢ T
Tl e ,.:.:"-9—
d R

= s F2
o 1:”‘12“2

e

U TN

g,

WNNNNhNSN
oy
-

N;‘

[ O

o

102 108
105
|

S

onll

o

o
oono

[

:

1
gl
i

O

— 4

g |

M2 125"

nnh oo

103

X1V e L X111 "106

1033

192 |-
99 &
~I Xl

Zttb'l L




ol SIvRGIv B3I1XiT

Vadrid, & 8 de Abril de 1083
JAIME ISERM MIRALLES
@.&’}, &f’h ~ e N
;o b

' g v




St

-|A

adrisy, a

Abrii

-5

3

o

da 1953
s jShee SIS ALLY
Sl

P g

[JCE TN

wiriebls



: D S ) At T ¥ -
. J‘i’\.ﬁ.{\):{u BIJ-_&

Fig.14

173

174
258

97

A o
Ry P T 160
159
| /\[1582
1565.._}; i | [ \
21:1{ tmxﬂg},c} } 1]‘ T
9 [l

‘ tl ) 13a
: Vs 8
163 L (@ 12b
128 5 112
13 102
n 1123
L‘Lfﬂ_{l‘u

) 93
!

S HMadris, & B ég

2
;#;Eg %Sfiil!a LY. &
e N -

!

o

e
A .meﬁ

S SIS 7/{%

woela vwe=risble



0% 31uR3Tu RILLI 14 o) '

J4 i o

5 CENTLMOS
oI RSB S

S

\ / /”-/;%‘: / E -

252
7 136 133 131 xyi] o152

1
!

= i
N 1
N ﬁ'} 3
(9] : |
+
1
-
n N
-
7
“n

T
N
o
-J
\

Madria, ;9’*{31@ Rbril Ae \ F 18 97
| ;Z‘:x‘a;ﬁ:ﬁ tbg;?ﬁ AL T T 269 207 lg° | m %

S"‘“ W u»M.WM




OV TICRGIC BILLI

L&

cis, . 3003 205
de V

Abril 1958 204
JAIME 1SFRN kﬁggam:

LI 3‘*' o I
7 § mmﬁ::xaguau—w'

AL Sa
é Fig.ZO Lx XV

o}
[

173 166b

— e
] 1
i 1
! [
N

156

g2
166¢

» NN
Lol

N

.

>

e
198

186

SR |

189a

166d

166

LL

N

73

160




CENT
I

o)
\3¢;

ey e

N5

.
F'g.22 Fedrid, 2 8 de Abril 8= 1658
AR (OERM NIRAAE:
et o v M :

[
I




OF Tl RITAI
A "

LTI




. TUT GIGRGIV BII 14 Hojau. doja 148, ‘

i 247218
306 () 308 S P77 Fia28
i ~ 307 ig2

- L
, 168 157 L\ 1562 324
. (& \ \
314 | .

318 -

6 | 169 160 [
173/ /(-
304—L |-
174___|

\

/
Q

304 14| 1s0

e,

|

(1]

Medrid, & S &= Abril ao
1958
JAIME }




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



