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PATENTE DE INVENCION

que por v e in te  años p a ra  España y  sus P o se s io n e s / se s o l i c i t a  a 
fav o r de DR. ING. E .h . HELMUT JDNGHANS y l a  CASA GEBRUDER JDNGEANS 
AKTIENGESELLSCHAFT, de n a c io n a lid a d  alem ana, r e s id e n te  en SCHRAM- 
BB!RG/WURTTEMBERG(Alemania), G e is sc h a ld e n s tra s se , por? PEREECC10NA-  
MIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS ESPOLETAS PARA PROYECTILES NO RAYADOS 
DE IMPACTO DIRECTO' Y CON SEGURO ACCIONADO POR LA PRESION DE REAC­
CION-. ---------------------------------------------------------------------------------------  -  ¿

-  Memoria d e s c r ip t iv a  -
La p re se n te  invención  co n c ie rn e  e s p o le ta s  p a ra  p r o y e c t i le s  no 

rayados de im pacto d i r e c to  y con un seguro accionado por la  p re s ió n  
de re a c c ió n . E l seguro t ie n e  que a c tu a r  como seguro de t ra n s p o r te  y  
como seguro de tiempo en e l  cañón o en e l  d is p o s i t iv o  de d isp a ro ^

6*- actuando en un tre c h o  prev iam ente determ inado d e la n te  d e l  mismo. La 
e sp o le ta  e s tá  c a ra c te r iz a d a  por un meoanismo re ta rd a d o r  p ro v is to  de 
cuando menos un peso  motor d e sp laz ab le  ax ialm ente y cuando mmEtos un 
co n trap eso  d e sp laz ab le  axialm ente^ p re v is to  más l ig e r o  de aouerdo 
oon e l  tiem po de re ta rd o  prev iam ente determ inado^ sien d o  ambos a mo­

lo/!^ do de b a r r a s  d en tad as acop ladas m ediante una rueda d en tada  y p o r un 
seguro de p e rc u to r  accionado por uno de lo s  dos p e s o s . T al s is tem a 
o frece  una s u f ic ie n te  seguridad  c o n tra  lo s  choques d e l  t r a n s p o r te  
que# co n tra riam en te  a l a s  fu e rz a s  de a c e le ra c ió n  que ac td a  a l  d i s -  
p a ra rse  un p r o y e c t i l  no rayado^ aotdan re la tiv a m e n te  poco tiempo^ 

15*- de modo que la s  p ie z a s  que s irv e n  p a ra  e l  seguro  no se ap a rtan  s in o  
en medida in s ig n i f ic a n te  de su p o s ic ió n  de reposo y no pueden aón 
l i b e r a r  e l  seguro  acc io n an . M ediante e l  peso de accionam iento y  e l
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con trapeso  que cooperan pueden c o n se g u irse , da manera s e n c i l la ^  lo s  
tiem pos de demora d eseab le s  p a ra  l a  se g u rid a d  de l a  p ie z a  de a r t i ­
l l e r í a ^  de su zona de p ro te c c ió n . Para dem orar u lte r io rm e n te  e l  fun­
cionam iento  d e l  mecanismo de r e t r a s o  puede se r  v e n ta jo so  h ace r que l a  
rueda dentada accione un d is p o s i t iv o  re ta rd a d o r  a d ic io n a l^  p r e f e r ib le ­
mente un meoanismo c o n s t i tu id o  por una rueda  c a ta l in a  y  p o r un áncoras 
E l co n trap eso  puede se r  p ro v is to  de un ^muelle de re to rn o  con e l  f in  
de d ev o lv e rlo  a su p o s ic ió n  i n i c i a l  una ves co n c lu id a  l a  ac e le rac ió n ^  
in ic ia n d o  a s i  e l  desaseguro  d e l  d is p o s i t iv o  de im pac to . O tra s  c a ra c ­
t e r í s t i c a s  y v e n ta ja s  de l a  in v en ció n  se desprenden de l a  d e sc rip c ió n  
s ig u ie n te  de un ejem plo da r e a l iz a c ió n ,  d e l  d ib u je  y de l a s  r e iv in ­
d icac io n es^

La F lg .  l  m uestra l a  e s p o le ta  en v i s t a  l a t e r a l  y en secc ión  lon ­
g i tu d in a l  por l a  l ín e a  I**I de l a  f i g .  6; l a s  p ie z a s  de l a  e s p o le ta  
se encuen tran  en su p o sic ió n  i n i c i a l  a n te r io r  a l  d isp a ro s

La F ig . 2 m uestra  l a s  p ie z a s  de e s p o le ta  d u ran te  l a  a c e le ra c ió n .
La Fig* 3 re p re se n ta  la s  p ie z a s  de e s p o le ta  una vez co n c lu id a  l a  

a c e le rac ió n ^
La F ig .  4 m uestra  en v i s t a  l a t e r a l  e l  mecanismo re ta rd a d o r  con 

l a  ta p a  de l a  e s p o le ta  en d e s g a r re .
La F ig .  5 es una sección  por l a  l in e a  V-V de l a  F ig . 1^ y
l a  F lg .  6 es una secc ión  p o r l a  l in e a  VI-VI de l a  F ig .  1 .
In d ic a n : 10 e l  cuerpo da la  e s p o le ta ,  11 l a  tap a  de l a  e sp o le ta^

12 l a  c á p su la  fu lm in an te , 15 e l  so p o rte  de l a  c á p su la  fu lm in an te , 14 
e l  t o r n i l l o  de l a  c á p su la  fu lm inan te  y  15 e l  b loque de im pac to .

En e l  cuerpo 10 de l a  e s p o le ta  e s tá n  p ro v is ta s  dos p e rfo ra c io n e s  
de e je s  p a ra le lo s  10a y 10b, que unos d isc o s  16 y 17 c ie r r a n  s u p e r io r­
mente* En d ich a s  p e rfo ra c io n e s  son gu iadas la s  b a rra s  18, 19, que se 
d e s liz a n  en co rre sp o n d ie n te s  p e rfo ra c io n e s  de lo s  d isc o s  16 y 17 y 
d e l  fondo comón de la s  p e rfo ra c io n e s  10a y 10b (en 10a*y 10b*)^ Las 
b a r ra s  18 y 19 es tán  un idas m ediante tra v e sa ñ o s  20 y 21* en e l  t r a ­
vesado 20 e s tá  remachada l a  e sp ig a  22 d e l  bloque y en e l  trav esad o  
S I l a  aguja p e ro u to ra  2 3 .
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P^ra s u je t a r  e l  s is tem a  de b a r r a s  tra n sm iso ra s  de im pacto 18 , 19^ 

20 , 21 , 22, 23 en su p o s ic ió n  de seguro (F igs*  1 y 2 ) ,  e s tá  montada os­
c i l a n te  sobre e l  t o r n i l l o  25 una p a lan ca  de dos brazos 24 (Figs* 1 , 2 ,
3 y  6)* Sobre un brazo  de l a  p a lan ca  24 e s tá  s u je ta  l a  p ie z a  dé se p a ra ­
c ió n  Q6 que, en l a  p o s ic ió n  de seguro^ se en c u en tra  d eb a jo  d e l  t r a v o s a -  
ño 20 y que en e l  o tro  extremo l le v a  l a  e sp ig a  27 que e n t r a  h a c ia  abajo  
en l a  p e rfo ra c ió n  10b y que coopera con una p ie z a  m óvil que se d e s c r i ­
b irá *  Un m uelle de lám ina 28 , p ro v is to  de te n s ió n  i n i c i a l  y s u je to  en 
28a a l cuerpo 10 de l a  e s p o le ta ,  t ie n d e  a h a c e r  g i r a r  l a  doble p a la n ca  
24 h ac ia  su p o s ic ió n  de desaseguro  (en sen tid o  c o n tr a r io  a l  de la s  ma­
n e c i l l a s  d e l r e l o j  en l a  Fig* 6 ) .  Se comprende que con l a  p a lan ca  24 
en p o s ic ió n  de desaseg u ro , a l  chocar e l  p r o y e c t i l  con su  e s p o le ta  con­
t r a  una r e s is te n c ia ^  a p la s ta  l a  ta p a  n  y e l  bloque de im pacto 15 es 
empujado a t r á s ,  juntam ente con la s  p ie z a s  22^ 20 , 19 , 18^ 2 lJ  y 23^ per* 
cu tién d o se  l a  c á p su la  fu lm in an te  12*

Ahora bien^ p a ra  im pedir una o sc i la c ió n  de l a  p a lan ca  de seguro 24 
juntam ente con l a  p ie z a  sep arad o ra  26 y l a  e sp ig a  27 ta n to  an te s  d e l  
d isp a ro , por ejem plo d u ran te  e l  tra n sp o r te ^  como tam bién d u ran te  l a  f a ­
se de a c e le ra c ió n  y du ran te  c ie r to  tiem po determ inado una vez com cluida 
l a  misma, e s tá  p ro v is to  un mecanismo re ta rd a d o r  c o n s t i tu id o  por l a s  s i ­
g u ie n te s  p ie z a s :  sobre l a  b a r r a  18 e s tá  p r e v is to  d e s l iz a b le  en l a  p e r ­
fo ra c ió n  10a é l  peso m otor 29^ esencia lm en te  c i l in d r ic o *  D^cho peso po­
see unos d ie n te s  29a con lo s  cu a le s  engrana en una rueda dentada 31 moâ  
ta d a  en e l  cuerpo de l a  e s p o le ta  en 10c (Fig* 5) y en 30* Lg,s d ie n te s  
29a term inan  en 29a* por razones que se  in d ica rán *

En l a  p e rfo ra c ió n  10b, y d e s l iz a b le  sobre l a  b a r ra  19, hay o tro  
peso^ e l  co n trap eso  32^ p ro v is to  en su e n te ra  lo n g itu d , en S2a^ de unos 
d ie n te s  con lo s  que engranan en l a  rueda d en tada  3 1 . También e l  c o n tra ­
peso 32 e s tá  p ro v is to  de una p e rfo ra c ió n  c ie g a  32b^ a b ie r ta  h a c ia  l a  
pun ta  de l a  esp o le ta^  para  r e c ib i r  p a rc ia lm en te  en e l l a  un m uelle de re¿ 
to rno  33* Con l a  rueda d en tad a  32 (F ig . 5) e s ta  f ija m e n te  unida l a  ruaf 
da c a ta l in a  34 , que coopera con e l  ánco ra  montada o s c i la n te  a l  red ed o r 
d e l  perno 38 en e l  cuerpo 10 de l a  e sp o le ta*
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La rueda den tada 31 (F ig s . 1 - 3 )  sa en cu en tra  d is p u e s ta  a lg o  en­
cima de la s  dos p e rfo ra c io n e s  10a y 10b de ig u a l  lo n g itu d  y  lo s  reco ­
r r id o s  de que disponen lo s  pesos 29 y 32 e s tá n  p ro v is to s  de l a  s ig u ie n ­
te  manera:

En l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  (Fig* 1) e l  peso m otor 29 se en cu en tra  en 
su p o s ic ió n  s u p e r io r , próxima a l a  pu n ta  de l a  e s p o le ta ,  y sus d ie n ­
t e s  29a engranan en l a  rueda den tada 3 1 ; su s u p e r f ic ie  f r o n ta l  29b 
e s tá  a p lic a d a  o o n tra  e l  d isco  de cu b rim ien to  16^ E l co n trap eso  32 en­
g rana  aún apenas con l a  rueda  den tada 31* E n tre  l a  s u p e r f ic ie  f r o n ta l  
32c d e l  co n tra p eso  y  l a  s u p e r f ic ie  de fondo 10b** de l a  p e rfo ra c ió n  
de 10b se en cu en tra  aún, s in  embargo esp ac io  l ib re é  y  p rec isam en te  más 
d e l que es n e c e sa r io  p ara  h acer que lo s  d ie n te s  32a dejen  de engranar 
con l a  rueda 3 1 . Más ad e lan te  se d e s c r ib i r á  d e ta llad am en te  que s i  e l  
co n trap eso  32 s ig u ie ra  desp lazándose h a c ia  abajo  desde l a  p o s ic ió n  r e ­
p resen tad a  en la  Fig* i ,  d e ja r ía  p ron to  de eng ranar con l a  ru ed a  31 y  
r e c o r r e r ia  e l  ú ltim o tro z o  de su re c o r r id o ,  bajo  e l  e fe c to  d e l  m uelle 
3 3 , ge manera esencialm ente in m ed ia ta  y re p e n tin a , con e l f i n  de so l­
t a r  con movimiento b rusco  la  e sp ig a  27 a p lic a d a  o o n tra  su c i r c u n fe re n ­
c ia*

E l funcionam iento  de l a  e s p o le ta ,  rep resen tad o  en forma sucesiva^ 
es  e l  s ig u ie n te :

S i e l  p r o y e c t i l  cae de manera p a r tic u la rm e n te  d e sv e n ta jo sa  con su 
fondo sobre  una s u p e r f ic ie  d u ra , de modo que ac túan  fu e rz a s  a x i le s  de 
a c e le ra c ió n , a l  peso motor 29 puede re tro c e d e r  de c i e r to  tre c h o  y  em­
p u ja r  h ac ia  ad e lan te  e l  co n tra p eso , a t r a v á s  de l a  rueda d en tad a  31^ 
venciendo l a  acción  d e l  m uelle 33* S in  embargo^ e l  mecanismo r e ta r d a ­
d o r e s tá  p ro v is to , espec ia im en te  m ediante una adecuada e le c c ió n  de la s  
longitt^Les de lo s  re c o rr id o s  de ambos p eso s , de modo que e l  choque, en 
caso de c a íd a  sobre una s u p e r f ic ie  dura^ no es n i  mucho menos s u f ic ie n ­
t e ,  es d e c ir  que su  e fe c to  oesa mucho an te s  de que los p eso s  29 y 32 
hayan re c o rr id o  una p a r te  e sa n c ia l  de su r e c o r r id o .  Una vez oesado e l  
e fe c to  d e l choque, e l  m uelle 33 d ev o lv erá  lo s  dos pesos a su p o s ic ió n  
i n i c i a l  re p re se n ta d a  en l a  F ig . i .

Al d is p a ra rs e  e l  p r o y e c t i l  desde un cañón de p iez a  de a r t i l l e r í a ,
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armazón de lanzam iento  da co h e te s  o s im ila rew , la  a c e le ra c ió n  a c tú a  
d u ran te  un tiempo previam ente determ inado^ sobre e l  c u a l  están  regu lados 
lo s  re c o rr id o s  de lo s  pesos 29 y  52 y l a  fu e rz a  d e l  m uelle 35, de f o r ­
ma que aun du ran te  l a  a c e le ra c ió n  e l  peso motor 29 l l e g a  a l  fondo 10a'* 
de l a  p e rfo ra c ió n  10a* sa lién d o se  sus d ie n ta s  29a, a co n secu en c ia  de su 
aco rtam ien to  en 3 9 ',  de su engrane con l a  rueda  d en tad a  51+ E l peso 
m otor 29, a l  re tro c e d e r  comprimiendo e l  m uelle 33, ha empujado h ac ia  
d e la n te  e l  con trapeso?  e l  momento inm ediatam ente s ig u ie n te  a l  d esen - 
grane d e l peso m otor 29 con 31 y con e l  co n trap eso  32 eb su p o sic ió n  más 
avanzada^ en la  que e l  m uelle 33 se en cu en tra  comprimido, e s tá  re p re se n ­
tado en l a  Fig*2# Se a d v ie r te  tam blón d e la n te  de l a  s u p e r f ic ie  d e la n ­
t e r a  f r o n t a l  d e l peso motor 29 se ha co locado  un c e r ro jo  37 en forma 
de m uelle de lám ina p ro v is to  de te n s ió n  i n i c i a l ,  su je to  en 37a en e l  
cuerpo de l a  e sp o le ta^  que an te s  e s ta b a  ap licad o  sobre l a  s u p e r f ic ie  
d e l  p eso .'

En e l  estado rep resen tad o  en la  F ig ,  2 l a  e s p o le ta  sigue asegurada 
porque l a  e sp ig a  2 7 de l a  p a lan ca  24 e s tá  aún ap lic ad a  sob re  l a  su­
p e r f ic ie  d e l  peso 3 2 , por lo  cu a l l a  p ie z a  de sep a rac ió n  25 se encueny 
t r a  debajo d e l  trav esaü o  20 de l a  b a r ra  d a l  p e rc u to r#  Con e l lo  queda 
g a ra n tiz a d o  e l  seguro  d en tro  d e l  cañón de l a  p ie z a  de a r t i l l e r í a #

O^a vez que e l  peso motor 29 ha dejado  de engranar con l a  rueda

140

148

180

31^ e l  co n trap eso  se en cu en tra  som etido aun só lo  a fu e rz a s  que actúan  
h a c ia  a t r á s ,  esencialm en te a l a  fu e rz a  d e l  m uelle 3 3 , que(Fig* 3 ) em­
p u ja  h ac ia  a t r a s  e l  c o n tra p eso , re ta rd a d o  por e l  mecanismo re ta rd a d o r  
34^ 36^ y p recisam ente^  pasando por l a  p o s ic ió n  de seguro  re p re se n ta d a  
en l a  Fig# 1^ h a s ta  que choca con e l  fondo 10b" de l a  p e rfo ra c ió n  10b# 
Se ve en e l  d ib u jo  que l a  e sp ig a  27 t ie n e  una lo n g itu d  t a l  que^ poco 
después de d e ja r  de en g ran ar lo s  d ie n te s  32a d e l co n trap eso  32 con l a  
rueda d en tad a  31^ se en cu en tra  l ib r e  de l a  s u p e r f ic ie  d e l peso 32 , con 
l a  co nsecuencia  de que e l  m uelle 28 (Fig# 6) puede h ace r g i r a r  l a  pa­
la n c a  24 en sen tid o  c o n tra r io  a l  de la s  m an e c illa s  d e l  r e l o j  y (Fig#
4 ) s o b r e s a l i r  l a  p ie z a  de sep a rac ió n  26 debajo  d e l trav esañ o  20 de l a  
b a r ra  d e l p ercu to r^  es d e c ir  que puede d e sa se g u ra r  e s te  ú ltim o# De có­
mo se ha p re v is to  e l  mecanismo re ta rd a d o r  depende e l  r e c o r r id o  que e l
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p r o y e c t i l  ha re a liz a d o  después de c o n c lu ir  l a  a c e le ra c ió n , es d e c i r  des 
pués de s a l i r  d e l  cañón de l a  p ie z a  de a r t i l l e r í a  o s im ila re s ,  h a s ta  
ad o p ta r l a  p o s ic ió n  de desaseguro  re p re se n ta d a  en l a  F ig .

Se d i r é  aun que, a l  p ro d u c irse  e l  im pacto d e l  p r o y e c t i l ,  l a  tap a  
11 de l a  e s p o le ta  t i e n e  que se r  deformada p a ra  que pueda a c tu a r  e l  
b loque de im pacto 15 . ^a demora d e l  accionam iento  d e l d i s p o s i t iv o  de 
im pacto combinada con-deform ación de l a  capa de e s p o le ta  es deseab le  
y puede s e r  regu lad a  h a s ta  c i e r to  punto m ediante una adecuada e lecc ió n  
d e l  m a te r ia l  y de l a s  dim endlones de la  ta p a  de e s p o le ta ,  po rque , por 
egemplo en la s  m uniciones de defensa a n t ié ó re a , l a  ig n ic ió n  t ie n e  que 
p ro d u c irse  só lo  una vez que e l  p r o y e c t i l  ha p ene trado  por c i e r to  t r e ­
cho en e l  b la n c o .
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Se r e iv in d ic a  oomo de p ro p ia  y  nueva l a  inveno ión  la  p rop iedad  y  
ex p lo tac ió n  e s c lu s iv a  de:
1 )  +- P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e s p o le ta s  p a ra  p ro y e c t i le s  
no rayados de im pacto d i r e c to  y  con seguro accionado por l a  p re s ió n  de 
re a c c ió n , c a ra c te r iz a d a  por un mecanismo re ta rd a d o r  p r e v is to  de p o r lo  
menos un peso de accionam iento d e sp laz ab le  ax ia lm ente^  y de por lo  me­
nos un c o n tra p eso , que se  prevÓ más l ig e ro  de  acuerdo con un tlpmpo
de r e ta rd o  previam ente determ inado tam bién d e sp laz ad le  axlalm ente^ cons­
t ru id o  ambos a modo de b a r ra s  d en tadas acoplada m ediante una rueda den^í 
ta d a , y  por un seguro de p e ro u to r que son acoionados por uno de lo s  
dos pesos*
2 )  +- P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e s p o le ta s  para  proyeo$riles 
no rayados de im pacto d ire c to  y con seguro  accionado por l a  p re s ió n  de 
reacorión, según re iv in d ic a c ió n  1 /  c a ra c te r iz a d a  por ac c io n a r l a  rueda 
den tada un mecaniano de fe m ó  c o n s t i tu id o  p re fe rib le m e n te  por una ru e ­
d a  c a ta l in a  y un an c o ra .
3 P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e s p o le ta s  p a ra  p ro y e c t i le s  
no rayados de im pacto d i r e c to  y  con seguro  accionado por l a  p re s ió n  de 
reaociÓ nJ según re iv in d ic a c io n e s  1 y  c a ra c ta re iz a d o  p o r e s ta r  pro*í 
v i s to  e l  co n trap eso  de un m uelle de re to m o
4 )4 - P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e s p o le ta s  p a ra  p ro y e c t i le s  
no rayados de im pacto d i r e c to  y con seguro accionado p a ra  l a  p re s ió n
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de reacc ió n ^  según la s  re iv in d ic a c io n e s  de 1 a 3 , c a ra c te r iz a d o  p o r e s t a r  
d isp u e s ta  la  rueda  den tada de accionam iento  encima d e l  c e n tro  longitudl** 
n a l  d e l  re c o rr id o  de movimiento d e l  co n tra p eso  y de form a que e l  c o n tra -  

19u peso ; en p o s ic ió n  i n i c i a l  y  en p o s ic ió n  avanzada, engrana áun d u ran te
la  a c e le ra c ió n  de sus d ie n te s  en l a  rueda den tada m ien tra s  que^ a l  con­
c l u i r  la  a ce le rac ió n ^  no angrana y a j h a c ia  e l  f i n a l  de su re t ro c e s o ,  
con l a  rueda den tada  quedando l i b r e  p a ra  un desp lazam ien to  s in  f re n o ; y 
adem 'as por e l  hecho de que e l  seguro  d e l p e rc u to r  es mandado por un 

-MM* Órgano se n s ib le  la te ra lm e n te  adherido  e l  cuerpo  d e l  con trapeso#
5) #— P erfecc ionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e s p o le ta s  p a ra  p r o y e c t i le s  
no rayados de im pacto y con seguro  aocionado por l a  p re s ió n  de re ac c ió n ^  
según re iv in d ic a c io n e s  de 1 a 4 , c a ra c te r iz a d o  pbr e l  hecho de que e l  
peso m otor d e l re c o rr id o  de re to rn o  co rre sp o n d ie n te s  es más la rg o  que

200 su s e r ie  de d ie n te s  y de que e l  peso m otor y e l  co n tra p eso  e s tá n  ac o p la ­
dos con l a  rueda m o triz  de modo que e l  peso motor l le g a  a en c o n tra rse  
fu e ra  de engrane con l a  rueda den tada m o triz  lo  más ta rd e  cuando e l  
co n trap eso  a lcan za  e l  f i n a l  de su p o s ic ió n  de comienzo de subida#
6 )  ^  P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e s p o le ta s  p a ra  p ro y e c t i le s

205 no rayados de im pacto d i r e c to  y  con seguro  accionado por l a  p re s ió n  de#re a c c ió n ,' según re iv in d ic a c io n e s  1 a 5^ c a ra c te r iz a d o  po r e l  hecho de 
que cuando menos uno de lo s  dos pesos e s tá  p erfo rad o  lo n g itu d in a lm en te  
y guiado sobre una b a r r a  que por un extremo comunica oon e l  b loque de
impacto* m ien tra s  que por e l  cpTC extremo e s t á  acop lada con e l  p e rcu to r#  

21o 7)^** P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en la s  e sp o le ta s  p a ra  p r o y e c t i le s
no rayados de impacto d ir e c to  y  con seguro accionado por l a  pres&ón de 
re a c c ió n , según re iv in d ic a c ió n  6 , c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que am­
bos pesos e s tá n  p erfo rad o s lo n g itu d in a lm en te  y  gu iados sobre b a rra s^  
de que la s  b a r ra s  e s tá n  unidas m ediante tra v e sa d o s , y  de que e l  t r a v e -  

216 saRo su p e rio r  coopera con una p ie z a  de se p a ra c ió n , d ie s p u e s ta  debajo  de 
Ó1 y que se apoya sobre e l  cuerpo de ig n ic ió n , m ien tra s  que e l  t ra v e s a ­
do in f e r io r  l le v a  p e rc u to r^
8 ) . -  P e rfecc ionam ien tos in tro d u c id o s  en l a s  e sp o le ta s  p a ra  p ro y e c t i le s  
no rayados de im pacto d ire c to  y conse-guro  accionado por l a  p re s ió n  de 
reacc ió n ^  según re iv in d ic a c ió n  7 , c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que l a
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p ie z a  de s e p a r ^ ió n  e s tá  s u je ta  a uno de lo s  b razos de una p a lan ca

e sp o le ta  y som etida a l a  acc ió n  de un m uelle que lo  empuja h a c ia  l a

rueda m otriz*
9 )* -  P erfeccionam ien tos in tro d u c id o s  en l a s  e s p o le ta s  p a ra  p ro y e c t i­
l e s  no rayados de im pacto d ir e c to  y con seguro accionado por l a  p re ­
sió n  de reacción^  segón re iv in d ic a c io n e s  de 1  a 8 , c a ra c te r iz a d o  p o r 
e l  hecho de e s ta r  p ro v is to  un c e r r o jo ,  sometido a te n s ió n  i n i c i a l  de 
m uelle , que bloquea e l  peso d e l  accionam iento *al c o n c lu ir  su movi­
m iento de re tro ceso * '
1 0 .-  PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS ESPOLETAS PARA PROYECTI­
LES NO RAYADOS DE IMPACTO DIRECTO Y CON SEGURO ARCE ONADO POR LA PRE­
SIÓN DE REACCIÓN. - ----------------- ----------------------------------------------------------- --

das y m ecanografidas por una so la  c a ra  a la s  que se  acompaña t r e s  ho­
ja s  de p lanos p a ra  su m ejor com presión*

de dos b ra z o s , montada o s c i la n te  sobre un e je  p a ra le lo  a l  e je  de la

p o s ic ió n  de p rev en c ió n , llev a n d o  en su o tro  b razo  una e sp ig a  de una 
lo n g itu d  t a l  que e s tó  se sep ara  de l a  s u p e r f ic ie  d e l  co n tra p eso  cuan­
do Ó ste, a l  r e t r o c a r ,  ha dejado de engranar y  con lo s  d ie n te s  de l a

Cgaglia l a  p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  de ocho h o ja s  námera-



DR.ING. E .h . H3LIWT JUNGUES y
la  Casa CEBRUD.lR JUNGHANS AKTISNGESEH.æiIAFT TRES HOJAS -  HOJA



DH. ING, E.h<. HELMUT JUmHAES y  
l a  Casa'cEBRUDEH JUNGH^S AKTI'ÆNGESEI.MCHAFT THES HOJ.AS -HOJA 2 ^



DR, i m .  E .h . HEMÍUT JUNGII HS y
l a  Casa GEBRUD3 R JHNGHAIB AKTIENGESEILSCHAPT TRES HOJAS - HOJA


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



