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MEMOHLA DESCRIPTIVA 
para  s o l í c i t a r

P A T E E T E  D E  I I  T R O D U C  C X OH 
e n

E S  P i l i  
p o r DOS: a to a
por «UNA MAQUINA RECTILINEA AUTCMATICA, DE 

UNA SOLA FOOTDRA» PARA FABRICACION DE 
MEDIAS, CAmBTENSS Y TODA CLASE DE FREN» 
DAS DE GENERO DE TONTO, EM UNA SOLA OPE­
RACION

A nombra d e :
'PflT.TJiCTKq EGMRA, S#A*,de n a c io n a lid a d  e sp a ñ o la , 

d o m ic iliad a  en :
TARRASA fB arce lo n a), c a l le  l e c t o r í a  de San P a iro , nfi 14

_BaB=1_t.GeyB=eíeí== =======«==: ==========:==:e==:«===«=»======‘==,i==e===,===eie=e====
E l o b je to  de l a  p re s e n te  s o l i c i t a d  se  r e f i e r e  a una

máquina r e c t i l í n e a  au to m ática , de una so la  fon  t u r a ,  p a ra  fa ­
b r ic a c ió n  de m edias, c a lc e t in e s  y to d a  c la se  de p ren d as  de 
género de pu n to , en una so la  o p e rac ió n , no conocida n i  d i -  

5 -pulgada en España, p ero  s í  empleada en E stados U nidos de
-  1 -
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America d e l H o rte , de donde procede l a  fu e n te  de inform a­
ción  c o n s is te n te  en ca tá lo g o s  y d a to s  de l a  f irm a  "Sfildman 
Mfg* C o.H orri stow n" de I te n s ilv a n ia .

La c a r a c te r í s t i c a  de l a  máquina c o n s is te  en e s t a r  
o rgan izada a base  de una so la  fo n ta n a , con una b a rra  de agu­
j a s ,  ten ien do  e s ta  fon t u r  a l a  máquina de menguar y un maído 
e s p e c ia l  p ara  l o s  g u la - h i lo s ,  funcionando todo au tom ática­
mente p o r un  embrague m anejab le  a  v o lu n ta d .

Todo e l  conjunto  de l a  máquina e s  re d u c id o , y se  
l i a  equipada con to d o s lo s  d is p o s i t iv o s  au to m ático s , e j e s  de 
le v a s , re .lac io n ad o r au tom ático  de g u la - h i lo s ,  cadena de man* 
dos o to p e s  p a ra  e l  c ic lo  d e l  t r a b a jo ,  e t c .

le  máquina e s tá  soportada p o r  una bancada de am plia 
b a se , y en l a  p a r te  su p e r io r  de l a  máquina van d isp u e s to s  una 
s e r ie  do vesos de b u m id ifio ac ió n , con e l  f i n  de m antener l a s  
m a te ria s  prim as a una humedad co n v en ien te .

P ara f a c i l i t a r  l a  e x p lic a c ió n , s e  acompaña a l a  
p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  una l ámi n a de d ib u jo s , en l a  
c u a l se ha re p re se n tad o  un caso  de e je c u c ió n , que se  c i t a  
solam ente a t i t u l o  de e jem plo , 

e l  d ib u jo :
Xa f ig u ra  I a re p re s e n ta , en  p e r s p e c t iv a , l a  v i s t a  

f r o n ta l  de l a  m áquina;
Xa f ig u ra  2® m a n if ie s ta , en  d e ta l l e  más am pliado, 

e l  lado  de l a  máquina co rre sp o n d ien te  a l a  tra n sm is ió n  y 
mandos;

Xa f ig u r a  3a in d ic a , en re p re se n ta c ió n  esquem ático , 
l a  d is p o s ic ió n  de mando de lo s  d i s t i n t o s  g u ia - h i lo s ;

Las f ig u ra s  4a y 5® son l a s  v i s t a s ,  l a t e r a l  y  f r o n ­
t a l  a lz a d a s , d e l c a rro  de mando d e l  movimiento a l t e r n a t iv o
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de lo s  g u ía -M lo s ; en e l  d e ta l le  ÍX) se in d ica  una placía 
gula desacoplada; y

La f ig u ra  6® m a n if ie s ta , en re p re se n ta c ió n  esque­
m á tic a , e l  s is tem a de se lec c ió n  de Los g u ía -M ío s , v i s to  en 
a lzado  y  en p la n ta .

C onsiste  la  in v en ció n  en  una m áquina, d isp u e s ta  
sobre urna bancada - 1 - ,  en l a  cua l se b a i l a n  e l  embrague - 2 -  
y  p o lea  m o triz  -U b is* , que accionan  a l  e je  de e x c é n tr ic o s  
- 3 - ,  y e l  d is p o s i t iv o  p ara  movimiento a l t e r n a t iv o  - 4 - ,  con 
lo s  c u a le s  se accionan l a  su ces ió n  de m ovim ientos de l a  ba­
r r a  de ag u ja s  - 5 - ,  c a j i t a s  de menguados - 6 - ,  con su m ecanis­
mo au tom ático  p a ra  t r in q u e te s  - 7 -  y re tro c e s o  - 7 b i s -  de l a s  
c a j i t a s  de menguados.

S i - 8 -  se; in d ic a  e l  d is p o s i t iv o  de d ie n te  de r a t a ,  
un _9_ mecanismo de c o n tro l  de o p erac io n es d u ran te  e l  t r a ­
b a jo , re lac io n a d o  con l a  cadena de mandos o to p e s  —10».

lo s  g u ia -h i lo s  t ie n e n  su accionam iento  au tom ático  
de re tro c e s o  cab eza le s  g u ía —M ío s  y c a j i t a s  de menguados en 
e l  mecanismo —12—, combinado con e l  —IS b is -  de mando.

S i -1 3 - (F ig . £»}, se  in d ic a  e l  mecanismo p a ra  e l  
m ovim ientos h o r iz o n ta l  de b a t ie n te s ,  y  en -1 4 -  e l  mecanismo 
p a ra  e l  movimiento v e r t i c a l  de lo s  mismos.

EL movimiento h o r iz o n ta l  de l a s  p l a t in a s  se in d ic a  
en - 1 5 - ,  siendo e l  - IB -  e l  que r e a l i z a  e l  movimiento v e r t i ­
c a l  de l a s  mismas.

p ara  e l  re tro c e s o  de l a s  c a j i t a s  de menguadas e s té  
l a  e x c á n tr lo a  - 1 7 - ,  y l a  -1 8 - s i r v e  para  e l  avance de l a s  c i­
ta d a s  c a j i t a s .

2L sa le  caloña dor de g u ía - h i lo s  au tom ático  se re p re ­
se n ta  en - 1 9 - .

-  3 -



70

75

80

85

90

95

112 3 «T*
La f i l e t a  ge h a l la  con ten ido  en vasos h u m id ific a - 

do res -8 0 -  (F lg . 1 » ), s i tu a d o s  en l a  p a r te  su p e r io r  de l a  
m áquina, estan d o  p ro te g id a  l a  p ie z a  que se  t r a b a ja  p o r  p la ­
cas en t e j a d i l l o .

EL mecanismo g u ia - h i lo s  se ha re p re se n ta d o  esque­
m áticam ente en l a  IFig. 3a , en l a  que, p a ra  mayor c la r id a d , 
se ha redu c id o  su ndmaro a dos, c o n s is tie n d o  en  e l  g u ía -h i lo s  
propiam ente dicho - 2 2 - ,  un ido  m ediante t o m i l l o s  o remachado 
a  l a s  c in ta s  de mando - 1 1 - ,  que c o rren  tra n sv e rsa lm e n te  a 
l a  m áquina, pasando en  sus ex trem id ad es p o r  l a s  cabezas - 8 5 - ,  
dotadas- de r o d i l lo s  de gu ía  -8 4 - •

Di ame t  ra ím en te  o p u esto s  a l o s  g u ía - h i lo s  se encuen­
t r a n  l a s  p lac a s  de gu ía  —85—, Taimados p o r  dos m ita d e s , se - 
gán se in d ic a  en e l  d e t a l l e  de l a  f ig u ra  5a , en  l a  que se 
han re p re se n ta d o , en v i s t a  f r o n t a l  y d esaco p lad as , ( I ) ,  cu­
yas m itad es a p r is io n a n  de modo f i j o  a l a s  c in ta s  - 1 1 - ,  a l ­
tando  d o tad as en sui p a r te  su p e r io r  de unos s a l i e n t e s  en f o r ­
ma de r e g la  - 8 6 - ,  que c o n s titu y e n  p o r  ambos extrem os lo s  to ­
p e s  da f i n  de c a r r e r a ,  en ambos s e n t id o s .

EL accionam iento de e s t e  mecanism o se e f e c tú a  p o r 
in term ed io  d e l  c a rro  -8 7 -  (F ig s . 4® y  5®), dotado en  su paru  
t e  su p e r io r  de unas c a ja s  g u ía s  - 2 6 - ,  en l a s  que juegan  o 
quedan b loqueadas, segtln e l  caso , l a s  p la c a s  —85—, cuya ca ra  
i n f e r i o r  p re se n ta  un  r e s a l t e  -8 9 -  con l o s  extrem os en fonos 
de rampa, de unos 45®, m ediante e l  cu a l s e  eftectda e l  a r r a s ­
t r e  y l a  s e le c c ió n  de lo s  g u ía - h i lo s .

EL ca rro  -8 7 -  es accionado m ediante l a  cadena d e l  
movimiento a l t e r n a t iv o  - I 8 b i s - ,  que se aco p la  en  l a s  o re ja s  
- 8 0 - ,  e s tan d o  dotado de lo s  a lo ja m ien to s  c o rre sp o n d ie n te s  
p a ra  l a s  c r e s ta s  - 3 Ir-, r e te n id a s  por lo s  f ia d o r e s  de p o s i-
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elón  - 3 2 - ,  m ien tra s  que sus ex trem id ad es i n f e r io r e s  quedan 
re la c io n a d a s  con l a s  r e g la s  s e le c to r a s  -3 2 -  de parada y  p u es­
ta  en  marcha de lo s  g u ia - h i lo s .

l a  se le c c ió n  de l o s  g u ía - h i lo s  se  e f e c tú a  m ediante 
e l  d is p o s i t iv o  re p re se n ta d o  en e l  esquema de l a  l ig *  6a , que 
e s  un d e t a l l e  de l a  p ie z a  -1 9 -  de l a  m áquina, c o n s is te n te  en  
un bloque de to p e s  d e s l iz a n te s  - 5 4 - ,  en  número ig u a l  a l  de 
g u ía -M ip s  y  e n fre n ta d o s  con l e  co rre sp o n d ien te  r e g la  se le c ­
to r a  d e l  c a rro  de movimiento a l te rn a t iv o *

Dichos to p e s  e s té n  do tados de r e s o r t e s  adecuados 
- 5 5 - ,  qpe lo s  m antienen continuam ente a p lic a d o s  co n tra  la  
p e r i f e r i a  de o tro s  ta n to s  d is c o s  - 3 6 - ,  ca lad o s  en forma f i j a  
sobre un  e j e  ú n ico  - 3 7 - ,  accionado p o r medio de una rueda de 
t r in q u e te  - 3 0 - ,  que, a su v ez , e s  m aniobrada m edian te  una 
tra n sm is ió n  adecuada —39—, desde e l  d is p o s i t iv o  au tom ático  
- 9 -  de s e le c c ió n  de o p erac io n es  de l a  máquina ( l i g .  I a) .

lo s  d isc o s  -3 6 -  p re se n ta n  un  p e r f i l  in te rru m p id o  
p o r v ac iados de lo n g itu d  v a r ia b le ,  de manera que, en  su ro ­
ta c ió n , cada uno da e l l o s  provoca e la w a n c e  o re tro c e s o  de 
su co rre sp o n d ien te  to p e  -34-*

F inalm en te , e l  mecanismo p leg ad o r se in d ic a  en  -2 1 - . 
H  funcionam iento  a s  cono sigue •
Se puede d iv id i r  e l  p roceso  de t r a b a ja o  p a ra  l a  ob­

ten c ió n  de rm« prenda, en  cu a tro  fa s e s  u  o p e ra c io n e s , a  s a b e r ;

1®*- una vez p u esto  e l  embrague en p o s ic ió n  de t r a ­
b a jo , em pieza a fu n c io n a r e l  mecanismo - 9 -  de c o n tro l  d© ope­
ra c io n e s , poniéndose, en co n secu en c ia , a t r a b a j a r  e l  movimien­
to  a l t e r n a t iv o  - 4 - ,  e je  de e x c é n tr ic a s  - 3 - ,  g u ía - h i lo s  y p la ­
t i n a j e  - U - 12b i s - ,  b a rra  de ag u ja s  y  b a t ie n te s  -5 -1 4 - .

2a . — E l  mecanismo de c o n tro l  —9— l l e g a  a un  punto

-  5 -
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p r e v is to ,  en e l  cua l se  p ara  l a  m áquina, p ro  ce d lán  do se en ton­
ce s  a h acer e l  d o b la d il lo  a mano, y  una vez r e a l iz a d a  e s ta  
o p erac ió n , se pone en  marcha l a  máquina p o r m ediación d e l  em­
brague, actuando o t r a  vez e l  mecanismo de c o n tro l  —9—, p a ra  
h ac e r acc io n a r a l  se lec c io n a  do r  de g u ia - h i lo s  -1 9 - ,  con lo  
cu a l cambian lo s  g u ía - h i lo s ,  s ig u iend o  e l  t r a b a jo  en  todo e l  
movimiento de l a  cadena - l o -  d e l  mecanismo de c o n tro l , h a s ta  
te rm in a r  lo s  menguados de l a  p ie rn a .

8A„- se r e a l i z a  e l  t r a b a jo  d e l  ta lf jn  y re fu e rz o , a 
cuyo f i n  e l  mecanismo de c o n tro l  —9— se pone en  d isp o s ic ió n  
de h acer fu n c io n a r a l  s e le o c i  onador de g u ía - h i lo s  -1 9 - ;  ó s te
pone más g i f a - h i lo s  en t r a b a jo  para  h ac e r e l  r e fu e rz o ,y  mien­
t r a s  ó s te  se hace, la  cadena -1 0 - d e l mecanismo de c o n tro l ,  
ac td a  para  h ac e r t r a b a j a r  a l  mecanismo de re tro c e s o  de c a j i -  
t a s  d e l menguado - 7 - 7 b i s - ,  cab eza le s  de lo s  g u ía - h i lo s  - 1 2 - ,  
con e l  f in  de h acer lo s  ta lo n e s ,  h a s ta  que e l  mecanismo de 
c o n tro l  - 9 -  vuelve a hacer t r a b a j a r  a l  mecanismo de avance 
- IB -  de l a s  c a j i t a s  de menguados, y c a b ez a le s  de g u la -h i lo s
—12—.

4®.- EL p rop io  mecanismo de c o n tro l  a c td a  sob re  e l  
se le c c io n a d o r -1 9 -  de lo s  g u la - h i lo s ,  con lo  c u a l se  ponen 
fu e ra  de t r a b a jo  lo s  g u ía - h i lo s  que e s ta b a n  actuando d u ran te  
l a  operac ión  3®, poniendo en su lu g a r  o t r o s  nuevos, cuya mi­
s ió n  es d a r f i n  a l  t r a b a jo  d e l p i e .

E stos cambios se l l e v a n  a cabo m ediante lo s  d is p o s i­
t iv o s  in d ic a d o s  en l a s  f i g s .  4®, 5® y 6®, en lo s  que e l  ca­
r r o  -2 7 -  e s tá  en p o s ic ió n  de a r r a s t r a r  a l a  p la c a  g u ía  - 2 5 - ,
m ediante e l  r e s a l t e  -2 9 -  y l a  c r e s ta  - 3 1 - ,

Uh poco a n te s  de l l e g a r  a su p o s ic ió n  extrem a h a c ia
l a  iz q u ie rd a , e l  s a l i e n te  -2 6 - en cu en tra  unbtope f i j o  de l a
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m áquina, que l e  o b lig a  a d e te n e rs e , pero  como que e l  movimien­
to  d e l c a rro  -8 7 -  c o n tin ú a , en v i r tu d  de lo s  p la n o s  in c l in a ­
dos de que e s tá n  dotados lo s  extrem os d e l r e s a l t e  -8 9 - ,  l a  
c r e s ta  - S I -  se vó o b ligad a  a descender en su g u la , zafándose 
de lo s  f ia d o re s  - 3 8 - ,  la  ex trem idad  i n f e r i o r  de d icha c r e s ta  
en cu en tra  e l  v a d o  -4 0 -  de l a  r e g la  s e le c to ra  - 3 3 - ,  con lo  
que su movimiento no en cu en tra  im pedim ento, p ero  a l  l l e g a r  
e l  c a rro  a l  f in a l  de su c a r r e ra ,  d icha r e g la  se  e n f re n ta  con 
e l  co rre sp o n d ien te  to p e  -3 4 - ,  que en e l  caso de e n c o n tra rs e  
a n te  un vaciado  d e l d isco  co rre sp o n d ie n te , no l e  opondrá n in ­
gún o b s tá c u lo , l a  c r e s ta  c o n tin u a rá  en su  p o s ic ió n  más b a ja , 
y en e l  momento da i n i c i a r s e  e l  movimiento a l t e r n a t iv o  en 
se n tid o  c o n tr a r io , l a  p la c a  -8 5 -  no se rá  a r r a s t r a d a  por d i­
cho ca rro  -8 7 - ,  quedando, p o r lo  t a n to ,  d e te n id o  e l  movimien­
to  d e l  g a la - h i lo s  co rresp o n d ien te  a l a  p la c a  c i ta d a .

S i ,  po r e l  c o n t r a r io ,  e l  tope -3 4 -  se h u b ie ra  encon­
tra d o  an te  una p a r te  s o b re s a l ie n te  de su d isc o  corraspon& ien- 
t e ,  se h u b ie ra  opuesto  a l a  r a g l i l l a  de s e le c c ió n , que con 
sus p lan o s  in c l in a d o s  le v a n ta r la  de nuevo a l a  c r e s ta  —31— 
y , a l  v o lv e r , e l  c a rro  para e l  extrem o o p u e s to , s e r la  a r r a s ­
tra d a  de nuevo, continuando e l  movimiento d e l gu la—h i lo s  co­
r re sp o n d ie n te , hac ia  e l  o tro  lado  de l a  máquina en que un 
mecanismo genial» produce l a s  mismas o p e ra c io n es  en se n tid o  
in v e rs o .

iodos e s to s  fenómenos so r e p i te n  segpún una l e y  de­
term inada p o r  lo s  s a l i e n te s  y v ac iad o s p ra c t ic a d o s  en l a  p e r i ­
f e r i a  de lo s  d isc o s  -3 6 - ,  que avanzarán  un d ie n te  de  t r in q u e ­
t e  cada vez que pase u n  tope de l a  cadena -1 0 -  d e l  s is tem a 
au tom ático  de se le c c ió n  de o p erac io n es de l a  m áquina, e n tra n ­
do a t r a b a j a r  o quedándose p arados un número v a r ia b le  de g u ía -
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h i lo  a, de acuerdo con l a  m aniobra se lecc io n ad a  p o r e l  grupo 
de d isc o s  -3 6 .

la  cadena -1 0 -  d e l  c o n tro l  - 9 -  pasa de un punto  i n i ­
c i a l ,  c e ro , a l  mismo, s igu iendo  todo e l  c i c l o  de o p erac io n es 
por que pasan  l a s  d i s t i n t a s  fa s e s  de t r a b a jo  de la  media o 
c a lc e t ín .

in v en c ió n , d en tro  de su e s e n c ia l id a d , puede s e r  
lle v a d a  a l a  p rá c t ic a  en o t r a s  form as de r e a l iz a c ió n ,  a l a s  
cu a le s  a lc a n z a rá  igualm ente l a  p ro te c c ió n  que se  re c a b a . Po­
d rá , p u es , c o n s tru ir s e  en  c u a lq u ie r  tam año, con  lo s  m a te ria ­
l e s  más ap rop iados t p o r quedar todo  e l l o  comprendido d en tro  
d e l  e s p í r i t u  de l a s  r e iv in d ic a c io n e s .

- 1- M O T A  -
Los puntos de in v en c ió n  no p ro p ia  n i  nueva, p ero  no 

e s ta b le c id a  n i  p ra c tic a d a  en  España, que se p re se n ta n  p a ra  que 
sean  o b je to  de e s t a  p a te n te  de in tro d u c c ió n , en España, p o r
d ie z  años, son l o s  s ig u ie n te s :

I f i . -  una máquina r e c t i l í n e a  au to m ática , de una so la  
fo n tu ra , para fa b r ic a c ió n  de m edias, c a lc e t in e s  y toda c la s e  
de p rendas de género de pun to , en una s o la  o p e rac ió n , ca rac ­
te r iz a d a  por e s t a r  c o n s t i tu id a  por una bancada-soporte  gene­
r a l ,  en l a  cu a l se b a i la  l a  p o lea  m o tr iz  y e l  mecanismo de 
embrague» re lac io n a d o  p o r un  mecanismo de c o n tro l  de opera­
c io n es  de t r a b a jo ,  con un  e je  de e x c é n t r i c a s  y de movimien­
to  a l t e r n a t iv o ,  que t ie n e n  acc ión  sobre lo s  mecanismos de 
avance y re tro c e s o  de l a s  c a j i t a a  de menguado, sobre lo s  g u la -  
h i lo s  y p l a t i n a j e ,  a s í  como en e l  movimiento h o r iz o n ta l  y v e r­
t i c a l  de b a t ie n te s  y p l a t i n a s .

g a .-  una máquina segcin l a  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r ,
en l a  c u a l solem ente e x is te  una fo n tu ra  o b a r ra  de a g u ja s , en
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d isp o s ic ió n  t r a n s v e r s a l  a l a  bancada y v i s ib l e  desde e l  f re n ­
t e  de t r a b a jo .

3 « .-  Una máquina segtín l a s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te ­
r i o r e s ,  en l a  que , lo s  g u í a - t i l o s  e s tá n  d is p u e s to s  a ambos 
lad o s  de l a  b a r ra  de a g u ja s , accionados au tom áticam ente, e s ­
tando  d o tados de mecanismo de mando y mecanismo autom ático  de 
re t ro c e s o .

4 6 .-  Una máquina segdn l a s  p re c e d e n te s  r e iv in d ic a ­
ciones , en l a  que lo s  g an c h illo s»  en mimero v a r ia b le ,  e s tá n  
accionados p o r u n as c in ta s ,  que p o r su nona c e n t r a l ,  opuesta  
a d ichos g u ía - h i lo s ,  e s tá n  dotadas d e  l a s  c o rre sp o n d ie n te s  
p la c a s  de g u ía , que Juegan © quedan d e te n id a s  en a lo ja m ien to s  
adecuados, e x is te n te s  en  l a  p a r te  s u p e r io r  d e l  c a rro  d e l  movi­
m iento a l te r n a t iv o ,  cuyo c a r ro  e s  p o r ta d o r  de l a s  co rrespon­
d ie n te s  c r e s ta s  y  r e g l i l l a s  s e le c to r a s  de parada  y  p u e s ta  en 
marcha d e l  co rresp o n d í e n te  g u ía - h i lo s .

5 6 .-  tina máquina segiín l a s  re iv in d ic a c io n e s  que p re ­
ceden* en l a  que l a s  r e g l i l l a s  s e le c to r a s  da p arad a  y p u es ta  
en marcha de lo s  guía—h ilo s*  son accionadas, p o r in te rm ed io  
de un  b loque de to p e s  eseam oteables*  de acuerdo con lo s  va­
c iad o s p ra c tic a d o s  en  l a  p e r i f e r i a  de una s e r ie  de d isc o s  de 
mando» que avanza d ie n te  a d ie n te ,  m ediante una rueda de t r i n ­
quete accionada p o r tina tra n sm is ió n  adecuada desde e l  m ecanis­
mo au tom ático  de s e le c c ió n  de o p e rac io n es  de l a  m áquina.

6 * .-  Una máquina segtin l a s  a n te r io r e s  r e iv in d ic a c io ­
n e s , en l a  cu a l, e l  funcionam ientos de l o s  d i s t i n t o s  d isp o s i­
t iv o s ,  t i e n e  lu g a r  m ediante un  mecanismo de c o n tro l  de movi­
m ien tos se lec c io n ad o s , con una cadena s in  f i n  p a ra  mandos o 
to p e s , l a  cual p a r te  de p o s ic ió n  ce ro  y vuelve a l a  misma en 
todo e l  c ic lo  de t r a b a jo ,  para  l a  o b ten ció n  de l a  media o o a l-
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c a t ín  con p ie rn a  y pío» su Xa o p erac ió n  da l a  m áquina>

?a*« Una máquina segdn l a s  a l ta d a s  r e iv in d ic a c io ­
n e s ,  en l a  c u a l, l a  m a te ria  prim a se  l la l la  co locada en  sen­
dos vasos fcimn a i f í cad o ras , co locados en  l a  p a r te  s u p e r io r  de 
l a  máquina y sim étricam en te  a ambos la d o s  de l a  misma, p ro - 
tSgléndoaa l a  obra son p l a c a s - t e j a d i l l o s  adecuadas#

Qtt,- una máquina segán l a s  p re c e d e n te s  r e iv in d ic a ­
c io n e s , en l a  cu a l l a s  c a j i t a s  de menguados t ie n e n  mando au­
tom ático  re lac io n a d o  con e l  mecanismo de c o n tro l  y  mando ma­
n u a l p a ra  accionam iento  a  voluntad#

pC.#» «UMA UJgpXKi REOTEUKSü JETimáTECl, DE UM  
OOLA F0332ORA. PARA FABKLGAGIW JM MEDOLAS, CAKE22HES Y TODA 
nT-i.cng j>2 EREHDAS BE (333ERQ DE SUH3D, 123 OHA 80%A OTERACIQNw# 

® 1  y  t%r*nn se ha d e s c r i to  en l a  memoria qu© an te ­
cede, rep resen tad o  en lo s  d ib u jo s  que se aeampaBan y  p a ra  
l o s  f in e s  <pe se ban e sp ec ific a d o #

Consta la  p re s e n te  memoria d e s c r ip t iv a  de d ie z  bo­
j e s  e s c r i t a s  a  máquina p o r una so la  cara#
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