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MEMORIA DESCRIPTIVA

N que se acompafia a la solicitud de

[ Ju.

una PATENTE DEIROIUCCION. ... ... por .. diez . afios, en Espafia

a favor de

CTALIERGS. HGARA, Sedae oo , de nacionalidad

£spajiola domiciliado en Tarrasa (Bercelona). ... ..

calle de B¢ etorfa de Sau Pedro ndm, 14

por:

dna. mdquing. rectilinea autowdtica, de una sola fontura.,. parsa

fabricacidn de meciag, catcetines vy toda clase de nrendos. de

Ne 5625

L3

Agente Sr. . Iavin




MEMORTA DESCRIPTIVA

pafa sdlicitar' '
PATENTE DE INTRODUCCION
en ‘
ESPAN 4
por DIEZ afios
por “ONA MAQUINA RECTTIINEA AUTMATICA, DE
UNA SOLA FONTURA, PARA FABRICACION DE
MEDIAS, CALCETINES Y T0DA CLASE DE FREN-
DAS DE GENERO DE FUNTO, EN UNA SOLA OFE-
RACTIOM™,
A nombre de: ‘
TALTERRS EGARA, S.4.,de nacionalided espafiola,
domicilisda en: "
TARRASA (Barcelomna),calle Rector{a de San Psdro, n® 14

=======================" (=213 3 E 3 —

El objeto de la presente solicitud se refiere a una

méquina vectilfnea eutomética, de una sola fontura, pera fa-

PBricacidn de medias, calcetines y toda clase de prendas de

gdnero. de punto, en una sole operaciém, no conocida ni di-

valgada en Bspafla, pero si empleads en Estados Unidos de ) ;
-1-



15

20

25

30

35

cién consistente en catélogos y datos de la firma "¥ildman
Mfg. Co.Norristown" de Fensilvaniea.

1s caracterf{stica de la miquina consiste en estar
organizada a bese de una sola fontura, con una barra de agu-
jas, teniendo esta fontura la migquina de mengner y un mando
especial pata los gufa~hilos, funcionando todo sutomética-
mente por un embrague manejable a veoluntad.

Todo el conjunto de la méquina es reducido, y se
lla equpada con todos los dispositivos autombticos, ejes de
levas, relacionador sutomético de gufa-hilos, cadena de man~
dos o topes para el cilclo dal trabajo, etc.

1s miquina estd soportada por una bencada de amplia
base, ¥ en la parte superior de la méquina ven dispuestos une
gerie de vasos de mmidificacién, con el fin de mentener las
materias primas e una hmmedad conveniente.

Para facilitar la axplicacién, se acompafia a la
presente memoria descriptiva una lémina de dibujos, en la
cual se ha vepresentado un casc de ejecucién, que se cita
solamente a titulo de ejemplo.

Bn el dibujo:

La figura 12 representa, en perspectiva, la vista
frontel de la méquinea;

Ia figura E& manifiesta, en detalle més ampliedo,
el lado de la mAquina correspondiente a la trensmisién y
mandos ;

Ia figura 32 indice, en repre gsentacidn esquendtice,
1a disposicién de mando de los distintos guie-hilos;

Ias figures 48 y 68 son las vistas, latersl ¥y fron-

tal alzadiaé, del carro de mando del movimiento alternativo
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de los gufe-hilos; en el detalle (I) se indica une placa
guia desacoplada; y .

Ia figura 6% manifiesta, en representacién esque-
mética, el sistema de seleccién de los gufe-hilos, visto en
alzado y en planta.

Consiste le invencién en una méquine, dispuesta
sobre una bancefa =-l-, en la cual ge hallan el embrague =2-
v polea motrbz -8bis-, gue accionen al eje de excéntriocos
=3-, ¥y el dispositivo para movimiento alternativo wde, con
los cuales se accionen le sucesién de movimientos de la ba-
rra de agujas -5-, cejitas de menguados -6-, con su mecanis-
mo automético para trinquetes -7~ y retroceso -7bis- de las
cajites de menguados.

Pn -B- se indica el dispositivo de diemte de vrats,
en -9- el mecanismo de control de operackones durante el tra-
bajo, relacionade con la cadena de mandos o topes =10~

Ios gnia-hileos tienen su accionamiento eutomético
de wtmqeéo cabezales gufa-hilos y cajites de menguados en
el mecanismo -18-, combinado con el -l&bis- de mando.

® -13- (Fig. 88), se indica el mecanismo para el
movimientos horizontal de bhatientes, ¥y en -l4— el mecanlsmo
para el movimiento vertical de los mismos.

FL movimiento horizomtal de las platinas se indica
en =-15-, siendo el -16~ el gue Teallza el movimiento verti-
cal de las mlsmas.

Para el retrocesoc de las cajitas de menguados esté
1la excdntrice =17-, y la -18- glrve para el avance de las ci-
tadas csjites.

71 seleccionador de gufa-hilos eutomidtico se repre-

senta en «l19-.
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La fileta se halla comtenido en vasos humidifica-
dores -80- (Fig, 18), asituados en la parte superior de la
méquina, estendo protegida la pieza que se trabaja por ple-
ceg en tejadillo.

El mecanismo gufe-hilos se ha representado esque-
wAticamente en la Fig. 3%, en la que, para mayor claridad,
se ha reducido su mimero a dos, consistiendo en el gufa-~hilos
propiamente dlche -28-, unido mediante tornillos o remachado
g las cintas de mendo =ll-, gue corren trensversslmente &
1la midquina, pesendo en sus extremidades por las cabezas ~&3-,
dotadas de rodillos de guls =24-.

Disnetralmente opuestos a los gufe-hilos se encuen-
tran las plecas de gufs -&85-, fommados por dos mitedes, se-
ain se indice en el detalle de le figura 62, en la que se
han representsdo, en vista frontal y desacopladas, (1), cu~
yas mitades aprisionan de modo fijo a las cintas «ll-, @5~
tendo dotedas en su parte superior de unos salientes en for-
ma de reglas -26-, que constituyen por embos extremos los to-
pes de fin de carrera, en ambos sentidos.

FlL eccicnemiento de este mecanismo se efactda por
intermedio del carro =&7- (Figs. 48 y 58), dotedo en su pal-
te superior de unas cajas gxiaa -&6=-, en las gque Jjuegan ©
quedan bloqueadss, segdn el caso, las placas =8b6-, cuya cara
inferior presenta un resalte -&9- con los extremos en forma
de vempa, de unos 452, mediante el cual se efectda el arras-
tre y la seleccidn de los guie-hilos.

El carro -£7- es accionado mediamte la cadena del
movimiento elternativo -1l8bise, que se acopla en las orejas
-80-, estando dotedo de los alojamientos correspondientes
para las crestas «31-, retenidss por los fiedores de posi-
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cidn =38-, mientras que sus extremidades inferiores queden
relacionadas con las reglas selectoras -33- de parada y puss-
ta en marche de los gufa-hilos.

Ia seleccidn de los gufe-hilos se efectia mediente
el d:lspositivo representade en el esquema de la Fig. 6%, que
es un detalle de la pieza -19- de la méguina, consistente en
un bloque de topes deslizemtes =54-, en mimero igual al de
enfe-hilps y enfrentados con le correspondiente regle selec-
tora del caerro de movimiento alternativo.

Dichos topes estén dotedos de resortes adecuasdos
«85-, que los mentienen cont{nusmente aplicados contra la
periferia de otros tsntos discos -36-, calados en forma fija
sobre un eje dnico -37-, acocionasdo por medic de una Tueda de
trinquete -38-, qus, a su vaz, es maniobrada mediante una
transmisidn adecuada -39-, desde el dispositivo sutomdtico
-9~ de ssleccidn de operacicnes de la méquina (Fig. 1%).

Ios discos =36- presentan un perfil interrumpido
por vae.iadbs de longitud veriable, de menera que, &n su Yo~
tacidn, cada unc de ellos provoca elavvence @ retrocasc 4de
su correspondiente tope =34-.

Finalmente, el mecenismo plegador se indlca en -8le-.

El funcionamiento @s como sigue:

Se puede dividir el proceso de trahajao para la ob-
tencidn de una prenda, en cuatTo fases u operaclones, & saber:

18,- Una vez puesto el embrague en posicién de tra-
bajo, empieza a funcionar el mecanismo =9~ de control de ope-
raciones, poniéndose, en consecuencla, a trabajar el movimien~
to alternativo -4-, eje de excéntricas -3-, gafa-hilos y pla-
tinaje -11-12bis-, barra de agujas ¥ batientes =5-14-.

28,.- El1 mecanismo de control -9- llega a un punto
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previsto, en el cual se para la méquina, procediéndose enton-
ces a hacer el dobladillo a mano, ¥ una vez reallzada esta
operacidn, se pone em marcha la méguina por mediacién del em~
bragne, actuando otra vez el mecanismo de control ~9-, para
hacer sccionar al seleocionador de gufe-hilos ~19-, con lo
cual camblan los gufa-hilos, siguiendo el trabajo en todo el
movimiento de la cadens -l0~ 8el mecanismo de control, hasta
terminar los menguados de la plerna.

36.~ Se realiza el trabajo del taldn y refuerzo, a
cuyo fin el mecenismo de control =9~ se pone en dispasicién
de hacer funcionar sl seleccionador de gufa-hilos -19~; éste
pone mis guias-hilos en trabajo para hacer el refuerzo,y mien-
tras dste se hace, la cadena -10- del mecanismo de control,
actda para hacer trabajar al mecanismo de retroceso 4e caji-
tas del menguado -7-7Tbis-, cabezales de los gufe-hilos -1&-,
con el fin de hacer los talones, hasta que el mecanismo de
control -9~ wuelve a hacer trabajar al mecanismo de avance
-18- de las cajitas de menguados, y cabezales ds gaia-hilos
-]12=,

48,~ El propio mecanismo de control actiia sobre el
seleccionador -19~ de los gufa-hilos, con lo cual s& ponen
fuera de trabajo loa gufa-hilos que estaban ectuando durante
la operacién 38, poniendo en su lmgar otros nuevos, cuya mi-
g¢ién es dar fin al trabajo del pile.

Estos camblos se llevan a cabo mediante los disposi-
tivos indicados en lss figs. 4%, 58 y 68, en los que el ca-
rro -87- estd en posicién de arrastrar a la placa gula =-85-,
mediante el resalte =89~ y la oresta w3l

Un poco antes de llegar a su posicién extrema haclie

la izquierda, el saliente -26- encuentra unbtope fljo de la
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méquina, que le obliga a detensrse, pero como que el movimien-
to del carro -27- continda, en virtud de los planos inclina-
dos de que estén dotadas los extremos del resalte -89-, la
cresta -31- se vé obligeda a descender en su gufa, zaféndose
da los fisdores -~38-. 1A extremidad inferior de dicha cresta
encuentra el vaclo =40~ de la regla selactora =33-, con lo
que su movimiento no encuentra impedimento, pero 8l llegar
€l carro al final de su carrera, dicha regla ge enfrenta con
el correspondiente tope -34-, que en €l caso de encontrarse
ante un vaciado del disco correspondiente, no le opondré nin-
ain obstdéculo, la cresta contimard en su posicién méds baja,
v en el momento de iniciarse el movimiento alternativo an
gentido contrario, la placa =25~ no serd arrasgraede por di-
cho carro -&87-, quedando, por lo tanto, detenido el movimien-
to del gufe-hilos correspondiente a la placa citada.

8i, por el contrario, el tope -34- se mbiers encon-
trado ente una parte sobresaliente de su disco correspondien-
te, se mubiera opuesto a la reglilla de seleccidn, que con
sus plamos inclinados levantarfa de nuevo a la cresta =31~
y, al volver, el carro para el extremo opuesto, seria arras-
trada de nuevo, continuande el movimiento del gufa-hilos co~
rrespondiente, hacia @l otro lado de la méguins en que un
necanismo gemelo produce las mismas opereciones en sentido
inversc.

Todos estos fondmenos se repiten segmin unas ley de-
terminada por los salientes y vacilados practicados en la peri-
feria de los discos -36-, que avanzarén un diente de trinque~
te cada vez que pase un tope de la cadena =10~ del sistema
eutomdtico de seleccidn de operaciones de la méguina, entran-
do a trabajar o queddndose parados un mimerc variable de gufa-
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kilos, de acuerdo con la maniobra seleccionada por al grupo
de discos =36,

Ia cedena =10~ del control -9~ pasa de un punto ini-
clal, cero; al mismo, siggiendo todo el ciclo de operaciones
por que pasan les distintas fases de trabajo de la media o
calcatin,

1= invencién, dentro de su eassncialidasd, puede ser
l1levada a la préctices en otras fommas de realizacidn, a las
cusles alcanzaré iguslmente la proteccién que se recaba., Fo-
drd, pues, construirse en cualquier teamailo, con los materia-
les mis spropiados: poT quedar todo elle comprendldo dentro
del espiritu de las reivindicacionas.

-t HOTA =:=

ILos puntos de invencién no propia ni nueva, pero no
astablecida ni practicada en REspaila, que ge presentan para que
sean objeto de esta patente de introduccidén, en Bspafia, por
diez aflos, son los sigulentes:

19,- Une méquina rectilfnea sutomética, de una sola
fontura, parvae fabricecién de medias, calcetines y toda clase
de prendas de género de punto, en una sola operacién, carac-
gterizada por estar constituida por uns bancada-soporte gene-
ral, en la cual se halle la polea motriz y el mecanismo de
embrague, relacionado poT un mecanismo de control de opera-
ciones de trabajo, con un eje de excédtntricas y de movimien-
to slternativo, que tienen accidén sobre los mecanigmos de
avence y retroceso de las cajitas de mengunado, sobre los guia-
nilos y platinaje, as{ como en el movimiento horlzontal y ver-
tical de batientes ¥y platinas.

20,~- Tme méquina segdn la reivindicacién anterior,

en la cual solemente existe una fontura o barTa de agujas, en
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disposicién transversal a la bemcada y visible desde el fren-
te de trabajo.

30,- Una méquina segin las relvindicaclones ante-
riores, en la que, los gufa-hilos estén dispuestos a ambos
lados de la barra de agnjas, acciocnedos autométicemente, es-
tendo dotedos de mecanismo de mando y mecanismo sutomético de
retroceso.

40,- Una méquina segin les precedentes reivindica-
clones, en la que los ganchillos, en mimero variable, estén
accienados por unag c¢intas, que por su zona central, opuests
& dichos gufa~hilos, estén dotedas de las correspondientes
places de gufas, que juegem o quedan detenidas en alojamientos
adecusdos, existentes en la parte superior del carro del movi-
miento alternativo, cuyo carro es portador de las correspon-
dientes crestas y reglillas selectoras de parada y puesta en
marcha del correspondiente gufa-hilos.

58,- Una méquina segdn las reivindioaciones que pre-
ceden, en la que les Teglillas selectoras de pavada y puesta
en mercha de los gafe-hilos, son accionadas por intermedio
de un blogque de topes escamoteables, de gcuerdo con los va-
ciados practicados en la periferia de una serie de discos de
mendo, que svanza diente a diente, mediante una rueda de trin-
quete accionada por uns transmisién edecueda desde el mecanlis-
mo sutomdtico de seleccién de opsraciones de le méquina,

68.~ Une méquina segin las amteriores Teivindlcacio-
nes, en la cusl, el funcionemientos de los distintos disposgi~
tives, tiene lugar mediante un mecsnismo de control de movi-
mientos seleccionados, con una cadena gin fin para mendos ©
topes, la cusgl perte de posicién cero y vuelve a la misma en
todo el ciclo de trabajo, para la obtencién de la media o cal-
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cet{n con pierna y pie, en la operacién de la méguina.

72, Una méquina segin las citadas reivindicacio-
nes, en la cuel, la materia prima se hellas colocala an gsn~-
dos vasos hmidificedores, colocados en la parte superior de
la méquina y simdtricamente a ambos lados de la misma, pro-
tg_giéndoae la obre eon placas-tejadillos adecusdas,

80, Una méQuina segfin las precedentes reivindica-
ciones, en la cual las cajitas de memguedos tienen mando au-
tomético relacionado con el mecanismo de conirpl y mande ma-
muel para accionamiento a voluntad.

90,« “INA MASUINA RECTILINEA ADTAMATICA, DE UNA
8014 FONTORA, PARA FABRICACION DE MEDIAS, CAICETINES Y TODA
CLASE DE PRENDAS DE GERO DE FUNM, BN UNA S0LA OPERACIQ™.

Tel y como &o ha Qescrito en la memoria que ante-
cede, representado en los dibujos que s° acompafian y para
los fines que 88 hen especificado.

Consta la pregente memoria descriptiva de diez ho-
jas escritas & méquina por una sola cars.

Madrid, 31 de Marzo de 1858
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