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Zl presente invento se reiiere a un manuar para mi-
quinags hiladoras con un zpoyo sujeto a una barra sustenta—
dora, en la cusl va montado con movimiento pendular un bra-
zo sustentador y de carga rehatible nacia arriba y suscep-
tible de bloqueo en su posicidn de trabajo, para los cilin-—
dros superiores.

rara que un manuar funcione perrectamente eg ecen-
cial que los cilindros superiores sean paralelos al eje de
los cilindros inferiores, o bien, gue tengan la posibili-
dad de poderse colocar por si mismos en esta posicién. 3n
los manuares en los que dentro del brazo sustentador y de
carga del ciliidro superior se aan pfevisto unos brazos de
gufa, alojados con movimiento pendular, para el alojamien—
to de dichos cilindros sureriores, estd asegurada su colo-~
cacién autondtica paralelavente a los cilindros inferiores
en cualjuier posicidn de trabajo en jue se encuentre el
brazo sustentador y de cargsa.

Pero en los nunuares en los que el referido brazo
sustentador y de carga del cilindro superior, articulade
con movimiento basculante en un apoyo, estd provisto de
».glentos rigidos para las parejas de cilindros superiores,
es por lo mismo neceusrio sujetar, y centrar, cl apoyo so-
bre la barra susientadora de tal modo que dichas parejas
de cilindros superiores se hallen paralelaments @l eje de
los cilindros imferiores. isto no presupone solamente una
construecidn robusta del apoyo, sino tambidn una coloca-
cidn ewactamente asjustada del mismo sobre lag barra susten—
tudora. “sté dewostrado que los apoyos pueden experisentar
un canbio de posicidn durzute el proceso de trabajo, en
cuyo caso varia también la posicién del brazo sustentador
y de carga y, por consiguiente, los ciliudros superiores
no juedan ya paralelos a los inferiores y pueden entonces

dar lujar a alteraciones dursnte la marcha del trahajo.
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Fuesto que las pe,uefias desviaciones del‘brazo sustentadol
Y de carga del cilindro superior no se pueden determinar
tan sencillamente y, por otra parte, ejercen ya un efec~
to desfavorable sobre el hilasdo a elaborar, este tipo de
ejecucidn resulta muy desventajoso.

Por dltimo, un centraje de los apoyos sobre la ba-
rra sustentadora, es decir, la rectiticacién en la posi-
c¢ibén normat cuando se ha producido un desajuste, es una
operacibén que exige mucho tiempo y trabajo.

“e ha sujerido oportunamente montar la parte del
brazo sustentador jue aloja los cilindros superiores, con
movimiento pendular con el fin de poder eguilibrar de es-
ts manera cualquier variacidn de la posicidn del apoyo.

4 tal fin se nan previsto puntos de soporte, por ejemplo
en forma de mutiones metidos en taladros de la citada par-
te oscilante del brazo sustentador. Fero ests ejecucidn
es tauto mas desfavorable por cuanto que sobre dichos pun-
tos de soporte se ejercen grandes fuerzas de rozamiento
que contrarrestan el movimiento pendular correcto de la
psrte portadora de los cilindros superiores y, adenis,
conduce a un desgaste prematuro de log proplos soportes,
Por consiguiente, cuando se dan altas presiones de carga,
esta clase de ejecucidn exige un cambio frecuente de los
soportes y por lo mismo, resulta cara en el servicio prdec-
tico.

Bl preegente invento se ha propuesto la tarea de
eliminar las dericiencias apuntadas ¥y lograr un manuar
que, con una construccién sencilla, garantice un servi-
cio muy sezuro y uns vida prolongada, y que pcermita una
colocacidn automitica en la correspondiente posicidn de
trebajo, indepeundientemente de la posicibn del apoyo dm

la barrs sustentadora. cepun la idea del invento, se con-
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sigue lo expuesto, en esencia, por el hecho de que el apo-
yo viene & estar dividido parslelamente al plano del campo
de estirado de tal forma que la parte inferior sujeta a la
barra sustentadora permanezca inmévil y, la parte superior
portadora del brazo sustentador y de carga del cilindro su-
perior, cuede unida con movimiento pendular g dicha parte
inferior. Bsta ejecucién hace posible obtener un brazo sus-
tentador y de carga del c¢ilindro superior capaz de hacer
frente a los esfuerzos mecénicos, y asegura una colocacidn
de los cilirdros superiores exactamente paralela al eje de
los cilindros inferiores, alin cuando la posicién del apoyo
gobre la barra sustentadora flifiera en gran modo de 1a po-
sicién normgl. Por consiguiente, desce el punto de vista
técnico de fabricacidn, no existe ninguna dificultad en de~
terminar la posicidn de los respectivos cilindros superio -
res dentro del mencionado brazo sustentador y de carma, de
tal modo que sigan siendo mutuamente paralelos el eje in-
cluso en el caso de un desajuste., De esta manera, se pueden
colocar los époyos rdpidamente sobre la barra sustentadora
sin necesidad de ningin ajuste complicado puesto que el
brazo sustentador y de carga del cilindro superior se cobo~-
ca ridpidamente ;or si mismo en su posicién correcta.
_Segﬁn otra sugerencia del invento, en.re la parte su-

perior e inferior del apoyo pueden ir situados unos cojine-
tes para el movimiento pendular, que queden situados aprosg
simadamente ‘a lu altura de io0s ejes centrales de los cilin-
dros superiores gue se halian en posicién de trahajo. Con
el fin de reducir a un minimo 1la friccibén en los cojinetes
¥y descartar las fuerzas que se puedan oponer a la coloca-
c¢idn automdtica de los cilindros superiores paralelamente
al eje de log cilindros inferiores, los cojinetes en cues-
tién estén ior.ados convenientemente por rodamientos alojs-

dos entre placas de presidn. stas placas pueden ser de
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uns sola pieza junto con lbs apoyos, o estar construidas
como placas adicionsles sujetas a unas superficies de re-
tencidn de las partes del apoyo. Se aconsejan dsr a di-
chas superficies de retencién la iorms de ranuras situa=-
das en las mencionadas partes del apoyo, o en forma de
angulos curvados,

El movimiento pendular del bragzo sustentador y de
cargas puede tener lugar alrededor ds un punto, formado
ventajosamente por una bola de cojineteg en cuyo caso el
referido brazo descansa sobre otro cojinete méds. inton-
ces, dicho cojinete puede estar concebido de manera que
permita el movimiento del brazo s:stentador y de carga
en cuestidn, Gnicamernte en un piano paralelo al plano
del campo de estirado. Segln otra =ujzsrercis mds del in-
vento un nervio que una los lLaedos ‘de la parte del apoyo
portador del brazo,sustentador y de carga del cilindro
superior, puede estar concebido a modo de placg de pré—
sién con un punto de soporte psra la admisién del elemen-
to de spoyo, sobre el cual queden apoyados en forma de
puntos o lineas los extremos yuxtapuestos de los lados
dz la parte del apoyo situada fijamenie en la barra sus-
tentadora.

Bl dibujo adjunto repre:enta el invento a base
de un ejemplo de ejecucibn. Bn &1 muestran:

¥ig. 18., una perspectiva y seccién longitudinal
parcial de un manuar con ur brazo sustentador y de carge
del cilindro superior;

Fig. 2¢., una seccidn por la linea II-II de la

¥ig. 3&., una seccién por la linea III-III de

la Fig, 1@,

Sobre uns barra sustentadora (1) extendida a
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lo largo de una méguina hiladoré, 'a gujeto como de cog-
tumbre un gpoyo por medio de un tornillo tersor (2). Este
apoyo se compone de dos partes (3 y 4) curvadas, en esen—
cia, en forma de U, en donde la parte superior (4) lleva
un muliSn (5) para el alojamisnto basculante de un brazo
(6) sustientador y de carga del cilindro superior, el cusl,
en posicidn de trabajo, puede ser enclavado con la parte
superior (4) del mencionado apoyo por medio de un dispoe
sitivo de tipo ya conocido, no reproducido en el dibujo.
El brazo sustentador y de cargs (6) lleva unos cilindros
superiores (/) que coopersn con los cilindros inferioees
(9) representudos en el dibujo por 1{nea de puntos y rayas
Y en donde ia mutua separacibn de los cilindros superiores
(') pwede variarse por desplazamicuto de Sus barras sus-—
taniadoras (8).

Por su lado orientado hacia los cilindros superio-
res (7), ius partes de apoyo (3 y 4) se abrazan entre si
¥y al mismo btiempo uns piaca de presibn (10) va alogada en
unss escotaduras (11) de la parte (4) y azarra a través
de hendiduras (12) de la parte (3). Lios extreros (3°) des
los ladosz de lz parte (3) estan doblados en 4ngulo y ro-
dean a una placa de presidén (13%). #ntre las placas (10)
¥ (13) estén alojadas unas bolas (15) conducidas por una
jaula (l4,, les cuales ruedan al producirse un movimiento
pendular del brazo sustentador y de carga (6) sobre la
placa (10), Por la parte posterior, wirigida hacia el mu-
fidn (5) los extreios (3°7) de los lados de la parte (%)

estidn colocados uno junto a otrec y, eventualmente unidos

centre si. Bstidn situados los mismos en un redondeado (16)

heciio & presidén eu el nervio (47) de la parte (4) esencidl
mente en forva de puntos, ¥ en uonde dicho redondeado (16
constituye una cazoleta para la admisidén de uns bola (1V)
que estd alojada en la escotadura de una placa de presién

(18). Bsta placa {18) esti sujets al mismo tiempo a unas
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lensletas (19) dobladas eu dngulo de la palte (3). La par-
te (4) queda tapada en lorma de casquete por una montura
(20) de chapa o cosa anéloga, la cual se prolonga hasta
por encima de un sector Ge la parte (B)Vy constituye uns
psrte del brazo sustentador ¥y de carga. Por su extremo
posterior, dicha montura (20) estfd provista de un muelle
(21) sujeto en la correspondiente escotadura de unas par-
tes (3 y 4) ¥y, por consiguiente, retiene 3l brazo s.sten=-
tador y de carga (6) en su posicidn superior.

g preparacidn del manuar se lleva a cabo suje-
tando la parte (5) a la barra sustentadora (1) mediante
el tornillo tensor (2), en cuyo caso no se requiere nin-
gin ajuste exacto en dngulo recto frente a esta barra sus-
tentadora. Las partes (3 y 4) c: mponen una unidad, y la
parte (4) aloja de forma basculante a través del mufién
(5) e. brazo (6) sustentador y de carga del cilindro su-
perior. Il sistema funcional durante el trabajo consiste
en que después de haber inclinado el brazo (6, en direc—
cibn nacia los cilirdros inferiores (9) y de guedsr blo-
queado con la parte (4), y, eventualmente, tzmbién con
otro elemento de la miquina, tiene lugar un movimiento
pendular automdtico alrededor del punto de spoyo {oriedo
por le bola (1/). ALl mismo tiempo las dolas (15) ruedan
sobre la placa (10) y, ¥y & través de la placa (13), trans
miten a la parte (3) sobre laz barra sustentadora (1) la
presifn de los muelles no representados en-el dibujo y
que opriuen les cilindros superiores (7), Se desprende
de lo expuestio que incluso en el caso de producirse fuer-
tes desviaciones con respecto a la posicién normal de la
parte (3) sobre la barrs sustentadora {l), se consirue
un ajuste pendular répido y exacto del brazo sustentador
¥y de carga (6), ya que ol mismo se ve sltamente favoreci-

do por la gran longitud de palanca que queda estabiecids



od

1C .-

15.~

20 o

25.=

30 .-

o

por la separacidén entre el punto de aébyo de la bola (17)
Yy el eje de 1l paveja delanters de cilindros supariores.

Como ya se iz indicado, la ejecucidn represen—
tada no es més que una reslizacidén a titulo de ejemplo del
iuvento, a la cual no se halla limitsda, toda vez gue son
todavia factibles méltiples modificaciones y variantes.
Bsto se refiere tanto a la retencidén de las nlacas de pre-
sién en las partes (3 y 4) del apoyo, como a ls fomma y &
disposicién de los soportes.

NOTA

En resumen, las presente solicitud recaerd sobre
las siguientes reivindicaciones:

12 ,~ Manuar para miquinas hiladoras con un apoyo
sujeto a una barra sustentadora, caracterizado porque eh
81 ve montado con movimiento pendular un brazo sustenta-

; de carga rebatible nacia arriba y susceptible de

<

dor
blogueo en su posicién de trabajo, pera los cilindros su-
periores, estando el apoyo dividido eproximadamrente en
paralelo con el plsuo del campo de estirado, de nmanera
gue lg parte inferior sujeta a3 la barra sustentadora pér=-
manezca immdévil y, ls parte superior portadora del bra-
zo sustentsdor y de carga (el cilincro superior, estd
unide con mwovimiento peudular con ls mencionada parie.

28 .~ lkignuar, segln lz reivindicacidn 12., carac-
terizado porgue entre le negrte superior e inferiox del
apoyo van situados unos soportes para el movimiento pen-
dular los cuzles estén situados aproximadamente g la al-
tura de los e es centrales de los cilindros superiores
en posicién de trahsjo.

3&,.- Manuar, segln 1 s reivindicaciones 18 y 2.,
caracterizado porque los soportes consisten en rodamien-

tos situados entre las placas de pesidn.
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4% .- lhanuar, segdn las reivindicaciones 13 g 3a.,
caracterizado porque las piacas de presién formasn una So-
la pieza con las partes del apoyo o estédn concebidas a
modo de placazs adicionales sujetas a las superficies de
retencidn de las partes del apoyo.

5¢.~ Kanuar, segin la reivindicacidn 4&,, caracte-
rizado porgue las superficies de retenida estin Formadas
por henclduras en las partes del apoyo o por dngulos do-
blados por estas Ultinas.

6% .~ Lanuar, sepln las reivindicaciones 12 a S:.,
caracterizado porgue un nervio que une los lados de 1la

parte de spoyo poriadora del brazo sustentader y de car-

[]

ga del cilindro superior, esté for ado a modo de phaca
de presidn con un punto de apoyo, sobre el cual descansan
en forma de puntos o de lineas los extremos de los lsdos
de la parte del =poyo sujeta a la barra sustentadors.

G o WANUGR Fiks bk UllAce HiLLDGRAL CON uN APCYD
SUTERC £ Uk 840 DUSTENTLIDORA o

Segln se descrive en ls presente memoria gue cong-

ta de pueve hojas escritas a mdguina por una sola ears

¥ dibujos.

Madrid g 2@, s !
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