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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N

por "UN APARATO CORTADOR AUTOMATICO PARA MAQUINAS TROQUELADORAS", 

a  fávor de Don San tiago  BLANUH VERDAGUER, de naoior& lidad  oubana, 

resid en te  en B ad a lom  (B arcelon a), c a lle  de Prim, núnero 2 8 .-  - -

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

E l ob jeto  de la  presen te  so l ic itu d  de P aten te , haoe re feren ­

c ia  a  un ap aia to  cortador automático para  máquinas troqueladoras 

de la in d u str ia  g a l le t e r a ,  que comprende concretamente l a s  máqui­

nas de tip o  "E ro k s" , a fe c ta s  de lo s modernos perfeccionam ientos 

de transm isión  r íg id a ,  toda vea que e l  elemento, en  que se  apoya 

e l instrumento co rtan te , e s tá  m ovilizado, por la  palanca in ic ia l  

generadora de la  fu erza  m otriz que c a ra c te r iz a  a  a q u e llo s .

Se b asa  y c a r a c te r iz a  e l automatismo de e s t e  cortad or, para 

su movimiento in d ispen sab le  de vaivén , en é l  tra b a jo  interm itente 

que 3a tran sm isión  r íg id a  posée , como consecuencia de tomar su 

fuente de en erg ía  en e l descenso y ascenso que e l  e je  "vertical 

p o rta -tro q u e le s , r e a l iz a  dentro de la  guía de su  montante sop o rte .

Su p a r t ic u la r id a d  más destacada , an e l  orden mecánico, es 

l a  de f i j a r  en ambos lad o s de l a  bancada de la  máquina, l a  base 

de dos b ie la s  a u x i l i a r e s ,  que son portad oras del elemento cortan ­

t e ,  y constituyen  l a  cD ve de un sistem a a r t i c u la r ,  que obedece
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a l a  mencionada palanca basoulante i n i c i a l .

Del acoplam iento, de lo s  elementos que vamos a reseñar y 

del hecho prim ordial del trab a jo  in term iten te  que r e a l iz a ,  se  des­

prende la ven taja  y m ejora, de poder grad tar a voluntad, e l  gro- 

5 so r  que se  desea dar a cada tipo  de p i l e t a ,  pues la  mayor o menor 

reten ción  del h ilo  de acero cortad or, en su p o sic ió n  re g re s iv a  o 

n eutra, e s ta rá  en razón d ire c ta  proporcion al, a la  cantidad de ma­

s a ,  en curso descendente y que debe se r  seccionada en l in e a  h o r i­

z o n ta l, por e l paso d el alambre co rtan te .

10 En l a  h o ja  g r á f ic a  que se  ad ju n ta , y por medio de su s esque­

mas aa f a c i l i t a r á  la  consiguiente d escrip c ió n , que como ejemplo de 

re a liz a c ió n  p rá c t ic a  i l u s t r a  y a c la r a  la  misma. En e l la  su  F ig . 1 , 

d e sg lo sa  en un alzado l a t e r a l  lo n g itu d in a l, la  sección  de la  má­

quina a que nos re ferim o s, y la  F ig .  a ,  esquem atiza en p lan ta  su - 

15 p e r io r , 3a zona y lo s elementos de tr a b a jo .

Con arreg lo  a lo  que muestra e l  d iseño, vemos que una b ie la  

-3 - , p iv o ta  sobre mi e je  f i j o  -4 - , e x iste n te  en un punto de l a  

banoada, elevando su  cabeza h asta  e l n iv e l aproximado de la  p la ­

t in a  reoeptora  de la  p a s ta ,  en l a  que se  in se r ta  e l  brazo -5 - , en 

20 cuyo f in a l  se su ste n ta  e l  instrumento de tr a b a jo , co n sisten te  en

un h ilo  de acero -6 - , que a tía  vie s a d e  lado a lado l a  máquina (F ig . 

2) y se  mantiene t ir a n te  por so lid a r id a d  oon lo s  c itad o s extremos 

de lo s  brazos -5 - .

La in d icada b ie la  -3 - , por debajo de su  punto de apqyo -4 - ,

25 forma cuerpo oon una prolongación angular co n sisten te  en un cuer­

po -7 - , rectan gu lar en e l que e x is te  un o ja l  de c o l i s a  por e l que 

se  d e s l iz a  y f i j a  p ara  su regu lac ión , e l p ivote tenninal -8 - , de 

una la r g a  b rid a -9 - , que se  e le v a  h asta  en lazar  oon e l  extremo de 

l a  palanca p r in c ip a l -1 0 -, conoretaméate en su  brazo h o riz o n ta l.
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E sta  pal^nc^, como es sab id o , b ascu la  sobre su  e je  -11-, 

como consecuencia del impulso que l e  proporciona e l  tope -12-, 

del e je  porta tro q u e le s , con movimiento in term iten te  o de des­

canso y ascen so , siendo la causa y origen  del d e sa rro llo  a r t i ­

c u la r , que se  se ñ a la  por l ín e a s  de tr a z o s , en todo el conjunto.

A sí, cada vez que la  b r id a  -9 - , a sc ien d e , elevada por l a  

palanca -1 0 -, é s ta  a trae  su conexión con e l regulador -8 - , quien 

por derivación  de conexiones, empuja a lo s  so p o rte s -5 - , del 

alam bre, haciendo que se mueva avanzando h orizon taln en te , ju sto  

en la  zona por donde desciende l a  p a s ta  de g a l l e t a ,  que de e s te  

modo se ve seccion ada, a in te rv a lo s  que corresponden a cada p ie ­

za nueva.

La zona de m ovilidad del alambre se  se ñ a la , par fle c h a s  en 

e l  esquena. F ig .  2 , y l a  velocidad  de avance de l o s  r o d i l lo s  -13-, 

a s í  como la  del e je  p o rta  tro q u e le s , e stab le ce rán , e l  tamaño de 

lo s  fragmentos obtenidos, obedeciendo a  la  preparación  preoalcu- 

la d ?  de lo s  elementos enumerados, a s í  como, la am plitud angular 

del desplazam iento del alambre, podrá r e c t i f i c a r s e  o graduar, me­

d ian te  la  rueda -1 4 -, del cu rsor del regulador -7 - .

De acuerdo con l a  d escrip ción  efectuada e l aparato se  cons­

t r u ir á  lo  mismo en máquinas in icialm ente nuevas, que sobre máqui­

nas ya e x is te n te s , en régimen de adaptación , experimentando l a s  

v a r ia n te s  que acon seje  la p r á c t ic a  y la  ex p erien c ia , con lo  que 

permanecerá in a lte ra b le  la  es ene ia l id a d  del invento .

- N O T A -

Se re iv in d ica  como ob jeto  de l a  Patente :

1 ^ .-  Un ap arato  cortad or automático para máquinas troque­

la d o ra s , destinado especialm ente a l a s  del tip o  "laroics", d o tad a  

del perfeccionam iento de tran sm isión  r íg id a  con movimiento ín te r-
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m itente, que se c a r a c te r iz a , per e s ta b le c e r , como elemento se c ­

cionador de la  masa de p a sta  desoen lente, a un alambre de acero , 

tendido tran sversalm en te, con sus extremos f i j o s  a  lo s termina­

l e s  de dos b razos, que se  re lac io n an , para  su  acción  in term iten­

te ,  con la  p a lan ca  angular que como p ie z a  m otriz e x is te  en l a s  

máquinas troqueladoras mencionadas*

R S,- Un aparato cortad or automático para máquinas troque­

la d o ra s , caracterizad o  porque lo s extremos de lo s  dos brazos man­

tenedores del alambre, que se  re iv in d ic a  en e l p árra fo  primero, 

se  h a llan  v inculados a una, b ie la  an gu lar, que como p ieza  clave 

interm edia, s i t ú a  su e je  de o sc ila  oión an gu lar, f i já n d o lo  en l a  

bancada de l a  máquina, y enlazándose en forma re g í ab le , por me­

dio de su  prolongación in fe r io r  y 3.a ayuda de una la r g a  b rid a , 

oon e l  extremo móvil de la  palanca m otriz, también mencionada 

en l a  re iv in d icac ió n  prim era.

3 3 .-  UB APARATO CORTADOR AUTOMATICO PARA MAQUINAS TRCPUE- 

LADORAS.

Madrid, &o Marzo de 1958.
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