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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  

e n
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por VEINTE atíos

a nombre de THE SINCER ANUF̂ DT ÜRING- COMFANY, entidad norteame­

ricana, establecida en Elizabeth, Nueva Jersey, Eáta&os Unidos 

de América, por:

" uN BJECANiaíO PRRA LA ALHíENTid)ICN DE LA LABOR EN MAQUINAS 

DE COSER."

Este invento se r e f ie r e  a un mecanismo alimentador de la  

labor, del tipo de cuatro movimientos, que fanoiona para Hacer 

avanzar la  labor de te la  a través de la  mesa de una maquina da 

coser del tipo llamado de mesa o p la tina  o iiín d r io a .

5 Uha fin a lidad  de este invento es proporcionar un mecanismo

alimentador descendente, de cuatro movimientos, nuevo y perfecc io ­

nado, que proporciona un movimiento alimentador de la  labor, que 

tiene un movimiento de avance de alimentación plana a través de 

la  p la tina  de una p latina c ilin d r ica  de una maquina de co ser.

10 Con e l fin  de que la  te la  pueda ser oo si da en forma de tubo

del menor diámetro posib le , trae ventajas en las máquinas de co­

ser que tienen p i  atina c ilin d r ica , mantener la menor sección trans
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versal posib le en la  p la tin a .

Desde e l  punto de v is ta  del mecanismo alimsntaáor da l a  la ­

bor, una p la tin a  c ilin d r ica  de peque Ka sección transversal p lan­

tea, sin embargo, muohos problemas serios a la  solución de lo s  

cuales esta encaminado e l  presente invento.

3SL lim itado espacio disponible dentro de una p la tin a  c i l in ­

drica ha presentado d ificu ltades  para poder conseguir un movimien­

to de alimentación que tenga la  exactitud y precisión  deseadas.

La fa lt a  de espacio y e l juego lim itado dentro de la  p la tin a  c i­

lin d rica  han dado lugar, hasta ahora, a disposiciones en la s  cua­

le s  lo s  movimientos de alimentación derivan necesariamente de lo s  

pequaKoe movimientos de los  meoanisinos de alimentación operantes. 

A i estos oasos, están aumentados lo s  e fectos  del juego normal de 

la s  p iezas, movimiento perdido, to lerancias, e to . en e l  movimien­

to de alimentación y padece la  precisión  del movimiento de a l i ­

mentación.
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Ba algunas construcciones anteriores, e l movimiento de a l i ­

mentación plana ha sido sacrificado en favor de un movimiento cur­

vo con e l  f in  de vencer la s  d ificu ltades que se encontraban para 

hacer funcionar debida, ente un movimiento de alimentación dentro 

de una p la tin a  c ilin d r ic a .

Es una finalidad  del presente invento, proporcionar un me­

canismo alimentador de labor para una máquina de coser mediante 

e l  o nal se consigue un movimiento de alimentación plana altamente 

2$ exacto y preciso sobre la  placa de garganta.

Otra fin a lid ad  de este invento es la  de proporcionar un me— 

ceñíase alimentador de la  labor, accionado de ta l forma, que está 

sujeto, durante su funcionamiento, a un mínimo de deformaciones 

p erju d ic ia les .

30 3h lo s  dibujos que se aoompt&an:

La figu ra  1 representa una v is ta  en alzado la te ra l de una

2



rea lizac ión  recomendada de una máquina de ooeer, de acuerdo con 

e l  invento# oon partea arranoadas del armazón de la  máquina y re­

presentadas en sección v e r t io a l, que ilu stran  e l  meoanismo de a l i ­

mentación del invento aplicado a la  misma.

La figu ra  2 es una v is ta  en sección v e r t ic a l del extremo 

de la  máquina de coser, hecha sustancialmente, según la  linea  

2-2 de la  figu ra  1 .

La figu ra  3 es una secoión v e r t ic a l del p ila r  de la  máqui­

na de coser, hecha sustancialmente según la  lín ea  3-3 de la  figu ­

ra  1 .

La figura 4 es una v is ta  en planta del fondo de la  máquina 

de coser de la  figu ra  l ,  de la  cual ha sido quitada la  cubierta 

de fondo de la  p la tina  c ilin d r ic a .

La figu ra  5 es una sección ve r t io a l de la  p la tin a  portado­

ra de la  labor, hecha sustancialmente según la  lin ea  5-5  de la  

figu ra  4.
La figu ra 6 es una secoión v e r t io a l de la  máquina, hecha sus 

tanoielmeate según la  lin ea  6-6 de la figu ra  4.

La figu ra  7 es una v is ta  en planta desde arriba de tase de 

la  máquina de coser con e l  mecanismo ae alimentación indicado por 

lin eas de punto-s.

La figu ra  8 es una aeoción v e r t ic a l,  hecha sustanoielmente 

según la  lin ea  8-8 de la  figu ra  7.

La figu ra  9 representa una v is ta  en planta desde abajo de 

una forma modificada de la  base de la  máquina de coser, ilustran­

do el mecanismo de alimentación aplicado a la  misma.

La figu ra  10 es una sección v e r t ic a l, a mayor escala, hecha 

sustancialmente según la  lin ea  10- 1.0 de la  figu ra  9.

Haciendo particu lar re ferenc ia  a la s  figu ras 1 a 4, e l  in­

vento está ilustrado como aplicado a una máquina de coser del t i -
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po que tiene un armazón de tase lo que lle v a  una p la tin a  11  gasten 

tadora de la  labor*! tubular y oon e l extremo lib r e ! de la  oíase 

denominada "p la tina  c i l in d r ic a " . La p la tin a  11 no tiene que ser un 

verdauero c ilin dro  sino solamente una aproximación a un o ilind ro ! 

sobre e l  cual puedan, ser colocados a rtícu los  tubulares para ser 

cosidos. El fondo de la  p la tina  está  cerrado por una tapa removi­

b le  12 , para impedir que las  te la s  de la  labor in te r fie ra n  con e l 

mecanismo que va dentro de la  p la tin a . Cualquier tipo conocido de 

espaciador (no representado) puede ser interpuesto entre la  base 

10 y e l  tablero de una mesa u o tra  superfic ie  paca sostener la  

máquina de coser en relación  de espaci amiento sobre dicha superfi­

c ie .  Las figu ras 2! 4 y 7 muestran que la  p la tin a  11 está  desvia­

da hacia e l  frente de la  báse del armazón de la  máquina! es de o ir ! 

que la  p le tin a  está dispuesta de modo que sobresalga del ooatado 

de la  base más próximo al operador. En la  rea lización  representa­

da, la  parte superior del armazóg. de la  máquina comprende un p i­

la r v e r t ic a l hueco 13, del cual vuela un brazo 14 que termina en 

una cabeza 15 inclinado, hacia abajo y hacia delan te. Un árbol 

p rinc ipa l 16, que puede g irar dentro del brazo, acciona con movi­

miento a lternativo  una barra porta-aguja 17 que está inclinada ha­

d a  abajo y hacia celante dentro de la  cabeza 15. Una aguja 18 su­

je ta  a la-barra porta-agujas, se mueve alternativamente a través 

de un agujero 19 en una placa de garganta 20 f i ja d a  a la  p la tina  

12 y que coopera a la  formación de puntadas de cadeneta con un oo- 

gedor de buoles ro ta tivo  21 que lle v a  la  p la t in a . Para lo s  fin es  

del presente invento, será su fic ien te comprender que e l cogedor da 

bucles 21 g ira  en torno a un. eje v e r t ic a l dispuesto fren te a o ha­

c ia  la  posición uel operador de la  máquina desda e l  punto ce oosi­

do, ta l como se d&fíne por eL agujero para la  aguja en la  placa 

de garganta. El cogedor de bucles va fija d o  a un e je  de cogedor

-  4 -
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engorronado v e r tí oal me irte en la  p la tin a  12 Un engranaje oónioo

23 f i ja d o  a l e je  22 del oogeior de bucles, engrana con e l  engra­

naje oónioo 24 del e je  de la  p la tina  25 que se prolonga dentro de 

la  base de la  máquina, 11. Los engranajes oónioos 26 y 27 conec­

tan funcionalmente e í  e je  de la  p la tih a  25) con un árbol 28 engo­

rronado v- r t i  oai mente en e í  p ila r  y lo s  engranajes cónicos 29 y 

30 ooneotan funcicnalmenta e l árbol v e r t ic a l 28 oon e l árbol p rín - 

Oipal 16 del brazo del armazón de la  máquina.

EL mecanismo alimen te. dor de la  labor del presente invento, 

ta l como se aplioa a la  máquina de coser oon p la tin a  c ilin d r ica  

arriba descrita , comprende una barra de alimentación en forma da 

T, indicada de modo general por 35, de la  cual e l trazo corto 36 

está ¿depuesto dentro de lo s  lím ites  de ía  base 11  y se extiende 

en sustancia, transversalmante a la  misma. EL trazo largo 37 da la  

barra de alimentación en forma de T se extiende longitudinalmente 

a lo  largo de toda la  longitud da la  p la tin a  12 y sustanciRímente 

dentro de la  misma. De preferencia , la  parte del trazo largo 37 

de la  barra de alimentación, se extiende a lo  largo de la  pared 

posterior de la  p la tina  o iiín d r ioa  y para es ta b iliza r  la  barra de 

alimentación puede inc lu irse una r io s tra  diagonal 38 desde e l  tron 

oo hasta un extremo ae la  parte corta de la  berra de alimentación. 

T i jada a la  barra de alimentación, en e l  extremo l ib r e  del tronoo 

37, en un punto situado hacia atrás del punto de cosido, es decir, 

en e l  lado opuesto del punto de cosido a contar del e je  del árbol 

del cogedor de bucles 22, hay un p e r r i l lo  39 sujeto a la  barra de 

alimentación por loa to rn illo s  40. EL p e r r i l lo  tiene una p iu ra li-  

dad de dientes 41, transver sales, para agarrar la  te la , algunos 

de lo s  cuales oruzan e l  punto de cosido y todos juntos actúan a 

través de ranuras 42 en la  placa de garganta para agarrar y haoer 

avanzar la  lebor.

Partiendo del tronco de la  barra de alimentación en puntos

-  5 -
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espaciados sobre l a  misma a lo  largo del brazo portador de la  la ­

bor, hay un par de brazos 43, figu ra  8. cada uno de los cuales se 

extienden haoia abajo y hacia afuera hacía e l fren te  de la  maqui­

na. y ijado  a p ivote a i extremo lib re  de cada brazo 43t I*ay una 

corta b ie la  44 que se extiende en sustancia, v e r t í cálmente hacia 

arriba a p a rtir  del brazo correspondiente 43* 31 extremo superior 

de cada b ie la  44, está fija d o  a p ivote a l extremo l ib re  de un par 

de balanoines 45 que se extienden hacia arriba y hacía afuera, ha­

c ia  ei frente de la  máquina a pa rtir  del árbol osc ilan te elevador 

de la  alimentación 46 y que termina, en sustancia, en posición ver 

t ic a l  sobre oí oha barra de alimentación 43* EL árbol oscilan te 46 

elevador de la  alimentación está colocado, sustancialmente, en po­

sición v e r t io a i por debajo del tronco de la  barra de alimentación 

y está engorronado en una punta 47 f i ja d a  por debajo de la  base 

del armazón 11 y en una punta 48 fi ja d a  a l extremo lib re  de la  

p la tina  c ilin d r ica  12. Haciendo re feren c ia  a las  figu ras 1 y 3* el 

árbol o solíante de alimentación es hecho o sc ila r  por una excéntri­

ca 49 f i ja d a  ai árbol p rin c ipa l 16 de la  máquina por meció de una 

barra de conexión 50 que abraza la  excéntrica 49 y se prolonga a 

través del p i la r  hueco hasta la  base del armazón. Un brazo osci­

lante 51, fijad o  a l árbol oscilan te 46 elevador de la  alimenta­

ción, está ooneotado a p ivote con la  barra de oonexión 50.

Como se ve en la  figu ra  1, la  excéntrica 49 elevadora de la  

alimentación puede formar parte integrante d e l engranaje de ac­

cionamiento 30 y de la  exoóntri oa de avance de alimentación o le ­

va 52. j&i esta  construcción, e l  movimiento de elevación  de la  a l i ­

mentación tendrá siempre lugar en relación  de tiempo predetermina­

da con e l movimiento de avance y la  regulación de ambos movimien­

tos de alimentación oon e l cogedor de bucles g ira to r io  puede con­

seguirse fácilmente mediante un ajuste angular de cualquiera de

-  5  -
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lo s  engranajes del tren de engranajes que acciona e l oogedor de 

badea, como por ejemplo, mediante un ajuste angular del engrana­

je  29 oon reiaoión  di árbol 28*

La leva  de avance de la  alimentación 52, esta  abrazada por 

la  horqu illa  53 de una barra de conexión del avance de la  alimen­

tación 54 que se extiende hacia abajo a través del p ila r  hueco y 

que está ooneotada a p ivo te  a l extremo lib ra  de un brazo oscilan­

te  55 fija d o  a un árbol oscilan te de avance de alimentación 56, en 

gorronado entre puntas 57 fija d a s  a la  base 11* EL árbol oscilan­

te  de aven oe de alimentación, l le v a  un brazo oscilan te v e r t ic a l 

58 dispuesto, sustanoialmente, formando ángulo recto  oon e l brazo 

oscilan te 55. En su extremo lib re  superior, e l brazo oscilan te 58 

está fijad o  a l p ivote  a la. parte posterior del travesado 36 de la  

barra de alimentación 35 en forma de T *

La regulación de la  longLtud del recorrido de alimentación 

de la  labor se consigue por medio de un bloque deslizante 59 p i-  

votado en un espárrago 60 roscado en la  barra de conexión del avan 

oe de alimentación en e l  p ila r  de la  máquina. La deslizadera 59 

en oaja en una ranura de guia 61 practicada en una palanca de re­

gulación e inversión de la  alimentación 62 que tiene su punto de 

apoyo en un p ivote 63 fijado  a l p ila r  de la  máquina. La palanca 

de regulación de la  alimentación incluye un mango roscado 64 que 

atraviesa una ranura 65 practicada en l a  pared fron ta l del p ila r  

y una ranura 66 con placa de indicaciones 67 f ija d a  a l p i la r .  En­

diente la  tuerca moloteada de ajuste 68 puede obtenerse la  longi­

tud de puntada que se desee o in v e r t ir  la  direooión de la s  punta­

das moviendo e l mango 64 para variar la  re lac ión  angular entre la  

ranura de guia 61 y la  barra de conexión del avance de la  alimen­

tación 54.

L¿ parte delantera dei travesano de la barra de alimentación

-  7 -
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está b ifu rc i da más a llá  de. su. unión oon la  r io s tra  diagonal 38) 

como se indica en 70, y abraza un r o c i l io  de guia estab ilizador 

71 engorronado en un to rn il lo  72 roscado? sustm oralmente, en po­

sición v e r t ic a l por bajo de la  base del armazón 1 1 *

 ̂ La barra de alimentación en iprma de T 35, con la  r io s tra

diagonal 38 contribuye a la  r íg id a  estab ilidad  horizontal del me­

canismo de alimentación. Es conveniente que las  alas de la  barra 

de alimentación lleven  c o s t illa s , como se representa en. especial 

en las  secciones transversales de la s  figu ras 5, 6 y 8 para dar 

3_0 una r ig id e z  e s te r ilid a d  -vertical a la  barra de alimentación. La

Rmaa de T de la  barra de alimentación proporciona también cone­

xiones funcionales oon e l maoanisino de accionamiento del avance 

de una manera que oonduoe a un movimiento, según una direocion a l­

tamente deseable, que da lugar a un movimiento de avance lin e a l, 

recto , a través de la  p la tina  circu lar de la  máquina que sostiene 

la  labor y un ventajoso movimiento plano de aven ce del p e r r i l lo  

de alimentación. Considerando la  conexión oon la  barra de alimen­

tación, que acciona e l avance de alimentación y haciendo referen­

c ia  a las figuras 4 y 6 , se p r e c ia rá  que la  construcción de la  

2o misma proporciona un espaciemiento. amplio en extremo entre e l  pun­

to de conexión del brazo oscilante de l avance de alimentación 58 

con la  barra de alimentación y la  oonexión estab ilizadora  d es li­

za ! le  entre la  parte bifurcada 70 de la  barra de alimentación y 

e l ro d il lo  de guia 71. Asimismo, como se ve en las figuras 4 y 6, 

gg e l  punto de conexión del me cinismo de avance de alimentación 58

oon la  barra de alimentación está coiocaoo en un lado de las ce- 

nexiones del mecanismo elevador de la  alimentación 44 con la  ba­

rra  de alimentación y la  conexión es ta b iliza  tora de la  barra de 

alimentación oon e l Rodillo de guía 71, está ooíocada en el lado 

30 opuesto de la s  conexiones del elevador de alimentación. Dado que

-  8 -
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la s  conexiones estab ilizadores 20 están aspar odas aet la  tase ¿el 

armazón 10 ráiativanente an.cha, en lugar ¿e estar apiladas en la  

p latina c ilin d r ica  ocmo es costumbre en este tipo  ¿e maquina) que­

da reducida a l cualquier tendencia a que la  barra de alimen

tación o s c ile  loca un plano horizon ta l.

Considerando e l movimiento de elevación de la  ai i  m en t  a clon 

y oon re ferencia  a las figu ras 7 y 8) como la  pareja de conexiones 

entre e l árbol oso ilsn te de la  elevación de la  alimentación y la  

barra do alimentación están espaciadas a lo  largo del tronco 37 

de la  barra de alimentación# rt. rusten cualquier tendencia de la  

barra de alimentación a osc ila r loca en un pisa.o v e r t ic a l .  Las 

cortas b ie la s  44 que van desde lo s  breaos oscilan tes de elevación 

de la  alimentación 45 & los brazos de la. barra de alimentación 43 

dan lugar a un movimiento de elevación de la  barra de al im ai teoion 

a l comienzo y fin  de cada recorrido de avance de alimentación pa­

ra aumentar e l movimiento impartido por e l mecanismo de eíavaoion 

de la  e l imantación y proporcionar con' e l lo  un movimiento de avan­

ce de la  al imantación extremadamente plano que se considera con­

veniente porque estonces las te la s  de la  labor serán agarradas 

con más uniformidad y continuidad por e l p e r r i l lo  durante la  ma­

yor parte del recorrido de avance de la  alimentación que oon los  

d ispositivos hasta ahora corrien tes.

EL presente invento proporciona un mecanismo de alimaitación 

compacto que no so lo puede ser contenido dentro del lim itado es-, 

pació de que se dispone en una p la t in a  c ilin d r ica  de una maquina 

de coser sino que está adep-tado para ser dispuesto a un costado 

de y en la  firma recomendada en la  parte trasera del oogeccr g i­

ra torio  de bucles con e je  v é r t ic e !,  dentro de una p la tin a  c i l in ­

drica. Este d e ta lle  es en extremo ventajoso per hacer posib le una 

di aposición de p e r r i l lo  volada s3bre el punto de ooeido solo dee-

,-  9  -



de UN lado, dejando abierto el otro lado para temer fác il acceso 

a l ocgedor de bucles, por ejemplo, para quitar y reemplazar en
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Con referencia a las figuras 9 y 10, el mecanismo da alimen­

tación de este invento está representado como aplicado a una for­

ma modificada da armazón de máquina de coser que se diferencia 

de la  descrita anterio mente en que la  base del armazón 10 lleva  

una parte de pata saliente heoia afuera 80. Como se indica en los 

dibujos, la  parte de pata saliente se extiende sustancial menta 

paralela a la  platina cilindrica 11 y por detrás de la  misma con 

relación a la  posicipn normal del operador de la  maquina. 3&itre 

la  parte 80 y le  platina cilindrica 11 queda un espacio 81 des­

tinado el paso de las telas de la  labor en torno a la  platina ci­

lindrica. De esta manera, la  parte 80 proporciona un g)oyo más 

firme para la  máquina de coser, para reducir el minimo el vuelco 

de la  máquina. Ri la  realización representada en las  figuras 9 y 

10, pe imane oe invariable el mecanismo al im catador de labor excep­

to en lo  que se refiere  a l árbol oscilante del a?anee de la  a l i ­

mentación, 56, que ha sido prolongado como en 56, dar tro de la  

pieza 80 del armazón a todo el largo del mineo, sustancial mente. 

Una punta 82 en el extremo de la  pata, es rodeada por la  parte 

prolongada 56 del árbol oscilante del avance de la  alimentación.

Este árbol oscilante prolongado dst avance de la  alimentación no 

solo proper oí ona un acceso más conveniente a la punta extrema 82 

del mi amo, sino que, por ser alargado, constituye una conexión en 

extremo estable que acciona e l avance de la alimentación con la  

barra de alimentación, es decir, una conexión ta l, en la  que el 

movimiento perdido, eto. entre las puntas 82 y 57 y la  barra de 

alimentación, se traducirá an que sea transmitido a la  barra de

alimentación un min&cio de movimiento oscilante perjudicial.
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Esta so lic itu d , que corresponde a l a  pr*a3gtts&a loa  Es­

teces Unióo s de Amérioa e l  d ía  12 de A bril de 1*957) bajo e l  nu­

mero 652*412) se acoge a los  benefic ios del a rticu lo  51 del vigen­

te  Estatuto-Ley cobre Boa p ie  dad In d u str ia l.
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Los puntos de invención propia y nueva que se presentan pa­

ra que sean objeto? de la  presente solicitud de patente de inven­

ción en EspeRa, por VELNCE aKos* son loa siguientes!

is *  — Uh mecanismo de elimentadón de la  labor en máquinas 

de ooser ouya caja tiene una platina portadora de la  labor con 

el extremo lib re ) que comprende una barra de alimentación di apues­

ta para extenderse a lo largo dentro de los confines de dicha pla­

tina y provista de dispositivos de cojinetes complementar ios de 

dispositivos de cojinetes en la  oaja, incluyendo una pieza de guía 

cilindrica apoyada en una de dichas partes y mandíbulas bifurca­

das act la  otra de dichas partes y aoopladas a de al izan lento oon 

dicha pieza de gria, caracterizado por al hecho de que para mo­

ver la  barra da alimentación en la  dirección a lo largo de dicha 

pieza de guia, existe una pieza oscilante accionada por la  má­

quina qua se extiende longitudinalmente dentro de los confines de 

la  platina y que tiene una pluralidad de conexionas funcionales 

oon la  berra de alimentación di puestas en puntos de la  barra de 

alimentación IcngEtudinalmenta espaciados de la  platina; mecanis­

mo contenido en la  ceja y accionado por la  máquina de coser que 

sirve para accionar la barra de alimentación aa una direooión 

transversal con relaoión a dicha pieza de guia*

2 2 . -  Meoanismo de alimentación de la  labor? de acuerdo oon 

la  reivindicación 1, para una máquina de coser que tenga una base

11
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y una platina portado: a da la  labor con el extremo lib re  sobre- 

Baliendo de dicha base, caracterizado por e l hecho de que la  ba­

rra  da a lim itación lleva  piezas mu-tnanente peipendicularee, la  

primera de lea cuales se extiende a lo largo, dar tro de la  pla­

tina y la  segunda se extiaide dentro de dicha base, teniendo el

árbol oscilante elevador de la  alimentación que se extiende lon­

gitudinalmente dentro de la  platina, una pluralidad de conexiones 

funcionales con la  barra de alimentación dispuestas en puntos de

la  primera de dichas piezas e apa ciadas a lo largo de la  platiha, 

tatiendo el árbol osoilente de a*arce de la  alimentación una co­

nexión funcional con la  segunda pieza de la  barra de alimentación.

3$. -  Mecanismo de alisantaoión de labor para una maquina 

de coser, de aouerdo con las  reivindicaciones 1 y 2, caracteriza­

do por hecho de que la  barra de alimentación tiene forma de T

áon s i nervio de la  T extendiéndose longitudinalmente dentro de la  

platina y la  parte de travesado de la  T extendiéndose transversal- 

mente dartro de la  base y porque un extremo del travesero está 

bifurcado, cogiendo la  bifurcación la  pieza de g iía  cilindrica

soportada por la  base.
-  Mecanismo de alimentación de la  1#) or, de acuerdo 

con las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado por e l hedió de que 

la  barra de alimentación está provista de mandíbulas bifurcadas 

que cogen un rodillo  de guia engorronado en la  caí a de la  máqui­

na.
5 3 . -  Meo aciano de alimentación de labor, de acuerdo oon 

la reiv ind icación  4, oaraoterizadr por e l hecho de que el rodi­

llo  de guía está engorronado en un eje eustanoialmente vertioal

por bajo da la  base de la  caja .
6 -. -  Mecanismo de alimentación de la  labor, de acuerdo

oon la  reivindicación 1, con un par de brazos oscilantes que sa-

-  12 -
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len del árbol oscilante da wción da la  elimenteoion, en Tala- 

clon da esiaoi amiento sobre el mismo, a lo largo da la  platina  

portadora de la  labor, oes aotarí zade por a l Modo de que cada bie­

la  da un par de b ie las, asta fijada  a pilote, una a l extremo de 

ea&a uno da dichoc brezos y a uno da un par de brazos de la  borra 

de alinantación que parten de la  barra de alimentación en reiaoión 

de e^aoismiecto aorbre la  miaña a lo largo de la  platina, en sus­

tancia wrttoelnmnte, per bago de l a  cena xión a picata dé la  bie­

la  can dicho brezo oscilante.
6&. -  un meeanisBO para la  alimentación de la  labor en ma­

quinas de comer.
Tal y samo me ha descrito *t la  Memoria <gae anteceda, re­

to asentado aa los dibujos qtc me acampaban y para los fines que 

se han mapeoificaáo.

Memoria coñete de trece hojas esoritaa a máquina por

una acia cara,

Madrid, 19 Á M

AC/. -  13 -
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