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BHEMORIA DESCRIPTIVA

le presente invencidn se refiere a perfecoionamientos
en, y relativos a, aparatos de sondeo y medide ds distan—
clag por €00,

la invencidén oonocierne en partiocular al uso de tales
aparatos en barcos para deteccibén de pesocado y para la lo-
calizacibdn de otros objetos submérinos.

En los impulsos de alta frecuenocia medidores de distan—
oias por ero, las ondas son transmitides en un destello en
una direoceidén aproximadamente horizontel y con objeto de
investigarlas es necesario barrer el degtello en szimut me-
diante rotacidén del transduotor electro-—acéstico que gene-
rae las osollaciones aofisticas, alrededor de un eje vertiocal.
Bs neocesario que el transduotor no se pueda mover aprecia-
blemente entre la transmisién de un impulso y la recepoién

de ecos desde aguel impulso, dado que de otra manera estard
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reduocido el rendimiento del sistems &n sensiviligad y di-
rectibilidad. Este tiene necesidad de una lenta velocidad
de barrido en relecidn con la repetida frecuencia de los
impulsos.
5e Este es uno de 10s objetos de 1a presente invencién
pare permitir que 1& velocidad de barrido sea substanoial-
mente inorementads mientras se mantienen altas sensibili-
dad y directibiliaed.
Es qhenudo deseable presentar en la ocarta regigtradora
1C. en la gue los @00s reoclbidos por distanocis son registrados,
una representacién del fondo dsl mar dado que es Wtil para
le interprstacién de sefiales eco desde objetos, tales como
pescados, en el camino del dectello horizontals E1 16bulo
prinoipal del patrdn de directibilided dsl transductor es
15« aproxima daments horizontal pero'hay siempre alguna energisa
radiada haoia agbajo y esto puede ser sufiociente para dar
e00s desde el fondo del mar Iinmediatamente debajo del bar-
60s Conforme la directibilidad del transduotor es mejorade
le magnitud de este energia tiende a deorecer. 3in embargo,
20 la ocantidad de energfa reoibida desde el fondo del mar no
es separadamente ajustable de la que resulta desde la trans-
misién horizontal.
Otro objeto de 12 invenocién es proveer medios con los
cuales un equipo medidor de distencias por eco una controle-
25. ble ocantidad de energias reflejada desde el fondo del mar
pueds ser sxhibida con 1los ecos de distanocias.
Bl transduotor usado para medir distencias y sondear por
€00 esté usualmente montado en el ocasco del bugue, o Juste~
mente fuera del barco y, particularmente con sondeadores por

30 ec0 s8 ha encontrado que 1los efeotos de ameracién en msl
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tiempo puecden ser seriog y pueden dar como resultado pér—
didz de transmisiones 0 ecOs & ocausa de espacios en blanco
debidos a burbujas de aire en la superficie del transduotor,
Por otre parfe, si un transduotor fut fijado para proyectar
a considerable distancie desde el oasco habria el grave ries—
g0 de dafiar o0 destruir el transduotor en agues superfiociales.

Otro objeto de la inwencidn es proveer una disposicién
pa2ra sondéos por eco, medida de distancias por eco, sondeo
¥y medicién de distencias combinado, en la que se evitan es—
tas desventajes.

De acuerdo oon la prinoipal cerescteristioca de le inven—
0ién hay provistos aparatos medidores de distancias por eso
comprendiende un transduoctor de medicién de distancias mon—
tado para rotaoién alrededor de un eje verticel, un trans-
miéor dispuesto para slimentar impulsos de energia eléctri-
oca ogocilatorios al transductor, y medios para hacer girar
el transduotor alrededor de ¢ioho eje a pasos, teniendo lu—
gar los movimientos entre impulsos sucesivose

El transduotor pusde ser movible =z pasos sobre un arco
en azimut que es asjustable, siendo autométicamente inverti-
da la direccifn de barrido al finel de ocada barride.

Puede ectar provisto un artifioio conmutador con lo cueal,
ocuando se desee, los medios de automatizar paso a paso pue-
den ser puestos fuera de accidn y ser controlado maznualmen—
te el paso.

De acuerdo oon otra carecteri{stica de la invencién, un
tranéductor pare medida de distancias y para sondeo estén
montados sobre un soporte comGn pera rotacidn alrededor de
un eje vertical y hay provistos medios registradores para

registrar eeos recibidos por el transductor de medida de
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dictancias y medios pars almgmar a los medios registra-—
dores con una sefial de magnitud ajustable desde el trans—
ductor de sondeo.

Todavia, de acuerdo con otra caraoteristica de la in-
venoién, hay provisto un transductor de medicidén de dis-
tancias 0 sondeo por eco, o a lgvez un transduotor de me—
dicién de distenclas y sondeo por eco montado sobre un so—
porte movible verticalmente en un collarin estanco adapta-
do para ser montado en el ocasoco de un barco, y medlos para
subir y bejar el soporte y transductor, o transductorese.
Bl exterior del casco del baroo estd pr=feriblemente provis—
to ocon resaltes gue se extienden mas alld del transduetor o
transductores en su posicibén mas slevada y adaptados para
protejerlos de detsrioro. En el ocaso ds un ftransductor de
medicién de distancies por eco, o un transduotor combinado
de mediocién de distanoias por eco y transduotor de sondeo
POr 8C0 el soporie es hecho rotatorio alrededor de un eje
vertical.

Ia invencidn serd desocrita shora, a titulo de zjemplo
no limitativo, con referencia a las figuras esquematizadas
de las oinoo léminas de dibujos adjuntase.

En los dibujoss

la fige 12 es una vista en elevaocién de un combinado
transduotor de medicién de distancias por eso y sondeo por
ec0, cuyo sistema, de acuerdo con una caracteristicas de
la invencién, estéd montado en el casco de un baroco,

la filg. 28 es una vista perspectiva de partes del meca-
nigmo de control parea el sistema transduotor de la fig. 1%,

la fige. 32 ey una vista, en escala aumentada, de une

parte del mecanismo de control de la fig. 282,



la fig. 4% es un esquema de circuito inocluycndo partes
del mecanismo de control de las figuras 22 y 32 y el motor
del tren de la fig. 12, '
Ia fig. 5% es un esquema de ocirouito mostrando las in-
Se teroonexiones del transmisor, transductores y receptor de
medicién de distancias y sond=0 por eco en aparato que in-
cluye partes mostradas en las figuras 1@ gﬁg, y
la fig. 6% muestra parte del engranaje registrador del
reoegptor de la fig. 52,

10. Refirifndonos primeroc a la fig. 1% un sistema transduo-
tor 10 estd fijado por medio de un solo pernc 1l a1 extre—
mo de un tubo hueco 12 que pesa a través de un menguito es—
tanoco ;i y a través del casco 14 de un barco, en este ocaso
un barco de maderae E1 extremo superior del tubo 12 estd so~

15, portado en una oaja de engranajes 1% contenicndo ruedas den-
tadas por las que el tubo puede ser girado alrededor de un
#je vartioal por medio de un motor del trem montado sobre
la ocaje de engranajes, ouyo motor se indica en 1Ge

El motor 16 y 1la oaja de engrancjes 15 estdn soportados

20. en un extremo de una ocadena 17 de rodillo gue pasa sobre u-
na rueda ocatalina 318, pasando el otro extremo de la cadena
sobre otra rusda catalina (no representada) siendo fijzda
el oonjunto motor-caja de engranajes.

Un motor 19 para elevar esté acopiado por adecuado engra-

25. naje a la rueda 18. El motor 19 es reversible y accionable
mediante un oonmutador (no representado) para subir y bajar
el sistema transduotor 10. E1 motor 16 sirve para hacer girar
el sistema transduoetor 10 alrededor de un eje vertical y el
motor 19 sirve para subir y bajar el sistema transductor.

30. Cuando el sistema transductor 10 estd en su posicidn mes
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elta queda protegido, por un lado por la guilla 20 y por
el otro lado por un adecuado saliente 21, proyectédndose
ambos mas allf del sistema. E1l conjunto motor—-ocaja de en-
granajes 15-15 estf impegdido de girar me diante adecusdas
guiasy no representadas.

El sistema Yransduotor 10 lieva dos transduotores 22
¥y gﬁ, el primero montado con su eje aodstioco horizontal,

0 ligeramente inclinado hacla &abajo, digamos 102, para me—
diocién de Aaistancias por eco y el otro 23 estd montado con
su eje acGstloco vertical para sondeos por €00. Ambos trans—
ductores estén abiertos &l mar y el montaje est{ convenien-
teuente exterior pzra rsducir el srrastre y flujo de inter-—
ferencias por ruidos. Los czbles del transductor son trai-
dos al interior del beroco, ¥y desde 2l1lf a los circuitos de
trensmisibn y recepcidn, a través del centro del tubo hue-
co 12 pasendo por un manguito (no mostrado) estanco en 8l
tubo,

Bn un ejemplo el tubo 12 tiene una longitud de & piés,
permitiendo al sistema transduotor ser descendido elrededor
de 2 piés por debajo del fondo de la quilla 20 y protec—
oién 21, Bl transduotor de medicidn de distancias tiene en
su cara radiante 10 x 15 oms. de dimensibn, y el transduo;
tor de sondeo tiene 10 x 10 oms. de dimenziéne.

Refirifndonos shora a la& fig. 28, esta muestra una par-
te del mecanismo de control Que puede estar situado sobre
el puente del barcos Un pomo de control 24 estf fijado en
forma concerniente a2 la rotacién de un eje 25 pero es axial-
mente deslizable a 1o largo del citado eje entre aos posi-

clonss determinades por una bola con carga de muelle 26 en-—

cejada en sosnaladuras 27 ¥ 28+ Un artificio conmutzdor 29
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¢s acclonado para dos diferentes engastes ouafdo el pomo
estéd en sus posiciones mas baje y més alta corrdspondientes
e funcionamiento manual ¥y autométioo, rezpectivamente,

En =1 eje 26 estd fijada una menecilla o indioce de
movimiento de tren ﬁ; por 1la cueal la oabeza Jel sistems
transduotor 310 d- la fig. 12 es ajustadble de una menera gue
después sers desoritas Bl eje 26 estf también fijado a un
plato Qe montaje‘zg soportendo una escobilla 32 de movimion—
to & mano enoajzda en un dispositivo en 2nillo pertido ades—
lizante, estando separadas lies d0os mitades conductoras :i
¥y 24 del mismo por segmentos &eislantes 35. Bsts dispositivo
en anillo deslizante esté giratoriamente montado sobre el
eje 26, A

Refiriéndonos 2 la fig. 42, 12 escobilla 32 de movimien-—
to a2 mano estéd mostrada conectada, a través de un dipositi-
vo oonmutador 29, cen el engeste inferior del pomo 24 de 1la
fige. 28,2 un manatial de potencial positivo en un terminel
36

Cusndo la escobilla 32 es movida hacia fuera desde uno
u otro de los segmentos aislantes 35, por giro del pomo 24,
el terminal de suministro 36 es oonectadoy a través del seg—
mento 33 o del ﬁi, a uno u otro de dos relevadorez 37 y i§
qus son con ello acoionzdos y que dan lugar a gue el motor
de movimiento 16 (mostrado también en la fig., 18) gire en
una u otra direccidn.

El motor de movimiento 16 gue impulss al gsisteme trans—
ductors impulsa también al transmisor 39 de un sisteme reps-
tidor paso a paso, el motor ropetidor 40 del cual obliga al
dl:positivo en &nillo partido 33, 34 2 girer en sinoronismo

con el sistema transductor. Una punta indicadora 41 (fig.
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28) girs oon este dispositivo y asf lo:z dos relevadores es—
tén conectados en forma de obliger al transduotor y &l indi-
cador 41 a moverse siempre hacia la posicidn del indice 31
del operador. El motor de movimiento 16 continfia girando
hagta que un segmento aislante J£ alcanza la escobille 32
cuande el relevador de suministre a2 ser acclonado es inte-
rrumpido y 1los contactos del micmo cambian sobre éi, con 1o
que se pone en corto-circuito la armedura y para bruscamen—
te el motor. Bste control de movimicnto a mano consta esen-
cialmente d= un sistema perseguidor gue es ajustado de suer-
te de ser exacto dsntro de alrededor de 12 de movimiento.

Cuando el pomo 24 de control de movimiento de la fig. 28
es oonmutado a la posicién ”automftico®, esto es, = la posi-
cibn superior o “fuers” gue ss v& en la fig, 22, lz escobi~
lle ig de movimiento a mano es eislada y en su luger es conso-
tada una segunda escobilla 42 a través de uno u otro de los
segmentos 33, 34 para el terminal 36 de suministro.

la segunda escobilla 42, que es traida a funcionamiento
cuando el pomo de movimiento estd ”fuera” y cuando, por lo ten-
t0, el dispositivo conmutador 29 esté en 1a po:zicidn de en—
gaste opuzsta a la mostrada en lz fig. 48, serd referida co-
mo escobilla de pasos. Ecte escobilia de pasos también se mue
ve sobre el tambor en anillo partido 33, 34 y es liecvada en
la jeula 43 de un engrancsje difersncial, cazda una de cuyas
ruedas pentra~less estéd acciorada a través de un trinquete
y fiador por uno u otro de un par de solenoides 44 y 4~ exci-
tados por el cierre de un conmutador 48. Estos dos solenoides
estén mostrados en la fig. 42, pero s0lo uno, a szber el 44,
ectéd moztrado en la fig. 28 por razones de claridad. Los dos

solenoides aotdan para impulsar la jaula 43 en direcoiones o—



puestas en pesos de alrededor Jd2 52. El solenolde qus eatd
en circulto en oualguier womento determinado por la posicién
de contacto de r2lavador A2 es accionado por un impulso de
corriente alimentado al mismo por un conmutador 46 en forma
£ jde leva de trea 16bulos que, como despuds se deccribird, es
girado un peso oon le transmisién de los impulsos medidores
de diztancias 0 sondeadores pOr eco, de tal manera que el so-
lenoide ez aociorado durante el intervalo sntre dos itransmi-
siones y, preferiblemente, justo antes de cada transmisibn,
10. ' Como se muegstra en las figuras 28 y 48, hay fijédo a la
jaula de diferencial ﬁi un anillio 47 deslizante limitador de
barrido contactado por 4os escobillas 48 y 49 cuyo espacia-
miento pucde ser ajuctado como después se desoribiré. las es—
cobillas 48 y 49 estén montadas para moverse rotatoriamente
15. Junto con el eje 25, 3n 1l& posicién mostradas la escobilla 48
ecté en ocontacto con el enillo deslizante 47 y por ello es
exoitado un ralevador 4/2 a través del contacto 4.+ Bl contac-
to 4, conecta a circuito al solenoide 45. Cada vez que el ocon-
mutador leva 46 acociona, el anilio 47 deslizante limitador de
20. barrigo es movido a trovés de 52 en la direccibn de la flecha
50+ Bsto continfia haste que la escobilla 48 deja el anillo
deslizante conductor 47 cuando el relevador A/2 libera. Enton-
ces los contactos Al Y 4, cambian, conectando el solenoide
44 a oirouito. El relevador permanece desprendido a causa de
2%, que 12 escobille 49 no contacta al anillo deslizante 47, Bl
solenoide 44 mueve el anillo deslizante 47 en direccién opuesta
a la flscha 50 a pasos de 82 haste gue el borde 477 del anillo
deslizénte eloance la escobilla 49, cuendo el relevador A/2
es acclonzdo y el descrito ciclo 4~ operaciones es repetido.

30, Aci el anillo deslizante 47 ejecuta autometicemente barridos
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la manera por le cuel 1&s escobillas 48 y 49 limitan el
barrido debido a su montaje serd Qescrita con referenciz a
la fige. 38, BE1 indice de movimiento 31, gue solamente se
muestra en forma esquemétioa en la fig, 22, es lievado sobre
un elemento %1 fijado al eje 26 y provisto con una ranura
longitudinal £2. Dos manguitos 53 y 4 esté rotatoriamente
montados en el ejé 25 y maneolllas indioczdores 55 y 55 estén
fijadas & los dos manguitos, respectivamente. Una orejeta hov 4
en cade menguito estéd acoplada, por un brazo de pivoteo se-
parazdo 58,a un pasador dzsiizante 59 oontactando en la ranu~
ra 52 por penetraoidn en 1z misma y fijado a un sslebén co-
nectante 60 cooperante con une excéntrics 5l. Bsta exocwenbri-
ca es rotatoria por medio de un nudoso pomo 62 mostrado en la
fig. 28, |

Cuando le excéntrica es girada, el pesador 59 se desliza
a 1o largo de 1la ranura 52 y gira las manecilles 55 y 56 en
igual oantidad en sentidos opuestos. 81 Indice i; siempre bi-
sesta el éngulo entre les maneoillas limitadoras 55 y 6.

las escobillas 48 y 49 de la fig. 4% estén montadas so-
bre los manguitos ii y B4, respeotivamente, aunque no se mues—
tra en los dibujose

Bn la fige 5% hay mostrado un control de longitud de im—
pulsos Qi por el cual pusde ser controlada la duracidn de los
impulsos generados en un osocllador impulsado 64. la genera-

0ién de impulsos esté controlada por un conmutador leva 6%

- que es accionado por las muesocas entrantes en una leve 66.

Estos impulsos son generados para ocada revolucién de la leva

66+ Ios impulsos son alimentedos, a través de una platafoma
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87 o escalén de salida de potencia, @l arroliamiento prima?rr
rio de un transformador 68. Un errol.izmiento secundario en
cinta est4 coneotado, como se musstra a través de un conmuta-—
&or J2 de tres posiciones, a secolones 59, 70 y 71 de un
tPansdustor "de medicidh de dAistancies 23 y a un transductor

e sondeo 22.

En este ejemplo los transduotores constan de pilas de ma-
terial laminar estrictamente magnetico, estando oada pila pro—
vista con un arrollamiento.

Con el conmutador J2 en la posicidn mostrade solamente
es empleada la seccidn del centro 70 del transductor medidor
de diatencias, proveyendo as{ un ancho destellos. Con el conmu-—
tador 72 en su posicibn central, todas las secciones 59, 70 y
11 son usadas, dendo un destello estrechoes Con el conmutador
J2 en su posicién izguierda el transductor de medicién de dis-
tancias es descobectado y solamente se usa el transductor 13
de sondeo.

Se notaré que con el conmutador 72 en sus posiciones dere-
cha y oentro, gue es cuandc se usa el transductor medidor de
distancias, el transduotor 22 esté excitado a través de una re-
sistencla variable J4e Bl efscto de esto es producir en la car-
ta registradora, cuando se miden dictancias, une indicacidn del
fondo del mar asi como seflales eco representativas de objetos,
tales oomo bhanco0s de pescado, en el camino del destsllo hori-
zontale Bsto &s uszdo a menudo por su utilidad en intsrpretar
dichas seflales ecoe Cuando el conmutador 72 esté en su posi-
oién izquierda para sondeo, el arroliamiento secundario del
transformador 68 estd directazmente coneotado al transduoctor 22,
estando la resistencia J4 en corto cirocuitos

831 se desea, pueden ser’adelgazadas” secciones del trans-
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duotor de medicién de distancias pzra reducir los 16bulos la—
tereles en el modelo de directibilided. Este Yadelgazamiento®
pusde ser realizado, por ejemploy, proveyendo z las pilas de -
material laminar en sus secciones exteriores 69 y 71 de menos
vueltas, de una menera progresive y procediendo hacis fuera
en dicha disminucibn.

los ecos recogidos por los trangduotores son apliozdos a
un arrollamiento seocundario 7% del transformador$8 e través de
una red 76 oomfin (T/R), a un amplificador receptor 77. Ia red
16 es proyectada de la manera usualmente conocida oon ayuda de
un tubo de descarga, para proteger el equipo receptor evitando
el pas0 de amplitudes excesivas durante las transmisiones, pe-
ro permitiendo el libre paso 4o seflales mes peguefiags correspon-
dientas & e003es la salide del amplificador 77 tisene aplicada u-
na pluma registradora de tipo conocido compiendiendo, en este
ejemplo, tres plumas 78 lievadas en un tambor rotatorio J9 so-
bre una tire ds registro 80 que es movidz continuzdamente en la
direccién de la fleche 83}, Un motor, no mostrado, impulsa un
eje comfin que lisva, 1l& leva 66, =1 tambor 79 y le leva 45, degs=
oritaes con referencia a la fige 42+ la tira 80 es impulsada a
una u otra de dos velocidedes en relacidén fijada con respecto a
la rotacién de dicho eje comln por medios que después desoribi-
remos con referencla & la fige 6%.

El amplificador J7 estd provisto con un2 red de control de
genancia automética 82 oon 1o ocual se evitan las sefiales de fuer-
za exoesiva de anchos ecos. Un cirocuito adecuado para esto es—
t4 desorito en le memoria de le Patente Inglesa N2 604.499,

Con objeto d= poder recibir ecos audibles, el amplificador
11 estd aocoplado a un mezolador §i gsuminigtradoc con osocilacio~

nes de adecuada frecuenoia desde un oscllador local 84 para
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. producir un batido audible que es alimentado & un altavoz o

aurioulares. 8%

las muescas en la leva 566 acoilonan también un conmutador
silencioso 86 que esté coneotado al meszcledor para hascer a
este filtimo inoperante justamente desde sntes de czda trans-
misidén hasta un momento justamente antes de que sea reoibido
cualquier eco de interés, Esto evita que el o0ido sea distrai-
do por sonidos ruldosos de ningtin interés.

Refiriendonos ahora a 1o fige 68, esta muestra parte del
engranaje registrador asociado con el registro 78, 79 de 1la
figs 5%e la tira 80 de la fig. t8,puede ser de papel sensible -
oorriente, es impulsade por un rodillo (no representado) so-
bre un eje 87 que lleve una rueda dentada 88. E1 eje 8] es
movible en la direccifn indiczda por les flechzs 89 para en—
granar una u otra de las dos ruedas dentadas 90 o 91 por me;
dio de les ousles el impulsor del papel es acoplado a un eje
92 que es el eje sobre el cual estédn montadas las partes 66,
18 v 46 de la fige 58, la relacibnes de rucdas dentadas pro-
viztas por medio dz las ruedas dentadas 90 y 91 son diferen-
teg ¥ permiten obtener para el papel dos diferentes velooi-
dades, una pera sondeo y la otre para medir distsncias.

la posioidén neutra del eje 8]y mostrada en la fog. 58, es
#ti1 ocuando se investiga para perfodos largos, por ejemplo,
pera bancos de pescados, ouando serfian malgastados los resul-
tzdos de la investigaocién. Tales investigaciones pueden ser
llevadas a cabo usendo soiamente los medios audibles 8% de
la filge 5%. -

Cuando el eje 87 despleazado en la direoccidn ds Jrs flechag
89 es esi movido, mueve un aslebén o enlisce ﬁi que tiene ro-

dillos 94 libremente rotatorios en aberturas en el mismo.
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l1los. La rampa 95 esté acoplada, por medios no representados,
al tembor 78 de la fig. 52 de tal manera que cuando la rampa
esté en su posicibén mas alte, como muestra la fig, 68, las
plumas 78 de la figura 58 estén levantadas separéndose del
papel 80e Bn esta posicibn el papel estd en descansoe Guando
el eje 87 se mueve a derecha o a lzquierda ¢ ra engranar las .
ruedas dentadas 90 o 91, la rampe 95 desoiende y las plumas
son obligadas a contacter =1 pmpel.

Seferé que en el apareto desorito el mismo indiczdor de
gontrol de movimiento 31 (fig. 28) es usado para ambos movi-
mientos, automético y manual. En el movimiento a mano el in-
dicador determina el apoyo del transductor y en el movimien~-
to automético determinz el apoyo central del arco a ser inves—
tigadoe

le investigzaoibén del arco determinado puede ser, por 1os
indicadores B5 y 56, ajustade para cuslquier 4ngulo que se
reguiera entre 102 y 1802 y puede ser oentrado sobre oualguier
apoyos la tnioca limitaoibn del epareto es yue el arco investi-
gado no puede inoluir el cojinete de pops y pueden ser provis-
tos topes meodnicos en la unidad de control de movimiento de
la fig. 2% para hacer imposible mover una u otra de las escobi-
llas ﬁg 0 42 pasando el ocojinete por la pops.

He sido explicado que el conjunto transduoctor 10 es lleve~
do en el final del tubo )2 en la fige. 12, De ezta manera el
$ransductor sondeador de 800 es bien 1levado por debajo del
casco del baroo y fuera de log efeotOS'de aeracién. Bn mal
tiempo, con el transduotor sondeador por eco montado en el cas-—
oo del baroo o justamente fuera de él, como es préictica ususal,

los efectos de aeracién pueden ser importantes y pucsden ser
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perdidos los ecos & causa de esracios en blanco por burbu-—

Jas de aire de la superficie del fransductor con el resulta-
do de no aparecer reglstro en la carte registradors. Bn 1l
aparatos proyectados solamente pare sondeo por eco y en los
cubdles el tubo pasante a través del casco solo lleva un trans-
dus tor de sondeoc por eco, no hay, desde luego, necesidad de
los medios de movimiento descritos en esta memoria para pro-
ducir movimientos rotatorios del tubo 312 Solo es necesario

en tal caso proveer medios para subir y bejar el tubo que lle-

va a1l transduatore

N O 7T A

Hecha la descripcidén del presente invento se declaran
oomo nuevas y de propia invencidn las reivindioaoiones si-
guientess

ds~ Perfecoionamientos en, y relativos a, aparatos de
sondeo y medida de distancliaa por =sco, ouyc sparato desti-
nado a medir distanclas por eoo oomprends un $ransductor de
diohe medicién de diztancies montado para rotacién zlrede—
dor de un ejé vertioal y un transmisor dispuesto parz slimen-—
tar impulsos de energfa eléotrica oscilatorios al transduc—
tor, caracterizados por tener medios para la rotacién del
transduector (22) alredsdor del oitado eje a pasos, teniendo
lugar los movimientos entre impulsos sucesivos.

24~ Ferfeccionamientos, segin la reivindicaocién 1, carac-
torizados porque los medios para la rotacién del transductor

(22) de mediocién de distanciams estén constituidos para pro-
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ducir rotacibn sobre un erco y pera invertir lz direccibn de
roteoibn sutométicemente al final de ocada barrido del arco.

3.~ Perfeocionamientos, segtin 1z reivindicacibén 2, carao-
terizados porque la extensién del arco es ajustable sin va-~
riar la direcoién central del mismo.

4.~ Perfeccionamientos, segin las reivindicaciones 1, 2
0 3, caracterizados porgu= en el aperato de mediciédn de dis~
tancias por eco hay un dispositivo conmutador (29) para vol-
ver inoperantes 10s eitados medios de rotacién y menualmente
operables mediocs (24) oon los ocuales el transductor (22) pue
de ser puesto en rotacidn alrededor de dicho eje.

Se~ Perfeccionamientos, segfn una cuelquiera de las pre-
cedentes'reivindioaoiones, czraoterizados poryue el transduc—
tor medidor de alcances (22) y un transduotor de sondeo (25)
estén montados sobre un soporte comfin (12), ¥y en el qus estdn
provistos medios registradores (73, 79, 80) para registrar e-
00s reolbidos por el transductor de medicién ge distanéias (22)
y medios (74, 75) pare alimentar a los medios registradores
una sefial de magnitud ajustable desde el transduotor de sondeo
(23)s

6e— Perfecoionamientos, segiin las precedsntes reivindioa—
cdones, carzoberizedos porgus el aparato comprendiendd un
transductor de sondeo por eco o de mediocidn de distanoias por
00 0 un transductor de¢ sondeo por eco y de medicidn de distan-
clas por 2co montado sobre un soporte, dicho soporte (12) es
verticalmente movible en un mangnito (13) estando sdaptado -
ra ser montado en el cesco (14) de un barco, y por medios (17,
18, 19) para subir y bajar ol soporte y transductor o trans-
duotores (10)s

7.~ Porfecoionamientos, segfin la reivindicacién 6, carac—
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,terizados porque el caso0 del baroo (14) ogt4 provisto de
selientes (20, 21) que se extienden mas a1l del trensduc—
tor o transductores (10) en su pocicién mes slta y adaptados
para protegerlos de deterloro.

8¢~ Perfscclonamientos en, y relativos &, aparatoé de
sondso y medide de distancias por eco.

Seglin se desoribe y reivindica en lz presentie memoria
que consta de diecisiete hojas foliades y mecanografiadas
por una sola cara y de oinco léminas de dibujoss

Madrid, & 21 de Marzo de 19%8.
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