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'REGISTRO DE LA PROPIEDAD INDUSTRIAL

PATENTE DE vcron

MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompafia a la solicitud de

una PATENTE DE INVENCION por. 20 afios, en Espafia

a favor de
oo D.Corlow Howlefon Cagigal . o ww.wowo.s de nacionalidad
_ .espafiola . domiciliado en ... . Santender. ...

calle de ... Avus.Heina Vietorie . . .. . ....nd@m. 41

por:

« DN STsSUEMA DE MOVINIEILO LB BEEBOLOBY o

Agente Sr. Agudo - o



PATEUWNTPE DE INVENCION
a Ffavor de:
DON CARLOS HONTANON CACIGAL, de nacionalidad espafiola, residente
en Sentander, Avda, Reina Vicsorie, ne 41 por:
" SISTEIA [ECATICO PARA TRATSFORIAR BL MOVTLIBNTO ACIAL ALTER-
TARTIVO DL ZIT0LCS, T R0247IV0 Y VICLTERSA, EDIANTE Ui SOLA

PTIEZA 7 J07LITENDO ACTTVCT.

emoria degerintiva
La patente de iavenceida cue se golicits, Tiene or ohjeto

watinar la nrobeccidn e Lepala, de acuerdo con 1o previgto
H

s

207 la lerislacidn vi ente gobre propiedzd industrial, de un sis-

tesa cue gereite lu siaplificacidn mccénicz del moviniento de ém-
bolog pobradamente conoecido ; fundaument: do en tres slezas méviles
(éwzolo, .ielsw, MJﬂlVClQ), elininando las uzrticulzeciones de ca-

heza y pié de viela, para reducir z un mfnimo el admero de siezas
s osiovisicnto, esto cs, 2 una sola sieza mévil pura cuslguler nd-

sero de €1 olos gue coasron..n 1o ad uina, scon de Loual o distin-
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to didmetro.

¥n la hoja de planos gue ilustra estz memoria, ge preseata
un conjunto del sistemz con el cuerpo fijo seccionado verticelmen-
te, dejando visibles los édmbolos de distintos didmetros 1), 2), 3),
con sus correspoundientes cilindros; estos dmbolos son solidarios
del eje comdn 4) sobre el que estdn situados coaxielmente,

El 4muolo 1) posee una corong de leva axial sobreguiads por
unos rodillos 5), que i{iran locos sobre gendos ejes 6) solidarios
del fijo del sistema y a la vez cstdn dotados con un empuje eléds-—
tico hacia el eje del sisteina por mediacidén de unos resortes ),

1o gue determinacs

1¢.- Un contacto constante de los rodillos con la leva sxial.

22 .~ Los esfuerzos axiales del dmbolo se reparten wriformemen—
te sobre los rodillos gue le regccionan. ;

3R.- Se preveen efectos de dilatacidn de estas piezas. ;

4%,~ Se compensan sucesivos deggastes de las mismas.

52.- Se obtienen suavidad de movimientos por no existir hol-
furas que originen golpes en los cawmbios de direccidn en sentido
axial.

Comparando el sistema de movimniento de émoolos gue se solici-
ta, con el de biela menivela, se pone de manifiesto en primer lu-
gar la eliminacidén de articulaciones méviles, cowo son las de ca~
beza y pié de biela; en sesundo lugar destaca la disminucidn note- :
ble del peso relativo (rendimiento mésico), por situar el eje de ‘
la bancada en el mismo eje de los cilindros, elimindndose - por |
lo tanto - el peso inerte del gigtema blels manivela situado entre
los cilindros y la bancada, cuyo porcentaje médsico supera frecuenri

mente al de los Srgenos principsles. En tercer lugar se evidencia
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ge el safucrzo de htorgida aobre el eje, e verifiecaz en un solo
sentido, cuzlijuiera gue sea el nduero de dmovolos gue uchtdien., For
otrz purte, =l aovisiento axlal 1o estd supeditsdo ~como en el
sistema de  iels amnivelz~ a sesuir Lo funceidn sinusoidal, sino

7 s

LE iugde Zer diselka‘uu la Jleva axi al Duro ﬂe;{_ltlj.r O‘tr(-'.?, fLLlCiﬁn Was
converriente,
Tachidn gueds de maniflesto gue la pieza wdvil foruwada _or

idn
«l ¢je y Zmbclos solidurios, tisne ur ceontro de grevedad Cefirido
v situado sobre el eje del sisteuns, coan su cecuencla en el eyuili-
Urio Qe ssens en movimiento. Otre ventaja reslde en gue zobre el
aismo eje rueden ser scoplzmios wds énbolos, de i usl o distinto
diémeﬁro, sin variar por ello el mvimero de slewas en wovimiento,
POr gar wile »2la la due zetda fundanentalizente.

Descrits suficlenteuente la waburaleza - objeto Le sota in-
vencidn, ze¢ declara jue los puntog cuya Sropledad v osiplotacidn

exclusive se wolicits _or veinte aflog en uspefia, estdn comprendi-

dog e lug sijulentes:

4

RELZ I T T 1w Tg 4CTO0T &8

i I Ry

18, Un gistena mecfnico pora trensgformer =1 movimiento axial,
altern-tive de embolos, en rot tive v viceversa, mediznte una sola

wiezs en wovinlento activo, caracterizado sorgue coasta de una 80—

siezn uévil, coumests or ¢l ¢je s los dnunizs solidarios, si-

tusdos couxiclmente sobre el cie seomdtrico condn donde se digpon-

drda o cualuuler avduwmero, con i usles o distisatos ei dnetros.

28, Un sigtema wecdnico parg bromsformar el moviniento axial,

o

slteimutivo de emuolos, en wobubivo y viceversa, wsGiante uaa sola |

:
ES

pleza ¢ movismiento wetivo, gesdn la reivindicacidn primera, ca-

racterizado porgue wic de log €mbolos estd dotado con una corona

de leva axial sobre;uledu uor sl cueryo fijo dcl sistema; wmediante

§
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dicho émholg, ir nieszz formsda por el eje v dmbolog solidzarios

sueds guveditads 3wl Jovisiento aixto de rotacidn v traslacidn

£

]

5
o

1l 2lternntivo y viceversa.

Un gistemsz smecdnico pars transformar ¢l movimiento axiel

(WY
7]

.-
alternativo de embolos, en rotativo iy viceversa, mediznte unu
sola piena en coviulento activo, ze udn less reivindicaciones »re-
cedecates,coractorivado porcue sobre ejes polidurios del cueryo
fijo ¢iran en Forma pasiva o loca sendos rodillos troacocénicos
sue guion la leva exial; estos rodillos poseerun empuje centri-

peto por medioeidn Je resories.

NLTAL

TV s T ; Ty s AT STy Y TR PR T
4030" T 8TRMRA M ,;?IU PARA "M l3F0RTAT L OV

IDTATIVE Lo L 0T0S, BT RUTAITYO Y YICEVARSA, VEDIANTE UMA

SOLA PIELA 07 OVTIILITIO ACPIVO.

21 como (ueds descrito en la liemoria gue anteceds ¥ se

ilugtrs ea el plano que lz acompafla.

Congta zota ilemoric de cuwtro hojas foliwdas y mecanografia-

das sor unw s0la enra.

Madrid, a Cijf’aEEi . 958
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