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<?ue se acompasa a 7a aoFícrfHtF Je

una P A T E N T E  D E  IIWßNCIOW por 20 años, en España

a /avor Je

............D.. C a r lo  a.Ho iñ  an on C agigai..

española domiciliado en 
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, de nacionalidad
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núm. 41

por;
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P A T E N T E  D E  I N V E N C I O N  
a favor de:

DON CARLOS HONTAÑQN CACIGAL, de nacionalidad española, residente 

en Santander, Avda. Reina Victoria, na 41 por:

"UN SISTEMA MECA!ICO PARA TRANSPOni/j: EL MOVIMIENTO A IIAL ALTER­

NATIVO DE FILOLOS, EN ROTATIVO Y VICEVERSA, HEDIANTE UNA SOLA 

PIEZA EN -JOVIEIENTO ACTIVO".

Memoria descriptiva

La patente de invención que se so lic ita , tiene por objeto 

¿^rantisar la  protección en España, de acuerdo con lo previsto 

por la  legislación vidente sobre propiedad industrial, de un s is ­

tema que permite la  simplificación ¿necánioa del movimiento de ém- 

5 bolos sobradamente conocido fundamentado en tres piezas móviles

(émbolo, b ie la, manivela), eliminando las articulaciones de ca­

beza y pié de b ie la , para reducir a un mínimo el adinero de piezas 

en movimiento, esto es, a una sola pieza móvil para cualquier nú­

mero de émbolos que oomponq,m la  máquina, sean de i, ual o d istin—
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to  diámetro.

En la  hoja de planos que ilustra, esta memoria, se presenta 

un conjunto del sistema con el cuerpo f i jo  seccionado verticalmen­

te, dejando v is ib les los émbolos de distintos diámetros 1 ), 2), 3 ), 

con sus correspondientes cilindros; estos émbolos son solidarios 

del eje comdn 4) sobre el que están situados coaxialmente.

El émbolo 1) posee una corona.de leva axia l sobreguiada por 

unos rodillos 5), que giran locos sobre sendos ejes 6) solidarios  

del f i jo  del sistema y a la  vez están dotados con un empuje e lás- { 

tico hacia e l eje del sistema por mediación de unos resortes 7), 

lo  que determina:
12.- Un contacto constante de los  r o d il lo s  con la  le va  a x ia l.

22.— Los esfuerzos axiales del émbolo se reparten unifonnemen-í 

te sobre los rod illos que le  reaccionan^ i

3a.- se preveen efectos de dilatación de estas piezas.

42. -  ge compensan sucesivos desgastes de las mismas.

53.- Se obtienen suavidad de movimientos por no ex istir  hol­

guras que originen golpes en los cambios de dirección en sentido , 

axial.

Comparando el sistema de movimiento de émbolos que se so lic i- ! 

ta, con e l de bie la  manivela, se pone de manifiesto en primer lu - i 

gar la  eliminación de articulaciones móviles, como son las de ca- ; 

beza y pié de b ie la ; en segundo lugar destaca la  disminución n o ta -! 

ble del peso relativo (rendimiento másico), por situar e l eje de 

la  bancada en el mismo eje de los cilindros, eliminándose -  por 

lo tanto -  e l peso inerte del sistema bie la  manivela situado entre 

los cilindros y la  bancada, cuyo porcentaje másico supera frecuenr 

mente al de los órganos principales. En tercer lugar se evidencia
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que e l esfuerzo de torsión  sobre e l e je , se v e r i f ic a  en un solo 

sentido, cualquiera que sea e l  ndinero de émbolos que octáen. Por 

otra parte, e l  movimiento a x ia l no está  supeditado -como en e l

sistema da ie la  manivela- a seguir la  función sinusoidal, sino 

que puede ser diseñada la  leva  a x ia l para seguir otra  función mas 

conveniente.

También queda de m anifiesto que la  p ieza  m óvil formada por 

e l  e je  y émbolos so lid a r io s , tien e  un centro de pravedad defin ido 

y situado sobre e l  e je  del sistema, con su secuencia en e l  e q u il i­

brio  de nasas en movimiento. Otra ven ta ja  res ide en que sobre e l 

mismo e je  pueden ser acoplados más émbolos, de igual o d is tin to  

diámetro, sin va r ia r  por e l lo  e l  n&aero de piezas en movimiento, 

por ser una so la  la  que actda fundamentalmente.

Descrita, suficientemente la  naturaleza p objeto de esta in­

vención, se declara que lo s  puntos cuya propiedad y explotación  

exclusiva  se s o l íc i t a  ^or ve in te años en España, están comprendi­

dos en loo s igu ien tes:

1 3 .- Un sistema mecánico para transformar e l movimiento a x ia l, 

a lte rn a tivo  de émbolos, en rot t iv o  y v iceversa , mediante una sola 

p ieza  en movimiento a c tivo , caracterizado porque consta de una so­

la  p ieza  m óvil, compuesta por e l  e je  y lo s  émbolos so lid a r io s , s i ­

tuados coaxialmente sobre e l e je  geométrico' comdn donde se dispon­

drán en cualquier ndmero, con iguales o d is tin to s  diámetros.

23.- Un sistema mecánico para transformar e l movimiento a x ia l, 

a lte rn a tivo  do émbolos, en ro ta tivo  y v iceversa , mediante una sola 

p ieza  en movimiento a c tivo , sepdn la  re iv in d icac ión  primera, ca­

racterizado porque uno de lo s  émbolos está  dotado con una corona 

de leva  ax ia l sobreguiada por e l  cuerpo f i j o  del sistema; mediante
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dicho émbolo, I r  p ieza formada por e l  e je  y émbolos so lida rios  

queda supeditada a un movimiento mixto de rotación  y tras la c ión  

a x ia l a lte rn a tivo  y v iceversa .

33 .- un sistema mecánico para transformar e l  movimiento a x ia l 

a lte rn a tivo  de émbolos, en ro ta t iv o  y v iceversa , mediante una 

so la  p ieza  en movimiento a c tivo , serán las re iv ind icac iones pre­

cedentes, caracterizado porque sobre e jes  so lid a rio s  de l cuerpo 

f i j o  y irán en forma pasiva o loca  sendos ro d il lo s  troacocÓnicos 

que y.'uian la  leva  a x ia l; estos ro d il lo s  posesa un empuje cen tr í­

peto por mediación de resortes.

4 3 .- uy SISTEMA MECANICO PARA TRANSFORMAR EL MOVIMIEYIO AXIAL 

ALTEmATIVC DE Eli ,OLOS, Ed ROTATIVO Y VICEVERSA, MEDIANTE UNA 

SOLA PIELA E-r MOVriIEMTO ACTIVO.

Tal como queda, descrito  en la  Memoria que antecede y se 

ilu s tra  en e l  plano que la  acompaña.

Consta esta Memoria de cuatro hojas fo liad as  y mecanografia­

das por una sola cara.

Madrid,



ESCALA VARIABLE 

Madrid ,3  4- g-¿? ?.
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