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_ La presente memoria descriptiva tlene ¢omo -
fln la declara016n del objeto sobre el que ha de recaer el privi
legio de explotac16n 1ndustr1al Y comercial exclusivo en el te-
rritorio nacional de un Modelo de Utllldad ‘de acuerdo con la vi-
gente Leglslac16n, que, como el enunc1ado indica, se trata de -
"GATO DE ELEVACION PERFECCIONADO".

: | | Se conocen para la elevacién de automb-

viles y vehiculos similares, en caso de que estos de averien, -

fmultitud de mecanismos de'mﬁltiples formas y basados én diferen-

tes principios, de los cuales uno de los m&s usados es el gato -

de cuadrilftero articulado, el cual consiste basicamente en cua- I

tro ramag. articuladas, formando un cuadrildtero, en el que dos -

, vértices opuestos estén unidos diagonalmente por un tornillo o ~

'slmllar, que glrandoratrae los dos vértices, que une, logrando -

de este-modb la separacién de_los otros vértices Y la elevacidn
del vehiculo. o

~ El gato dgscfito,en el parrafo anterior tie-
ne en las ramas que-férman.;éﬁtd'el vértice inferior, la base, -

como en las que forman el vértice superior, la peana de apoyo al

vehiculo, un mecanismo de interrelacién entre ellas que hace que

giren el mismo dngulo, formando en todo momento un cuadril&tero
simétrico.

Esta simetria de movimiento implica una tra-

‘yectorfa de la peana superiér en una recta vertical, suponiendo

gue la base esté asentada sobre una éuperficie horizontal. Ahora
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'bien dado Que el.gafd’séﬁapOYa en ﬁno.déQibsilaferales de la ca-

rroceria cuando emplema el vehiculo a elevarse 1o hace en un gi-

distlnta ala que sigue el vehiculo, se forma una componente ho-
rizontal del peso del vehiculo, que; puede dar ‘lugar & un desliza

'miento del qatd hacia el extarior, caﬁsando graves accidentes.

rias ya ha sido resuelto por diversas soluc;ones que, por medic -

 de levas o solucl&n analoga en 1os vérticel de la base y de la -

_'el vehiculo en elevacién.

principales.

ro que se apoya en las. ruedas del 1ado contrarlo, trayectorfa <=
que, desprec1ando el movimlento de la amortlguacién, s€ puede <=

con31derar como un’ arco de c1rcunferencia. ;}'

Al ser la trayectoria de elevac16n del gato

Este inCOVeniente de 1as diferentes trayecto

peana, logran, desde que empieza a deSplegarse el gato, una tra-

yectoria 1nc11nada acorde con la que sigue el punto de apoyo en

Ahora bien, esta nueva’ soluc16n si bien re-
solvia en parte el problema inicial de dlferentes trayectorias -

presentaba nuevos problemas que se pueden agrupar en tres puntos

) Ejecucién compleja y de precisién para lo

grar el efecto deseado. '
b)*La'ﬁfayé§£orIa eé inclinada desde el pun-
to inferior,;]£>que su§¢he una incgrtidhmbfe de donde va a caer el
punto de apoyo del ga£d SObré_e1 correspondiente vehiculo cuando

dicho apoyo debe de realizaré§ con una totél precisidén, puesto -
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que cada vehiculo presenta unas concretas formas y lugares para

determlnar en ellos dlChO apoyo.

c) La diferente apertura 'de unas ramas res+

s
\"

pecto de otras ‘se consigue medlante mecanxsmos tales oum>levar»c

Vslmllar, que actuan por rozamiento Yy con grandes presiones unlta

éias, lo que determina un desgaste de las superficies en contad~

.. to y un desajuste general del gato.

Bl modelo preconizado supera ampllamente a -

. todo 1o hasta ahora conocido Puestorque ademds de resolver el -

probléma inicial de las diferéﬁﬁés trayectorfas, no présenta los
problemas de modelos anteriofes, antes enumerados. .

El gato objato de la presente invencidén esté

¢ompuesto, de acuerdo con los principios basicog ya conocidos, -

por una peana o cabeza de apoyo sobre el vehiculo, una base de -
époyo contra el suelo, y cuatré b;azoélun;éé articulan a la pea
na, a la base y entre.éi»féfmanéo un cuadrilitero en el que sus
otros dos vértices estén Qﬂidos por un torhilld que se enrosca -
en;una £uerca situada eh ﬁh vértice miéﬁtraé gue se apoya sobre
un c031nete situado en el otro vértice, el giro de este tornillo

por medio de una manivela duxiliar determina la elevacidn del ga

*to.

Partiendo de esta concepcidn geométrica v de
acuerdo con la inven01on, los brazos que se articulan, tanto en
la base, como en.la peana, est&n relacionados entre si{ por un -

dentado tallado en los mismos extremos de los brazos, sobre los
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extremos de las alas de las "o qué>forman dichos brazos.

Este dentado, tanto en los brazos gde se unen

en la base como en los que se unen- én la peana, presenta una pri
_mera parte, o sector angular con el mismo didmetro prlmltlvo en
los dos brazos, por lo qué sus trayectorfas angulares son idénti -

cas, resultando una trayectorfa de elevacién perfectamente verti

éal,

En. una segunda parte. de este dentado, uno de

"los ‘brazos presenta un dentado con un di&metro prlmltlvo mayor y

el otro brazo con un diémetro menor, pero engranando perfectamen

te gntre sf por lo que:se consigue gue el avance angular a par-

. tir de cierto’ punto, sea mayor en un brazo gue en el otro, dando

lugar a partir de este punﬁé a una trayectorfa inclinada de ele-

vacidn.

,Como,se puedé‘ver el mddelo preconizado da -

lugar en su elevacidn a dos secuencias distintas, una perfecta-

mente vertical, hasta una cierta altura que puede ser del orden

de unos 180‘milimetroé, con lo que'ée puede colocar perfectamen-

te desde un principio el gato, y una trayectorfa inclinada a par

tir de dicho punto que compensa la trayectorfa de elevacién del

vehiculo.

Por otra'parte dado gue la relacidén entre -
los brazos se establece por un dentado de engrane, en el cual -
los dientes no deslizan unos respecto de los otros, el desgaste

es practicamente nule, lo que da una gran exactitud y precisién
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».,aﬁn después de muchos ciclos

'gran senc111ez de - fabricacién.

fcaracteristicas esenciales.

,-del gato de eleVacién preconizado"

O,IO ;

trabajo, con un mecanismo dé <.

'.u.(,

Para < mprender meJor la naturaleza dei in=

p .

fvento en el plano adjunto hacemos una representaclén gsquemética
. ﬂde su utilizac1on, no siendo en absoluto limltativa y suscept:i-~

fble por ello de las modificaciones accesorias que no . alteren las’

La figura 1 representa ﬁna2Visté'eh alzado =

_ , wpieéenﬁaﬂﬁha'éista én alzado -
parcial de la relacién existente entre los btazos (3 ¢ 4) tanto

en la parte supericr, como en,la 1n£eriorbg7

:ﬁ La figur,*3 representa una vista en esgiema

"1de las trayectofias diferentes de’elevacién del gato ‘preconizade.

Las figurasw4, 5 y 6, representan unas vis-

ftas en esquema de la posici&n adoptada por la peana (2) depen-
3d1endo de 1la relac;én de engrane entre 1os ‘brazos (3 y 4), s;en-

;do la de la flgura 4 la representada en la figura 2, la de la fi

gura 5 una posicxén lograda con un mismo di&metro primitivo en -

la relacidn superior Y. la de la figura 6 la lograda invirtiendo

. 1a posiclén de los brazos (3 y 4) 1ndicados en la figura 2.

En ellas se anotan 1as slguientes particula-

‘ridades:

;:?.Base,

2.~ Peana. .-
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'3.- Brazo..
4;F Bfazo.w A
'5;7.D¢ntad§.hédié;"
6. D@ntédo mayor ;
”7;% péntédd{menor;
8.~ Tuerca.
§.- Tdrﬁiilo.v .
IO}~‘Medios de apoyo.~i‘
"1i.F”Casquillo. .
.12,41Punto de uniﬁn.
13.- Brazo. R
14.~ Angulo ae'apertura.f
;5.- Angulo de apertura..g
El objeto de la presente ;nvenc1on es un ga-
to de elevacidn perfecc1onado del ‘tipo de cuadrildtero articula-
do gue consta de una base (1)'de.apoyo sobre el suelo sobre la -
que se articulan dos bfazos (3 Y'A) Ae seCéién en "U" que por su
6tro extremo se articulaniiespecti?amente sobre un césquillo (11)
y una tuerca (8) que ihco:po;éh.ﬁamb;én por su parte superior -
étros dos brazos (3 y 4) iguales a ios inferiores, los cuales -
ﬁnen sus extremos sobre una'peaQa (Zi'dé una manera articulada.
| Un tornillo (9) enroscado en la tuerca (8) -
por un extremo y que 11e§a unoéfmegios de apoyo (10)sobre el cas
quillo (11) atrae loé dos Vértices opuestos del cuadrilatero que

forma el gato, girando accionado por una manivela o similar enca
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‘Jada en un punto de unién (12) . situado en el extremo libre del -

tornillo (9).
Todo lo seﬁalado,hasta ahora corrésponde a =

una concepc1on més o menos genérica, pero de acuerdo éon 1la pre-

sente .invencidn los brazos (3 ¥ 4), ademés de eéstar articulados

en la base (1) y en la peana (2) estén relacionados entre si tan

1 to en la parte superlQr. como en la inferior, por medié de un -

' dentado de engrane tallado en las alas de los brazos (3 y 4), en

uno de sus extremos Gnidamente; este engrane'sincroniza los movi

mientOS de ambos brazos 3y a), en su apertura forzada por el -

| B mov:.miento del tornillo (9) R

El dentado de engrane del brazo (3) estd for
mado por un dentado medio (5) y uno menor (7) de menor di&metro

primitivo; mientras que el engrane del brazo (4) esté& formadé -

- por un dentado medio (5)}del mismo didmetro primitivo que el me
dio (5) del otro brazo y un dentado mayor (6) de mayor dismetro

_primitivo que engrana perfectamente con el dentado menor (7;.del

otro brazo (3).
Con esta solucidn se logra que el gato preco

nizado, desde una poéicién de ‘'plegado representada en la figura

3 a trazo fino, hasta una posicién desplegada con la peana (2) a

una altura de aproximadamenteélBO mm. sobre el suelo, siga una -
trayectoria recta, como la representada a trazo Y punto en dicha
figura 3, ya que ambos brazos (3 y 4) engranan tanto en la parte

superior de la péana (2), como en la base por intermedio del den
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vtado (5),‘que al tener un mlsmo di&metro primitlvo, 'bliga'a gue

los angulos de apertura (14 y 15) sean iguales, determinandé una
trayectoria recta para la elevacién de la peana (2).

Una vez: 1legada la peana 12) a la precxtada
altura de por ejemplo 180 mm ; 1os brazos (3 y 4) emplezan a en=

grandr entre si, tanto por la parte de la3base (1) como por la - .

~de 1la peana (2), por medio de los dentados mayor (6) y menor (7)),
1o que 1mp11ca que, para un determinado giro -del tornlllo 9y, -
‘  el &ngulo de apertura (14) del brazo (3) sea mayor dJue el éngulo
de apertura (15) del_p;azo (4),_9qr_la diferencxa de didmetros -

‘entre los dentados (6 y 7), lo mismo ocurre por la parte superior

dando lugar esta doble’ inclinacidn.a una.traYectoria inclinada,

tal y como se representa a trazo grueso en la figura 3.

La solucién-hasta‘ahbré descrita, cuya incli

nacibn esta representada eéqﬁem&ticamente en la figura 4, no de-

be - entenderse en sentido limltativo, ya que puede lograrse asi-

mismo, para determlnadas aplicac1ones, que la peana (2) permanez,
ca horlzontal, tal y gomo se representa en la f;gura 6, aunque -
su. trayectoria de accién sea inclinada al iguai Que la descrita
anterlormente, ﬁnicamente camblando de posicibn entre si a los -
brazos superlores (3 y 4). |

También se, puede 1ograr, tal y como se repre
senta en la figura 5,-que la.gggna (2) no tenga tanta inclinacidn

como con el modelo preferente sino gue mantenga en todo momento

una posicibén paralela a la del tornillo (9), teniendo en este ca
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SO unos braios (13) superiores.que preséhtah.un dentado de engra

‘ne con el n1smo dlametro primxtlvo.

En’ todos los casos los dentados (5, 6 y 7) -
de los brazos forman un engranaje perfecto, en el que las super“

f1c1es en contacto ruedan s;n un deslizamiento relatlvo entre si,

‘lo que evita un. desgaste prematuro del mecanismo del gato de ele

;vaC16n, confiriendole una total fiabxlldad operat;va en el trans

curso del tiempo.

Descrita suficientemente la naturaleza del -

~presente invento, asi como - su realizacién industrlal, sdlo cabe

Janadir que‘en su’ conjunto Yy paptgg,constitutiVas,es posible in-

troducir cambios de forma, materia y disposicién, en cuanto ta-
les alteraciones no Supongah VAriacién sustancial del mismo.

El 301101tante, al amparo de 1los Convenlos -

, Internacionales sobre Propiedad Industrial,.se resexrva el dere-

cho de extender esta demanda a los paises extranjeros, si fuera

posible, re1v1ndlcando la misma priorxdad de la presente solici-

i

N 0 T A

El Modelo de Utilldad que se solicita como -
nuevo en Espana por veinte anos, de acuerdo con la v1gentb Legis
lacidn sobre Propiedad Industr1a1 deberd recaer sobre "GATO DE -
ELEVACION.PERFECCIONADO", en todo de acuerdo con las siguientes:

REIVINDICACIONES

i.- Gato de elevacibn perfeccionado, caracte
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rizado porque sus brazos se relacionan entre sf, en la parte su-

. perior donde se articulan a‘ia peqna_de:épbyq-en contra- del Vehi

culo y/o en la parte inferior) dcnde sé‘articulan‘a la baseé, a -

.'través de unos dentados que presentan un primer sector, en el =~

que se han tallado unos dlentes con un idéntico dlémetro primltl

'vo en los brazos de ambos 1ados, y un segundo sector, ‘de di&me-~
' tro pr1m1t1vo dlferente pero complementarlo entre los brazos del

flado derecho Y los del lado izquierdo, dicho sector de idéntico

dlametro prxmztivo engrana desde una p051ci6n totalmente plegada

-del gato, hasta una cierta altura, siguiendo asi la peana supe-
'ﬂrlor én esta fasgeé una. trayectCria perfectamente vert;cal hasta
©que- al alcanzar dicho punto én altura, engranan los Sectores de~4
~d1st1ntos ¥ compiementarios diﬁmetrds primxtivos, con 1o que unos
_brazos»gmran un 5ﬁgulo mayor‘que los-otros dbs, de modo qué a -
5partar de este punto, la peana superior se desplaZa gegln una -

trayectoria 1nd1cada. hasta la p051c16n de . total desplazamlento

Ude; gato.

C 2. AAGato de'elevééiéh pérfecéionado, en todo

de acuerdo con la anterlor re1v1ndicac16n, caracterizado porque

'} el. tallado de los dos sectores de:diﬂammtes diémetros prlmltlvos

l‘de cada dentado, esté reallzado de’un. modo continuo, 1o que 1m~

pllca dos secuenc1as completamente dlferentes de elevacién, pero '

gue se siguen con una total continuidad operativa.

3.~ "GATO DE ELEVACION PERFECCIONADO"

Segﬁn queda sustancialmente descrlto en la -




",3 PR
5 . %
s R
i &
1 presente memorla descr;ptlva que consta de dooe hogas mecanogra-

fladas por una, sola cara acompanada de sus correspondlentes dibu

jos. . i . ‘ .
. L -
._'».: | ..“,Madrld' 18 E;.&n
i) o , ' ) -~ El Agente OfJ.

i
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