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P A T E N T E  DE  I N V E N C I O N

ren a, de n acion alidad  española, re sid en te  en Manresa (Barcelona) 

c a l le  Tortoñas, número E .-  - - -  - -  - -  - -  - -  - -  - -  - - - -

La presente s o l ic i tu d  tiene por objeto  g a ra n tiz a r  e l  de­

recho de fa b r ic a c ió n  y explotación  ex c lu siv a  p ara  España, de to ­

dos lo s  meoanismos de d e sarro llo  automático para  t e la r e s ,  afee# 

to s del perfeccionam iento que con stitu ye  e l tema de l a  Patente 

en curso .

El mecanismo de que tratam os, e s t á  destinado a mantener 

igu alad a  constantemente l a  ten sión  del h ilo  de urdimbre duran­

te todo e l proceso de t i s a j e  o avance del plegador del urdimbre, 

independientemente del diámetro que é ste  vaya presentando.

En e s ta  idea e se n c ia l, se b asa  e l p resen te  invento cuya 

f in a lid a d  es l a  de re so lv e r  e l an terio r  defecto de tener que co­

r r e g ir  a mano, l a s  d ife re n c ia s  de ten sión  o rig in ad as por l a  con­

tin u a evoluoión del s e rv ic io  de h ilo  de la  urdimbre.

E l inconveniente que hay que venoer, en lo s  antiguos s i s ­

temas, es e l de que lo s pesos calcu lados para cuando el plegador 

e s tá  lle n o , van dando mucha más ten sión , a medida que e l  p lega­
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dor se  va vaciando, y no es n i p rác tico  n i econdmieo, e l  que un 

cuidador de máquina, tenga que e s ta r  pendiente de i r  efectuando 

l a s  T e s t if ic a c io n e s .

Para e l lo ,  l a  c a r a c t e r í s t ic a  e se n c ia l del mecanismo es ba 

de sin cro n izar  mecánicamente e l avance del r o d il lo  plegador an­

te r io r  del t e j id o ,  con el avance del plegador de la  urdimbre, 

in tercalando en e l sistem a l a  in flu e n c ia  de un re c t i f ic a d o r  y 

compensador que aguante dicho e q u ilib r io  h a sta  la  consunción to ­

t a l  de h ilo  de urdimbre en su correspondiente p legador.

A continuación se procede a l  a n á l i s i s  y d escrip c ión  del 

citado  mecanismo, con la  ayuda de lo s  esquemas del g rá fico  ad­

junto, en e l  que se  rep resen ta  l a  re a liz a c ió n  p rá c t ic a  del m is­

mo.

Siendo l a  F ig . 1 , l a  esquem atización te ó r ic a  del montaje, 

y l a  F ig . 2 , un d e ta lle  mecánico de una de sus p iezas c la v e .

Todo e l conjunto del d isp o s it iv o , se  mueve a expensas del 

batán en donde tien e  su in o iac ió n , con e l enclave del empalme 

a r t ic u la r  -3 - , lo ca liz ad o  en e l  punto -4 - , d e l largu ero  v a r t io a !  

del batán -5 - . De e s ta  toma de contacto in v a r ia b le , p a rte  l a  va­

r i l l a  transm isora -6 - , sometida a un deslizam iento de vaivén 

consecutivo a la  bascu lac ión  del batán , deslizam iento que r e a ­

l i z a  librem ente en el in te r io r  de un manguito c ilin d r ic o  -7 - , 

que recubre l a  zona extrema de su lon g itu d  (no prec isad a) f in a -  

lizando en el extremo de l a  v a r i l l a ,  con un tope -8 - , graduable 

a to r n i l lo ,  que l a  l im ita .

En un punto in fe r io r  del manguito, e x is te  una b rid a  con 

una mordaza -9 - , que a fian z a  un t ir a n te  -10-, enlazado por su 

extremo con el p ivote de mando -11-, de una p la t in a  a tr in q u eta­

da -12-, cuyo e je , con stitu ye en su prolongación  v e r t ic a l  supe­

r io r  -13-, e l  árbol de engranaje con la  rueda -14-, s o l id a r ia



se  h a lladel e je  -15-, del plegador -1 6 -. La indicada b rid a  -9 -, 

en la jad a  por un reso rte  h e lic o id a l -17-, cuyo extremo permanece 

f i j o  a l  punto más inmediato en la  bancada. De e s te  modo re tien e  

y e fec tú a  la  re tracc ió n  del manguito* cuando é ste  se ha d esp la­

zado en la  d irección  de l a  f ie  oha, cada vez que él tope -8 - , de 

la  v a r i l l a  le  dá un impulso en e l sen tid o  del alejam iento del 

batán , a cuyo ritmo e s tá  vinculado.

fo r  lo  tanto e l  avance experimentado por e l  manguito, se 

traduce en e l  tr in q u ete , por e l progreso de uno o más d ien tes de 

l a  rueda dentada del p legador y su equ ivalen cia  en avance del 

h ilo  de urdimbre.

De este  modo se  lo g ra , que por e l  movimiento progresivo  

de la  máquina, se mantenga in a lte ra b le  la  autom ática tensión  

del h i lo ,  en vez de que l a  tensión  se a  la  que haga d esen rro llar  

e l  h ilo  de urdimbre en su c a rre te . Ho obstan te  e l e q u ilib r io  de 

e s te  mecanismo, s e r í a  anulado por la  disminución de volumen del 

h ilo  arro llad o  en el p legador, y p ara  e llo  se p re c isa  de un e le ­

mento compensador de l a  disminución de diám etro.

Sobre e l  tubo "cato h ep it"  p o ste r io r  -18-, se  a p lic a  un me­

canismo b ascu lan te , sustentado peor una v a r i l l a  h orizon tal -19-, 

re lacion a da con una pe qu a la  b rid a  angular -LO-, que con punto 

f i j o  de apoyo -21-, en l a  bancada, e s ta b le c e  una b ie la  -22-, de 

comunicación con una antena v e r t ic a l  -23-, que r e g i s t r a  l a s  o s­

c ila c io n e s  del manguito c i l in d r ic o  -7 - , mediante un tope la t e r a l  

-24-, s o l id a r io  de uno de sus costados enfrentándose a un con­

ta c to r  de forma tr ia n g u la r , integrado a la  antena.

Ahora b ien , e l  extremo in fe r io r  de l a  antena, se  h a lla  

empalen do a  una palanca de f i ja c ió n  -26-, portadora en su ex tre­

mo, de un contrapeso, y que tien e  su asien to  en un punto medio 

f i j o  -27-, de l a  bancada; oon lo  que la  antena, se h a l la r ía  apa­



rentemente inm ovilizada por su s dos puntos de apoyo f i j o s ,  pero a  

causa de la  in c lin ac ió n  del lado mayor del con taetor tr ia n g u la r , 

su contacto periód ico  con e l  tope -24-, en desv iaoión  asoendente, 

se  traduoe en un movimiento de e levación  que vá obligando a l a  va­

r i l l a  -19-, a mantener a  l a  b a rra  -28-, del compensador, siempre 

en angularidad  p re c isa  para ten sar e l h ilo  en la  posio ión  que se 

ap re c ia  en l a  f ig u r a .

Finalmente como elemento a u x i l ia r  de e s te  msoanismo, en l a  

F ig . 2 , se  rep resen ta  en p ersp ec tiv a  la  rueda de trinquete -29-, 

que posóe, e l  árbol de engranaje -13-, en el lu gar en que ooinoide 

con e l l a ,  el diente móvil -30-, a lo jad o  en l a  p la t in a  -31- que se 

h a l la  en dapendenoia con e l t i r a n te  -10-. Msta p la t in a  como su 

oponente -32-, se  encuentran calad as ambas en e l  c itad o  e je  -13-, 

contando entre e l l a s  con un sistem a de embrague o a islam ien to , 

co n sisten te  en una e sp iga  r e t r á c t i l  -33-, enfrentada a  una sucesión  

de cavidades recep toras -34-, p rac tic ad a s  en la  p la t in a  in fer io r  

-32-. Mediante e ste  oontacto reg u lab le , puede a i s l a r s e  e interrum­

p ir se  touo e l  sistem a de tran sm isión , lo  que no impide segu ir a c ­

cionando a mano e l progreso del c ilin d ro  p legador, a causa de oon- 

ta r  el árbol -13-, en su  extremo super ior , oon un volante a u x i l ia r  

-35-, de accionamiento d ire c to .

D escrito  todo e l mecanismo, oábe a d v e rtir  que su re a liz a c ió n  

p rá c t ic a  podrá con sid erarse  como de fa b ric a c ió n  in ic ia l  en t e l a ­

re s  nuevos, o como de ap lic ac ió n  p o ste rio r  adaptable a o tros t e ­

la r e s  e x is te n te s , s in  transform ación alguna de su s p arte s compo­

n en tes, lo  que posiblemente dará lu gar a  v a r ia c io n e s, respecto  a l  

pro to tipo  usado como ejemplo, s in  que por e l l o . s e  a l t e r e  o modi­

fiq u e  l a  e sen c ia lid ad  del invento.
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-  N O T A  -

Se re iv in d ic a  como ob jeto  de la  Patente :

1 - .-  Un mecanismo automático desarro llado !* de urdimbre, a p l i ­

cab le  a  toda o la se  de t e la r e s ,  caracterizad o  porque su destino esen- 

5 c ia l  es e l  de co n fia r  e l movimiento de avance del c ilin d ro  desarro­

l la d o r , a l  engranaje de una p la t in a  dentada s o l id a r ia  d el mismo, 

oon un árbol dentado que es movido a trin q u ete  por un sistem a a r t i ­

cu lar  dependiente del movimiento del batán , de cuya a lte rn a t iv a  

constante se  d eriv a  en forma graduadle, el g iro  del r o d i l lo ,  s in  

10 a lte rn a t iv a s  de cambio de ten sián  durante todo e l prooeso de v ac ia­

do de su  to ta l  carga de h ilo .

2 2 .-  Un mecanismo automático d esarro llad o r de urdimbre, carác­

te r  izado , según e l p árra fo  an te r io r , por contar oon una -v arilla  en­

laz ad a  a l  batán , l a  cual se  d e s l iz a  librem ente en el in te r io r  de 

15 un manguito o ilin d r io o , re lao io m  do por medio de b rid as a r t ic u la d a s  

a una p la t in a  de tr in q u e te , en forma que e l  movimiento de retroceso  

del batán le hace tomar la  p o sie id n  p a siv a  p re p ara to r ia , y en e l de 

avanoe entra en juego e l tope term inal de l a  v a r i l l a  que impulsando 

h ac ia  adelante a l  manguito, produoe e l accionado de uno o más dien- 

20 te s  del t iin q u e te  regu lable productores del g iro  d e l p legador.

3 2 .-  UN MECANISMO AUTOMATICO DESARROLLADOR DE URDIMBRE, APLI­

CABLE A*TODA CIASE DE TELARES.

Madrid, de Marzo de 1958.
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