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MEMORIA DESCRIPTIVA

El sistema mecánico para la  inversión  p e r ió d i-  

* ca y a lte rn a tiv a  del sentido de g iro  de un e je  ú t i l ,

propulsado por otro motor que g ira  en un so lo  sentido, 

que por esta Patente se d ivu lga  y re iv in d ic a , tiene  

5. numerosísimas ap licac iones p rácticas de carácter indus­

t r i a l .  Según sean dichas ap licac iones y concretamente 

según sea la  potencia del esfuerzo a r e a l iz a r  y l a  m is-
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na vc loe iáad  de ro ta c ión  ¿ e l e je  ú t i l  serán fo rzo sa ­

mente va r ia b le s  la s  condiciones c ircu n stan c ia les  y ac-

cesorias de cada ap i ica c ión . din embargo este  Disten;

en una di3 sus a p lica clones más usuales y p rá c tic a s , :

a p lica rá con ven ta ja a aque llos  casos en lo e  que e l

e je  ú t i l g ir e  a esca sa ve loc idad  y en que e l  esfuers)

a r e p l ic a r  sea de reducida o mediana potencia . Lías con­

cretamente este  sistema tendrá sus óptimas ap licac ion es  

en máquinas ta le s  cono la s  de la v a r  y  t e ñ ir  t e la s ,  ro ­

pas o f ib ra s  t e x t i l e s ,  tan to  de t ip o  in d u s tr ia l como 

doméstico.

La esenc ia lidad  de l sistema puede d esc r ib irse  

re fir ién d on os  a lo s  dibujos esquemáticos que a t í t u lo  

de ejemplo se adjuntan a esta memoria y en lo s  que se 

prescinde en absoluto do la  máquina o in s ta la c ión  a

que so aplique y -ael motor que lo  accione.

En lo s  dios jos - 1 -  es e l  e je  propulsor que g i -

ya aiempa*o en e l ceál U J-do !*cm!

nDuc Oje - l - es e o l i àulici0 cou la rueda

20. que esté, 33liPat(3..s'. so lo en una sona - 1 2 - de sa per i f e r i e ;

6Ï1 SÌ 1-̂-3 te  - 1 3 - es l i  ̂ , y e,stá reba j Lìdó. 3, Uii yadio

i  uní, c¡ menor, q3.3 u-L co ll.'/CHpondien te a l fondo —6— de

io s  d ice

Loo ruca as 0 Cimiones mon — j *-, y - 8- de

25. igu a les o d is t in t os d i ametro s , capaces de ensranar con

e ì  denta.do de la -5 -  2 nedando o it nados en puntos diame-

tra în en t e opuesto s de 1 . J-lu. -5 -. Una de e*l ia s es sol i daría

;on su e je  - 3 - ,  con e l  cual por un medio de transm isión

ado se acciona a un e je -4 -  que ea e l ú t i l  0 pro-

¿0. La otra  -8 -  engrana con e l  p i ,en —O— oue trans-

SUÌ g iro  -10 - de sentido con tra r io  a l - 2-  de -1 -

o -, a l  propio e je  ú t i l -4 - . Ln coriseo u. encía a l g i -
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ra r  e l  e je  propulsor -1 -  siempre en e l  sen tido -2 -  y 

con este e je  la  rueda -5 -  resu lta rá  que mientras e l  

dentado -12- de és ta  engrane con la  -7 -  no engranará 

con la  -8 - , por tan to  y  en v ir tu d  de estas circunstan­

cias p irará -7 -  según -2 -  y tran sm itirá  a l  e je  ú t i l  

-4 -  la  ro tac ión  según -2 - ;  m ientras dure es te  período 

la  -8 -  no engranará, ü  acabar e l  período de engrane 

entre -5 -  y -7 -  ésta  quedará l ib r e ,  pero se in ic ia rá  

seguidamente e l engrane de -5 -  con la  -8 -  la  cual por 

su re la c ió n  de engrane con -9 -  se in v ie r te  e l  sen tido 

de g iro  d e l correspondiente e je ,  de -9— según -10- y 

por ende e l  de l e je  ú t i l  -4 - .

C iertas  condiciones son ca s i esen c ia les  a l 

sistem a, v e rb ig ra c ia , e l  dentado -12 - será a lgo  menor 

que la  sem icircun ferencia  de la  rueda -5 - del e je  pro­

pu lsor para e v ita r  e l  engrane simultáneo de ésta  con 

-7 -  y -8 - . Los pidones con sus correspondientes e jes  

-7 -  por un lado y e l  conjunto -8 -9 - por e l  o tro , es ta ­

rán montados sobre c o jin e te s  -11- radialm ente desp la - 

sables en sen tido c en tr ífu go  pero sometidos a la  ten -

sión e lás t ic a  y c e n tr ipeda -14- de 1 0  G

t iv o s  -1L5-  -1 5 '-

un la fig u ra  11 se esq ue..'iat i

c ión  en 1 .a que - 16— es e l  mot  or y -1 7 -

de g iro a.ite rn a t ivanente inverso .

-il ést a se supone que e l e je

de la  figu ra  a n te r io r , es s o lid a r io  con la  -13 - y és­

ta  según e l esquema de la  f ig u ra  1, sobre lo s  -17 - y 

de éstos a la  -19- por correas .

A lo s  e fe c to s  de la  actual la te n te , será va ­

r ia b le  todo cuanto no a fe c te ,  a lt e r o ,  cambie o modifique 

la  esencia  del sistema mecánico aquí d e s c r ito .
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Etsí, podrán iiE.corpore.rine a esto  sistem a, re-

cuy;nos ta le s como v e l ocidades de g iro  d is t in ta s en e l

e je ú t i l  a l adrar en un sen tido y en e l  opuesto, bas-

c - ,  -á -  y  -7 -

uavizar lo s

tanao para e l lo  in terponer en tre -9 -  y e l  e je  ú t i l ,  e l  

equipo transm isor de reducción o aumento de ve loc idad

p ertin en tes .

Cabrá también dotar a la s  ruedas 

con embragues e lá s t ic o s  automáticos parí 

cambios.

JN 0  T A .
Ce re iv in d ic a  como ob jeto  de esta  i-atente de 

invención :

1 .-  Un sistema mecánico para la  in vers ión  automática, 

p er iód ica  y a lte rn a t iv a  d e l sen tido  de p iro  de un e je  

ú t i l ,  ca racterizad o  por s o l id a r iz a r  con e l  e je  motor o 

propulsor del mecanismo, una rueda dentada solamente 

en un sec to r igu a l o menor que su d es a r ro llo , siendo 

l i s o  y rebajado e l  s ec to r  r e s ta n te ; y disponiendo en

ountos diametraimente opuestos d; meda, dos oi-

i.oir do iru a l dentado suo la  rueda, uno cío e l l o n -

lid a r iz a d o  directam ente por su e je  con ¡un órgano de 

transm isión de su movimiento a l e je  ú t i l  de l sistem a, 

mientras que e l opuesto onyrana con un te r c e r  pidón 

e l  cual es s o lid a r io  por su e je  con un órgano de tran s­

misión de su movimiento a l mismo e je  ú t i l  del propio

2 . -  Al propio sistema de la  r e iv in d ic a c ió n  a n te r io r , ca­

ra c te r iza d o , porque e l  sec to r l i s o  de la  rueda dentada 

de propu lsión , ya sea ésta  c i l in d r ic a ,  h e lic o id a l o có­

n ica , esté  rebajada por debajo de la  s u p e r fic ie  d e te r­

minante d e l fondo o h ue lla  d e l dentado.

3 . -  A l propio sistema de la s  re iv in d ica c ion es  a n te r io ­

re s , ca racter izad o , porque e l  e je  d e l pidón único d is -
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puesto a un lado de la  rueda dentada de propulsión 

y lo s  dos e je s  de lo s  piñones de l lado opuesto, estén 

p rev is tos  para desplazamientos e lá s t ic o s  cen tr ífu gos  

respecto  a la  rueda de propu lsión , con re so r tes  a s i­

mismo e lá s t ic o s  para asegurar su. re troceso  c o n tr i pedo

de engrano

4 .-  j-1 propio sistema de la s  re iv in d ica c ion es  a n te r io ­

re s , ca racterizado  porque e l  e je  de propu lsión  rec ib a  

su movimiento por medios e lá s t ic o s  y no r íg id o s ,  desde

un motor y que la  rueda parcialmente dentada y sus p i ­

dones de engrane dianetralm ente opuestos, estén  p rov is ­

tos do sistemas de embrague e lá s t ic o s  y automáticos con

sus respec t ivos  e je s .

Jean cuales fueren  la s  circunstancias que con­

curran en la  esen c ia lidad  de la  la te n te  de invención

d e fin id a  en la s  an te r io res  re iv in d ica c ion es ,  cual ob je­

to  es:

5 .-  "BU JIOflLL. ...JIM  100 Idñ'ül La INVLLJICK AJ'fCnAl'lOA,

1*AR1OD10n f  ^L^aUAr^sim  r ^ s S l r u  U-LuO An 0a n H

Consta la  presente memoria de cinco hojas f o ­

lia d a s  mecanografiadas por una so la  cara y de l d ibujo 

unido a le. mis na.

Jarcelona, se is  de marzo de m il novecientos 

cincuenta y ocho.
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