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MEMORIA DESCRIPTIVA

de la Patente de Introduccidbn, por 10 afios, solicitada a fa =
vor de AUTOCESCORIOS HARRY WALKER, S5« Ae.y, de nacionalidad Es -
pafiola y constituida de acuerdo con las lLeyes Bgpafiolas, resi
dente en Barcelona, calle de Roselldén numero 192, por " APA -
RATO DE PROYECCION IUMINOSA PARA LA COMFROBACION DE LA ALINEA
CION DE LAS RUEDAS EN LOS VEHICULOS AUTOMOVILES Y ANALOGOS ".

La presente Patente de Introduccidn tiene por objeto garan=—
tizar el derecho a la fabricacién y explotacién exclusiva de
un aparato de proyeccidén luminosa para la comprobacidn de la
alineacidn de las ruedas én los vehiculos autombdviles y and -
logose

Es conocido que, para que la direccidén de los vehiculos
automéviles reuns las condiciones de ser irreversible, pro =
gresiva y estable, es preciso que el disefic de sus drgenos =
presenten caracteri{sticas especiamles que deben comprobarse .

La alineacién del eje se verifica mediante la comprobacién
de las cuatro cotas de la direccidn, avance, salida, caida y

convergencia, operacién de gran importancia porqué fle su exag
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titud dependen la seguridad y facilidad de la conduccidn y la
duracién de los neuméticos.

Esta operacidn se venia realizando mediante algunos sen =
cillos aparatos de medida en 1los gue las variaciones anula =
res se median en funcidén de distancias y en los que la simpli
cidad del procedimiento venia acompafiada por inexactitudes -
propias de la naturaleza del sistema.

Bl aparato de proyeccidn luminosa objeto de la presente Pa
tente de Introduccidn, con la utilizacidén de un haz luminoso,
cuyas variaciones de direccidn se proyectan en una pantalla ,
viene a resolver de manera definitiva 1los inconvenientes de -
los métodos anteriores puramente mecdnicos, que por ejemplo ,
en el caso concreto de medicién de la convergencia de las rug
das delanteras obligaba a una serie de maniobras.

El pivote alrededor del cual se orienta la rueda, no es -
vertical, siné que por devajo apunta hacie adelante un cierto
édngulo llamedo avance varisble, segfn el modelo del coche « kgt
te avance se fija en la direccién.

Bl pivote ademds del avance longitudinal, tiene una incli -
nacién transversel llamada salida gque se mide por el &ngulo que
en este seutido forma el eje del pivote con la vertical y que
acerca la prolongacién del eje del pivote al centro de la ba-
se de apoyo del neumatico. La prolongacién del eje del pivote
no se hace pasar por el centro de la base de apoyo, siné que
queda a una distancia de 2 & 4 cm., con el objeto de que al
variar la direccidén se levante un poco el coche.

Las menguetas no son horizontales siné que forman un dngulo
hacia abajo llamado caida o despunte, que tiende a conservaer =
la rueda, epretada hacia el eje y dd a las ruedas delaunieras
cierta convergencia hacia el suelo, con lo que se presentan -

mds normales al bombeo de la carretera. La cafda de mangueta
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0 inclinacidn de la rueda se ha medido, hasta el presente, es—
tando el coche horisontal por la diferencia de distencias que
hay entre los bordes inferior y superior de la llanta al lado
vertical de una escuadra 0 a una plomadas.

Las ruedas delunteras vistas desde arriba se acercan por =
delante, tienen por tanto convergencia, que compensa la tenden—
cia de las ruedas a abrirse con la marchae. Dicha convergencia
se ha venido midiendo por la diferencia entre 1los bordes de -
llantas detrés y delante correspondientes a las ruedas delante
ras.

Bl érden de comprobacidn debe ser siempre avance, salida ,
cafda y convergencia pues cada cota influye en las sigulentes.
El ajuste con un trato normal del vehiculo se limitard casi -
siempre a la inclinacién y la convergensia que son las més sen
cillas de corregir.

El aparato de proyeccidén luminosa reivindicado presenta,ade
mas de las ventajas propiaes de su funcionamiento las de su econo
nia en el doble aspecto del precio de su compra y de lo redu -
cido de sus gsstos de instalacién.

En este aparato se puede hacer cémodamente la lecture direc-—
ta de los dngulos correspondientes de avance, salida, caida en
un tablerctransportador de grandes dimensiones.

Como consecuencia de la multiplicidad de mediciones posibles
con el elemento bédsico de este aparato, el proyector, es nece-
sario que el conjunto de la Estacién de Comprobacién, vaya pro-
vista de una serie de elementos accesorios imprescindibles para
la verificacién de la diversidad de medidas.

1 sparato objeto de la presente Patente de Introduccién ,

tiene como elementos esenciales dos proyectores luminosos que
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proyectan sobre los diferentes paneles de comprobacién una
marce de luz que permite la lectura de los éngulos o dimen—
siones que se buscan. En el haz de luz proyectado hay un sec_
tor oscuro siendo la parte de esté sector llamada indice la
que sirve de base para las distintas lecturas.

E1l proyector de forma fusiforme presenta en el casquillo
de ajuste de la lente un anillo moleteado que permite la orien
tacidn del citado Indice. Asimismo mediesnte un soporte en &n-—
gulo se sujeta sobre el cuerpo del proyector un espejo de in—
clinacién variable que se puede fijar en una posicibn deter—
minadae

La adicidén de este elemento es precisa para que refleje —
el Indice cambiasndo la direccién del haz luminoso, en la Ope_
racibén de comprobacidn del dngulo de inclinacibn del eje de—
lantero.

#1 proyector sujeto a un elemento troncocénico de eje per—
pendicular al del proyector gira alrededor del mismo. El ele—
mento troncocdénico es a su vez perpendicular a una placa de
forma rectangular o cuadrada, con unos conductos parelelos-
correspondientes, situados en la periferie de dos lados parg
lelos del cuadrado o rectédngulo. Por estos conductos pasan
las dos guiass cilindricas por las que puede desplazarse por
deslizamiento la placa y por tanto el proyector solidario a
la misma. Los extremos de las gulas cilindricaes se unen por
un ex.remo mediante una pieza perpendicular a las guias y de
forma de arco teniendo en sus puntas dos dispositivos de tra
bado, constituyendo el conjunto el soporte reversible. Por
el otro extremo las guias cilindricas se unen por una carce~
sa, deslizante tembién a 1o largo de las gules, de posicién
varieble segin el didmetro de la rueda, la cual tiene un dis

positivo de trabado que se acciona mediante una manivela deg
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pués de presentado en el sitio correspondiente, consiguiéndo—
se as{ la fijacién del proyector sobre la ruedas

La condicién de reversibilidad de los soportes permite es -
coger la posicién segin el diémetro de la rueda. Asimismo, se
elige uno de los tipos de fipdor , segin se emplee como apoyo
el borde de la llanta 0 el reborde de la pestafia interior.Los
fiadores se montan sobre el portafiador regléndose la longitud
del tornillo, que sobresale del fiador en la direccidén del eje,
con 10 que se consigue una buena fijacién al hacer tope dicho
tornillo en el borde de la llanta 0 el revorde de la pestalls
interior.

Los fimdores del soporte reversible que son los fiadores -
fijos se sitdan en la parte inferior de la rueda con el tormni
1lo ajustable apoyéndose sobre una llenta. Entonces se corre
la carcasa portadora del portafiador mévil hasta aplicar el -
tornillo del extremo del fiador apoyado en la llanta, fijéndo_
se la posicibn de éste, accionando en la menivela. Asi el con
junto del elemento soporte queda fijado por tres puntos cuyos
vértices forman un tridngulo inscrito al circulo perimetral de
la llanta.

Los proyectores llevan la correspondiente conexién eléctri—
ca, para consegulr su funcionamiento, que se conecta a la fuen_
te de alimentacidén. Para ello es posible emplear las baterf{as
del coche conecténdose las pinzas terminales de los cables eléc
tricos sobre la bateria con lo que las comprobaciones no exi-—
gen un eumplazamiento determinadoes

El conjunto de accesorios que forman el aparato objeto de la
presente Patente de Introduccién, son ademés del proyector, so-—
porte reversible y espejo orientable ya descritos, el tablero
de lectura, los calibres de convergencia y alineacién, la re-

gla de lectura y los platos giratorios cuye utilizacién se co-
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rresponde con la determinacién que desee realizarse.

Los platos giratorios de comstruccidén robusta y monta~
dos sobre rodamientos sirven pars facilitar mediante un
desplazamiento compensador los giros necesarios para las—
diferentes operaciones de comprobacibn. Dichos platos pre_
senten unas clavijas que les inmoviligan mientras sea pre
ciso; es decir, al colocar encima de las mismas laa ruedas
del coche.

Dichos platos pueden presentarse en la variante de ser
encastrados en el suelo, 0 bien con portaplatos con planos
inclinados pare facilitar la subida y descenso de los vehi
culos y falcas compensadorass para las ruedas traseras.

El tablero de lectura 0 tablero transportador de éngu=
lo presenta las lineas de referencias con las escalas en -
grados y su dispositivo de apoyo pendular asegura su hori-
zontabilidad. Se emplea el tablero citado para la comproba
cibn de los dngulos de inclinacibn de ruedas, de eje de ar—
ticulacién y del eje delanteros. Los dos calibres sirven pe-
ra comprobar el paralelismo de las ruedas delanteras e indi
car el valor de la convergencia en milimetros.

Cada calibre estd forunado por elementos separables ajus-—
tables; las partes que llevan las graduaciones que constitu-—
yen las reglas y la referencig de alineacidn que es un indi-
ce situado en una plana el extremo de una barras de enlace de
longitud variable por ser telescdpica.

E1l conjunto de todos los elementos constituyentes del apa
rato de proyeccién Juminosa para la comprobacién de las rue
das se sujetan adecuadamente en un caballete constituido de
tubo que sostiene por tanto el conjunto de la Estacidn de

Comprobacidn, aduitiendo 1realizado el montaje de los apara._

tos , pasamos a describir las principales mediciones.
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La primera comprobacién a realizar es la de los éngulos de
inclinacidén del eje delantero gue se corresponde a la determi
nacién del dngulo de avance pars lo cual se sitda el tablero
en posicién paralels al coche a 1 m. de la rueda alineando el
centro del teblero aproximadamente con el eje de la rueda. Se
gira el proyector hasta situarse verticalmente. Se coloca el
espejo orientable sobre el protector y hégase deslizar éste
hacia abajo, para acercar todo lo posible el centro del espe—
jo al centro de la ruedae. Se ghran las 1ruedas para llevar el
indice de la marca de luz sobre le lfnea de referencia hori -
zontal del tableros. Se giran las ruedas pare tomar la lectura
del éngulo de inclinacidén del eje delantero en la escala ver—
tical de orfgen de dngulo nulo situada en el extremo de la 1i_
nea de referencia horizontal préxima a la periferia del table
ro transportadore.

La segunda medicién se refiere a la verificacidén de los én~
gulos de inclinacidn de ruedas o cafda que se realiza estando
las ruedas en posicién normal y situando el tablero transpor—
tador de dngulo a 1'25 m. por delante del eje de las ruedase
Se hace coincidir punta sobre punta, el indice de la marca de
luz con lea linea de referencia vertical desplazando el table-—
roe Se hace girar el protector hacia abajo para tomar la lec—
ture del angulo de inclinacién de ruedas en la escala horizon-
tal cuyo cero se corres.onde con el extremo inferior de la 1f=-
neg de referencia vertical. Sin desplazar el teblero, pues su
posicién no varis, se pasa a la comprobacién de los éngulos de
los ejes de articulacién o de salida. Se lleva el haz de luz
al centro de las dos lineas axiales del tablero de lectura .
Se giren las ruedas en direccidn al extremo derecho de la 1f{-

nea de referencia horizontal y se lleve el indice punta sobre
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punta coincidiendo con este punto haciendo deslizar el protec—
tor sin modificar su inclinacién. Se giren las ruedas en sen -
tido inverso para tomar lectura del éngulo en la escala verti—
cale.

La comprobacién de la convergentia, se consigue montando -
con las ruedas en linea recta, un protector en cada una de =
ellas. Se dispone el calibre g 2 m. por delente del eje de -
las ruedas a comprobar habiendo ajustado su longitud al ancho
del vehfculo. Se gira el proyector de la derecha haciendo coin
cidir el indice de luz con el indice de la placa del extremo
de la barra telescépica, se gira el proyector y se hace igual
operacidén para situar el calibre trasero equidistante del cali-
bre delantero con respecto al eje de las ruedas. Girese el pro-
yector izquierdo hacia el calibre trasero y témese lectura de
la graduacién indicada en la reglae. Girese este mismo proyector
hacia adelante y la diferencis de las lecturas indicard el va
lor de la convergencia o de la divergentia en milimetros.

Para la alineacién del eje trasero se utilizen las dos re—
glas graduadas de los calibres telesobpicos qué se habrén quiw
tado previamente. Se monta un proyector en cada rueda, se gi-
ran s la horizontal hacia adelente, réglese la marca de luz -
sobre la parte dividida de la regla que un ayudante sostendrd
en contacto en el centro del tapacubos de la rueda delantera ,
con el cero de la escale hacia la rueda. Para una alineacién
correcta no tiene que haber diferencia de lectura entre la lz-
quierda y la derechaes

En la hoje gréfica adjunta y a ti{tulo de ejemplo , se re -
presenta una realizacidén préctica del aparato de proyeccibn lu
manose para la comprobacidén de la alineacién de las ruedss en

los veh{culos automéviles y andlogos objeto de la presente Pe~
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tente de Introduccidne

En la figura 1, se indica el conjunto de la Estaciébn de
Comprobacién, montado sobre el caballete. En le figura 2 ,
se Indica un detalle del dispositivo de trabado. En lg fi~
gura 3, el caso de la utilizacién de la regla pars la deter-
minacibén de la alineacidn del eje trasero descrito anterior_
mente y en la figura 4, la comprobacién de loe dngulos de in
clinacién del eje delantero segin las operaciones descritas
enteriormente.

Siguiendo los dibujos, se ve el caballete =~l= en el que
van dispuestos los proyectores =2- con sus soportes reversi-
bles =3= aprecidndose el anillo moleteado -4~ y el espejo -
orientable ~5~. Se ve el tablero de lectura =—6= los calibres
de alineacién ~T= las reglas de lecturas —=8- la refersncia de
aelineacién =9- y los platos giratorios —10-« Asimismo en el
detalle del dispositivo de trabaede se distingue el tormnillo
ajustable ~1ll= gue sobresale del fiador de apoyo =-l12- soli -
darios del portafiador =l3—.

¥n el caso de la figura 3, se aprecia la clavija =14~ de
sujecidén del plato giratorio =10- y la regla =15= independien—
te del resto del celibre gque se apoya en el tapacubos de la -
ruedas Se distingue la forme fusiforme del proyector =2- viég
dose los guias cilindricos =-1l6= gue permiten el deslizamiente
de la placa =17- unida por el enlace ~18= gl proyector —2- .
Asimismo se aprecia el puente ~19-~ del soporte reversible y la
carcasa =20- deslizante que permite, accionando la manivela
-21=, realizar el trabajo del elemento de medicién en la rueda.
Finalimente, se‘aprecian las coneciones eléctricas -22—- con la
fuente de energi{a correspondiente. En el tablero transportador

de éngulo -6~ se ven las dos l{neas de referentis perpendicu_

lares =23~ y =24~-, asi como las escalas horizontel y vertical
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=25 y =26~ de medicidn de éngulo;E; soporte ~27= cuya sus =
tentacién pendular —28- permite conservar la horizontalidad .
Asimiswo en cuanto al proyector, se comprueba lg existencia
del espejo orientable =5=~ alojado en el soporte en dngulo —29=—.
El aparato de proyeccién luminosa para la comprobacién de =
la alineacién de las ruedas en los vehiculos automéviles y ané_
logos, podrd variar en su forma, dimensiones, en los materia -
les de que se fabrique y, en general, en 040 cuanto no altere,

cambie 0 modifique su esencialidad.

e == N O T A ==cescco===

Se reivindica como objeto de esta Fatentes—

192.,-Un aparato de proyeccién luminoss para la comprobacién de
la alineacién de las ruedas en los vehfculos sutoméviles y eng
logos, constituido esencialmente por dos proyectores luminosos,
cuyo haz de lugz proyectado tiene un sector oscuro que sirve de
indice, que se orienta mediante un anillo moleteado. Un sopox-
te en 4ngulo desmontable, que sostiene un espejo orientable ,
permite el cambio de direccién por reflexidén del haz luminoso.
De la carcaesa fusiforme del proyector salen los conductores -
eléctricos de conexiéne.

29 .~ Un aparato de proyeccidén luminosa para la comprobacién de
la slineacidn de las ruedas en los vehfculos asutombviles y =nd
logos, segin reivindicacidén 18., caracterizado porqué cada pro
tector puede girar alrededor del eje de un elemento de apdyo =
perpendicular al cuerpo del proyector y que a su vez es perpel
dicular a una placa que tiene unos conductos paralelos por los
que pasan las dos gufas cili{ndricas por las que se desplaza la
Placa y por tanto el proyector.

32.~Un aparato de proyeccién luminosa pars la comprobacién de
la alineacién de las ruedas en los vehiculos automdéviles y ang

logos, segin reivindicaciones anteriores, caracterizado porqué
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las dos guias cilindricas se unen por un extremo mediante una
pieza soporte de forma arqueads normal & la direccién de las
gulas, que tiene en sus dos extremos unos dispositivos de tra
bado de forma cilindrica con un portae—~fiadores, fiador de apQ
yo y un tornillo ajustable coaxial que se apbya en la llanta
de la rueda. Los goportes gue llevan a 1l0s portafiadores son
reversibles. E1 otro extremo de las guias cilindricas se unen
por medio de une carcasa deslizante también a lo largo de las
guias, la cual tiene um dispositivo de trabade que se accionsa
mediante una manivela con lo que queda terminade la fijacién
del goporte en tres puntos de la llanta.

42 .— Un aparato de proyeccién luminosa para la comprobacidn de
la alineacién de las ruedas en los vehiculos autombéviles y and
logos, segin reivindicaciones anteriores, caracterizado por -
preciser una serie de accesorios dada la variacién de comproba_
cibén a reaslizar con el mismo. Para los giros de las ruedas seon
necesarios sierpre unos platos giratorios que se inmovilizan =
en caso necesario mediante unas clavijes laterales. Para la conm
probacién de los dngulos de inclinacién de ruedas de eje de ar
ticulacidn y del eje delantero se precisa un tablero de lectura
con dos lineas de referencim perpendiculares que presentan en
uno de sus extremos las escalas con el csero en la linea corres—
pondiente que permiten la medicidn de las derivaciones angulsa —
res. H) soporte de tipo pendular permite mantener la horizonta—
lidad del tablero, log calibres que sirven para comprobar el pa
relselismo de las ruedas delanteras y determinar la convergencia
estén formados por elementos desmontables; las reglas rectangu—
lares con escgla y la rererencia de alineacidn que es un indice
situado en una place del extremo de une barrae de énlace telescd

pica y por tanto de longitud variable. El conjunto de los ele =



mentos se sujetan adecuadanente en un caballete gue constituye

la estacidn de comprobeacidbn.
59 .~ Un aparato de proyeccidn luminosa pars la comprobacién de
290 1la alineecidn de las ruedas en los vehiculos autombviles y ané-

. logos.

. Conste la presente meworia descriptiva de doce hojas foliadas
293 y escritas por una sola carae
Barcelonz, 14 de MARZO de 1958.
P. Ao
M. LLORT
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