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"PATENTE DE INTRODUGCTIOTN
| por DIEZ efios

en Espafie, a favor &e Dfie. Dolores LARIZGOITIA OTa-
BARRIA, de nacionalidad espéﬁola, residente en RE~
CALDEBERRI (Bilbso) o/; Gordoniz n® 42, por:
»DISPOSITIVO DE BIOJUEO AUTOMATICO ESCATONADO APII-
CABLE AL AVANCE AUTOMATICO DE MAQUINAS HERRAUIENTAS»

MEMORIA DESCRIPTIVA

El invento se relaciona segdn su enuncisdo indi-
ce, con un dispositivo de blogqueo automdtico escalo-
nado aplicable al avance automédtico de médquinas he-
rremienteas, que cumple la misidn para 12 que especi-
ficamente ha sido conceblido con uns segurided y efi-

cacia maximas,

Son diversas las miquinas que en la operacidn
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del lebredo de metale%&]p&ﬁa econstruc-

oidn de engranes, cremalleras, o simplemente psra

" el tornesdo o fresado en genersl de cualduier for-

ma, se requiere que primeramente se haga por el dtil
una labor de desbaste después se haga una gproxXima-
0idn a la medids finel y por fin una operacidn de
acabado,

Las diversas formes de aproximacidn de la he-
rramienta 46 trabaje al lugar desemdo Be logra por
diversos procedimientos, de husillos, oremalleras,
tornillos micrométricos, manejados todos ellos ma-
nualmente o de forma mecdnica.

Mediante el presente dispositivo, se logra es-
ta sucesiva sproximascidn de forma automatica ¥ oon
las medidas prefijades de antemano y se logras un
perfecto bloqueo también automdtico y por tanto una
fijacidén segura del util o pieza a mecanizar.

' Una caracter{stices méds del presente dispositi-
vo es, que iguamlmente se puede aplicar, al dtil que
Se mueva miS 0 menos aproximahdcae a la pleze s me-
cenizar, o al revés que el Util de trsbajo permanez-
ca fijo y sea la pieza la que se desplaza con el dis
poéitivo que se patenta, aproximindose mas o menos
sezgin las exigencias de trabajo. En resumen que el
dispositivo se puede aplicer o al Util o a la pieza
gue Be mecaniza consiguiendose iguales finalidsdes.

Antes de proseguir esta desoripcidn, se hace

conster que los detalles gue aqui se exponen se dén
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dnicaments & t{tulo de ejemplo, 8l hacer referen-
cia 2 un caso posible de realizscidn préetica pero
el invento no queda limitado exdctamente a estos
detalles por tanto esta exposicidn debe ser consi-
derada desde un punto de vista ilustrativo y sin
limitaciones. | »

Une idea mis completa del dispositiws objeto
de eéta patente, se obtiene de la siguiente des-
oripeidn en la que ss hace referencia a las 14-
minas de dibujos adjuntas, que representan, de ma-
nsra un tanto esquemétida los conjuntos preferidos
de la idea del invento,

®n los dibujos:

Ia figura 18, representa una seccidn un tanto
esquemégtioca mostrsndo ls forma como 8e encuentra
el mecan{mo cuando se inicia la operacidn de tra-
bejo, esto es que la herramients esta haciendo una
operaoién, digamos de desbaste.

Las figure 2% corresponde a uns Seccidn mos-
trendo 1la disposicidn del mecan{smo de blogueo
cuando #e efectlia la operacidn de acabado.

La figura 3% muestrs una vista en planta de la
forma de unidn del mecanfsmo de bloqueo y de avan-
ce automgtico 2l dispoéitivo adecugdo que meands ol
movimiento el §til o el elemento a mecanizar.

Haolendo referencia a las distintas figuras enu-

merades se indica con el nimero -1- el eje que estd

sineronizado su movimiento con la herramienta de ira
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bajo esto es, que dard una revolucidn completa este
eje mientras el util de trabajo heyas hecho 12 opera-
cidn completa de desbaste y acabado. Este eje ~1-
es solidario del volante -2- gque lleva los topes ra-
dieles, que regulan el avance y un tope de acoidn
constante que sirve pare l1la opersoidn de acabsdo.

El nimero -3- es el tope rotatorio que dd la
medida de desbaste o de primera aproximacidn. Se
puede regular su separscidn del centro del volante
~2- greocias a la disposicidn ranurada =5-; -4~ es
un segundo tope de nueva sproximmcidn de Zguales
caracter{sticas que el =-3-, pero que éproxima més
la medida al acsgbado.

Asi comé en la figura se ha dispuesto de dos
topes =3~ y -4~ el nimero de estos puede ser varia-
ble, megin las finalidades de la miquina ya que
ello no es obstdoulo para el funcionamiento de blo-
queo automdtico que es 18 finalidad esencial de la
presente patente,

El nimero -6- es la pieze tope continuo.Este
tope es el que motde ocuando se verifica el ascabado,
mientras setia este tope se encuentrs desbloqueado
el conjunto, por tanto le medida de acabado se hace
con absoluta precisidn; -7- es la pieza que mantie-
ne el desblogueo mientras estd sctuando el tope de
finalizaeidn de trebajo; -8- son los rodillos de
blogqueo que Junto a la pieza looa basoulante =9-

completan la labor de bhloqueo,
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Con el ndmeroc -10- se indica la pieza deslizan-
te que girve de alojamiento & los rodillos -8- ¥y
que en realidad aloja el dispositivo de blogueo
sutomdtico. Ios muelles de accidn constente -1l-
mantienen gon presién e la pieza -10- a fin de lo-
grar un bloqueo 1nstant£neo; cuando ello se desée.
la pieza -12-, aue esté solidamente unida mediante
una chaveta inclineda y deslizante -16-, con el
dispositivo de avance del dtil o de la pieza a me-
canizar segin los ocasos. El niimero -13~ es el mue-
1le de acaidn constente que presiona sobre 1la pie-
za =12-; -14- cuerpo de lz mdquina donde se ha de
aplicar el dispositivo; ~15- elemento en forme de
husillo o similar, que transmite el movimiento al
dtil o & la pieza & mecanizar segin los casos. Iz
pleza =17~ se sujeta al dispositivo de avence. Es-
ta pleza tiene én intermedio con ia =12- la chave-
ta -16~ deslizante gque hace posible por la presidn
que se indica Bn las fleohas de la figurs 32 pase
el movimiento en forms angular.

El funcionamiento de este dispositivo de blo-
queo e8 el siguiente:

El husillo -15- o la plieza que haga finslidad
similar estd solidemente unido com el dtil o con
12 pieza a mecanizar segin los casos.

Por los procedimientos corrientes debe de hs-
cerse una aproximacién a la zone de trabajo.

En este momento se encuentrs el topes -3~ en
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la forms que indica la figura 18, esto es, que ha
dado 1a medida del primer trabsjo de aproximacidm.
4 medida que el dtil estd trabajando y que por
tanto el volante -2~ sigue girendo, la pieza -12-
ge encuentra bloqueada por le& presidn del muelle
~13- y el agoufiemiento de los elémentoe de blogueo

conetitufdos por los rodillos -8- y la pieza bas-

csulante ~9~,

En esta posicidn estd el conjunto rigidemente
quieto, mientras no llegue en el giroc del volante
-2~ a pegar el rodillo -4- a ls pleza -12- y pro~
ducir por su presidn el desblojueo y avance de la
citada pleza -12- de igual forma que se verifice-
rd el avance mediante la chaveta =16- sl conjunto
de la pieza =15-17- y por tanto el avance del dtil
o la pleza & mecanizar acoplada segin el caso a di-
cho elemento =15-.

Pasado el empuje del pitdn giratorio =4-, nue-
veamente queda bloqueado el conjunto por le aegidn
del muelle -13~ y el acufiamiento inmediato del con~
Junto de rodillo ~8- y de la pieze -9-;

Sigue haciendo el trabajo el dtil a medida que
avanza el giro del volante -2- hasta que nuevamente

llega haaer tope el sector -6- segin se indica en

la figura 2%, en este casc me produce un desbloqueo
constante por llevar la présidn oconstante sobre la
pleza intermedia -7-, logrdngose de esta forma que

después del avance por ls presidn inieial del eﬁpu-
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je del seotor -6- sobre la prleza -12- se mentiene

el desbloqueo y se d4 la medida de socabado de for-
ma perfecta por la presidn y apoyo constante de la
pleza =6~ Bobre ls -12-., ‘

De nueve vuelve & repetirase l2 maniobra y se po~
ne en posicidn de la figura 12 el dispositivo.

Se comprénderé facilmente que el actusl disposi-
tivo de bloqueo automdtico, esta formado por una
construeeidn senoilla y efectiva que puede ser lle-
vada a las préctioa con gran Tacllidad medisnte el
empleo de un minimo de material as{ como mano de
obra, lo que asegura Bu producoidn en gren escala
dentro de uﬁa manufactura relativamente barata.

Desorita convenientemente la ngturaleza &el ac-
tual inventd ocomo asimismo la forme de convertirlo
en una realidlad prédctica e industriaslizable, se ha-
ce constar a los efectos oportunoe que los perfec-
clonamientos expuestos se ehcuantran sujetos a muy
amplia® variseiones de detalle gue las circunstan-~
cias y la préotiea pudieran amsconsejar, siempre y
ouando que, oon las variantes que se introduzean
no se cambie, altere o modifique la esenciglidad
del objeto desorito.

Asimiemo 86 hace constar a los efestos oportu-

noe que la amotual patente de introduscidn, no me ha

" dado a conocer enm Espafia, se viene fabriocando;HID-

DLESEX (Inglaterra} por ls firms W.E. SYEES LIMITED-

Staines,
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S8e declaran como de novedad én Espafia, el con-
tenido de las siguientes:
REIVINDIOCACIONES

12 ,~ Dispositivo de bloqueo automdtico, escalo-
nedo aplicable al avanae automético de méquinas he-
rramientas, que comprende; un eje de movimiento sin-
cronizado oon la herramienta de trabajo; un volante
montado sobre dicho eje y provisto de topes; un jue-
8o de rodillos que determina el blogueo del disgosi-
tive dispuestos sobre una pieza loca bssculante; una
pleza deslizante que aloja & dichos rodillos de blo~
queo; una pieza macénieamente relacionada eon el
dispositivo de avance del dtil mediante una chaveta
inclinada; un hugillo que transmite movimiento &l
dtil o la pieza que Se mecaniza,

2“;- Dispositivo de bloqueo automitico escalona-
do aplicable al avance automét;oo de mdquinas herra-
mientas, que comprende un eje de movimiento sinecro-
nizado con la herramienta de trabejo y un volante
Bobre é1 montado cuyo volante cuenta con fbpes ra-
diales de regulacidén para el avance y un tope de ac-
cidn oconstante para la operacidén de aeabsdo.

3&;~ Dispositivo de blogueo sutométioc escalona-
do aplicable &l savance automéfico'de ndquinas herra-
mientas, carscterizado porque por lo menos uno de los
topes a que se refiere la reivindicascidn 28 estd mon-

tado en forma rotatoris y ouenta con medios para Tre-
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gular su sepasracidn, con respecto al giro del vo-
lante, por montaje sobre una disposicidn ranurade
previste en el volante.

45‘.- Dispositivo de bloqueo esutomatico escalo=-
nado aplicsble al avance automatico de miquinas
herramientas, carscterizado por contar con un vo-
lante provisto de topes seglin reivindiceciones,pre-
cedentes, uno de cuyos topes es de gecidn continua
y eotds durante la reslizacidn de opereciones de
acabado, dursnte cuyas sctuscidn se encuentra des-
blogueado el conjunto.

54;~ Dispositivo de bloqueo automético escalo-
nado aplicsble el evance sutomdtico de mfquinas he-
rramientas, caracterizado por conter con una pieza
que determins el desbloquedo del dispositivo mien-
tras esta sctuando el tope de aceidn continua o de
acabado del trabajo, cuys pleza actie sobre el jue-
go de rodillos en colsboracidn con una piezas loca
basoulante estando dicho conjunto de rodfllos y pie=
za basculante permanentemente gotuados por ung pile-
za deslizente en le que diehos rod{llos se encuen-
tren alojados constituyendo dichs pieza ;;bstanoial-
mente el slojamiento pare el dispositivo, caradteri-
zando se edemds dicha pieza de alojsmiento por estar
permgnentement e presionade & fin de determiqar un
bloqueo instanténeo medisnte muelles de expansidn.

63;- Dispositivo de bloqueo automatico escalo-

nado aplicable al avance autdmitico de méquinas he-~
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rramienta8, en el que interviene una pieze solida-~
mente unida, mediante una chavetas inclingda y des-
lizente, &1 dispositivo de avence del dtil o de la
pleza a mecanizar, cuya pieza se encuentra perma-
nentemente presionads por muelles de expansidn.

72 ,~- Dispositivo de blogqueo sutomdtico escalo-
ngdo aplicgble al avance automédtico de méquinas he-
rramientas, caracterizado por contar complementa~-
riamente con une pleza mecdniceamente relacionads
por el dispositivo de avance, por el intermedio
de la chaveta deslizante cuyz pieza determins la
transformecidn, en movimiento angular del dispo-
sltivo de deslizamiento.

88 ,~ »DISPOSITIVO DE BIOQUED AUTOMATICO ESCA~
IO0NADO APLICABLE AL AVANCE AUTOMATICO DE MAQUINAS

 HERRAMIENTAS»

Todo ello conforme se descoribe y reivindica en
la memoris gue antecede, que oonsta de DIEZ hojas
escrites a médquina por une sola cars y dibujos que

la ilustrean.,

Hadriaj

FIRMARD: . Sonzatc: Vaces



A AN it s b vt

— W T
Lok ,k. xﬁ . N\Q,:.& =
¥/ 5 m B

mﬁi 27W2N09 9 b

ﬁhmv 20 0ZHYH pramou

&

>

l“///

m

Vi,

I

2/qenen gjeossy

B Ea—

tl

9

SV LOYZ

eonn m@t

~HHEEEYI0 YI09ZigyT  SI00Ma @




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



