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miciliada en :(ATARC (Barcelona) San Agustin, 59 C.

SHEN T T S T N
MELRIRTA DEsC7IPTIVA

La presente lnvencidn, praucticada con éxito en el ex—
tranjero sc refiere a un mecanismo estirador para mdquinas de
género de punto circulares, mediante el cual es posible obte-
ner cliertas ventajas de Ifuncionamiento no presentes en los
mecunismos conocidos huasta la fecha para le misma finalidad de
estirer o tensar el género de punto & medida de s.u produccidn

en las mfuuinag circulares. Tales ventajas resuliardn claramen-

-

te evidentes ¢¢ la Gescripeidn gue sigue mds adelunte con refe-

vencis & los dibujos adjuntos.

Ll mecanisno de acuerdo con le invencién se car:cteri-
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porcue, e¢h wa ndquine del tipo en que las medias fornadus tiene
wi dobladillce vuclto en el interior &e la pierna y son Fformadas
individual o scparcdivmente, o blen extraidus de la mfuuina cada
vez que termina la confeccidén ‘e una media comﬁeua,'se dispone
e un peso tensor provistc de medlos para cgarrar dicho dobludillo

vy deslicable en el inturior del cilindroe de l& mdouina entre

ung posiclién en la jue los medios wcgarradores se aplican cone-

tra dicho “obladillo y una posicidn en la jue se permite el

Gesprendimiento de la medie termincda y la ultevior expulsién
1C. de ésta del eilindro de la mdquine, y medios para cccionar Gi-
chno »eso tensor entre las dos posiciones indiczdas, de manera
que el misuo es dejado libre paru aplicer tensibén, y retenido
para ho tensar cl sejido, en Tfases alternudas y preseleccionadas
¢el ecilco e formacibn de una media.

" Purs los iines de la presente invencidn, dentro de la
delfinicidn "medic™ se incluye otros artfculos 4e culceterfa equi-
valentes, tules cono celcetines,

Preieriblenente el peso Jensor estd constituldo por un
carro guiado verticalmente doentro del cilindro cde la m&quina ¥y

2C. provisto en zu parte superior <c wna copua dprensors acoplable

con la wedls y dispuesta. pars zirar con Pespecto del carro ci-

o

sado & fin

2 -~ L]

de no &aplicer torsidn al zénero formado durante el

Tuncionamiento de la mfdquina. Bl carro estd guiado verticalmente
sohre une nlurulidad Je gulus paralelus, d¢e l.s cuales, por lo

25. menos une de elles, es acclonadz con un movimiento de rotacidn
desde cualculer parte de 1ls mdqguina, a fin de Ffucilitar el li-
bre descenso sin sacudidas del carro. 1 mcevimiento de la gufa
en cuestidn puede zcr simplemente girutorio en cualquier senti-
do, 0 blen de oscilacidn c¢n uns emplitud limitada, La copa pre-

3C. senta unu pieza ¢ wodo de¢ vaso coh su bocu wbierta hecic arriba,



verticalmente con respecto del carro, y una pieza pinza aco-
plable de arriba abaljo sobre la boca del vaso para agarrar la
media, igualmente giratoria sobre un érgano f£ijo al carro. Di-
5e ¢ho 6rgano deslizante puede estar dotado de salientes que son
acclonados en los lfmites de carrera del carro para abrir la
copa y permitir la introduccidén o soltado de la media, por
ejemplo pueden smer accionados medlante una palanca asoclada
con los mecanismos de control automé{tico de la médquina en su

10, poeicién inferior, y tropezar con topes dispuestos adecuadamen-
te en la parte superior del cilindro de la mdquina.

Para acclonar sl peso tensor citado entre las dos posi-
ciones descritas se puede utilizar un mecanismo de tambor y
cable, gulado éaste en un trayecto paralelo al desplazamienteo

15. del peso tensor, cuyo tambor estd conectado con un mecanismo
de.accionamiento o parte mé¥?il de la mdquine por intermedio
de un dispositivo de control accionado por el sistema automéd-
tico de la mdquina de modo que el cable es enrollado para ele-
var el peso al principio del tricotado de una media y dejado

20. libre para tensar éasta cuando ha sido formado el dobladille
o posicién terminal equivalente del artfculo, habiéndose pre-
visto medios auxiliares para suprimir o reducir dicha tensién
en fases intermedias, preseleccionadas, dsl tricotado del ar-
t{culo,

25. Bl tambor del cable puede estar conectade con una rue-
da de trinquete asociada con un trinquete de mandoc cenectado
con una parte mévil de la mdquina, por ejemplo el 4rbol del
sector, para enrollar el cable y elevar el peso al principie
del ciclo de funcionamiente, y controlado por algin mando au~

30. tomdtico de la mdquina, por ejemplo el tambor principel o levas
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adicionales aseciadas con el mismo, para retirar el trinquete
de la rueda cuando hay que dejar libre el peso para que ejerza
la accién tensora.

Para aflejar o suprimir la tensién en fases intermedisas
del ciclo de funcionamiento de la méquina el trinquete es apli-
cado nuevamente a la rueda accionadora del tambor del cable, 8l-
miemo tiempo gque unos gatillos de retencidn, o sistema equiva-
lente, de dicho tambor, son separados momentanesmente de la
rueda, de manera que el tambor sélo efectiia un movimiento al-
ternativo de amplitud limitada y localizada.

Para facilitar la explicacién se acompafia a la presen-~
te memorie unes ldminas de dibujos en los que se ha repre-
sentado a tftulo de ejemplo mo limitativo del alcance del in-
vento, una realizacién preferida del mismo,

En lge dibujos:

la figura 1 muestra la parte inferior de las gufas del
peso tensor, con las diversas partes de éste separadas para su
me jor ilustracién;

la figura la muestra la parte superior de las mismas
gufas,

la figure 2 muestra el tubo protector de la media y el
dispositivo de apertura de la copa para el desprendimiento de la
mismas

la figura 22 muestra el tubo extractor de la media ter-
minaeda y su dispositivo recogedor;

la figura 3 muestra una realizacién del dispositivo
accionador del cable elevador, ¢on la tapa retirada;

la figura 4 una vista posterior del mismo, ilustrando
el mecanismo de control del trinquete de mando;

la figura 5 muestra el dispositivo limitader del fin

de carrersa;

la figura 6 muestra laom menmsniamna As annianamianta Asl
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trinquete elevador, los gatillos de rstencién y de la gufa osci-
lante, con algunas partes retiradas para facilitar la compren-
s8Xén;

la figura 7 es una vista complementaria de la anterior;

la figure 8 muestra un detalle ampliado de la anterior;

| la figura 9 muestra el montaje de un interruptor de
contrel del funcionamiento de la mdquinae en funeidn del fin de
cada ciclo de trabajo, ¥

la figura 10 indica el dispositivo de remontaje de di-
cho interruptor.

De acuerdo con lo ilustrado, el mecanismo estirador
comprende un ciliﬁdro metdlico 20 abierto por sus extremos y
provisto de uns platina anular 21 en su parte superior, median-
te Xe cual es fijado a la mdquina de manera que la sberturs
central de la platina queda enfrentada a la abertura inferior
del cilindro de agujas de la mdquina. La ventana 22, que puede
ser cerrada mediante una tapa adeocuada, sirve para verifiocar
el acoplamiento conveniente del peso tensor que se describird,
al extremo de le media., Dicha platina presenta dos aberturas
25 espaciadas diametralmente, en las que se enchufa mediante
mosquetones 24 que facilitan su retirada, los extremes superio-
res de las dos varillas de gufa 25,26 que se exgienden hasta el
suelo donde estdn unidas al soporte 27 fijado mediante los
eslabones 28 al aniilo centrador 29 que descansa directamente
sobre el suelo.

La varilla 25 lleva montado en disposicién deslizante
un manguito 30 de cuyo extremo inferior se extiende una pleti-
na horizontal 31 que 11ega hasta la varilla 26, con la cual
se acopla libremente mediante una muesca prevista en su ex-

tremo. Encima de la pletina estd fijada una pieze 32 en forma
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de U con su parte central vuelta hacia arriba, donde estd provist

del menguito 33 fijade a un talesdro correspondiente. Del centro
de la pletina 31 parie hacka arriba una varilla 34 que atraviesa
con cierta holgura el manguito 33 y sobresale por encime del
5e conjunto de carro descfito., Esta verilla lleva montado otro
manguito 35 de didmetro menor que el taledro del manguito 33
¥y que también sobresale hacie arriba pasando per el mismo.
¥l manguito 35 lleva, dentro de la U 32, una cruceta 36 que
pobresale lateralmente del carro para les fines gue se indicard,
10. ¥ entre esta cruceta y la pletina 31 ame encuentra un resorte
de compresién 37 que tiende a mantener la primera en posicién
elevada, contra la parte central de dichz U.
El extremo superior del manguito 35 estd roscado en
38 y lleva fijado en esta rosca, mediante la tuerca 39 un co-
15. Jinete a bolas 40 cuyo enillo exteribr es fijado en el taladro
41 formado en el fondo del vaso 42, mediante la tapa 43 y el
anillo retén 44, de manera gque dicho vaso queda montado exn
disposicién libremente giratoris al extremo del manghito 35.
Bste vaso estd provisto de aberturas laterales destinadas a
20. permitir el paso del aire en la operacidn de sujecién de.la
media.
- La varilla 54 atraviesa la tapa 43 por un taledro cen-
tralde'que estd provimta esta dltima, y se prolonge hasta el
nivel de la boca del vaso 42, donde termina en una cabeza 45
25, taladrada y romcada axialmente en su extremo superior, en la
que, mediante el tornillo indicade en 46 se fija el anillo in-
terior de un cejinete & bolas 47. El anillo exterior de este
céjinete es fijado en la caja 48 de la pinza océnica 49 median-
te una tapa 50 y correspondientes tornilles 51 de manera que

30, ésta puede girar libremente al extremo de la varilla. La peri-
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feria de la pinza 49 se corresponde con la boca del vaso, y las
dimensionhe de los elementos descritos estdn seleccionados de
tal manera que la tensién delvresorte 37 aplica el borde de

le pinza contra el borde del vaso, de manera que entre estos
dos elementos puede gquedar prendido el borde superior de una
media o artfeulo de calceterfa similar gue empieza a formarse
en las agujas de la méquine, |

Al efecto, segdn se compreﬁde, es necesario que el
conjunte de peso tensor descrito pueda se elevade a los largo
de sus gufas hasta una posicién superior en la que la pinza
queda al alcance de dicha media, 0 sea dentro del cilindre de
agujas y cerca de éstas ltimas. Cuando el carro llega al 1li-
mite de carrera superior, los extremos de la cruceta 36 tro-
piezan con topes adecuados, por ejemplo los bordes de la pletina
21, de manera que la dltima porcién del movimiento de elevacién
del péso detiene el vaso y permite que la pinza cénica se se-
pére alzo hacia arriba de éste, por estar conectada al carre
que evn puede levantarse algo mds arriba, E1 sistema queda en
estas condiciones de apertura hasta que el dobladillo u otro
tipo de borde superior de la prenda de calceterfa formada en
la mdquina penetra eatre la pinza y el vaso, que es cuando,
por el movimiento relativo inverso al descrito, puede ser
aprisionado por ellos guedando en disposieién de aplicar ten-
8ién a le media.

Para elevar el conjunto del peso hasta la posicidn de
partida desorita, el manguito 30 lleva fijada en disposicién
ajugtable en altura, unae eascuadra 52 en cuyo extremo libre se
acopla el terminal 5% de un cable tractor o elemento equiva-
lente 54 que se extiende hacia arriba, pasa por la garganta de

une polea 55 loca sobre el pivote 56 fijo al soporte estaciona-
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rio 57, y es reenviado hacia abajo hasta un mecanismo de accio-
ramiento que serd descrito mds adelante.

Cuando el peso descrito es dejado libre por el mecanis-
mo de accionamiento, estando en su posicién alta y acoplado al
extreme‘de una mediz que emplieza a rormarse,’el propio peso
de estos elementos aplice le tensién adecuida sobre la media,

Yy el carro va descendiendo paulatinamente a medida gque se va
formando la prenda. Para facilitar el suave desplazamiento del
manguito 30 sobre la varilla 25 ésta ha sido montada, segdn

se ha indicedoe, de manera que puede realizar un ligero movi-
miento de oscilacidén alternativo alrededor de su eje, el cual
le es aplicado mediante la palanca 58 y el varillaje 59-62 des-
de une pleza oscilante 63 fijada al 4rbol del sector 64 (very
Fige. 6).

£l montaje giratorio del vaso y la pinza 42 y 49 per-
mite que 4stos sean arrastrados por‘la rotacién de la medis
produoida, de manera que no pe aplica torasién a éata,

El movimiento continuo a gue estd sujeta la varilla 25
impide el atescamiento del manguito 30 que, adicionalmente, es
engrasado mediante una lizera provisién de aceite que se con-
serva en el fieltro 65 fijado & dicho mangulte de manera que
rodea a la varilla citada.

Al llegar el conjunto del peso & la posicidén inferior
correspondiente & la terminacidén de la media, para que ésta
pueda ser extrafda de la mdquina, la bombinacién de pinga ¥y
vaso deserita puede ser ablerta actuando sobre la cruceta 36
de la miesma, por ejemplo mediante la palanca 6& oscilante sobre
el pivote estacionario 67, la cual es mantenida normalmente en
una posicién tal como la ilustrada en la figura 2 en la que per- -

mite el libre paso del peso tensor, mediante el resorte de ten-
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8ién 68 consctado entre el soporte 69 del pivote y un anilloe
de presién 70 fijado & altura conveniente en la varilla 71 pa-
ra el accionamiento de la palenca. Dicha varilla estf asocia-
da con alguno de los dhspositivos de control de la méquina de
manera que en el momento oportuno es desplazada hacia arriba,
haeciendo oscilar hacia la derechz la palance hasta que el ex-
tremo de esta Wltima tropieza con el extremo enfrentado de la
cruceta y la hace descender.

La media, durante el funcionamiento de la mdquina es
proteglda en parte por el tubo o cilindro 20 y en parte por
el tubo o cilindro 72 de material transparente, por ejemplo de
resine sintética, que es fijado en posicién vertical mediante
los dos aros terminales 75 flijados a las columnas 74 unidas
gsegiin se aprecia en las figufas al anillo centrador 29.

La extraccién de la media terminada se realiza por
une amplie abertura 75 formada cerca del extremo inferior del
tubo 72 con la que ésta enfrentada la boca abocinada 76 del
tubo 77 que, fijado mediante los soportes 78 en puntos adecua-
dos de la mdquina, se extienden hacia arriba hasta la cémara
superior 79 donde la media puede ser recogida en los travesa-
flos 80 y retirada por entre éstos desde arriba. Para impulsar
la media al interior de este tubo se utiliza una corriente de
aire comprimido gue es inyectado por una tobera conveniemte
frente alla boecina T6, desde el lado opuesto del tubo 72,

Al efecto es de tener, en cuenta que en la figura el
tubo elevador 77 ha sido representado separado del cilindro

72 por conveniencia de la representacién, pero en la prdetica
los tornilles 81 del soporte inferior han de atornillarse en
los taladros roscados 82 del aro 73 inferior.

Una de las placas 83, de la bancada de la mdquina llevae
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fijado el carter 84 en el que estdn montados en disposicién
paralele el eje fijo 85 y el 4rbol 86. Sobre el segundo estd
fijedo el tambor 87 en cuye gargenta periférica se enrolls el
cable 54 que sale de la gargania por la muesca lateral 88 Yy

queda fijaedo en 89 sobre uns parte lateral del tambor donde

el gancho no estorbe para el libre enrollamiento del mismo. Un

fiader 90 articulado en 91 y solicitado contra la cara inmterior
de la garganta donde se encuentra la muesca 88 por el resorte
92, impiede que el cable, al enrollarse en la garganta se acer-

que & la muesca y pueda salirse por ella, El extremo del 4r-

‘bol 86 sobresale al exterior del cdrter 84 donde lleva fijado

otro tambor para cable visible en 93 sobre el gue estd enrolla-
do en sentide contrario al anterior un segundo cable 94 en-
ganchado en el contrapeso 95. El objetc de este peso es, segin
se comprende, amortiguar la caida libre del conjunto del peso
tensor descrito anteriormente, Ademéds, el tambor lleva articu-
lados unos fiadores 96 que se pueden abrir por fuerza centrf-
fuga y engancharse sibsiguientemente en ciertos topes tales como
el 97 previstos en el interior del cérter si por cuaslguier ecir-
cunstancia el descenso del peso tensor es demasiado rdpido.

Sobre el eje 85 se encuentra la rueda dentada 98 que
engrana con ung rueda equivalente de menor didmetro solidaria
del tambor (no visible), siendo la relacién de didmetros de
dichas ruedas tal gque el recorrido total del peso tensor puede
ger efectuado sibstancialmente en una sola vuelta de la rueda
98,

Detrds de la rueda 98 se encuentra una rueda de trin-

_ quete 99 gue puede ser ajustada angularmente con respecto &

aguells mediante los tornill@s de ajuste 100 y fijada mediante
los tornilles de fijacién 10l. Por debajo de la rueda de trin-
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quete 99 se acopla al extremo de un trinquete 102 articulado
en 105 sobre la pleza oscilante 63 y solicitado hecia arriba
modiante el resorte 104,

Segdn la figura 4, el cdrter 84 lleva un soporte salien-
te 105 provisto de un pivote 106 en el que estd articulado el
alzatringuete 1C7 provisto de un perfil curvo 108 adyacente a la
periferia de la rueda de trinquete de manera gue, segin la posi-
cién angular que se ie dé, permite que el extremo del trinquete
se acople cen el dentado de la rueda para accionzla, ¢ bien
impide que dicho extremo engrane con el dentado citado para no
accionar la rueda a peser de su acclonamiento continumado por la
pieza 63.

Para ello el slzatrinquete 107 tiene un brazo saliente
109 cuyo extremo estd conectedo, mediante el eslabén 110 cen
uwno de los extremos de la palance acodada 111l pivotada sobre el
eje 112 fijo a la mdquina. El extremo opuesto de dicha palancea
lleva un seguidor d4e leva 113 que es obligado a recorrer la pe-
riferia de la leva auxilier 1ll4 montada al extremo del tambor
principal de la mdquina por la accidn del resorte 115. En el
caso ilustrado, la leva tiene tres salientes 116; 117 y 118 de
la misme altura, entre los cuales se encuentran zonas de al-
tura media 119 y 120 excepto entre los salientes 116 y 118 don-
de se encuentfa una zona adn m€s profunda radialmente indicada
en 121,

Los distintos elementos estdn ajustados de tal maners
que, cuando el seguidor 113 se encuentra sobre 135 partes més
altas <e la leva, el alzatringmete separa completamonfe el
trinquete de la rueda com la que est{ asociada, de manera que
¢l mecanismo elevador del peso tensor no es accionado; cuando

el seguidor se encuentra en las seccioneé de altura medis y ba-
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Ja, el trinquete es dejado acoplarse con el dentado de la rueda
de trinquete de modo que puede accionarla, pero lo hace ¢ no en
funcién de otros centroles presentes y cuya funcién se explicard
més adelante,

La articulacién del eslabén 110 cor la palanca acodade
111 se realize mediante un bulén que tiene un cuello ranurado
122 sobresaliente, en cuya ramura se apoya de canto la pletina
123 articulada en 124 sobre la varilla 61 de accionamiento de lea
guia giretoria del pesc temnsor, de manerm que esta pletina efec-
t¥a un movimiento longitudinel alternative cuya inclinacién es
variable de acuerdo con la altura ecupada por el bulém 122 al
recorrer el seguidor 113 le leva asocisda. Ademds, el bulén 122
lleva articulado un eslabén 125 conectado mediante la colisa 126
8 uno de los extremos de la palanca acodada 127 oscilante en 128
y cuyo extremo opuesto termlna en un gancho 129,

Cerca de su punto de oscilaciém, la pelanca acodada 111
lleva articulado un balancidn 130 uno de cuyos extremos pasa por
detrds del gancho 129 y estd doblada hacia delante segin se in-
dica en 130, de manera que puede descanser sobre la pletina 123,
El extremo opuesto del balancién lleva una placa horizontal 131
proviste de dos taladros roscados paraleios y orientados verti-
calmente, en los cuales estdn acoplados sendos tormillos de
ajuste 132 cuyos extremos inferiores pueden lleger a2 apoyarse
sobre los salientes posteriores 133 de los gatillos de retencién
134 montados en disposieién oscilante sobre el pivote 135, Los
resortes 1356 conectados entre el sopdrte fijo 137 y las colas
138 de los gatillos citados; haecen que los extremos de reten-
cién 139 de éstos se apoyen sobre el dentado de la rueda 98 en
los momentos del funcionamiento en que esta acciém es permitida

por el balancin 130, segin se describird.
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En les condiciones indicadas, cuando el seguidor de
leva 113 se encuentra sobre uno de los salientes 116, 117 o
118 de la leva de control del mecanismo tensor o estirador, el
alza trinquete queda dispuesto en su posicién més saliente, re-
tirando con ello el tringuete 102 de la rueda de trinquete 99.
Al mismo tiempo la pletina 123 és elevada por el buldédn 122 has-
ta una altura tal que, cuando efectfe un movimiento de avance
hacia la derecha de la figura, con la ramps 140 prevista en su
extremo libre levanta el balancif:: 130 hasta una posicién en
12 que el diente o gancho 129, bajo la aceidn del resorte 141
conectado entre la palaneca acodada 127 y el eslabén 125, se
engatilla debajo de su extremo doblado. Cuando la pletina 123
retrocede en virud de su movimiento alternativo el balancifd
queda retenido por el gancho en le poeicién indiceda, y con
sus tornillos 132 levanta los gatillos de retencidn del denta-
do de la rueda 98, Por lo tanto, todo el mecanismo queda libre
¥y el cable 54 guede desenrollarse libremente del tambor 87 por
el peso propic del grupo tensor que se acopla con la media pa-
ra aplicarle la tensidn de trabajo necesaria. Estas fases de
trabajo del mecanismo estirador son convenientes para las par-
tes del ciclo de tricotado en gue se puede aplicar libremente
tensién a la media, por ejemplo durante el tricotado de las
secclones de pierna y pie, y para el despredimiento de la mediea
terminada.

En ciertas fases del tricotado de una media, no obstan-
te, esta tensién podrfa ser innecesaria o estorbar el libre
funcionamiento de los demds mecanismos della m€quina, Por ejeme
Plo, no es conveniente aplicar la misma tensidn de trabajo du-
rante la formaecidén de las secciones de talén y de puntera de la

media y en consecuencia esta tensién de trebajo puede ser re-~
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ducida o suprimida mediante las secciones de altura intermedia
119 y 120 respectivamente, previas en la leva de control del
mecanismo tensor,
Cuando el seguldor 113 ge encuentra sobre una de estas
Se secciones de leva el bulén 122 desciemde algo, y con €1 la
pletina 123; el eslabdn 125, con el extremo superior de su
colisa 126 hace oscilar hacia la izquierda la palanca acoda-
da 127 cuyo gancho 129 se zafa del extremo doblade del balancif i
130, el cual cae libremente sobre el extremo en rampa de la
10, pletina 123. Con este' movimiento la pletina 123 permite que
los gatillos de retencién 134 se acerquen al dentendo de la
rueda 98 pero sin llegar a retenerla. Al mismo tiempo el des-
censo del bulén 122 desplaza hacia abajo el eslabdn 110 que
acciona el alzatringuete 107, de mahera que este Yltimo es
15, entrado algo con respecto & la rueda de trinquete 99 de forms
que el trinquete de accionamiento 102 puede acoplarse en una
parte de su recorrido con el dentado de dicha rueda. De las
figuras 6 y 7 se desprende claramente que la pletina 123 y
dicho trinquete de accionamiento 102 se mueven sincrénicamen—
20. te, o0 sea que, cuando el trinquete adelanta para acclonar la
rueda 99, la pletina 1235 avanza levantando con su rampa 140
el balancin 130 permitiendo el descenso de los trinquetes
de retencién sobre la rueda 90 reteniéndola momentaneamente,
Los dos gatillos de retencién tienen sus extremos 139 algo
25. separados angularmente con respecto a la rueda 98, y eata
separacién estd combinada de tal manera con los pasos de die#-
 te de ias ruedas 98 y 99, y con el €ngulo de accionemiento
permitido por el alzatrinquete 102 durante esta fase del fun-
cionamiento, que la rueda 98 es dejada retroceder cuando el

30. trinquete de accionamiento retrocede en el ciclo siguiente de
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su movimiento alternativo. Por conmsiguiente, durante esta
parte del funcionemiente de la mdquina, o sea con el segui-
dor 113 sobre las secciones de altura intermedia 119,120 de
la leva de control del mecanismo tensor sutomético, el pese
tensor es sostenlido substancialmente a la midme altura sin
que altere la tensidén aplicada inicialmente a la media, salvo
las ligerss fluctuaciones producidas por el desplezamiento
alternativo del mecanismo.

En caso deseado estas variaciones de tensién pueden
ser sincronizadas con cualquier zona angular de las agujas
del e¢ilindro de la.méquina o con cualesquiera otras caracterfs-
ticas #ariables durante el funcionamiento de la mismsa,

La seccidén més baja 121 de la leva de control del me-
canismo estirador, en el caso ilustrado, sirve para elevar el
conjunto del pese tensor hasta el nivel de las agujas de la
méquina y pare abrir el dispositivo de sujecién formsdo por
el vaso 42 y la pinéa 49 a fin de permitir el agarre de una
nueva media que se estd empezando en la mdquina,

Cuando el seguidor 113 alcanza esta seccién mds ba-
je de la leva, el bulén 122 alcanza asimismo su posicidén més
baja, permitiendo el descenso completo de los gatillos de re-
tencién sobre el dentado de la rueda 98. Al mismo tiempo, segin
se desprende de las figuras, el alzatrinquete es entrado con
reapecto a la rueda 99 permitiendo el acoplamiento completo
del trinqueje de accionamiento 107 con esta dltima, En conse~
cuencia la rueda 99 y el resto del mecanismo cinectado a ella
es adelantado paso a paso hasta la completa elevacién del con-
junto del peso tensor & la posicidén adecuada pabas tomar las nue-
va media,

Este movimiento es terminedo cuando le rueda 98 hae da-
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do una vuelta cbmplete y el tetén saliente 142 tropieza coen
la leve 143 (fig. §) fija a la palanca 144 oscilante en el
pivote 145 solidario del cériter del mecanismo., La leva 143
tiene una ramiph: ascendente en el sentido de avance del tetén

142, de forma que en el Yltimo momento de la rotacidén de la

rueda 98, o sea de la elevacién del peso temsor, la leva es

hecha bajar por el tetdén, y la palanca 144 tira abajo del
trinquete de 2acocliornamiento 102 medliante el resorte 146 conec-
tado entre éste y el extremo de aguella, reteniendo al trin-
quete separado de la rueda por tode el tiempo en que el -me-—~
canismo se encuentra en la posicidén descrita.

Cuando la mfdquina ha terminado de forma el dobladillo,
por ejemplo después de la transferencia de éste para empezar
la formacién de la pierna, la leva de control ee accionada de
manera que el seguidor 113 salta de la seccifén més baja 121
de la leva a la seccién mds alta 116 pasando por la larga ram-
pa intermedia 147, la cual da tiempo al mecanismo para que los
gatillos de retencién primero se aflojen algo permitiendo un
ligero descenso, del peso tensor neecesario parz que se cie-
rre el dispositivo de sujecién de la medie formade por el
vasgso 42 y la pinza 49, y luego suelta completamente la rueda de
los trinquetes y gatillos de manera gque el mecanismo queda
libre y el peso se aplica completamente a la nueva media,

El mecanismo comprende asimismo un dispositivo de se-
guridad para asegurar gue no se empiece otra media en el case¢
de que por alguna causa firtuita la media terminada no hubiera
sido expulsada completamente hasta la cdmara 79. Para ello el
tubo elevador 77 presenta una ventana lateral 148 adyacente a
un sopdrte 149 gue lleva montado en disposicién oscilante un

dedo de control 150 susceptible de ocupar la posicién indica-
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da en la figura 9 0 una posicidén horizental como la indicada
en la figufa 10 en la gue estd atravesado en la seccidn de
paso del tubo T77.

Cade vez que pasa una media terminadas por el tubo 77,
el dedo de control es llevado & la posieién vertical, y en es-
te movimiento, mediante la leva 151 de que estd proviste accio-
na el brazo 152 de un micrinterruptor 153 conectado en un cir-
cfto de control adecuado, de manera gue cuando el interruptor
alcanza esta posiciéan al terminar una media, el funcionamiento
de la mdquina prosigue normalmente para empezar la siguiente,
pero si el dedo no es llevado & la posicién vertical, lo cusl
indica gue la media no ha llegado a la cdmara cclectora, un
contacto auxiliar maniobrado por la propia mAquina mediante
uno de sues tambores de control e intercalado en el mismo cir-
ciito del interruptor 153, acciona un mecanismo de paro auto-
mdtico que detiene la méquina e impide su ulterior puesta en
marcha pasta que la causa del pare haya sido eleiminada.

. Para volver a colocar el dede de control 150 a la
poesicién de guarda une vez la mdquina ha empezado la media
subeigﬁiente, el soporte 149 lleva un pivote lateral 154 alre-
dedor del cual puede oscilar un balancfn 155 cuyo extremo su-
perior puede entrar en contacto con el tetén saliente 156 fi-
Jado lﬁteralmente a la leva 151 del dedo de control, El mismo
lado del balancfn lleve otro pivote 157 en el que estd articu-
lado el extremo de una transmisién Bowden 158 u otro medio
equivalente que llega hasta un punto de control adecuado de la
mdquina. En el caso presente, el extremo opuesto de la trans-
misidén Bowden est€ conectado al extremo libre de une palanca
159 loca sobre el arbol 64 del sector y proviste de un brazo

saliente 160 terminedo en un seguidor de leva 161 susceptible
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de ser accionado por ung leve adicional 162 prevista en el /

tambor principal 163 de la mdquine en una posiciédn angular

adecuada, por ejJemplo al principio de la formacién de la pier-
ne.

Segdn se desprende de la figura 10, cuando el segui-
dor 161 es accionad? por la leva 162, el cable 158 es tirado
hacla la izquierda y el balancin 155 es hecho oscilar en el
mismo sentido, de manera que su extremo tropieza con el tetén
galiente 156 del dedo de control y désplaza'a éste de la po-
sicidn indicada en la figura 9 2 la posicién visible en la
figura 10. Luego, siguiendo el funcionamiento normal de la md-
quina, la leva 162 se separa del seguidor 161 y los elementos
a €1 asociados son devueltos a la posicidn de partida mediante
el resorte 164 fijado entre el extremo inferior del balancin
y punto fijo de la mfZquina, El dedo de control y el interrup-
tor, no obstante, quedan en la posicién de guarda indicada
anteriormente,

El invento, en su esencialidad, puede ser llevado & le&
préctica en otras variaciones que difieran en detalle de las
indicadas y a las cumsles slcanzard igualmente la proteccién
que se recaba. Podr4, pues, ser constuldo en cualquier forma
y tamafio, con los materiales mds adecuados, y utilizando los
dispositivos de ajuste, reguldcién y comtrol usuales méds conve-
nientes, tales como bulones o pivotes excéntricos, colisas ajus-
tables:y elementos equivalentes, algunos de los cuales son vi-
sibles en los dibujos sunque no han sido descritos em la pre-

sente especificacién, por quedar todo ello comprendido en el

- espfritu de las reivindicaciones,
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Jescrito el objeto dcl invento, lo sue se declara no
divulgudo ni llevado a la prdetica en Tspafic, comprende las
sigulentes reivindicaciones:

1, tlecanismo estirudor pura mdquinas de zénero de punto
circuléres, provista de un cilindro de agujas en cuyo interior
eg Cesprendido el género que se va forméndo en lac agujas de di-
cho cilindro, ce r o ¢ terizado poroue comprende n
peso tensor provisto de medios para sujetar el extremo formado
de dicho sénero y deslizéble en el inSerior del cilindro entre
una posicidn en la gue loz medios de sujecién se aplican comtra
dicho extremo y unz posicidn en le gue permite el desprendimien— .
to de lz media terminada y lz ulterior expulsidn de ésta del
cilindro de le mdguina, y medios para acciocnar dicho peso ten-—
sor entre les dos posiciones indicadus de muners que el mismo
es dejado libre pere cplicaer tensidn con su peso al género for-
nado, y rctenido nerz no tensar dicho género, en fases alternsas
y preseleccionadus del ciclo de formacibn de une media o arti-
culo de calceterfa similar o equivalente.

2e llecanismo seg¥n la reivindicacidn 1, caracterizado
poriue el peéo tensor comprende un carro guizdo veriticalmente
dentro cel cilindro de l&a mdquina y provisto en su parte supe-
rior 4¢ una copz 0 pinza prensora scoplable con el extremo cel
género formedo en les &zu_jas de la mdquina, siendo dicha co-

pa girutoria con respecto &l curro a fin de no apbicar torsién

2l énero formado durente el funcionamiento de la mdguina,



3 “ecanismno segdn la reivindicucidn 2, caracterizcodo
por:ue el carro eastd guiado verticalmente gobre wuns pluralidad
ge gufas parslelas, una cde las cuales, por lo menos, estd conectg

da con una parte mévil de la mdguina de maners ¢ue es hecha gi-

raer para evitar el agarrotamie:nto y descenso desigual.

A1
.

4o Hecanismo segdn la reivindiczeidn 3, caracterizado
por-ue dicha gufa es accionade en moviuiento de oscilacién an-
oular de snplitud limitada.

5. .ecanismo segdn la reivindiczeidn 4, curscterizado

1C. porgue dicha sula estd montada peéra glrar en sus soportes y pre-
enta un brazo radial conectado medicnte un varillaje & una
palenca excédntricus fije w1l drbol del sector de la mfouina.

Ge lecanismo segdn le reivindicacibn 1, caracterizazdo
por . ue ¢l peso tensor comprende uns plezé a modo de vaso con su

15. boce abierta hacia srriba, montzda en disposicibu giratoria so-
bre un Srzino deslizente verticilmente con respecto al cerro,
y uns pieza pinza &coOplable con la boca del vaso para sujetar

el exisremo cel gé€nero, slendo diche pinza giratoria sobre un
Srganoc f£ijo sl cerro, y medios péra desplazar el brgano desli-
20, zante entre une posicidén en la ¢ue la ninza se scopla con el vasc
pera sujetar el génerc formado en las agujas de la udquina, y
wno pogicibu en lu yue dichos clenentos se separan entre si
pars liberar dicho género en lus posiciones terminales del carroe
7 Mecanismb segiy le reivindicacldén 6, caracterizado
25. por.ue el bryxano deslizante comprende sulientes zcoplables con

topes Fijos cerca el final del trayecto de elevaclén de mane-

ra ue la copa sujetedora dsl género se zbre en la cercanfa de
las azujas 4de la mdquina, y accionables en el extremo inferior

s au carrera mediunte un digpositivo de aperturs conectado con

A\
I
.

un elunento de contrel sutomdtico de la mdjuins pars soldar
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el Jénerc despuds de su desprendinmicanto de las cgujas.

)

‘-J-
O
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Be “lecanismo sepdn la reivindicae 7, curacterizo-~

do poriue comprende un nmedio ekfstico conectalo cntre el curro
v ¢l Sryuno deslizente de munera cue tiendc ¢ nuntener normal-
rente ur;lcQEos ensre s la pieza piaza y ¢l viszo,

Cs ilecanisno scudn La reivindiceceidn 7, carwcterizzdo
por ue 2l <ispositivo de eperiturs consiste en uans peluanec osei

lante ca®re wua posicidn ca Lo (ue wvprieta los sulientes del Sr-

o
S

sano Ceslizante del cerro pere la wperiure de la copz de suje-

cibn y s posicidn en 1o ue se sepure ¢l trayecto vertical

de dicho curro, scgtuudo dilcha palunca asoclude con uaw leva del

tambor oHrinceinzl fe loe ndyuina,

1G. Hecenismo sesdin lo weivindicaeidn 1, caracterizado
poOTIUe ules del peso tensor esitdn ecerrudss en nn tubo pPro-
tector Jel ;énero, provisto de una aberturc laterzl en lacerca-
nfa 4l aivel inferior fe la copa de sujecibn del género, a cuya
aberture estd eafrentada la entrzdu de un tubo conductor del gé-
nero bterminado & un dispositivo de recogida de dicho género, y
aedios pare inyectar en dicha cntruda, desde el lado opuesto
del tubo provector, usaa corriente do alire gue expulse el jéaero
de este Ultino nacia la cdmura de recogida.
- 11. ileccnismo se; i la reivindicacidn 1C, caracterizade

-

por. ue el Lvubo conductor vl &nero expr

)

lsado comprende un ele-
nento de countrol acclionable por ¢l puso de diche género 7 conec—

tado con los clemcntos de coatrol de la md&guins de manera gue

detiene ¢l funcionamiento <o dgta sl ¢l citudo elemento fe con-

""‘_\ Al Aol

s [AR SN

trol no ¢g weclonado positivacente pox el zéacro wl

ciclo <2 Fornacidn del xismo.

12. decunisno sezdn la reivindicoeidn 11, carscteri-

zzdo poriue el elemento de¢ coutrol es un “edo oscilante eatre

uaa posicidn cruszada “entro del tubo conductor y uik. posicidn
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revirads do la sescidn dcl mismo, aoociuio con ua interruptor

>

injoreslado en wn eirculto ue comprende un sszundo interrupnlor
asociulo con una parte mévil de la mdouina de meansra que si el
dedo e control no es vuesto en lo posicidn rebiruda el tubo en
un monento feterainado el funcionamiento, ¢l sezundo interrup-
tor deterning lz parcda 4de lu ndguina.

13. liecanismo segdn la reivindicacidén 12, corucberi-
zalo poriue el delo dc¢ coatrol csid asocicdo con uwaic leve Jel
tembor principal de le ndguing de asnera e es vuelto o la po-
sicidn cruziaia -espués <el momento de Iuanclonamiento del sesun-—
40 ianterruntor.

14, decanismo sesda lu reivindicacidn 1, cerscterizido
por.ue el pesc tensor estd uanldo & wn cuble que ce enrolla a un
talbor elevador conectado con un mecanismo de accionamiento o

parte mdvil de la nmdouine por intermedio de un dispositivo &e

t

control accionado no los automdticos de la wdguina, Ze mensra

-

que el pezo es clevado 1 priccipio del tricotado de uns unidad

]

del sénevo y dejefo libre purs sujetar el extromo de éste y apli-

carle vensidn unzs vez fprmado Jdicho extremo, habiéndose previs-

O

to nedios suxiliercs para reducir suprinir dicha +tensién en

partes preseleccionadas intermedics del tricotado del género.
15, Biecanismo seyin la reivindicacidn 14, curacteri-

r eatd asocicdo con una rueds lentada aso-

n
¢
O
3
@
=
pos
()
&,
]
c
o]
[
A
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-

ciada con un Sringuete accionado por una parite mévil de 1o wnd-
gquing Jde manera gue ze desplaza contiauamente para arrastrer la
rucd. én el scntido e saroilar el cable, y con gatillos de re-
tencidn ¢ue ianpiden el retroceso de diciia ruéia, nabiéndose pre-
visto wedios accionados por los autondticos de la mdquina para
coatrolar dichow tringuetes ¥y gatillos de munera jue =1 mneca-

nismo e¢s wccionado para vlever el peso, retencrlo sn su posi-
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16.  :-ccanismo segdn lo reivindicacibn 15, car:cteriza-
do por ve e} tringucte uceioncdor de¢ la rucdu dentada estd co-
nectado con use pleza cxcéntricu conectzda al Zrbol del sector
de 1o méguinae.

s

17. ilecanismo segdn la reivindicacifn 15, caracteri-
zado por-ue €l tringuete de mando acciona una rueds de tringue-
te copnectuda con una rueda dentzda que a sSu vVegz en. réna con una
rueda wenor conectada con el tambor elevador, estando los suti-
1llos de rebencién csociados con diche rueds dentada m&7 0Ty

18. Iliecanismo sejdan la reivindicueidn 17, caracteriza-
do poriue la raeda de tringucste estd concctada con la ruela
dentadie mayor por intermedio de dispositivos de ajuste angular.

19, siecanismo sesdn la reivindicucién 17, caracteriza-
do por.ue le relacidn de Aidmetros entre las ruedss dentadas
mayor y menor es tal que el desplumamlento Fotal del peso ten-
sor se efectda con una vuelta completa, substanciclmente, de
la rueda dentada mayor.

2C . dlecanismo segvdn la reivindicacidbn 14, caructerizade
por ue el t.mbor elevador comprende un dispositivo gue respon-
de a la fuerza cintrifuga pars limiter la velocidad de descen-—
50 del peso tensgor,.

2l. liecunismo sezdn la relvindicacié _n 14, ceructeri-
zado poriue el tumbor c¢levador presenta uuna muesca en und de

sus lafos por la cuzl sale «l exterior el exztremo del cable

A

a los fines de asu fijacidn =1 exterior de lu gurgzanta del toam-
bor, comprendicndo el mccanismo una plece Je guards aplicada
cldsticamente contra la superficie interior del lado del tam-
bor que lleva la muesca pare impedir el paso de porciones in-

termedics del cable por Adicli mucesca.
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22. itecanismo segin la reivindiceeidn 15, cafactérizé—
do por.ue comprende un alzatrincuete zsociado con el tringuete
accionador del tambor y conectado con un dispositivo de coamtrol
que levanta el tringuete en 1l.s fuses de fuanclonamiento en gue
es necesario vermitir el descenso del peso toensor.

23, iecanismo se;din la reivindicaeibn 22, carccteri-
zado porgue el alzatrinquete estd conectudo con un sezuidor de
leva asbeiado con una leve czluda en el tambor principal de la
mdouina de minera ue dicho &lsatrincuete separa el tringuete
de la rueda en lus fuses de tricotado de las secciones de pierna
vy pie, y de desprendimic to de vn drtfevlo de calceterla prepa-
radio por la mdiuina.

24, lleconismo sez¥n la reivindicacién 15, caracteri-

zado poriue comprende mcdios para separar ¢l tringuete de la

141

reeda asociado cuando ¢l vpeso elevador llega o la pirte superior

F

de su recorrido.

25, liecunismo sesmin la reivindicacibn 24, ceracheri-
zado por.ue la rusda dentada mayor comprende un tetbén szliente
que se acopla con unz leva fija a una palanca oscllante cuando

el peso alcenst su posicidn mds elevade, estando dicha palan—

ca oscilante conectada con el tringuete acclionador de manera
1

}«J

gue lo separa <e le rucda de tringuete cuando dicho tetbn @c-
tda sobre l& citade leve,

26, llecanismo seqdn la reivindicazcidn 14, caracteri-
zzdo por ue compreande un sezundo tambor en el ue estd enrolla-
do un cable portafor de un contrapeso, em sentido coatrarioc al
del cable clevadore.

27, llecanismo se;fin la reivindicaeién 15, caracteri-
zad0 poriue los gatillos Ge retencidén son aplicados eldsticemen-

+

te gobre el dentado de la ruedi, ¥y el meconismo comprende ade-
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nds, wedios para aflojar o reltirar los gatillos eitados sincro-
nicamente con el .vance del trianguete accionador,

28. Mecunisno segin la reivindicacidén 27, caracteri-
z=zdo porsue el sesuidor de leva estd montado en uno de los ex—
tremos de uni pslances acodada cuyo extremo opuesto, esencicl-
mente horizontal, lleva concctado el mando del alzatringuete y
presenfa un apoyo sobre el que descansa el extremo libre de una
pletine provista de unw tampa teruinal y acciondda en movimien-
to longitudinal slternativo sincronicemente con el tringuete ac-
cionador, cobre cuys rempé se apoys mna palanca asociada con los
zatillos dc rebeneidbn, de tal manera ue en la posicidn de desa-
coplo del tringuete la ruiph senora totulmente los gatillos del
Gentado de la rueda asocicda dejando libre el mecenismo, mien-
tris yue en la posicidn de tringuete acoplado low gatillos se
splicun libroucnte sobre dicho dentado.

29. Leccnismo sesdn la reivindicacidén 28, caracteri-
zado por.uc comprende un fiador que retiene la pelanca elevedo-
ra de los patillos en la posicidn en que €stos son muntenidos
desccoplados e la rucdd, ¥ 1z suvelta cnando 1lé palanca acodeda
sale de la posicidn Ce trinquete desacoplado,

- 3C. “ecunisao segin la reivindicacidn 29, carccheri-
zud0o poraue ¢l fiador es un& paélancs acodads una de cuyas ré-
nas, ssencialmente verbtical, ftersins en wn sencho gue se€ aco-
pla eldnticomente debajo ¢¢ la pelanca elevadora de los sati-
1los cn su posicién més «1%a, mientrus gue su reme opuesta eaztd
consctada con cierto juego @l mando del slzatrinquete, de manera
que al retroceder dste de 1la posicibn de trinquete desacoplado la
palonca elevatora de 1los zeétillos es soltada.

5 ecunismo sezdn la reivindicucidn 15, coracteri-

z&a por:pe codprende €08 setiillos e relencibn independientes
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7 provistos de exlbremnos de retencidn espzciaad angularmehte
con respecho & la rueda asociada.

%2, ilecunismo segdia la reivindicacidn 31, car.cteri-
zudo porgue los pesos Ce lé rveds de tringuete y de le rueda

5 ¢e los gatillos son diferentes.

3%, tlecanismo sexfn l. reivindicseidn 31, carccteri-
zodo norcue le separ.cidn zngular de los exbremos de los dos
~z%illos es distinte de los pasos de la rueds de trinquete y de

1z rueds o2 gatiilos.
1G. 54, liecunismo sezdn 1z reivindicacibn 2¢, carccterizace
porsue en wnd posicidbn intermediz del wlzutrinquete, lu posicién

accioncda en movimiento alternctivo y la
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pelancu elevalora de gatillos es tal que €stos son levantados

narcialnente del dentado de la rueda ssociada.

+

15 35. liccanisnmo segdn la reivindicueidsn 25, curucteri-
~®

zudo por ue el zesuldor de leva estd zsociado con una leva co-

1ada en el tambor principal de la mdguina y provista de tres

ciones de mdximu clevecién purs dejur libre el mecanismo y

e

aplicar tensidn en lus posiciones de la leva correspondientes
56, & 1z foruacién de laz pierna, del pie y de desprendimiento; una

gseccléa baja pure lu elevicidn dcl peso tensor Gespués del des-

prontinlento y Jos secciones intermediws entre las tres seccio-

5 altas, pure rehener el peso durcnte la formacidn de las
rciones “e tulén y puntera del Sritfeunlo.

35, lecanismo estirudor parz mdquinasg de género de
9@gto circniares.
exfn se dezcribe ¥y reivindice en la presente memoria

degcriptivu gue consbte ¢e 26 hoj.s foliudes y escritas a mdqulna
por e s0la cara, scompailedus de 5 1ldmincs de dibujos.

Tadrid, a 14 de davzo de 1958,
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