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El presente modelo de utilidad concierne
a un'soporte rodante y extensible destinado prefe-
rentemente para la sustentacién de frigorificos,
lavadoras, éocinas y aparatos similares.

" Mas coneretamente, el soporte rodante y
extensible objeto‘del modelo es de los del tipo
que se describe en el modelo de utilidad n® 205.277
expedido a favor del mismo solicitante y que com=
prende fundamentalmente dos brazos de seccidn
en U invertida acoplados telescdpicamente y pro-
vistos en su extremo libre de ruedas con las que
estln asociados dispositivos de freno montados
en tales brazos, cpnstitqyendo el soporte objeto
del presente modelo una importante mejora con
relacibn -a los de la indicada clase, a la vez
que un perfeccionamiento notable con respecto a

las plataformas amparadas por la patente n® 333.711

~de la que asimismo es propietario el citado soli-

citante y que tambiénhincluyen unos brazos teles-
cbpicos de seccidn en U invertida que se fijan
entre si mediante tuerca y tornillo.

En efecto, en uno de sus aspectos, el
soporte a que se refiere el actual mode19 aporta
una mayor simplificacién-en los brazos telescbHpicos
por el hecho de que con el mismo se eliminan las
dos colisas respectivamente previstas en las dos
aletas de los brazos para el paso del tornillo
de fijacién entre ellos y se reemplazan por una

sola ceolisa en la cara superior del brazo
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correspondiente, es decir, del brazo introducible,
donde dos nervios longitudinales embutidos entre
los que est& situada la colisa constituyen un apro-
piado refuerzo al compeﬁsar la debilitacién .-deter-
minada por aquélla.

_ Por otra parte, se logra una fijacién méas
fuerte de .los brazos entre si gracias a una placa
de apriete que es atravesada por el tornillo y se
aplica inéeriormente contra los brazos telescdpicos
encajados.

En otro sentido, con el soporte actual se
facilita el montaje de las placas elésticas previstas
en el extremo libre de los brazos para el apoyo del
aparato o cuerpo sostenido por el soporte y para
evitar sus. desplazamientos inconvenientes, mediante
la provisi?n en el extremo de los tetones de sujecidn
de dichas blacas de una porcibdn de menor seccibn
que hace mas facil la insercidn en el orificio
correspondiente y que, al propio tiempo, proporciona
una fijacidén a presibén.elastica muy firme.

El soporte ha sido mejorado también por
lo que se refiere al dispositivo de freno de las
ruedas, que es mhs eficaz, tratandose de dobles

ruedas, y que, en esencia, consiste en un elemento

‘discoidal que est& provisto de un eje de giro

central en el extremo del brazo y de una empufiadura
radial de accionamiento, asi como de dos resaltos
inferiores diametralmente opuestos cuneiformes que
se aplican contra las ruedas para obtener el frenado.

Con el fin de facilitar la explicacibn, se
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acompaiia a la presente memoria descriptiva una
hoja de dibujos en la que se ha representado un
caso préactico de realizacidn el cual se cita solo
a titulo de ejemplo no limitativo del alcance del
presente modelo de utilidad.

En dichos dibujos:

La figura 1 ilustra en planta uno de los
dos brazos que forman el soporte rodante y extensible
objeto del modelo.

La figura 2 es una vista en alzado consi-
derada por el extremo libre de dicho brazo, segin
flecha A.

La figura 3 corresponde a una vista en
planta del otro brazo.

La figura 4 es una seccibn transversal del

"brazo de la figura 3.

La figura 5 muestra en una seccibdn alzada
a mayor escala un detallé de uno de los tetones de
sujecidén de las placas elésticas previstas para
evitar el desplazamiento indebido del aparato o
cuerpo apdyado sobre el soporte.

Considerando los dibujos, el soporte
rodante y extensible perfeécionado que se describe
consta de dos brazos metélicos -1~ y -2- de
seccidén en U invertida que en el brazo -1- es
mayor de modo que el brazo -2- encaja en el -1~
telescdpicamente. El brazo -2- de menor seccidn
esti provisto en su cara superior cerca de los
bordes de dos nervios embutidos de refuerzo -3-

entre los que esté dispuesta una colisa -4~ prevista
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para el pago de un tornillo que presenta junto
a la cabeza una porcién de seccidén cuadrada que
encaja en disposicion antigiratoria en un orificio
de igual seccion -5- del brazo -1-, cuyo tornillo
estd destinado a fijar los dos brazos enchufados
telescopicamente, cuya Ffijacidn se asegura con
ayuda de una placa -6- que encaja en la cara
interna del brazo -2- y presenta un orificio -7-
por el que es pasante el mencionado tornillo que
recibe una tuerca manual con la que se actua contra
la placa -6- que desempefia una funcidn de apriete
sobre los dos brazos -1- y -2- encajados, de manera
que se inmovilizan ambos fuertemente, aunque con
posibilidad de aflojamiento para extender el so-
porte en la medida necesaria con arreglo a la
dimension de longitud o anchura del cuerpo o
aparato a sostener y que se apoya sobre el soporte.
Ademas de lo expuesto, es caracteristico
del soporte objeto del modelo el hecho de que los
tetones -8- (Fig. 5) de las dos placas elasticas
-9- previstas sobre los extremos libres de los
brazos para impedir el desplazamiento indebido del
aparato o cuerpo que se apoya directamente sobre
tales placas, presenten una porcidon terminal de
menor seccion -8a- que facilita la introducciodn
de dichos tetones en los orificios -10- previstos
en el extremo libre de los brazos, en cuyos
orificios la porcidon terminal de seccién disminuida
-8a- penetra suavemente gracias a un arromado

extremo de tal porcidon. Los tetones merced al
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escalonado que en ellos se define entran a presioén

en los citados orificios -10- donde la zona de mayor
seccion de los tetones se aplica elasticamente con
gran firmeza, de manera que se obtiene la fuerte suje-
cion de las placas eléasticas antideslizantes -9-

sin necesidad de remachado. Con las referidas placas
-9- cooperan en la funcidon antideslizante dos aletas
-11- y -12- (Figs. 2y 4) que, previstas respecti-
vamente en el borde extremo libre de los brazos -1-

y -2-, constituyen sendos topes contiguos a dichas
placas y que evitan totalmente cualquier desplazamien-
to que pudiera sobrevenir debido, por ejemplo, a

un fuerte empuje ejercido contra el aparato o cuerpo
apoyado sobre las placas elasticas -9-.

En el extremo libre del brazo -i- se ha
previsto la presencia de un dispositivo de freno de
dobles ruedas (no ilustradas pero facilmente imagi-
nables) de desplazamiento del soporte para el deseado
traslado del aparato o cuerpo sostenido. El indicado
dispositivo consiste en un elemento discoidal -13?
(Figs. 1y 2) provisto de un orificio central -14-
pasante por un collete -15- que va embutido en la
plancha que constituye los brazos, remachado en su
extremidad, con lo que el elemento discoidal queda
retenido en forma giratoria, cuyo elemento esta
dotado de una empufadura radial -16- de accionamiento,
ventajosamente provista de una embuticiéon -17-
reforzante. En el extremo de la expresada empufiadura
va retenido por encaje a presion un cajetin elastico

-18- que, de hecho, constituye la empufiadura
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propiamente dicha y un medio proteétor contra
los golpes que, ademis, proporciona un buen
acabado en el extremo de aprehensibn. De la cara
inferior del elemento discoidal -13- se derivan en
zonas diametralmente opuestas sendos resaltos -19-
longitudinalmente arqueados y cuneiformes que,
al provocar el giro del elemento discoidal -13-,
se aplican contra la superficie de rodadura de
las ruedas y proporcionan el frenado con el que
se inmoviliza perfectamente el soporte sobre el
suelo con el aparato o cuerpo sostenido por el
mismo, de modo que el aparafo O cuerpo permanece
debidamente estatico.

El modelo, dentro de su esencialidad,
puede ser llevado a la prictica en otras formas
de realizacidn que difieran solo €n detélle de

la indicada Gnicamente a titulo de ejemplo, a las

" cuales alcanzar& igualmente la proteccibn que se

recaba. Podr&, pues, fabricarse este soporte en
cualquier forma y tamafio, con los medios y mate-
riales més adecuados y los accesorios m&s conve-
nientes, por quedar todo ello comprendido en el

espiritu de las siguientes reivindicaciones.
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REIVINDICACIONES

Se reivindica come objeto del presente
modelo de utilidad:

1.- Soporte rodante y extensible, perfec-
cionado, del tipo lineal que comprende dos brazos
de seccioén en U invertida acoplados telescépicamente
fijables mediante tuerca y tomillo y previstos en
su extremo libre de ruedas con las que esta asociado
un dispositivo de freno, caracterizado
por el hecho de que el brazo de menor seccidn en
Su cara superior esta dotado en la proximidad de
los bordes de sendos nervios reforzantes que com-
pensan la delibitacidén ocasionada por la presencia
de la colisa que se destina para el paso del tornillo
convencional de fijacién de la posicién de los
brazos, cuya fijacidén se asegura caracteristica-
mente con auxilio de una placa de apriete atrave-
sada por el tornillo y aplicada interiormente
contra los brazos encajados, presentando en forma
caracteristica el extreme de los tetones sujetado-
res de las placas elasticas antideslizantes,
previstas usualmente sobre el extremo libre de
los brazos, una porcidén de menor seccién y de borde
terminal arromado que facilita la introduccidn a
presion elastica en los correspondientes orificios
de los brazos y proporciona una fijacion firme de
las citadas placas y estando constituido el dispositivo
de freno de las dobles ruedas del soporte por un

elemento discoidal montado giratorio en los extremos



de los brazos y dotado de una empufiadura radial
de accionamiento, asi como de dos resaltos infe-
riores diametralmente opuestos y cuneiformes que
se aplican respectivamente contra las ruedas para
obtener el frenado.

2.- SOPORTE RODANTE Y BXTENSIBLE, PERFEC-
CIONADO.

Consta la presente memoria descriptiva
dé ocho hojas mecanografiadas y una lamina de dibujos.

Barcelona, 29 MC. 198

CELMA, S.A.

p.a.

MANUEL DE RAFAEL

Ffnnadot M. Manrua
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