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P A T E N T E  DE I N T R O D U C C I O N  

por  DIEZ añoa

en España, a favor de Dña. Dolores LARI2G0ITIA OLA- 

BARRIA, de nacionalidad española, residente en R&- 
CALDEBERRI (B ilbao!, o /. Gordoniz n  ̂ 4^, por: 

^MECANISMO DE MOVIMIENTO ALTERNATIVO APLICABLE A 
MAQUINAS HERRAMIENTAŜ

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

La actual patente de introducción oomprende un 

mecanismo de movimiento altern ativo  que es ap lica­
ble a l a s  maquinas herramientas y de manera mas es­

p ec ifica  a la s  maquinas fresadoras.
Este mecanismo se ap lica  en la s  maquinas herra­

mientas y principalmente en la s  maquinas fresadoras.

Su finalidad es dotar a l a t i l  o herramienta de 

un movimiento de vaivén con obj eto de qae e l moví-
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miento de retroceso se separe deis pieza a mecanizar.

Por ejemplo en una máquina fresadora utilizando 

como herramienta una fre sa  madre, que trabaja  a modo 

de cep illo , en uno de lo s  reoorridos hace el trabajo 

y en e l retorno debe separarse del m aterial para nue­
vamente aproximarse en e l recorrido siguiente, esto 

es que en un sentido trab a ja  y en e l otro no, y cuan­

do no trabaja en el retroceso la  herramienta se se­

para del m ateria l.
El dispositivo objeto de esta  patente tiene la  

finalidad doble de rev ersib ilid ad , ya que se puede 

usar, tanto para engranes in terio ras como exterio­
re s y solamente con cambiar 1806 la  posición en la  

excéntrica de accionamiento.

Suponiendo que e l movimiento de la  máquina se 

une por el eje que da movimiento a l elemento de tra ­

bajo y simultáneamente a la  leva de accionamiento 
del dispositivo en cuestión.

Estudiemos loe dos movimientos separadamente:
Movimiento del á t i l  de trabajo del e je  por inter­

medio de la  exoentrica da movimiento alternativo a l 
conjunto y se logra el movimiento sube y baja del
ú t i l .

El á t i l  va encajado en un cabezal que permite 
su deslizamiento v e r t ic a l a la  vez que va dotado,por 

una oorona sin fin  encajada,de un movimiento ro ta­
cional que es conocido en lo s demás sitemas de fre­

sado con este principio de fre sa  madre, o simplemen-
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te  engrane como ó t i l  de generación.

Este conjunto de cabezal portador del ó t i l  de 

trabajo es el que sincroniaadamente se mueve t r a s ­

ladando paralelamente su eje v e r t ic a l para separar­

se de l a  pieza a mecanizar en el retroceso .

El otro movimiento es e l que se pasa a la  leva 
que se hace por intermedio de lo s  engranes, l a  pa­

r e ja  de oónicos y por fin  tenemos e l movimiento en 

el eje so lidario  de la  leva.

Observando el movimiento de la  leva en la s  f i ­

guras 1& y 23-, se apreoia que simplemente es un jue­
ga de planos inclinados lo s  que sirven para dar e l 

movimiento alternativo, por deslizamiento de lo s  

mismos.

una vez que se hayan comprendido la s  caracterís­

t ic a s  y particu laridades de la  actual patente de in­

troducción, otros d e ta lle s que se relacionan con la  

economía y con lo s  beneficios que e l  invento propor­
ciona se irán poniendo de m anifiesto.

Con objeto de f a c i l i t a r  cuanto sea posible la  

comprensión del mecanismo que en e l transcurso de 

esta memoria se describe, se acompaña a esta exposi­
ción unas láminas de dibujos ilu s tra t iv o s  en lo s  que 

solamente a t ítu lo  de ejemplo se representan lo s  con­
juntos y d e ta lle s  preferidos por e l invento.

En dichos planos:

La figura 1* es una v is ta  en sección del mecanis­

mo de vaivén objeto esencial de esta patente, en es-
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ta  posición se observa que la  leva empuja por su me­
nor excentricidad, pero cuando haga e l  empuje según 
indican la s  flech as, se produce e l movimiento indica­

do por el plano inclinado llevando a la  pieza -3- 

que es la  portadora del elemento de trabajo que per­

mite a su vea el deslizamiento v e r t ic a l sobre e l  mis­
mo .

La figura 2* representa un deta lle  seccionado del 

mismo mecanismo, mostrando otra posición .

La figura 3* es una v is ta  un tanto esquemática 

mostrando la  transmisión de movimientos y la  dispo­

sición en alzado del conjunto del cabezal portador 
del ú t i l  de trab a jo .

La figura muestra un detalle esquemático de 

como trabaja el ú t i l  cuando se t a l l a  un engrane in­
te r io r .

La figura 5& es un d e ta lle  esquemático de como 
trab a ja  el ó t i l  cuando t a l l a  un engrane exterior o 

corriente. Como puede apreciarse la  forma da movi­
mientos es idéntioa solo que se ha cambiado ! 8 0 C la  
posición de la  exoántrioa.

Haoiendo referencia a l a s  d is t in ta s  figu ras enu­

meradas, se indica con el numero -1- e l cuerpo donde 

se alojan lo s  d ispositivo s que dan movimiento de va i  ver 
a l ó t i l .  El nómero -2- indioa el cuerpo desplazable 

que a su vez llev a  a la  guia portadora del ó til.T ien e 
este cuerpo un alojamiento central en forma do plano 

indinado donde se a lo ja  otra pieza -11- que por sus
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movimientos alternativos comunica otros iguales a 

aquel; -3- es la  pieza portadora del ú t i l  de trate- 
jo que a su vez permite el movimiento vertió a*! a l­

ternativo del mismo; -4- lugar donde se sujetan la s  

guias <*5- y -6- que permiten e l movimiento a l  conjun­

to del cabezal; -7- es lg  pieza en forma de cuña que 

sirve  para compensar desgastes en la s  guías -5-6-.

El torn illo  de regulación de-desgastes hace 

el avance de la  cuña -7- cuando previamente se han 
aflojado lo s  to rn illo s  -9- de f ijac ió n  de la s  guías 
- 6- .

Con el nómaro -10- se indican lo s asien tos rec­

to s que sirven de deslizamiento a la  pieza en forma 
de plano inclinado -11-, que es movida por la  leva 

-14-15- y que en resumen es la  productora del movi­

miento de vaivén; con —12— la  pieza de desoanso de 

la  leva que es so lid ar ia  de la  pieza -11- y que se 
repone fácilmente por sus desgastes, con -13- el 

eje chaveteado m óltiple que su je ta  a la  leva. La 

parte de la leva de menor excentricidad se indica 

con el numero -14- y con -15- la  parte de l a  lava 

de mayor excentricidad. E l numero -16- es e l plano de 

deslizamiento de la  ou&a reguladora -7-; -17- es la 
sujeción del muelle oompensador de la  pieza -11-;
-18- l a  tapa de reg istro  del muelle -19- de acción 
oonstante.

El numero -20- es e l e je  que dá movimiento al 
dispositivo de vaivén y a l meoaníano que mueve el
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ú t i l  de trebejo ; -21- es la  pareja de engranes que 

pasa el movimiento, -22- es la  pareja de engranes 

cónicos que pasa el movimiento a l e je  -23- de la 

leva -14-15-, este eje -23- da movimiento achatante 

a l  mecanismo de vaivén mediante la  le v a -14-15-. En 

el p lato o volante -24- es donde se su jeta la  biela 
-25-. En este p lata  puede regularse e l recorrido del 

ú t i l  de trabajo variando la  excentricidad e igualmen­

te  puede invertirse  el movimiento 180s cuando a s i 

desee para cambiar de trabajo de engrane exterior a 

in terio r .
El número -25- es la  b ie la  que da movimiento 

de subir y bajar a l  ú t i l  de fresado; -26- es la  car­

casa que oierra e l sin fin  que suministra movimien­

to de rotación a l  ú t i l  de fresado mientras se prooe- 

de a l  fresado; -27- señala el movimiento descenden­
te de trabaje ú t i l ;  -28- e l movimiento de retorno, 

en vaoio.
Se comprende fácilmente que la  actual patente 

de introducción proporciona un dispositivo  de cons- 

trucciún sen c illa  y efectiva que puede ser llevado 

a la  práctica con fac ilid ad  y puede ser montado fá­

cilmente sobre la s  máquinas herramientas.

Descrita convenientemente la naturaleza del ac­
tual invento como asimismo sus c a ra c te r ís t ic a s  más 

destacadas se hace constar a lo s  efectos consiguien­

te s  que el invento no queda rigurosamente limitado 

a lo s  d eta lle s exactos de esta  exposición ya que du-
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yante su realización  práotioa podran introducirse 
modificaciones de deta lle  que caen dentro del área 

de protección a que alcanza e sta  inscripción de pa­

tente.
Asimismo se haoe constar que el objeto que cons­

tituye esta patente de introducción no se ha divul­

gado ni dado a conocer en España, se viene pratioan- 

do en el extranjero por la  firma W.E. SYKBS LIMITED - 

Staines - MIDDLESEX (In g la te rra !.

N 0 T A

Se declaran como de novedad en todo e l te r r ito ­

rio  español e l contenido de la s  sigu ientes: 
R E I V I N D I C A C I O N E S  

1&.- Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, que se caracteriza por 

estar constituido mediante una armadura general que 

recibe un cuerpo desplazable provisto de una guia 

p o rta-ú til, cuyo cuerpo desplazable tiene practica­
do centralmente un alojamiento inclinado en el que 

es recib ida, con posib ilidad  de desplazamientos a l­

ternativos, una pieza inclinada para determinar la  
elevación y descenso del cuerpo desplazable y con­

secuentemente la  aproximación y alejamiento del ú t i l  

de trabajo sobre la pieza que se mecaniza.

2 * .-  Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, que comprende ana arma­

dura general alojando un cuerpo desplazable que se
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caracteriza porque lo s  planos de deslizamiento entre 

dicho cuerpo y le  armadura están provistos de unas 

gu ias montadas y f i ja d a s  a la  armadura mediante tor­

n illo s#
3a.- Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, caracterizado porque por 

lo menos una de la s  guias a que se re f ie re  la reiv in­

dicación toma asiento sobre la  armadura con inter­

posición de una pieza de cuña cuya penetración en e l 

in terior del bastidor compensa lo s desgastes su fr i­

dos por la s  gu ias, cuya pieza de ouña cuenta con un 

mecanismo de husillo  que permite determinar la pene­

tración o extración de dicha cuña con respecto a la  

armadura.

4a-.- Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a máquinas herramientas, que está constituido 

por una armadura que a lo ja  un cuerpo desplazable pro­

visto  centralmente de un alojamiento inclinado en el 

que es recibida en forma corrediza una pieza inclina­

da de accionamiento permanentemente presionada por un 
muelle de expansión hacia uno de sus lados mientras 

que por e l opuesto esataoada, a través de un asiento 

adicionado por una leva que la  desplaza en sentido de 
penetracián para determinar la  aproximación o la  se­

paración del ú t i l  con respecto a la  pieza que se me­
caniza.

5 * .-  Heoanísmo de movimiento alternativo a p li­

cable a máquinas herramientas, caracterizado porque

-  8 -  ^
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el muelle de expansiva que presiona la  pieza in c li­

nada, según nota cuarta, toma asiento por uno de 

aus extremos sabré dicha pieza mientras que por el 

opuesto es retenido en un tetón previsto en una ta ­

pa de re g istro .
6*+- Mecanismo de movimiento alternativo ap lica­

ble a maquinas herramientas, caracterizado porque 

ouenta con un plato-volante en el que se encuentra 

suspendida una b iela que determina lo s  movimientos 

de elevaoion y desoenso del ú t i l ,  cuyo conjunto per­

mite regular e l recorrido de trabajo  variando la  ex­

centricidad o invirtiendo e l movimiento en 1806 para 

efectuar el cambio de trabajo de engranaje exterior 

a in terio r .

7^.- "MECANISMO DE MOVIMIENTO ALTERNATIVO APLI­

CABLE A MAQUINAS HERRAMIENTAS*.
Todo ello  confbrme se desoribe y reivindica en la  

memoria que anteoede, que consta de NUEVE hojas escri 

ta s  a maquina por una sola de sus caras y dibujos que 

l a  ilu stran .
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