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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Invención se refiere a un utensilio para des­
plazar un hilo director flexible largo a través de conduc­
tos huecos de diversos tipos. Estos utensilios pueden uti- 

5 lizarse en los casos donde convenga estirar cables* dléctri-a
eos desde conductos ocultos, y también en la limpieza o 
demás tratamientos de conductos de dimensiones tan*peque-O
ñas que no son accesibles de ningún otro modo siñd *que por
medio de dicho hilo. *****

* **.10 Ya se tiene conocimiento de utensilios pppa este
fin. Por ejemplo, en la memoria de la patente subqa num. 
140.707 se describe un utensilio que comprende doh*'tubos 
teléscépicamente desplazabl.es entre si y los nombrados tu­
bo de alimentación y tubo guia, respectivamente, estando 

15 el tubo de alimentación relacionado con un mecanismo de 
retención, que, por una parte, está dispuesto para asir 
el hilo u conectarlo firmemente al tubo de alimentación 
durante su desplazamiento en un primer sentido con respec­
to al tubo guía, y, por otra parte, con el desplazamiento 

20 del tubo de alimentación en un segundo sentido opuesto, 
suelta el agarre del hile para mantener el desplazamiento 
antes citado sin transportar el hilo. Aun cuando este uten­
silio permite un método de trabajo más eficiente que la 
simple introducción manual del hilo en el conducto, sin 

25 embargo, todo ello es simultáneo a toda una serie de des­
ventajas. Entre otras cosas, el mecanismo de retención del
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tnismo simplemente permite el avance del hilo en un sentido 
a través del utensilio, es decir, dentro del conducto o 
paso, teniéndose que hacer obligadamente a mano la extrac­
ción del hilo desde el interior del paso, sin la ayuda 

5 del utensilio. Con frecuencia este trabajo resulta laborio­
so porque el hilo generalmente es difícil de coger.con la

*  * +
mano. En consecuencia, el hilo es relativamente delgado

e m e

y está preparado adecuadamente con una superficie ji^slizan-
te para facilitar al máximo el transporte del hilo lürector

10 en el paso. Además, el utensilio precisa al operarilo que
+ +*sostenga el hilo con uno de sus dedos durante el retroce-

so del hilo entre los dos movimientos de avance. Está re-
tención manual del hilo de una parte puede ser molhs&a de

* * .realizar adecuadamente en todo momento y de otra ̂ &y*te pue- 
15 de originar inconvenientes fisiológicos al operario.

La presente invención pretende eliminar las des­
ventajas anteriores y con este fin se refiere a un uten­
silio que se caracteriza por el hecho de que el mecanismo 
de retención comprende como mínimo un cuerpo sujetador con 

20 dos zonas o lugares de amarre separadas y ajustables en dos 
distintas posiciones de trabajo o márgenes^cual cuerpo su­
jetador, por una parte, en una primera posición de trabajo 
efectúa el transporte del hilo durante el desplazamiento 
del tubo de alimentación en el primer sentido de movimiento 

25 en relación con el tubo guia y efectúa el desenganche del 
hile del acoplamiento con el tubo de alimentación durante 
el posterior desplazamiento de este en un segundo sentido 
de movimiento respecto del tubo guia opuesto ai primero y
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por otra parta, en una segunda posición de trabajo, efectúa
el transporte del hilo durante el desplazamiento del tubo
de alimentación en dicho segundo sentido de movimiento en
relación con el tubo guia y efectúa el desenganche del hi-

$ lo de su acoplamiento con el tubo de alimentación durante
el desplazamiento de éste en el antes dicho primer;sentido

* * * *
de movimiento en relación con el tubo guia. Por tanto, el
utensilio tanto puede introducir como retirar el hilo del

* + *conducto considerado. + + o
10 La mención "hilo" que se hace en esta descripción,

** **+ + e
tiene la acepción consolidada en el aspecto práctico del
ramo. Al objeto de alcanzar una exposición más lógica, el
objeto en cuestión se demoninará en adelante hilo lürector

\ *debido a la naturaleza de guiador o conductor del'mRsmo.
15 En su realización práctica el hilo director puede estar 

constituido por cualquier elemento arbitrario que sea lar­
go y flexible, aun cuando ha de tener suficiente rigidez 
para que pueda ser empujado a través de las distintas cla­
ses de pasos o conductosJ En consecuencia, el concepto de 

20 hilo director deberá tomarse en su sentido más amplio.
Con referencia a los dibujos anexos, a continua­

ción se ofrece una descripción más detallada de dos rea­
lizaciones de la invención.

En los dibujos:
25 La Figura 1 es un alzado lateral, en sección y

cortado parcialmente, presentando una primera realización 
del utensilio según la invención durante una primera fase 
de trabajo;
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La Figura 2, as un alzado similar durante una se­
gunda fase de trabajo;

La Figura 3 es un alzado lateral del mismo uten­
silio durante una tercera fase de trabajo y 

5 La Figura 4 es un alzado similar del utensilio
durante una cuarta fase de trabajo;

, * *  ' * +

La Figura 5 es un alzado lateral en secci&h ampliado* + +
presentando el mecanismo de retención según la incepción;

* .**
La Figura 6 es un alzado lateral de la páúfté tra-

* * *10 sera del utensilio presentando el modo como se ha ajustado
el mecanismo de retención en una segunda zona o posición
de trabajo opuesta a la posición presentada en laá*figuras
1-3; *'*** + *

La Figura 7 es un alzado, parcialmente ádaéionádo 
1$ visto desde arriba presentando la parte frontal del utensi­

lio;
La Figura 8 es una sección de la figura 7;
La Figura 9 es una sección longitudinal de un 

conducto o pasó presentando como se emplea el utensilio 
20 para estirar los cables;

La Figura 10 es un alzado lateral parcialmente 
seccionado presentando una realización alternativa del uten­
silio con dos cuerpos sujetadores;

La Figura 11 es un alzado lateral ampliado de la 
25 parte posterior del utensilio según la figura 10 con los 

cuerpos sujetadores en una primera posición de trabajo; y 
La Figura 12 es una sección del mecanismo de re­

tención con los cuerpos sujetadores en una segunda posición 
de trabajo.
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E1 utensilio según la invención (véanse figuras l 'á 
5) coarrendé dos tubos 1,2, desplazables telescópicamente 
uno en relación con el otro y denominados tubo de alimen­
tación y tubo guía respectivamente. El tubo de alimentación 

5 1 está dispuesto externamente al tubo guía 2 y presenta en
el extremo posterior del mismo una parte aplanada d¡,'. El

o o e *hilo director 3 discurre a través de los dos tubosy presen-o a e
tando el extremo delantero de dicho hilo, en este,cpso,

* * **
un gancho 4, al cual pueden engancharse o unirse 1& punta

*  *  +10 delantera de un cable a estirar. Ventajosamente, el hilo J 
director 3 puede consistir en un elemento plástico de sección

o ** *circular, de diámetro de sección comprendida entr&% y 5 mm,
*  3*

y longitud adaptada a esta finalidad. En la práctica, la 
longitud del elemento de plástico 3 puede alcanzM.de 5 a 

15 25 m.
En lugar de un hilo conductor con sección circular, 

es posible también, sin embargo, utilizar un hilo cuya sec­
ción sea distinta, por ejemplo, de forma aplanada, oval 
o rectangular.

20 Un mecanismo de retención identificado con la re­
ferencia general 5 (véase figura 5) va asociado al tubo de 
alimentación 1, consistiendo la parte principal de dicho 
mecanismo en un cuerpo sujetador 6 provisto de dos lugares 
o zonas de amarre separadas 7 y 8. El cuerpo sujetador 6 

25 está montado articuladamente sobre un eje o pasador basculan­
te 9 sostenido por las dos paredes opuestas de la parte fi­
nal aplanada 1* del tubo de alimentación. Los dos lugares 
de amarre 7,8 pueden colaborar con un contrafuerte 10 que
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en este caso consiste en la propia pared interior de ali- \ ¿
mentación. Entre los dos lagares de amarre 7,8 existe una
parte rectilínea 11 del mismo cuerpo sujetador 6 la cual
permite que el hilo director 3 pase libremente entre el cuer-

5 po sujetador y el contrafuerte cuando el cuerpo sujetador
se halla en una posición perpendicular ai contrafuerte. Los

* **dos lugares o zonas de amarre 7,8 ventajosamente consistentes
o e s

en dientes o moleteados, tienen una forma de perfiJL curvado.
En la proximidad de su extremo inferior/bit cuerpo

+ * *10 sujetador 6, por medio de un pasador guía 12, está'conec­
tado articuladamente a un brazo 13 que sobresale oblicua­
mente hacia atrás y hacia abajo arrancando de un laa&guito

* + *14 (véase figuras 1 y 2), el cual es desplazable állernati- *
* **.vamente, en un tramo de longitud definida, a lo l&pgo del 

15 tubo de alimentación 1. Sobre el manguito 14 se ha fijado 
un mango 15 preferiblemente construido a base de goma. El 
movimiento del manguito y del mango;en el sentido hacia 
adelante a lo largo del tubo de alimentación 1 está limitado 
por el hilo director 3 que se halla sujeto por el cuerpo 

20 sujetador 6. En consecuencia, cuando el mango 15 se desplaza 
hacia adelante también se mueve la zona o lugar de amarre 7 
del cuerpo sujetador yendo a aplicarse contra el hilo di­
rector, y se incrementa continuamente la sujeción del mismo 
hasta que llega a no ser ya posible desplazar más el mango 

25 hacia adelante. Se fija nn anillo o sujetador 16 contraído 
de plástico o caucho duro en el tubo de alimentación 1. Es - 
te anillo 16 tiene la finalidad de facilitar, cuando es 
preciso, una retención del cuerpo sujetador en la posición ,
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en la cual se halla sujeto el hilo director por colabora­
ción con una parte anular similar en el mango. En la prác­
tica, se realiza por el operario presionando con sus de­
dos la parte anular del mango hacia el anillo 16. Es evi- 

5 dente que el cuerpo sujetador 6 tal como se ilustra en la 
figura 5 se halla en una primera posición de amarce.cuando 
el mango 15 se halla en la posición de trabajo representada
en la figura 1, o sea desplazada hacia el anilltfjljS, y que* * +
el mismo cuerpo sujetador como se presenta en la figura 2 

10 se halla en una posición neutral cuando el mango 15.está
^  *  * *  *  f.

en la posición de trabajo ilustrada en la figura* 2^.o sea 
desplazado a una cierta distancia del anillo 16.,

Para el reajuste del cuerpo sujetador 6 desde una ̂ 
posición de trabajo a la otra, existen unos medióá'inver- 

15 sores 17 consistentes en un plato provisto de una brida 
de retención 18, estando dicho plato articulado sobre un 
eje 19 en la parte final 1' del tubo de alimentación. En 
el plato 17 se ha practicado una ranura identificada con 
la referencia general 20, acoplándose a dicha ranur^ un 

20 saliente relacionado con el cuerpo sujetador 6. Este sa­
liente consiste en el pasador guía 12 antes mencionado.

La ranura 20 tiene tres tramos o partes 21y22 y 
23, de los cuales los dos primeramente mencionados se ex­
tienden formando cierto ángulo con el tramo intermedio 23 

25 que es el que conexiona a los dos tramos 21 y 22. La ex­
tensión del tramo intermedio 23 coincide sustancialmente 
con una línea de arco de radio igual a la distancia entre

¡ .



-8- '

el pasador guía 12 y el eje basculante 19 del plato in­
versor cuando el pasador guía está en la posición neu­
tral del cuerpo sujetador. Cuando el pasador guia se aco­
pla al tramo 21 de la ranura 20, el plato inversor 17 y 

5 por lo tanto también el cuerpo sujetador se reajustad
para hacer avanzar el hilo 3 hacia adelante como indica

.* *la flecha 24. Por lo contrario, el plato inversor* (y 
naturalmente el cuerpo sujetador 6) se reajusta páMst* hacer 
avanzar el hilo 3 hacia atrás como indica la flecha *&5 cuan- 

10 do el pasador guia 12 se acopla al tramo 22 de la ranura 
20.

So el tubo de alimentación 1 se ha previ elfo un
. .

resorte de presión 26 en forma de muelle de ballesta que 
se acopla en muescas o ranuras transversales 27 existentes 

13 en la superficie envolvente del tubo guia 2 con una fácil 
presión dé contacto. El objetivo de este acoplamiento de 
resorte entre el tubo de alimentación y el tubo guía es 
hacer mayor la resistencia al desplazamiento del tubo de 
alimentación con relación al tubo guia que la resistencia 

20 al desplazamiento del manguito 14 en relación con el tubo 
de alimentación, asegurando por tanto que el mango 15 y el 
manguito 14 se coloquen en una posición de trabajo correcta 
antes de iniciarse el desplazamiento del tubo de alimenta­
ción en relación con el tubo guia. Aón cuando se hayan 

25 previsto en la realización presentada un resorte y muescas 
colaboradoras, son concebibles otras medidas al objeto de 
practicar la misma función; por ejemplo un acoplamiento 
friccional entre el tubo de alimentación y el tubo guia.
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En la proximidad de un extremo frontal, el tubo " 
guía 2 presenta un amplio collar 28 que sirve en la prác­
tica como tope frontal para el tubo de alimentación 1 asi
como de asidero o empuñadura para una de las manos del ope-

* * **5 rario (para personas dextromanas la mano izquierdvje&pu- 
ña el collar 28 mientras la mano derecho coge el mango 15).
El collar 28 ventajosamente consiste en un cuerpo*ahúlar.

El tubo guía 2 tiene un extremo frontal dóBlado
o curvado 29 al objeto de ofrecer como minino und* lingera

* **10 fricción entre el tubo guia y el hilo director qu&* )<o 
atraviesa. Por lo tanto se asegura que el hilo dirqvtor 
no sea desplazado sin intensión durante el movimieh^o 
de retroceso del tubo de alimentación después de un movi- 
miento de avance del hilo. Este efecto de aumento de la 

15 fricción puede acrecentarse aun más proveyendo como mí­
nimo al extremo frontal interno del tubo guia con un forro 
incrementador de la fricción 30. Por ejemplo, el forro 30 
puede consistir en fibra de vidrio, textil o similar.

Al objeto de facilitar la introducción y paso del 
20 hilo director 3 en el tubo guía 2, puede conformarse la 

boca posterior del tubo guia con una superficie cónica de 
entrada 31.

En las figuras 7 y 8, se presenta una realización 
preferente para el estirado de un cable identificado con 

25 la referencia 32. En esta realización, se conecta un tubo 
34 a la abertura lateral 33 existente en el extremo frontal 
del tubo guia 2, extendiéndose dicho tubo desde dicha aber­
tura hasta el collar 28 del tubo guia 2, y estando atravesado
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5

10

dicho collar por el tubo de modo que éste asoma por la ¿ 
parte posterior del propio collar. Se ha dispuesto en 
en la parte posterior del collar unos medios de corte 35 pa­
ra (ver figura 8) cortar el cable 32, habiéndose construí-

+ * *+ + + *do estos medios de un modo adecuado. Ventajosamente* el 
cable 32 puede devanarse de una bobina de reserva ^no ilus-

. *trada) dispuesta por ejemplo debajo del tubo guia*2.*De 
un modo similar también es posible disponer di hiló director 
3 en una bobina de reserva conextada al tubo de áilMenta- 
cién. ** *

Aún cuando se prefiera pasar el cable 32 b  través
* ***de un tubo 34 en la forma descrita, en si mismo estponce-—  

bible introducir el cable directamente a través de la aber­
tura 33 6 conectar el cable directamente al gancho 4 del hilo 

15 director sin pasar el cable a través del orificio del tubo 
guía.

El utensilio descrito trabaja en la forma siguiente.
Se supone que el hilo director 3 tiene que ser avan­

zado en un primer sentido desde atrás hacia adelante em- 
20 pleando el utensilio,es decir hacia dentro del paso o con­

ducto dentro del cual tiene que extenderse nn cable. En la 
figura 1 se presenta el utensilio en una fase en que el tu­
bo de alimentación 1 se empuja hacia adelante lo más lejos 
posible hacia el collar 28 y el mango 15 asi como el manguito 

25 14 del mismo se empuja hacia adelante en dirección al ani­
llo 16. En esta posición, el cuerpo sujetador 6 se halla 
en una posición de amarre ejerciendo efecto de acoplamiento
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entre el hilo conductor 3 y el tubo de alimentación 1 
(véase figura 5). Al objeto de procurar el avance del hilo 
director 3 un nuevo paso hacia adelante, el tubo alimenta- 
dor 1 tiene que ser devuelto ahora a una posición alejada

o ^

5 del collar 28. Como puede verse en la figura 2, todo* esto
se realiza desplazando el mango 15 hacia atrás desdé el ani-

***.lio 16, con lo que el mango por medio del manguito.*!?, el 
brazo 13 y el pasador guia 12 origina que el cuerpo* suje­
tador 6 bascule hacia la posición neutral indicada? *6n la 

10 figura 2 en la cual el acoplamiento entre el cuerpo* fsu je- 
tador y el hilo director cesa. Siguiendo empujan&q el man­
go 15 hacia atrás desde el cuello 28, el tubo de*qilmenta-*..
ción 1 pasa a la posición representada en la figura 3.
Este transporte del tubo de alimentación se consigue al 

15'? ser detenido el manguito 14 en su movimiento conjunto con 
el tubo de alimentación por medio del pasador 12, que ha 
sido desplazado al extremo del primer tramo 21 de la ranu- 
ra 20, sirviendo entonces el plato inversor 17 de tope pa­
ra el movimiento del manguito 14 en relación con el tubo 

20 de alimentación. Es evidente que el retorceso del tubo
de alimentación 1 desde el collar 28 se efectúa sin trans­
portar el hilo director. Cuando el tubo de alimentación 
ha alcanzado su posición final (que decidé el operario) el 
mango 15 se desplaza en sentido contrario. Con ló que el 

25 cuerpo sujetador 6, como puede verse en la figura 4, pasa 
a su posición de amarre en la cual el hilo director 3 que­
da retenido con relación al tubo de alimentación, Con el 
desplazamiento continuo del mango hacia el collar 28, el
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tubo do alimentación 1 sigue,y sale del orificio del tubo " 
guia 2 una parte del hilo director correspondiente al tra­
yecto realizado por el mango, como puede verse en la figura 
4.

4 Debe observarse como el muelle 26 asegura!siempre
que el mango 15 tome la posición de trabajo correcta antes

*.de que se inicie el movimiento relativo entre el ta&d de 
alimentación y el tubo guia* *;

En la figura 6 se representa como el plato .Inver- 
10 sor 17 ha sido reajustado para conseguir que el cqgr#o su­

jetador 6 trabaje en el segundo margen de trabaje? del mismo.
En este caso, el plato inversor ha sido articuladp/Recia

***
arriba alrededor del eje 19 del mismo al objeto de situar 
el pasador guia 12 en el segundo tramo 22 de la ranura 20.

15 En esta posición, la retirada del mango 15 del collar 28
significa que el cuerpo sujetador acoplará el hilo director 
3 de modo que éste pueda seguir al tubo de alimentación 
en el movimiento del mismo hacia atrás efectuado desde 
el collar 28. Por el contrario, el cuerpo sujetador 6 volverá 

20 a la posición neutral en cuanto se desplace el mango hacia 
adelante con relación ai tubo de alimentación de modo que 
el hilo director 3 circule libre del cuerpo sujetador con 
el movimiento del tubo de alimentación hacia el collar 28.
Asi pues el hilo director 3 puede ser eficazmente realimen- 

25 tado por medio del utensilio.
La Figura 9 presente el empleo del utensilio según 

la invención con relación al estirado de un cable 32 a tra­
vés de un conducto 36 desde una caja 37 (dispuesta, por ejem-
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pío, en una pared de una habitación de nn edificio) a un 
orificio 38 (en otra habitación del edificio). El conducto 
36 puede discurrir en varias curvas. El cable 32 está pro­
visto de un lazo 39 que se engancha en el gancho frontal 4 

5 del hilo director 3. El hilo director avanza en laídforma
descrita anteriormente desde la caja 37 ál orificio ̂ 8,

***.por donde el cable automáticamente abandona su acbpldmien- 
to con el hilo director dado que éste se dobla comq se ilus­
tra en el dibujo de modo que el gancho sea vuelto *hácia 

10 atrás y se suelte el lazo. Esto significa que el qable atra­
viesa el conducto al mismo tiempo que el hilo director y 
que éste puede ser vuelto a la caja 37 sin que s%P.*hecesa- 
rio por parte del operario moverse entre las distintas 
habitaciones para manipular con el cable. En consecuencia,

15 desde un solo sitio, el operario puede atender el paso del ca 
ble a travás del conducto hasta el lugar previsto.

En la práctica, el hilo director puede avanzar y 
retroceder a una velocidad que llega a varios metros pOr mi­
nuto.

20 Atendiendo ahora a las figuras 10 a 12, se hace refe­
rencia a una realización alternativa de la invención. En es­
te caso, los medios inversores consisten en un manguito 17' 
que gira en vaivén con relación al tubo de alimentación 1".
Dos cuerpos sujetadores opuestos 6' se relacionan con es- 

25 tos medios inversores, estando dispuesto dicho cuerpo suje­
tador para asir y retener.el hilo director 3' entre cada 
uno de ellos. De modo similar al cuerpo sujetador 6 previa­
mente descrito, cada uno de estos cuerpos sujetadores tiene
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una parte lineal 11' y dos zonas de amarre 7' y 8' en cada 
lado de esta parte. Igualmente, los cuerpos sujetadores 
basculan en los ejes 9' y por medio de los pasadores 12' 
se conectan articuladamente a los brazos 13' que sobresa- 

5 len hacia dtrás desde el mango 15'. .i!**e
Como puede verse mejor en la figura 12, elj manguito

* **17' se dispone giratoriamente hacia el exterior de.una pieza
parecida a un núcleo 40 rígidamente montada al extremo del
tubo de alimentación 1", por ejemplo, por medio da.qna co-

10 nexión de tornillo. En la pieza de núcleo 40, existí juna
rendija central 41 que aloja los cuerpos sujetadoresJ6',*.
estando definida la rendija 41 por el eje 9' que scextien-

*  * .  *
de entre las dos paredes opuestas de la pieza de núcleo.
Esta pieza de núcleo tiene una prolongación roscada 42 en 

15 la cual se ha previsto una contratuerca 43. Entre la con­
tratuerca y la misma pieza de núcleo 40, se retiene una 
brida 44 que sobrepasa la longitud del manguito 17'. Asi 
pues, el mismo manguito queda retenido en la pieza de nú­
cleo. En el manguito, existe una superficie móleteada 45 

20 dispuesta para facilitar la retención del manguito al gi­
rar el mismo.

En el manguito 17', se han practicado dos ranuras 
20' análogas a la ranura 20 anteriormente descrita, tenien­
do cada una de estas ranuras tres tramos, a saber un pri- 

25 mer tramo 21' (véase figura 11) que se extiende paralela­
mente al sentido longitudinal del hilo director y previs­
to para hacer avanzar hacia adelante el hilo director, ex­
tendiéndose igualmente un segundo tramo 22' (véase figura 10)
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paralelamente al hilo director y previsto para hacer avan­
zar hacia atrás el hilo director, y un tercer tramo trans­
versal (figura 11) que conexiona entre si los dos tramos 
21' y 22'. Cuando se ajusta el manguito 1?' en la posición 

5 presentada en las figuras 10 y 12 con los cuerpos secta­
dores 6' acoplando los primeros tramos 21' de las ranuras
20', es evidente que puede avanzarse hacia adelanté*#! hi-

*  *  -*

lo director 3' como señala la flecha 24' en la figv?q 10.' ' e
El reajuste de la dirección de avance se realiza simplemente

10 girando el manguito de modo que los cuerpos sujetapofes
* * **

acoplen los segundos tramos 22' de las ranuras 20*.como se
indica por medio de la flecha 25' en la figura 11. ...

*  *  .* * *Conviene advertir que el saliente que tiene forma 
de pasador guia 12 que acopla la ranura 20 en la realizá­

is ción presentada en las figuras 1 a 5 corresponde a la par­
te alargada 6" del mismo cuerpo sujetador 6' que sobresale 
de las zonas 7' y 8' y 11' en la realización representada 
en las figuras 10 a 12.

Al objeto de asegurar que el manguito 17' quede 
20 retenido en la posición prevista, puede montarse ventajosa­

mente una bola con resorte 46 como se indica por medio de 
las lineas de puntos en la figura 12, acoplando dicha bola 
cualquiera de los dos asientos 47 ranurados en la brida 44, 
definiendo estos asientos las posiciones de ajuste.

25 La realización presentada en las figuras 10 a 12
se modifica además en comparación con la realización ilus­
trada en las figuras 1 a 5, en el diseño distinto de los 
medios para hacer mayor la resistencia al desplazamiento



-16-

del tubo do alimentación respecto del tubo guía que la re­
sistencia al desplazamiento del mango 15 respecto del tubo 
de alimentación. Así pues en este caso el tubo guía 2' tiene 
una superficie de cubierta completamente lisa, mientras el 

5 tubo de alimentación 1" en la parte delantera estáJ provisto 
de un casquillo 48 con una ranura anular interna 43* Se in­
troduce en la ranura 49, un anillo elástico sinfip*5Q, pre-

*  + "  *

feriblemente de caucho, teniendo dicho anillo una anchura' * e + .
o

menor que la ranura 49. En tanto este anillo se halla en*****
10 algún punto entre los dos extremos de la ranura, -ofrecerá,

y la superficie interior de la ranura, una ligera spjeción
*  *  *

del tubo de alimentación en relación con el tubo g&ía, pe- 
ro en cuanto se coloca el anillo en uno u otro de los dos 

15 extremos de la ranura, cesará el efecto de sujeción y el
tubo de alimentación puede moverse en relación al tubo guía 
con un esfuerzo más bien ligero.

Las ventajas de la invención son evidentes por cuan­
to se consigue que el hilo director pueda ser desplazado 

20 rápida y eficientemente tanto hacia adelante como hacia atrás.
Naturalmente la invención no está limitada simple­

mente a la realización descrita anteriormente y representa­
da en los dibujos. Así pues, es concebible utilizar el uten­
silio para otros fines distintos del de arrastrar cables.

25 Por ejemplo, el utensilio puede ser utilizado para limpiar 
conductos de distintas clases, utilizándose un elemento 
de limpieza adecuado por ejemplo, un cepillo o similar en 
lugar de un gancho de amarre. También son concebibles otras
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modificaciones de la invención dentro del ámbito de sus re-i- 
vindicaciones, que no afecten, cambiándola o alterándola, á ^ 
su propia esencialidad.

*  .*

r

* + .
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R E I V I N D I C A C I O N E S
. /

Se reivindica como objeto de la presente Patente 
de Introducción:

* e 

*  *  *

13.- Utensilio para desplazar un hilo diVdctor
+ * +

5 flexible largo a través de conductos huecos, por ejemplo, 
el objeto de estirar cables eléctricos por conductos*ocul­
tos o similares, comprendiendo dos tubos que son telésco- 
picamente móviles en relación uno del otro, respóctTVamen- 
te denominados tubo de alimentación y tubo guía, estando 

10 relacionado el tubo de alimentación con un mecanismq de 
retención que cumple la misión, por una parte, d¿.*a!gir al 
hilo director y conectarlo firmemente con el tubo de ali­
mentación durante el desplazamiento de éste en un primer 
sentido de movimiento respecto del tubo guía, y, por otra 

15 parte, durante el desplazamiento del tubo de alimentación
en un segundo sentido de movimiento opuesto al primero, tiene 
la misión de soltar la retención del hilo director de modo 
que no sea transportado dicho hilo director y permanezca 
el desplazamiento antes mencionado, caracterizado porque 

20 el mecanismo de retención comprende como mínimo un cuerpo 
sujetador con dos zonas de amarre separadas y ajustables 
en dos distintas posiciones de trabajo o márgenes, cual 
cuerpo sujetador, por una parte, en una primera posición 
de trabajo efectúa el transporte del hilo director durante 

25 el desplazamiento del tubo de alimentación en el primer
sentido de movimiento respecto del tubo guía y efectúa el
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desenganche del hile director del acoplamiento con el tu- ^  
bo de alimentación durante el desplazamiento de éste en un < 
segundo sentido de movimiento respecto del tubo guia opues­
to al primero, y por otra parte, en una segunda posición 

5 de trabajo efectúa el transporte del hilo directo^ jurante 
el desplazamiento del tubo de alimentación en el antes di- 
cho segundo sentido de movimiento en relación con ̂ L./tubo 
guia y efectúa el desenganche del hilo director delJacopla- 
miento con el tubo de alimentación durante el desplazamiento

10 de óste en el antes dicho primer sentido de movimj&epto en** **
relación condal tubo guia, con lo que el utensilio, tanto

**t
puede desplazar el hilo director hacia el interior Aql con-

+ *.*
ducto como fuera del mismo, estando montado el cuerpo su-  ̂
jetador basculando alrededor de un eje que se extiende trans- 

15 versalmente a la dirección de avance del hilo director y
colabora con un contrafuerte al objeto de permitir, por una 
parte, el movimiento relativo libre del hilo conductor entre 
el cuerpo sujetador y el contrafuerte cuando el cuerpo su­
jetador adopta una posición neutral de articulación, en el 

20 cual las dos zonas de amarre del cuerpo están situadas apro­
ximadamente a distancias iguales del contrafuerte y, por 
otra parte, sujetar el hilo conductor entre el contrafuerte 
y cualquiera de las zonas de amarre de dicho cuerpo por 
bascular el cuerpo sujetador alrededor de su eje desde di- 

25 cha posición neutral a una posición de amarre.

2B.- Utensilio según la reivindicación 1), en el 
que el contrafuerte consiste en la pared interior del tubo 
de alimentación.
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V "  —  .*

39.- utensilio según la reivindicación 1), en el V
* *)

que el cuerpo sujetador Os articulable entre la posición 
neutral y cualquiera de dichas posiciones de amarre por me­
dió de un mango en forma de manguito adecuado que puede ^

5 desplazarse por el tubo de alimentación entre dos'ppsicio-
* ¿ *

nes de trabajo separadas y que está conectado artióblada-
* *t s  + *#.

mente al cuerpo sujetador por un pasador guía sitiiaMM a 
cierta distancia del eje basculante de dicho cuerpo.

49.- Utensilio según la reivindicación 3.)̂ .en el
10 que los medios inversores se montan en el tubo de álimen-

tación para situar al cuerpo sujetador desde una posición
* -*1de trabajo a la otra y viceversa, siendo estos medios inver-.

t *
sores móviles en relación al tubo de alimentación y pre­
sentando una ranura compuesta por tres tramos en la que se 

15 acopla un saliente del cuerpo sujetador, y extendiéndose * 
dos de los tramos formando ángulo con el tercer tramo que 
interconecta los dos tramos antes mencionados, hallándose 
situado dicho.cuerpo sujetador en una primera posición de 
trabajo cuando dicho saliente se halla en el primer tramo 

20 de la ranura, en una segunda posición de trabajo cuando
el saliente se halla en el segundo tramo de la ranura, y en 
posición neutral mientras el saliente se halle en el tercer 
tramo de ranura que es el intermedio.

59.-Utensilio según la reivindicación 4), en el que 
25 dichos medios inversores consisten en un plato que puede 

bascular alrededor de un eje en relación con el tubo de 
alimentación y en el que el saliente del cuerpo sujetador
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consiste en una parte del pasador guía comprendida entre 
el mango y el cuerpo sujetador, sustancialmente coincidien­
do la prolongación del dicho tercer tramo de ranura con una 
línea de arco de radio igual a la distancia existente entre 

5 el eje basculante de la placa inversora y el pasadof guía*<! f ^
cuando éste último se halla en la posición neutral;del cuer-e
po sujetador. - . ..* + +

* * *

63.- Utensilio según la reivindicación en el
e

que los medios inversores consisten en un manguita,que pue- 
1Ó de girar alternativamente con relación al tubo dé Cimen­

tación, habiéndose practicado la ranura de dicho*jnanguito 
y en el que el saliente del cuerpo sujetador que.se.acopla 
en la ranura consiste en una prolongación del cuerpo suje­
tador. '

15 73.- Utensilio según la reivindicación 6), en
el que dos cuerpos sujetadores opuestos estén relacionados 
con los medios inversores, colaborando dichos cuerpos al 
objeto de asir el hilo conductor.

83.- Utensilio según la reivindicación 7), en el 
20 que el manguito se dispone giratoriamente en el exterior

de una parte de núcleo unida al extremo del tubo de alimen­
tación y presentando una rendija central en la cual se 
alojan los cuerpos sujetadores, extendiéndose los dos pri­
meros tramos de la ranura en dirección sustancialmente 

25 paralela a la dirección longitudinal del tubo de alimenta­
ción mientras que el tercer tramo de la ranura se extiende 
transversalmeñte a la dirección longitudinal de los otros

!i
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*

dos tramos primeramente mencionados. / *
9S.-Utensilio según la reivindicación 8), en el que 

el manguito tiene una brida que se extiende transversal­
mente a la dirección longitudinal del manguito, escando dis- 

5 puesta dicha brida adecuadamente, para retener el'Mhnguito
entre la pieza de núcleo y una contratuerca aplicada a una-***$
prolongación roscada de la pieza de núcleo. * * *

103- Utensilio según la reivindicación 3)/ en el que 
.. .1 t.b. d. .liment.ciín .. h. previsto .. sujetar dis? ^

10 puesto para colaborar con el mango al desplazarse ¿áte ha-*.  *** .cia el sujetador al objeto de retener el cuerpo sujetador 
en una posición en la cual se sujete el hilo conductor.

11^.- Utensilio según la reivindicación 3), en el 
que se han previsto los medios para hacer mayor la resisten- 

15 cia al desplazamiento del tubo de alimentación en relación 
con el tubo guia que la resistencia al desplazamiento del 
mango en relación con el tubo de alimentación, con lo que se 
asegura que el mango y por tanto también el cuerpo sujeta­
dor toman la posición de trabajo correcta antes de que se 

20 inicie el desplazamiento del tubo de alimentación en relación 
con ol tubo guia.

123.- utensilio según la reivindicación 11), en el 
que donde dichos medios conprenden como mínimo un resorte 
de presión unido al tubo de alimentación acoplable mediante 

25 fácil presión de contacto a ranuras transversales previstas 
a este efecto en la superficie de cubierta del tubo guia.
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139.- Utensilio según la reivindicación 11), en 
el que dichos medios comprenden un anillo elástico sinfin 
dispuestos en una nuesca anular en el interior del tubo 
de alimentación, teniendo dicha muesca una anchura mayor 
que el anillo elástico.

+**. *** *

149.- "UTENSILIO PARA DESPLAZAR UN HILO DIR%TOR
FLEXIBLE LARGO A TRAVES DE CONDUCTOS HUECOS". + * +

+Consta la presente memoria de veintitrés hojas*+**4
foliadas y mecanografiadas por una sola cara, acompqaadas 

10 de cuatro hojas de dibujos.
+ #* *

Madrid, 10 de Mayo d<?.%)Ü78 
Tord Elversson 
P# A#

i!
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