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MEMORIA DESCRIPIIVA

La presente invencién se refiere & une méquina
trasplentadora de plantitas de arroz & base de pinzas gque
oscilan en el pleno de avance de la méquina entre dos posi-
ociones extremas correspondientes & la tomavde las plantitas
de un recipilente o tolve y & la operacidén de trasplante en

el terreno, = = = = = = = = = - o e e w mm we ww v we e ve e

Con el movimiento de oscilacidén de las pinzes

se tiene la ventaja de poder tomar las plantites dispuestas
en posicidén casl horizontal, con las rafces vueltas hacia
le parte posterior de la méquine y de hincarlas en el te-
rrenoc &l término de la correspondiente rotacidén de oscila-
cidn de las pinzas en posicidn sustencilalmente vertical,
siendo el recorrido de oscilacidén desde el momento de la
aprehensidn de las plantitas hasta el momento de hincerles

en el terreno de alrededor de G088 = = = = = = = = = = = =

M4s perticulermente, la mdquine trasplentadora
de plantitas de arroz en cuestidn es del tipo esencialmente
constitufdo por un esqui de sostén que avanza sobre el te-
rreno, una tolve montada sobre dicho esquf destinada a con-
tener las plantites apiladas horizontalmente con las raices
dirigidas hacia la parte posterior del esqui y una o més
pinzas aeptas para tomar de dicha tolva las plantitas y pa~
pa, hincarlas en el terreno por el lado de las raices, ¥y
estd caracterizada porque la ventana del fondo de la tolva
e extiende longitudinalmente por la pared posterior de la
misme tolva y le pinza es del tipo provisto de nendibuleas

que tienden a cerrarse elésticeamente y estd dotade de un
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movimiento de oscilacidn en el pleno de avence ¥y, en co-
rrespondencia con las dos posiciones extremas, de un mo-
vimiento de alejamiento del eje de ogcilacidén de menera
que penetra desde abajo con el extremo de las mand{bulas
en la tolvae para eprehender las plantitas y de acercamiento
2l mismo eje después que dichas plantitas han sido hinca-
das en el terreno por el lado de las ralces, habiéndose
dispuesto una hoje longitudinal em correspondencia con la
ventana de la tolva, apta para impedir el cierre de las
mandfbulas durente su recorrido de penetracidn en dicha
tolve y para permitir el cierre de las mismes sélo en la
parte terminal de dicha ventana durante el recorrido de
salida, y medios aptos para provocar su apertura al prin-

cipio de dicho movimiento de acercamiento al eje de oscile-

Otra caracteristica de la médquina en cuestidn,
consiste en que el conjuntc de la pinza estéd inmerso en
un bafio de asceite mediante una menga o camisa de fuelle
de material impermeable flexible, de manera que los Srga-—
nos mds delicados de la méquina resultambien protegidos
y siempre lubrificados resolviendo asi este delicado pro-
bleme, hasta ashora no resuelto en estas mdquinas, que,
seglin es conocido, actuan sobre terrenocs cﬁbiertos de

agua o cuando menos fangosose = — = = = = = = = = = = = -

Para hacer mds inteligible la invencidn se hard
segulidamente referencia a una forms de realizacidn prefe-

ride de la misma ilustrade esquemdticamente, & simple ti-

.tulo ejemplificativo, en las adjuntas hojas de dibujo en

las CUBLETY = = = o o= o= = o= - - e mm mm e mm e W ew e e ew
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Figura 1 representa 1a médquine segin une sec—
cidn longitudingl; = = — = = = = — — — e

Figura 2 represente parcialmente le misma mé—

quina segin una viste en planta; — — - - - - — - — - — -

Figura 3 representa parcialmente la misms mé—

quina segin una vista frontal Posterior; = - - = = - - -

Figura 4 representa el conjunto de la pinza
seccionado segin el plano de oscilacidn; la continuacidn

de las mendfbulas estd representada en figura 48§ - = = =

Figura 5 representa la poreidn superior del
mismo conjunto de la pinza, segin una seceidn efectuads,

en el plano ortogonal al plano de oscilacidn = « = = - =

Figura 6 representa el esquema funcional de

los movimientos de la mdquina, y = = = = - - - - -

Figura 7 representa la parte anterior de la

méquina segin una vista en PEerspectiva. = = mw = = « = -

Con referencia a dichag figuras se advierte que
la méquine en cuestién comprende un esqui (1) semoviente
0 arrastrado sobre el terreno, sobre el cual por medio
de los soportes (2) es sostenido un eje horizontal (3)

perpendicular a la direccidn de avance del esqui, = - —

Sobre dicho esquf, a lo largo de los lados pa-
ralelos posterior y anterior estdn fijados unos montantes
que constituyen los flancos (4) y (5) de un armszdn de
g0stén. Sobre las cares internas de dichos flancos (4 y 5)

estdn respectivamente montedas locas por medio de dos se-
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ries de pernos (6) y (7) otras tentes series de ruedas con

gargente o poleas (8) y (9) = = = = m - m - - - .- .- o

Sobre dichas ruedas (8) y (9) se apoyan despla-
zablemente, como se verd a continuacidn, las barras (10)
v (11) regspectivamente, las cuales son»paralelés al sje
(3) ¥y 1levan fijado un recipiente o tolva (12). Dicho
recipiente o tolva (12) tiene forma casi paralelepipédica
con fondo (13) inclinado de arriba a abajo y de la parte
anterior & la posterior. Dicho fondo (13) estd abierto
por su parte posterior segun el perimetro a-b-c-d (ver
figura 2)., La pared posterior (14) de la tolva (12) estd
abierte cerca del fondo (13) segin el perimetro a~e-f=d
(ver figura 3) y la anchura entre las paredes frontales
de dicha tolva (12) puede variarse adaptédndole & la lon-
gitud de las plentitas de arroz a trasplantar. Debajo del
fondo del reciplente (12) y mds concretamente de la zona
posterior abierta estd prevista una placa (15) sostenida
por el flanco (4) del armazdén paralelemente & dicho fondo
por medio de los brazos verticales (16) regulebles en al-
tura oon respecto al tirante de sostén (17) mediante dados

w érgenos similares (18)s — = = = = = = = = = = = = = =

Dicha placa (15) sobresale de la pared poste—
rior (14) y estd provista a lo largo del borde posterior
de una entalladura (19) que se extiende hacia la pearte
enterior haste mds alld del extremo de la ventane del
fondo (13) del recipienﬁe (12) y estd delimitada por

unos salientes verticales dirigidos hacia abajo (20), = =

A embos lados de dicha entalladura (19), el



115.

120.

125,

130.

135

borde posterior de la placa (15) estd provisto de sletas
(21) dirigidas hacie arriba y que se extienden més alld
del extremo inferior de la pared posterior (14) a 1o
largo del cual, también a ambos lados de la entalledura
(19), estdn fijadas unas aletas (22) situadas en el plano
de avence de la miéquina y por tanto perpendiculares al

plano que contiene las aletas (2l)e = = = = = -——— -

Debajo de la place (15) estd fijada en (23)
uns hoja (24) que se extiende longitudinalmente en co-

‘rrespondencia con le entalladura (19) practicade en diche

pleca (15) hasta casi el extremo de dicha entalladurs.

Dicha hoja (24) termina en la parte posterior
por el filo (24') para impedir choques frontales y ro-
turas de hojas o mandfbulas en el caso en que la pinza
(como se verd seguidamente) regrese en posicidn aelargadse
(cerrada) por felta de funcionamiento del dispositivo de

disparo (60-50'=~47-47%, figura 4). - = = = = = = - -

El conjunto de la tolve mds arriba descrito
puede girar en la direccidn de las flechas £ (ver figure
1) elrededor del eje de la barra de sostén anterior (11)
por el oportuno accionemiento del tornillo (81) u otro
drgano equivalente en combinacidn con el ojal (82) prac-
ticado en el extremo inferior de los montantes posterio-
res (4) fijables sobre las viguetas (4%) solidaries del
osqul (L)e = = = = = = = = = = = . = ==

Debajo de dicho esqui (1) (ver figura 1) estéd
acharnelada o fijade elésticamente en (83) a su extremo

‘anterior une hoja surcadora (84) cuye penetracidn en
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profundidad en el terreno es regulable por medic ae la
excéntrica (85) sostenida de manera giratoria, mediante
un mecenismo conoeido, por los soportes (86) previstos
sobr§ el esqui (1) y accionables mediante la leva de ac-

cionamiento & mano (87)e = = = = = = = - e . - - -

EL eje (3), por medio de un manguito de encaje
por media cafia (25) y de un brazo de tipo radial (26) co-
munica un movimiento intermitente al conjunto de la pinza
trasplantadora, que tiene forme sustencislmente cilindri-

Clq ™ " ov o on ww oo " Gw we o= " ow se e = e w ew e ww ee e - o = -

Dicho conjunto (ver figuras 4 y 5) estd esencial-
mente constitufdo por un cuerpo tubular (27) fijado al ex-
tremo libre del brazo radial (26) mediante el anillo (28);
por un Srgano (29) que se extiende coaxialmente en el in-
terior de dicho cuerpo tubular (27) y es solidario a é1
por un extremo mediente los dados (30) y el racord (31)
atornillado al brazo radial (26); y por un segundo cuerpo
tubuler (32) dispuesto desplazeblemente en el intersticio
formado entre dicho érgano (29) y dicho primer cuerpo
tUbULET (27)e = = = = = = ——_———— - - — -

J El cuerpo tubular (27) lleva fijado interiormen—
te en su exbtremo libre superior ua collar (33), mientras
gue en el extremo libre desplazable en el intersticio del
cuerpo tubular (32) estd fijado externamente un anillo
(34) y en el extremo opuesto existe un regrueso (35) des-
tinado a quedar aplicado contra dicho collar (33) por lea
accidn de un muelle helicoidal (36)arrocllado en el cuerpo

tubular (32) y que actua por sus extremos opuestos sobre
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el collar (33) y sobre el anillo (34) respectivemente. - -

¥

El drgano (29) posee en su parte media un ojal
(37) ¥ en su extremo libre superior dos entalladuras
(38-38'), simétricas, segin plenos convergentes hacis el

mismo extremo 1libre. = = = = = = - e o - - . . o e - e -

In el regrueso (35) del cuerpo tubular intermo
(32) estdn articuladas a tijera segin un eje (39) situado
en el plano de avance de la méquina, dos mandibulas (40—
40') que tienen las colas alojadas, de forma desplazable
como se verd seguidamente, en las entalladuras (38-38!)

respectivamente de dicho drzeno interno (29). = = = = - -

En el extremo del cuerpo tubular interno (32)
en que estd fijado el anillo (34) estd montado un trave-
saflo diametral (41) desplazable en el ojal (37) del Srza-—
no interno (29) y que sobresale diametralmente del cuerpo

tubular externo (27) a través de la ventana alargada (42).

in posicidn ortogonel a dicha ventana alargada
(42) dicho ouerpo tubular externo (27) estd provisto de
otra ventane radial (43) en corregpondencia con la cual
estdn provistas dos series de orejas indicadas respectiva~

mente por (44) -y (45)e = = = = 0 e e e e f e - - -

4 las orejas (44) estd articulado en (46) un
pestillc (47) con un saliente lateral (47') en el plano
radial de le aspillera (43) y con una muesca (47") en el
extremo libre, mientras que a las orejas (45) estd arti-
culado en (48) un valancin (49). #1 extremo libre del bra—

zo (50) de dicho belancin (49) estd alojado en la muesca
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(47") del pestillo (477) y el extremo libre del brazo (50')
estd sometido & la accidn de un muelle de lémina (51) en
correspondencia con un tope (52) solidario al cuerpo tu-
puler extermo (27), el cuel muelle (51) estd fijado porT
un extremo en (53) al mismo ¢uerpo tubular externo (27).

‘Picho conjunto que forme la pinze trasplentedora
egtd recublerto en bafio de aceite por una mange o cani sa
de fuelle (54) de material impermeable flexible, fijada
herméticemente por un extremo al enillo (28), por medio
de un contrasnillo de blogueo (55) y aprisionade por su
otro extremo entre las mendibules (40) (46') y los brazos
(56) (56%) por medio de los tomillos u érgancs equiva-
1entes (57) (57'). A estos brazos (56) (56') por medio de
1los torniTos (58) (58!) estén fijedas las nandfbulas pro-
piamente dichas (59) (59'), constitufdas por léminas in-

tercambiables gque tienden & cerrarse eldsticamente. = — =

De dicha menga o camisa (54) sobresale un sa-
1iente con un tope (60) fijado a través de la misma al
brazo (50') del belamcin (49) sin perjudicar le hermetici-
dad del cierre de la menga. Dicho tope (60) estéd destinado
g entrar en contacto con el tope f£ijo (62) £ijado sobre'el

esqui de la miquina. - - = = — - = = =~ ———— -

Con los salientes (41) diametralmente opuestos
egtdn destinados & cooperar, COMO 8O verd seguldamente,
los extremos & horquilla (61') de dos topes (61) fijados
eldsticamente por articulacidén sobre el esquf (1) de la
pAquings = = = = = = = = —- - - - ==---==-=°=°°% -

- Desde los montantes (4) del armazén de le méquine

&
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por medio de los montantes (63) y de los brazos (64), estéd
gostenido un travesafo (65) que tiene un perfil convexo

dirigido hacia la méquing., = - = — = = = = = = = = = = =

En la figura 6, como se indica mds arriba, esté
representadoc el esquema funcional del movimiento de la
méquina, o see de oscilacién, del drbol (3) y por consi-
gulente de las pinzas trasplantadoras en el plano de avan-
ce de la miquina, y de deslizemiento intormitente a tre-
chos sucesivos del recipiente o tolva destinado d conte—~
ner las plantitas a trasplantar en la direccidn de dicho

Er00L (3)e = = = = = = = = = = = — == == =

Tn dicha figura 6, se observa que con (56) se
he indiocado el #drbol de toma de movimiento de rotacidn
continue sobre el cual Arbol estd montado un tornillo
gin fin (67) acoPIadé con una rueda helicoidal (68) wmon-
tada sobre un eje vertical (59)., Al extremo superior de
este Ultimo eje'(69) estd montado un dideo (70) sobre el
cusl osté articulado en (T1) en posicidn excéntrica el
extremo de une biela (72) cuyo otro extremo estd arti-

culado en (73) al recipiente o tolva (12)e = = = = = = =

Sobre cl 4rbol (66) estd también montada una
polea o rueda dentada para cadena (74) la cual por medio de
1a trensmisién (75) gobierna una segunda polea o rueda
dentads para ocadena (76), & la cual estd articulado en
(77) en posicidn excéntrica el extremo de una biela (78)
cuyo otro extremo estd articulado en (79) a un brazo ra-
dial (80) del drbol (3). Por delante de la mdquina, el

esqui (1) tiene 1la forma de un pleno de sostén (38) que
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tiene la pared frontal anterior inclinada de arribae a

bajo de la parte anterior a la posterior (ver figura 7),
¥y lleva leteralmente dos elementos longitudinales en
puente (89) que se éxtienden por toda la longitud de
255, dicho plano (88). Sobre dicho plano (88) se disponen las
plantitas a cargar periddicamente en la tolva de toma
durante el funcionamiento de la mdquina, y los puentes
(89) sirven para impedir que el fango desplazado late-
ralmente durante el avance del esqui (1) recubra las

260. plentitas de la hilera vecina trasplantadas anteriormente.

El funcionamiento de la méquina arriba descri-

ta ocurre del modo siguientes = = = = = = = = = - = - =

El depdsito (12) puede ser cargado de planti-

tas en cualquier momento, euln con le mdquina en funcio-

2654 nemiento. En &1 las plantitas de arroz vienen estratifi-~
cadas sin cuidado particular, con tal que tengan las

raices vueltas hacia la cara poSterior, = = = = = = « =

Con le mdquina en movimiento, el esquf (1) se
desliza sobre el terreno y el Arbol de toma de movimien-
270, tos (66) a través del mecanismo (74-75=76=77-78=79-80)
imprime movimientos de oscilacidn a las pinzas. Durente
la oscilacidén de las pinzas del terreno al recipiente,
les mandibulas eldésticas (59) (59') bajo la accidn del
muelle 636) estédn ablertas y se encuentrahien posicidn
275, retrasada, es decir en la posicidén més préxime al eje,
de osoilecién (3). Cuando &l término de esta oscilacidn
las mandibulas (59) (59') se encuentran debajo del re-

cipiente (12) en correspondencia con le entalladura (19),



280,

285,

290,

2954

300,

3054

-12 -

PR
por ﬁedio de los topes (&l1), elasti(}aﬁeng;a érticulados,
el travesafio diametral (41) es cbligado a elevarse y éste,
contra la accidn de los muelles (36) empujea & dichas man-
dibulas al interior del recipiente. Estas mandibulas &
causa de las entalleduras (38) (38') se cierrsn, pero a
ceusa de la hoja longitudinel (24) permanecen sin embargo

eldsticamente abiortag, = = = = = = @ = = = = = = = - — -

En emsta posicidén alafgada de la pinza queda libe-
rado el pestillo (47), el cual bajo le accidn del muelle
de ldmina (51) y & través del balancfn (49) se introduce
por su saliente lateral (47) por debajo del extremo libre
del cuerpo tubular interno (32) bloqueando las mandfbulas

en dicha posicidn alafgada. _______________

Al principio del recorrido de oscilacidn de re-
greso de la pinza, es decir, del recipiente al terreno,
las mandfbulas eldsticas (59) (59') por efecto de la hoja
longitudinal (24) permsnecen eldsticamente abiertas hesta
casl la salida de la entalladura (19) insertédndose asi en
le masa de las plentitas que gravita sobre ei fondo (13)
Yy sobre la placa (15). Las mandibules permenecen abiertas
hasta llegar al extremo de dicha hoja (24), donde cerrdn-
dose elésticamente aprehenden les plantites de arroz ed ni-
mero y cantidad previamente regulada medisnte la elevecidn
0 descenso de la placa (15) y el depdsito (12) de la meners

arriba descrita con referencia a figura le = = = = = = = ~

Al término de su camino de oscilacidén desde ol
recipiente al terreno, la pinza choca con el terrenc, en

el cual hinca por el extremo de las rafces lag plantitas
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aprehendidas entre las mandfbulas (539) (59') ¥y al’mismo
tiempo el tope fijo (62), se pone en contacto con el topse
(60) de modo que hmce regresar a su primitiva posicidn

310. al pestillo (47) contra la accidén del muelle de lémina (51)
determinando, bajo la accidn del muelle (36), la atraccidn
y consiguientemente la apertura de las mendfbulas (59) (59!
que abandonsan aéi lag plantitas previamente hincadas sn el
terrenc en posicidn vertical. EL travesafio (65) ayuda a

315, lag plantitas & asumir esta posicile = = = = = = = = =

En este punto la pinza estd dispuesta para un

nuevo ciclo de las operaciones de toma y de trasplente. -

Simulténeamente con estas operaciones de tras-—
plante, por medio del mecanismo (67-68-69-T0-T1~T2~T73) se
320, imprimen los desplazamientos intermitentes al recipiente
(12) de modo que les pinzes penetren en dicho reciplente
por sitios distintos a fin de pellizcar siempre entre las
plentitas. Con estos desplazamientos las aletas (22) ac~
tien de modo que echan el suelo el fango eventualmente
325, depositado a lo largo del borde posterior de la placa (15).
Las aletas (21) gsolidariass en cambio con el borde mismo
de dicha placa (15) impiden que caigan del recipiente
plantitas no aprehendidas por las mandfbulas eldstioas

330, Se comprende que la méquina trasplantadora en
cuestidn puede comprender une pluralidad de pinzas osci-
lantes puestas de lado a digtancias preegtablecidas y re-
gulables, las cusles toman las plantitas de uno o més re-

cipientes a través de una pluralidad de entalladuras prac-
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ticadas en la place gituada debajo de los recipientes,
provigtos de movimiento lineal intermitente en la direccidn

del eje de oscilacidn de las propias pinzag, = = = = w — -

Habiendo descrito adecuadamente las caracterfs-
ticas de 1le invencidn, se hace constar que el objeto de
la presente patente de invencidn esg el que se resume en
la primera de las reivindicaciones siguientes, ya sea con-
8iderada eigladamente, ya sea considerada junto con una
O varies de las reivindicaciones restantes en sus combina-

clones técnicamente posiblese = = = — m m — — — _ _ _ _ _

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad pe~
ra todo el territorio de Egpafia y sus colonias, las gi-

gulenmtes: — = - = - — o . _ L L _______

REIVINDICACIONGE S

l. Mdquina trasﬁlantadora de‘plantitas de arroz,
del tipo que comprende esencialmente un esqul de sostén
que avanza sobre el terreno, una tolve montada gobre dicho
esqui destineda a contener las plantitas apiladas horizon-
talmente con les rafces dirigidas hacia la parte posterior
del esqui y una o més pinzas aptas para tomar de dicha
tolva las plentitas ¥ pare hincarlss en el terrenc por el
lado de las rafces, caracterizade porque la ventans del
fondo de la tolva se extiende longitudinalmente por la
pared posterior de la misms tolva y la pinzse es del tipo

provisto de mandfbulas que tienden a cerrarse eldsticamente
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y estd dotade de un movimiento de oscilacién en el plano
de avance Yy, €n correspondencisa con las dos posiciones
extremas, de un movimiento de alejamiento del eje de o8-
cilacidén de manera que penetra desde gbajo con el extremo
de les mendibules en 1a tolva pare aprehender 1as planti-
tag y de acercamlento a8l mismo eje después que dichas plen=-
titas hen sido hincadas en el terreno por el 1ado de las
raices, habiéndose dispuesto una hoja longitudinal en
corregpondencia con 1a ventane de 1@ tolﬁa apta para ime—
pedir el clerre de las mandibules durente su recorrido

de penetracidn en dicha tolva y parad permitir el clerre de
las mismés gélo en le parte terminel’ de diche ventana du-
rente el reoorrido de salide ¥ medios eptos para provocer
su aperture gl principio de dicho movimiento de acerce-

piento al eje de oscilaciéne = = === —- =~~~ 77 - -

5. MAquina tresplantadora de plentites de arroZ,
segin le reivindicacidn 1, caracterizada por el hecho de
egtar constitulda egencialmentes por une pleacs £ijada casil
horizontalmente sobre el esqul que avanzé sbbre el terreno,
egtando provista diche place en su porde posterior de por
10 menos una entalladura que Se oxtiende hacia le& parte
enterior de la miquinaj Por un recipiente o tolva de forma
casi paralelepipédica destinado & contener 1las plantitas
apiladas horizontalmente con 1as raices dirigidas hacia le
parte posterior de la mAquina, estando digpuesto dicho re-
cipiente encima de la placea ¥ teniendo el fondo provisto
de una vehtana casli rectangular que 38€ extiende con su
l1ado meyor €n direccidn ortogonal & 1l& de le entalladuraj
por al menos uné pinza del tipo provisto de mand{bulas



390.

395.

400.

405.

410,

415

-16 =

240694

gue tienden & cerrarse eldsticamente, pudiendo oscilar

L ]

diche pingze en torno & un eje horizontal pormel & la en-
talladura y entre dos posiciones extremas, en una de las
cusles los extremos de las mandibulas penetraﬁ degde abajo
en el recipiente & través de la entalladura pars aprehen—
der las plantitas y en la otra los extremos de les pandl-
pbulas penetran en el terreno pare hincar en &1 las plen—
titas por el ledo de las refces; por medios pare mantener
1as mandfbules de la pinza gbiertas y més préximes al eje
de rotacién durante la oscilacidn desde el terreno al
recipiente, y cerradas y mis elejadas durente l& oscila-
cidn inversa desde el recipiente al terrenoj por une hoja
longitudinal en correspondencia con 1a entelladura y apie
pare impedir el clerre de las mandf{bulas elésticas durante
ol camino de penetracidn em l2 tolve y para permitir su
cierre sélo en le parte terminal de la entelladura du-
rente el recorrido de galidaj y por medios aptoé para
provocar la apertura de dichas mandfbulas al principio de

gu movimiento de acercamiento al eje de ogcilacibn. = - -

3, Méquine trasplantadora de plentitas de arroz,
gegin les reivindicaciones i ¥ 2 caracterizade porque
le pinze estd esencialmente constitufdas por un cusrpo
tubular movido inte:mitentemente por el eje de oscilaecidn
mediante un brazo radialj por un érgeno que se extiende
coaxialmente en el interior de dicho cuerpo tubular ¥
que es solidario & &1 por un extremo y estéd provisto en
el otro extremo de dos entalladuras simétricas, segin
planos convergentes hacia dicho extremo librej por un

segundo cuerpo tubular introducido desplazablemante bajo
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une accién eldstica en el intersticio formado por dicho
Srgenoc y dicho primer cuerpo tubularj por dos mandibulas
llevadas articuladsmente & tijera segin un eje situado en
el plano de oscilacidén en el extremo libre superior de
dicho segundo cuerpo tubular, con las colas alojadas des-—
plazablemente en las entalladures de dicho drgano internoj
por dos salientes solidarios al cuerpo tubuler desplaze-
ble y que sobresalen radialmente del cuerpo tubular exter-
no & través de ventanas slargadas;por medios aptOg para
cooperar con dichos salientes en el sentido de haﬁer deg-
plezar el tubo intermno contre la accidn eldstica, provo-
cendo el alargemiento de la pinza y el cierre de las men-
af{bules sostenidas eldésticamente abiertes por le hoja
longitudinal dispuesta en el fondo de la tolva, al tér-
mino del movimiento de oscilacidén desde el terreno a diche
tolva, e fin de lograr le aprehensién de las plantitasj
por medios aptos para sujetar dicho tubo interno contra
1e accidn eldstice en diche posicién elargada y consi-
gulientemente para mantener las mandibulas cerradas durente
ol movimiento de oscilacidn inverso desde la tolva al te-
rreno, y por medios aptos para provocar la liberacidn de
diého tubo interno y por tanto el acortamiento de la pin-
ze. y la spertura de las mendibulas bajo le accidén elds—
tica al término de esta dltima oscilecidn, es decir umae

vez las plantitas hen sido hincadas en el terrentd,s = = - -

4. Méquine trasplantedora de plantitas de arroz,
segin la reivindicacidén 3, caracterizada porque los medios
aptos pera cooperar con los salientes en el sentido de

provocar el alargamiento de la pinza y el cierre de las
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mendibulas contra le accidn eldstica estdn constituidos
por dos brazos & horquilla, que reciben a dichos salientes
y estén vinculados en un punto fijo del esqui de mamera
eldsticamente articulada; porque los medios aptos para
retener la pinza en la posicién slargeda contra la accidn
eldstica y mentener por consigulente las mendfbules cerra-
das durante el movimiento de oscilacién desde la tolva al
terreno, estdn constitufdos por un pestillo apoyede de
manera ogcilante en el tubo exterior y destinado a trabar
a través de unae ventena practiocada en dicho tubo externo
al correspondiente extremo del tubo intermo, por un balan-
cin de dos brazos llevado de manera oscilante por el miswmo
tubo extérno y vinculado por uno de dichos brazos & dicho
pestillo, y por un muelle apto para actuar sobre el otro
bragzo del balancin en el sentido de provocar la trabazdn
entre el pestillo y el correspondiente extremo del tubo
internoj y porque los medlos aptos para provocar la libe~
racidn del tubo interno y con ello el acortamiento de la
pinza y la apertura de las mendibulas bajo la accidén eléds~-
tica al término del movimiento de oscilacidn desde la tol-
va al terreno estdn constituidos por un tope fijado al
esqui, con el cual estd destinado a chocar el brazo del
velancin oscilante, presionado por el correspondicnte mie—
1le, en el sentido de vencer la accidn de este dltimo,

liberando al Htubo interno de la accidn del pestillo, —~ -

5. Mdquina trasplantadora de plantitas de arroz,
segin las reivindicaciones 1 & 4, caracterizada por una
menga o camise de fuelle de material impermeable flexible

que enclerra en un baio de ncelte al conjunto de la pinza
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y de 1a cual sobresalen los extremos libres de las mendi-
hulas eldsticas, los sallientes radiales para el alargamien-
to y el acortamiento de dicha pinza y un tope fijado al
brazo oscilante destinado a chocar con el tope fijo para

determinar el acortamientc de dicha pinzge = = = = = = =

6. Mdquina trasplentadora de plentitas de arroz,
segin las relvindicaciones 1 a 2, caracterizada por el he-
cho de que la pinza estd unida a su eje de oscilacidn me-—
diante un enlace telescdpico dé dos brazos, de los cualsgs
uno es golidario por el sextremo libre a dicho eje y el
otro es golidario por el extremo libre a la pinza, estando

sometido el brazo de sostén de le pinza a la accién de

un muelle de atraccién que tiende a mantener las mandibu~

las de la pinza en la posicidn de distancia minima con res
pecto al eje de oscilacidén y a la accidn de un travesafio

que apoyéndose libremente sobre una guies moldurade fija

tiende a geparar 1los dos brazos durante le oscilacidn de

la pinge desde el terreno al recipiente y & llevar por lo
tanto las mandibulas & la posicidn de distancia médxima del
eje de ogcilacidn, y estando montado sobre el brazo soli-
dario al eje un pestillo asegurador a muelle apto para
fijarse entrs los dos brazos del enlace telescdpico a fin
de mantenerlos en la posicidn de su médxima separacidn y
pare liberarse cuando el propio pestillo choca contra un

tope al fin de la oscilacidn desde el recipiente al terreno.

Te Méquine trasplantadora de plantitas de arroz,
segin la reivindicacidén 6, caracterizada por el hecho de

que entre las mandibulas de la pinza estd montada una hor-

< ca accionada por un tirante articulado al brazo del enlace
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telescdpico solidario al eje de oscilacidn de manera que
deje abiertas las mandfbulas en la posicidn de mdxima se~

paracién de dichos brazog, — = = = = = = -

8. Méquine trasplantadora de plantitas de arroz,

gegin las reivindicaciones 1 & 7, caracterizada por pecseer

medios para imprimir desplazemientos laterales intermiten—

tes y sucesivos al recipiente o tolva con respecto a la

placa fije en la direccidn de eje de oscilacién de la pinza,.

9. Méquine trasplantadora de plantitaé de arroz,
segin las reivindicaciones 1 a 8, caracterizada porque
la pared posterior de la {ulva se levanta desde le placa
fija, porgue el borde posterior de dicha placa egtd pro-
visto de salientes dirigidos hacia srriba en ambos lados
de la entalladura, y porque sl borde inferior de dicha
pared posterior estd provisto de aletas e fin de provocar
durante los desplazamientos de la tolve la expulsidn de
los depdsitos de tierra o fango formados sobre la placa

fija."’--—- —————— - D S e S me e R we G ae we - -

10. Méquine trasplantadora de plantitas de arrcz,
segin las reivindicaciones precedentes, caracterizada por
el hecho de estar constituide por una pluralidad de pinzas
oscilantes, puestas de lado a~distanciaé preestablecidas
¥ regulables, que toman les plantitas de uno o més reci-
pientes a través de una plurslided de ventenes practica~
das en la plasa situada debasjo del recipliente, estando
dotados dichos recipientes de movimiento lineel intermi-

tente en la direccidn del eje de oscilacién de la pinza.

1l. "MAQUINA TRASPLANTADORA DE PLANTITAS DB

AJR]_{OZ".————————-—-—-——-—————.-—-———
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Todo ello tal como se describe y reivindica en
le presente memoris, que conste de veintiunae hojas folia-
"das y mecanografiadas por una'soia de sus caras y de

“cinco lémines de édbujos que la ilustran., .

BARCELONA, - § MAR. 1956
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