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Memoria descriptivwva,

E]l presente invento se refiere & un mecanisme
nivelador pars suspensiones neumaticas, y més concreta-
mente a un dispositivo autorregulador de la presién del

flufdo contenido en elementos elésticos, por ejemplo,

fuelles o c¢ilindros dilatables montados entre el basti—
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dor y los ejes de ruedas de un vehiculo. 24 0 660

Seghn es sabido, empleando tales elémentos elds-
ticos, mantenidos & presidn y regidos por un aispositivo
de regulacién, se consigue mantener a una altura prédctica~-
mente constante el plano de carge de un vehiculo al variar
la carga que sobre 8l actia. Como es natural, el dispo-
sitivo regulador o nivelador gque influye sobre los fuelles
debe estar debidamenfe acoplado al vehiculo, para advertir
todas las variaciones persistentes de carga & que el mis-
mo puede estar sujeto por diversas causase.

Los elementos comunes a todos los dispositivos
niveladores conocidos estén compuestos esencialmente de
una palanca acoplada por un extremo al eje de las ruedas,
como elemento sensible & lzs variaciones de cargaj de un
balancin asocimdo al movimiento de la palanca, y de dos
pecciones de regulecidn o distribuidores, accionados por
el bvalancin por medio de uno u otro de sus brazos. Cade
secolidn o distribuidor comprende, ademds de una cémera
de retardo, un conjunto mecdnico de drganos que sirven
para determiner, por admisidén o descarga de fluido, varie-
ciones de la presién de los elementos elasticos, propor—
cionales & las variaciones de la carga gque actia sobre el
vehiculo.

Las caracter{sticas de estos niveladores automg
ticos son notarias en el estado actuazl de la técnica.

Eg objeto del presente invento establecer modi-
ficaciones substanciales de esos tipos cliésicos de nive-
ladores, para perfeccionarloa tanto en el aspecto del iun-
cionamiento como en el de la eficiencia.

Una de lzs caracteristicas relevantes del dis-
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positivo perfeccionado segin el imvento proviene de que
el acoplamiento entre la palanca sensgible a las osecila-

clones del eje de ruedas del vehiculo y el balancin aso-~

ciado a la misma, es tal que provoca la rotacidn de este

Ultimo solo en une determinads fmse de rotacibn de la pa-
lanca. Un perfeccionamiento ulterior consiste en la adop-
cién de cdmaras de returdo de tipo unidireccional. Es de-
cir, que solo durante la fase de impulsidén de una u otra
cdmara de presidén atraviesa el fluido la correspondiente
estrangulacidn calibrada pare llegar al cérter—depbsito
del aparato. En la fase de relajacidn, por el contrario,
el rerlujo a la cédmara de retardo se produce mediante gru-
pos aproplados de vélvulas de amplia seccidn.

El invento se describe a continuacién a base
del disefic mdjunto, en el cual indicans:

La figura 1, unz seccidn vertical del dispdsi-
tivo perreccionado segun sl invento, ¥

La figura 2, una seccidén transversal del mismo
por la linea Y-Y.

Con refersncia a la seccidn o distribuidor co-
rrespondiente a la parte derecha de la figure 1, designa
-1~ el eje de rotecidén impulsado por la palanca -I—j; -0-,
el extremo de esta palanca acoplado al eje de ruedas del
vehiculoj -2-, segién el invento, una placa solidaria del
drbol -1-, gque llevae en la parte mids baja un perno =3- 3y
el rodillo respectivo =3'~, Estos dltimos elementos se
alojan en una cavidad del cuerpo del balancin -4~, cuyo
brazo -42f actia sobre elrmanguito -6- gque puede desli-

zarse dentro del c¢ilindro -Sl-.
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El movimiento del manguito corredizo —6- eété
supeditade al resorte -7~. El cilindro -Sl-, es corredi-
20 & su vez a lo largo de la superiicie -8~ del cuerpo del
dispositivo, y estd unido rigidamente por su fondo al vés—-
tago -9~3 el extremo libre -10- del véstago estd muy pré-
ximo g la vdlvula de zdmisidn ~Vg=e =Cl- designa le cé-
mare de retardo, llena de aceite, y-lly la pista de des-
lizamiento del véstago -9-, dispuesta en el cuerpo -12-3
-8~ ¥ —&,~» dos guarniciones del vastago ; -Ca-, una cama-
ra de fluido comprimido, que porllos donductos -Te'- y
~Te~- comunica con el repuesto de tluido, no representado4
en la figura. En Lo cue atafie & la seccidn o distribuidor
de la izgquierda, impulsado por el brezo -4"- del balancin
-4-, se compone de loe mismos elementos que el de la de-
recha, a saber: manguito —§'~, resorte =7°'-, cilindro =S,=,
cdmara de retardo ~Co» vdstago =9°'~ con sus guarniciones,
¥y vilvula ~Vg~ para la uescarga.

La tnica diferencia con le seccidén de la dere-
cha es que la valvula de descarga -VB—, al ser impulseada
por el vastago -9°—-, pone la cdmera -Ca‘'-, y con ella los
fuelles asociados, en comunicacidén con la atmésiera, por
intermedio del conducto -T —. Desde los fuelles se lle-
ga & la cédmara -Ca‘'~ por los conductos -Ta—, -Ta®—,

Como se aprecis en la figurs 2, las cédmaras de
retardo -C,- v =G, estdn conectadas por medio de las
respectivas estrangulaciones regulables -13= y =13'= al
conduecto -T-, gue cowunica & su vez con el edrter-depd-
gito -14-.

El dispositivo en conjunto iunciona como sigue:;
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Al producirse un aumento de cafga sobrelelrve-
hiculo, y disminuir por ello la distancia entre el basti-
dor en que va montado el nivelador y el eje de ruedas, la
palanca -L- sube en sentido antihorario, y provoca en con-
secuencia la rotacidén en sentido horario del balancin =4~
en torno del arbol f£ijo =~b-, y sobre todo la rotacidén del

brazo —-4'— de dicho balancin. Ei referido brazo, al ac—

{tuar sobre el wmanguito -6~, carga el resorte -7~ del ém~

bolo =S;—, ¥ 81 la desviacién del obrazo -4'- se mantiene
un lapso suficiente, descenderd también =S;~, ¥ con ello
el vistago -9-, hasta provocar la apertura de la vélvula
-Ve- de admisidn dce rluido. 41 aorirse esta valvula, el
flufido cdmprimido pro cedente del repuesto llegard, por los
conductos -Te~, -Te'~ y la cduara -Ca-, 2l conducto -17-,
donde actuard sobre la. vélvula de retencién -V.-; la aper-
tura de esta Ultime dejard entrar fluido en los conductos
-Tig- y -Ta-; desde donde pasara a los fuelles o cilin -
dros interpuestos entre el bastidor y el eje de ruedas.
Por efecto del aumento de presidén, los fuelles se infla-
réan y restablecerén la distancia normal entre el bastidor
Y el eje de ruedas, y provocaran al mismo tiempo la rote-
cién en sentido horario de la palanca -I- hasta que el
balancin alcance ls posicidén de equilibrio. Cuando dis-
minuya le carge, en cambio, la palanca ~I~ se desviard

en sentido horario, y el balancin -4-, oscilando en sen-
tido antihorario, iumpuisurd por medic del brazo -4#- gl
émbolo -8,=, como ya se ha descrito para la seccidn o dis-
tribuidéer de la derechs. El movimiento Ge este émbolo

provocard el del véstago -9'~, que & su vez hard abrirse
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la védlvula -Vg—. De este modo, a través de los oohduétoa
-Ta~, =-I"a-, la cdnara —-Cla—~ y el conducto -T,~s los tue-
lles Be ponen en comunicacidn con la atmésrera. Como la
sallida del tluido reduce la presidn existente en los fue-
lles, provocars el apiastamienito ae éstos y hard acercar-
se el vastidor al eje de ruedas,

Al mismo tiempo gira en sentido antihorario la
pelanca -LI—, hasta que el brazo -4'~ del balancin, impul-
sado por ella, aleance su pbaicién de eguilibrio.

_ Debe advertirse que la conexidn entre el arbol
~i- y el bzlancin -4~ se obtiene, segun el invento, por
intermedio de la plasa -2-, unida por un lado al drbol de
rotacidn -1~. ELl extremo opuesto lleva un perno =3- con
gu rodillo ~3'-. Durante la rotacidn (en uno u otro sen-
tido) de la pslanca -L-, y por ello del Arbol ~1-, es evi-
dente gue dicha placa oscilaré, srrastrando al hacerlo
el conjunto perno-rodillo. |

Pero como el perno -3~ y el rodilloc -~3* se ha-
llan alojados enluna cavidad apropiada o asiento -g-— del
balancin -4~, mientras gira el conjunto perno-rodillo ac-
tda sobre el balancin y lo hace girar en uno u 0tro sen~
tido, El =coplamiento entre perno-rodillo y balancin no
subsiste, sin embargo, més que durante una fase bien de=-
finide de rotacidén de la palanca -L-. Esta ifase, a par—
tir, por ejemplio, de la posicidn de equilibrio del siste-
ma, corresponde a la rotacidén inicial de la palance. Su-
cesivamente, el perno saldra de su asiento -s~, ¥y no ejer-
cerd ya sobre el balancin empuje alguno, aungue no deje
de estar en contacto con la superricie de deslizamiento

del balancih.
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El perfil especial aplicado a la superficie de

deslizamiento del balancin es tal que no comprende ulte-—

riores movimientos del émbolo, salvo los ocurridos en la

primera rotacidén cel balancin en fase motiva, o en la dl-

tima, en fase inactiva., Esto permite una acciédn eficaz

de los retardadores antes de abrirse las valvulas de. ad-

misidén y de descarga, sun siendo limitada la carrers to-

tal de los émbolos. Un perreccionamiento ulterior apor-

tado a los dispositivos eldsticos conocidos consiste en

que las dos camaras de retardo mo comunican entre sf, si-

né que descargan cada una en el cdrter-depésito, por inter-

medio de estrangulacidnes regulables de una sola dirececidn.

Este direccidn unica de los retardadores segin el invento

hace gue el retardo se produzca ventajosamente s0lo en la

fase de wando distribuidor, dejando libre en la fase de

relajecién la carrera de los émoolos., El reflujo de flui-~

do en esta fase (con referencia al distribuidor de la de-

recha) se efectia etectivamente a través de los orificios

-fi- del manguito -1- y de los agpjeros -fé— practicados

en el fondo del cilindro -Si% Debe advertirse que el paso

de fluido por estos conductos no es posible durante la fise

de mando, 0 sea cuando se ejerce presién en la cémara -Cy-

llena de aceite. En efeeto, entonces estdn tapados los

agujeros -f,- por la lédmina o vélvula -15- empujada por

. el resorte -l6-, y el rluido procedente de la cédmara de

los retardadores puede atluir al carter-depbsito -l4- so-

lanente a través de la estrangulacidén -13~ y el conducto

-,

La adopcién de la doble estrangulacidén (una para
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cada camara) permite, entre otros objetos, efectuar regu-
laciones independientes de los retardos del émbolo de ali=-
mentacidi y del e descargz. £stas regulaclones se ob-
tienen maniobrando respectivamente los tornillos V= 7
"v2— L]
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Se reivindica como objeto de esta patente:

1) Dispositivo nivelador para suspensiones neu-
méticas, constituidas por ejemplo, por fuelles o cilindros
dilatables interpuestos entre el eje de ruedas y el basti-
dor de un vehiculo y que comprende esencialmente una palan~-
ca acoplada por un extremo al eje del vehiculo, y solida-
ria por el otro de un 4rvol de rotacidén; un balancin aso-

cliado al movimiento de dicho &érbvol, y dos secciones de re-

gulacién o distribuidores activados por el balancin, para

aumentar o disminuir la presidén del £luldo en ios ruelles;

caracterizado porque el zcoplamiento mecdnico entre el ar-

bol de rotacidn de la palanca y el balancin es tal que pro-
voca la rotacidén de este ultimo solo durante una fase de
rotacidén ae la propia palanca, precisamente partiendo, por
ejemplo de la poslcidén de reposo, en la fase inieisl; y el
balancin, a “tel efecto, se hace de dimensiones y confi-
gubacidn apropiadas.

2) Dispositivo nivelador segin 1ls reivindica-
elén 1, caracterisado porgue el acbplamiento entre el ejé
de rotuvidén de la pmlance y el valiancin se erectia por
usalo ce un érgano o placa con un extremo inserto en el
mismo drbol y el otro predispuesto pera impulsar el ba-

lancin, y capaz de describir un arco de circule con centro
en el eje de rotacién de ls palanca,
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3) Dispositivo nivelador seglin las reivindi-
caciones 1 y 2, caracterizado porque el extremo de la pla-
ca predispuesto para impulsar el balancin comprende un
perno y su rodillo, gque en condiciones de reposo quedan
alojados en una cavidad o asiento del propio balancin, y
que durante la rotacidén en uno u otro sentido ejercen un
empuje sobre el balancin, el cual cesa, y con ello el mo-
vimiento de este Ultimo, cuando el conjunto perno-rodillo
abandona su asiento en el balancin, aun permaneciendo en
contacto con &ste & lo largo de una superticie de perril
apropiado.

4) Dispositivo nivelador segin las reivindica-
ciones 1 a 3, caracterizado porque el balancin, ademds de
une cavidad o asiento, y de los brazos de impulsién de
1bs‘dos distribuldores del dispositivo, comprende dos su-
periicies cilindrica®, una pars cada sentido de rotacidn,
que conagtituyen las superiicies de deslizamiento del per—
no con su rodillo, cuando ambos estédn fuera de su asiento
en el propio balancin.

5) Dispositivo nivelador para suspensiones neu-
méticas, segun las reivindicaciones 1 & 4, caracterizado
porque las cémaras de retardo de ceda distribuidor comu-
nican respectivamente, por medio de una estrangulacidn
regulable propia, con un conducto dnioco que en la Fase de
mando descarga flufdo en el carter~depdsito del disposi-
tivo.

6) Dispomitivo nivelador segin la reivindiea-~
cién 5, caracterizado porque, en la fase de relajacidn,

el fluido pasa del cdrter-depbsito a la cédmara de los
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retardadores, por inteymedio de un sisteme de védlwlas
reelizado en el rondo del cilindro de ocada distribuidor,

7) Dispositivo nivelador segin la reivindica-
cidn 6, carmcterizado porque el sistemz de vdlvulas estd
eonstituido, con preferencia, por léminas empujadas des-
de un lade por uno o nfs resortes, y Unicamente se abre
cuando ejerse sobre &stas una adecuada presién el fluido
ocontenido en ol ehrter-depbsito.

8) Dispositivo nivelador para suspensidnes
neuméticase

Este memoria conata de diez pdginee esoritas

POr una B0la carbe

BARCELONA, 4 de Mavzo de 1958,
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