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La presente invención se refiere a un mecanismo 
rotativo uestinado a la pulimentación automática y lim­

pieza de superficies mediante la acción combinada da púas 
y líquido debidamente dosificado, cuyo mecanismo se carao 
terisa por su simplúcic.ri de constitución y eficientes re 
sultados, obteniéndose con el mismo de una manera automá 
tica, rápida y eficaz, la recogida de cualesquiera impnre 
zas y, simultánea o independientemente, el pulimentado y 
abrillantado de'la zona en la que actúan las púas antes 
referidas, todo lo cual hace que el aparato así estructu-
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rado encuentre múltiples aplicaciones tanto noréstioas 
como industriaros, ya que hasta el presente se recaerían 
en esa labor sucias y engorrosas operaciones manuales.

Esencialmente, ol objeto de la invención compor­
ta una banda con múltiples púas o cerdas de material y di­

mensiones convenientes, la cual se encuentra dispuesta so­
bre un rodillo o enlazando varios cilindros, hallándose 
combinado con tal banda un dispositivo de descarra a base 
de peine, cuchillas, mallas, dientes o similar, que tiene 
por misión limpiar y recoger los desperdicios y el líqui­

do sucio de las púas restregándolas por giro, sacudidas o 
roce, presentando el mecanismo un depósito recolector y 
suministrador a la ves de líquido a la banda antes indica-

2  8 ít-

calo GonuuOtOy capilaridad o to

zauo el conjunto d3 OtOìmOUtoC notuan-

partes móviles por de las

oportunas transmisiones. El mecanismo va montado sobre un 

tre.- de rodadura para su actuación por desplazamiento so­
bre grandes superficies, obrando como elemento impulsor de 
la transmisión un medio motor adecuado o bien el propio gi 
ro del citado tren de rodadura.

rara la mejor comprensión de la presente memoria 
descriptiva, se acompaña un dibujo en el que, tan sólo a 

título de ejemplo, se representa un oaso práctico de reaii 
sacien de un mecanismo de las características expuestas.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en alza­
do de un mecanismo en el que la descarga y humectación de 
las púas se efectúa por restregado y contacto de éstas con
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te de la figura precedente; la figura 3 muestra una reali­

zación en la que las púas son humedecidas por goteo desde 
un depósito alimentado!', la figura 4 es una ejecución ins­
pirada en el ejemplo de la figura 2: en la figura 5, el me­

canismo representado dispone le una banda limpiadora y hu­
mectadora de las púas; la figura 6 responde a un caso en 

el que una única banda obra para la pulimentación y limpie­
za y al mismo tiempo se descarga y humedece por sí misma; 

la figura 7 representa un mecanismo de doble rodillo con 
púas y depósitos independientes; y la figura 8 es un data-* 
lie de un cepillo cónico, apto para alcanzar puntos no ase­
quibles con al rodilro de los ejemplos precedentes.

De acuerdo con la figura 1, el mecanismo comporta 
un rodillo -1-, a cuya superficie va aplicada una banda 
-2- portadora de múltiples púas o cerdas -3-, de material 
conveniente, las cuales pueden ser muy flexibles si se tra­
ta de efectuar una simple limpieza o bien rígidas cuando 
sea preciso la pulimentación de los suelos o demás superfi­
cies. Para ello pueden utilizarse cerdas naturales o sin­
téticas, combinadas o no con púas de metal. Para obtener 
efectos más determinados sobre alguna clase de superficies 

puédanse combinar materiales esponjosos, gamuza, cuero o 
similar en forma de tiras o bandas como superficies fregan­
tes intercaladas.

En contacto tangencial con las cerdas -3- se halla 
aplicado (figura 1) un tambor -4-, provisto de una rejilla 

o plancha perforada -5-, el cual se encuentra parcialmente



10.

15.

introducido en el líquido'contenido en una cubeta -ó-. Su 
objeto es restregar las púas o cerdas y desprender toda 
clase de impurezas, cuya acción se completa mediante unas 

cuchillas y peinas apropiados -3- convenientemente instala­
dos. Las cuchillas provocan unas sacudidas a las púas, y 

el peine desprende los desperdicios más gruesos intercala­
dos en las púas, a la vez que las peina para conservación 
en su mejor disposición de trabajo.

Este tambor se descarga y limpia en el líquido de 
la cubeta-depósito que lo baña, y cuyas operaciones se re­
gulan por medio de un labio, pincel, o cepillo -9- dispues­
to y cuya presión se regula por un mando. ^1 mismo tiempo 
se le regula así la cantidad de líquido a entrar a trans­
mitir a las púas -3- para ía limpieza de la superficie -10-. 

El conjunto descrito queda encerrado dentro de una carcasa 
-11-, equipada, en el ejemplo descrito, con una empuñadura 

para el accionamiento rodado del conjunto.
En la ejecución de la figura 2 , el mecanismo dispo-

ne de una plataforma -12-, en la que se apoyan el depósito

20. -6- y un electromotor -13-, el cual, a través de las ruedas
dentadas -14- y -15- y transmisión -16-, acciona conjunta­

mente al rodillo -1- y al tambor descargador humectador -4-, 
cuya constitución es la misma que la del ejemplo anterior. 
La plataforma -12- descansa sobre el suelo a través de unas 

ruedas de aje giratorio -17-, de las cuales las traseras 
están combinadas con un dispositivo regulable -18-, que 

permite elevar o hacer descender la plataforma -12- según 
convenga que las cerdas -3- rocen con mayor o menor intensi-
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aaa de la superficie -la- o no la toquen durante el trasla­
do .

En la ejecución segjún la figura 3, la hsujec . ación _ 
de las cerdas.o ¿ñas -3- se realiza medíante ei depósito 
-6-, portador de una compuerta -19-, accionadle ^or medio 
de un tirante o similar y neta para dar salina, con roteo, 
caída o contacto más o menos a c t i v o ai l'quido contenido 
en el precitado deposito -6-, que se encuentra combinado 
con otro auxiliar -2u-, en el que, ¿radas a los elementos 
¿escarpantes, cuchillas varillas, peines etc., caen las
impurezas y el líquido que las arrastra.

El mecanismo que muestra la finura 4 comporta, ace­
mas del electromotor -13-, con sus transmisiones -14- y 
-16- para impulsar simultáneamente al rodillo y al tam­
bor -4-, como en el caso me la figura 2, un depósito adi­
cional -21- que sirve para alimentar al de humectación -6- 
o cargarle a una medida determinada.

'3n la figura 5 se observa una variante en la que 
el elemento descárnense y humectador lo determina una ban­
da -22- provista de púas —23-. maulas,dientes, etc., cae 
entran en contacto con las cerdas -3- nel rodillo ha
citara banca -22- se mueve sobre unos cilindros -24-, se los 
eramos uno se encuentra parcialmente sumergido en el líqui­
do de la cubeta -6-. El accionamiento se lleva a cabo por 
fricción de la banda -22- sobro las púas -3- del cilinaro 
-1-, movido por la transmisión -16-.

En la figura 6, la banda -2- es independiente del 
rodillo -í- y de gran longitud para que, a modo de cinta

2 6 !
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sin fin, rodea al tambor -21-, surgido en pa caleta -G-. 
La banda -2- viene guiada por rodillos auxiliaros -do-, 
de los cuales uno recibo el insulso de la Lransuisión -1G- 
para el-traslado de la banea -2-, y su descarga y buxecta- 
ción se completa radiarte ios elementos fijos citados es 
cuorilnas, _..oauos y varr^ias.

L1 mecanismo representado en la ligara d se carac­
teriza por olí oponer re eos rollaros —r—, con sus respecti-

2 $  Fc3.

vas anas -3-, -o los que anterior dispone de una curata­
le, depósito -2o- para recogían do iOsperdicios, mientras que

el posterior es humectado por el líquido suministrado a go­
teo por el depósito -G-, cuya actuación coincide con la 
realización da la figura 3- dstos rolir^os -1- son movi­
das, a través lo las transmisiones -eG-, a or el eiectromo- 

15. tor común -rd-.
Cuanto ol uso ae ros rodirros no permita llegar

con ellos u ros rumores o a otros puntos en ros que insul­
ta ineficaz I-..-. forma cilindrica del elemento limpiaror y 
purisíentador, se emplean entonces rodillos tr once cónicos 

2o. -27- que, por su cSpecial, disposición, hacen la limpieza o.e
IOS a-i¡.UraS, ut-- COUO aO a.̂ ,-L.Jaiñ Oo a — —.gUiO .*

dn los casos de las fi.ara -, 2, 4; 3, y 7, ras cu­
betas de humectaos un y recogida poseer un borre labiato
que p3netra por entro las GOj.'iiúrS —p— , G lr-s efectos de ree
bir el rtqutao respronrreo ,g'" -L ó- G móì̂etnód':zas arrastraras y a
la voz acta ut* cuchilla una sacurida arali
minar a ras púas, segur lo s diferentes crasos de impar szas
aconsejen



La forma de trabajo del mecanismo descrito as muy 
simple, deduciéndose fácilmente de lo expuesto. 11 accio­
namiento leí conjunto, ya rea manualmente o bien cor ayu- 
...'0 oer ;̂.eG---j....jo.''.'U —— o— , noxoaa la rotao-on -ai o no los 
rodillos cuyas ^úas a cenaos, pulimentan, y previamen­
te uumed.eciaas, recopen las impurezas resultantes que se 
les obliga a descargar en la cubeta-depósito. La descarga 
de las mismas corre a cargo del tambor banda o elementos 
fijos: cuchillas, peines, varillas y la limpieza y humecta­
ción del tambor o banda se realiza por su injnersión en el 
líquido u se controla por el cepillo -t-.

La regulación de la presión de las cerdas o púas 

-3- sobre el suelo -10- se consigue, en la figura 2, gra­
duando ±a altura de la parte trasera de la plataforma -12-.

Por lo que respecta a la graduación del goteo en 
la realización de las figuras 3 y 7, puede llevarse aguarla 
a la yractxüa por meneo de un tirante o annrogo comOinaao 
con una compuerta o boquilla,

Un el ejCiSt .̂0 ĉ o es tas rrasuus rr̂ ,Síra p y i, ma cu­

beta -do humectación es independiente de aa -e recogida, Un 
oa Caso —s ra — gma.. o, er o^^sato —2—— aCaao. solaceare 
para el suministro continuo o medida do carpa ae líquido.

Utilizando una Panda única -2- (ligara 6) puede ob­
tenerse sii.iultánea: Lento la descarga i humectación a través 
de las propias cormas -3-, q'ca penetran en si liquido d¿ 
-5-, tal cosio se aproada on la aj.u..<iî a figura, comolotanao 
la operación mediante los oaomontos me descarga rijos seña­
lados en escleral cara em .cana-o o escurrido en atas caso.
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33 ineicar ruicrr rrrc ore oe trata re un mecands.ee -e ro­
bre rouirio con cueetae irrogarLÍaater, roiírloo que oraren 
llevar lar _,áas le diferente raterial conforra ai objeto lo 
cara uno en su nccdén desdoblada, ..éstos rodillos -i- son
reveros ri)--' er oiec ir oroeor —.... .— .

be lo anone s uO eo /.arree qre .;. . j.nr,. r_ er ce .en
.te ro .as —ne emir..,tee engrierais retios en la sorsinaoton
de un ro-iii-LOS con cerdas . teu . .-L0..-. O î;Jrr.'ádLo 0 0 ,ir moas a
la ven, el cuan uisqore 13 un recr_/Í-.p!.ibií Ĉ L.¿3 a u —* ..ai p s a
un srsiena rire oto o m a r eeto, re suministra 3l líquido
necesario cara ra humectac din, reco riéndose las i...carezas
y ai nqni.no suero ya ser en .̂quer m s r o  r e c i e m e e  o an 
otro inds pennont-e p-..-' ra acción ..e ros aleo .enees r osear— 
-parsesi tareor, sanas, enerarlas, variaras, soires, arenéis 
esc., ..ê .rss..'/ osra na rindiese le ras eras.

de coráronle qre serán ìmoseu^ientes aei objeto 
le ra invención, rás rateriales, forras y ..lenuieiones, tan­
to absolutas como relativas, del mecanismo descrito, apli­
caciones a que or rìsi.o so restine , en peñerar, todo cuan 
to no cambie o modifique su asenciaiidad.

r̂ -L rtL

raaá/ms.íLOa. UOÍaO '-J.G ia
de invescoSn;
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1. Mecanismo rotativo para la eliminación de im­
purezas y pulimentación de superficies por acción combina­
da de púas y liquido dosificado, que se caracteriza esen­
cialmente por estar constituido por una banda portadora de 
púas o cerdas de material y dimensiones apropiadas, cuya 
banda se halla dispuesta sobre un rodillo o es independien­
te del mismo y presenta la longitud suficiente para enla­
zar varios rodillos, actuando sobre las púas referidas un 
dispositivo de descarga y limpieza a base de peines, cuchi­
llas, mallas o similar que limpia aquéllas mediante simple 
roce, a sacudidas o por giro combinado con un depósito reco­
lector de los residuos, figurando en el propio mecanismo un 
depósicto para el líquido cooperador que es suministrado, 
convenientemente dosificado, a las precitadas púas por con­
tacto, capilaridad o con auxilio de boquillas, estando el 
conjunto del mecanismo enlazado con sus diversos elementos 
activos por intermedio de las oportunas transmisiones.

2. Mecanismo rotativo para la eliminación de impure­
zas y pulimentación de superficies por acción combinada de 
púas y líquido dosificado, según la reivindicación anterior, 
que se caracteriza por el hecho de hallarse montado el con­
junto sobre un tren de rodadura para la actuación de aquel 
por desplazamiento sobre grandes superficies, obrando como 
medio accionador de la transmisión un elemento motor adecua­
do o el propio giro del citado tren de rodadura.

3. Mecanismo rotativo para la eliminación de impu­
rezas y pulimentación de superficies por acción combinada 
de púas y líquido dosificado, según la reivindicación 1,
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que se caracteriza por el hecho de que la banda portadora 
de las púas o cerdas va colocada sobre un cilindro y se 
encuentra en un contacto tangencial con los elementos descar­
gadores montados en forma de tambor perforado con mallas, 
púas o dientes, sumergido parcialmente en una cubeta que 
contiene el liquido humectador de las primeras, cuya limpie­
za y peinado realiza el mismo tambor y se completa por una 
cuchilla y peine friccionadores, quedando previsto para el 
tambor perforado un cepillo para desprendimiento de las im­
purezas que el mismo pueda arrastrar, y a la vez regular el 
liquido arrastrado para transmitirlo a las cerdas.

4. Mecanismo rotativo para la eliminación de impu­
rezas y pulimentación de superficies por acción combinada 
de púas y liquido dosificado, según las reivindicaciones 1 
a 3, que se caracteriza por el hecho de hallarse agregado 
al conjunto pulidor-limpiador un electromotor que, a través 
de ruedas dentadas y transmisión, acciona conjuntamente al 
rodillo con las púas y al tambor perforado sumergido en el 
líquido, cuya cubeta, al igual que el citado motor, descansan 
sobre una plataforma rodante, dotada de los medios aptos pa­
ra variar la inclinación de la misma y hacer que las cerdas 
presionen mas o menos sobre la superficie a limpiar o a puli­
mentar, previéndose adicionalmente para alimentar constan­
temente a la aludida cubeta se halle ésta en comunicación 
con un depósito suministrador que asegure la constancia del 
nivel de trabajo para el tambor perforado que ha de humec­
tar las cerdas del rodillo prinicpal.

5. Mecanismo rotativo para la eliminación de impu-
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rezas y pulimentación le superficies por acolín combinara 
de púas y líquido dosifícalo; sepan la reivindicación 1 , 
que se caracteriza por -el hecho -de que para la separación 
del liquido limpio del que arrastra las partículas recogi­
das reí suelo o similar, el dispositivo comporta dos depó­
sitos independientes, le los cuales uno se encuentra en 
contacto con las cerdas para recoger los productos de la 
operación, mientras que el otro posee una boca, debidamen­
te controlara por una compuerta o anárogo y situara sobre 
aquellas mismas púas para suministrarles por roteo el rí- 
quido'humectador necesario para efectuar la limpieza.

6,' Mecanismo rotativo para la eliminación de impu­
rezas y puiimentazión re superficies por acción combinada 
¿e rúas y líquido dosificare, según las reivindicaciones 
1 y 5, que se caracteriza por el hecho de que los depósi­
tos autónomos, de los que uno está destinado a la recogida 
de desperdicios y líquido sucio y el otro al suministro del 
limpio, se encuentran aplicaros a dos rodillos independien­
tes, los cuales son accionados por un motor común a través 
de la oportuna transmisión.

7- Mecanismo rotativo para ±a eliminación da impu­
rezas y pulimentación re superficies por acción combinada 
de púas y liquido dosificare, según la reivindicar ón 1, 
que se caracteriza por el hecho de que con la banda porta­
dora re las cerdas se halla en contacto otra sin fin dota­
da igualmente de cerdas, púas o mallas, la cual se encuen­
tra soportado por unos cilir.ros y parcialmente sumergida 
en el lícuido de la corres sonriente cubeta.
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S. Mecanismo rotativo para la elialuació-i ,i3 iiU-

) superficies sor acción combi-

nada de unas y licuiho dosificado, segnn la r. vindicación

en el líqui io de i

ntro le la cual en

.teniéndose esta Da.

1, que se caracteriza por el hecho de que'la banda dotada 

de cerdas sin fin no se halla adherida al rodillo princi­
pal y posee una -Longitud adecuada para envolver u.n tambor

er
tación, dentro de la cual entran las cerdas en contacto di­
recto, manteniéndo se esta banda convenientemente guiada por 
rodillos y poleas laterales uno de los cuales se encuentra 
conectado con la transmisión motriz.

9 * mecanismo ro uo uj.vo paj-a -La eliminación de imiu** 

rezas y pulimentación de superficies por acción combinada 
de púas y líquido dosificado, según las reivindicaciones 
1 a 8, que se caracteriza por el hecho de que el o los ro­
dillos principales portadores de las cerdas o púas pulimen- 
tadoras-limpiadoras o abrillantadoras está determinado por 
un cuerpo completamente cilindrico o posee, cuando así lo 
exijan las condiciones de los puntos a limpiar o a pulir, 

forma troncocónica, apta para poder alcanzar regiones no 
asequibles con rodillos cilindricos.

10. Mecanismo rotativo para la eliminación de impu­
rezas y pulimentación de superficies por acción combinada 

de púas y líquido.dosificado' -.
La presente memoria consta de doce hojas, foliadas,

Barcelona, ero le lí
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