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MEMORIA DESCRIPTIVA
Esta unión pana remolque, del tipo de 

las de rótula y enelavamiento automático, está construida de 
modo que asegure un reajuste de los juegos, también automá- 

5 tico.
La unión del invento se caracteriza por 

que la zapata pivotante que posee y que aprisiona la rótula 
en el cuerpo, presenta, más allá de su pivote, una prolonga 
ción que forma un plano inclinado transversalmente sobre el 

10 cual puede deslizarse una cuSa, que se desplaza también trans 
versalmente por la acción de resortes, y con una disposición 
tal que esta cuña es mantenida empujada por dicha prolonga 
ción cuando la zapata no está cerrada y que, inversamente, 
cuando la zapata es empujada por la acción do introducir la 

15 rótula, esta cuña es liberada y se pone sobre el plano in­
clinado deslizándose sobre Ó1 para constituir un cerrojo con 
reajusto automático del juego.

Con dicho fin, la cuña está montada con 
una cierta libertad de pivotamiento, lo que la permite re- 

20 posar perfectamente plana sobro el plano inclinado en cual­
quier circunstancia.

La unión puede abrirse manualmente des­
plazando la cuña, oponiéndose a la acción de sus resortes, 
para que libere el plano inclinado de la zapata.

25 Complementariamente y a fin de evitar
cualquier riesgo de desplazamiento inoportuno de dicha cuña, 
se prevé una seguridad constituida por un dedo que se intro 
duce detrás de ella cuando se apoya sobre la prolongación 
de la zapata.

Segdn una variante del invento, la se­
guridad está constituida por una cerradura do condenación,
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cuyo pestillo cumplo le aisiaa función que el citado dedo.
Con ventaja, un resorte auxiliar asegu­

ra el reenvió de la zapata — y por tanto su abertura — tan 
pronto como es liberada.

A continuación se describe el invento con 
referencia al dibujo esquemático?**que* representa, a titulo 
de ejemplo no limitativo, una modalidad de realización de 
esta unión para remolque. En el dibujo:

- la figura 1 os una vista de costado 
en sección scgdn 1-1 de la figura 2;

- las figuras 2 y 3 son vistas en sección 
segdn 2-2 de la figura 1, con la cuña, respectivamente, en 
posición de enclavamiento y de desenelavamiento;

- la figura 4 es una vista en planta des­
de arriba con sección parcial según 4-4 de la figura 1, que 
muestra con más detalle los resortes de retorno de la cuña.

Esta unión de remolque está constituida 
esencialmente por un cuerpo 2 que posee interiormente un 
alojamiento hemisférico 3 para la rótula 4 del ingenio trac 
tor, y un alojamiento 5 destinado a recibir el conjunto del 
mecanismo de bloqueo de la rótula. Sobre un eje 6 zunchado 
por cada uno de sus extremos en les dos paredes laterales 
2a y 2b del cuerpo 2, está montada oscilablenente una zapa­
ta y. La parte anterior de esta zapata presenta una cara de 
apoyo esférica 1 do radio igual que el de la rótula 4 y su 
parte posterior se prolonga en 9. La cara superior de la 
citada prolongación 9 forma un plano inclinado transversal 
mente lo, que se muestra con más detalle en la figura 2.

Además, una barra 1 2, montada deslizable 
mente en las dos paredes laterales del cuerpo 2 soporta una 
cuña 13 cuya cara inferior 14 está inclinada transversalmer
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te el mismo ángulo que la cara 10 de la zapata 7 . Esta cu­
ña, acotada de modo que pueda girar libremente, es solicita 
da constantemente en el sentido de la flecha 15 de la figu 
ra 2, por unos resortes 16. Uno de los extremos de cada uno 

5 de estos resortes se apoya sobre el fondo de alojamiento
19 realizados en dicha cuña, Mientras que el otro extremo, 
centrado mediante las clavijas 17, se apoya sobre la cara 
lateral correspondiente del cuerpo 2.

Hay que señalar que, gracias a su montaje 
10 los resortes 16 aseguran el posicionado angular de la cuña

13 sobre la barra 12, pero no se oponen a pequeñas oscila­
ciones de dicha cuña*

Una arandela de retención 18 limita el despla 
zamiento lateral de la cuña 13 sobre la barra 12 en el sen- 

15 tido de la flecha 15.
Gracias a este montaje, la cuña 13 puede 

ocupar diversas posiciones entre las dos paredes del cuerpo 
2 segdn se tire más o monos de la barra 12.

Un resorte de retorno 2o, que se nuestra nás 
20 detalladamente en la figura 1, y que se apoya, por una par­

te en el cuerpo 2 y, por otra parte, sobre la zapata 7 ticn 
de a empujar constantemente hacia abajo el extremo de la za 
pata que se pone en contacto con la rótula 4, como se ha re 
presentado con trazos largos y cortos en la figura 1.

25 En posición de reposo, la zapata 7 se en­
cuentra por tanto en la posición que se representa con tra 
zos largos y cortoa en la figura 1, mientras que la cuña 13, 
que ha sido llevada previamente contra la pared 2a del cuer 
pe 2, es oprimida contra la cara lateral de la prolongación 

30 9 de la zapata por sus resortes de compresión 1 6, como se
muestra en la figura 3.
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alojamiento hemisférico 1 de la zapata 7 y, al tiempo que
se hace descender dicha unida en el sentido de la flecha 22 
de la figura 1, se provoca un pivetaaiento de la zapata 7 
hasta que adquiere la posición que se muestra con trazos 
continuos en la figura 1.

En esta posición, el plano inclinado lo de 
la prolongación 9 de la zapata se encuentra a la altura de 
la cara 14 de la cuña 13, de manera que la acción de los 
resortes 16 hace que la zapata se desplace en el sentido do 
la flecha 15 de la figura 2. pe este modo su cara 14 se 
desliza sobre el plano inclinado lo de la zapata hasta que 
se encuentra toda ella sobre este último, en la cual posi­
ción la cuña 13 se opono a cualquier pivetamionto do la za­
pata 7.

Hay que señalar que incluso en el caso de 
que el plano inclinado 10 no sea perfectamente coplanar a la 
cara 14 de la cuña 13, esta última puede oscilar con respec 
to a la barra 12, lo que le permite reposar perfectamente 
plana sobre el plano inclinado en cualquier circunstancia* 

Por consiguiente, la cuña 13 constituye 
un dispositivo de boqueo automático de la zapata 7 que ac­
túa cualquiera que sea la posición del plano inclinado de la 
zapata y cualquiera que sea el desgasto do este plano indi 
nado*

Para evitar que la cuña 13 se desplace a con 
secuencia do choques y do sacudidas, un dedo 23, que atra­
viesa de parte a parte el cuperpo 2 y es mantenido, duran­
te la introducción de la rótula, en la posición que se repro 
senta con trazo de puntos y rayas en la figura 1, es intro-
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ducido entre la cuña 13 y la pared lateral 2a del cuerpo 2. 
Bate dedo de seguridad es aprisionado en el citado cuerpo 
por engarce en 24 de su extreno libre.

Para desolidarizar la unión y la rotura, 
basta coger la empuladura 2 5 prevista en la parte superior 
del cuerpo 2 y, después de retirar el dedo 23, tirar sobre 
la barra 12, provista con dicho fin de un anillo 2 6, de 
manera que sea llevada a la posición que se representa en 
la figura 3* Dado que la cuña 13 no bloquea más la prolon­
gación 9 de la zapata 7 y esta última puede pivotar alrede­
dor de su eje de articulación 6 liberando la rótula 4*

Gracias a la ordenación de los elementos de 
esta unión para remolque, el bloqueo de la zapata se efec­
túa de manera completamente automática y no hay peligro de 
que se abra debido a la acción de choques o de sacudidas 
ocasionados durante el desplazamiento del ingenio tractor 
y de su remolque. Además, gracias a la cuña, este disposi­
tivo de bloqueo es del tipo con reajuste automático del 
juego.

Con ventaja, una cerradura de molinillo 28 
está fijada por su cuerpo en la pared 2a del cuerpo 2, afin 
impedir, por introducción de su pestillo i 7 entre la cuña 
13 y la pared lateral 2a, cualquier desplazamiento de dicha 
cuña 13. Esta cerradura puede sustituir el dedo 23, que 
cumple la misma función que su pestillo, la cerradura pre­
senta entonces la ventaja de impedir que cualquier persona 
que no posea su llave de mando pueda maniobrar la unión.
Por lo tanto constituye también un antirrobo.

Como se desprende de lo que precede, se 
entiende que el invento no se limita únicamente a la moda-
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lidad de realización de esta unión de r^nolque que ha si­
do descrita en lo que precede a titulo de ejemplo no limi** 
tativo sino que abarca todas las variantes de realización.

M O T A
Descrito el objeto del presente invento se de-

olaran como no divulgadas ni practicadas en España las si­
guientes reivindicaciones^

1+- Uhión perfeccionada para remolques del ti­
po de enclavamiento automático y que poseen una Zapata que 
aprisiona la rótula en una cavidad hemisférica realizada en 
el cuerpo de la unión, caracterizada porque la citada zapa­
ta posee mas allá de su pivote, una prolongación que forma 
un plano inclinado transversalmente, sobre el cual puede 
deslizarse una cuña, que se desplaza también transversal— 
mente por la acción de resortes, y la disposición es tal que 
dicha cuña es mantenida empujada por la citada prolongación 
cuando la zapata no está cerrada, y que inversamente, cuando 
la zapata es empujada por la acción de introducir la rótula 
dicha cuña es liberada y se pone sobre el plano inclinado 
deslizándose sobre él para constituir un cerrojo con rea­
juste automático del juego.

2t- Unión de conformidad con la 
reivindicación 1, caracterizada porque la cuña está montada 
con una cierta libertad de pivotamieato para permitirle 
reposar perfectamente plana sobre el plano inclinado en 
cualquier circunstancia.

3.- Unión de conformidad con las 
reivindicaciones 1 y 2, caracterizada porque la abertura de 
la unión se realiza manualmente desplazando la cuña, en 
oposición a la acción de sus resortes, para que la misma
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libere el plano inclinado de la zapata#
4#- Unión de conformidad con la 

reivindicación 1, caracterizada porque para evitar cualquier 
riesgo de desplazamiento inoportuno de esta cuña, una segu- 

5, ridad está constituida por un dedo que se introduce por
detrás de dicha cuña cuando éste está apoyada sobre la pro** 
longación de la zapata#

5#— Unión de conformidad con la 
reivindicación 1, caracterizada porque la seguridad está 

10# constituida por una cerradura de condenación cuyo pestillo 
cumple la misma función que el citado dedo#

6#- thiión de conformidad con la 
reivindicación 1, caracterizada porque la seguridad está 
constituida por cerradura de condenación cuyo pestillo 

15# se introduce por detrás de la cuña cuando ésta está apoyada 
sobre la prolongación de la zapata#

7#- Unión perfeccionada para remolques# 
Según se describe y reivindica en la pre­

sente memoria descriptiva que consta de 8 páginas foliadas 
20. y escritas a máquina por una sola cara acompañada de los

dibujos reglamentarios#
Madrid, a ^<9

P#a# JUME !SERN CUYK&
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