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EEMORIA DESCRIPTIVA

La presente Patente de Invención se contrae? confor­

me se ind ica  en su enunciado, a una máquina d is tr ibu idora  

de p iezas, especialmente ideada para alimentar a máquinas 

de trabajo automático. -  -  —  _ _____ - ______________ _ _ _

Son oonoeidas d iversas máquinas d is tribu idoras de 

p iezas o alimentadoras de máquinas herramientas automáti­

cas, teniendo todas e lla s  en común e l inconveniente de 

que resu ltan  ser de una gran complejidad mecánica, ocu­

rriendo en muchas ocasiones que e l  d is tr ib u id o r es de 

mayor costo que l a  propia máquina herramienta, en general 

se puede d ec ir  que dicho d is tr ib u id o r  e leva  consideráble- 

mente e l coste t o ta l  de l a  máquina. Otro inconveniente que 

presentan estos d is tr ibu idores  es e l  de que por su gran 

complejidad mecánica, que es l a  que precisamente encarece 

su construcción, son susceptib les de averiarse con gran fa ­

c ilid a d , lo  que o r ig in a  reparaciones delicadas y la b o r io ­

sas junto oon un paro prolongado de l a  máquina herramien-

Para e v ita r  lo e  inconvenientes apuntados en e l  p&- 

rra fo  an terio r se r ía  de desear una máquina d is tr ibu idora  

que gozase de l a  propiedad de disponer de una gran senci­

l l e z  en sus árganos operantes que d iese lugar a un conjun­

to  de poca complejidad meoánioa, que resu ltase de poco 

coste y  res is ten te  a la s  condiciones normales de trabajos

Como l a  solución más adecuada se ha adoptado l a  que 

se basa en l a  propiedad que tienen  lo s  graves de orien ta r­

se cuando están in fluenciados por un movimiento v ib ra to r io .
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Dicha p r.p i.aad  tien e  en .r ig e n  en qu. a i ende ¿ i citado 

rn .riB i.n t. v ib ra to r ia  d . i  t i p .  qn. nnpu nt. da l a  enper- 

f i c i e  enst.ntadora, qn. a . anenentra animada per dicha 

movimiento, describe alternativam ente una tra yec to r ia  

en forma da arco h e lic o id a l y  p . ,  tanta dos de sa . . . .  

m i.e o ila e l.n e e  seguidas son de sen tid , con trario , pre­

senta adamé. la  peculiaridad de qne la s  velocidades me­

dias d .  ambas .e m i . .o i l . c i .n e .  son d ife ren te s . o .n  . 1 1 .  

se consigne nn movimiento g ira to r io  de vaivén  en e l  onal

1 .  sem i.sc il.c i4 n  de i d .  se r e a lis a  a velocidad macho ma­

yor qn. l a  de vu e lta . Con estas premisas es f á c i l  compres 

dar, que nn grave colocado sobre l a  menoionada su p erfic ie  

sustentadora se desplanaré relativam ente sobre ésta  duran- 

te  1 .  id a  por e fec to  de la  in e rc ia , . .  d e c ir  qu. . 1  grave 

permaneceré inm évll con respecto a nn punto c i t e r io r  a l

conjunto en movimiento y  por 1 .  tanto l a  su p erfic ie  sus­

tentadora seré l a  qu. se desplazaré bajo é l ,  p e r . durante 

l a  vu e lta  qn. se h a .,  a velocidad mucho menor l a  fu erza  da 

in e rc ia  . .  menor qn. .1  . . fu e rz o  debido a l o .  rozamiento, 

con lo  enal l a  su p erfic ie  sustentadora a rrastraré  a l grave 

sn su movimiento, rep itiéndose, a l f in a l  de éste , .1  vaivén 

de ida , luego .1  de vu elta , y  a s i sucesivamente se

qn. .1  grave se d . .p la o .  .  impulso, sobre l a  su p erfic ie  sus- 
tentadora.

55

Búa vez conseguid. .1  movimiento del grave . .  observa 

lú e , siendo originado p . r  una fu erza  de in e rc ia , 1 .  cual . .  

ta ré  aplicada, o orno . .  sabido, en .1 o Mitro de gravedad d d  

cuerpo, se a lcanzaré una crien tao ién  del grava .mando ésto 

soa ir re g u la r , ya que a l encontrara, e l  centro de gravedad 

adelantad, oon r . a p . . t .  a l . . . t r o  da figu ra  d e l cuerpo, aquél
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tenderá a preceder a és te , con l o  cual ae obtendré l a  men­

cionada orien tación . En c ie r ta s  ocasiones loa  gravea pueden 

adqu irir doa o méa orien taciones s in  que tenga pre ferencia

-  4 -

por ninguna, en cuyo caso seré p rec iso  disponer de d isposi­

t iv o s  simples que permitan so lo  e l paso de graves en una 

determinada orien tación , o b ien  se procederé a su se lecc ión  

en l a  sa lid a  entregándolos en dos o mée orien taciones a 

otras tantas máquinas herramientas, cada una de la s  cuales 

será apropiada para una de estas posib les orientaciones^ -  -

Todo l o  explicado en párrafos an teriores es en e l  su­

puesto de que la  su p erfic ie  sustentadora es plana, en l a

cual se conseguiré además de lo  c ita d o  e l  que por l a  fuerza  

cen trífu ga  lo s  graves tiendan a a le ja rs e  de l centro de 

g iro . Ahora b ien , s i  l a  su p erfic ie  sustentadora consiste 

en l a  combinación de varias  su p erfic ies  ta le s  como una su­

p e r f ic ie  c ircu la r  abombada centralmente en l a  que en 

de sus puntos del borde nace una su p erfic ie  h e lic o id a l que 

ae f i j a  por su borde e x te r io r  a l a  cara in te r io r  de una

su p erfic ie  c il in d r ic a  que tien e  como base l a  su p erfic ie  

c ircu la r  primeramente citada , ocu rriré  que a l ser e l  movi­

miento v ib ra to r io  de sentido contrario a l de arro llado  da 

l a  su p er fic ie  h e lic o id a l, lo s  graves por in e rc ia , como ya 

hemos v is to ,  quedarán inm óviles en e l  espacio mientras que 

la  su p er fic ie  sustentadora (h e lic o id a l)  se desplazará h ori­

zontalmente y  verticalm ente en v irtu d  de su movimiento v i ­

b ra to rio , con lo  cuál r e c ib ir é  a l grave en un punto d is tin to  

de l ocupado primeramente y  por l o  taRto más elevado. De 

esta  manera pe conseguiré que a impulsos, e l  grave vaya 

ascendiendo por l a  su p erfic ie  h e lic o id a l en una forma or­

denada y  más o menos orientada segdn su configuración y
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Con todoa lo a  req u is ito s  expuestos en lo a  párrafos 

an teriores cumple l a  presente Patente de Invención, l a  cual 

en esencia ae ca rac te r iza  porque l a  acción d istribu idora  

ae l le v a  a cabo gracias a un movimiento v ib ra to r io  compuesto 

resu ltan te de dos movimientos a lte rn a tivos  simples, " no rec­

t i l ín e o  en d irecc ión  v e r t ic a l  y  o tro  cu rv ilín eo  en d irección  

h orizon ta l, e l  cual se transmite directamente a una super­

f i c i e  h e lic o id a l que está  arroEada en sentido contrario a l 

de su g iro  descendente y  en contacto intimo con la s  piezas 

a d is tr ib u ir .  - - ---------  -  ---------------- - - - - - - - -

También son ca ra c te r ís t ic o s  lo s  puntos que a continua­

ción  se irán  exponiendo. - - - -------- - - - - - - - -

EL movimiento v ib ra to r io  se consigue por medio de 

un electroimán que se ex c ita  intermitentemente a instancias 

de lo s  impulsos rec ib idos  por una co rr ien te  a lte rn a  mono­

fá s ic a  r e c t i f ic a d a  a media onda, impulsos que son regalados 

voluntariamente en intensidad mediante un reos ta to . — -  -  —

E l movimiento a lte rn a tivo  r e c t i l ín e o  en d irección  

v e r t ic a l  viene producido directamente por la s  interm iten­

cias de exc itac ión  de l electroim án y  e l  movimiento c u r v i l í ­

neo viene determinado por l a  res is ten c ia  que ofrecen , a l a  

acción de l electroim án, unos f l e j e s  e lá s tico s  inclinados 

que, firmemente empotrados por un extremo en " " o  base só­

l id a ,  soportan en nómero mayor de dos l a  armadura m óvil. -  -

EL movimiento v ib ra to r io  resa ltan te  es de t a l  na­

tu ra leza  que un punto de l a  armadura móvil describe una 

tra yec to r ia  h e lic o id a l con movimiento uniformemente ace—
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^ n  c ^ . ,  . .  ^  .  c n t l ^ i d n  una d .

t  i  a . H .  d . 1 .  pre.en te a .m .r l .  d . in ven .lda , d .b l.n d .

'  d e .c r lp .id n  . .  .  „ i t * L .  11 .a-
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t ra t iv o  y  por lo  tanto deberá ser in terpretada  como despro­

v is ta  de todo alcance l im ita t iv o  respecto a l a  amplitud de 

l a  protección  le g a l que se s o lic ita #  En lo s  d ibu jos! — — —

Figura i ,  representa una v is ta ,  fro n ta l en alzado, 

de un conjunto de elementos capaces de o r ig in a r  un movi­

miento v ib ra to r io  h e lic o id a l. -  -  -------------- - - - - - - -

Figura 2, representa una v is ta  en p lanta d e l mismo 

conjunto de l a  figu ra  anterior# -  -  — — — — -  — — — — — — —

Figura 3, representa una sección  v e r t ic a l  según l a  

155 lín e a  H I - H I  de figu ra  2. - ---------------------- -- ------------ ------

Figura 4, representa una v is ta  en planta de una 

su p erfic ie  sustentadora h e lic o id a l debidamente combinada 

con una su p er fic ie  c ircu la r abombada y otra  c i l in drica#-

Figura 5* representa una sección  v e r t ic a l  seg^in l a  

160 lin e a  V-V de fig u ra  4. - -  ----------------------------------------------

Figura 6, representa esquemáticamente y en perspec­

t iv a  la s  posiciones lim ite s  que alcanza uno de lo s  f l e j e s  

soportantes. ------------------ ---------------------* ---------*  "  ** **

Figura 7, representa esquemáticamente e l c ircu ito  

165 e lé c tr ic o  d e l conjunto productor d e l movimiento v ib ra to ­

r io  h e lic o id a l. ---------------------------------------- --------------- ---

Figura 8, representa esquemáticamente, e l  desarro llo  

de " "A  su p er fic ie  h e lic o id a l sustentadora de una pluralidad 

de g ra v e s # ------------- -- --------------------- ---------; - ---- ---------------

Figura 9, ss una sección v e r t ic a l  según l a  lin e a  

IX -IX  de figu ra  8 . ---- --------- ------------------------------------ ---------

170
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Figura 10, representa una sección v e r t ic a l seg&n l a  

lín e a  X-X de fig u ra  8. — — — ^ ^ _ _ _  _ _ _ _  _ _

Be acuerdo con la s  re fe r id a s  figu ras  y con lo s  Mi­

neros que sobre e lla s  indican la s  d iversas partes y  deta­

l l e s  de l a  máquina d is tr ibu idora  de p iezas representada, 

su descripción  es como sigue a continuación: _______________

Sobre una base soporte ( 1 )  se in sta lan  sólidamente 

dos vástagos v e r t ic a le s  (2 ) mediante lo s  espárragos in te ­

r io re s  (3 ) ,  roscados en lo s  o r i f i c io s  ( 4) de dicha base 

soporte (1 ) .  Por l a  parte superior dichos vástagos ( 2) se 

prolongan en dos espárragos superiores ( 5) roscados y  pro­

v is to s  de doble tuerca (6 ) y ( 7 ) entre la s  que se f i j a  e l 

electroimán (8 ) por medio de sus orejas (9 ) .  Dicho e lec ­

troimán consta, además de la s  ya citadas ore jas ( 9 ) ,  de 

una armadura f i j .  de nácleo t r ilo b u la r  (1 0 ), y  de una bobi­

na, (11 ) con sus correspondientes placas a isladoras (12 )§

La bobina (11) está  conectada en s e r ie  con l a  red de ener­

g ía  e lé c tr ic a  a través de un reosta to  (1 3 ), un re c t if ic a d o r  

de media onda ( 14 ) ,  unos fu s ib le s  (1 5 ), un in terru p tor (16) 

y  una lu z  p i lo to  ( 1 7 ) . ___ ____________- ___________________ __

La base soporte (1 ) dispone de unas en ta lla s  (18) 

en plano inc linado, ab iertas en su su p er fic ie  y  en su borde 

la t e r a l ,  que s irven  para l a  in serc ión  de l extremo in fe r io r

(19 ) de lo s  f l e j e s  soportantes ( 20) ,  extremo que se f i j a  a

dicha base soporte mediante un t o m i l lo  (2 1 ). -  -  ^

E l extremo superior (22 ) de lo s  f l e j e s  soportantes

(20 ) se f i j a  por remaches (23 ) o soldadura a unas piezas 

f i j a s  o r íg id a s  ( 24) de forma angular que a su vez se f i ja n



r u a n t e  t o m i l lo  (25 ) y  tuerca ( 26) ,  .  ama H . ° *  (27)

. 1 .  que a b a s i d a  1 .  ^ u r . m á v i l  ( 26)  y M ia m p e r -  

í i . i .  a irc a la r  Ib cb a d a  (2 9 ). Esta ^ i m a  a ir v .  de ta s *

.M ía  su p erfic ie  c i l in d r ic a  (30) por <nyc in te r io r  se 

a r r o l la  una su p er fic ie  h e lic o id a l (31 ) formada por Mía 

c in ta  que haciendo en un borde de l a  su p er fic ie  c ircu la r  

.bom bea (29 ) termina, saliendo tM^enoielmMite por d  

borde superior de l a  su perfic ie  c il in d r ic a  (3 0 ). a manera 

de una plataforma (32) en v o l a s e  y  sensiblmaente r e c t i -  

l in e a . Sobre esta  su p er fic ie  h e lic o id a l (31 ) ae observa 

Mía .M ié  de gravee eu d iversa , posiciones constitu idos 

pcr piernas (33 ) ds configuracidn tronce c ín ica , lo s  cueles 

, . r  no haberse dotado a l a  máquina d is tr ib u id ora  y  a lo  

la rgo  d e l recorrido  de la  su p er fic ie  h e lic o id a l (31) de 

lo s  d isp os itivo s  adecuados para l a  s e l.o c U n  de la  o r ien te - 

oidn de d icho, g rave. (3 3 ), á s to . e . p r .em it.r in  en 1 .  P la­

taforma de .e l id a  (32) en va rias  orientaciones pcr eer to ­

das e l l a .  . . ta b le e .  D icho, d is p o s it iv o , a . representen es­

quemáticamente en fig u ra  8. y  de e l l o .  a . dará más ade- 

lan te  una descripción  deta llada .

Todo e l  conjunto constitu ido por l o .  elemento, pro­

ductores dal movimiento v ib ra to r io  v ía n . ,  p ro teg id o , pur 

carcasa (34 )* -  - -  - -  * * * *

D escritas convenientemente todas la s  p arte s y deta 

l i e s  de l a  máquina d is tr ib u id ora  de piorna., a ..n tiaM M lán  

se dará una orp llcao ián  de su funcionamiento.

p ^ m e , lugar d e tü la cam .. e l  funoionaaient. de 1 .  

,M ^ e  . l i ó t r i c a ,  cuyo c ir c u ito  está  esquematizado en figu ra  

7, 1 .  ouea se conecta a una red de co rr ien te  in d u str ia l a
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tensión  de 220 v o lt io s  y  una frecuencia  de 50 Hz. Esta 

co rrien te  se r e c t i f i c a  en media onda por medio d e l r e c t i f i ­

cador de se len io  (1 4 ), variando l a  intensidad de 3Ha corrien­

te  pulsante obtenida mediante e l  reosta to  (1 3 ), sa i a l ce­

r ra r  e l  in terru p to r (16 ) l a  co rrien te  e lé c tr ic a  pasará en 

un solo sentido a través de l a  bobina (11 ) del electroimán 

(8 ) y  siendo corrien te  pulsante producirá in term itencias 

en l a  exc itac ión  de este ú ltim o, lo  que ocasionará una se­

r ie  de atracciones de l a  armadura móvil ( 28) separadas por 

in te rva los  de no atracción . Esta atracción  que se v e r i f ic a  

en d irecc ión  v e r t ic a l  se traduce en un movimiento h e lic o i­

dal gracias a l a  oposición  que hacen a l movimiento v e r t ic a l 

lo s  f l e j e s  soportantes (2 0 ), de lo s  que so lo  se ha represen­

tado uno, pero deben e x is t ir  en número mayor, como mínimo 

dos. También se han in terca lado en e l  c irc u ito  como medidas 

de segundad una lu z  p ilo to  (17 ) y  unos fu s ib le s  ( 1 5 ) . -------

Ya con l a  exp licac ión  antecedente será f á c i l  compren­

der e l  ¿ por qué ? de lo s  movimientos de tra s la c ió n  y  as­

cencional de la s  p iezas (33 ) situadas en e l  in te r io r  de l 

conjunto de su perfic ies  sustentadoras (29—30—31). E llo  es 

debido, eomo puede apreciarse en figu ra  6, a que s i  un 

grave se encuentra librem ente situado en un punto A de l a  

su p erfic ie  h e lic o id a l (31a) en estado de reposo y  a esta 

su p erfic ie  se l e  da e l sentido de l a  fle ch a  e l  movimiento 

v ib ra to r io  de u "a sem ioeeilación  de ida , o sea a gran ve­

loc idad , su posioión  quedará de fin ida  a l f in a l  de su re ­

corrido por l a  lin e a  seguida (31b), y  e l  punto A de l a  su­

p e r f ic ie  (31a) pasará a ocupar e l  lu gar A ], mientras que 

e l grave, debido a l a  in e rc ia  y a l a  gravedad, caerá sobre
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é l punto Ag? ahora b ien , a l r e c ib ir  l a  su p erfic ie  h e lic o i­

dal en su posic ión  (31b ), e l  movimiento de l a  segunda se- 

m ioacilación , a velocidad sensiblemente menor que l a  ante­

r io r ,  e l  grave será arrastrado por dicha su p erfic ie  hasta 

alcanzar e l  punto Ag de la  posic ión  de reposo (31a ), con 

l o  cual se puede ve r  que e l  grave se ha trasladado horizon­

talmente de A á Ayy verticalm ente en una magnitud equiva­

len te  a A4 Ay* Naturalmente l a  magnitud de esta  tra s la c ión  

dependerá d e l ¡ángulo formado por la  tra y ec to r ia  h e lic o id a l, 

que será constante para cada máquina, y  de l a  separación 

A Ag entre la s  dos posiciones l im ite s , l a  cual puede ser 

regulada mediante l a  variac ión  de l a  intensidad de l a  atrac­

ción de l a  sem ioscilación de id a  por l a  acción del receta?* 

to  (1 3 ). -  ------------------------------------------------------------------------

D escrito e l funcionamiento elemental, se procederá 

ahora a d e ta lla r  e l de la  máquina. A l cerrar e l  in terrup­

to r  (16 ) se exc ita rá  intermitentemente e l  electroimán (8 )

275 con lo  que a cada exc itac ión  producirá una sem ioscilación 

de ida  a gran ve locidad , describ iendo, un punto de l a  ar­

madura m óvil ( 28) ,  una tra y ec to r ia  h e lic o id a l dada l a  r e ­

s is ten c ia  a lo s  esfuerzos v e r t ic a le s  que oponen lo s  f l e j e s  

soportantes (2 0 ), lo s  cuales solo permiten, gracias a su 

280 f le x ib i l id a d ,  un desplazamiento v e r t ic a l s i  va acompañado

de un desplazamiento long itu d ina l en e l  mismo sentido de su 

in c lin ac ión . Cuando cesa l a  atracción  del electroimán (8 ) ,  

actúan lo s  f l e j e s  soportantes (2 0 ), lo s  cuales, recuperán­

dose elásticamente hacia su posic ión  p r im itiva  de reposo,

285 dan lugar a l a  sem ioscilación de vu e lta  del movimiento v i ­

b ra to rio , efectuándose dicha vu e lta  a velocidad menor que 

l a  de id a . A l f in a l iz a r  l a  dé vu e lta  comienza de nuevo l a  de 

ida , luego l a  vu e lta  y asi sucesivamente, alcanzando frecuen-
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d a s  de 25 oscilac iones por segando.

290

295
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Este movimiento v ib ra to r io  se transmite directamente 

a l a  ca ja  (3 5 ), formada por la s  tre s  su p erfic ies  (29-30-31) 

antes citadas, en cuyo in te r io r  se colocan desordenadamente 

y amontonadas la s  piezas (33) que quieren d is tr ib u irse  de 

una manera ordenada y  orientada, la s  cuales gracias a l a  

fu erza  cen trífuga  ayudada por e l  abombamiento de l a  super­

f i c i e  c ircu la r  (29 ) ae ven impulsados primeramente hacia 

l a  p e r i fe r ia  de l a  ca ja  (35 ) y posteriorm ente, mantenién­

dose en dicha p e r i fe r ia  van subiendo a impulsos por l a  

rampa constitu ida por l a  su p er fic ie  h e lic o id a l (31) hasta 

s a l i r  ordenadamente por l a  plataform a (32) de la  cual pa­

san a l a  máquina herramienta por medio de una d isposición  

de deslizam iento o s im ila r. - - * * * - ---- *  **

305

310

315

Como ya se ha indicado en párrafos an teriores , a l­

gunos graves como lo s  representados en figu ras  4, 5, 8, 9 

y  10 presentan configuraciones asim étricas ta le s  que l l e ­

gan a l a  sa lid a  (32) en dos o más orien taciones d iferen tes  

y, siendo necesario en algunos casos que l a  máquina herra­

mienta lo s  rec iba  en una so la  orien tación , será preciso 

co locar d isp os itivos  adecuados que cambien de posic ión  

lo s  graves que no presenten l a  orien tación  debida. Para 

comprender mejor la s  ideas precedentes se ha representado 

en fig u ra  8 un caso en e l cual lo s  graves, como en la s  

restantes figu ra s , son tapones troncocónicos (16) de dos 

tamaños d ife ren tes . Para s im p lif ic a r  la  fig u ra  se ha de­

sarrollado sobre un plano l a  su p erfic ie  h e lic o id a l (31 ), 

resultando en dicha representación un plano inclinado 

(3 7 ). Los gravee, avanzando de izqu ierda  a derecha en l a
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340

345
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f ig u ra , se encuentran en se is  orientaciones d iferen tes  y 

es p reciso  que salgan en posic ión  v e r t ic a l  apoyados sobre 

su base mayor y lo s  de un determinado tamaño. Para conse­

gu ir esto se ha dispuesto en primer lugar de un escalón 

inclinado (38 ) e l cual conseguirá que lo s  tapones atrave­

sados (36a) y  (36b) ruedan y dada su conicidad caigan de

nuevo a l  fondo de la  ca ja  (35 ) l o  mismo que lo s  tapones

apoyados sobre una u o tra  base, quedando en p ie  lo s  que 

se desplazan según su e je  long itu d ina l ya que a l d e s li­

zarse por l a  pendiente del escalón  (38) quedarán apoyados 

sobre una u o tra  de sus bases. Asi pues a p a r t ir  del esda— 

ló n  (38 ) solo se tendrán tapones en sentido v e r t ic a l con

dos posiciones, unos sobre su base mayor y  otros sobre la  

menor, ex istiendo también algunos de tamaño mayor que e l  

deseado. Para elim inar lo s  tapones que se apoyan sobre su 

base menor se puede hacer uso del d isp os it iv o  representa­

do en fig u ra  9 y  que consiste en una p ieza  trian gu lar (39) 

que t ien e  l a  misma in c lin ac ión  que l a  gen era tr iz  del tapón 

en su posición  correcta , con lo  cual l e  permite e l paso en 

dicha posic ión  (tapón en l in e a  de puntos) pero in tercep ta  

e l tapón en posio ión  in ve rtid a  e l  que tropezando con dicha 

p ieza  (39) cae a l fondo de la  oa ja  (3 5 ). Una d ispoeic ión  

análoga se ha usado para elim inar lo s  tapones de mayor ta ­

maño, colocando una su p erfic ie  in clinada ( 40) con respec­

to  a l a  pared de la  su p erfic ie  c i l in d r ic a  ( 30) ,  con lo  

cual empuja a l tapón bien a l fondo de l a  ca ja  (35) o bien 

hacia una sa lid a  independiante de l a  plataforma (32) con­

siguiéndose con e l lo  l a  separación de lo s  dos tamaños de 

tapones (3 6 ), con lo  cual se puede alimentar a dos máquinas 

d ife ren tes . No obstante, se pueden co locar in fin idad
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de d isp os itivo s  de este t ip o , y en general para cada tipo  

de grave serán precisos d isp os itivo s  especia les se lec tivo s  

de orientación^ -  -  ---------- -  ------------------- --- - - - -  -  -

Habiendo efectuado l a  descripción  que precede debe 

hacerse constar que en l a  rea liza c ió n  de esta Patente de 

Invención por ve in te  aHos podrán ap licarse todas la s  va­

r ian tes  de d e ta lle  que la  experiencia y l a  p ráctica  pue- 

355 dan aconsejar en cuanto a dimensiones, número de piezas

in tegran tes, forma de acoplamiento mutuo y demás circuns­

tancias accesorias, siempre que con e l lo  no se desvirtúe 

su esencialidad, que es la  que se resume y concreta en l a  

primera de la s  re iv ind icac iones que siguen, ya sea consi -  

360 derada aisladamente, ya sea considerada junto con una o 

va rias  de la s  re iv ind icac iones restantes en sus combina­

ciones técnicamente pos ib les . - - - - - - - -  -  -  -  -  -

N O T A

Se declaran de novedad, u t ilid a d  y  propiedad para 

365 todo e l t e r r i t o r io  espaHol y  sus colon ias, la s  s igu ien tes:

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 * .-  Máquina d is tr ib u id ora  de p iezas, caracterizada 

porque l a  acción d is tr ibu idora  se l l e v a  a cabo gracias a 

un movimiento v ib ra to r io  compuesto resu ltan te de dos m cvi- 

370 mientes a lte rn a tivos  simples, uno r e c t i l ín e o  en d irección  

v e r t ic a l  y  o tro  cu rvilín eo  en d irecc ión  h orizon ta l, é l cual 

se transmite directamente a una su p erfic ie  h e lic o id a l que 

está  a rro llada  en sentido con trario  a l de su g iro  descen­

dente y  en contacto íntimo con la s  p iezas a d is tr ib u ir . -  -
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2**'- Máquina d is tr ib u id ora  de p iezas, aeg&n l a  

r e i  v in d ic  ación an ter io r , caracterizada porque e l  movimieB 

to v ib ra to r io  se consigue por medio de un electroimán que 

se ex c ita  intermitentemente a instancias de lo s  impulsos 

rec ib idos por una corrien te a ltern a  monofásica re c t if ic a d a  

a media onda, impulsos que son regulados voluntariamente 

en intensidad mediante un reo st a to .     ------------- --  -  -

3 * . -  Máquina d is tr ib u id ora  de p iezas, seg&n l a  

re iv in d icac ión  1, caracterizada porque e l  movimiento a lte r ­

nativo r e c t i l ín e o  en d irecc ión  v e r t ic a l  viene producido 

385 directamente por la s  in term itencias de exc itac ión  del e le c ­

troimán y  e l  movimiento cu rv ilín eo  viene determinado por l a  

res is ten c ia  que ofrecen, a l a  acción del electroimán, unos 

f l e j e s  e lá s tico s  inclinados que, firmemente empotrados por 

un extremo en una base só lid a , soportan en número mayor de 

390 dos l a  armadura m óvil. -----------------------------------------------------

4*$*- Máquina d is tr ib u id ora  de p iezas, seg&n l a  r e i ­

vind icación  1, caracterizada porque e l  movimiento v ib ra ­

to r io  resu ltan te es de t a l  naturaleza que un punto de l a  

armadura m óvil describe una tra yec to r ia  h e lic o id a l con 

395 movimiento uniformemente acelerado a l p r in c ip io  y re ta r ­

dado a l f in a l  en cada sem ioscilación  y  con velocidades d i­

fe ren tes , de forma que cuando actda e l  electroim án l a  ve­

loc idad  de l a  armadura es mucho mayor que cuando és te  no 

actúa, volviendo entonces la  armadura a su posic ión  in ic i e l  

400 a menor ve locidad , por e fec to  de l a  recuperación e lá s t ic a  

de lo s  f l e j e s  soportantes. - - - - - - - - - - - - - - -

5 * . -  Máquina d is tr ibu idora  de p iezas, seg&n la  

re iv in d icac ión  1, caracterizada porque l a  su p erfic ie  h e l i -
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eo id a l, a rro llada  en sentido con trario  a l del g iro  produ­

cido a instancias del electroimán, se une longitudinalmen­

te  por su borde ex te r io r  a l a  su p e r fic ie  in te r io r  de un 

c ilin d ro  hueco, e l  cual t ien e  una base ab ie rta  y  l a  o tra  

carrada por una su p erfic ie  ligeram ente abombada en su cen­

tro  y  en toda su extensión de manera que su parte convexa 

quede en e l in te r io r  del c ilin d ro . ----------------------------------

6 * . -  Máquina d is tr ib u id ora  de p iezas, seg&n l a  r e i ­

v ind icación  1, caracterizada porque l a  su p erfic ie  h e lic o i­

dal comienza a n iv e l de l a  base abombada y  termina en una 

o más sa lidas, progresivamente re c t il ín e a s  y tangenciales 

415 interiorm ente a l citado c ilin d ro , abriéndose éstas en algón 

punto de la  gen era tr iz  del c ilin d ro  y/o en un punto dél 

borde de la  base superior del mismo. - ----------------------------

7 * . -  Máquina d is tr ib u id ora  de p iezas, segán la  r e i ­

vind icación  1, caracterizada porque de acuerdo con l a  con- 

420 figu rac ión  de la s  p iezas a d is tr ib u ir ,  y  eon la s  operacio­

nes au x ilia res  de contado, pesado, orientado, calibrado y  

otras más que sean precisas efectuar con l a  máquina d is ­

tribu idora , antea de entregar la s  p iezas, se complementará 

l a  su p erfic ie  h e lic o id a l con lo s  d isp os itivo s  necesarios.

425 8 * . -  "MÁQUINA DISTRIBUIDORA DE PIEZAS".

Todo e l lo  conforme se describe y  re iv in d ica  en l a  

presente memoria que consta de d ie c is é is  hojas fo lia d a s  

y mecanografiadas por una so la  de sus caras y  una lámina „ 

de dibujos que l a  i lu s t ra .
BARCELONA, 1 f  fES. 1958

P p.
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