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MENORT A QESORIPTIZQA

La presente Petente de Invencidn se contrae, confor-

3

me se indica en su enunciado, & une méquina distribuidors
de plezas, especialmente 1deada'para elimenter a méquines

dé trabajo autométicoe = = == « = - - d A - -

Son conocidas diverses méquinas distribuidoras de
piezag o alimentadoras de méquinas herramientas automfti~
cas, tenlendo todas ellas en comén el inconveniente de

que resultan ser de una gran complejidad mecénica, oou-

- rriendo en muchas ocesiones que el distribuidor es de

mayor costo que la propia méquina herramienta, en genersl
8e puede decir que dicho distribuidor eleve considerable-
mente el coste total de la méquina. Otro inconveniente gque
presenten estos distribuidores es el de que por su gran
complejidad mecénica, que es la que precisamente encarece
su construccidn, son susceptibles de averiarse con gren fa-
cilidad; lo que origina reparaciones delicadas y laborio=-
ses junto con un paro prolongado de la médguine herremien—

ta.——-—-—-—-ﬁ -------- N m s E» am e W e

Para evitar los inconvenientes spuntedos en el pé~
rrafo anterior serfs de desear una méquine distribuidora
Que gozase de la propiedesd de disponer de una gran senci-
llez en sus érganos operantes que diese lugar a un oonJuné
to de poca complejided mecédnica, que resultase de poco
coste ¥y resistente a las condieciones normales de trabajol.

Como la solucién més adecuada se he adoptado la que
se basg en la propieded que tienen los graves de orientarw
se cuando estén influencisdos por un movimiento vibratorio.
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Diche propiedad tiene su origen en que siendo el citado
movimiento vibretorio del tipo que un punto de le BUper=
ficie sustentadora, que se encuentra animada por dicho
movimiento; describe alternativamenteruna treyectorie

en forme de arco helicoidel y por tanto dos de sus ge-~
mioscilaciones seguidas son de sentido contrario, pree
senta ademés la peculiarided de que las velocidades me-
dias de ambas semioscilaciones son diferentes. Con ello

Be consigue un.movimienxo glratorio de veivén en el cual
la semioscilacidén de ida se reslize & velocidaed mucho ma=-
yor que la de vuelta. Con estas premisas es fécil compreg
der, que un grave colocedo sobre la mencionads auperficie
sustentadore se desplazars relativamente sobre éste duren-
te la ide por efecto de 1a inercia, es decir que el greve
rermeneceréd immdévil ocon respecto a un punto exterior al
eonjunto en movimiento Y por lo tento 1a superficlie susg-
tentadors serd la que se desplazerd bajo é1, pero durante
la vuelta que se hace & velocidad mucho menor la fuerza de
inercia es menor que el esfuerzo debido a los rozemientos
con lo cual la superficie sustentadora arrastrarg al grave
el su movimiento; repitiéndose, &l final de éste, el vaivén
de ida, luego el de vuelta, y as{ sucesivamente me consigue
que el grave se desplace a impulsos Bobre la superficle sug~

tentedorss = = - - = - - o L oL _ . . L e e - e - — -

Una vez conseguido el movimiento del grave se observa
que, slendo originado por una fuersza de inercia, la cual es~
tard eplicada, como es sabldo, en el centro de gravedad del
cuerpo, se elcanzeré una orientacidn del grave cuendo &ste
Bea 1rregu1ar, ya que al encontrarse el centro de gravedad
edelantado con respecto al ceptro de figura del cuerpo; aguél
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tenderd a preceder s éste, con 1o cuel se obtendré la men-
cionade orientacién. En ciertes ocasiones los greves pueden
adquirir dos o més orientaciones sin que tenge preferencia
por ninguns, en cuyo caso serd preciso disponer de disposi~
tivos simples que permitan solo el paso de graves en uns
determinade orientacién, o bien pe procederé a su selecoidén
en la salida entregéndolos en dos o més orientaciones g
otras tantas méquinas herremientas, ceda una de las cusles
seré apropiads bara une de estas posibles orientacionesy = =

Todo 1o explicado en pArrafos anteriores es en el su=
puesto de que la superficie suatentaﬁora es pla.na; en la .
cutl se conseguiréd ademés de lo ocitado el que por la fuersgs
centr{fuga los graves itiendan g alejarse del centro de
giro. Ahore bien, £i 1la superficié sustentadore consiste
en la combinecidn de varias superficies tales como une su=
perficie clrculer abombada centralmente en Ia gque en uno
de sus puntos del borde nace una superficie helicoidal que
se fija por su borde exterior a la care interior de una
superficie ellfndrice que tiens como base le superficie
circuler primeramente citada, ocurriréd que al ser el movi~
miento vibretorio de sentido contrario al de arrollado de
la superficie helicoidal, los graves por inercie, como ya ‘
hemos visto, quedardn imméviles en el espacio mientras que
le superficie sustentadora (helicoidal) se desplazand hori-
zontelmente y verticalmente ‘en virtud ée su movimiento vie
bratorio, con lo cual recibird al &rave en un punto distinto
del ocupado primersmente y por lo tagto més elevado, De
esta manera #e conseguiré que e impulsos, el grave va;}a
eascendiendo por la superficie helicoidel en una forme or-

denads y més o menos orient@ds segfin su configuracién ¥y
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" centro de gravedad,
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Con todos los requisitos expuestos en los phrrefos
anteriores cumple la presente Patente de Invencién, la cusl
en esencia ge caracteriza porque la aceidén aiati'ibuidora
ge lleva a cebo graciss a un movimiente vibratorio compﬁeato
resultante de dos movimientos alternativos simples, uno rec-
til{neo en direccién vertical y otro curvilineo en direccidn
horizontal, el cusl se transmite directemente & una superw
ficie helicoldal que esté arrolleia en sentido contrario al
de su giro descendente y en contacto fntimo con las plezag
a distribuiy = = = = = = = - " - - - .- - - -

Tembién son carecterfsticos los puntos que & continug~

cién se irén exponiendoe = = = = = « ~ = = I

El movimiento vibratorio ge consigue por medio de
un electroimén que se excita 1htarmitentemente a instancias
de los impulsos recibidos por una corriente alterns mono-
fésica rectificeda & media onda, impulsos que son regulados

voluntariemente en inteneided mediente un reostatos = - - —

El movimiento elternativo rectilineo en direccién
vertical viene producido directemente por las intermiten—
cias de excitecién del electroimén y el movimiento curvil{=
neo viene determinadec por la resigtencie que ofreceni; ala
accién del electroimén, unos flejes elésticos inclinedos
que, firmemente empotredos por un extremo en una base ab~-

lide, soportan en mfimero meyor de dos la armedura m&vil, = - |

El movimiento vibretorio resultante es de tal na-
turaleze que un punto de le armadurs mévil describe una
trayectoria helicoidsl con movimiento uniformemente ace=-
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De acuerds con la configuracidn de las piezag g dig-~

tribuir; Y con las operaciones auxiliares de oontado; peaado%
orientado, calibrado y otras més que gean brecisas efectuar

realizacidn de 1g Presente memoria dge invencién, debiendo
tenerse en cuenta que diohaé»descripcién ee a t{tulo {luge



4%

150

155

160

165

170

trativo y por lo tanto deberé ser interpretade como despro-
viste de todo elecance limitetive respecto & la emplitud de
la proteccién legal que se solicita. En los dibujost - - -

Figura 1, representa una vieta, frontal en a:l.zado:;

de un éon‘;!unto de elementos capaces de originar un movi-

miento vibratoric helicoidale = = = = = = = = - = o -

FMgura 2, representa ung vieta en plenta del mismo

conjun'éa de la figura anteriore = = =« =« = =~ = = = = - - -

Tigure 3, represente une seccién verticel segln la
1{nea III-TII de figura 2¢ = = = — = = = = = .

Figure 4, representa una viste en plente de une
superfieie gustentedore helicoldal debldamente combineda
con una superficie circular sbombada y otra cllfndricas=

" Figurae 5, represente una seccién verticel seghn la
1{neea V-V de PLEura e = = = = = = = = = = = = = = - = = -

Figura 6, representa esquenfticemente y én perspec-'“
tive lé.a posiciones limites que alcenze uno de los flejes

goportantes, = = = = = = = = = = = = == - - - - - -

Figure 7, representa esquemfticemente el circuito
eléctrico del conjunte productor del movimiento vibreto=
rio helicoldgle = = = = = = = = = = = = = = = = = = = = -

Figura 8, representa esqueméiticemente, el desarrollo
de una ‘auperficie helicoidel sustentadore de une pluralided

de ETBVEBe =~ = = = = = = = @ = — = = - = = =~ = =« = == -

FPigurs 9, es una seccién verticel seglin le linea
IX~-IX de figura Be = = = = = = = = = = = 0 = = = = = = = =
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Pigure 10, representa uns seccidn verticel seghn leg
1fnea XX de f1gurd 8. = = = = — = = o - — o — _ _ _ _ -

De acuerdo con lee referidese figures y con los mi-
meros due sobre elles indican les diversee partes Y deta-
1les de la méquine distribuidora de plezes representada,

su descripeldén es como sigue o continuacidng = = = = w « -

Sobre une base goporte (1) se instalan sélidemente
dos véstegos verticales (2) mediante los espérragos inte-
riores (3), roscados en loe orificios (4) de diche base
soporte (1), Por la rarte superior dichos véstegos (2) B¢
prolongen en dos espérragos superiores (5) roecados y pro-
vistos de doble tuerca (6) y (7) entre las que se fije el
electroimén (8) por medio de sus orejas (9). Dicho elec~
troimén conafa; edemés de las ye cltedes orejas (9). de
une ermedure fija de micleo trilobular (10), y de una bobi~
na (11) con sus correspondientes places aisledoras (12)%:

La bobina (11) esté conectada en serie con le red de ener=
gla eléctrice a tvavée de un reosteto (13), un rectificador
de media onds (14), unoe fusibles (15), un interruptor (16)
¥ une luz piloto (17). ------------------

Le base soporte (1) diepone de unae entallas (18)
en plano inclinsado, abiertaa en su superficie y en su ﬁorde
leteral, que sirven pare ls insercidn del extremo inferior
(19) de los flejes soportantes (20), extremo que se fija a
diche base soporte mediente un tornillo (21). ------ -

El extremo superior (22) de los flejes soportentes
(20) se fija por remaches (23) o soldedure e unas piezas
fijes o0 rfgldas (24) de forme engular que & su vez se fijan
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medisnte tornillo (25) y tuerca (26), a une placa (ﬁ)

e le que eetéd unide le armadura névil (28) ¥y une guper-
ficie circular ebombeda (29). Bets fltime sirve de base |

a una superficle cil{ndrice (30) por cuyo interior se
arrolla une superficie helicoidel (31) formeds por une
cinta que ha.ciendo en un borde de le superficie circular
gbombeda (29) termina, paliendo tengencielmente por el
borde supérlér de 1e superficie eilf{narice (30), e menera
de une pleteforma (32) en voledizo ¥ gensiblemente recti-
14nes. Sobre este superficle helicoidel (31) se observa
une serie de graves en diversas posiclones constitufdos
por plezae (33) ae configuracidn 4roncocénica, los cuales
por no heberse dotado & la méquine distribxiidora. y & lo
jargo del recorrido de l& guperficie helicoidal (31) de
los dispositivos adecusdos pars la geleccién de la oriemta—
oién de dichos graves (33), éstos se presentarén en la ple=

teforma de selida (32) en varies orientaciones por ser to=

das ellas esiteblese Dichos dispositivoe se representan es=
queméticemente en figure 8, y de ellos se daréd més ede-
1ante une descripcidn detelledge = = = = = = = = =~ -

Todo el conjunto constituido por los elementos pro-
ductores del movimiento vibratorio vienen protegidoe por

une carceea (34)e = == -~ == ~-~-- == °~7 - - -

Descrites convenientemente todas las pertes y dete-
11es de la mégquine distribuidors de piezes, & contimacidén
se darf une explicecién de su funcionamiento.

En _primer luger detallaremos el funcionemiento de la
perte eléctrica, cuyo circuito esté esquematizado en figurs

7, la cusl se conecte & una red de corriente industriel &
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uns tensifn de 220 voltios y una frecuencia de 50 Hz. Esta
corriente ge rectifica en media onda por medio del rectifi-
cedor de selenio (14), variendo le intensided de la corrien—
te pulsante obtenida mediente el reostato (13), esl al ce-
rrar el interruptor (16) la corriente eléctrice paserd en
un solo sentido & trevés de 12 bobine (11) del electroimén
(8) y eiendo una corrisnte pulsente producird intermitencies
en 1la excitecién de este Wltimo, lo que ocasionard une se~
rie de atracciones de la srmadura mévil (28) separadae por
intervalos de no atraccidn. Esta atraccién que se verifice
en direccién vertical se traduce en un movimiento helicoi-
dal grecias & la oposicién que hecen el movimiento vertilcal
1oé flejes soportentes (20), de los que solo se he represen—
tado uno, pero deben existir en nfmerc meyor, como minimo
dos. Tembién se hen intercalado en el circufto como medldas

de segurided une luz piloto (17) y unos fusibles (15)e = = =

Ya con la explicacién antecedente serd fécil compren=—
der el 4 por qué ? de los movimientos de treslecién y as-
cencionel de las plezas (33) situsdas en el interior del
conjunto de superficies susfent}a.doras (29~-30=-31). Ello es
debido, como puede apreciarse en figure 6, & que sl un
grave ge encuentra 1{vremente gituado en un punto A de la
superficie helicoidal (31a) en estado de reposo ¥y a esta
superficie se le dea el gentido de la flecha el movimtento
vibratorio de una semioscilacién de ide, o mee & gran ve- |
locided, su poeicién gquedaré definide el finsl de su re-
corrido por la lfnea seguide (31b), y el punto A de la su~
perficie (31a) pesaré a ocupar el luger Aq, mientras que
el gre.ve; ‘deb'ido 8 la inercia g e 1la grevedsd, cserd sobre
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el punto Az; ahore blen, al recibir la superficie helicoli~-
del en su posicién (31b), el movimiento de le megunda se-

260 mioacilacién, a velocidad sensiblemente menor que le ante~-
rior, el grave serd arrastrado por diche superficie haste
alcanzer el punto A; de la posicidn de repoeo (31a), con
1o cusal se DPuede ver que el grave se he trasledado horizon-
talmente de A & 1_3y verticelmente en una magnitud equive~

265 lente & Ay A3 Neturelmente la megnitud de esta traslacifn
dependerd del éngulo formado por la trayectorie helicoidal,
que seré ccnstente para cada méquine, y de la seperacién
A Ay entre les doe posiciones limites, la cual puede ser
regulade mediante la variacién de la inteneidad de la etrac~

270 cién de la semioscilacidn de ide por\la accibén del reosta~
10 (13)e = = = = = s e - e e e e m e m - - ~————

Descrito el funcionsmiento elementsl, se procederé
ghore & detallar el de l2 mégquina. Al cerrar el interrup=
tor (16) se excitaeréd intermitentemente el electroimén (8)
275 con 1o que & ceda excitacidn produciré une semioscilecidén
de 1da a gren velocidad, describiendo, un punto de le ar=
madura mévil (28), une treyectorie helicoidsl dede la re=-
sletencle a los esfuerzos verticeles que oponen los flejea
soportantes (20), los cumles =0lo permiten, gracias a su
280 flexibilidad, un desplazemiento vertical si va acompefiado
de un desplazemiento longitudinel en el miemo sentido de su
inclinacién, Cuendo ceea la streccién del electroimén (8),
ectfien los flejes soportantes (20), los cueles, :ecupez"‘é;-
dose eldsticemente hacia su posicién primitive de reposo,
285 dan lugar & le semioscilacidén de vuelta del movimiento vi-
bxjatorio’; efectuéindose dlche vuelta a velocided menor que
la de ida. Al finalizer la de vuelte comlenze de muevo la de

ida, luego le vuelta y asf{ sucesivemente, alcaenzando frecuen—
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Este movimiento vibratorio se trensmite directameﬁxé
e le caja (35), formeda por las tres superficles (29-30-~31)
antes cita&as; en cuyo interior se colocan desordénadamenx;
y emontonadas les plezas (33) que guieren distribuirse de
une menera ordenade ¥ orienteda, las cuzles gracias e la
fuerze centrifuga ayudeda por el abombemiento de la super-
ficle circular (29) se ven impulsados primeramente hacie
1e periferia de le caje (35) ¥y posteriormente, mantenidn-
doge en diche periferia van‘eubiendé g impulsos por la
rempe constitufde por la superficie helicoidal (31) hesta
gelir ordensdemente por la plataforma (32) de le cusl pe=
pan & la méguina herramienta por madio‘da>una disposicidén

de deslizemiento o gimilar, = = = = = = = = = = - = = = =

Oomo ya se ha indicado en pérrafoe anteriores, &l-
gunos graves como los representados en figuras 4y 5y 8, 9
y 10 presentan configuraciones asindtrices tales que lle—~
gen a la salida (32) en dos o més orientaciones diferentes
¥, siendo necesario en algunos casos que la méquina herra-
mienta los reciba en una sole orientacién, seré preciso

colocar dispositivos adecuados que cemblen de posicién

] los greves que no presenten la orientacidén debida. Pare

comprender mejor las ideas precedentes se ha representado
en figura 8 un caso en el cual los graves, como en las
restantes figuras, son tapones troncoc6nicos (16) de dos
temafios diferentes. Fara simplificar la figura ge ha de=
serrolledo sobre un plano la superficie helicoldal (31),
resultando en diche represen tacidén un pleno inclina&of

(37)s Tos graves, avenzendo de izquierde a derecha en la
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figura; se encuentran en smeis orienteciones diferehtés vy ‘
es preciso que salgen en posicién vertical apoyados sobre
su base mayor y los de un determinedo temafio. Para conse~
guir esto se ha dispuesto en primer lugar de un escaldn
inclinedo (38) el cual conseguiré que los tapones etrave-
sados (36a) y (36b) rueden y dade su conicidsd calgen de
nevo al fondo de la caja (35) lo mismo que los ‘tapones
apoyados sobre une u otra ﬁaaé; quedando en pie los que

se desplezan seglin su eje longitudinal &a que 2l desli-
zerse por la pendlente del escalén (38) quedarén apoyados
sobre una u otra de sus beses. Asf pues a partir del esde~
1én (38) solo me tendrén tapones en sentido verticel con
dos ﬁoeioiones; unosg gobre su base mayor y otros sobre la
menor, existiendo tembién elgunos de tamafio meyor que el
deseado, Para eliminar los tapones que se @poyan sobre su
bese menor se puede hacer uso del dispositivo repregenta—
do en figura 9 y que consiste en une pieza trianguler (39)
que tiene la misme inclinacidn que le generatriz del tepén
en su posieién correcta, con lo cual le rermite el paso en
diche posicién (tepén en linea de puntos) pero intercepta
el tepdn en posicidn invertida el gue tropezendo con dicha
pieze (39) cae al fondo de la caja (35). Una disposicién
enéloga se he usado pera eliminar loes tepones de mayor ta~
mafio, colocando une superficle inclinade (40) con respec=-
to a la pared de la superficie cilfndrica (30), con lo
cual empuje el tapén bien al fondo de le caja (35) o bien
haoia une selide independiente de la plataforme (32) con-
eiguiéndose con ello la separacidn de los dos temafios de
tapones (36), con lo cusl se puede alimentar a dos m&quinas
diferentéd%ﬂﬂb obstante, se pueden colocar une infinided
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de dispositivos de este tipo, y en general para cada‘tipo
de grave serén precisos dispositivos especiales melectivos
de orientacidns = = =~ = = = = = = = = = = = = -« ~ - -

Hebiendo efectuedo la descripcién que precede debe
hacerse constar que en lea realizacidén de esta Patente de
Invenocién por veinte afios podrén aeplicarse todas las ve~
rientes de detalle que la experiencia y la préctica pue=
dan aconsejar en cuanto a dimensiones; réimero de pieges
integrantes, forma de acoplemiento mituo y demés ecircuns-
tancias accesorias, siempre que con ello no se desvirtie
su esencialidad, que es la que sSe resume y concreta en la
primere de las relvindlcaciones que siguen, ya sea consi-~
derades alslademente, ya sea considerade Juntoe con una o
varias de las reivindicaciones restantes en sus combina~-

ciones técnicamente pogiblesSe = = = = = = = = = -
N O T A

Se declaran de novedad, utilidasd y propiedad pers.
todo el territorio espsfiol y sus colonias, las siguientes:

REIVINDICACIONES

18,~ Méquina distribuidora de piezas, caracterizada
porque la eccidn distribuidore se lleve & cabo gracias a
un movimiento vibratorio compuesto resultante de dos movi-
mientos alternstivos simples, uno rectilineo en direccidén
verticel y otro curvilineo en direccién horizontal} el cﬁal
se trensmite directamente a una superficie helicoldsl que
esté arrollade en sentido contrario el de su giro descen=-

dente y en contacto intimo con las piezas a distribuir, - -
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2%i~ Miquina distribuidore de plezes, segfn la
reivindicacidn anterior, caracterizada porque el movimien
to vibretorio se consigue por medio de un electroimén que
se excita intermitentemente a instanclas de los impulsos
recibidoe por une corriente alterna monofésice rectificeda
a medie onda; impulsos que son regulsdos woluntariamente

en intensidad mediante un reost@toe = = = = = =« = = w - =

38,- Méguina distribuidore de piezaes, segin la
reivindicacién 1, caracterizada porque el movimiento alter=-
nativo rectilinec en direccién vertical viene producido
directamente por las intermitencias de excitacidn del elec~
troimén y el movimiento curvilineo viene determinedo por la
resiestencia que ofrecen, a la accidn del electroimén, unos
fle;jés elésticos inclinedos que, firmemente empotrados por
un extremo en une base gflida, soporten en mimero mayor de

dos 18 exrmadure BOVIle = = = = = = = = = = = - - - - - -

4%.~ MAquine distribuidore de plezee, segfin la rei~
vindicecién 1, caracterizade porque el movimiento vibra-
torio resultente es de tal naturasleza que un punto de la
armedure mévil describe una trayectorie helicoidal con
movimiento uniformemente acelerado &l principiec y retar-
dado al final en cada semioscilecidén y con velocidades di-
ferentes, de forma que cuando actis el electroimén la ve-
locidad de le armadura es mucho mayor qQue cuendo éste no
actia, volviendo entonces le armadura e su posicién iniciel
a menor velocidad, por efecto de la recuperacién eléstica

de los flejes soportanted. = = = = = = = = = = « = = = =

58, - Méguine distribuidora de piezas, segln la
reivindicecién 1, cerscterizeds porque la superficie heli-
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'coidal, errollede en sentido contrario el del g:lré produ=
cido a instancies del electroimén, se une longitudinelmen-
te por su borde exterior a la superficie interior de un

cilindro hueco, el cusl tiene une base ebierts y le otre

cerrade por une superficie l{geramente abombade en su cen-
tro y en tode su extensién de menera que su parte convexa
quede en el interior del cllindrdy = = = = = = = = = = = =

68,~ Mfquina distribuidora de piezes, segfin la rei-
vindiceeién 1, ceracterizada porque le superficie helicoi-
dal comienze & nivel de la base mbombada y termina en una
o més salides, progresivamente rectilineas y tangencisles
interiormente &l eitado cilindro, abriéndose éstes en elgin
punto de la generatriz del cilindro y/o en un punto del

-

borde de le base superior del MiBMO. — = = = = = = = — = -

7'.- Méquina distribuidora de plezass, segin la rei-
vindicacién 1; caeracterizeda porque de acuerdo con la con=-
figuracién de las piezes a distribuir, y con les operacio-
nes suxiliares de e¢entado, pesado, orlentade, callbrado y
otras més que seem precigas efectusr con la méguina dis- .
tribuidora, antes de entreger las piezas, se complementaréd
la superficie helicoidsal con los dlspositivos necesarios.

88,~ WMAQUINA DISTRIBUIDORA DE PIEZAS", = = = = = =

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memorie que consta de dieciséis hojas folisdas
¥y mecenografiades por una sole de sus caras y una lémins

\

de dibujos que la ilustra. BARCELONA, 1 f FEB. 1958

marczReo &wreu sufjoL .
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