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nuevo sistem e au tom ático  de rem onta je  de cn erda p a ra  r e l o ­

j e s  de péndulo de c a r a c t e r í s t i c a s  e l é c t r i c a s  m ediente p i ­

l a s  , de a p l ic a c ió n  en l o s  de a n t e s a la ,  p a r e d , sobrem esa, 

y en g e n e ra l to d a  c la s e  d? r e l o j e s  ac c io n ad o s por péndulo , 

co n sig u ién d o se  a  su vez a c c io n a r  autom áticam ente e l  s i s t e ­

mo. h o r a r io .

E l  s is te m a  ene oe p reten d e  p ro te g e r  y cuyos r e s u l ­

tad o s  s a t i s f a c t o r i o s  'san s id o  comprobados oaperim entalm en­

t e ,  e s t á  basado en oh ; provecham iento de l a  fu e r z a  que c a s -  

p la z a  e l  péndulo en su s  o s c i la c io n e s  p ara  a c c io n a r  e l  s i s ­

tema de so n e r ía  y a l  h o r a r io .

Para, m ejor com prensión :ia 1 * d e sc r ip c ió n  que s i ­

gue, so 'ju n tan  d ib u je s  a l o s  c u a le s  se hace co n stan te

* "* f e r  e n c ía  a  lo  la r g o  de l a  misma s empa t í t u l o  de ejem­

p lo  no lim .itatuar .

h f i g .  1 - . ,  e s  una v i s t a  l a t e r a l  en a lzad o  del 

s is te m a  de e n g ra n a je s  que comprende el da .i "  a<ia au to m áti­

c o , y

La l ' i g .  2 ^ . ,  e s  -una v i s t a  f r o n t a l  de l o s  m ecan is­

mos 'p< ' *non e l  s is te m a  h o r a r io  au to m ático .

C o n siste  l a  p re se n te  inve c ié n  en un s is te m a  a u to -

* n ic a  .p,_, rem onta je  de cuerda pare, r e l o j e s  de pén d u lo , ca­

r a c te r iz a d o  porque con re sp e c ta  - 1 -n-nenia es p u esto  en

función ;.m iento e l  péndulo por l a  fu e r z a  i n i c i a l  de l a  mano, 

cuyas o sc lla c io ii .e s  de d ich o  péndulo ( i )  son t r a n sm it id a s

a  un t i i o q t e  (2 ) e l  c u a l a c c io n a  o. su. vez un brazo  de p a­

la n c a  (5 ) que .hace g i r a r  a  una ru ed a  t r in q u e te  ( 6 ) ,  l a  cu a l 

d e sc r ib e  un determ inado s e c to r  por medio de una u ñ e ta  o ga­

t i l l o  de a l ñ  :e litac ión  ( 7 ) ,  lle v an d o  asim ism o en l a  p a r te



o .

1 0 .

1 5 .

2 0 .

25.

4 u i 86
su p e r io r  de d ich a  rueda t r in q u e te  o tro  g a t i l l o  de re te n c ió n  

(8 ) de l a  misma.

La su L so d ich a ru ed a  (6 ) tra n sm ite  su movimiento por 

r e d io  de una s e r i e  de p ilo n e a  a  urnas ru e d a s  d en tad as con l a

que so co n sig u en  uam red u cc ió n  e x t r a o r d in a r ia ,  sien d o  f in a l -  

ren to  tra n sm it id o  e l  c ita d o  uioviuiento por re d io  de una ru e ­

da dentada (14) a  un tambor de a r ro lla m ie n to  de l a  cuerda 

de so n e r ía , cuyo ta rb o r  (15) e s t á  dotado  de un s is te m a  in ­

t e r i o r  que p erm ite  que una v e s  a r r o l la d a  l a  cu erda l a  c i t a ­

da ru eda (14) s i g a  alim entando e l  r e f e r id o  tambor h a s ta  e l  

momento en que dá h o ras  y com ienza l a  d e s c a r g a , E ste  tambor 

de a r ro lla m ie n to  por medio de o tro  s is te m a  de ru ed as y p i ­

ñones da lu  ;ar a l  accion am ien to  de le. s o n e r ía  d e l r e l o j .

En cuanto a la. 'parte h o r a r ia  en cada o s c i la c ió n  d e l 

c ita d o  péndulo ( l ) ,  e l  g a t i l l o  (23 ) a c id a  sobre  una rueda 

t r in q u e te  (24) y que una vez d ich o  g a t i l l o  e s t á  a  punto <..e 

a o td a r  e s  cuando e l  imán perm anente de que e s t á  dotado (16) 

se  in tro d u ce  en una bobina (17) y é s t a  lo  hace s u b ir  un e s ­

p a c io  determ inado por medio d e l paso  rá p id o  de c o r r ie n te  

que se produce a l  c e r r a s e  l o s  p la t in o s  cuyo accion am ien to  

se  v e r i f i c a  por medio de una pal.anca (22) que fu n c io n a  en 

v ir tu d  de l a  ru ed a t r in q u e te  (24) de l a  que a  su vez p a r te  

o tro  s is te m a  de red u cc ió n  por medio de p iñ on es y ru ed as den­

ta d a s  que ac tú an  so b re  l a s  me. e c i l l a s  d e l r e l o j  produciendo 

e l  g ir o  de é s t a s .

E l  brazo  (2 ) e fe c tú a  su  g ir o  en e l  punto (3 ) d e l b ra ­

zo del péndulo ( l ) ,  a s i  como en e l  punto (4 ) con l a  palon ea 

de ac c io n am ien to .

E l  mecanismo tra n sm iso r  e s t á  formado por e l  pifión 

(9 ) que engrana en l a  ru ed a  de re d u cc ió n  (10) que m ediante

un e je  lo  hace a  un piñón (1 1 ) que tam bién en .na con o tr a
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ru e d a  re  d o c to ra  (12 ) que con su e je  hace ^ i r a r  e l piñón (13) 

que engranando en l a  ru ed a  igu alm en te  r a d u c to ra  (14 ) é s t a  

tam bién por su e je  e fe c tú a  e l  a r ro lla m ie n to  o a lim e n tac ió n  

d e l uaiibor h a s ta  e l momento en que dá l a s  h o ra s  y comienza 

l a  d e sc a r g a .

Los c a d u c to re s  e l é c t r i c o s  o f a s e s  de p i l a s  (18) 

y (1 9 ) uno de e l l o s  c o n st itu y e  l a  f a s e  de m asa (2 0 ) y e l  

o tro  e s  co. ectad o  a l a  bob in a ( 1 7 ) .

f o r  o tr a  p a r te  liemos do c i t a r  que lo s  p la t in o s  son 

ac c io n ad o s por medio de una p a la n c a  do re te n c ió n  (22 ) l a  cu a l 

e s t é  d o tad a  de un r . s o r t e  de re c u o e ra c ió n  ( 2 1 ) .

E n tre  l a s  v e n ta ja s  de l a  p re se n te  in v en c ió n  se lian 

de c i t a r  l a  de c o n s t i t u i r  un s is te m a  m ediante e l  c u a l se  con­

s ig u e  que l o s  r e l o j e s  de péndulo e l é c t r i c o s  por medio de 

p i l a s  don h oras y m ed ias, además de que lo s  mismos e s tá n  en 

movimiento constantem ente s in  n e c e s id a d  de rem ontar l a  cu er­

da manualm en t  e .

L as v e n ta ja s  de l a  p re se n te  in ven ción  áte deducen 

de lo  an terio rm en te  e x p u e sto .

-i-t c ie n  lo. íorm a de e je c u c ió n  aq u í d e s c r i t a  cons­

t i tu y e  a p l ic a c ió n  p re fe re n te  de l a  p re se n te  in ven ción  podrán 

in t r o d u c ir s e  m o d ific a c io n e s  de form a y de d e t a l l e  s in  que por 

e l l o  v a r íe  l a  e se n c ia l id a d  de l a  misma que se  r e iv in d ic a  en 

l a  s ig u ie n te

N O T A

En resum en, l a  p re se n te  s o l i c i t u d  r e c a e r á  so b re  l a s  

s ig u ie n t e s  r e iv in d ic a c io n e s :

1 ^ .-  S istem a au tom ático  de rem on taje  de cu erd a  para  

l e l o  j e s  de péndu lo , c a r a c te r iz a d o  porque con r e sp e c to  a  l a  

so n e r ía  e s  puesto  en fm icionom iento e l  péndulo con l a  fu e rz a
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i n i c i a l  de l a  m n o , cuyas o s c i la c io n e s  son tran sm i s  a

un t i r a n t e  que M antiene punto de g ir o  en l a  v a r i l l a  pendu­

l a r ,  y é s t e  a  su  vez por e l  otro  extremo hace a c c io n a r  un 

brazo  de p a lan ca  que hace g i r a r  a  una ru ed a  tr in q u e te  l a  

cu a l d e sc r ib e  un determ inado s e c to r  por medio de una uñ eta 

de a lim en tac ió n  cuya ru ed a a  su  vez en su  p a r te  su p e r io r  

e s t á  ¿ o ta d a  de un g a t i l l o  do re te n c ió n  de l a  misma,

2 8 .-  s is te m a  au to m á tic o , según  l a  r e iv in d ic a c ió n  an te  

r i o r  c a r a c te r iz a d o  porque l a  ru ed a t r in q u e te  tran sm ite  su

Movimiento por medio de p iñ on es je ru e d a s  d en tad as que a  su  

vez e fe c tú a n  una re d u c c ió n , a  un tambor de a r ro lla m ie n to  

de l a  cu erda de so n e r ía , cuyo tambor e s t á  dote-do de un s i s ­

tema in t e r io r  oue perm ite  que uno. vez a r ro lla d a , l a  cuerdp., 

una ru ed a  re d u c to ra  e x t e r io r  s i g a  a l i .  entando e l  r e f e r id o  

tambor h a s ta  e l  momento en que dá l a s  h o ra s  y com ienza l a

d e sc a r g a , a  su  vez que e l  r e f e r id o  tambor de a r ro lla m ie n to  

por medio de o tro  s is te m a  de ru e d a s  y p iñones acc io n a  l a  so

n e r ia  d e l r e l o j .

3^ . -  S istem a au to m á tic o , según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n t e r io r e s  c a r a c te r iz a d o  porque p ara  e l  accion am ien to  do l a  

p a r te  h o r a r ia ,  en cada o s c i l a c ió n  d e l p én d u lo , en su  v a r i ­

l l a  pendu lar va d isp u e sto  un g a t i l l o  que a d tú a  so b re  uno. 

ru ed a  t r in q u e te  y que una vez dicho ¿ g a t i l lo  e s t á  a  punto de 

a c tu a r  e s  cuando un imán permanente co locado  en e l  extremo 

de un arco  f i j a d o  a l a  v a r i l l a ,  p e n d u la r , se  in tro d u ce  en una 

bobina l a  c u a l  lo  hace su b ir  un e sp a c io  determ inado en v i r ­

tud  d e l  paso  rá p id o  de c o r r ie n te  que se  produce a l  c e r r a r ­

se un  s  p la t in o s  cuyo accio ',.am iento se v e r i f i c a  por medio 

de una p a la n c a  que e s  movida cuando g i r a  l a  rueda tr in q u e te  

c i t a d a  en prim er térm in o , de l a  oque a su  vez p a r te  e l  s i s t e ­

ma de red u cc ió n  que a c tú a  sobre  l a s  m a n e c il la s  del r e l o j
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produciendo e l "jiro  de l a s  m i s i v a s ^ ¡ ,  .  . ,,
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Segdn se  d e sc r ib e  en l a  p re se n te  memoria que co n sta  

de s e i s  h o ja s  e s c r i t a s  a  máquina por una s o la  c a ra  y d ibu ­

j o s .
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