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fcte Invento tiene por objeto un grocedimien=—

to y un dispositivo pors evitar lo rcture scciden—

t51 de lo tira o l&nine de vidrio c¢n las méquinas
de estirado verticals
Cs ssbido gque la tira de vidric jue se despla~
sa verticalmente sn el cejdn o cdmore donde se ree-
1128 el recocido, contiene & veces cuerpos hetero-
;éneos y salientes, | lamsdos "grenos™ o "guijorros®.
Se sabe tenbién que la tire de vidrio es orres=
trads en direccidn sscendente por le acecidn de los
radillos de le mdquins de cstirer, guasrnecidos de
smianto y cdispuestecs per peres en tcds la olture de
lo mdquine de =stircdos
Csda por lleva un redillo fijo y otfro mdvil.
Los cjes de los rodillos méviles, estdn mon-

i -
¥

sdos en cojinetes wdviles combinados con contraspe-

-+

sos por ncdio de los cusles se hocen descender los
redilles ndviles, o sea, se aplicen de nueve hocls
los rodillos cstucionarios pore conseguir el contac-
to entre la tira de vicrio y cads por de rodillos
y, por tanto, el arrastre de la tirg o
£ste.

e cllo results que, cusnde un greno saliente
Soss entre los dos rodillos de un pur de estos, la

¥
i

sresidn do Jdichos raodill ol I g
sres de Jdizhos radillos s coliza en ¢l grano

O

y provoca, frecucntemente, lo roturs de le tire, don-

do por resultado uns pérdils de meterial {sbricedo

v distintos incidentes de fabricecipn que o veces
llegan a la detencidn de !s nwdquina de estirer.
H

. - NV - . . S
Parg evitar estos sccicentes, ol opersrio en=
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cargado de le vigiloncis de !z méquine ho de ins-
. » {

cecciongr constuntencnte ls tira de vidrio en el

L} A1 P, 1
!U-SQ!" 2N Gue SCOTarne, E'j)f_‘f‘(j d"ﬁ‘:‘:;‘i‘}!‘ir C.Za.ld uno Je

-
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los grenss que sc presante y retiraer, o sec sepao-

Fd
£

copr 1o tanto reviste vrno gron interls el ha=

. . . P
cor sutendticas los speraciones de elevecidn y des-

canso de los rodillos mdviles de s ndquine de es-
Tirar.

1 objeto de este invento consiste en asegurar,
Lore wste chbjeto, lo sutometicided, de ung, de ve-
rias, o de tocos lszs opersciones si

12.~ Detencidn de cuzlgulizr jreans que apare-zcea
en lg hojs o l&mina.

28, - Accionsmicnto, en funcidén de ests detec-

+ 2 ! n avissd cve lame 1z stencién del a
cibn, de un avissdor que lisme iz stencicn del opes

rario.

18, . Noscenso de los roditlcs de los pores In-

58.~ fetorno sutomdtico de los dispusitivoes de
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mendo o o pusiciin de nortids, inmediatsmente des—

puds del paso de coda graenoe
. P . . 3 s ¢ -
En principio, ¢l procediniento de scuerdo con
¢ste invento ccnsiste ens
. + ]
- meatener, por lo menos el rodillo mdvil de

un por inferior de rodilles, como minimo, normelmente

en posicidn seporads;
o &
- asegurar que le deteccidn o descubrimiento

se efcc les rodillos que constituyen el pri-

e
4
Cv
o

>
~
-

mer par, en el que los dos ro dillos se hellan en

. » .
contacto con el vidrio; este serd, por ejcmplo, el

i
i
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cuarvo par L roal 1108, CONTESNTO CEsue s} pgﬁlc [Nl

ferior, bizn o quec podrd traterse de otro
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o]
—+
(I)
O
[

4 te . -
par, sesgbn las condiciones de trebsjo, en cade uno

- ssegiror que sl psser un jrano, el rodillo
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illos en el gue los dos

O
O

. » . .
que lo foriman estzn =n cuntecto n el vidrio,se se-

pera antes ligeramente en cusnto el greano se presen-

te 5 este por de rodillos;

- - ¢+ . _ » &
- provocor, por el comienzo de ests separacidn,

el scocionsaiznto de un dispesitivo eellctrico, por e-

jemplo que provogue, por una porte, la reslizacidn

T

e g sao- 1én del Jille o v .
Jde la seuzracidn del rodillo considersdo, pere im-

pedir que ¢jorz

v
~
(‘)
w
—
Ov
>
o
G
3

e el grano y, por otrs
perte, ol sccionunicnto de un dispositivo avisador,
per ejejmplo un tinbre ellctrico, completade even-
tuslmente por uno sefisl luninoss, as? como el sc-

cionsmisnto de un dispositivo, por ejemplo elécirico,

} s ; .
que hega descencer los rodillos mbvilas de los pe=
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res inferiores de rodillos, de forme que sosten-
gen lo tirs de vidrio mientras selevantan los ro~-
dillos mdviles dispuestos & un nivel mds elevado;

- esegursr el sccionamiento de un dispositivo,
por ejemplo eléctrico, que ponge en marchs un me=
canismo que grovoque sutomdtice y sucesivamente el
sscenso de cierto nlmero de rodillos méviles, dis-
puestos & un nive! mds elevado, & medide que el gre-
ne pssa por este nivels

Este invento se rofiere ademds e un dispositi-
vo para la aplicactén practice del procedimiento an=
tes indicedo en términos gencrales, asi como & deta-
lles de oplicacidn del procedimiento, vy de construc—
cidn del dispositivo, que se desprenderén de la des-
cripcién siguiente.

Los dibujos adjuntos representan, 8 tftulo de
ejemplo, olgunas {ormes de reslizacidn del objeto de
8ste invento, o saber:

La fig. | es una vista esquemdtica de una parte
de un csjdn o cémera de mdquine estiradors, que com=
prende vorios pares inferiores de rodillos llemados
de sostén, cimyos rodillos méviles se colocan nutoma-
ticemente cn posicidn de sostén y se eleven o mano,
as! como varios pores superiores de rodillos de esti-~
rado, cuyos rodillos mdviles se separon automdtice-
mente y se disponen del mismo modo en lo posicidn
dde estirado.

Lo fige 2 es el esquems explicativo de un de-

tslle.

Las figs. 3 & 5, son, respectivamente, une vis=
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ts lateral, uns viste de frente de! extremo Tzquier-
do y una vista de frente de! extremo derecho, de un
dispositivo de mando electromecédnico del movimien-

to de sepesracidn o elevacidn y del movimiento de des—
censo de los rodillos estiradores mbvilese

La fige & es el esquema de un mendo elécirico
de! movimiento de descenso y del movimiento de ele-
vecidn o seporacidn de los rodillos méviles de sos-
tén, osi como del movimiento ce seporecidn o eleva-
cién y del movimiento de descenso de los rodillos mé-
viles de estiraje.

Lo fice 7 es una vista esquemdtica de un mando
completemente sutomdtico del movimiento de descenso
y del movimiento de elevacidn o separacidn de los ro-
dillos mdviles de sostén.

De scuerdo con la fige 1, ls *irs o 18mins de
vidrio 1, formades de modo conocido & partir de un ba-
fio de vidrio fundido (no representado), se elevs en
el cajdn o cémors 2 de la estiradors, por pares su-
pirpuestos de rodillos de srrastre revestidos de amiaen
to; code uno de estos pares comprende: un rodillo 3
estacionsrio cuyo ejc 5 es susceptible de girar en co-
jinctes o sopories 4, sujetos ol csjén 2, y un rodi-
Mo névt! 3a, 3b, 3¢, 3d, etc. cuyo eje ¢ puede girsr
en un per de montuntes 7 que puecen, perc nc deben,
ser nececcriamente solidsrios uno de otro, y que pus—
den piveter olrededor de un eje fijo 8 sujeto tembién
al cajdn 2. Contropcsos 9 montados en palances 1,
fijos 8 cede uno de los montentes 7, oseguren el des-

censo de los rodillos méviles 3s, 3b, etc. y, por
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Las palancas 10b (ver fige 2) sujetes sl ro=-
dillo mdvil 3b -que puede ser {déntico a los demds
rodillos mdviles, o puede estor constitufdo por un
rodillo tector extra-ligero- estadn provistes cads
une de un vdstago de contscto relstivemente largo
21, susceptible de coopersr con un contacto eléctri-
co 22 pars cerrar y abrir un circuito eléctrico 23
que contiene un timbre 24, una | dmpera de sefial 25
y un conjunto de dispositivos indicado, en ls fi=
qura 2, por 26, vy descrito mas detslladamente & con=
tinuecidn, con referencis o le figure 6 y que com=-
prende el mando electromagnético 20 (fig. 1) que sse~-
gurs el descenso y eventualmente también el ascenso
o separacidn de los rodillos méviles inferiores 3g,
3b, 3c. Merced o ls longitud de los véstegos de con-
tacto 21, los movimientos de su extremo que coopers
con los contactos 22 se emplificen pare cerrar el
circuito 33 en cuanto se inicia la elevacidn o sepe~
tacidn del rodillo 3d a cause del peso de un greno
en la hoje de vidrio, al nivel del rodillo 3b.

De lo anterior se desprende ye que los peres
de rodillos inferiores 3g-3, 3b=3, 3¢3 sirven pera
cooperar a lo sustentscidn y o le elevacidn de lo
hojs de vidrio 1 scolemente durante el psso de un
grano entre los rodillos superiores 3d-3, 3e-3, etc.
o ses durante la elevacidn o seperacién de los rodi-
Ilos méviles 3d, 3e, etfce.

Ahors bien, como no es posible, después del

paso de un grano entre los rodillos detectores 3d-3,
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levantar o separar simultdnesmente todos los rodi-
llos 3e, 3f, 3g, etc. y dejor el peso de lo tire de
vidrio exclusivemente bajo la sccién de lospares de
rodillos inferiores 3a-3, 3b-3, 3c-3, es preciso le-
ventar o separor los rodillos mdviles superiores 3d,
3e, 3f, etc. sucesivamente,

Laes figse 3 & 5 representan esquemdticemente
un ejemplo de construccidn, de scuerdo con este in=
vento, de un dispositivo pare la elevacidn o sepa-
racidén sucesive de los rodillos 3d, 3e, 3f.

En un erbol 2;, susceptible de girar en el so=-
porte 28, estdn acoplados, por una parte, un pifién
29 accionado, con interposicidn de uni reductor de
velocided (no representado), por el arbol motor de
la maquino estiradoras (né representads), de tal mo-
do que la velocidad del arbol 27 esté siempre en
la misma relscidén con ls de la mdquina estiradores
y, por otra parte, un plato de embregue 30.

En un segd;do arbol 31 =susceptible de girer
en los soportes 32, 33, y dispuesto en ls prolon~
gacidn del arbol 27- estd montado, de modo exilmen-
te desplazable pero sngularmente solidario de dicho
drbol, un plato de embrague 34 sccionado por un dis-
positivo electromagnético 35, con interposicion de
uns horquills 36, mantenida normelmente en posicién
de desembrague, por la accién de un muelle 37 uni-
do, por otra parte, s un érgano de retencidn fijo
38.

En el extremo opuesto del srbol 3| estd ascople-

do un pleto 39, con uns leve 40 y uns muesca 41, cuyess
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funciones se describiran mes adeleante.

Le porde del &rbol 3! situadas entre los sopor-
tes 32 y 33, lleva uns serie de brazos redisles 42,
que, en su extremo exterior, sé terminsn por un ro-
dillo de rodsdura 43; estos brazos pueden estar mon-
tasdos de modo angularmente regulable y ser inmovi-
lizaebles unos con respecto & otros, por ejemplo en
un tembor 44 que, & su vez, puede ser angulasrmente
regulsble e inmovilizable, por medios adecuados cua-
lesquiera (no representsdos), en el arbol 31,

Los brazos 42 prdéximos, estan decaladoslo des-
plazados unos con respecto s otros, un éngulo corres—~.
pondiente & lo separas¢idn entre dos rodillos estirs-
dores consecutivos 3d, 3e, 3f, etc., de tal modo que
cusndo un.rodillo 43 se encuentre en uns posicién
determinada, el siguiente llege & la misme posicidn
cuando la hojs de vidrio ha recorrido le distancie
que sepora dos de estos rodillos estiradores.

Los brazos de rodillos 42, 43, cooperan con
otras tentas pelancas 45 susceptibles de pivoter,
por su extremo 46, olrededor de un eje horizontasl
fijo 4; y estén provistos, cads unc, de une protu-
berancis 48 que coopers con elnrodillo 43 del bre=-
z0 42 correspondiente,

El extremo libre 49 de cada palance 45 estd
scoplado, por un cable 50 que psss sobre uns o va-
riss poless de gufa estacionarias 51, sl extremo
libre de los brazos 10 de uno de los rodillos 3d,
3e, 3f, etc.

Lae leve 40 del plato 39, coopers con un Inte-
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rruptor de muelle 52, 52' y eventuslmente con un
contacto asuxiliar 10l (fige 6), mientros que la
muescs 41 del plato 39 coopers con un rodillo 53

montado ‘en un soporte pivotente 54, éste soliclta-

do por un muelle 55 con el rodillo 53, hacia el plato:

39 y que coopers con un interruptor de resorte 56.

En el esquems de conexiones de ls fige 6, se

observa asnte todo, el rodillo detector 3d con sus
vastagos aslargeddos de contecto 21d, 21'd; el men-
do electromagnético 20, 20' del gancho 15 que coo-
pere con el anillo 14 de |ls cadena I3 por medio de
la cual se realiza lo elevacién o separascién de los
rodillos de sostén 3a, 3b, 3¢c; el timbre de slsrms
24 y larlémpara +e§+igo 25; el mando electromagné-
tieo 35, 36, del dispositivo de embrague y de desem—
brague 30, 34 del arbol 31 con brazo 42 (fig. 5)
y con plato distribuidor 39 que coopers con los In=-
terruptores 52 y 56; cuerpos de contascto suplemen-
tarios 58, 58' montados en los vdstagos de contac-
to 21, 21!, cuerpos de contacto que se suponen sis-
lados de los vastsgos 21, 21*, y sirven psrs cerrar
el circuito del moando electromagnético 35 del dis~-
positivo de embrague y de desembrague 30, 34.

En el esquems de lo fige 6, se observan ademés,
los conductores de Ifnea 59, 60; los contectos de
sgsrrador 61, 61', montsdos (unocal lado derecho y
otro al lado izquierdo del cajén 2 de ls estirado~
re), en el circuito 62, 63 del mando electromagné=-
tico 20, 20'; un interruptor de dos direcciones 64

que coopera, por una parte, con el circuito de pues~

Ladimainromnn,
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te en corto-circuito 62, 65 del electro-imdn 20, =cir-
cuito que puede comprender uns |ampare piloto 66~ vy,
por otrs parte, con los hilos de conexidn 63 y 6;, es-
te Gltimo que termine en un contscto suxilisr 68 de

un contacto tripolar de electro=imdn 69 de contactos
principales 70, 71 y de contecto de conservescidn 72;
el circuito del electro-imén 69, comprende los conduc-
tores de conexidn 73, 74, 75 -el conductor de cone-
xidn 73 tiene lo ramificacién 76 que coopers con el
contacto 70~ el conductor de conexién 74 comprende

un pulsador debparo 773 les ramificaciones 78, 79 coo-
peran respectivamente con el contscto auxiliar 68 y
con el contscto de comservacidn 72 del contactor; las
romificacioncs 80, 80', unides e los pares de bornss
de contacto 81, 81" (izquierds y derccha) pars cada
uno de los brezoslOd, 10d', (loe, l0e', 10Of, lOf?,

10g, 10g') de los rodillos 3d, (e, f, g,) estos bra=-
zos cooperan, por otra parte, con las bornas de con-
tocto 82, 82' unidss & las remificaciones 83, 83' del
conductor de conexidn iS que tiene ademds lss rami-
ficaciones de bornas 84, 85 que cooperan respectivea-
mente con el contacto de conservacidn 72 y con el
contecto 70 del contactor; los conductores de cone-
xidn 86, 8% unidos respectivemente, por una parte,

a los contsctos 70 y 71 del contactor, y por otra par-
te, respectivamente, por interposicidn del timbre 24

y de lo lémpars rojo 25, montados en parslelo, & un
lado de un Interruptor de dos direcciones 88 y sl otro 5
lado de este interruptor; los cables de conexidn 89,

90 unidos respectivamente a las bornss 9!,‘9|' y 92,
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92', que cooperan con los contactos auxilisres 58,

58' de los véstegos de contacto 10d, 10d' y, por otra
porte, respectivemente al conductor de lfnes 59 y o
una de las bornas del electro-imdn 35, cuys otrs bor-
ne estd unide por la ramificecién 93, al conductor

de Ifnesa 60; los conductores de conexidn 94,95 que
unen, respectivomente, las bornas 56!, 56'' del in-
terruptor 56 al conductor de conexidn 90 y al conduc-
tor de Ifnes 59; finelmente los conducctores de cone-
xidn 96; 97 que unen, respectivamente, las bornas 57!
57" del contacto 52, 52' s los conductores de cone-
xién 63 y 65 del electro-imén 20, 20! en el caso en
que este Gltimo msnde, no un gancho |5 que coopers de
modo desconectable con un anillo 14 del cable 13 de
retencién de los rodilles de sostén 3a, b, ¢, sino con
una palance 98 (ver fig. i) uno de cuyos extremos es-
1§ erticuledo a un punto fijo 99, mientras Gue su otro
extremo, unido de modo permanente al cable 13, estd
provéio de un contrapeso 100 utilmente regulable, de

modo que el sistema 98, 100 retorns los rodillos 3g,

b, ¢ o le posicién leventads o seporads cuando el elec-

troimén se pone fuers de circuito.
El funcionamiento del dispositivo antes descri-
to, es el siguiente:

Coso 12: En la tirs o l&mina de vidrio ocurre una

roturs, por un motivo cuslquieras.
& supondrd que el electro-imén 20, 20' coope-
ra con lo codens I3 por intermediacidn del disposi+i-
vo de anillo 14 y de gancho 15, dessuerdo con la fi=

gura 6.
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En morchg normal, el interruptor 64 ha de en-
contrarse en todo momento en ls posicidn s que es
ls de servicio pars el electro~imdn 20, 20'.

Al producirse le rotura, el operario sccions los
contactos de tirador 61, 61!, el electro-imdn 20, 20'
funcions (circuito 59, 62, 20, 63, 6l, 61, 60), el
gancho suelts el anillo 14, los rodillos 38, 3b, 3¢
descienden y sujetan la parte Inferior de lo tirs de
vidrio 1 contra los rodiilos estacionarios 3 respec—
tivos. Al mismo tiempo, funcions el contector 68 s
72 (circuito 59, 73, 69, 74, 77, 74, 78, 68, 67, 64a,
63, 61, 61!, 60 e inmedisetemente 59!, 73, 69, 74, 77,
74, 79, 72, 84, 75, 60), as{ como el timbre 24 (cir-
cuito 59, 73, 70, 86, 24, 88b, 87, 71, 85, 75, 60),
y el contactor 68 & 72 solo puede resctivarse sccio-
nando el pulsador de paro 77.

Pere restsblecer los rodillos 3s, b, ¢, en su
posicidn leventada, el operedér ha de girar de la ca-
dens I3 y volver & enganchar el anillo 14 en el gan-
cho 15,

Coso 22: E| operario descobre un pequefio grano o gqui=-

jerro. o un quijarro no peligroso, y no quie—

re hecer descender los rodillos 38, b, c.

Estendo el interruptor 64 en la posicién g, el
operador lo coloce en ls posicidn b, lo cual menten-
dré el electro-imén 20, 20' fuers de servicio cuando
el rodillo detector 3d (I lamado tembien anuncia-gui-

jarro) funcione. Es desde luego evidente que Incluso

-en este coso, los rodillos 38, b, ¢ podrian hacerse.

descender, en csso de peligro, mediante la inversidn
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de la posicidén del interruptor 64 desde b 4 s y me-
diante el sccionamiento de los contactos 61, é6l°'.
Para hacer passer el guijerro en el rodillo de-
tector 3d, el opersrio levants este Gltimo y, por
este hecho, el vdstego 21d y/o 21'd (seqin le situa-
cidn del guijasrro, cierra los contactos 8l, 82 §
8l', 82%, lo cual dé& lugar sl funcionemiento del con-
tactor 68 & 72 (segln el circuito 59, 73, 69, 74, 80
v 80', 8l u Bl', 21d o 21'd , 82 u 82', 83 u 83', 75,
60). Debe observarse que el interruptor de dos di- |

recciones 88 se encuentrs en este momento en posiciédn

b lo cusl asegura el funcionsmiento del timbre 24.

El contactor 68 & 72 permsnece en posicidn de
cierre, merced al contacto de conservacién 72 que,
por el cierre del circuito 59, 73, 69, 74, 77, 74, 72,
84, 75, 60, pone en cortocircuito los contactos 80,
21d, 80' y 81, 21'd, 82'.

Unea vez pssado el guijerro, el operario ejerce
presidn sobre el botén de paro 77, para cortar lea
corriente que pssa por ls bobins 69 y restsblecer
asl el contactor 68 & 72.

En el caso especial en que el espesor de la 13-
mina de vidrio oumente sntes de volverse & abrir los
contactos 81, 21d, 82 y/o 8I', 21'd, 82', o bien en
ciertos casos de sccidentes especiales en los que ls
l&mine se deforms, obligando a los operarios s inter-

venir pars restablecer ls situacidn, el timbre 24 fun-

" cionarfa sin parar. Pars evitar este inconveniente,

el operario coloca el interruptor 88 en ls posicidn

2 obriendo asi el circuito del timbre 24 y cerrando
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sl mismo tiempo el de la lampars rojs 25, que se
enciende, indicando que el aviso sonoro estd cor=-
tedo. El .hecho de que el contactor 68 a 72 quede asf
sometido & tensidn, no constituye inconveniente al-
gunoe.

Ceso 32: El operador observe un gran guijarro, hace

descender los rodillos 38, b, ¢ y hsce pa=

- sar el guijerro por debsjo de los rodillos

3d, e, f, efc».

Con este objeto,el operario acciona los contac-
tos 61, 61!, haciendo funcionar asf el electro-imédn
20, 20', y el sistema de retencidn 13, 14, |5 de los
rodillos 38, b, c. Hae de elegir el momento de su in=
+ervénci6n de modo que el ascenso de los rodillos se
realice en sincronismo con el paso del guijsrro. Pare
interrumpir el timbre 24, hs de colocer el interrup-

tor 88 en ls posicidn a.

Csso 42: El operario nada observd, y el rodillo detec~

tor 3d descubre un quijsrro.

Se supondré que el electro-imdn 20, 20' accions
el sistema 13, 98, 99, 100 segbn la fig. 7. Es el fun—

cionamiento automético, & saber: los rodillos 3as, b,

E: ocupen su.posicién leventasde (ver fig. 1 ), desde

que el guijerro llege ol rodillo detector 3d y empie-
zo & fevan+ar|o, los contsctos 21d, 58 y/o 21'd, 58!
cierran el circuito 59, 62, 20, 64, 6;, 68, 78, 74,
8o, 81, 2id, 82, 83 y/o 80', 8I', 2I'd, 82!, 83", 75,
60, asi como el circuito 59, 89, 91, 58, 911 y/o 92,
58!, 92', 91', 90, 35, 93, 60. Por este hecho, el elec-,

troimén 20, 20' provoca, por intermediscidn del siste-
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ma de transmisidn 98, 99, 0@, 13 (ver figse 7):

- el descenso de los rodillos 33, b, c;

- el funcionemiento del conteactor 68 &8 72 vy,
por tanto, el deltimbre 24§

- el embrsgue de los platos 30,-34 por el elec~-
troimafn 35, 36 y

- la pueste en marcha del sistema 39 & 51 (ver
fig- 3 8 5) que provocs ante ¥odo, por intermedie-
cidn del plato distribuidor 39 con muesca 4| y leva
40, y de los interruptores 52, 52' y 53, 56, el cie-
rre del circuito de conservacibn 59, 95, 56", 56, 56%,
94, 90, 35, 93, 60 y 59, 62, 20, 63, 96, 57!, 57, 57",
97, 65, 60 y por tanto, respectivamente:

- la elevecidén complete del rodillo detector 3d
que deja asf un paso libre al guijerro;

~ ls continuacidn de la rotacidn del sistems
39 & 51, (ver figs. 3 8 5) despuéds de! retorno del
rodillo detector 3d & la posicidn bsje;

- la conserveacidn de los rodillos 3a, b, ¢ en
posicidén baja, y

- el ascenso y descenso sucesivo de los rodi-
llos 3¢, f, g, en el momento de peso del guijarro
frente o los mismose.

Cuendo el plato distribuidor 39 realiza uns re-
volucidéncomplete, lo leve 40 y la muesca 41 recupe-
ren sus posiciones de partida correspondientes o la
sbertura de los interruptores 52, 57 y 53, 56, y de
los circuitos a ellos acoplsdos, o ses

- el circuito del electroimdn 20, 21' estd cor~

tedo y, por este heccho, el contrepeso 100 vuelve o
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b, c, por 13 en su posicidn

colocar los rodillos 3eg,
elevads y, por otre parte,

— el circuito del electroimén 35, 36 estd cor-
tado y, por este hecho, los platos 34, 30 se de§em-
bragan uno de otro por ls accidn del muelle 37.

Ademds, comoc indice le fige 6, el tnterruptor
52 puede estar ‘combinado con un contacto suxilier
10l de control de un circuito 102, 103 que sirva po-
rs poner en accidn un dispositivo sndlogo al repre-
sentado en les figse 3, 4 y 5, destingdo s regular
la elevecidn y el descenso de los rodillos siguien—
tes, tal como 3h, i, etc. (no representados) si [o
alturs de la maquine lo exige.

Es evidente que el invento comprende numerosas
variantes de'ejecuciénAdis+infas de las anteriormen=—
te descritas y representadas en los dibujos sdjuntos,
y que las In?luye todas.

Asf, por ejemplo, el detector puede es+cf coﬁs-
tituido por un tactor adecusdo cuslquiers, por ejem-
plo por uno o varios rodillos o ruedecitas de coﬁ-
tscto, muy ligeros, independientes o distintos de los
rodillos de ls estiradora y combinsdos con estos Gl-

timos, separadamente o por grupos. Una o variass se-

ries de estos tactores asccionables sepsrsdamente o

por grupos, pueden disponerse transversalmente » le
|4mins de vidrio, en uno o verios puntos, y accionar
el ascenso y el descenso de los rodillos con los que
estdn combinsdos de un modo sdecusdo cuslquiera.

El objetc de este invento ofrece, entre otres,

ls ventsjs de que, & causa de su gron sensibilldad,
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funciona a veces cuando el operario vigilante no des-
cubre guijerro alguno. Al examiner atentamente la 13-
mina, compruebs en tal ceso, muy s menudd, que un de-
fecto ha sccionado el dispositivo de scuerdo con es-
te invento, por ejem-plo un exceso de espesor, lo
cual le permite corregir este fefecto que en susen—
cia de este dispositivo detector pasarfa insdverti-
doe. -

Ademds, es natural que el descubrimiento del gre-
no, es decir, el ligero movimiento de elevacidn del
rodillo detector provocado por aquel, podrie reslizar-
se por otro dispositivo cuslquiers de control, distin-
to de los antes descritos, por ejemplo mediente un dis-
positivo neumdtico, Sptico, hidréulico o de ofrs ne-
turaleza.

N O T A

§e reivindicen como propios y nuevos para que
sesn objeto de une Patente de Invencidn, en Espefis,
por veinte afios, reivindicéndose le prioridad de le
patente depositede en Bélgice el 14 de Febrero de
l.95§ bsjo el n® 437.780, concedide el 28 de Febrero
de 1.957 con el n2 555.000, los puntos siguientes:

1.- Procedimiento y dispositivo pere eviter le
roture sccidental de la tira o |3mine de vidrio en
las mdquinas de estirado vertical a ceusa de la pre-
sencia de protuberancias en le misms, coerscterizedo
porque descubre de modo sutomdtico las protuberen-
cies en la tirs, gntes de que experimenten uns pre-
sidn peligrosa, por parte de los rodillos de ls mé-

quina estiradors.
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2.- Procedimiento vy dispositivo para eviter lo
roture accidental de la tire o l&mine de vidrio en
las mdquinas de estirado vertical, segin la reivindi-
cacion 1, ceracterizados porque dependientemente del
descubrimicnto sutomdtico de las protuberancies, se
hacen funcionsr uno o varios avisadores y/o se seps~—
ra temporelmente de la tirs, por lo menos und de los
rodillos mdviles de la aspiredora.

3.=- Procedimiento y dispositivo pars evitar la
roturs sccidentsl de la tirs o l8mina de vidrio en
las maquines de estirado vertical, segln las reivin-
dicaciones | y 2, caracterizados porque dependiente~
nente del descubrimiento sutomdtico de las protuberan-
ciss, se separan los rodillos mdviles de la aspiredo-
rs, de ls tira, y se hacen descender sobre ésts su-
cesivamente, en el sentido de la progresidn del vi-
drio; el ascenso y el descenso de los rodillos méviles
se realjzan bien por una intervencidn menusl del ope-
rario, bien semi-sutométicamente, bien automaticamen=-
te, con le ayuds de sistemss de mando adecuados, cua-
lesquiera, por ejemplo mecénicos, eléctricos, electro-
mecédnicos, hidrdulicos, neumdticos, mixtos u otros.

4.- Procedimiento y dispositivo pare evitar ls
roturs sccidental de le tirs o lamins de vidrio en
las maquinas de estirado verticel, segln les relvin-
dicseciones 1 8 3, caracterizados porque él o los ro-
dillos méviles mds préximos el bafio de vidrio, se le-
vantan normalmente de la tire y descienden sobre és-
ta, bien separade o bien simulténeemente, en funcién

del descubrimiento sutom8tico de uns protuberancie
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que |legue cerca del primer rodillo mdvil, normel-
mente bajo sobre la tire, pare sostener &sta mien—
tras los rodillos méviles sigulentes estédn separados
de la tira.

5.- Procedimiento y dispositivo para eviter lo
roturs sccidental de le tira o lémine de vidrio en
los mdquinas de estirado vertical, segin las reivin-
dicaciones 1 & 4, cerscterizados porque el descenso
y el ascenso de los rodillos mbviles, se controlan
separadsmente o por grupos.

6.- Procedimiento y dispositivo para eviter la
roturs sccidental de la tire o l&mins de vidrio en
las mdquinas de estirado vertical, segin las relvin-
diceciones | & 5, caracterizados porque el descubri-
miento se real izs outomdticamente por le entrads en
contacto de una protuberancia con un par de rodillos
cooperativos de la estiradors.

7.~ Procedimiento y dispositivo pars eviter la
eotura sccidental de le tire o ldmina de vidrio en
| as mdquinas de estirado vertical, carecterizados por
comprender, para lo ejecucién del procedimiento se-
gtn las reivindicsciones 1 & 6, un circuito eléctrico
susceptible de cerrerse -durante el psso de una pro-
tuberancis bajo un rodillo detector que puede ser eel
primer rodiflo m8vil en contecto con la tire= por la
eleveciédn de este rodillo desde que ests elevecidn
se inicie y antes de que ls presidn del rodillo sobre
la protuberancis alcance un velor peligroso.

8.~ Procedimiento y dispositivo pare eviter ls

~roture accidental de la tirs o lémine de vidrio en
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| s mdquinas de estirado vertical, seglin la relvin-
dicecidn 7, caracterizados porque el circuito eléc-
trico comprende sistemas de mando susceptibles de le=~
ventar, sl paso de la protuberencie, sucesivamente,
rodillos mdviles normalmente bejos sobre lo tiras de
vidrio, y de hacer descender uno o verios rodillos
méviles, normalmente leventados. .

9.— Procedimiento y dispositivo para evitar ls
rotura accidentsl de le tirsa o l4mins de vidrio en
lss mdquinas de estirado verticel, segin le reivin-
dicacidn 8, ceracterizados porque los rodillos mévi-
les normalmente levantaedos estén combinedos con un
mecanismo de retencidn, por cjemplo un dispositivo
de enganche electromecdnico, y el circuito eléctri-
co combinado con el rodillo detector es susceptible
de provocer la liberacidn de dicho mecanismo de en-
genche y, por tento, ls liberacidn de los rodillos
méviles normalmente levantados, en cuanto el grono
o protuberencis se presents debajo del rodillo de-
tector.

10.- Procedimiento y dispositivo pars eviter la
rotura sccidental de ls tirs o lémina de vidrio en
las mdquines de estirsdo vertical, segln ls reivin-
—dicecion 7, ceracterizados porque el circuito eléc-
trico combinsdo con el rodillo detector comprende,
por otra parte, uno o verios sevisesdores, por ejemplo
dpticos o aclsticos,cuys puests en funcionamiento
y cuya inactivecidn estédn subordinadas ademds e un
dispositivo de mando accionable directsmente por el

operario.
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|l.=- Procedimiento y dispositivo pors eviter lo ;
rotura accidental de le tirs o l&mins de vidrio en
las. mdquinas de estiredo verticel, segin ls relvifg-
dicacidn 9, cerecterizsdes porque los rodillos mévi-

les normalmente levantados, estén combinados con un

mecanismo que amortiglas ls entrada en contacto de es-

tos rodillos con ls tire de vidriocs

|2.- Procedimiento y dispositivo para eviter la
roturs accidental de la tirs o |émina de vidrio en
las mdquinas de estiredo verticel, segin la refvindi-
cacidn 7, caracterizados porque en uno por lo menos
de los pares de rodil los sucesivos de la estiradors,
el rodillo mdvil constituye un detector de protuberan—

cia y estd preparado, pars este objeto, de modo que

.primero se levante por la misma protuberancia sin ejer-

cer en &ste uns presidn peligrosa, y & continuacion

se eleva por un mando de ascenso, por ejemplo electro-
mecdnico, puesto en funcionamiento por el movimiento
de elevaciédn del rodillo detector provocado por la
protuberancis, y se halla tembién preperado para re-
tornar, por un mando de descenso, por ejemplo de con-
trepeso, a la posicidn normal de trabajo despues de
pasar ls protuberancia, mientras que en los demas po-
res de rodillos de la aspiradors, el rodillo mévil es~
t4 preparado para ser levantedo por el mendo de ascensc
poco antes de p&sar Ia-pro+uberanciafen+re los rodi-
llos del per considersdo, y para descender s la po-
sicion de trabejo por la accidn de mando de descenso
citado, después del paso de ls protuberancia.

I3.~ Procedimiento y dispositivo para evitar la
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rotura accidental de la tirs o |dmina de vidrio en
| as mdquinasde estirado verticel, segin la reivin-
dicacidn 9, caracterizados por comprender por lo me-
nos un par de rodillos de sostén dispuesto, por ejem-
plo, al otro ledo del rodillo detector, el rodille
ndvil de &ste o de estos pores de rodillos de sostén
es susceptible de quedar retenido normalmente en una
posicidn leventads, por un mecanismo de retencidn,
por ejemplo electromécanico, con+ko|cdo por el rodi-
Ilo detector y/o eventualmente & meno, siendo ademds
susceptible de colocarse en posicidn inferior por me-
dio de un mecanismo, por ejemplo de coﬁ*rapeso, com=
binado con dicho mecsnismo de retencidn.

|4.- Procedimiento y dispositivo pars evitar
ls roturs sccidental de la tire o lémina de vidrio en
las méquinas de estirado vertical, segln les reivin-
dicaciones 7 & 13, caracterizados porque el mango de
elevacidn del rodillo detector y de los rodillos mé-
viles distintos de los de sostén, comprende un mece-
nismo rotstivo de levass, que, por una parte se embra-
gs y desembraga por un mecanismo de srrastre sincro-
nizaedo con el movimiento del masndo de la aspiradors
y, por otra perte, contiene un mecesnismo distribuidor;
el embrague del mecanismo de leves con el mecenismo
de arrestre estd asegursdo por ejemplo por uns trens-
misidn electromagnétice controlade por el movimiento
de elevecidn del rodillo detector; el movimiento de
elevacidn de los rodillos por el mecanismo de levas
estd asegured8, por ejemplo, por uns transmisidn me-

cénlca de palencss, de cadenss o de cables y de po-
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less de gufa; el desembrague de! mecenismo de leves
con respecto sl mecanismo de arrastre ests ssegure-
do, por ejemplo, por uns transmisidn electromegné-
$ice controlads por el mecanismo distribuidore

|5,~ Procedimiento y dispositivo pers eviter
la roture accidentel de la tira o |dmine de vidrio
en las mbquines de estirado vertical, segbn la rei-
vindicacidn 14, caracterizados porque el mecanismo
distribuidor controle ademds el mendo de los rodilloes
de sostén, que estd controlado por otra parte, direc-
temente, por el rodillo detector.

6.~ Procedimiento y dispositivo pera eviter la
roturs sccidental de la tirs o lémine de vidrio en
| as mdquinas de estirado verticel, segbn las reivin-

diceciones |4 y 15, carscterizados porque el mecenis-

mo distribuidor controlas ademds uns red de mando que

asequro lo elevscidn y el descenso de uno o varios
grupos suplementarios de rodillos de la estiradoras

|7.- Procedimiento y dispositivo pars evitar le
roture sccidentsl de la tirs o lémins de vidrio en
| ss mdquines de estirado verticel, segin las reivin-
diceciones 12 & 16, caracterizados porque el mendo
del mecanismo de elevacién, por ejemplo, electromeca-
nico, estd controlado por contactos sccionados sepa-—
redomente por los dos extremos del rodillo detector
y eventualmente, tembién separadamente, por los dos
extremos de los otros rodillos mdviles.

8.~ Procedimiento y dispositivo psrs eviter lo
roturs accidental de la tire o l|dmine de vidrio en

b '3 . .
| s maquinas de estirado vertical, segin les reivin=
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dicaciones 12 & |7, csracterizados porque el mando
eléctrico que controle la posicidn de los rodillos md-
viles, comprende: un circuito de electroimédn que con-
trole lo posicidn de los rodillos dessostén con res-
pecto & la l8mine de vidrio; un circuito de contesctor
que reguls uno o verios indicadores esf{ como el cir-
cuito del electroimdn de los rodillos de sostén; un
circuito de electroimén que controls el embrague y el
desembrague del mecenismo de elevacién, que controle
la posicién de los rodillos mdviles de le espiredors
distintos de los rodillos de sostén; estos circuitos
estdn combinados entre sf pore ser controlsdos o su vez
por el rodillo detector, por contactos de los interrup-
tores sccionsbles s mano, y por el distribuidor que for-
me parte del mecenismo de elevecidn.

9.~ Procedimiento y dispositivo pare evitar le
rotura accidental de la tirs o l8mins de vidrio en les
mdquinas de estirado verticel, segln las reivindico-
ciones 12 & 18, ceracterizados porque el detector estéd
constitufdo por un tactor adecuado cualquiers, por
ejemplo por uno o varios rodillos o poleftas tsctoras
muy ligeros, independientes o distintos de los rodi=-
llos de le estiredors y combinados con estos Gltimos,
separademente o por grupose

20.— PROCEDIMIENTO Y DI1SPOSITIVO PARA EVITAR LA
ROTURA ACCIDENTAL DE LA TIRA O LAMINA DE VIORIO EN
LAS MAQUINAS DE ESTIRADO VERTICAL.

Todo conforme se describe en |ls memoris que an-
tecede, se ilustrs como ejemplo de ejecucidn en los

planos unidos & ella y se reivindice en su Notae
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Ests memoris conste deé veintisiete hojas folie-

das y escritos & méquina por uns sola care y planos

que la scompefian.
Madrid, |4 de Febrero de |.958

UNION DES VERRERIES MECANIQUES

BELGES, Société Anonyme.
P.Ae
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