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Es+e invento tiene por objeto un procedimien­

to y un dispositivo paro evitar !c rotura acc.den­

tó) de ta tira o támina de vidrio en i as maquines 

de estirado vertica).
Es sabido que ¡a tira de vidrio que se despta- 

za vórtice!mente en e! cajón o cámara donde se ree- 
¡iza e! recocido, contiene a veces cuerpos hetero­
géneos y Batientes, !!amados "granos" o "guijarros".

Se sabe también que !a tira de vidrio es arras­
trada en dirección ascendente por !e acción de tos 

redi ti os de te máquina de estirar, guarnecidos de 
amianto y dispuestos per peres en teda !a ottura de

la máquina de estirado.
Cade par tteva un reditto fijo y otro movt!.
Los ejes de tos rodittos movites, están mon­

tados en cojinetes mévites ccmbtnados con contrape­
sos por medio de tos cuates se hacen descender tos 
rodittos mévites, o sea, se aptican de nuevo hacia 
tos rodittos estacionarios paro conseguir et contac­
to entro te tira de vtarto y coca por do roo ti tos 
y, por tanto, et arrastre de !a tira de vidrio por 

éste.
De etto resutta que, cuando un grano sediente 

¡-osa entre tos dos rodittos de un par de estos, ta 
presión de dichos rodittos se toca!iza en et grano 
y provoca, frecuentemente, ta rotura de ta tira, oan 
do por resuttado una perdida de materia! ¡abrtcedo 
y distintos incidentes de fabricación que a veces 

t legan a ta detención de ha máquina de estirar.
Pora evitar estos occidentes, et operario en—
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cargado de !s víg'tancia de ¡a máquina ha de ins­
peccionar constante.,,ente ¡a tira de vidrio en e)

joar en que srme. Dana descubrir ceda uno d:

¡os Orenos que se presente y retirar, o sea sepa­
rar sucesivamente, ¡os rodiücs de codo per de !cs 

miamos de !a máquina, a medida que e¡ defecto se
desp! oce por entre eí par de roo!¡lo s considerado.

do es preciso decir que edgunos granos pueden

GSCtJ; ur a ¡a atore íón de! ope rario 0 que, cuando

2 son rlumcrosos, ; u...den burder ¡a viji ¡ancia de! mis

mo.
Por ¡o tanto reviste uno gran interás e! ba—

ccr ¿u temáticas ! as operaciones de e¡evación y des­

ennso de ¡os redi !¡os móvites de ¡a máquina de es-

tirar.
r ¡ objeto de este invento consi ste en as e (lurer

,;.jru - ste objeto, ] a auíomat íc idad, de una, de ve-

r¡ss, o oe )GOS operaciones siguientes:
19.— Detección de cualquier areno que apare—zea 

en ¡o hoja o ¡amina.
29.- Accionamiento, en función de esta detec­

ción, de un avisador que !lame ¡a utencton de! ope­

rario.
39.- Separación de ¡os redi i¡os moví¡es de ¡a

maquine de estirar, a! pasar cada uno de ios granos.
49.- Descenso de )os redi!¡es de ¡os pares in­

teriores de ! os mismos, p-,ra sostener ! a tire de vi­

drio mientras ¡es redi)¡os rnóviíes de oíros peres 

están separados.
59.- Paterno automático de ¡os dispositivos de
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j ! o posición de partida, inmediatamente des­

pués de! paso de cada grano.
En principio, et procedimiento de acuerdo con

este invento censista en:
- mantener, por )o menos e ) rodi!!o movi! de

un par inferior de rodillos, como mínimo, norma ¡mentí 
en posición separada;

- asegurar que la detección o descubrimiento 

se efectúa por !cs rodÜtos que constituyen et pri­
mer par, en et que tos dos redi! ios se ha! ten en 
contacto con et vidrio; este seré, por ejempto, e!

- C U B O io par de rodillos , contando desde 1 a parte in­

ferí or, bien entendido que peora treta r se de otro

par, según les conuici ones de tr¡abajo, en cade uno

I 5 de Ies casos considere dos.

- asegurar que el pasar un grano, e! rud?!lo

moví 1 de) primer par de rodillos en el que los dos

que lo forman estén en contacto con . ! v iario,se se-

pare artes ligeramente un cuanto el grano se presen-

2 0 ta o¡ este par de rodil los;
;sta íparacicn,— provocar, por et comienzo oe 

e! accionamiento de un dispositivo eetcctrico, por e- 
jempto que provoque, por una porte, !a realización 
de !a seoaración de! rodiito considerado, para im­
pedir que ejerza presión sobre e! grano y, por otra 
porte, e! accionamiento de un dispositivo avisador, 
por ejcjrupto un timbre etóctrico, completado even- 

tua!.mente por uno seño! ¡un* 
cionamiento de un dispositivo, por ejempto eiéctrico, 

que haga descender los rodi

osa, as< como

, por ej emp t O
os móvil es Je
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res inferiores de rodittos, de forma que sosten­
gan !e tira de vidrio mientras seteventan tos re­
di tíos móvites dispuestos a un nive! más etevedo;

- asegurar et accionamiento de un dispositivo, 
por ejempto eléctrico, que ponga en marche un me­
canismo que provoque automática y sucesivamente e! 
ascenso de cierto número de rodittos moví tes, dis­
puestos a un nive! más elevado, a medido que et gra­

no pasa por este nivet.
Este invento se refiere además e un dispositi­

vo para !a aplicación práctica det procedtnnento an­
tes indicado en términos generales, es! como a deta- 
ttes de aplicación de! procedimiento, y de construc­
ción det dispositivo, que se desprenderán de te des­
cripción siguiente.

Los dibujos adjuntos representan, a t'tuto de 
ejempto, algunas formes de realización det objeto de 
Óste invento, a sober:

La fig. t es une vista esquemática de una parte 
de un cajón o cámara de máquina est!redora, que com­
prende vorios pares inferiores de rodittos !temados 
de sostén, cú-yos rodittos móvites se cotocan automá­
ticamente en posición de sostén y se etevan a mano, 
asf como varios pares superiores de rodittos de esti­
rado, cuyos rodittos móvites se separan automática­
mente y se disponen det mismo modo en te posición 
dde estirado.

La f'9* 2 es et esquema exp!'cativo de un de- 
tette.

Las figs. 3 á 5, son, respectivamente, une vis-
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+a ]atere!, una vísta de frente det extremo izquier­
do y una vísta de frente det extremo derecho, de un 
dispositivo de mando etectromecánico det movimten­
tó de separación o etevactón y det movimiento de des­
censo de tos rodíttos estiradores móvites.

La ftg. 6 es et esquema de un mando etáctrico 
det movimiento de descenso y det movimiento de ete- 
vacicn o separación de tos rodittos móvites de sos­
tén, asi como det movimiento de separación o eteva- 
cíón y det movimiento de descenso de tos rodittos mó­
vites de estiraje.

La fig. 7 es una vista esquematice de un mondo 
comptetamente automático det movimiento de descenso 
y det movimiento de etevactón o separación de tos ro­
dittos móvites de sostén.

De acuerdo con ta f'9* ta tira o témina de 
vidrio 1, formada de modo conocido a partir de un ba­
ño de vidrio fundido (no representado), se eteva en 
et cajón o cámara 2 de ta esttredora, por pares su­
perpuestos de rodittos de arrastre revestidos de amten 
to; coda uno de estos pares comprende: un roditto 3 
estacionario cuyo eje 5 es suscepbibte de girar en co­
jinetes o soportes 4, sujetos o! cajón 2, y un rooi— 
tto rióvi! 3a, 3_b, 3c, 3¿, etc. cuyo eje 6 puede girar 
en un per de mentantes 7 que pueden, pero no deben,
ser necesariamente sot tuertos uno de otro, y que pue­
den pivotar a!rededor de un eje fijo 8 sujeto también 
at cajón 2. Contrapesos 9 montados en pa!ancas !0, 
fijes a coda uno de tos montantes 7, aseguran e! des­
censo de tos rodittos móvites 3a, 3jb, etc. y, por30
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L.s patanes 10b (ver fig. 2) sujetas ro­
dil). móvi! 3b -que puede ser idéntico . los demás 
r.diH.s móvites, o puede estar constituid, por un 
roditto tactor extr.-tigero- estén provistas cada 
un. de un vást.g. de contacto rotativamente ).rg.
2), susceptibte de cooperar con un contacto eléctri­
co 22 par. cerrar y abrir un circuito etéctrico 23 
que contiene un timbre 24, un. 'ampara de señ.i 25 
y un conjunto de dispositivos indicado, en ). fi­
gura 2, por 26, y descrito mas détaHadamente a con­
tinuación, con referencia a te figura 6 y que com­
prende e! mando etectromagnético 20 (f'g* D  que ase­
gura e) descenso y eventuaiaente también e) ascenso 
o separación de tos rodittos mÓvite. inferiores 3a, 
3^, 3c. Merced a )a tongitud de ios vastagos de con­
tacto 2), tos movimientos de su extremo que coopera 
con tos contactos 22^ se amptific.n para cerrar et 
circuito 33 en cuanto se inicia te etevacion o sepa­
ración dei roditto 3d o causa de! paso de un grano 
en ta hoja de vidrio, a! nivet de! roditto 3b.

De !o anterior se desprende ya que tos pares 
de rodittos inferiores 3a—3, 3b̂ —3, 3c3 sirven pera 
cooperar a te sustentación y a t e  etevacion de ta 
hoja de vidrio 1 sotamente durante et paso de un 
grano entre tos rodittos superiores 3d-3, 3e-3, etc. 
o sea durante ta etevacion o separación de tos rodi­
ttos moví tes 3ji, 3e, etc.

Ahora bien, como no es posibte, después det 
paso de un grano entre tos rodittos detectores 3d!-3,
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tevantar o separar simuttáneamente todos tos rod!— 
ttos 3e, 3f, 3g, e+c. y dejar ei peso de i a tira de 
vidrio exclusivamente bajo ta acción de tospares de 
rod!ttos inferiores 3a-3, 3b-3, 3c-3, es preciso te- 

5 vantar o separar tos rod!ttos móviles superiores 3d, 
3e, 3f, etc. sucesivamente?

Las figs. 3 á 5 representan esquemáticamente 
un ejempto de construcción, de acuerdo con este in­
vento, de un dispositivo pare te eteveción o sepa- 

tO ración sucesiva de tos rod! ttos 3d, 3je, 3f.
En un arbot 27, susceptibte de girar en et so­

porte 28, están acoptados, por una parte, un piñón 
29 accionado, con interposición de un reductor de 
vetocidad (no representado), por et arbot motor de 

t5 ta maquino estiradora (no representada), de tot mo­
do que la vetocidad det arbot 27 esté siempre en 
la misma retación con la de ta máquina estiradora 
y, por otra parte, un ptato de embrague 30.

En un segundo arbot 3t -susceptibte de girar 
20 en tos soportes 32, 33, y dispuesto en ta proton-

gación del arbot 27- está montado, de modo oxi¡men­
te desptazabte pero angutarmente sotidario de dicho 
árbo!, un ptato de embrague 34 accionado por un dis­
positivo electromagnético 35, con interposición de 

25 una horquitta 36, mantenida normatmente en posición 
de desembrague, por ta acción de un muette 37 uni­
do, por otra porte, a un órgano de retención fijo 
38.

En el extremo opuesto det arbot 3t está acopla­
do un ptato 39, con una teva 40 y una muesca 4t, cuyas30



- lo

funciones se describirán mas adelante.
Le portie del árbol 3! situada entre los sopor­

tes 32 y 33, lleva una serie de brazos radiales 42, 
que, en su extremo exterior, se terminan por un ro- 

5 di I lo de rodadura 43; estos brezos pueden estar mon­
tados de modo angularmente regulable y ser inmovi— 
lizables unos con respecto a otros, por ejemplo en 
un tambor 44 que, a su vez, puede ser angularmente 
regulable e inmovilizable, por medios adecuados cua- 

10 lesquiera (no representados), en el árbol 31.
Los brazos 42 próximos, están decotedos o des­

plazados unos con respecto a otros, un ángulo corres­
pondiente o la separación entre dos rodillos estira- 
dores consecutivos 3jd, 3¿, 3f, etc., de tal modo que 

&5 cuando unirodil lo 43 se encuentra en una posición
determinada, el siguiente llega a la misma posición 
cuando la hoja de vidrio ha recorrido la distancio 
que separa dos de estos rodillos estiradores.

Los brazos de rodillos 42, 43, cooperan con 
20 otras tantas palancas 45 susceptibles de pivotar, 

por su extremo 46, alrededor de un eje horizontal 
fijo 47 y están provistos, cada uno, de una protu­
berancia 48 que coopero con el ¡rodil lo 43 de! bra­
zo 42 correspondiente.

25 El extremo libre 49 de cada palanca 45 está
acoplado, por un cable 50 que paso sobre uno o va­
rias poleos de guía estacionarias 5l, al extremo 
libre de los brazos 10 de uno de los rodillos 3d,
3e, 3f, etc.

La levo 40 del plato 39, coopero con un inte—30
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rruptor de mué!te 52, 52' y eventuatmente con un 
contacto auxitiar t0¡ (fig. 6), mientras que )a 
muesca 4! de) pteto 39 coopera con un roditto 53 
montado en un soporte pivotante 54, éste sotic!ta- 

5 do por un muette 55 con e) roditto 53, hacía e) pteto 
39 y que coopera con un interruptor de resorte 56.

En e) esquema de conexiones de )a fig. 6, se 
observe ente todo, e) roditto detector 3d con sus 
vastagos atargeddos de contacto 2ljd, 21*ct; et man­

to do etectromagnético 20, 20' det gancho t5 que coo­
pere con et anitto t4 de ta cadena t3 por medio de 
ta cuat se reatiza te etevación o separación de tos 
rodittos de sostén 3je, 3_b, 3c; et timbre de atarme 
24 y te tempera testigo 25; et mondo etectromagné- 

!5 tico 35, 36, det dispositivo de embrague y de desem­
brague 30, 34 det arbot 3! con brazo 42 (fig. 5) 
y con pteto distribuidor 39 que coopero con tos in­
terruptores 52 y 56# cuerpos de contacto suptemen- 
tarios 58, 58' montados en tos vastagos de contac- 

20 to 2t, 2t', cuerpos de contacto que se suponen ais- 
todos de tos vastagos 2t, 2t', y sirven para cerrar 
et circuito det mondo etectromagnético 35 de! dis­
positivo de embrague y de desembrague 30, 34.

En et esquema de i a f'g. 6, se observan además, 
25 tos conductores de tfnea 59, 60; tos contactos de 

agarrador 61, 61', montados (unoa! tado derecho y 
otro at tado izquierdo det cajón 2 de ta estirado— 
ra), en et circuito 62, 63 det mando etectromcgné- 
tico 20, 20'; un interruptor de dos direcciones 64 

30 que coopera, por una parte, con et circuito de pues—
)
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ta en corto—circuito 62, 65 de! etectro—imán 20, —cir­
cuito que puede comprender una ¡ampara pitoto 66— y, 
por otra parte, con tos hitos de conexión 63 y 67, es­
te úttimo que termina en un contacto auxitiar 68 de 

5 un contacto trípotar de etectro-imán 69 de contactos 
principa)es 70, 7! y de contacto de conservación 72; 
et circuito det etectro-imán 69, comprende tos conduc­
tores de conexión 73, 74, 75 -e! conductor de cone­
xión 73 tiene te ramificación 76 que coopera con et 

tO contacto 70— e! conductor de conexión 74 comprende
un putsador de paro 77; tas ramificaciones 78, 79 coo­
peran respectivamente con et contacto auxitiar 68 y 
con et contacto de comservación 72 det contactor; tas 
ramificaciones SO, 80*, unidas a tos pares de bomas 

t5 de contacto 8t, 8t' (izquierda y derecha) para cada 
uno de tos brazostOd, tOd', (tOe, !0e', tOf, tOf', 
tOg, tOg') de tos rodittos 3jd, (̂ , f, g,) estos bra­
zos cooperan, por otra parte, con tas bomas de con­
tacto 82, 82* unidas a tas ramificaciones 83, 83' det 
conductor de conexión 75 que tiene además tas rami­
ficaciones de bomas 84, 85 que cooperan respectiva­
mente con et contacto de conservación 72 y con e! 
contacto 70 det contactor; tos conductores de cone­
xión 86, 87 unidos respectivamente, por una parte, 
a tos contactos 70 y 7! de! contactor, y por otra par­
te, respectivamente, por interposición det timbre 24 
y de ta támpara roja 25, montados en parateto, a un 
todo de un interruptor de dos direcciones 88 y at otro 
tado de este interruptor; tos cabtes de conexión 89,
90 unidos respectivamente a tas bomas 9!, 9t' y 92,30
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92', que cooperen con tos contactos auxitiares 58,
58' de tos vastagos de contacto tOd, tOd' y, por otra 
porte, respectivamente at conductor de ttnea 59 y a 
una de tos bornes det etectro— imán 35, cuya otro bor—

5 na este unido por ta ramificación 93, et conductor 
de tfnea 60; tos conductores de conexión 94,95 que 
unen, respectivamente, tes bornes 56', 56'' det in­
terruptor 56 at conductor de conexión 90 y at conduc­
tor de tfnea 59; finetmente tos conduectores de cone— 

<0 xión 96, 97 que unen, respectivamente, tes bornes 57' 
57" det contacto 52, 52' o tos conductores de cone­
xión 63 y 65 det etectro-imán 20, 20' en et caso en 
que este uttimo mande, no un gancho t5 que coopero de 
modo desconectabte con un anitto t4 det cobte t3 de 

15 ret ene i ón de tos redi)tos de sos ten 3a, b, c, si no con
una patanca 98 (ver fig. 7) uno de cuyos extremos es­
tá articulado a un punto fijo 99, mientras ^ue su otro 
extremo, unido de modo permanente a! cobte t3, está 
prov&to de un contrapeso tOO utitmente regutabte, de 

20 modo que et sistema 98, tOO retorna tos rodittos 3a,
_b, .cota posición tevantada o separada cuando et elec­
troimán se pone fuera de circuito.

funcionamiento det dispositivo antes descri­
to, es et siguiente!

25 Ceso 1^! En ta tiro o támina de vidrio ocurre una 
roturo, por un motivo cuetquíera.

&e supondrá que e! etectro-imán 20, 20' coope­
ra con ta cadena t3 por intermediación det dispositi­
vo de anitto t4 y de gancho !5, deaeuerdo con ta fi- 

30 gura 6.
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En march§ norma!, et interruptor 64 ha de en­
contrarse en todo momento en te posición ¿ que es 
!o de servicio para e! etectro-imán 20, 20'.

At producirse te rotura, et operario acciona ¡os 
5 contoctos de tirador ó!, 6!', et etectro—imán 20, 20' 

funciono (circuito 59, 62, 20, 63, 6t, 6t', 60), et 
gancho suetta et anitto t4, tos rodittos 3o, 3^, 3^ 
descienden y sujetan ta parte inferior de ta tira de 
vidrio 1 contra tos rodittos estacionarios 3 respec­

to tivos. At mismo tiempo, funciona et contcctor 68 o
72 (circuito 59, 73, 69, 74, 77, 74, 78, 68, 67, 64a, 
63, 6t, 6)', 60 e inmediatamente 59', 73, 69, 74, 77, 
74, 79, 72, 84, 75, 60), así como et timbre 24 (cir­
cuito 59, 73, 70, 86, 24, 88b, 87, 7t, 85, 75, 60), 

t5 y et contactor 68 á 72 soto puede reactivarse accio­
nando et putsador de paro 77.

Para restabtecer tos rodittos 3o, b, c, en su 
posición tevantada, e! operador ha de girar de to ca­
dena )3 y votver a enganchar et anitto !4 en e! gan- 

20 cho t5.
Caso 2&: Et operario descobre un pequeño grano o gui­

jarro. o un guijarro no petiqroso, y no quie­
re hacer descender tos rodittos 3a, b, c.

Estando et interruptor 64 en ta posición a, et 
25 operador to cotoca en ta posición b, to cuat manten­

drá et etectro—imán 20, 20' fuera de servicio cuando 
et roditto detector 3d (Ñamado también anuncia-gui­
jarro) funcione. Es desde tuego evidente que inctuso 
en este ceso, tos rodittos 3a, j), ĉ podrían hacerse 

30 descender, en caso de petigro, mediante ta inversión



2 4 0 1 5 0

de te posición det interruptor 64 desde b é a y me­
diante et accionamiento de tos contactos 6t, 6t'.

Para hacer pasar et guijarro en et roditto de­
tector 3d, e! operario tevento este úttimo y, por 
este hecho, et vastago 21^ y/o 2t'd (según !a situa­
ción det guijarro, cierra tos contactos 8t, 82 ó 
8t', 82', to cuat dé tugar at funcionamiento det con­
tactor 68 á 72 (según et circuito 59, 73, 69, 74, 80 
u 80', 8! u 8t', 21d o 21'd , 82 u 82', 83 u 83', 75, 
60). Debe observarse que et interruptor de dos di­
recciones 88 se encuentra en este momento en posición 
_b to cuat asegura et funcionamiento det timbre 24.

Et contactor 68 a 72 permanece en posición de 
cierre, merced at contacto de conservación 72 que, 
por et cierre det circuito 59, 73, 69, 74, 77, 74, 72, 
84, 75, 60, pone en cortocircuito tos contactos 80, 
2td, 80' y 8!, 2t'd, 82'.

Una vez pasado et guijarro, et operario ejerce 
presión sobre et botón de paro 77, para cortar te 
corriente que pasa por ta bobina 69 y restabtecer 
asf et contactor 68 a 72.

En et caso especia! en que et espesor de ta !á- 
mina de vidrio aumente antes de votverse a abrir tos 
contactos 8t, 2td, 82 y/o 8t', 2t'd, 82', o bien en 
ciertos casos de accidentes especiates en tos que te 
tamtna se deforma, obt igando a tos operarios a inter­
venir pare restabtecer ta situación, et timbre 24 fun­
cionarte sin parar. Para evitar este inconveniente, 
et operario cotoca et interruptor 88 en te posición 
j3 abriendo asi et circuito det timbre 24 y cerrando
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at mismo tiempo e) de ta tempero rojo 25, que se 
enciende, indicando que et aviso sonoro este cor­
tado. Et hecho de que et contactor 68 a 72 quede esf 
sometido a tensión, no constituye inconveniente ot- 

5 guno.
Ceso 39; Et operador observe un gran guijarro, hoce 

descender tos rodittos 3o, b, c y hace po­
sar et guijarro por debajo de tos rodittos 
3d, e, f, etc.

tO Con este objeto,et operario acciona tos contac­
tos 6t, 6t', haciendo funcionar esf e! etectro-imán 
20, 20', y et sisteme de retención t3, t4, !5 de tos 
rodittos 3o, Jb, c. Ha de etegir et momento de su in­
tervención de modo que et ascenso de tos rodittos se 

t5 reotice en sincronismo con et paso de! guijarro. Pare 
interrumpir et timbre 24, he de cotocor et interrup­
tor 88 en te posición a.
Coso 49: Et,operario nada observó, y et roditto detec­

tor 3d descubre un guijarro.
20 Se supondrá que et etectro-imán 20, 20' acciono

et sistema t3, 98, 99, tOO según ta f!g. 7. Es e! fun­
cionamiento automático, a saber: tos rodittos 3o, b, 
c:, ocupen su posición tevantaodo (ver fig. 1 ), desde
que et guijarro ttege ot roditto detector 3d y empie-

25 za a tevontarto, tos contactos 2t^, 58 y/o 2t'd, 58' 
cierren et circuito 59, 62, 20, 64, 67, 68, 78, 74,
80, 8!, 2td, 82, 83 y/o 80', 8t', 2t'd, 82', 83', 75,
60, así como et circuito 59, 89, 9t, 58, 9t' y/o 92,
58', 92', 9t', 90, 35, 93, 60. Por este hecho, e! etec- 

30 troimán 20, 20' provoco, por intermediación de! síste-
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ma de transmisión 98, 99, tOO, !3 (ver fig. 7);
- e! descenso de tos rodittos 3j3, Jb,
- et funcionamiento det contector 68 ó 72 y, 

por tanto, et dettimbre 24y*
- et embregue de tos ptatos 30,-34 por et etec- 

troiman 35, 36 y
- te puesta en marche det sisteme 39 e 5! (ver 

fig. 3 é 5) que provoca ente trodo, por intermedia­
ción det ptato distribuidor 39 con muesca 4! y teva 
40, y de tos interruptores 52, 52' y 53, 56, et cie­
rre det circuito de conservación 59, 95, 56", 56, 56* 
94, 90, 35, 93, 60 y 59, 62, 20, 63, 96, 57', 57, 57" 
97, 65, 60 y por tanto, respectivamente*

- te etevación comptete det roditto detector 3d 
que deja así un paso tibre at guijarro;

- ta continuación de !a rotación det sistema 
39 á 5t, (ver figs. 3 a 5) después det retorno de! 
roditto detector 3̂ t a ta posición baja;

- ta conservación de tos rodittos 3a, b, c en 
posición baja, y

- et ascenso y descenso sucesivo de tos rodi — 
tíos 3js, f, g, en et momento de paso det guijarro 
frente a tos mismos.

Cuando et ptato distribuidor 39 reatiza una re- 
votuctoncompteto, ta teva 40 y ta muesca 4) recupe­
ran sus posiciones de partida correspondientes a ta 
abertura de tos interruptores 52, 57 y 53, 56, y de 
tos circuitos a ettos aceptados, o sea

- et circuito det etectroímán 20, 2t' está cor­
tado y, por este hecho, et contrapeso <00 vuetve a



cotoc.r tos rodittos 3., b, c, por *3 en su posición
etevada y, por otra parte,

- et circuito de) etectroimán 35, 36 esta cor­
tado y, por este hecho, tos ptatos 34, 30 se desem- 

5 bregan uno de otro por !a acción det muette 37.
Ademes, como indico ta fig. 6, et interruptor 

52 puede estar combinado con un contacto ouxitier 
tOt de contro! de un circuito !02, t03 que sírva pa­
re poner en acción un dispositivo análogo a! repre- 

)0 sentado en tes figs. 3, 4 y 5, destinado a regutar 
ta etevación y et descenso de tos rodittos siguien­
tes, tat como 3h, _t_, etc. (no representados) s! ta
atture de ta maquine to exige.

Es evidente que et invento comprende numerosas 
¡5 variantes de ejecución distintas de tas anteriormen­

te descritas y representadas en tos dibujos adjuntos, 
y que tas inctuye todas.

Así, por ejempto, et detector puede estar cons­
tituido por un tactor adecuado cuatquiera, por ejem- 

20 pto por uno o varios rodittos o ruedecitas de con­
tacto, muy tigeros, independientes o distintos de tos 
rodittos de te estiradora y combinados con estos úl­
timos, separadamente o por grupos. Una o varias se­
ries de estos tactores accionabtes separadamente o 

25 por grupos, pueden disponerse transversatmente a te 
támina de vidrio, en uno o varios puntos, y accionar 
et ascenso y et descenso de tos rodittos con tos que 
están combinados de un modo adecuado cuatquiera.

Et objeto de este invento ofrece, entre otras, 
ta ventaje de que, a causa de su gran sensibitidad,30
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funciona a veces cuando et operario vigitente no des­
cubre guijarro etguno. At examinar atentamente !a te- 
mina, comprueba en tat coso, muy a menudo, que un de­
fecto ha accionado et dispositivo de acuerdo con es­
te invento, por ejem-pto un exceso de espesor, !o 
cuat te permite corregir este ^efecto que en ausen­
cia de este dispositivo detector pasaría inadverti­

do.
Además, es natura) que et descubrimiento de! gra­

no, es decir, et tigero movimiento de etevocion de! 
roditto detector provocado por aque!, podría rea!izar­
se por otro dispositivo cuatquiere de contro!, distin­
to de tos antes descritos, por ejemplo mediante un dis 
positivo neumático, óptico, hidráutico o de otra no­
tara) ezc.

N O T A
Se reivindican como propios y nuevos pera que 

sean objeto de une Patente de invención, en España, 
por veinte años, reivindicándose te prioridad de te 
patente depositada en Bétgice et !4 de Febrero de 
t.957 bajo et nB 437.780, concedido e! 28 de Febrero 
de t.957 con et nB 555.000, tos puntos siguientes:

1.- Procedimiento y dispositivo para evitar ta 
rotura accidenta! de ¡a tira o támino de vidrio en 
tas máquinas de estirado vértice! a causa de ta pre­
sencia de protuberancias en ta misma, caracterizado 
porque descubre de modo automático tas protuberan­
cias en ta tiro, de que experimenten una pre­
sión pet tgrosa, por parte de tos rodi t tos de ta má­
quina estiradora.
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2.- Procedimiento y dispositivo para evitar te 
roturo accidenta! de )a tira o támine de vidrio en 
t.s máquina, de estirad, vertió.!, según !a reivindi­
cación 1, caracterizados porque dependientemente de!

5 descubrimiento automático de !as protuberancias, se 
hacen funcionar uno o varios avisadores y/o se sepa­
ra tempor.tmente de te tira, por !o menos unb de !os
rodiüos móvÜes de !e aspiradora.

3.- Procedimiento y dispositivo para evitar !e 
)0 rotura accidenta! de !a tira o támine de vidrio en

tas máquinas de estirado verticet, según tes reivtn- 
dicaciones ! y 2, caracterizados porque dependiente­
mente de! descubrimiento automático de tas protuberan­
cias, se separan tos rodittos movites de ta aspirado- 

)5 re, de ta tira, y se hacen descender sobre ésta su­
cesivamente, en e! sentido de ta progresión det vi­
drio; et ascenso y et descenso de tos rodittos movites 
se reatizan bien por una intervención manuat det ope­
rario, bien semi-automáticamente, bien automáticamen- 

20 *tc, con te ayuda de sistemas de mando adecuados, cua— 
tesquiera, por ejempto mecánicos, etectricos, etectro— 
mecánicos, hidráuticos, neumáticos, mixtos u otros.

4.- Procedimiento y dispositivo para evitar te 
rotura accidenta! de te tira o támine de vidrio en 

25 tas máquinas de estirado vertíca!, según tas reivin­
dicaciones 1 á 3, caracterizados porque ét o tos ro­
dittos movites más próximos a! baño de vidrio, se te— 
vantan normatmente de ta tira y descienden sobre és­
ta, bien separada o bien simuttáneamente, en función 

30 det descubrimiento automático de una protuberancia
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que Ñeque cerca det primer roditto móvi!, normat- 
mente bajo sobre )a tira, para sostener ésta mien­
tras tos rodittos móvítes siguientes están separados 

de te tire*
5 5.- Procedimiento y dispositivo para evitar te

rotura accidenta! de te tira o tamina de vidrio en 
tas máquinas de estirado vertica!, según tas reivin­
dicaciones 1 á 4, caracterizados porque et descenso 
y et ascenso de tos rodittos móvites, se controten

)0 separadamente o por grupos.
6. - Procedimiento y dispositivo para evitar ta 

rotura accidenta! de ta tire o támina de vidrio en 
tas máquinas de estirado vertica!, según tas reivin­
dicaciones ! á 5, caracterizados porque et descubri-

)5 miento se reatiza automáticamente por te entrada en 
contacto de une protuberancia con un per de rodittos 
cooperativos de ta esti redora.

7. — Procedimiento y dispositivo paro evitar ta 
eotura accidento! de ta tira o támina de vtdrto en

20 tos máquinas de estirado vertica!, caracterizados por 
comprender, para te ejecución det procedimiento se­
gún tas reivindicaciones 1 á 6, un circuito etéctrtco 
susceptibte de cerrarse -durante et peso de una pro­
tuberancia bajo un roditto detector que puede ser eet

25 primer roditto móvi! en contacto con te tiro- por te 
eteveción de este roditto desde que esta eteveción 
se inicie y antes de que ta presión det roditto sobre 
ta protuberancia a!canee un vetor petigroso.

8. — Procedimiento y dispositivo para evitar ta
30 rotura accidente! de ta tira o támina de vidrio en
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tes máquinas de estirado vertical, según te reivin­
dicación 7, caracterizados porque et circuito etóc- 
trico comprende sistemas de mando susceptibtes de Le­
vantar, et peeo de ta protuberancia, sucesivamente,

5 rodittos móvites normatmente bajos sobre ta tire de 
vidrio, y de hacer descender uno o varios fodittos 
móvites, normatmente tevantados.

9.- Procedimiento y dispositivo para evitar te 
rotura accidenta) de te ttra o tamina de vtdrto en 

[0 tas máquinas de estirado vertícat, según te reivin­
dicación 8, caracterizados porque tos rodtttos móvi­
tes normatmente tevantados estén combinados con un 
mecanismo de retención, per ejempto un dispositivo 
de enganche etectromecánlco, y et circuito etéctri- 

t5 co combinado con et roditto detector es susceptibte 
de provocar ta tibereción de dicho mecanismo de en­
ganche y, por tanto, ta liberación de tps rodittos 
móvites normatmente tevantados, en cuanto e! grano 
o protuberancia se presente debajo det roditto de- 

20 tector.
)0.- Procedimiento y dispositivo para evitar ta 

rotura accidenta! de ta tira o támina de vidrio en 
tas máquinas de estirado vértice!, según te reivín- 
-dicacion 7, caracterizados porque et circuito etéc- 

25 trico combinado con et roditto detector comprende,
por otra parte, uno o varios avisadores, por ejempto 
ópticos o acústicos,cuya puesta en funcionamiento 
y cuya inactivación estén subordinadas además a un 
dispositivo de mando accíonabte directamente por e! 
operario.30
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5 CENTIMO!

i.
tt.- Procedimiento y dispositivo pera evitar te 

rotura accidente! de ta tira o támin. de vidrio en 
tas.máquinas de estirado verticet, según ta reivin­
dicación 9, caracterizados porque tos rodittos móvi- 

5 tes normatmente tevantados, están combinados con un
mecanismo que amortigua te entrada en contacto de es­
tos rodittos con te tire de vidrio.

t2.- Procedimiento y dispositivo para evitar te 
roture accidenta) de te tire o támine de vidrio en 

!0 tas máquinas de estirado vértice!, según ta reivindi­
cación 7, caracterizados porque en uno por to menos 
de tos peres de rodittos sucesivos de ta est.i redora, 
et roditto móvit constituye un detector de protuberan­
cia y está preparado, para este objeto, de modo que 

)5 primero se tevante por ta misma protuberancia sin ejer­
cer en áste una presión petigrosa, y a continuación 
se eteva por un mando de ascenso, por ejempto etectro— 
mecánico, puesto en funcionamiento por et movimiento 
de etevación det roditto detector provocado por to 

20 protuberancia, y se hatta también preparado para re­
tornar, por un mando de descenso, por ejempto de con­
trapeso, a ta posición norma! de trabajo después de 
pasar ta protuberancia, mientras que en tos demás pa­
res de rodittoe de to aspiradora, et roditto móvit es— 

25 tá preparado paro ser tevaniedo por et mondo de ascensc 
poco antes de pasar ta protuberancia entre tos rodi- 
t tos det par considerado, y para descender a ta po­
sición de trabajo por te acción de mando de descenso 
citado, después det paso de ta protuberancia.

t3.- Procedimiento y dispositivo para evitar ta30
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rotura accidenta) de ta tira o támin. de vidrio en 
tas máquinas de estirado vertíca), según ta reivin­
dicación 9, caracterizados por comprender por to me­
nos un par de rodittos de sostán dispuesto, por ejem- 

5 pto, a) otro tado de! roditto detector, e) roditto
mávit de éste o de estos pares de rodittos de sosten 
es susceptibte de quedar retenido normalmente en una 
posición tevantada, por un mecanismo de retención, 
por ejempto eiectromécanico, controtado por et rodi- 

tO tto detector y/o eventuatmente a mano, siendo ademas 
susceptibte de cotocarse en posición inferior por me­
dio de un mecanismo, por ejempto de contrapeso, com­
binado cón dicho mecanismo de retención.

t4.- Procedimiento y dispositivo para evitar 
)5 ta roture accidente) de ta tíre o tamina de vidrio en 

tas máquinas de estirado verticat, según tas reivin­
dicaciones 7 é t3, caracterizados porque et mango de 
etevación det roditto detector y de tos rodittos mo­
ví tes distintos de tos de sostén, comprende un meca- 

20 nismo rotativo de tevss, que, por una parte se embra­
ga y desembraga por un mecanismo de arrastre sincro­
nizado con et movimiento det mando de te aspiradora 
y, por otra parte, contiene un mecanismo distribuidor; 
e! embrague det meconismo de leves con e! mecanismo 

25 de arrastre está asegurado por ejempto por una trans­
misión etectromagnática controtada por et movimiento 
de etevación det roditto detector; et movimiento de 
etevación de tos rodittos por et mecanismo de tevas 
está asegurad8, por ejempto, por una transmiston me­
cánica de patancas, de cadenas o de cabtes y de po-30
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tees de guía; e! desembrague de) mecensmo de teves 
con respecto at mecanismo de arrostre está asegura­
do, por eiempto, por un. transmisión etectrom.gne- 
tice controtede por e) mecanismo distribuidor.

¡5.- Procedimiento y dispositivo pare evitar 
t. rotura accidenta! de te tira o támin. de vidrio 
en tas máquinas de estirado verticet, según te rei­
vindicación )4, caracterizados porque et meconismo 
distribuidor controta además et mando de tos rodittos 
de sostén, que está controtado por otra parte, direc­
tamente, por et roditto detector.

tó.- Procedimiento y dispositivo pera evitar !e 
roture accidente) de ta tire o támin. de vidrio en 
tes maquinas de estirado vértice!, según tas reivin­
dicaciones t4 y !5, caracterizados porque e! mecanis­
mo distribuidor controta además une red de mando que 
aseguro te elevación y et descenso de uno o varios 
grupos suplementarios de rodittos de te esttradora.

)7.- Procedimiento y dispositivo para evitar to 
roture accidente! de te tira o támina de vidrio en 
tos máquinas de estirado vértice!, según tas reivin­
dicaciones t2 á tó, caracterizados porque et mando 
det mecanismo de étevación, por ejempto, etectromece- 
nico, está controtedo por contactos accionados sepa­
radamente por tos dos extremos det roditto detector 
y eventuatmente, también separadamente, por tos dos 
extremos de tos otros rodittos móvites.

)8.- Procedimiento y dispositivo pera evitar to 
roturo accidente! de ta tira o támina de vidrio en 
tos máquinas de estirado vertica!, según tes reivin-
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dlcaclones t2 a !7,¡7, caracterizados porque ei mando 
ntrote ta posición de tos rodlttos mó

culto det etectroímén de tos rodlttos de sostén; un 
circuito de etectroímén que controte e! embregue y et 
desembrague det mecanismo de etevaclón, que controte 
ta posición de tos rodlttos móvltes de ta espiradora 
distintos de tos rodlttos de sostén; estos circuitos 
están combinados entre sf pare ser controtados a su vez 
por et rodltto detector, por contactos de tos Interrup­
tores ecclonabtes a mano, y por et distribuidor que for­
me parte det mecanismo de etevaclón.

!9.- Procedimiento y dispositivo pare evitar te 
rotura accidenta! de ta tire o tamina de vtdrlo en tes 
maquines de estirado vertlcat, según tas reivindica­
ciones t2 á !8, caracterizados porque et detector esta 
constituido por un tactor adecuado cuaiquiera, por 
ejempto por uno o varios rodlttos o poteítas tactores 
muy tlgeros, Independientes o distintos de tos rodl­
ttos de te est!redora y combinados con estos úttimos, 
separadamente o por grupos.

20.- PROCEDIMIENTO Y DISPOSITIVO PARA EVITAR LA 
ROTURA ACCIDENTAL DE LA TtRA O LAMINA DE VtDRtO EN 
LAS MAQUtNAS DE ESTIRADO VERTICAL.

Todo conforme se describe en ta memoria que an­
tecede, se Itustra como ejetppto de ejecución en tos 
ptanos unidos a etta y se reivindica en su Nota.
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dos
que

Esto memoria conste 
y escritos e maquine 
)e acompañen.

Madrid, !4

dé veintisiete hojas fotia- 
por una sota cero y pianos

de Febrero de !.958
UNtON DES VERRERtES MECANtGUES 
BELGES, Société Anonyme.

P.A.
íyWSTO BOTS1A AAONTOYA
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