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P A T E N T E 240 Ì41
I N T R O D U C C I Ó N

p or "APARATO TOCA-DISCOS SELECTOR AUTOMÁTICO, ACCIONADO POR 

MONEDA O FICHA",  a fa v o r  de la  firm a GENERAL ESPADOLA DE AU­

TOMÁTICOS, 3 .  A *, d o m iciliad a  en Madrid, " V e ld e r r ib a s , n* 52"

MgMORlA DESCRIPTIVA

La p re se n te  in v en ció n  se  r e f i e r e  a un ap arato  to o a -d ia o o s 

s e le o to r  au to m ático , accionad o por moneda o f i c h a .

E l ap arato  o b je to  de l a  in v en ció n  es  del t ip o  en que l a  

p ila -a lm a cé n  de d is c o s  es de e je  h o r iz o n ta l ,  lo n g itu d in a l o 

5* tran sv ersa lm en te  d isp u esto  con re s p e c to  a l  m ueble, t ip o  que,

en o tr a  modalidad de fu n cion am ien to , ha sid o  ya re g is tra d o  por 

la  a c tu a l firm a  s o l i c i t a n t e .

E l ap ara to  o b je to  de l a  p re se n te  in v en ció n  se  c a r a c te r iz a  

porque la  c ita d a  p ila -a lm a cé n  es conjuntam ente d esp lazab le  en 

1 0 . p lano h o r iz o n ta l  oon movimiento d e s liz a n te  de v a iv én , siendo

e s ta c io n a r io  e l  mecanismo de ex tra o o ió n  del d isco  s e le c c io n a ­

do p a ra  a u d ic ió n , pudiendo r e a l iz a r s e  l a  au d ició n  por ambas ca­

r a s  grabadas del d isco  p rev io  v o lte o  d el mismo para  o f r e c e r  a 

la  agu ja  ú n ica  l a  ca ra  cuya a u d ic ió n  se  d esee , pasando a s i  de 

15* l a  p o s ic ió n  v e r t i c a l  de alm acén a la  h o r iz o n ta l  de au dición#
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' E l  ap arato  oon sta  de l o s  órganos y d is p o s it iv o s  e s e n o ia le s  

s ig u ie n te s !  un motor p ara  e l  d e sliz a m ie n to  en vaivén de la  p i l a -  

almacén de d is c o s , o tro  motor p ara  e l  mecanismo e x tr a c to r  y v o l­

tead o r del d isco  se le cc io n a d o  para l l e v a r l o  a  la  p la ta fo rm a de 

e je c u c ió n , y un te r o e r  motor p ara  e l  g ir o  de e s ta  p la ta fo rm a a l ­

rededor de e je  v e r t i c a l ;  d ichos t r e s  m otores r e a liz a n  a su vez

lo s  m ovim ientos n e c e s a r io s  p ara  una vez term inada l a  a u d ic ió n  

r e in te g r a r  e l  d iseo  a l a  p i l a —alm acén. Consta ademas e l  apara­

to  de dos s e r ie s  de e le c t r o —imanes p a r a le la s  y en fren tad as por 

debajo del p lano de d eslizam ien to  de dioha p ila -a lm a c é n , in d i­

vidualm ente in te rc a la d o  cada e le c tro -im á n  en c ir c u i t o  acoionado 

por r e s p e c t iv a  t e c l a  del tec la d o  s e le o to r  emplazado en e l  plano 

f r o n t a l  del mueble donde asimismo van lo s  m edios em isores del 

sonido y e l  mecanismo monedero acclo n ad o r del a p a ra to . Entre la s  

c ita d a s  s e r ie s  p a r a le la s  de e le c tro -im a n e s  hay d isp u esta s  v a r i ­

l l a s  en ndmero de dos# también p a r a le la s  en tre  s i  que son a c c io ­

nadas en e le v a c ió n  por l a  armadura d el e le c tro -im á n  e x c ita d o  en 

oada oaso , cerrando a s i  e l  c i r c u i t o  de e x c ita c ió n  del motor pro­

p u lso r  del vaivén  de d eslizam ien to  de la  p ila -a lm a c é n . En e l  

o ir o u ito  de en trad a  accionad o por l a  moneda o f i c h a ,  hay un d is­

p o s it iv o  tr in q u e te  p ara  re g u la r  lo s  accio n am ien to s por t e c la  de 

acuerdo con e l  número de t e c l a s  p u lsad as y de d is c o s  almacena­

dos para s e le c c ió n .

E l mecanismo de asid o  y v o lte o  d el d isco  se le cc io n a d o  per­

m ite r e a l i z a r  e l  v o lte o  en ángulo de 90S en uno u o tro  sen tid o  

y a l  mismo tiempo h acer o s c i l a r  e l  brazo p o r ta -a g u ja  para l le v a r  

l a  agu ja  a p o s ic ió n  de a u d ic ió n , y r e t i r a r l a  term inada e s ta .

l a  r o ta c ió n  del e j e  p o rtad o r de la  p la ta fo rm a  de e je c u c ió n  

se  l l e v a  a cabe p re fe r ib le m e n te  por p o le a  de f r i c c i ó n  u o$ro 

dio de tran gm isión  adecuado p ara  r o ta c ió n  le n ta #
me—
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Las armaduras de lo s  e le c tro -im a n e s  son o s c i la n t e s  de 

su e rte  que a l  e x c i ta r s e  indiv idualm ente lo s  mismos un extremo 

de su armadura se  in terp o n e  en e l  re c o rr id o  del con junto  des­

l iz a n te  de la  p i l a —alm acén y a l ^ e z ?  por una u o tr a  de la s  

c ita d a s  v a r i l l a s  in te r p u e s ta s  en tre  d ich a s  dos s e r ie s  de e le c ­

tro -im an es c i e r r a  e l  c i r c u i t o  de e x c ita c ió n  d e l motor que pro­

voca l a  t r a s la c ió n  de l a  r e fe r id a  p i l a —almacén? y empieza e l  

d eslizam ien to  de é s t e  con ju nto  h a s ta  top ar con aqu el extremo 

de l a  armadura en c u e s tió n  que lo  d e tie n e  interrum piendo a l  

mismo tiem po l a  mencionada e x c ita c ió n  del motor e l é c t r i c o  a fe c ­

to  a e s te  m ovim iento.

La e s tru c tu ra  de c o lo c a c ió n  de l o s  d iso o s  en la  columna- 

alm acén de e je  h o r iz o n ta l c o n s is te  en una s e r ie  de sem i-aro s 

de p lan o s p a r a le lo s  e n tre  cuyos a ro s  se  en ca ja  holgadamente ca­

da d isco  de forma t a l  que su e x tr a c c ió n  o r e in te g r o  a la  p i l a  

se r e a l iz a  s in  ser  o b s ta cu liz a d a  por lo s  d is c o s  a d y acen tes.

La tran sm isió n  de la  r o ta c ió n  d el motor a la  t r a s la c ió n  de 

l a  p i la —almacén en vaivén se l le v a  a  cabo porque a q u e lla  ro ta ­

c ió n  mueve una rueda dentada im pulsora de t r a s la c ió n  de una ca­

dena que engrana con e l l a  y con o tra  rueda s im ila r  lo c a ,  r e s u l­

tando una oadena s in  f i n  y uno de sus es lab o n es t ie n e  a r t i c u la ­

da una b i e l a  que a su vez se v in ou la  a  l a  b ase  d e s liz a n te  del 

con junto  p ila -a lm a cé n ?  con lo  cu a l e s ta  e s tá  som etida a l  r e f e ­

rid o  d eslizam ien to  en v a iv én .

La o ita d a  b ase  d e s liz a n te  es d eten id a  en e l  re c o rr id o  de 

ida o en e l  de v u e lta  según que e l  extremo l i b r e  de la  armadu­

ra  O sc ila n te  de e le  o tro-im án  excita,do p e rte n e z ca  a  una u o tra  

s e r ie  de d ich os e le c tro -im a n e s?  y en e l  momento en que la  base 

d e s liz a n te  l l e g a  a o o n ta c ta r  con e l  o b stá cu lo  e s te  a cc io n a  un 

in te r ru p to r  d isp u esto  en e l  f r e n te  de la  r e fe r id a  b ase desli*-
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zan te  quedando a s i  detenida la  columna 

e l d isco  a s e le c c io n a r  r e s u lta  con su p lano en e l  mismo plano 

v e r t io a l  de o s o i la c ió n  del d ip o s it iv o  de asid o  que luego e x p li­

carem os. En e s te  momento, una len g ü eta  s o l id a r ia  de l a  menciona­

da b ase  o p la ta fo rm a de apoyo de la  p ila -a lm a cé n  c i e r r a  e l  c i r 5 

c u ito  de e x c ita c ió n  d el motor a fe c to  a l  mecanismo de e x tr a c c ió n , 

v o lte o , co looaoión  en la  p la ta fo rm a r o t a t o r ia  de e je c u c ió n , y 

m ovim ientos in v e rso s  co rresp o n d ien te s  a l  r e in te g r o  del d isco  a 

su a lo ja m ien to  en la  p i l a ,  y son e l l o  se  pone en marcha e s te  

mecanismo.

l a  in ic ia c ió n  del d eslizam ien to  de la  p ila -a lm a ce n  c ie r r a  

tam bién e l c i r c u i t o  e x c ita d o r  del motor a fe c to  a  la  ro ta o ió n  de 

la  p la ta fo rm a de e je c u c ió n  y a s i  cuando e l  d isco  se  d e p o site  so­

bre e l l a  por e l  mecanismo v o lte a d o r  ya se  habrá vencido la  in e r ­

c ia  de r o ta c ió n  y g ir a r á  l a  p la ta fo rm a con v e lo cid a d  de regim en.

E l  mecanismo e x tr a c to r —v o lte a d o r , que a su vez a cc io n a  a 

p o s ic ió n  o r e t i r a ,  e l brazo p o r ta -a g u ja , oonsta de un d is p o s i t i ­

vo de asid o  y l ib e r a c ió n  del d is c o , un d is p o s it iv o  de v o lte o  pa­

r a  e l  r e fe r id o  d is p o s it iv o  a s id o r - l ib e r a d o r  y un d is p o s it iv o  de 

o s c i la o ió n  del mencionado brazo p o rta —a g u ja .

0 141 )4
-a lm acén  en forma t a i  que

Todos e l lo s  se  d erivan  de su v in cu lo  a un e je  p u esto  en ro ­

ta c ió n  por e l  motor a fe c to  a e s ta  p a r te  d e l a p a ra to , cuyo e je  

e s  p o rtad o r de una s e r ie  de le v a s  esca lo n a d a s y tra z a d a s  de a— 

ouerdo con l a  fu n ció n  a desempeñar en cada momento y en una ex­

tremo l le v a  montadas dos ruedas c o n c é n tr ic a s  de dentado in t e ­

rrumpido en un s e c t o r ,  a s i  como una s u p e r f ic ie - le v a  para a c c io ­

nar adecuadamente l a  o s c i la c ió n  y apoyo de la  a g u ja , a s i  como 

su se p a ra c ió n , con re s p e c to  a l a  ca ra  grabada del d isco  s. e je ­

cu ta r  que queda d isp u esta  b a jo  d ich a  a g u ja  y sobre la  p la ta ­

forma r o t a t o r ia  a n te s  in d icad a  p ara  a u d ic ió n .
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E l d is p o s it iv o  a s id o r  de disoo se le c c io n a d o , que lo  tr a n s ­

p o rta  con v o lte o  a l a  p la ta fo rm a de a u d ic ió n , co n sta  de un bra­

zo en hoz s o lid a r io  de un manguito y en e l  cubo de unión a l  an­

t e s  indicado e je  de le v a s  s e  d esp laza ax ia lm en te  o tro  v a sta g o , 

y su co n ta cto  de extremo con e l  r e fe r id o  e je  e s tá  asegurado por 

m uelle a n ta g o n is ta , de su erte  que cuando la  zona de le v a s  a fe c ­

ta  a e s ta  p arte  del mecanismo con ju nto  o b lig a  a a c e r c a r s e  a  la s  

zonas de asid o  de ambos elem en tos, e s te  acercam ien to  se  r e a l i ­

za venciendo l a  a c c ió n  del c ita d o  m u elle , y en cuanto cesa  la  

a cc ió n  de l a s  le v a s  vuelve e l  m uelle a s e p a r a r lo s .

El asid o  del d isoo se  r e a l iz a  por su con torn o , en dos zonas 

diam etralm ente o p u esta s , a una de la s  c u a le s  corresponde e l  con­

ta c to  p ren so r de l a  zona extrem a de la  hoz y a ' l a  o tr a  e l  co n tac­

to  p ren so r del v ástag o  ax ialm en te d esp lazab le  en e l  cubo de la  

h o z . Nada impide que la  p o s ic ió n  en reposo de e s ta s  zonas de a s i ­

do sea  la  de acercam ien to  de l a 3 mismas y en cambio sea la  de se ­

p aració n  la  de accio n am ien to , es  d e c ir ,  combinar lo s  tra z a d o s de 

lev a  y a o c ió n  del m uelle a l  c o n tra r io  de como a n te s  expusim os.

Sea una u o tra  la  d is p o s ic ió n  e s ta  perm ite a s i r  y l ib e r a r  e l  d is ­

co en e l  momento p r e o ls o .

E l cubo de extremo de hoz se  v in c u la  a l  e je  r o ta to r io  en ar­

t ic u la c ió n  d o b le , o sea  p erm itiendo no so lo  l a  o s c i la c ió n  del 

d is p o s it iv o  en plano v e r t i c a l ,  sinÓ también su o s c i la c ió n  a s i ­

tu a r s e  e l  p lano de la  hoz h o r iz o n ta l .  P ara  e l l o ,  e l  manguito de 

extremo de la  hoz se prolonga mas a l l á  de su v in cu lo  a l  e je  mo­

t o r ,  y en la  s u p e r f ic ie  curvada de rem ate se  p ra c tio a n  dos ranu­

r a s  opuestamente curvadas sim étricam en te a modo de le v a s . En ca­

da una de e s ta s  ran u ras puede p e n e tra r  o no e l  extrem o de un p i­

tó n , estando ambos p ito n e s  montados en lo s  extrem os de una p ie z a — 

b a la n c ín  a cc io n a d a , como luego verem os, por e l  propio d e s liz a —
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m iento de la  b ase  del con ju n to  p ila -a lm a cé n  de d is c o s , y con e - 

11o se ré  uno u o tro  de l o s  p ito n e s  e l  que p e n etre  en la  ranura 

co rresp o n d ien te , m ien tras que e l  o tro  p itó n  quedará fu e ra  de la  

so y a . Ahora b ié n , e l que l a  p ie z a -b a la n c in  o s o i le  en uno u o tro  

se n tid o  lo  p rov oca, oomo acabamos de d e c ir ,  l a  columna-almaoén 

que, m ediante un to p e, y a l  l l e g a r  a  uno y o tro  l im ite  de su 

d eslizam ien to  en v a iv én , da lu g a r a la  c ita d a  o s o ia lc ió n , y como 

según d ijim o s , una s e r ie  de e le c tro -im a n e s  o b s ta c u liz a  e l  re co ­

rr id o  en un s e n tid o , p ara  au d io ión  de c a ra s  de d is c o s  o r ie n ta ­

das h a c ia  un la d o , y la  o tr a  s e r ie  de e le c tro -im a n e s  lo  r e a l iz a  

para a u d ic ió n  de la s  c a ra s  o r ie n ta d a s  en se n tid o  c o n tra r io  en 

la  p i la —alm acén, r e s u lta  que la  p i l a —almacén l le g a r á  o no a l  f i ­

n a l de re c o rr id o  según sea  detenida por l a  acoiÓn de una u o tr a  

s e r ie  de e le c tr o -im a n e s , e s  d e c ir ,  que en un caso  so lo  a lcan za­

rá  uno de l o s  l im i t e s  de r e c o r r id o , y en e l  o tro  caso  a lc a n z a ré  

e l  l im ite  en que, e l  cambio de d ire o c ió n , l e  o b lig a  a r e to r n a r .  

Por c o n s ig u ie n te , a l  a lo an zar un l im i t e ,  en r e la c ió n  con una se­

r i e  de e le c t r o —im anes, o s o i la r á  la  p ie z a —b a la n c ín , m ediante ade­

cuado to p e , p ara  que se  in tro d u z ca  en su ranura uno de lo s  p ito ­

n e s , y s i  a lcan za  e l l im i t e  de re c o rr id o  op u esto , s e rá  e l  o tro  

p itó n  e l  que p en etre  en su ra n u ra .

E s ta s  ra n u ra s , a l  s e r  o sc ia ld o  e l  d is p o s it iv o  a s id o r - l ib e r a -  

d o r, dado su tra z a d o , fo rz a rá n  a l  mismo a o s c i l a r  90S su plano 

de hoz, y p re c isa m e n te , según sea  una u o tr a  l a  ranura r e c to r a , 

a s i  l a  o s c i la c ió n  del p lano  de hoz s e rá  a derechas o a iz q u ie r ­

das, y oomo l le v a  en to n ces asid o  e l  d isco  p re s e n ta rá  a l  mismo 

sobre l a  p la ta fo rm a  de au d ició n  oon una u o tr a  de sus oaras d is­

p u esta  p ara  s e r  rozada por la  a g u ja .

Las dos ruedas de dentado interrum pido en determ inado se o - 

t o r ,  v in cu la d a s a l  extremo del e je  m otor, a s i  commo la  s u p e r f i-
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c ié  lev a combinan su a cc ió n  de su e rte  que e l  extrem o d el brazo 

p o rta -a g u ja  o s c i la n te  a lred ed o r de un punto in term e d io , que apo­

ya en d icha s u p e r f ic ie ,  e s  aometido a lo s  desplazam ientos nece­

s a r io s  p ara  a c e r c a r  o sep arar l a  ag u ja  d el p la to  de a u d ic ió n , 

descenderla a c o n ta c to , o s e p a r a r la , de la  cara  grabada del d is­

co , y mantener e s ta c io n a r ia  dicha o s c i la c ió n  m ie n tra s se  e je c u ta  

e l d is c o , habiendo un in te r r u p to r  que, a l  term in ar e l  re c o rr id o  

de la  ag u ja  cambia e l  se n tid o  de e x c ita c ió n  a fe o ta  a l  motor im­

p u lso r  de e s te  con ju nto  para l le v a r  a cabo lo s  m ovim ientos en 

se n tid o  in v e rso  de todos lo s  elem entos y d is p o s it iv o s  a n te s  men­

cion ad os.

E s te  ap arato  quedará completamente a c la ra d o  en su e s tru c ­

tu ra  p r in c ip a l  y en su fu n cion am ien to , mediante l a  s ig u ie n te  

desorip oión  dada oon r e f e r e n c ia  a l a s  f ig u r a s  de l e  ad ju n ta  l á ­

mina de d ib u jo s , que i lu s t r a n  una r e a l iz a c ió n  a t i t u l o  de ejem ­

p lo  no l im it a t iv o .

En lo s  d ib u jo s !

l a  f i g .  14 esquem atiza en p e rs p e c tiv a  la  d is p o s ic ió n  de lo s  

órganos de s u p e r f ic ie  del a p a ra to , e s  d e c ir ,  lo s  que se s itú a n  

en l a  p a r te  de v i t r in a  e n c r is ta la d a  s u p e r io r , ya que l o s  a lo ja ­

dos en la  p a rte  i n f e r i o r  del mueble son l o s  de em isión  sonora, 

te c la d o  s e le c to r  y mecanismo monedero, ninguno de lo s  cu a le s  

es o b je to  de la  in v e n ció n .

l a  f i g .  24 e s  una v i s t a  p a r c ia l  en p la n ta  del meoanismo de 

v o lte o  y d is p o s it iv o  del brazo p o r ta -a g u ja , y

l a  f i g .  34 d e ta l la  e l  d is p o s it iv o  a s id o r - l ib e r a d o r  de d is -  

00 se le c c io n a d o .

En 1 se in d io a  e l  motor e l é c t r i c o  a fe c to  a l  desplazam iento 

en vaivén  de l a  p ila -a lm a cé n  jgj en j¡> e l  motor a fe c to  a l  meca­

nismo a s id o r - l ib e r a d o r —v o lte a d o r , y en 2. e l  motor a fe c to  a la
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.r o ta c ió n  de la  p la ta fo rm a  de au d ic ió n  2 4 .  3n 2  se in d ica n  lo s  

sem i-aro s de apoyo l a t e r a l  de d iso o s  de l a  p ila -a lm a cé n  4 , des­

l iz a n t e  por lo s  c a r r i l e s  6 , 6 '  e n tre  lo s  o u a les e s tá n  la s  dos 

s e r ie s  de e le c tro -im a n e s  1 , in te r c a la d o s  in d iv idu alm en te en 

lo s  o ir o u ito s  accio n ad o s p o r l a s  t e c la s  co rresp o n d ien tes?  no 

re p re se n ta d a s . 8 y 8 '  son l a s  dos v a r i l l a s  p a r a le la  y lo n g itu d i­

nalm ente d isp u esta s  e n tre  lo s  e le c tro -im a n e s  p ara  c ie r r e  de c i r ­

c u ito  del motor siendo 2  en l in e a  de punto y ray a  l a  b i e l a  

que v in cu la  a l  con ju n to  d e s liz a n te  p ila -a lm a cé n  a un eslabón  

de la  cadena s in  f i n  ^ 0  con rueda m o triz  1 1 , siendo lo c a  l a  0-  

t r a  rueda de re -e n v ío  de dicha cadena.

31 cuerpo y  del mecanismo a s id o r—v o lte a d o r co n sta  de una 

p a r te  a n te r io r  r o t a t o r ia  in d ica d a  en ¿ 4  ( f i g .  3&) que v ien e  a 

s e r  e l  manguito so lid a ria m e n te  unido con la  p ie z a  en hoz ¿ 2  y 

en e l  cubo de aqu el se  d e s liz a  a su vez e l  vástag o  1 3 , no in d i­

cándose en la  f ig u r a  e l  m u elle  a n ta g o n is ta  de l a  a c c ió n  de le ­

vas de acercam ien to  o sep aració n  de la s  zonas de asid o  de con­

torno de d isco  se le c c io n a d o , o sea  e l  extremo de la  hoz 1¡? y e l  

extremo del vástago 1 3 .  En Í 2  y en l in e a  de p u n to s, se  in d ic a  

la  p a r te  p e n e tra n te  de 12 h a c ia  e l  á tb o l de le v a s  r o ta to r io  v* 

que a ctú a  asimismo sobre e l  extremo d el manguito s o l id a r io  de 

la  hoz lg  todo e l lo  oon a r t ic u la c ió n  jugando en dos e je s  p er­

p e n d icu la re s  en tre  s i .  En ¿6  se  in d ic a  la  cola, s a l ie n te  del cuer­

po y  oon la s  ra n u ra s -le v a  jLg, 1 7 * r e c to r a s  de o s c i la c ió n  merced 

a p ito n e s  1 3 , 1 8 * que apoyan en lo s  extrem os d el b a la n c ín  cu­

yo punto de o s c i la c ió n  en 2j3 e s  extremo de e j e  p o rtad o ra  de rue­

da t ip o  tr in q u e te  22 p ara  f i j a r  la  p o s ic ió n  l im i t e  de o s c i la o ió n  

del c ita d o  b a la n c in , que a s i  im pulsa a uno u o tro  de lo s  p ito ­

n es 1 8 , 3J3* a su ranura co rresp o n d ien te?  y dado e l  trazado de 

e s ta s  ú lt im a s , e l  v o lte o  de la  hoz 12 s e rá  a derechas o a i z -

-  8 -
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q u ierd as de acuerdo con l a  ca ra  de d isco  a e je c u ta r .

En g l  se  in d ic a  e l  brazo p o r ta -a g u ja  A o s c i la n t e  en 22 v 

cuyo o tro  extremo sig u e en co n ta cto  perm anente con la  s u p e rf i­

c ie - le v a  ,2 2 * accion ad a por V* y con dos ruedas de dentado in ­

terrum pido designadas en 25 .

la  p la ta fo rm a 2^ de e je c u c ió n  g i r a  sobre e je  v e r t i c a l  25 

v in cu lad o  p or s istem a de p o le a s  de f r i c c i ó n  con e l  motor 2  de 

e j e  v e r t i c a l .

Sn g  ( f i g .  2^) ae Ín d ica  la  v i s t a  en p la n ta  de la  p i l a — 

Almacén, en e s te  ejem plo d isp u esta  tran sv ersa lm en te  a l  mueble, 

y g  es la  b ase  de apoyo o su elo  de l a  v i t r i n a  e n c r is ta la d a .

S I  funcionam iento del ap arato  es  e l  s ig u ie n te !  In tro d u cid a  

en l a  ran u ra  e x te r io r  del mueble la  moneda o f ic h a  que a c c io ­

na a l  mecanismo monedero no rep re sen ta d o , se  c ie r r a  e l  c i r c u i ­

to  g e n era l del ap arato  y en e s t e  o ir  c u ito  e s tá  in te rc a la d o  un 

¡d is p o s it iv o -tr in q u e te  (no rep resen tad o) con rueda dentada en

¡diente de s ie r r a  que o o n sta , a lo  menos, de ta n to s  d ie n te s  como
!

a ra s  de d isco  hay en la  p ila -a lm a c é n , y por cada moneda o f i -  

ha in tro d u c id a  p asa  un d ie n te  y un te tó n  normal a l  plano de l a  

jrueda c ie r r a  en ton ces e l  c ita d o  c i r c u i t o  g en era l oon lo  cu a l ya 

¡puede p u ls a rs e  una t e c l a  que c e r r a r á  un o ir c u ito  in d iv id u a l de 

e le c tro -im á n  1  o 2 * y o s c i l a r  su armadura se  in terp o n d rá  en 

e l re c o rr id o  d e s liz a n te  en vaivén de la  p ila -a lm a cé n  e l  extremo 

en s a l ie n te  ahora de d icha armadura, y e s e  d eslizam ien to  de la  

^ ila -a lm a o é n  se  i n i c ia r é  ahora porque e l  r e fe r id o  extremo de a r­

madura e le v a ré  a l  mismo tiempo una u o tr a  de la s  dos v a r i l l a s  

8 , 8 * oerrando a s i  e l  o ir c u ito  de e x c ita c ió n  del motor 2  que

1 1 * 1 3  y g  provocará e l  vaivén  de a q u e lla  p ila -a lm a cé n . Al 

jnismo tiempo se  o ie r r a  e l  o ir o u ito  de e x c ita c ió n  del motor 2  y 

Comienza e l  g i to  de l a  p la ta fo rm a 2 4 .

-  9 -
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¡ Cuando la  p i l a —almeoán co n ta c te  con e l  re fe r id o  extremo 

¡en s a l ie n te  de la  armadura, de e le c tro -im á n  a fe c ta d a , se  in te ­

rrumpe e l  c i r c u i t o  de e x c ita c ió n  del motor 1̂  y en e s te  momento 

¡e l p3ano del d isco  se le cc io n a d o  queda p recisam en te con su plano 

v e r t i c a l  co in cid ien d o  con e l  p lano v e r t i c a l  de o s c i la c ió n  del 

d is p o s it iv o  a s id o r  jJ s t  ¿ 2 * e l  momento de la  d eten ción  de 

la  p ila -a lm aoéA , una len g ü eta  a f e c t a  a su base de d eslizam ien ­

to  o ie r r a  e l  o ir c u ito  del motor 2 * Ahora b ie n , e s te  deslizam ien­

to  de g, pudo haber sid o interrum pido ya en su  r e c o r r id o  de ida 

o s e r lo  en e l  de v u e lta , segán sea de una u o t r a  s e r ie  e l  e le c ­

tro -im án  a fe c ta d o , por lo  cu a l ha podico h acer o s c i la r  a l  ba­

la n c ín  2 8  en uno u o tro  se n tid o  y se r  a s í  e l  p itó n  o e l  1 8 '  

e l  in tro d u cid o  en l a  ran u ra  2 1  o en l a  1 7 ' .  Por c o n s ig u ie n te , 

a l  e x c i ta r s e  e l  motor 2  y g ir a r  su á r b o l de le v a s  o s c i la r é  

la  p ie z a  V que o b lig ad a  p or l a  ranura r e c to r a  ¿ 2  o ¿ 2 '  r e a l iz a ­

rá l a  o s c i la c ió n  de 12 a r r a s tr a d a  a la  vez con 15 para quedar 

en plano v e r t i c a l  y en e s te  momento la  lev a  de V ' sep arará  la s  

zonas de asid o  lo  s u f ic ie n t e  p ara  que a l  term in ar l a  o s c i la o ió n  

y quedar en co n ta cto  con e l contorno del d isoo a s e le c c io n a r  

¡lo prendan por dos zonas diam etralm ente op u estas y a s í  lo  de­

se n ca je n  de su a s ie n to , lo  tra n sp o rte n  y a la  vez lo  v o lte e n  

909 o b lig a d a s por e l  trazado de la  ran u ra  r e c to r a  en fu n cio n es 

h a s ta  d e ja r lo  con sh plano h o r iz o n ta l  sobre 2 4  que ya e s tá  g i­

ran d o , y en ese  momento a c tá a  e l  m uelle a n ta g o n is ta  y a l e ja  en­

tre  s í  la s  c ita d a s  zonas de asid o  quedando e l  d isco  d isp u esto  a 

se g u ir  su r o ta c ió n  con la  r e f e r id a  p la ta fo rm a 24* y como l a  su - 

¡p e r f io ie - le v a  22/  ha e je r c id o  a  su vez aociÓn sobre e l  brazo 2 2  

la  ag u ja  A quedará apoyada sobre la  oara  del d isco  en la  i n i c i a ­

c ió n  de la  e s p ir a l  de grabadiÓn^ a e s ta  a c c ió n  han cooperado la s  

ruedas 2 2  Que en,zona de dentado interrum pido perm iten l a  in a -
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^movilidad d e l brazo 21 durante l a  au d io ió n ,

Terminada l a  a u d ic ió n , lo  prim ero que g ir a  en sen tid o  con­

t r a r io  m ediante in terru p to r-co n m u tad o r accionado por e l  propio 

brazo p o r ta -a g u ja , es e l  motor ¿  y con e l l o  se  r e p ite n  en su­

c e s ió n  in v e rsa  l o s  m ovim ientos de sep aració n  de a g u ja , o s c i la ­

c ió n  del brazo jg .,  asid o  del d isco  jp por 1 2 -1 5 . v o lte o  del mis­

mo con tra n sp o rte  sim u ltán eo  y e n c a je  en la  p ila -a lm a cé n  y a f lo ­

jam ien to  de asid o  p ara  p e r m it ir  la  r e t ir a d a  del d is p o s it iv o , 

pero aun permaneciendo e l  d isco  asid o  por 12 -1 5  ya en la  p i l a ,  

es conectado por e l  p rop io  desplazam iento de e s te  d is p o s it iv o  

e l  motor 1, y preparado e l  ap arato  para  nueva u t i l i z a c ió n ,  o su­

c e s iv a  s i  se  han in tro d u cid o  sucesivam ente v a r ia s  monedas o f i -  

ohas, con lo  cual e l  d is p o s it iv o - tr in q u e te  p e rm itirá  e l  paso 

de un número eq u iv a len te  de d ie n te s  s in  v o lv er a su p o s ic ió n  de 

rep o so .

Dentro de l a  e s e n c ia lid a d  d el in ven to  caben v a r ia n te s  de 

d e ta l le  asimismo o b je to  de la  p ro te c c ió n  que se  re c a b a . A si po­

drá se r  cu a lq u ie ra  e l  número de d iso o s  a s e le c c io n a r ,  siempre 

que lo s  d ie n te s  del t r in q u e te  in te rc a la d o  en e l  c ir c u i t o  g e - 

¡n e r a l  respondan a l  número de c a ra s  de d isco  alm acenadas, y por 

e l lo  a l  número de t e c la s  s u s c e p t ib le s  de se r  p u lsad as.P od rán  

también com pletarse lo s  c i r c u i t o s  con l o s  r e lá s  in sta n tá n e o s  

o de perm anencia que re q u ie ra  su fu n c ió n , a s i  oomo d o ta r lo s  con 

i r e s i s t e n c i a s ,  in d ica d o re s  de funcionam iento y mecanismos compu- 

¡ ta d o re s  de d isco s  u t i l iz a d o s .  l*a p ila -a lm a cé n  en g e n era l e s ta -  

i r á  d isp u esta  en se n tid o  de la  profundidad d el mueble pero naga 

impide d isp o n erla  lo n g itu d in a lm e n te . En f i n ,  se  em plearán lo s  

i m a te r ia le s  mas apropiados y e l  ap arato  se rá  de la s  dim ensio­

nes que m ejor armonioen con l a  im p o rtan cia  de su almacén de d is­

co s y diám etro de lo s  mismos*
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Hecha l a  d e scrip c ió n  del p re se n te  in v e n to , se  d eclaran  

¡ como nuevas y de p ro p ia  in v en ció n  la s  r e iv in d ic a c io n e s  s i -  

i g u ien te s*

1 .  -  Aparato to c a -d is c o s  s e le c to r  au to m ático , accionado 

p or moneda o f i c h a ,  del t ip o  en e l  oual l a  colum na-almacén 

de d is co s  a se le o o io n a r  autom áticam ente es de e je  horizon­

t a l  en d ire o ció n  de l a  profundidad del m ueble, estando lo s  

d is c o s  d isp u esto s con sus p lan o s v e r t i c a le s  y p a r a le lo s  en­

t r e  s i ,  c a ra c te r iz a d o  por co n sta r  de, un c a r r i l l o  p o r ta -

¡ columna de d is c o s , d e s l iz a b le  con movimiento de vaivén  s o - 

¡ bre dos g u ia s  h o r iz o n ta le s , un motor e l é c t r i c o  im pulsor d e l 

j mencionado c a r r i l l o ,  un mecanismo de m aniobra para  e x tr a e r  

i  y r e to r n a r  e l  d isco  se le cc io n a d o  desde y h a s ta  l a  columna—

¡ alm acén y s i tu a r lo  sobre la  p la ta fo rm a de e je c u c ió n , un mo- 

¡ to r  e lé c t r i c o  im pulsor del c ita d o  mecanismo, una p la ta fo rm a 

¡ de e je c u c ió n  r o t a t o r ia  de e je  v e r t io a l ,  un motor e l é c t r i c o  

! im pulsor de ro ta c ió n  de dicha p la ta fo rm a , un mecanismo mone- 

¡ dero, un d is p o s it iv o  t r in q u e te  in te r r u p to r  de c i r c u i t o  de 

¡ funcionam iento g e n era l del a p a ra to , una s e r ie  de c i r c u i t o s  

] in d iv id u a le s  v in cu lad o s a una s e r ie  co rresp o n d ien te  de t e c la s  

I para s e le c c ió n  de d is c o s , dos s e r ie s  de e le c tro -im a n e s  conec­

tados resp ectiv am en te  a la s  co rre sp o n d ie n te s  t e c la s  s e le c to ­

r a s ,  y s is tem as com plem entarios de a m p lif ic a c ió n  y a u d ic ió n  

por a lta v o z , dotados lo s  c i r c u i t o s  de lo s  co rresp o n d ien te s  

r e l é s ,  r e s i s t e n c i a ,  a s i  como de una lám para p i lo to  y compu­

ta d o re s de número de d is co s  u t i l iz a d o s  p ara  a u d ic ió n , indi*- 

} vidualm ente*

2 .  -  A parato, según la  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a ra c te r iz a d o
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porque e l  o a r r i l l o  p orta-colum na alm ac-ón de d isco s  co n sta  de

una b a se  a la  que se  v in cu lan  en plano v e r t i c a l  una s e r ie  de 

sem i-aro s p a r a le lo s  e n tre  s i  a lo jan d o  e n tre  cada dos un d is ­

co de s u e r te  que sp e x tra c c ió n  o re to rn o  se  r e a l i c e  s in  ro­

zam iento a lg u n o , y un punto de l a  c i ta d a  b a se  del c a r r i l l o  

i se  v in cu la  por b i e l a  a un eslab ó n  de una oadena s in  f i n  mon- 

tada entre dos ruedas dentadas, una de e l l a s  m otriz  v in cu la ­

da a l  motor e l é c t r i c o  co rre sp o n d ie n te , y la  o tr a  lo c a ,  de 

s u e r te  que la  t r a s la c ió n  de e s ta  oadena da lu g a r a l  movimien­

to  de t r a s la c ió n  a l t e r n a t iv a  del r e fe r id o  almacón de d is c o s .

3 . -  A parato, según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y 2 , c a ra c te ­

r izad o  porque en tre  l a s  g u ias de d eslizam ien to  d el c ita d o  ca­

r r i l l o  están  d isp u esta s  dos s e r ia s  en fren ta d a s de e le c t r o -
!

imanes v in cu lad o s in d iv idu alm en te a t e c la s  p u lsad o ras d isp u es­

ta s  en tec la d o  e x t e r io r ,  siendo b a s c u la n te s  l a s  r e s p e c t iv a s  

armaduras de a q u e llo s  a lred ed o r de un punto m edio, de su e rte  

que a l  se r  a tra íd o  un extremo so b re s a le  e l opuesto in te r p o -  

In ióndose en e l  re o o rrid o  a l t e r n a t iv o  del c a r r i l l o  para d ete­

n e rlo  p recisam en te en p o s ic ió n  adecuada para se r  e x tra íd o  

e l  disoo se lecc io n a d o  y l l e v a r lo  a p o s ic ió n  de e je c u c ió n  

term inada l a  oual es re in te g ra d o  a su a lo ja m ie n to  en la  co­

lumna, quedando d isp u esto  e l  c a r r i l l o  p ara  co n tin u ar su r e -  

] co rr id o  h a s ta  nueva p u ls a c ió n , habiendo además d isp u e sta s  en­

t r e  l a s  c ita d a s  s e r ie s  de e le c tro -im a n e s  dos v a r i l l a s  para­

l e l a s  e n tre  s i  lo n g itu d in alm en te  que a l  s e r  e levad as l ig e r a ­

mente por cu a lq u ie ra  de lo s  extrem os de armadura de e le c t r o -  

limón de una u o tr a  s e r ie ,  c ie r r a n  e l  c i r c u i t o  d el motor de ac­

cionam iento del mecanismo de maniobra d e l d iso o , m ien tras que 

a l  c o n ta c ta r  con e l  extrem e o b sta o u liz a d o r  abren dicho c i r ­

c u ito  del motor por adecuado in te r r u p to r .

-  13 -
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 ̂ 4 . -  A parato , según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s , ca­

ra c te r iz a d o  porque e l  c i r c u i t o  del mecanismo monedero l le v a  

! in te rc a la d o  un d is p o s it iv o  tr in q u e te  a  b ase de rueda denta­

da en d ie n te s  de s i e r r a ,  que o o n sta , a lo  menos, de ta n to s  

d ie n te s  oomo c a ra s  de d iso o s hay en l a  colum na-alm acén, y 

engranando con lo s  d ie n te s  de l a  misma se  en cu en tra  un balan ­

c ín  accionado p or e le c tro -im a n e s  para p ro v o ca r, a l  se r  cerrado 

e l  c i r c u i t o  monedero por in tro d u cció n  de moneda o f i c h a ,  l a  

o s c i la c ió n  d el c ita d o  b a la n c ín  que da lu g a r  a un paso de un dien­

te  y ,  según e l  sen tid o  de l a  r o ta c ió n , un te tó n  normal a. l a  su­

p e r f i c i e  de la  r e f e r id a  rueda dentada y s o l id a r io  de e l l a ,  a - 

b re  o o ie r r a  e l c ir c u i to ?  de su e rte  que a l  se r  é s te  cerrado 

se h ace p o s ib le  que, por la  p u lsa c ió n  de una t e c la  d el t e c l a ­

do e x t e r io r ,  sea  accionado e l  e le c tro -im á n  co rresp o n d ien te  pa­

r a  que a l  co n ta cto  del c a r r i l l o  p o rta -a lm acén  de d is c o s , un in -  

I te r r u p to r  abra dioho c i r c u i t o  con la  co n sig u ie n te  d e s e x c ita -  

} o ión d e l motor p ro p u lso r del d e s liz a m ie n to , siendo f a c t i b l e  

I l a  su ce s iv a  in tro d u cció n  de monedas o f ic h a s  que p e rm itirá n  

! co rresp o n d ien te  número de p u lsa c io n e s  de t e c l a s ,  pero in terru m - 

; p lénd ose e l  c i r c u i t o  en cuanto e l  número de t e c la s  p u lsad as !

¡ re b a se  a l  de monedas o f i c h a s  in tro d u c id a s .

5 .  "  A parato, según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s , ca­

r a c te r iz a d o  porque e l  c i e r r e  de cada c i r c u i t o  in d iv id u a l de­

b ido a p u lsa c ió n  de t e c l a ,  pone en e x c ita c ió n  sim ultáneam ente 

a l  motor im pulsor de ro ta o ió n  de l a  p la ta fo rm a  de e je c u c ió n  

de e je  v e r t i c a l ,  a b ase  de p o le a s  de f r i c c i ó n  e n tre  ambos e— 

lam entos, ro ta o ió n  que es  in terrum pid a a l  term in ar dicha e je -  

cuoión por in te r r u p to r  accionado p or e l  propio  brazo p o r ta -  

a g u ja , llev an d o e s te  brazo una s o la  a g u ja .

6 .  — A parato, según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  p re ce d e n te s , ca—



r a c te r iz a d o  porque e l  mecanismo de maniobra de d isco  para e j e ­

cu ció n  co n sta  de un m otor e lé c t r i c o  r e v e r s ib le  que pone en ro ­

ta c ió n  un á r b o l de le v a s  sobre e l  ou al e s té  d isp u esto  un man­

g u ito  de doble a r t ic u la c ió n  perm itiendo o s c i l a r  y g i r a r ,  v in ­

culándose a e s te  manguito e l  d is p o s it iv o  p r e n s o r - l ib e r a d o r  de 

d is c o , c o n s is te n te  en una p ie z a  que por un extremo se  prolonga 

en arco  de o ir c u lo  aproximadamente de 180S , s o l id a r io  de un ém­

bolo  d esp lazab le  en e l  oubo del mencionado m anguito, y que 

perm ite p or su extremo de unión a l  mismo e l  paso de un peque­

ño vástag o  que vinoulado a o tro  émbolo c o a x ia l con e l  p rim ero , 

están  ob lig ad o s a a c e r c a rs e  mutuamente b a jo  la  a c c ió n  de un 

medio e lá s t i c o  in te rp u e s to  e n tre  ambos ém bolos, pero en la  r o -  * 

ta c ió n  del c ita d o  á r b o l de le v a s , la  le v a  co rresp o n d ien te  o— 

b l ig a  en determ inados momentos a se p a ra rse  a lo s  r e f e r id o s  t r a ­

mos p re n so re s  lib e ra n d o  a s i  a l  d isco  que te n ía n  prendido por 

su contorno en dos puntos diam etralm ente o p u esto s , c o in c id ie n ­

do la. p ren sió n  y la  l ib e r a c ió n  con lo s  momentos de e x tr a c ­

c ió n , dep ósito  sobre l a  p la ta fo rm a de e je c u c ió n  y r e in te g ro  

a la  columna-almacén#

7 * -  A parato , según l a  r e iv in d ic a c ió n  6 , c a ra c te r iz a d o  por­

que la  r e f e r id a  p ie z a  v in cu lad a  a l  arco  p re n s o r -lib e ra d o r  t e r ­

mina su o tro  extrem o, prolongado mas a l l á  del e je  de g ir o , en 

una s u p e r f ic ie  dotadas de dos acan alad u ras en trazad o  de l e -  r 

va por la s  que se  d e s liz a n  uno u o tro  de dos p ito n e s  que, em­

p u jad os por uno u o tro  de lo s  extrem os de una p ie z a  o s c i la n te  

a modo de b a la n c ín  v in cu lad a  a una rueda tip o  tr in q u e te , o - } 

b l ig a  a dioha p ie z a  p o rta —a s id o re s  de d isco  a g ir a r  sobre s í  

misma sim ultáneam ente con su o s c i la c ió n ,  vo lteand o a s i  e l  

d isco  prendido a derechas o a  iz q u ie rd a s  para que a l  quedar } 

depositado sobre la  p la ta fo rm a de e je o u c ió n  se a  una u o tr a
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,1a c a ra  que ha de se r  o b je to  de a u d ic ió n , siendo provocada 

l a  o s c i la c ió n  de l a  c ita d a  p ie z a -b a la n c ín  por choque oon tra  

l a  misma de uno u o tro  tope de lo s  dos s itu a d o s  en la  base 

del o a r r i l l o  p o rta -a lm a cé n , en oonoonancia con la  d ire c c ió n  

de marcha de la  misma y por co n s ig u ie n te  con su d etención  en 

s a l ie n te  de armadura de una u o tr a  s e r ie  de e le c tr o -im a n e s , 

p u esto  que una s e r ie  de e s to s  re g u la  la  d eten ción  d el o a r r i ­

l l o  p ara  e je c u c ió n  de c a ra s  de d isco  o r ie n ta d a s  h a c ia  un lad o ,

] y e l  oonjunto de e le c tro -im a n e s  de la  o tr a  s e r ie  reg u la  l a  

d eten ción  p ara  e jeo u o ió n  de l a s  c a ra s  o p u e sta s .

8+ -  A parato, según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 a 6 , c a r a o te r i -  

] zado porque e l p rop io  á rb o l motor de o s c i la c ió n  del mecanismo 

: p re n s o r -lib e ra d o r  de d isco  rem ata en dos ruedas dentadas oon 

zona in terrum pid a de dentado para  re g u la r  a s i  a u r o ta o ió n  y 

d eten ción  en lo s  momentos co n v e n ie n te s , y e s tá  asimismo vincu ­

lado a una p ie z a  oon s u p e r f ic ie  en le v a  oon l a  que c o n ta c ta  

e l extremo del brazo p o r ta -a g u ja , de s u e r te  que e s te  b ra z o , a l  

p on erse  en movimiento la  r e f e r id a  p ie z a - le v a , o b lig a  a l  brazo 

a d e sp la z a rse  prim ero en plano h o r iz o n ta l  y seg u ir  en l ig e r o  

descenso p ara  que l a  ag u ja  c o n ta c te  oon l a  in io ia o ió n  de l a  e s­

p i r a l  del d is c o , re a liz á n d o se  lo s  movimientos in v e rso s  a l  t e r ­

minar l a  e je c u c ió n  co in cid ien d o  oon la  in te rru p c ió n  de r o ta ­

ció n  de la  p la ta fo rm a y r e t i r a d a  d e l d isco  debida a o s c i la ­

c ió n  d e l brazo p ren so r que in v ie r t e  e l  se n tid o  de e x c ita c ió n  

del m otor, todo e l l o  derivado de l a  r o ta c ió n  de dioho motor# 

9*** A parato, según l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , en e l  que e l  me­

canismo monedero puede se r  de cu a lq u ie r  t ip o  y p re ferib lem e n ­

t e  del t ip o  que se  a c c io n a  por l a  aooión g r a v i ta t o r ia  de l a  

moneda o f ic h a  sobre p a la n q u ita  o s c i la n t e  de un in te r ru p to r  

de gran s e n s ib i l id a d .30
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*

i 1 0 . -  Aparato to c a -d is c o s  s e le c to r  au to m ático , accionado 

} por moneda o f i c h a .

] Segán se d e scr ib e  y r e iv in d ic a  en l a  p re se n te  memoria que 

co n sta  de d le o ia ie t e  h o ja s  f o l ia d a s  y m ecanografiadas por una 

s o la  cara  y de una lám ina de d ib u jo s#

M adrid, a 14 de F ebrero  de 1 9 5 8 . 

GENERA! ESTAÑOLA DE AUTOMÁTICOS, S .A .

p+ a .
!SERM M!R4áJLE&
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