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M e m o r i a  d e s c r i p t i v a

En ciertas máquinas conocidas de coser en zig­
zag, a diferencia de las máquinas de coser en zigzag goberna-
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das por excéntricas) las palancas reguladoras de anchura y 
posición de la puntada y de la dirección de transporte de la 
tela han de accionarse a mano por separado, cuando se hacen 
puntos de adorno, ojales y otras labores análogas.

Las mencionadas palancas reguladoras se distri­
buyen en las maquinas de coser en zigzag a lo largo del fren­
te, según la estructura de los diversos mecanismos, y ocurre 
que, para diversas labores, por ejemplo, al hacer ojales, tie­
ne que pararse la máquina para maniobrar las distintas palan­
cas, y que la sucesión en que han de manejarse éstas, no se 
aprende fácilmente.

La costura continua, es decir, sin parar la má­
quina entre las distintas operaciones, cuando se ha de cambiar 
la anchura o la posición de la puntada y la dirección de avan­
ce de la tela, como sucede al hacer ojales o en ciertas laoo— 
res de adorno, resulta imposible en tales máquinas.

Con la máquina de coser en zigzag del presente 
invento se suprimen los inconvenientes de las máquinas antes 
descritas, mediante una disposición y configuración convenien­
te da las manivelas reguladoras, de modo que al pasar a mano 
la manivela reguladora¿de la anchura del punto, desde la posi­
ción de una pequeña oscilación de la aguja a la de otra osci­
lación mayor, el mismo movimiento manual cambia prácticamente 
al mismo tiempo la palanca reguladora de posición de la puntada 
desde una posición primera de ajuste a otra segunda, y otro 
tanto sucede por obra del mismo movimiento, directamente o 
por intermedio de elementos de transmisión, con la palanca  ̂
reguladora de longitud de la puntada, hn cambio, al restituir 
la palanca de anchura da la puntada al grado de oscilación me­
nor de la aguja, no retroceden los reguladores de posición y 
de longitud por obra del movimiento manual.

30
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- manual simultónoo leí regulador
°°°*° .1 - -  ^  ^  ^ i . r c  marta

,e anchura y del ^  le " 3 -  les hile
habilidad, y P°? - puntadas hechas
del Ojal terminad P - presente invento preve
páticamente en un mism^s^^ nadie de un
medio, para mover -1 _ - ,u,au las óltima.
elemento de transmisio , i .^nilador de anchura un
das del ojal terminad , P -  ̂  ̂  ̂ cual* apretándolo
elemento móvil de tope y transmisión, ¿.¿os, viene a colo-
^  coger el ^  L  parte, para limitar
oarsa en la posici * r-.i clones, y por- nnntada en varias poaioione , i
la aneara ae la P ^  ppeieián de 1. puntad, a otra
para trasladar el reg regulador de anchura
graduación determinada cuando oscila ^  al.ds-

m  D-rado de amplitud menor  ̂ ,de un giudo ^a-hura el grado Re amplituo menor,-i ^^rMiiador ce ancnuio- ^volver el regulad .g de la puntada, peron -i Y*-ifi"n.lador de posiciono retroceda el rn^ui  ̂  ̂por io menos
 ̂ el regulador de anenurruando vuelve el re. ^  tiempo 1. palanca

a un punto próximo a el, retraes aerearse tambión
e n̂ -cri+iid de la nuntada hasta aceic^rs.reguladora oe longitud

a su punto neutro. ^ p ^ s e n t a n  varios ejemplos de
En los planos so repr,-

. . ivivtsnto. v en ellos indican:
realización del o^e o ^ \ ^ ^ i a l  de una cabeza

^ ^ L i J a l l . . *  reguladora, d. lengitud.
de máquina de coser, con la.

ĉ<nn*ínYi ¿B ls. ^anchura, y posición ce . la cabeza de la maqui-
La figura 2, urna parte de la

1 , la pared anterior, para mos-
na de cosei aa -r-onlado aún al regulado^
trar el elemento de transíais oí
da anchura d. la puntada; , figura 2 por 1-1,

La figura 3, una sección ds la frgur
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con si regulador de longitud da la puntad. .. la posición d.
trabajo;

La figura 4, una proyección horizontal de la

figura 2;
La figura 5, la palanca reguladora de longitud

de la puntada, a mayor escala.
La figura 6, una vista parcial según la figura ,

con la situación de los reguladores de anchura, posición y  ̂
longitud da la puntada después de pasar el primero a un da^e^
minado grado mayor de oscilación de la aguja.

La figura 7, una vista parcial según la figura
1 con la situación de los reguladores de anchura, posición y
' n̂-n-̂ ada después de haber restituido el primerolongitud de la pun^aa, despula

al grado determinado da oscilación menor 6. la aguja,
La figura 8, la cabeza de máquina de coser según

1. figura 2, con .1 aleñante de transmisión acoplado al rsgu-
lador de anchura de la puntada;

La figura 9, una sección por 1-1 da la figura ,
análoga a la figura 3, con el regulador de anchura en la posi-
ción desviada o externa;

La figura 10, la cabeza de maquina de coser se-
gón la figura 2, e n  el regulador de longitud de la puntada en
la posición desviada o externa;

La figura 11, una representación de las diversas
fases de trabajo I, II, H I  Y IV* al coser un ojal;

La figura 12, la cabeza ¿e una máquina de coser,
anchura y posición de la puntada con reguladores de longitud, anenura y r

dispuestos y configurados para su manejo simultaneo; y
La figura 13, la cabeza de máquina de coser de

la figura 12. con la posición de las palancas reguladoras des-
puós 1. pasar la de anchura al grado determinado de oscilación
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^ayor, ^  figura 14, otra forma a. ejecución de una ca-
,.sa de máquina de coser en sigsa., con los reguladores d. an­
chura, posición y longitud de la puntada}

La figura 15, los reguladores de anchura y de
posición da las puntadas de la máquina expuesta en la figura
14, en una determinada posición inicial;  ̂ ^

La figura 16, un perfil con sección parcial se-
.ón la figura 15, en posición de acoplamiento;^ ^

La figura 17, una proyección horizontal ae a

f i g u r a  l o ¡  ^  ^  ^  . . e . i ó u  ^  ^  f ig u r a

16, en posición desconectada;
La figura 19, una sección por 11-11 ae la figur

16 * La figura 20, un esquema de las posiciones I,
II, III, IV 7' V de las palancas reguladoras de anchura y posi­
ción, al hacer ojales;

La figura 21, una vista parcial de la cabeza de 
máquina d. coser, con los reguladores de longitud, anchura y 
posición de la puntada en situación para asegurar o rematar .
ojal ya terminado;

La figura 22, la cabeza de la figura 21, sin la 
pared anterior, para mostrar el elemento de transmisión no 
acoplado aún al regulador de anchura de la puntada;

La figura 23, una sección transversal vertical
por la línea 111-111 de la figura 22; y

La figura 24, el diseho de las puntadas de un
ojal, con las distintas fases a^e de la labor.

En los dibujos designa -1- la cabeza o armazón
de una máquina de coser; -2-, la palanca reguladora d. anchura

30
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a. la puntada, -3-, la 3. posición, y -4-, la 3. longitud, 
para limitar ci.rtas anchuras da puntada sa han previsto los
topes -5- y -6-*

El regulador de anchura -2-, montado por fuer 
d.l soporta da la menina, tiene e. .1 interior d.l soporta 
una brida -7-, provista de un brazo -8- para n.v.r el patín 
-9- en la corredera -10-, a fin d. determinar la magnitud a. 
la desviación lateral de la agnja por medio del tirante -11- 
y en el lado opuesto presenta un brazo -12- eon tornillo 
aguste -13-, de este último se puede prescindir. SI regulador
de posición -3- tiene en su ^ ^
muescas I, II y IH, el cual, por intermedio del apéndice -3c->
nueve la corredera -10- conforme a la oscilación de la palan­
ca de posición -3-, o bien permite clavar la aguja a la iz­
quierda, a la derecha o en el centro de la ranura perforada de 
la placa. Para sujetar el segmento -3b- o el regulador^, po­
sición -3- en sus posiciones sirve un embolo -3d- provisto d^ 
resorte, el cual entra en las correspondientes muescas I, II
o III del segmento.

El elemento da transmisión -14- oscila en su 
suspensión -15-, El regulador -4- de longitud de la puntada 
está configurado de modo que se desliza axialmente y oscila 
radialmente sobre el eje -16-, el cual está sólidamente unido 
a la corredera -17- de ajuste da la puntada, y tiene una leva 
. brazo -18-, el regulador -4- de longitud de la puntada pre­
senta ana ranura acodada -19-, en la que entra una clavija da 
guía -20-, fija en el eje -16-, para sujetar el regulador de 
longitud -4- en la posición de trabajo o en la de desconexión 
de la leva -18-, Sobre el eje -16- de la corredera -17- se 
halla el muelle de presión -21-, y sobre el eje -22- oscila 
una palanca angular -23- con su empuñadura -24-.
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Cuando el objeto del invento responde al primer 
ejemplo de eje.hofán [fig.. 1 a 10), funciona como sigue, por
ejemplo, para hacer en ojal (fig- 11):

I. Costura de la presilla izquiaida hacia atrás.
II. Costura del primer cierra hacia delante.

III. Costura de la presilla derecha hacia delante.
IV. Costura del segundo cierre, también hacia

delante.
Se aproxima el regulador de anchura -2- al tope 

-5-, y el regulador de posición -3- se coloca en la posición 
intermedia I (fig. l). Pa^a ü ^ ^ a r  la longitud correcta de la 
puntada en costura hacia atras, se pasa la j<-l'-"o- 23 a
posición de trabajo, y el regulador de longitud -4- se eleva 
hasta juntarlo con el gancho de la palanca -23- (fig.2), des­
pués de hacer oscilar el regulador de longitud -4- hasta que 
la leva -18- mueva el elemento de transmisión -14- hacia arri- :
ba o le coloque en posición de trabajo (fig. 2). Si se pone

tur, ic niínn-in<3 se cose la presilla izquierda hacia ahora en marcha la maquina, se i
atrás (fig. 11, I)- Obtenida la longitud de presilla u ojal 
que interesa, los reguladores de anchura y de posición -2-, -3- 
sa mueven prácticamente a la vez de un solo golpe, en virtud 
de su disposición y configuración, hasta que el primero -2- 
queda junto al tope -6-, con lo que al mismo tiempo encaja el 
Jegundo -3- en la muesca II del trozo de segmento -3b- (fig.6). 
La oscilación del regulador de anchura -2- hasta el tope -6- 
acopla el brazo -12- al elemento de transmisión -14-, Y desli­
za el regulador de longitud -4- por medio de la leva -18- hacía 
abajo (íig. S) lo bastante para coser el cierre hacia delante 
con la misma longitud de puntada (fig.11, H). Como el cierre 
requiere pocas puntadas, el regulador de anchura -2- se vuelve 
en seguida hasta el tope -5-, Y a continuación se cose hacia
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delante la presilla derecha (fig. 11 ̂ III)! manteniéndose en 
sus sitios respectivos los reguladores de posición y longitud. 
Tan pronto como la presilla derecha alcanza la posición ini­
cial de la presilla izquierda, al regulador de anchura -2- se 
lleva da nuevo hasta al tope -6-, y con pocas puntadas hacia 
delante se hace al segundo cierre (^ig. 11, IV).

Para confeccionar el ojal siguiente, se coloca 
el regulador de posición -3** en el sitio I, el regulador de 
anchura -2- en el tope -5-, y el regulador de longitud -4- 
junto al gancho de la palanca -23** por separado.

Dado que el regulador de posición —3— y el de
anchura —2— se maniobran al mismo tiempo o poco menos con un 
solo movimiento y que el regulador de anchura -2- por medro 
del tornillo de ajuste -13- o el brazo -12-, acopla en deter­
minada posición el elemento de transmisión -14- al regulador 
de longitud -4-? es posible hacer el ojal de una vez, o sea 
sin parar la máquina entre las distintas fases I a IV (fig. 11). 
Como es natural, el elemento de transmisión -14- se puede aco­
plar también no como queda expuesto, sino con el regulador de 
posición de la puntada.

Igualmente es posible acoplar áírec¿amanue con el* 
regulador de longitud tanto el de anchura como el de posición. - 

31 funcionamiento del segundo ejemplo de reali­
zación (figs. 12 y 13), por ejemplo, para hacer un ojal (fig; :
11), se diferencia del ya explicado en que el regulador de 
longitud -4- sa desplaza directamente, es decir, por el mismo
movinhento de la mano, al mover el regulador de anchura -2- y 
el de posición -3-, en vez de hacerlo por intermedio de un ele­
mento de transmisión; además, se han previsto medios para li­
mitar las dos posiciones necesarias del regulador de longitud
-4-.

En el tercer ejemplo de realización (figs. 14 a 
24), -1- designa la cabeza de la máquina de coser, en cuya
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pared anterior se disponen los reguladores de anchura -2- y de 
posición -3-, neniados sobra un eje comán -3a-, y el regulador 
de"longitud -4-. Para limitar determinadas amplitudes de pun­
tada sirven los topes -5- y -6-- 3n al regulador de anchura -2- 
estó la palanca de dos brazos -30-31- montada sobre el eje -32-* 
El brazo -30- coopera por su extremo inferior con los topes 
fijos -5- y -6-. La palanca doble -30-31- tiene un pico de 
acoplamiento -33-. y el regulador de anchura -2- aloja ademas 
el gatillo -34-35-, que gira sobre el eje -36- y presenta jun­
to al brazo de palanca -34- un botón o pulsador -37-. 31 re­
sorte -33- empuja la palanca doble -30-31- contra el brazo -35- 
de la palanca acodada -34-,-35-. 31 regulador de posición -3- 
lleva en su extremo inferior una escotadura -39- acierta por 
un lado, en la cual se introduce el pico de acoplamiento -33-. 
Los reguladores -2- y -3- presentan sendas señales -40- y -41-.

El regulador -2- dispuesto por fuera de la cabe­
za -1- de la máquina tiene en el interior de la cabeza una 
brida -7-, provista de un brazo -8- para mover el patín -9- 
en la corredera -10-, a fin de determinar el grado de desvia­
ción lateral de la aguja por medio del tiranta -11-, y aa otro 
brazo -12- con tornillo de ajuste -13". del cual se puede 
prescindir. El regulador de posición -3- tiene en su eje -3a- 
un segmento -3b- con muescas I, II y III, Y P°r intermedio del 
apéndice -3c- nueve la corredera -10-, o permite que la aguja 
se clave a la izquierda, a la derecha o en el centro de la 
ranura perforada de la placa, según el movimiento de oscila­
ción del regulador de posición -3-. Para sujetar el segmento 
-3b— o la palanca reguladora de posición -3- en su sitio mo­
mentáneo se ha previsto un émbolo -3d- provisto de resorte, 
que encaja en las correspondientes muescas I, II y III del
segmento.
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Un elemento de transmisión -14- oscila en ai 
suspensión —15—* SI regulador de longitud —4— esta coníigurado 
da manera que se puede deslizar axialmente y girar radialmente 
so*bre el eje —16—, el cual asta sólidamente unido a la coire— 
dera de ajuste -17- de la puntada, y se halla provisto de una 
leva o brazo -18-.

Para limitar hacia arriba la oscilación del ele­
mento de transmisión -14-, en un nervio interior de la cabeza 
-1- se dispone un tornillo de ajuste -25-.

La brida -7- del regulador de anchura -2- tiene, 
además de los brazos -8- y -12-, otro brazo móvil -26-, des­
tinado a cooperar con un resalto -27- de la leva -18- del re­
gulador de longitud -4-.

Para la confección de un ojal (íig. 24), esta
forma de máquina funciona como sigue:

a) Costura de la presilla izquierda hacia atras.
b) Costura del primer cierre hacia delante.
c) Costura de la presilla derecha hacia delante.
d) Costura del segundo cierre, también hacia 

delante, como se ha descrito anteriormente con detalle.
e) Remate con anchura y longitud cero, aproxi­

madamente.
El regulador da anchura -2- se coloca en la po­

sición -1'5- (fig. 15), y el regulador de posición -3- se dis­
pone de modo que queden enfrente las señales -40- y -41- de 
las dos palancas -2- y -3- (figura 17). En esta posición ini­
cial, se coge con el pulgar y el índice el regulador de anchu­
ra -2- de la máquina, ya prevenida para coser, y con el dedo 
índice se empuja el boton -37- de la palanca acodada -34-,-35-, 
hasta tocar el regulador -2-, con lo que pasan a la posición 
activa el brazo —30— de la palanca aoDle —30—31— y al pico de
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acoplamiento -33-; es decir, que el brazo -30- puede cooperar 
con los topes -5- y -6- para limitar la anchura de la puntada, 
y el pico -33- se introduce en la escotadura -39- de la palan­
ca reguladora de posición -3-. Si se pone en marcha la máquina 
después de este ajuste (fig. 20, I), se obtiene la presilla 
izquierda con punto atrás. Una vez obtenida la longitud conve­
niente del ojal, se desvía el regulador de anchura -2- hacia 
la izquierda, hasta que el brazo -30- de palanca quede junto 
al tope -6- (fig. 20, II), con lo que se forma el cierre pri­
mero cosiendo hacia delante. Al mover el regulador de anchura 
del tope -5- al tope -6-, el pico -33- del brazo -31- de la 
palanca doble -30-31- traslada al mismo tiempo el regulador de 
posición -3- a un lugar en el que se detiene hasta que el ojal 
queda terminado , de modo que la presilla derecha se puede co­
ser hacia delante tan pronto como el regulador de anchura -2- 
se hace volver del tope -6- al tope -5- (fig. 20, III), lo 
que ocurre después de aplicar las puntadas necesarias del 
cierre. De un modo conocido, al desviar el regulador de posi­
ción -3- hacia la izquierda cambia simultáneamente la dirección 
de transporte de la tela, que avanza en vez de retroceder. Po­
co antes de alcanzar la presilla derecha la longitud de la Iz­
quierda, se corre de nuevo el regulador de anchura -2- hasta 
el tope -6-, con lo que se cose hacia delante el segundo cierre 
(fig. 20, IV). Para rematar seguidamente (e, fig. 24), el re­
gulador de anchura -2- ha de moverse desde el tope -6-, por 
encima del tope -5- , hasta su posición cero aproximada. Con 
objeto de poder efectuar este movimiento, al correr el regula­
dor de anchura -2- deja de oprimirse el botón -37-, con lo que 
el resorte -38- desacopla el brazo -30- de palanca.

Mientras que en los movimientos de oscilación 
descritos del regulador de anchura -2- permanece siempre el
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brazo -26- le la brida desconectado del resalto -27- ¿e la leva 
-18-, cuando dicho regulador pasa a su posición neutra aproxi­
mada, se engancha al brazo -26- debajo del citado resalto -27-, 
y eleva el regulador de longitud -4- a su posición cero apro­
ximada. Así, las tres palancas —2— , —3— y —4*" se encuentran en 
las posiciones que nuestra la figura 21* Para confeccionar el 
siguiente ojal, se restituyen a sus posiciones de partida los 
reguladores de anchura -2-, de posición -3- y de longitud -4-.

Deba advertirse además que al conmutar lama- 
quina de la confección de ojales a la costura normal, para lo 
cual se hace girar el botón -4- hasta poner la leva -18- en su 
posición horizontal, casa el acoplamiento del brazo -26- y 
del brazo -7— o el tornillo -13** son el regulador de longitud 
cuando se hace oscilar el regulador de anchura de la puntada*

En virtud de la disposición y configuración des­
critas de los tres reguladoras de anchura, longitud y posición
¿e la puntada, y da los elementos anejos a ellos para confec­
cionar ojales, es posible hacer estos y rematarlos de una sola
vez, esto es, sin parar la ¡maquina.

JE1 ejemplo de ejecución aquí descrito puede va­
riar desde luego en sus detalles; por ejemplo, en lugar del 
botón o pulsador sometido a presión elástica puede disponerse 
un mecanismo que sujete al tope móvil y el pico de a.coplainiea— 
to en las posiciones de actividad y de reposo. La res citucion
del regulador 
da efectuarse

de longitud a su posición neutra aproximada pue- 
tambien no directamente, sino por intermedio de

elementos de transmisión.

30

___===: N 0 T A :===---
Se reivindica como objeto de esta patenta:
1.- Haquina da coser en zigzag con disposición 

oníormación especial de las palancas ^e-ulado-^s la an 
ora, la posición y la longitud de las puntadas; caracten-
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- 13  -

zada porque la disposición y conf.
res (2, 3, 4) son tales que al mover a mano el regulador de
anchura (2)? desde un grado menor determinado ¿e oscilación a 
otro mayor, pasa prácticamente de una primera posición de ajus­
te a otra segunda posición determinada, el regulador de posi­
ción (3), y lo hace también, directamente o por intermedio de 
elementos de transmisión, el regulador de longitud (4), mien­
tras que al devolver a mano el regulador de anchura al grado 
menor determinado ¿e desviación de la aguja, no siguen este 
movimiento los reguladores de posición y de longitud da la
puntada.

2. - Maquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 1, caracterizada porque, para mover el regulador de 
longitud (4), se disponen elementos de transmisión que se aco­
plan con los reguladores de anchura y de posición (2, 3).

3. - Maquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 1, caracterizada porque el regulador de longitud
(4) responde directamente al movimiento manual.

4. - Maquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 1, caracterizada porque los tres reguladores manua­
les (2, 3) 4), tienen un eje común (3a).

5. - Maquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 1, caracterizada porque el regulador de longitud (4) 
oscila sobre el eje (16) de la corredera de ajuste de la pun­
tada (17), y tiene una leva (18) destinada a cooperar con el 
regulador de anchura (2) o con un elemento de transmisión su­
bordinado al mismo, y se disponen medios para fijar al regula­
dor de longitud (4) en la posición de actividad o en la de
reposo.

6.- Maquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 1, caracterizada porque el regulador de anchura (2) 
tiene un elemento móvil da tope y transmisión (30, 31) que se 
coloca en posición activa, ejerciendo presión al coger con 
dos dedos el citado regulador, a fin de limitar la anchura
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de la puntada en varias posiciones, y que además, al hacer os­
cilar el regulador de anchura desde una pequeña anchura de pun­
tada a otra mayor, mueve el regulador de posición (3) a o^ra 
posición determinada, mientras que al restituir el citado re­
gulador de anchura a la anchura menor, el regulador de posi­
ción no sigue el movimiento, pero en cambio, al volver el re­
gulador de anchura, por lo manos aproximadamente, a suposi­
ción cero, el regulador de longitud (4) vuelve también, por 
lo menos aproximadamente, a la posición cero.

7. - Maquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 2, caracterizada porque el tope móvil se nace en for­
ma de palanca de dos brazos (30, 3 1), y es empujado contra un
pulsador (35) por medio de un resorte (38).

8. - ¡máquina de coser en zigzag, según la reivin­
dicación 7, caracterizado porque la palanca ce dos brazos
(30, 31) coopera de una parte con dos tope fijos (5, 5) monta­
dos sn la cabeza de la máquina de coser, y de otra, con el
regulador de posición (3).

9. — Inquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 8, caracterizada por poderse hacer oscilar libremente 
tanto el regulador de anchura, como el de posición, tan pronto 
como se deja de ejercer presión sobre el regulador de anchura
de la puntada.

10. - Naquina de coser en zigzag según la reivin­
dicación 9, caracterizada porque en al regulador de anchura
se dispone un brazo (26) destinado a cooperar con un resalto 
(27) de "na leva (18) del regulador de longitud (4), de modo 
que estando acoplados el regulador de anchura y el regulador 
de longitud, directamente o por intermedio de un elemento de 
transmisión (14), al oscilar el regulador de anchura cerca de 
su posición cero, el citado brazo se engancha debajo del re-
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salto de la leva, y transporta así el regulador de longitud 
a la posición neutra aproximada necesaria para rematar.

11. - ,*,iá quina de coser an zigzag según la reivin­
dicación 10, caracterizada porque, para limitar la longitud de 
la puntada al coser hacia atrás, se dispone en la cabeza de
la máquina un tornillo de tope amovible, que puede cooperar 
directamente o por medio de elementos de transmisión con el 
regulador da longitud de la puntada.

12. — máquina de coser an zigzag con disposición 
y conformación especial de las palancas reguladoras de la an­
chura, la posición y la longitud de las puntadas.

Esta memoria consta de quince páginas, escritas 
por una sola cara.

BARCELONA,**4 h-. --3



,9 hnjaa,.



24 O 105



1



PRIT7.
34 O 1 O 8



FRIT3 GKGAUy.
3 4 e i o §



FRITZ GEGAUF 9 hojas.
Ü4 0105

hOía nc 6





.FRII3.3EráW
! 4  " 10 5

9 helas. . Hola n" 8




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



