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por:
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"Maguina de coser enl zlgzig con uisp031016n ¥y conformacidn
especial de las psalancas reguladoras de la anchura, la posi-
cidn v la longitud de las puntadas.

e e nd 1% Do e

Memoria descriptiva

Gn ciertas mdquinas conocidas de coser en zig-

zag, a diferencia de las mdquinas de coser en zlgzag goberna—
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das por excentricas, las palancas reguladoras de anchura y
posicidn de la puntada y de la direccidn de transporte de la
tela han de acecionarse & mano por separado, cuando se hacen
puntos de adorno, ojales 7 otras labores andlogas.

Tas mercionadas palancas reguladoras ss Gistri-
buysn en las miguinas de coser en zigzag a lo largo del fren—
ta, 3egﬁﬂ la estructura de los diversos mecanismos, ¥y ocurre
que, para diversas labores, porT ejemplo, al hacer ojales, tie-
ne que pararsge la mdguina pare maniobrar las distintas palan-
cas, ¥ que la sucesidn en gqus han de manejarse éstas, no se
aprende fécilmente.

La costura continua, es decir, sin parar la mé-
gquina entres las distintas operacionss, cuando se ha de gamblar
1a anchura o la posicidn de la puntada y la direccidn de avan~
ce de la tela, como sucede al hacer ojales o exn clertas lzbo~
res de adorno, resulta imposible en tales mdquinas.

Gon l& miquina de coser en zigzag del presente
invento se suprimen los inconvenisntes de las mdquinas antes
descritas, mediante una disposicidn y configuracidn convenien-
+e de las manivelas reguladoras, de modo gue &l pasar a wmano
la manivela reguladora:de la anchura del punto, desds la posi-
cidn de una pequefia oscilacidn de la aguja a la de otra osci-
lacidn mayor, el mismo movimiento manual cambia précticamente
al mismo +tiempo la palanca reguladora de posicién de la punbtada
desde una posicién primera de ajuste a otra segundéa, y otro
tanto sucede por obra del mismo movimiento, directamsnte o
por intermedio de elementos de transmisidn, con la palanca
reguladora de longitud de la puntada. Ln camblo, al restituir
la pzlanca de anchura de la puntada al grado de oscilacidn me-
nor de la aguja, no rstroceden 10s reguladores de posicién ¥ ‘

de longitud por obra del movimiento manual .
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Como el cambio manual gimultuneo del regulador

de anchura ¥ del de posicién de la vuntade requlers cliertba
nabilidad, ¥ POY otra parte, cOB el Fin de fijar los hilos
del ojal +sprninado por madio de unas pocas puntedas hechas
précticamente en un Mmismo sitio, el presente invento prevé
medlos para mover al- regulador de posioién por msdio de un
alemento de rpansnisidn y pard agegurar 1as Jltimes punta-
das del ojal terninados aplicando al regulador de anchura uil
alemanto mdvil de tope ¥ transmisién, el cuval, apretandolo

al coger el regulador de anchura con dos dsdos, viene g colo=
carse en 18 posioién je trabajo, poOr une parte, para limitar
1a anchura de 1la puntada on varias pogiciones, y por otra,
para tresladar el regulador de posicidn de la puntada a otra
graduacién determinada cuando oscila sl regulador de anohﬁra
de un grado de amplitud menor a otro mayorj el cambio, a8l de-
volver el regulador ge anchura el grado de gmplitud menOr,

no retrocede el regulador de posicién de la puntada, PRTO
auando vuslve al regulador ds anchurea al cero, O POT 1o menos
a un punto préximo a €1, retrocede al mismo tiempo la palanca
reguladora Ga longitud de 1la puntada hagta acercarss fanbien
g gl punto NneuULros

Bn los plancs 8¢ representan varios ejemplos de
realimacién del objeto del invaento, ¥ 8- gllos indicen:

Lo figura 1, una vista parcial de una cabeza
ja méquina de coser, con las palancas regulazadoras de longitud,
anchura ¥ posicidn de la puntadas;

1 figurs 2, una parts as la cebeza de 1a mdgqui-
na de coser e la Tigura 1, gin la pearsed anterior, para LOS=
trar al slemento de transmisién no acoplado adn al regulador
ds anchura de le puntada;

Ta figura 3, una geccidn de la figura 2 por I-I,
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con el regulador de longitud de la punteda en la pOSicién de
trabajos

La figure 4, una proyeccidn horizontal de la
figura 23

Ta figura 5, la palanca reguledora de longitud

&

de la puntada, a payor agcala.

Ts figura 6, una vista parcisl ssgun la figura 1,
con la situacién de los reguladores de anchura, posicién ¥
longitud de le puntada después de pasar el primero & un dater=-
minado grado meyor de oscilacidn de la agujes

Le figura 7, una vista parcial segin la figura
1, con la situacifn de los reguladores de anchura, posicidn ¥
longitud de la puntada, despuss de haber restitufdo el primero
al grado determinado de oscilacion menor de la aguje;

La figura 8, la cabeza de mdquina de coser segun
1a figura 2, con gl slemnto de tpansnisidn acoplado al regu-
1ador de anchura de la puntada;

1e figura 9, una seccidn por I-I de la figura 2,

andloga a la figura 3, con el regulador de anchura en la posi-

.

eidn desviada o externaj

La figura 1C, la caveza de méquina de cossr se-
gin la figura 2, con el regulador de longitud de la puntada en
la posicién dagviada o externa;

La figura 11, une representacién de las diversask
fagses de trabajo I, 1I, III y IV, al coser uﬂ ojals

Le figura 12, la cabeza de una mfquina de coser,
con reguladores de longitud, anchura ¥ posicién de la puntada
dispussbtos ¥ configurados para St manejo simultdineo; ¥

Ta figura 13, la cabeza de ndguina de coser de
1la figura 12, con la posicidn de las palancas reguladoras des-—

I d ¥ - . .
puss de pasar 1a de anchura al grado determinado de oscilacidn
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la figura 14, otra forma de ejecucidn de une ca-
beza de méguina de coser en zigzag, con 1os reguladores de an-—
chura, posicidn 7 longitud de la punt=ada;

Te Tigura 15, los reguladores de anchura y de
posicién de las puntadas de 1a maguina expuesta en la figure
14, en una determinada posicidn inicial;

s figura 16, un perfil con saceidén parcial se-
z8n la figura 15, en posicidn de acoplamiento;

ILa figura 17, una proyeceidn horizontal de la
figura 15;

Ie figura 18, unz geceidn por I-I de la figura
16, en posicidn desconectada;

Ta figura 19, una seccidn por II-II de la figura
163

Ta figure 20, un esquema de las posiciones I,
17, III, IVy ¥ de las palancas reguladoras ds anchura 7 posi-
cidn, al hacer ojales;

Ta figura 21, una vigta parcial de la éabeza de
maguina de coser, cOn 108 reguladorss de longitud, anchuré N
posicién de la puntadza en situacidn para asegurar 0 rematar sl
ojal ya terminado;

La figura 22, l2 cobeza de la figura 21, sin la
pared anterior, para mostrar el elemento de transmisidn no
scoplado aun ol regulador de anchura de la puntada;

ILa figura 23, una ssccidn transversal vertical
por la 1lfnea III-IIT de 12 figura 22; ¥

Ia figura 24, el diseflo de las puntadas de un
ojal, con las distintas fases a—-e de la labor.

%n los dibujos designa —1- la cabeza O armazdn

» " .
de una magquina de cOBEr; -2-, la palanca reguladora de anchura
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de la puntada; -3, la de posicidn, y -4-, la de longituds;
para limitar ciertas anchuras de puntada se han previsto los
topes -5- ¥ -5

&1 regulador de anchura -2-, montado por fuzra
del soporte de la ndquina, tiene en el imterior del soporte
wna brida =T-, provista de un prame —=0= pars mnover al patin
-9— en la corredsra -10-, a pin de determinar la magnitud de
1a desviscidn lateral de la aguja por nedio del tirante -1l-
v en el lado opﬁesto presenta un brazo 12~ con Lornillo de
ajuste -13-; de este Ultimo se puede prescindir. 81 regulador
de posicidn -3- tiene en su ¢je —3a- un segmento =3b- con
muescas I, II y ITI, el cual, por intermedio del apéndioe —=3Cc=
sueve le corredera —10- conforme a 12 oscilacidn de la palan-
ca de posicibn =3-, o bien permite clavar la aguja a la ilz-
gquierdz, & la jerecha o an el centro de 1a ranura perforada de
la placa. FPara sujetar el segmento =3b- o el regulador de po-
sicidn =3- en sus posiciones sirve un Subolo -3d=- provisto de
resorta; el cual entre en las correspondlentes muescas I, 11
o III del ssgmento.

@l elemento de transmisidon -14- oscila en su
suspensién «15-. 51 regulador —4- de longitud de la puntada
estd configurado de modo gus se desliza axialmente y oscila
radialmente sobre el eje ~16-, el cudal estd sélidamante unido
a la corredera —17- de ajuste de la puntada, ¥y tiene una lava
o brazo -18-; el regulador =4- de longitud de la puntada pre-
senta una ranura acodada -19-, en la que entra una clavije ds
gufa -20-, ¥ija en el ejs -1b6=-, para sujetar el regulador de
longitud -4~ en la posicidn de trabajo o en la de desconexiodn
jde la leve =-18-. Sobre el eje ~16- de l& corrsdesra -l77— se
halls el muelle de presion -21-, 7 sobre el eje =22~ oscila

una palanca angular -23- con su empufladura -24-,
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guando el objeto del invento responde al primer
ejemplo de ejecueién (£igs. 1 & 10), funciona como sigue, por
ejemplo, para hacer un ojal (fig. 11): '

T, Gostura de la presilla izquiesxie hacia atras.

IT. Costura del primer clerrs hacia delanta.
ITII. Costura de la presilla derecha hacia delants.
TV. Costura del segundo clerre, también hacia
delante.

Se aproxima el regulador de anchura ~2- al tops
5=, y 8l regulador de posicidn -3- se coloca en la posicidn
intermedia I (fiz. 1). Para limitar la longitud correcta de la
puntada en costura hacis atrds, se pesa la palanca -23- a la
posicidn de trabajo, ¥ el ragulador de longitud -4- se sleva
hasta juntarlo con sl gancho de la palanca =23~ (fig.2), des-
puds de hacer osciler el regulador de longltud -4- hasta que
1a leva -18- mueva el alemento de tpansmisidn -l4- hacila arri-
ba 0 le coloque en posicidn de trabajo (fig. 2). Si se pone
ahora en marcha la méquina, se cose 1z presilla izquierda hacia
atrds (fig. 11, I). Obtenida la longitud de presilla u ojal
gque interesa, los reguladores de anchura de posicién Dy =3
se mueven préctioamente a lz vez de un solo golpe, en virtud
de su disposicién ¥ configuraoién, hasta que el primero -2-
queda junto al tope ~6—-, con lo gus al misumo tiempo encaja el
segundo -3- en la muesca IT del trozo de segmento =3b- (fig.6).
Le oscilacidn del regulador de anchures —2- hasta el tope -5~
acopla el brazo -12- al elemento de transmisidn -14-, y desli-
za el regulador de longitud -4- por medio de la leva -18- hacla
abajo (fig. 8) lo bastante para coser ¢l cierre hacia delante
con la misma longitud de puntada (fig.11, IT). Como el cierrs
reguizsre pocas puntadas, el regulador de anchura -2~ g3 vuelve

en seguida hasta el tope 55—, T & continuacidn se cose hacia
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delante 1la presiliea derecha (fig. 11, III) nanteniindose en
gus sitios respectivos los reguladores de posioién y longitud.
man pronto como la presilla derecha alcanza la posicién inie-
cial de la presilla izguilerda, el regulador de aanchura =2-— se
l1leva da nuevo hasta el tope ~6=, ¥y con pocas puntadés hacis
delante ss hace el segundo cierrs (fig. 11, Iv).

Pera confeceionar el ojal siguiente, se coloca
el regulador de posicién -3- en el sitio I, el rsgulador de
anchura —-2- en el tope =5=, ¥ el regulador de longitud )
junto al gancho Jde la palanca =23=, por geparado.

Dado que el regulador de posicidn =3- y el de
anchure =-2- se maniobran al mismo tiespo 0 poco HMenos coxn un
solo movimiento y que el regulador de anchura -2~ por medilo
del tornillo de zjuste -13- 0 el brazo ~-12=-, acopla en dster-
pinada posicidn sl elemento de transmisidn =l4- al reguladox
de longitud -4-, es posible hacer gl ojal de una vez, O sea
sin pavar la ndquina entre las distintas Tfases I a IV (fig. 11)
Momo es natural, el elemento de transmisidn -l4- se puede aco-
plar tambisn no como queda expuesto, sind coux el regulador de
posicidn de la puntada.

Igualmante es posible acoplar dirsctamente coxn el
regulador de longltud tanto el de anchura como el de posgicidn. |

®1 funcionamnisnto del segunde gjeuplo de reali-
pacidn (figs. 12 y 13), por ejemplo, para hacer un ojal (fig:
11), se diferencia del yea explicado en que el rezulador de
longitud -4- se desplaza dirsctamente, es decir, por el mismo
movimiento de la mano, al mover =l regulador de anchura -2=- 7
sl de posicién -3=, en vez de hacerlo por intermedic de un sle-
meato de trenemisidn; adends, se han previsto medios para li-
mitar las dos posiciones necssarias del resgulador de longitud
-l '

En el tercer ejemplo de wrealizacidn (figs. 14 a

24), -1- designa la cabeza de la mgguina de coser, en cuya
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pared anterior se disponen los reguladores de anchura =2- y de
posicidn -3-, montados sobre un ¢je comin =-3a=-s y el ragulador
devlongitud -4, Para limitar determinadas amplitudss de pun-—
tada sirven los topes -D= 7 ~5-. Bn el regulador de anchura —2-
esta la palenca dé dos brezos =-30-31- montada sobre el eje -32=
®1 brago =30- coopera por su extrsmo inferior con los topes
fijos =5- y -6=-. La palanca doble =30-31= tiene un pico de
acoplamiento =33-, v el regulador de anchura =-2- aloja adends
el gatillo =34-35-, dque gira sobre el eje -36= ¥ presenta jun-
to el brago de palanca =34- un botén o pulsador -37-. 31 re-
sorte =30- eupuja le palanca doble =30-31- contre el brazo =35-
de la palance acodada =-34-,-35-. El regulador de posicidn =3~
1leva en su exiremo inferior una escotadura -39~ abisrta por
un lado, en la cual se introduce el pico de acoplamiento =33~
Los reguladores =2- y =3= presenian sendas sefiales =40- y —41l-.
El regulador -2- dispuesto por fuera de la cabe-
za ~1- de 1la mdquina tiens sn el interior de la cabeza una
brida -7-, provista de un brazo ~8= para mover el patin -9-
an la corredera -10-, a fin de determinar sl grado de desvia-
cidn lateral de la aguja por wedio del tirante =li=-, y G8 o0TTo
brazoc —12- con toranillo ds ajuste -13-, dal cual se pusds
prescindir. 81 regulador de posicién -3~ tisne en su eje =3a-
un segmento =3b= con nuescas I, IT y I11I, y por intermedioc del
apéndice -3¢c- mueve la corredera -10-, © pernite que la aguja
se clave a la izquierda, a la derecha 0 en el centrc de la
ranure perforada de la placa, segﬁn el movimiento de oscila-
cidn del regulador ds posicidn -3-. Para sujetar el segmento
-3b- o la palanca reguladora de posicidn -3~ en su sitio mo-
menténeo se ha previsto un smbolo =3d- provisto de resorte,
que encaja en las corraspondientes musscas I, ITI y IITI del

segmentd.
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Un sglemento de tpransmisidn -14- oscila en &

suspensidn -15-. E1 regulador de longitud =4- estd configurado

‘ds menera que se puede deslizaxr axialmente ¥ girar radlalnente

sobre el eje -16-, el cual estd sélidamente unido a la corre-
ders de ajuste -17—- de la puntada, y Se halle provisto de una
leva o brazo -18-.

para limiter hacia arriba la oscilacidn del ele-
mento de transmisidn -=14-, en un nervio interior de la cabesgza
~1- se dispons un tornillo de ajuste =-25-.

Ta brida -7- del regulador de anchura -2- tlene,
ademds de los brazos =8- y -12=-, otro brazo névil -26-, des-
tinado & coopserar cox un resalto =27~ de la leva -18- del re-
gulador de longltud —4-.

Para la confeccidn de ua ojal (fig. 24), esta
forma de maquinz funciona como sigues

a) Costura de la presilla izquisrda hacla atris.

b) Costura del primer cilerre hacia delante.

¢c) Costura de la presillas derschae hacia delante.

a) Costurz del segundo cierrs, también hacia
delante, como se ha descrito anteriormente con detalle.

e) Remate con anchura y longitud cero, aproxi-
madamenta.

Bl regulador de anchura -2- se coloca en la po-
sicidn -1'5- (fig. 15), v el regulador de posicidn -3~ se dis-
pone de modo gque guedsn enfrente las ssiiales =40- ¥ -41- de
las dos palancas =2- y =3— (figura 17). in esta posicidn ini-
cial, se coge con el pulgar y el fndice ol regulador de anchu-
ra -2— de la méquine, ya prevenida para coser, y con el dedo
{ndice se empuja el botdn =37- de la palanca acodada =34-,-35-,
hesta tocar el regulador -~2-, con lo gue pasan a la posicién

activa el brazo —30- de la palanca doble =30-31- y el pico de
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acoplaniento =33-; es decir, gue el brazo =-30- pusde cooperar
con los topes =5- y -0~ para limitar la anchura de la puntada,
¥ el pico =33~ se introduce en la escotadura =3Y- de la palan-
ca reguladora de posicién -3-. Si se pone en marcha la mdéquina
despuds de o ste ajuste (fig. 20, I), se obtiszne la presilla
izquierda con punto atrds. Una vez obtenida la longitud conve-
niente del ojal, se desvia el regulador de anchura -2- hacia
la izgulerda, hasta gus el brazo =30~ de palanca gquede junto
al tope =6- (fig. 20, II), con lo que se forma el cierre pri-
mero cosiendo hacia delante. Al mover ¢l regulador de anchura
del tope =5- al tope -6-, el pico =33~ del brazo ~31- de la
palanca doble =30~31- traslada al mismo tiempo sl regulador de
posicidn -3- a un lugar en el que sg detlene hasta que el ojal
queda terminado, de modo que lz presilla dereche se puede co-
ger hacia delants tan pronto como =21 regulsdor de anchura -2-
se hace volver del tope =b6=- al hope =5- (fig. 20, III), lo
qus ocurra después de aplicar las puntadas nscesarias del
cierre. De un modo cenocido, al desviar el regulador de posi-
cidn =3= hacia la izquierda cambias simulténeanente la direccidn
de transporte de la tela, que avanza en vaz de retroceder. Po-
co antes de alcanzar la presilla derecha la longitud de lais-
quierda, se corre de nuevo el regulador de anchura -2- hasta
el tope =6-, con lo que se cose hacla delante el segundo clerre
(fig. 20, IV). Para rematar seguidamente (e, fig. 24), el re-
gulador de anchura -2- ha de moverse desde el tope -6-, por
encima del tope -5, hasta su posicidn cero aproximada. Con
objeto de poder efecituar este movimiento, al correr el regula-
dor de anchura -2- deja de oprimirse el botdén =37-, con lo que
8l resorte ~38- desecopla sl brago -~30- de palanca.

Mentras que en los movimientos de oscilacidn

descritos del regulador de anchura =2- permansce sSiempre el
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brazo -25- ie laz brida desconscltado del rasalto -27- de la leva
~18~, cuando dicho regulador pass & Su posicién rieutra aproxi-
mada, se engancha sl brazo -26- debajo del citado resalto -27-,
vy eleva el regulador de longitud =4~ a su posicidn cero apro-

. - ’ -
ximada. Asi, las bres npalancas -2-, -3- y =4- 8¢ gricugntran en

v

las posiciones que muestra la figura 21. Para confeccionar el

siguiente ojal, se restituyen & sus posiciones da partida los

reguladores de anchura =2-, da posicidn =3= y de longitud —-4-.
Debe advertirse ademds que al conmutar la md-

10 guina de la confecciln de ojales a la costura normal, para lo
sual se hace girvar el botdn -4— hasta ponsr la leva -18- en su
posicidén horizontal, cesa el acoplamiento del brazo =20- ¥
del brazo =T7— o el tornillo ~13~ con el regulador de longitud
cuando se hace oscilar el regulador ds anchurse de la puntada.

15 21 virtud de la disposicidn y configuracidn des-

ritas s los tres reguladores de anchura, longitud ¥y posicidn

de la puntada, y de los elsmentos

u

~

anejos a ellos para confec—
o
v

cionar ojales, es posible hacer ceglos §¥ remnstarlos de una scla

&

vez, asto es, sin parar la méquina.

20 El ejempio de ejecucién agui descrito puede va-
riar desde iusgo en sus detalles; por ejemplo, sn lugzar del
botdn o pulsador sometido a presién eldstica puedes disponsrse
un mecanismo gue sujete el Tope mévil ¥y el pico de acoplamien-
to en las posiclones de aciividad y de reposo. Ta restitucidn

25 del regulador de lonzitud a su posicidn neutrs aproximada pus-—
de efectuarse también no directamente, ind por intermedio de

o &
elensntcs de transmision.

cemz==3 i 0 T A i===-——-
Se reivindica como objeto ds esta patente:
30 1.- iHquina de coser sn zigzag con disposicidn
N conformacidn espscial de las palancas reguladoras de la an-

chure, le posicidn y le longitud de 1as puntadas; caracteri-
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zeda porque la disposicidn y confgg&bélitdaég estos regulado-
res (2, 3, 4) son tales que al mover & mano el regulador de
anchura (2), desde un grado menor determinade ¢e oscilacidn a
otro mayor, pasa préctieameﬁte de una primsra posicidn de ajus-~
te a otra ssgunda posicidn determinada, el regulador de pogi-
cidn (3), y lo hace tawbién, directamente o por interusdio de
elementos de transmisidn, el regulador de longitud (4), nien-
tras que al devolver a umano sl regulador de anchura al grado
wenor determinado ds desviacidn de la azuja, no siguen sste
movimiento los reguladores ds posicidn y de longitud de la
puntada.

2.- Miquina de coser en zigzag segin la reivin-
dicacidn 1, caracterizada porque, para mover el rsgulador de
longitud (4), se disponen elsmentos de transmisidn gus 8e aco=-
plan con los rsguladores de anchura y de posicidn (2, 3).

3. anuina de coser en zigzag segun la reivin-
dicacidn 1, caracterizada rorgus el regulador de longitud
(4) responde directamsnte al movimiento manual.

4.- Méquina de cosar en zigzag segﬁn la reivin~
dicacidn 1, carszciterizada porgue los tres reguladores maaua-
les (2, 3, 4), tienen un eje comin (3a).
5.= Iiquina ds coser en zig grag segun la rsivin-

ari

dicacidn 1, carac izada porque sl ragulador de longitud (4)

oscila sobre el eje (16) de la corredera de ajuste de ls pur-

tada (17), 7 tlene una leva (18) destinade a cooperar con el
regulador de anchurza (2) o con un elemento de transaisidn su-
bordinado al mismo, y se disponen medios para fijar el & 5ula—
dor de longitud (4) en la posicidn ds actividad o en la
raposO.

6.- lAquina ds coser en zigzag segin la reivin-
dicacidn 1, caracitsrizada porgus el regulador ds anchura (2)
tiene un slemento mévil de tope y transmigidn (30, 31) que se
coloca en posicidn activa, ejerciendo presidn al coger con

dos dedos el citado wresgulador, a fin de limitar la arnchura
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de la puntada en varias pogiciones, ¥ que adenas, al hacer os-
cilar el regulador de anchura desde una psquefla anchura Ge pun-
tada a otra mayor, mueve el rsgulador de posicidn (3) a otra
posicién determinada, miertras que al restituir gl citado re-
gulador de anchura & 1g anchura menor, sl regulador dg posi=-
sidn no sigue el movimiento, pero ex canbio, al volver sl re-
gulador de anchura, povr lo nmenos aproximadansnte, a su posi~
cidn cero, el regulador de longltud (4) vuslve tambidn, por

lo meinos a@roximadanmﬂ*a, a la pogici6n c8ro.

Tom guina de coser en zigzag seg an la reivin-
dicacidn 2, caracterizada porque el tope 26vil se hace sn for-
ma de palanca de dos brazos (30, 31), v es empujado contra un
oulsador (35) por medio de un resorte (38).

8.- Ifquina de coser en zigzag, segun la reivin-
dicacidn 7, caracterizado porque la palanca déz dos brazos
(30, 31) coopera de una parte con dos tope fijos (5, &) monta-
dos en la cabeza de le maguina ds coser, y de otra, cou el
regulador de posicidn (3).

9. Wquina de coser en zigzag segin la reivin-

b4

dn 8, caracterizada por poderss hacer oscilar libresmante

]

dicacl
tanto el regulador de ancliura, €040 el de posicidn, ten pronto
como se deja de ejercer presién sobre =1 regulador de anchura
de la puntada. -
10.- MHquina de coser en zigzag segun la reivin-
dicacidn 9, caracterizada porgus en sl regulador de anchura
se dispone un brazo (26) destinado a cooperar con un resalto
(27) de una leva (18) del regulador de longitud (4), de modo
que estando acoplados el regulador de anchura y el razgulador
de longitud, directamente o por internadio de un elzmento de
transmigidn (14), &1 oscilar el regulador de anchura csrca de

su yosicién cero, sl citado brazo se snganche debajo del re-
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salto de la lsva, ¥y transporta asl el regulador de lonziiud
g la posicidn neutra sproximada necesaria para rsnatar.

11.- Mquina de coser en zigzag segun la reivin-
diczcidn 10, caractsrizada porque, para limitar la longitud de

5 la puntada al coser hacia atrds, se dispons en la cabeza de

la mgquina wa tornillo de tope smovible, gue puede cooperar
directamente o por medio de elementos ds transmisidn con el
regulador de longitud de la puﬁtada.

12.~ Miguinz de coser en zlgzag con Gisposicion

10 v conforuacidn especial de las palancas reguladoras de la an-

chura, la posieién v la longitud de las puntadas.

fZata memorie consté de quince pdginas, escritas

por una sola cara.
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