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En le s  aparatos para l a  obtención de v is ta s  de 

papas del cuerpo mediante rayos Roentgen con tubo de Roentgen 
oso ilab le alrededor de un e je  situado en e l plano de la  in te 3̂ . 

sección del cuerpo, e l  ángulo de esfuminaoión, respectivamente 

e l  ángulo de capa, determínate para l a  representación de cepas 

del cuerpo de grosor d iferen cia l, puede regularse por a ju ste  

del ángulo de oscilación  del tubo de Roentgen, estando coordi­

nados a la s  posiciones term inales de un guiador, que acopla e l 

tubo de Roentgen con e l  eje de o scilación , contactos de conmu­

tación de largo variab le, aocionables por e l  guiador, para l a  
maniobra del motor propulsor para un soporte corredizo de tu­

bo, por ejemplo, un estativo móvil da columna. Tales d isposi­

ciones, son inconvenientes, porque por una parte hacen necesa­

r ia  una conducción complicada de cables, y por o tra  parte, cuan.* 
do, pao ejemplo, debe transformarse un aparato sen cillo  ya e- 

x isten te  mediante partes adicionales en un aparato rad iográfi­

co por capas, se requieren oostosos trab a jo s de tiansformación, 

<Ea innovación propone una solución, que ev ita  este 
gasto , porque segdn l a  misma el ángulo de oscilación  del tubo 

de Roentgen es 1 imitable con ayuda de un d ispositivo  conmuta­
dor g iratorio  sobre el eje de oscilación  sincronizadamente con 

e l tubo dan miembros conmutadores regulabl es correspondiendo 

a l  deseado ángulo de oscilación  y que cooperan con una d isposi­

ción de contactos de conmutación dispuesta f i j a ,  preferentemen­
te en e l  soporte dél eje de oscilación .
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Otros d e ta lle s  de l a  innovación se explican 
más detalladamente en la  siguiente descripción del ejemplo de 
ejeouoión ilustrado esquemáticamente en e l  dibujo en la s  figu ras 
1* y 8 *.

En e l aparato de imágenes en capas ilustrado en 
l a  figura  1% l a  ca ja  -1- con e l tubo -2- de diafragma de un 

tubo Roentgen e stá  f ija d o  en un brazo soportador -3-, que es — 
tá  apoyado en un carro -8-, regulable en su  a ltu ra  a  lo  largo 

de una oolumna de e sta tiv e  -4 -, de modo corredizo en su direo -  

eión longitudinal y g ira torio  alrededor de su  e je  longitudinal. 
La columna de estativo  e stá  su jeta  en un p ie  -6- de esta tivo  

que puede moverse a lo  largo de un c a rr il guiador -7- sobre 
ro d illo s -6 , 8 '-  mediante un motor impulsor unido con e l pie 

del e sta tivo , dispuesto en una oarcasa -9 -, can ruadas -10,
1 0 '-  que corren sobre el suelo.

En l a  mesa -11— para colocar a l  paciente es co­

rredizo un cuerpo -13- portable en un c a r r il  de p e r fil  -12- 

y está  dispuesto de modo apretable con e l c a r r il  mediante tort- 

n illo s  -14, 1 4 '— de manejo manual, que sirve para l a  sujeción 

de un eje -16-, que e s  regulable en su  a ltu ra , par ejemplo, me­

diante un h u sillo  -16- y una rueda -17-, manual. Puede apretar­

se con e l  eje -16- una parte -18- en forma de brida mediante 

un torn illo  -19- de mano, que e stá  unido son una parte -30- a 

modo de abrazadera de tubo, con e l  que, mediante un to rn illo  
8 1 - ,  puede apretarse un guiador -32- rígido en forma de barca.86
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La parte superior del guiador —22— es libremente movible en 

una parte -25— en forma de manguito y esencialmente e stá  condu­
cida de modo lib re  de fricc ión  y de holgura, estando unida f i ­

jamente l a  parte -23- con l a  parte -24-, su je ta  giratoriamente 
en el carro -5—, para el brazo -5— soportador del tubo# En l a  

parte in ferio r  del guiador -22- e stá  prev ista  una parte guiado­
ra -86- a modo de manguito constitu ida análogamente, que es co­
rrediza mediante un to m il lo  -26- manual por medio de una p ie­

za -27- interm ediaria oon un carro -29- para una capa de imá- 
gén, corredizo debajo del tablero de la  mesa a  lo  largo de ca­

r r i le s  guiadores -26-, dado e l  caso, junto con un diafragma 
Buoky.

El eje -15- es a ju stab le  mediante l a  rueda -17- 

de mano sobre aquél plano de intersección que deba reproducir­
se respectivamente sobre l a  capa de l a  imagán en planos parale­

lo s  horizontales, por e l movimiento reciproco del tubo ge Roent.. 
gen y de l a  capa de imagán. El grado de esfuminaoión ae la s  ca­

pas situadas por encima y por debajo del plano de intersección, 
depende del valor del ángulo que describe e l guiador en e l  mo­

vimiento de oscilación  del tubo alrededor del e je -15-. Para po­
der reproducir capas de diferente grosor, e l ángulo de o sc ila ­
ción del tubo de Roentgen y por e llo , e l ángulo de capa, re s­
pectivamente de esfuminaoión, se han hecho regulables- Rara 

este  f in  sobre el e je  -15- e stá  f i ja d a  una parte -50- en forma 

de p laca  oon escotadura -31, 32- concéntricas a l  e je , en la s  que *
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mediante lo s  to rn illo s  de mano -33, 54-, son apretablea regu­

lablemente oon l a  parte -30- l a s  p iezas oonmutadoras -38, 56-, 

A lo  largo de l a s  escotaduras -51, 32- están prev istas indica­

ciones de escalas -37, 37- sobre la s  qu.e pueden moverse agujas 
indicadoras -39, 40- unidas oon la s  piezas conmutadoras. Las 

p iezas conmutadoras son a ju stab les oon ayuda de e sta s  agujas 
indicadoras sobre aquél ángulo de os oilación  que debe descri­

b ir  e l tubo. S i se g ira  el guiador -22- alrededor del eje 

-15-, moviéndose recíprocamente e l tubo y l a  capa de imagán 

se g ir a  sincrónicamente con e l movimiento de giro del guiador 

l a  parte -30- en fo saa  de p laca  alrededor del eje -15-. Las 

piezas oonmutadoras cooperan en e llo  con una disposición -41- 

de contacto, dispuesta fijamente en e l  cuerpo soportador -13-, 

accionándose por l a s  p iezas oonmutadoras un empujador -42- 

que maniobra lo s  contactos de conmutación -43, 44- para el 
motor propulsor, dispuesto en la  oaroasa -9—. El camino que 

recorre e l  estativo  de l a  columna y por e llo  e l tubo de Roent­

gen en e l  plano horizontal, es lim itable mediante lo s  contactos 
de conmutación correspondiendo a l  deseado ángulo de o sc ila  -  
oión, respectivamente de esfuminación.

La transformación del aparato de capas en un apa­
rato normal de radioscopias es posib les de un modo re la tiv a ­

mente sen cillo , teniéndose que so lta r  l a  parte soportadora 

-20- del guiador -22- del e je  -15- sólamente después de so l -  
ta r  e l acoplamiento entre l a  parte guiadora -25- y e l carro
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—39— de l a  oapa de l a  imagen, despuás de lo  o nal puede ex traer­
se sin más e l guiador —22— fuera del miembro conductor -23—.

El oaerpo soportador -13- puede desmontarse de l a  mesa de a­
poyo desptiés de so lta r  lo s  to rn illo s  de mano -14, 14 '-*

*  *  *
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Este r ^ i s t r o  consta de l a s  sigu ientes re i —
vinaic aciones^

1^*— Aparato para l a  obtención de v ista s  
de capas del cuerpo mediante rayos Roentgen, con tubo de Roent­
gen ósoilab le alrededor de un e je , situado en e l pleno de in­
tersección del cuerpo, y con medios para l a  lim itación automá­

t ic a  del ángulo de osoilación del tuto de Roentgen, caracteri­
zado porque e l  ángulo de o scilación  del tubo de Roentgen es l i -  

mitable con ayuda de un d ispositivo  conmutador g ira torio  sobre 

e l eje de oscilación  sincrónicamente con e l tubo con miembros 
conmutadores regulables correspondientemente a l  deseado ángu­
lo  de osoilación  y que cooperan con una disposición de contac­

tos de conmutación dispuesta fijam ente con preferencia en e l  
soporte del e je de oscilación .

8 * . -  Aparate segdn l a  reivindicación 1 *, 

caracterizado porque el d ispositivo  oonmutador muestra una par­
te en forma de dieeo, su je ta  sobre e l e je de oscilación , con 

escotaduras oonoántricas a l  eje de o scilación , en que están 

dispuestos regulablemente lo s  miembros conmutadores preferen­
temente constituidos a modo de le v a s , que sirven para el accio­

namiento de lo s  contactos de o enmutación.
5 * ,-  Aparato segdn l a  reivindicación 8% 

caracterizado porque la s  escotaduras oonoántrioas muestran in -
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Aleaciones de escalas para e l valor del ángulo de oscilación  
que deba a ju sta rse .

4S*.- Aparato según l a s  reivindicaciones 
1^ a 3^, caracterizado porque lo s  contactos de conmutación ma­

niobran a un motor propulsor dispuesto de modo conocido en e l 
pie del estativo  de un esta tivo  corredizo de tubo de Roentgen.

8**.- Aparato para l a  obtención de v ista s  
de capas del cuerpo mediante rayos Roentgen.

gegdn se describe y reiv indica en esta me­
moria descrip tiva.

Se d e ta lla  e i lu s t r a  con lo s  planos regla­
mentarios que a l a  misma se acompañan.

Y cuya memoria oonsta de 8 ho jas, fo liad as 
y e sc r ita s  a  máquina por una so la  de sus caras.

Madri

Bat.
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