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MEMORIA DBSCELPTEVa 

psxs so l io ite r
P A T E  N T E  D E  I N T R O D U C C I O N

en

E S P A R A
por VEINTE eñ oa,

p o r t  "MECANISMO DISTRIBUIDOR AUTÍMATECO DE 

2KBZAS%
a nombre de:

Don Jo sé  NARBON NOET̂  ge n acion alidad  espeR ole, 

d o m io ü ie d o , en:

SÁH ADRIAN DE BESOS (B a rc e lo n a ), A tlÓ ntide 3 y 5^

E l o b je to  de l e  p resen te  s o l ic i t u d  de p aten te  de 

in trod u cción  se  r e f ie r e  e un mecanismo d is t r ib u id o r  autom ático 

de p ie z a s ,  que entren o se v ie r te n  e granel, y s a le n  une s  une 

y en p o s ic ió n  determ ine de, e l cu a l Jasegniemo no e s  conocido en 

Espa&e, pero  s í  es empleado e n  e l  e x tr a n je ro , concretamente en
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Francia, de donde precedo l a  fuente de información con­

sis ten te  en patente de invención francesas explotadas 

por l a  casa "Le M aterial Sinex", 26, Roe des ám ielets, 

P a r ís , difundidas por catálogos de l a  citada c a sa .
E l mecanismo d istr ib u id o r de que se tra ta  se 

fundamente en imprimir a una cg so leta  o depósito un mo­
vimiento v ib rato rio  proveniente de un vibrador mecánico 
o e lé c tr ic o , de manare t a l  que imparte a l a s  p iezas con­

tenidas en dicha cazoleta mi efecto orientador y de im­
pulsión que determina que t a le s  p iezas tomen una orienta­

ción de terminada y vayan subiendo sucesiva y ordenadamente 

a trav és de una rampa h e lico id a l edcsgdg a l a  pared de 

l a  cazoleta y terminada en un canal tangencial de salida 

por donde van saliendo en posición predeterminada y con 

cadencia preestab lecida*

Esto es extraordinariamente importante pera to­
das aquellas operaciones en que convenga que vayan l i e — 

gando p iezas a un ritmo determinado, pudiendo establecer­
se la  aportación de pie zea en forme simultánea pare tra­
bajos en cadena o de montaje*

l a s  piezas pueden se r  de cualquier clase  y t i ­

po, como por ejemplo tapones de cierre de tipo  cotona en 

trenes de embotellado; tapones m etálicos de tubos de pas­

t a s ;  p iezas de máquinas de ca lcu la r ; re so r te s ; remaches; 

a réndelas; ce squi31 os de lámparas; tubos; partes de ro^ 
damientos a bo las, e tc , e tc ..

El vibrador puede se r  mecánico o e léctrico  y 

preferentemente electrónico por recortedo de punta de 

onde *

En e l  adjunto plano se he representado una fo r-
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me de rea lizac ió n  dei mece nismo, de acuerdo con Ica  

p r in c ip io s enunciad o S'*.
Le figure 1 , represente un mecanismo en alzado 

con corte en la  parte de l a  cezole&s.
Le figura 2 , representa l a  correspondiente v is­

te en p ian ta*
Como puede ap rec iarse , e l mecanismo consta de 

un vibrador ( l ) ,  mecánico, e lé c tr ic o , o preferentemente 

electrónioo por recortado de la  punta de onda, qua im­

prime efecto iagálsor y cem trff ugo a una c a r l e t a  ^2) do­

tada en su. pared in te r io r  de una rampa h e lioo id el (3) ¡

que se termina en le  canal tangente (4)^
Laa p iezas a d is tr ib u ir  ee v ierten  a granel en 

la  cegoleta (2) y, a l  poner enmsroha e l vibrado?, se 

orienten y van subiendo por l a  rampa (3) saliendo por 

la  oanal ( 4 ) orientadas y una a una con l a  cadencia o ^

ritmo que se desee y que se determina regulando conve­

nientemente e l  vibrador por reostato  o cualquier otro 

d isp o sitiv o  adecuado*

Descrito suficientemente el objeto de l a  so lio i— } 

tud, a s f  como la  manera de re a liz a r lo  praotioamente, de­

be hacerse constar que es su sceptib le  de cualesquiera me- ; 

d if io  aciones de d e ta lle  que no a lte re n  su  fundamentos ¡
= =  N 3 T 4 = =  !

Los puntos de invenoión no propia n i nueva pero ¡ 

no oonocidos n i practicados en Espade, que se presentan 

para que sean objeto de esta  patente de introducción por 
diezaKos son io s  sig u ien te s:

l^*rJM6eoenismo aistribu idorautom ótieo  de p iezas, 

caracterizado porque co n siste  en un vibrador meoínioe,
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e ló o trtcc  o eventual y preferentemente electrón ico por 

recortado de la  punte de onde, e l cual imperte, e veloci­
dad en intensidad preestgbleoidos y regulables en pleno 

funcionamiento, un efecto  orientador y de impulsión en 

70 una cazoleta situada normalmente encima de Ó1, l a  cual 

oazolete posee une rampa h elico id al en su  cara in te r io r , 

la  cual rampa se termina en une canal tangente a l  borde 

s upe rio  r+
2  ̂.-^Mecanismo d istr ib u id o r automático de p iezas, 

75 caracterizado porgne el efecto orientador y de impulsión 

provocado por e l  vibrador en l a  oe so le ta , segón reiv ind i­

cación an ter io r , determine que l a s  p iezas que se vierten  

a granel, en l a  misma, se orientan y ascendiendo p e r l a  
rampa, van saliendo orientadas, une a una, por le  canal, 

80 a i  ritmo de alimentación desee do*
3 0 .-MECAHÍSMO EL0TRIBUIDOR AUTOMATICO DE* PIEZAS. 

T a l y como se ha d e sc r ito  en l a  memoria que an­

tece d e , representado' en e l  plano que se  acompaña, y Pera 

l o s  f in e s  que se han e sp e c if ic a d o *

Consta 1a presente memoria d e scrip tiv a , de cua­

tro  hojas e sc r ita s  i e maquina por una acüe caze*
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