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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidén se refiere a perfeccionamientos
relativos al mecanismo de seleccién para mdquinas de género de
punto circulares, y tiene por objeto la provisién de una forma
particularmente simple de mecanismo aplicable a una mdquina equﬁ

5e » tente, para efectuar la seleccidn de las agujas de acuerdo con
el dibujo.

Algunas formas conocidas de mdquinas para género de
punto circulares, dispuestas para la elaboracién de medias tu-
bulares (sin costura), tales como se utilizan corrientemente,

10, no tienen provisién para variar la estructura trabajada, de
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malla lise norme) o malla acanalada.

Con la moderna tendencia al empleo de un tejido de
red en las medias para sefiora, estas mfquinas hacen necesario
el incorporarles cierto tipo de mecanismo de seleccién de las
agujas para adaptarles a la produccién de medias de este tipo.

Los mecanismos de seleccidn que son incorporados a otras
mdquinas aptas pare permitir la variacién de la estructura de
malla, de por sf ya son de neturaleza relativamente complicada
y de produccién costosa. La presente invencién tieme el obje-
to de proporcionar un dispositivo econémico y relativemente
simple, el cual puede ser incorporado 2l primer tipo de mdqui-
nas citado, oportunamente sin impedir de modo indeseable el
funcionsmiento normal de la mdquina, para permitir la produc-
cién de medias de estructura modificada, pér ejemplo una es-
$ructura con tejido de malla tal como es producida normalmen-
te mediante la seleccidén de agujas por medioc de elevécién a8
intervaloa apropiados.

De conformidad con la invencién se proporciona en una
mfquina, o para une mdquina circular para género de punto, un
mecanismo de seleccién que comprende: um cilindro giratorio
apto para ser moﬁtado en proximidad al cilindro de agujas o0 a
otro dispositivo de cilindro para girar alrededor de un eje
montado en disposicién no inclinade con respecto al eje de ci-
lindro y apto para ser mandado por los instrumentos o acceso-
rios del cilindro, cuyo disco presenta partes perifdricas aptes
para acoplarse con talones o elementos sobresalientes asocia-
dos con tales instrumentos del cilindro y para #esplazar di-
chos elementos a lo largo de las ranuras, y alojamientos, en lo
cuales los talones asociados con otros instrumentos pueden en-

trar a2 fin de no ser desplazados por el disco. Tal mecanismo
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de seleccién, de forma partioularmente simple y econ&ﬁica estd
previsto para ser aplicado & una circular para género de punto
de tal modo gue provoce la seleccién de algunos dispositivos o
ingtrumentos (o particularmente de las agujas) para el acciona-
miento necesario para el trabajo de malla, parz el salto u omi-
sidén, para la recogida (tucking) mientras otroes no son seleccio-
nados de esta manera, siendo el orden de seleccién segdn una
sucesién que se repite, cualves, por ejemplo, apta para la pro-
duccién de un tejido de malla que puede ser producido mediante
la recogida sobre las agujas seleccionadas de ascuerdo con la su-
cesién escogida y para el trabajo de malla sobre las agujes res-
tantes. Para la manipulacién del tejido de malla el disco estd
dispuesto oportunamente de tal manera gue el ndmero de agujas
consideradas en la sucesién mds pequefia del dibujo repetido, se
presente segdn una correlacién apropiada con respecto al mfimero
total de agujas del cilindro, a f£in de asegurar que cada aguja
elevada o transferide (saltada) en una hilera trabajard en la
préxima hilera sucesiva.

Preferiblemente la disposicién es tal que los puntos
recogidos o los puntos transferidos (soltados) se presentan en
cada hilera substancialmente a mitad de camino entre puntos re-
cogldos o transferidos sucesivos en la hilera immediata prece-

dente. Se ha encontrado que un dispositivo adecuado para la

manipulacién de un género claro para medias de malls mediante

la regogida periddica de ests manera, es un dispositive en el
que el dicos de control de los talones estd dispuesto de tal ma-
nera que en cada grupo sucesivo de siete, una de ellas es hecha
recoger y las otras trabajan normalmente, de manera que en cada
hilera se desplaza cada séptima aguja, y en la hilera irmediata
sucesive tiene lugar la misma sucesién pero con los puntos re-
cogldos desplazados de tres o cuatro agujas con respecfo a los

puntos recogidos de la hilera precedente.
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Preferiblemente, el disco es giratorio de modo substan-
cialmente tangente al cilindro. Por ejemplo, su eje puede ser
normal al eje del cilindro,

A fin de que la invencién pueda ser comprendids mejor,
ahora se hard referencia al dibujo adjunto, en el cual:

La figura 1 a 3 son esquemas gue ilustran tres formas
del disco selector y del modo segdn el cual éste actde sobre
los talones.

-Las figures 4 y 5 muestran el mecanismo de seleccién en
relacién con las levas de trabajo de une mdquina circular pare
géneros de punto, mostrando le figura 4 el disco en la posicidén
inactiva, y la figura 5 en la posicién activa,

La figures 6 es una vista en perspectiva que muestra las
levas de trabajo y del mecanismo selector, mientras gque la fi-
gure T es una vista en perspectiva de una mdquina circular para
géneros de punto, para medias tubulares, la cual mmestrs el
mecanismo selector y el mecanismo de mando para éste.

En la figura 1 se ha ilustrado un disco divisor y se-
lector 1 que ha de ser considerado como gliratorio de modo subé-
tancialmente tangencial al cilindro de agujas 25 indicado en
la figu:a T, alrededor de un eje gue es normal al eje del ci-
lindro. Este disco actfa sobre los talones 2 para desplazar
talones espacliados desde el nivel T al nivel €, En este esguems
el funcionamiento ilustrado del disco es el de elevar los taw-
lones, pero se comprenderd que el disco puede ser dispuesto
para bajarlos; en todo caso el movimiento de los talones provoe
ca el movimiento de las sgujas o de otros instrumentos asocigw
dosa lo largo de les rapuras en las que los mismos son montados
de manera conocida. Especificamente, el disco, puede servir pars

elevar los talones desde el nivel T al gue son elevzdas las
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los respectivos bucles en preparacién al trabajo de la malla. Pe-

ro es necesario entender que la divisién efectuada por el disco
puede ser completeadea por une leva, sirviendo el disco para llevar
los talones preseleccionades hasta un nivel donde son accione-
dos y desplazados ulteriormente (por ejemplo 2 la altura de paso)
mediante la leva.Se observard que el disco 1 estd entallado con
una pluralided de élojam;entos 3 (indicados a tftulo de ejemplo
en n¥mero de ¢uatro) gque estdn equedistanciados oportunamente
alrededor de su eje. En el caso de una méquina com cilindro de
agujas giratorio los talones 2 se desplazen de derecha a iﬁquier—
da,~y en el caso de una mdquina con caja de levas giratoria el
disco 1 se desplaze de izquierda & derecha. En todo caso el
desplazamiento relativo entre los talones 2 &l nivel T y el dis-
co provocea el acoplamienteo de algunos de los talones con las
partes 4 de la periferia que se encuentran entre los slojamien-
tos 3. E1 disco gira alrededor de su eje, y como resultado se
obtiene que dichos talones son elevados al nivel C. En la rote-
cifn del disco se tiene que un alojamiento 3 se pone periédica-
mente al nivel t de tal manera que a lo menos uno de los talones
2 entra en dicho alojamiento y permanece en el mismo durante
la parte de le rotacién del disco; tal como estd ilustrado cla-
ramente, este talén no es elevado y permanece al nivel T. Por
ello el resultado es que, mientras la mayor parte de los talo-
nes son elevados por el disco 1 hasta el nfvel C, ciertos talo-
nes distanciados son permitidos quedarse 2l nivel T.

El espacismdo entre los alojamientos 3 puede ser tal que
permita que cade grupo de talones elevados comprende cualguier
mimero de ellos deseado, y la amplitud de estos alojamientos
puede ser tal que permita a cualquier ndmero deseado de talones

permanecer en la posicién baja. En la disposicién indicada en
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la figura 1, uno de cada siete talones permanece en la posicién
baja, y los grupos intermedios de seis talones son elevados, En
la aplicacidén del invento a tejidos con dibujo mediante mallas
cargadas o puntos saltados, la misma permite la produccién de
puntos cargados o transferidos a cada séptime columna de cada
hilera.

El espaciado entre los alojamientos 3 del disco puede
ser desigual. |

Se prefiere que las cosas estén dispuestas de tal ma-
nera que el funeionamiento del disco presente un progreso o un
retroceso sucesivo con respecto a 1la rotacién del cilindro, a
fin de que la seleccidén de los talones avance o retroceda pro-
gresivamente alrededor del circulo de agujas y que los diver-
sos talones sean dejados al nivel T en hileras sucesivas, Esto
da luger a un dibujo en diagonal o espiga.

Los alojamientos del disco pueden ser de forma entran- :
te alargada tal como se ha indicado en %a en la figura 2 o0 en
%b en la figuras 3%; de esta manera los alocjamientos pueden pre-
gentar una forma circular-elfptica.

El disco puede ser accionado por e; acoplamiento 4de los
talones que permanecen al nivel T con partes de los alojamientos?
por los que pasan, tal como se ha indicado en la figuras 3, ¥y
en una disposicién de esta clase les partes periféricas 4 del
disco pueden ser lisas. No obstante, estas partes periféricas
también pueden estar provistas de escalones o resaltes 5 para
recibir y acoplarse con los talones, siendo adaptado el paso
de estos escalones al paso de los talohes 2.

En las figuras 4, 5 y 6 se ha indicado con la referen-
cia 6 las levas comunes de trabajo siméttrico de una mdquina pa-

ra medias tubulares, y se observard que el disco 1 esti{ en ade-~
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lanto con respecto a diches levas, Ademﬁé,;eirdisco eégéﬁécep-
tible de ser alzado o bajado entre la posicién inactiva indica-
da en las figuras 4 y 6, y la posicién activa representada en
la figura 5, Asf el disco puede ser puesto en funcionsmiento
cuando se desee producir un género de didbujo (por ejemplo en la
pierna de una media) y bajado, llevdndolo a la posicién inactive
cuando se desee producir género (por ejemplo durante la produc-
cién del taldn, cuando el cilindro se mueve alternativamente).

Durante el trabajo circular, y durante el desplazamien-
to del cilindro de agujas en un gentido durante el trabajo a mo-
vimiento alternativo, las agujas normelmente son levantadas hasg-
ta la altura de liberacién o de paso de la leva 7a. Por ello,
cuando el disco es puesto en funciomamiento para elevar grupos
de agujas hasta la altura de liberacidén, pero para permitir que
las agujas intermedias continden & una alturé, la leva Ta es
bajada hasta una posicién desplazada tal como se indica en la
figura 5. ‘

La rueda 1 es llevada por un brago 8 sobre un bulén
oscilante 9 que estf montado de modo giratorio sobre una ménsu-
la 10, de modo que, por medio de las oscilacién del bulén 9 la

rueda puede ser alzada o bajada. El drbol 1 de la rueda estd

montado oportunamente mediante un cojinete antifriccifén 12 fija-

do en el extremo del brazo 8 por medios 13, E1 4rbol estd provis-f

to en su extremo exterior de una leva acodada 14, uno de cuyos
brazos l4a es un brazo de accionamiento y lleva una rulima 15,
mientras que el otro brazo de la misma, 14b, lleva conectado
un resorte de tensifn 16 que sirve para desplazar el brazo 8
hacie abajo.

La méneula 10 estd provista de una placa base 17 me-
diante la gque puede ser asegurada a una parte fija 18 oportuna

B
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de la mdquina de género de punto, y aun estd provista de un pernc

19 para la leva 20 que sirve para alzar y bajar la leva T7a. La
palanca acodade 14 es hecha oscilar por una palanca 21 gue se
acople por debajo con la rulima 15, y estd empernada ep\22 a
otra ménsula 23 montada sobre la parté 18 en la mdquina.

En la figura 7 se muestra una manera oportuna ﬁe accionam
las palancas 20 y 21. Esta figura muestra suficientemente uns
méquina de género-de punto circular para la mankpulacién de mediame
tubulares, a fin de permitir la identificacidn de esta m#gquina.
Pero se puede llamar la atencién al cuerpo 24, al cilimdro 25
de las agujas, acanalado y que lleva las agujas corrientes, gl
drboll principal 26 y al mecanismo de mendo 27, y al 4rbol prin-
cipal de las levas 28,

Al extremo del 4rbol 28 estd £ijado un tambor de gufa
29 auxiliar. Este tambor lleva levas 30 para mandar el disco 1
¥ las levas 31 para el mando de la leva de liberacidén Ta. Estas
levas 30 y 31 son de longitudes, ndmero y posicién tales que ha-;
cen gque el disco 1 sea clevado y la leva 7Ta sea bajada en el mo- f
mento deseado para la produccién de unz media, y permanecen en
eatas posicién durante el tiempo deseado, siendo desplazadas de
la misma en el tiempo requerido.

Las levas 30 y 31 actian respectivamente sobre les pa-
lancas 32 y 33 gque son tiradas conjuntamente por el resorte 34,
La palanca 32 es llevada por un drbol horizontal 35 dispuesto
de modo giraeatorio en un tubo 36 que lleva la palanca 33, y el
tubo 36 estd montado de modo giratorio en una ménsula de soporte
37 fijada a2l cuerpo de la mdquina, En el extremo mds alejado de
las palancas 32 y 33, el 4rbol 35 lleve una palanca 38 y el tu-
bo 36 lleva la palanca 39. La pancea 38 est4 comectade con la pa- f
lahca 2l por medio de una biela 40 dispuesta hacia arriba. Le
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leva 39 se prolonga por debajo de una rulina 120 del empujador
121, y este Ultimo presente una ventana 121 por medio de la gque
es conectado al mecanismo existente, indicado en general con la
referencia 122 y que forma parte del mecanismo de acciomamiento,
para efectuar calados, mediante la leva T7a. La varilla 41 es de
longitud regulable y es desplazada hacia abajo mediante un re-
sorte de tensifn 42. A causa de la rulina 120 y de la ventansa,
121, la leva 7a, es controlable mediante el dispositivo de di-
bujo sin impedir su control por parte del mecanismo de calado, ¥
viceversa,

Los télones asociados con las agujas que son aptos pa-
ra ser influenciédos por el mecanismo de seleccién pueden ser
talones previstos en el cuerpo de las agujas o en jacks, gulas
o instrumentos similares asociados con las agujas. E1l disco pue-
de ser mandado por tales talones o bien puede ser dispuesto pa-
ra ser accionado por ranuras del cilindro de agujas. En este
dltimo caso el disco estd montado, preferiblemente sobre una
ménsula a fin de girar alrededor de un eje paralelo al cilindro
de agujas, y presenta un borde o platima periférica que sobre-
sale lateralmente de una de sus caras, en cuyo borde estén for-
mados los alojémiemtos citados anteriormente, estando dichos
bordes constitufdos preferiblemente por una sucesién de 6rganos
de leva con espacios entre ellos que forman los alojamientos,
En este caso el disce puede presentar apéndices o dientes sobre- §
salientes radialmente hacia fuera, cerca de su cara opuesta, pa~ j
ra acoplarse con las acanaladuras de las agujas, o bien puede
estar acoplado con otro diseo que presente tales sallentes o
dientes de acoplamieﬁto con las citadas ranuras.

En otra aplicacién del mecanismo selector descrito an—

teriormente, puede, el mismo, ser dispuesto en combinacidn con
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levas al objeto de obtener dibujos, po;gé eé§léglos dibujos que
se forman en el borde o en algunas colummnag de la pierns o de la
parte del pie de una media., Enreste caso el disco citado anteriop
mente puede estar dispuesto de manera que sus alojamientos reci-
ban los talones citados en hileras sucesivas, para cargar o para
saltar, siendo utilizado o neutralizado el efecto selectivo del

disco segin sea necesario mediante un mando ulterior, ejercido

bpor regulacién de una leva de liberacién o por medio de un ali-

mentador mediante un tambor o cadena de comntrol para seguir las
exigenclas del dibujo.

La invencién, dentro de su esencialidad puede ser llevaw
da a la prdctica en otras formas de realizacién que difieran en
detalle de las indicadas a tftulo de ejempio para la descripeciénm
e las cuales alcanzard igualmente la proteccién que se recaba,
Podr4, pues, construirse en cualquier forma y tamafio, con los
materiales mds adecuados por quedar todo ello comprendido en el

esplritu de las reivindicaciones,
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NOTA

Descrito el objeto de la invencién se declara no practi-
cado ni divulgado en Espafia, lo comprendido en las siguientes
reivindicaciones: ‘

1. Mecanismo de seleccidn para mdquinas de género de
punte circulares, caracterizado porque comprende un disco gira-
torio apto para ser montado en posicién adyacente a un cilindro
de agujas o a otro dispositivo de cilindro dispuesto para girar
alrededor de un eje dispuesto de modo no inclinado con respecto
al eje del cilindro y para ser mandado por los instrumentos o
las ranuras del cilindro, cuyo disco presenta partes periféricas
aptas para ser acopladas con talones asociados con algunos de
tales instrumentos del cilindro y para desplazar diehos>talones
a lo largo de las ranuras, y alojamientos intermedios en los gue
pueden entrar los talones asociados con otros instrumentos & fin T
de que mo sean desplazados por el disco,

2. Mecanismo segdn la reivindicacién 1, caracterizado
porque el disco es giratorio de modo substancialmente tangente
al cilindro. |

S Mecanismo segén cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque presenta las partes periféri-
cas del disco provistas de escalones o resaltes para su acopla-
niento con los talones.

4., Mecanismo segin cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque presenta el disco mévil entre

posiciones activa e inactiva.
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5e Mecanismo segin cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque los alojamientos del disco tien
una configuracién entrante alargada.

6. HMecanismo segdn cualquiera de las reivindicaciones
precedentes, caracterizado porque estd asociado con los demds
elementos de la mdquina de modo que es apto para progresar o
retardarse de modo que la seleccién de los talones avance o re-
troceda progfesivamente alrededor del cfrculo de agujasy

7+ Mecanismo segdn la reivindicacién 6, caracterizado
poryune es apto para llevar agujas preseleccionadas a una alturas
de liberacién y pasoc (o al nivel de una léva que las desplaza a
la altura de liberacién o paso), permitiendo a ciertas agujas
preseleccionadas distanciedas, permanecer a un nivel inferior.

8. Mecanismo segiin la reivindicacién 7, caracterizado
porque esté dispuesto en anticipo con respectc a las levas de
trabajo de la mdquina que comprenden una ieva de liberacién mé-
vil entre posiciones de liberaciém y de no liberacién, y que tie-
nen medios de mando para llevar el disco selector a la posicién
activa y fuera de elle, y para llevar la leva de liberacidn a
posicién de no liberacidén o pasc y fuera de ella.

9. Mecanismo segin la reivindicécidn.precedente, ca-
racterizado porque la leva de liberacién es desplazable a posie-
cién de liberacién y fuera de ella mediante el mecanismo de con-
+rol del dibujo y el mecanismo de control de calado existente pa-
ra la pierna, de manera que permite el funcionamiento de cada mec
canismo sin impedir el fuacionamiento delletro.

10, Mecanismo segin las reivindicaciones 1 a 9, carac-
terizado podque comprende un mecanismo circular para efectuar
una divisidén mediante talones, de instrumentos y dispositivos

montados en disposicién corrediza en un cilindro provisto de
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ranuras, el cual comprende un disco giratorio que tiene sus
partes periféricas dispuestas para acoplarse con grupos de ta~
lones y para separar los instrumentos & lo largo de las ranuras,
¥y que tiene elojamientos intermedios para recibir talones in-
termedios entre dichos grupos a fin de que dichos talones inter-
medios no sean desplazados, y medios para monter el disco a fin
de que ruede substancialmente tangencial al e¢ilindro, cuyos me-
dios comprenden una ménsula para la unién a la mdquina, un grbol |
oscilante llevado: por la ménsula, un brazo sobre el drbol, me-
dios de soporte por los gue el disco es sostenido de modo gira-
torioc sobre el brazo, y una leva sobre ei £rbol para la oscila-
cién de este dltimo.

11l. Mecanismo de seleccién para mfquinas de género
de puntce circulares.

Segin se describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva gue consta de tfece hojas foliadas y escritas a mé-
quina por una sola, acompafiadas de una ldmina de dibujos.

Madrid, a 13 de Enero de 1958,

EMILIO ALBO FRANQUESA.

P. @. SAIME ISERN MIRALLES
PR

0/rm.
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