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MEMORTIA DESCRIPTIVA

e se scompafia &

la solicitud de
una PATENTE de INVENCION por VEINTE ANOS en ESPANA, a favor de
DON ROSENDO CAMACHO GOMEZ, de nacionaslidad espafiola, domicilis
do en CIUDAD PIAR, Estado Bolivar (Veneszuela),

por
"MOTCHES MDI{OMS"

INVENTR: EL Sr. solicitante, de nacionalidad espeficla.
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que estamos describiendo, puede procederse del modo siguiente:

poca ampliacidn, ya que al aupentar la fuerza molecular aumenta también la -

239088?*

la presente invencién se refiere a motores termomoleculares y por gus es

pecisles caracteristicas estdn 1lamados a tener una gran aceptacidén en el ~
mercado,

Los motores por los cusles se solicita el presente privilegio de Propie-
dad Industrisl, estén basados, como su nombre indica, en las propiedades —
que presentan diveréidad de compuestos del Carbonoe y del Silicio y tienen -
1la ventaja de poder trabajar con cualquier clase de energia térmica, asi co+
mo rayos solares o cualquier agente que establezea cambio de temperatura o
también electricidad,

Dichos compuestos tienen la propiedad de aumentar su tensién molecular -
en razén directamente proporcionsl a la cantidad de calor que reciba e inv
samente a la sustraccién del mimmo y en sus grados extremos de su solidifij
cién y fusibn.

Como demostracién préctica del fundsmento en el que se apoya la invenciér

Tomemos una tira de estos cuerpos y atémoslos por un extremo a un dinamé-
metro, y por el otro a un punto fijo, después de haberloc hecho estirar en uj
30% inferior a su rotura (Fig., 1). Si ahora aplicamos calor a la tira pode—
mos observar cémo el dinamémetro acusa una mayor fuerza a la indicada antes
de aplicar el calor y as{ sl enfriarse vuelve a su punto inicial. Por consi-
guiente, 81 aplicamos y retiramos calor repetidamente, el dinamémetro irf -

acusando mayores y menores fuerzas. Las fuerzas asi{ obtenidas son fuerzas dé

resistencia del dinamémetro y el desegquilibrio es neutralizadc a muy poca =
trayectoris, por lo que para obtener fuerzss de mayor amplitud es necesario
dieponer de un aparato capasz de ir bajando gradualmente la tensidn entre el
dinemémetro y el cuerpo & exprimentarse. Esto se consigue en el siguiente =
dispositivo que muestra la figura 2.

Tomemos une tira de los antedichos compuestos, la cual hacemos pasar por

los puntos AJB.C. alargads a un 40% inferior a su grado de rotura, donde te
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tomando las posiciones Bl.B2 (Fig. 2A). Flevemos ahora gradualmente la rams

D. (Fig. 2B) hasta un punto méximo, pero infericr al que la fuerza d;s atrac-
cibén de las cuerdas F.G. no hagan caer por sf solas hacia los puntos A, o C,
con lo que nés queds que la rama D, puede girar con toda facilidad hacia lod
puntos Bl. y B2., por haberse estsblecido proporciones entre fingulos y fuer-
zas de atraceidn. Es decir, que si desplazamos D. hacia un lado dismirmye su
fuerza eléstica en este primer lado al mismo tiempo que lo aumenta en el —
otro; pero como tenemos tembién que en este primer lado al tiempo de ir per-
diendo fuerza por el desplazsmiento de D. va cerrando su éngulo, y como el
éngulo cuanto mis cerrado en este caso ejerce mis fuerza, podemog ver que la
pérdids de fuerza en contraccién es compensada con el sumento de fuerza en =
el clerre del dngulo, y como en el lado opuesto se establecen las mimmes pro
porciones, pero en sentido contrario, o sea, gue al desplazar D. aumentan -
les fuerzas elésticas, pero éstss estan compensadas con la mayor apertura de
los éngulos y la rema D. gira libremente.
Ya una vez disponiendo el dispositivo (Fig. 2B) en la que la ramt; D. pue
de girar con toda facilidad, tenemos que sl aplicemos cualquier clase de ene;;
gla térmica & una de las partes flexibles F. G. D se inclina hacia la rama
recibs el calor, mfs si la retiramos de ésta y la aplicamos a la opuesta, -
vuelve a girar para inclinarse a esta Vltima y as{ sucesivemente, girando =~
cuento mis répido hagemos los cambios de temperatura de una parte a la otra.
Con lo que, si les aplicemos un dispositivo para hacer los cambios de tempera
tura, habremos construido un motor de vaivén de movimiento constante (no se
pﬁeden dar ehgulos ni medidas exsctas , ya que éstas son siempre proporcions
les al grado de elasticidad de la materis & enmsayarse).
Ls fig. 3, muestra un esquema con medidas para el compuesto 65 Hy, 8l biex
es preciso hacer constar que este compuesto se cita sdlamente a modo de ejem
Plo no limitativo, y puede ser reemplsgado por cualquier material apropiado.

El motor que se representa para demostracicnes précticas, funcioma basado
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en los antedichos principios variendo finicamente su sistema de montaje y -
adaptacién. Este consta de dos circunferenciaa con dos ejeé centrales termi
nedos en sus extremos, uno de ellos, por un cardan (Fige 4), los cuales co-
locaremnos como indiea la fige 4A. Una vez éstas colocadas, le atamos cuerda
de una & otre, alargadas a un 30% inferior a su roture, como indica la Fig.
4B, con lo que tenemos que les circunferencias pueden girar con toda facili-
dad & distintes planos ‘convergentea ¥ divergentes passndo por sus paralelos,
ya que en esta forma la atraccién de las tiras sl pasar las circunferencias
s distintos planos, estd neutralizeds por le mayor o menor apertura de los
éngulos en los ejes, estableciéndose las mismas proporciones ya especifica~

dee en la anterior demostracién (de mayor o menor éngulo).

81 a este aparato as{ construido de la Fig. B le aproximamos calor &
parte eualquiera de su superficle ocurvas, hace que las ciramferenciaa con—-
verjan en esta misma parte y diverjan en la opuesta, por lo que si vamos co
rriendo la fuente de calor por toda la superficle curve, las circunferencia
van quedando convergidas segin vayamos desplazendo la fuente de calor, y di-
vergidas en el lado opuesto. Tomemos ahora este aparato y coloquemos en la
Fig. 5, donde ambos cojinetes estén inclinados en 22,50° de inclinacién, con
lo que tenemos que al colocer ' la Fig. 4B en la Fig. 5 ésta toma la posi-
oién de la Fig. 5A. Luego si aplicsmos calor en la parte inferior del eilin-
dro de la Fig. 5A la tensién de las tiras es supericr a ‘La de su lado opués-
to y por consiguiente, y dado el plano inclinsdo de las circunferencias, &és-
tas giran a cclocarse en la parte superior, donde por mediscién de un venti-|
lador (Fig. 5B) son enfriades y vuelias a su posicién normsl. Al volver gs—-
tas a su tensidn normsl, las que estaban en la parte superior bajan a la in-
ferlor donde son calentadas y cuya mayor tensién les vuelven a la parte supe

rior y as{ sucesivamente, estableciéndose un movimiento de rotacién permanen

gt

te y tantc més rédpido cuanto mayor sea la diferendia entrs calentador y refr
gerador.

El motor descrito debe considerarse como un ejemplc no limitativo y no -
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sujeto, por conslguiente, a medidas determinadas., Igualmente es preciso ha-
cer constar que estos motores funclonan partiendo de cuslgquier producto ca~
pag de producir energia térmica, tal como gasolina, carbén, vapor de agus, -
etce

El motor que se ha citado anteriormente estd construido por un compuesto
de carbén (05 H8)’

Para motores de rayos solares o temperaturas mis bajas al medio ambiente,
se prestan muy blen los compuestos del C. Mientras gque pars motores de com-
bustién directe es necesario emplesr los compuestos del Silieio por éstos re
sistir un meyor grado de temperatura.

Tembién estos motores trebajan con corrientes eléctricas; para ello basta
con hacer conductores los compuestos de propiedades coherentes por mediacién
de agregar sustancias conductoras y de indice de resistencia, con lo que una
vez slendo estos cuerpos conductores basta con colocer escobillas sobre ambag
cirounferencias y con lo cual al ser las cuerdas conductoras y tener resisten
eia eléctrica se establece el calentamiento necesario de funcionamiento.
Hecha la descripeién qué antecede hemos de afiedir que los detalles de rea-
lizacién de la idea expuesta, pueden variar, sin que por ello cambie la esen-
cla de la invencién que es la que @e desprende de los pérrafos precedentes y

1z que se reivindica en la siguiente

N OT A

En restiment la Patente de Invencién cuyo registro se solieita, recaeré so-

}hw las reivindicaciones siguientes:

la,~ Motores termomoleculares, caracterizados porque estan constituidos

or una scrle de elementos estirados sin lleger a su punto de rotura, a los
Euales se aplican una fuente de calor, consiguiéndose en los puntos de contis
to mAs directo, una diferencias de tensién que produce un movimiento en el di
positivo, al volver los elementos estirados a su tensidn normal, ya gque los

que estaban en la parte superior bajan s la inferior, donde vuelven a ser ca-
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lentados proporcionéndcles nuevamente una tensién mayor que les vuelve a la
parte superior, y asi sucesivamente, estableciéndose un movimiento de rota—
cién permemente, tanto més répido cusnto meyor msea la diferencia entre caleﬂ
fedor Yy refrigerador, | 4
28,- Se reivindica, por dltimo, como objeto scbre el que ha de recaer la
Patente de Invencidén cuyo registro se solicita: "MOTORES TERMOMOLECULARES",
Todo conforme queda descrito en la presente memoria que consta de sels
péginas escritas a méquina por una sols cara, y dibujos adjuntos,
Madrid, 12 diciembre 1957,
s ALFONSO UNGRIA
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