
4| M E M O R I A  D E S C R I P T I V A
S.í

\
<¿ue se acompaña a la solicitud de

una PATENTE DE ....... p o r ....BIlR....- años, en España

a favor de
,-,nGU3T. G

norteainer icaria

CUSI;.'. r.Dit G

domiciliado en
Reléele

..., de nacionalidad
: : .íc, Estados

yvrrvT.f nnl'd 03  de «-«Sléri Ca . ........................................ .. nfifetóCalle ere......................

por:
ORILV, ..RoGiiETlGl« UR ..u2RíIl.R.R..:..

SK UN ^IVRuiTó ......... \

Ai 4419
!

Agente Sr. SLZABUHJ



f f t  ABE 1958
P- 1 6 .4 5 2  

F ile  82 8 2 -B

memoria descriptiva
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P A T E N T E  D I  I N T R O D U C C I O N

en - - - -

E S P A Ñ A  *

por DIEü» año s

a  nombre de BBRNARD AUGUST COUSINO de nacionalidad n o rtéaraerica- 

n a, resid en te  en Toledo, Ohio, Estados Unidos de América, p o r;

*UN APARATO DESTINADO A ALIMENTAR UNA CINTA MAGNETICA**

10

El presente invento se r e f ie r e  a ap arato s grabadores y 

reprodu ctores de sonido a  base de c in t a  m agnética y , más concre­

tamente a un c a r r e te  de c in t a  mejorado y a  un mecanismo s e n c illo  

de alm acenar, c a rg a r  o in s e r ta r  y a lim en tar c in ta  que u t i l i z a  

ch a sis  (raagazines) desmontables para guardar la  c in ta .

H asta aquí lo s  d isp o s itiv o s  tra n sd u cto res  que u tiliz a n  ma­

t e r i a l  de grabación , como, por ejem plo, c in ta  m agnética ó alam­

bre m agnético, se han cargado y descargado a mano y  lo s  c a rr e te s  

que se u t i l iz a n  para almacenar e l  m a te ria l de gabación se han 

montado y desmontado a  mano. No guardan por lo  ta n to  semejanza
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con loa d isco s  de grabación de tip o  más v ie jo , que podían ca rg a r  

se y d escarg arse  automáticamente en e l  to ca d isco s  y que, aunque 

f r á g i l e s ,  podían alm acenarse cómodamente.

H  ap arato  correspondiente a l  presente invento perm ite l a  

manipulación autom ática o sem iautom ática de c in ta s  m agnéticas 

ae sonido en máquinas grabadoras de c in t a  y (o) reprodu ctoras d el 

sonido de la s  c in t a s ,  ya se tra b e  de máquinas relativ am en te ba­

r a ta s  o de máquinas de muy f in a  c a lid a d . Segiln una re a liz a c ió n  

d e l p resen te invento se proporciona una aparato  s e n c illo  y poco 

dispendioso para c a rg a r , a lim en tar, d e scarg ar y q u ita r  autom áti 

camente l a  c in ta  m agnética en resp u esta  a l  movimiento de un ór­

gano de mando s e n c i l lo , accionado a mano o de funcionamiento 

autom ático . Un aparato t a l  funciona de modo e f ic a z  y permite a 

una persona ca rg a r  una máquina grabadora o rep rod u ctora  con una 

c in ta  m agnética sin  necesidad de to c a r  l a  c in ta , a f in  de in i ­

c i a r  l a  alim entación de l a  c in ta  o rep ro d u cir e l  sonido de la  

c in ta  grabada, mediante accionam iento de un órgano de mando para  

desenganchar la  c in ta  de l a  máquina, moviendo un órgano de mando 

o para desprender l a  c in ta  de manera s e n c i l l a ,  s in  to c a r  l a  o in -

Í5&»
Como qu iera que no hay d if ic u lta d  para cambiar la s  graba­

cion es n i para alim en tar la  c in ta  cuando se emplea t a l  ap arato , 

y como la  ca rg a , alim en tación  y expulsión puede reg u larse  median­

te  un solo Órgano de mando, un aparato ae esa  c la s e  r e s u lta  de 

uso p r á c t ic o , adn en un autom óvil, por p a rte  del que conduce e l  

v eh ícu lo . Como la s  grabaciones pueden cambiarse f á c i l  y ráp id a­

mente, una máquina grabadora de c in t a  o rep rod u ctora  que u t i l i ­

ce e l  ap arato  d el p resen te invento s e r i a  muy adecuada para em­

p le a rse  en una máquina de mdsica o "v e llo n e ra " , en e l  estudio  

de una e s ta c ió n  rad io tran sm isora  o en un barco de guerra u o tro s
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s i t i o s  b u llic io so s  donde hay necesidad de tra n s m itir  ra d io te le fó ­

nicamente por medio de re le v a d o r, una pluralidad  de señ ales o 

mensajes d ife re n te s , escogidos de antemano.

Segdn e l  presente invento se almacena un r o llo  de c in ta  mag­

n é t ic a , de p re fe re n cia  una c in ta  s in  f i n ,  en un ch asis  desmonta­

ble que puede c o lo ca rse  en un mecanismo grabador de sonido y (o) 

reprodu ctor de sonido y q u ita rse  de t a l  mecanismo. T al ch asis  se 

proyecta de p re fe re n cia  de modo que l a  c in ta  quede encerrada por 

completo cuando no e s tá  en uso l a  c in ta  y es de p re fe re n cia  a prue-* 

ba de in tru s o s , de manera que 3® c in ta  e s tá  p rotegid a co n tra  da­

ños ocasionados por descuidos en la  m anipulación d el c h a s is . Pue 

den proporcionarse elementos para e fe c tu a r  un movimiento r e l a t i ­

vo en tre  un tro z o  de l a  c in ta  y  e l  c h a s is , a f in  de d e ja r  descu­

b ie r ta  la  c in ta  de modo que pueda e fe ctu a rse  e l  engrane con la  

cabeza m agnética y  con los r o d i l lo s  alim entadores u o tro s  elemen­

to s  de avance de l a  c i n t a .  La c i n t a  se puede c a rg a r  y la  alim enta­

ció n  de l a  c in ta  se puede i n i c i a r  en tiempos d ife re n te s  o d ich as  

operaciones pueden se r  in ic ia d a s  v irtu alm ente a l  mismo tiem po, co­

mo en e l caso de la  re a liz a c ió n  d e l invento a que se hace an tes  

r e fe re n c ia , moviendo automáticamente un solo  órgano de mando me­

diante e l  empleo de regu lad ores e l é c t r i c o s  adecuados o de o tro s  

d isp o s itiv o s  sem ejantes, o moviendo a mano dicho órgano. Snplean- 

do un órgano de mando de e s t a  c la s e  la  c in ta  puede d e sca rg a rse , 

r e t i r a r s e  y reem plazarse fácilm en te  con solo mover dicho órgano 

de mando a la  posición  de desconexión, reemplazándose luego e l  

ch a sis  con o tro  ch a sis  que co n tien e  una c in ta  d ife re n te .

Después de c o lo ca r  e l  ch a s is  en p o sició n  de tra b a jo  adya­

cen te  a l a  cabeza magnética y a lo s  elem entos de alim entación  

de l a  c in ta  de l a  máquina grabadora o rep ro d u cto ra , se mueve d i—  

cho órgano de mando a fin  de c o lo c a r  la  c in ta  en tre  dichos elemen-
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to s  de alim entación  de la  c in ta  y  dicha cabeza magnética y para  

hacen que se muevan dichos elementos de alim entación haoia la  

e in ta  hasta que alcanzan la  p o sición  en que alim entan, la  c i n t a ,  

con lo  cu al se inicia la  alim en tación  de la  c in ta , l a  alim enta­

ción  de l a  c in ta  puede suspenderse en cualq uier momento deseado 

o e l  ch a sis  puede ser expulsado de su posición  de trab ajo  median* 

te la  acció n  de dicho órgano de mande Se podré mover entonces 

otro  ch a sis  h asta  co lo car en un s i t i o  adyacente a la  cabeza mag­

n é tic a . Los c h a s is  del presente invento son de fa b ric a c ió n  sen­

c i l l a  y b arata  y por consiguien te es f a c t i b l e ,  desde e l punto de 

v is ta  de economía, emplear un c h a s is  d ife re n te  para cada c in ta

m agnética.
E s p re fe rib le  emplear un o a rre te  de c in ta  sin  f in  en l a  

parte p o ste rio r  de cada ch a sis  y proveer elementos de guía para 

la  c in ta  sn la  parte  d elan tera  a e l c h a s is  a f in  de hacer descen­

der l a  c in ta  y d e s c u b rir la . La c in ta  puede se r  d escubierta  v i r ­

tud s i  movimiento que r e a l i c e  e l  ch a sis  a l  co lo ca rse  en posioién  

de tra b a jo , o puede d escu b rirse  haciendo fnnoionar e l  árgano de 

mando an tes de i n i c i a r  la  a lim e n ta o i6n.de l a  c in ta .

E l  c a r r e te  de c in ta  empleado en cada uno de los c h a s is  pue­

de se r  del tip o  am ovible, que conserva la  c in ta  almacenada en 

forma ordenada, y puede ser del tip o  que gula la  c in ta  h acia  la s  

v u eltas  del r o l lo  de c in ta  sin  f in , o l a  a le ja  ae e l l a s .  I s l  c a ­

r r e te  puede s e r ,  por ejem plo, un c a rre te  d el tip o  empleado en 

un número mínimo a , ap arato s grabadores de d ife re n te s  m oielos, 

a fin  da poder grabar la  c in ta  con fa c ilid a d  una ves que ha s a l i -

do d el c h a s is -
Según o tra  de la s  re a liz a c io n e s  del presente in vento, se 

proporciona un c a r r e te  de c in ta  s in  f in  que funciona de modo 

e f ic a z  cuando se encuentra en pos i e l ín  in clin ad a c en pesiciún
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in v e r tid a , según sea e l  ca so , por ejemplo cuando la  máquina de 

grabar o rep ro d u cir sonido se in s ta la  en un aeroplano- Parante  

e l  funcionamiento normal de l a  máquina, e l  c a rre te  funciona en 

forma muy semejante a la  que funciona e l  c a r r e te  de c in ta  sin  

f in  que se re v e la  en mi s o lic i tu d  de patente copendiente número 

4 5 9 -3 1 3 , presentada e l  30 de Septiembre de 1954 , pero d if ie re  de 

é l  en que va p rov isto  de una p laca  g ir a to r ia  colocada justamente 

por encima d el r o l lo  de e in ta ,  sirviendo la  su p e rfic ie  in fe r io r  

de dicha p laca  para so sten er e l  r o l lo  de c in ta  euando se in v ie r te  

la  posieiún d el c a r r e te  y para dism inuir la  i r i c e i 6n entre la s  

v u eltas  del r o l lo  cuando e l  c a rr e te  tra b a ja  en posieiún in v e r t i ­

da*
Uno de lo s  ob jetos de e s te  invento es proporcionar un ch a­

s is  que f a c i l i t a  la  carga y alim entaciún de una c in ta  s in  f in  y 

que e s tá  adaptado para r e c i b i r  un c a r r e te  de e in ta  y que puede 

ser u tiliz a d o  con la  mayoría de lo s  d ife re n te s  tip o s  de máqui­

nas grabadoras a base de c i n t a ,  lo  que permite grabar oon f a c i l i ­

dad en la  c in ta  sed ales o m ensajes, una vez que la  c in ta  ha sa ­

lid o  d el c h a s is -
Otro ob jeto  del presente invento es proporcionar un meea- 

niano poco dispendioso destinado a ca rg a r  y alim entar la  c in t a ,  

e l  cu a l puede se r  fácilm en te regulado mediante un solo úrgano

de mmdo-
ün objeto más d el invento es proporcionar un mecanismo ba­

ra to  para alim en tar la  c in ta  en e l  que se u t i l iz a n  ch asis  desmon­

tab les  y poco dispendiosos, que so stien en  le c in ta  en posieiún  

exacta  fre n te  úrica eabeza magnética y que alim entan la  e in ta  con 

una f r ic c iú n  mínima y a una velocidad uniforme, lo  que permite

em plearla en máquinas de a l t e  f id e lid a d ­

e s  to d avía  o tro  de lo s  o b jeto s de e s te  invento proporcionar

5 -
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an aparato destinado a ca rg a r y alim entar la  c in ta , en e l  q.ae 

se u t i l iz a n  ch a sis  baratos a prueba de in tru s o s , de modo que l a

c in ta  qu eda p rotegid a co n tra  daños ocasionados por descuidos en 

la  m anipulación d el chasis*

Otro objeto d el invento es proporcionar un aparato se n ci­

l lo  y poco dispendioso para c a rg a r , a lim e n ta r, descargar y r e t i ­

r a r  fácilm en te una c in ta  m agnética*

Un objeto más d el invento es proporcionar un aparato pequeño

y compacto destinado a ca rg a r  y alim en tar, c i n t a ,  adecuado para 

ser empleado en máquinas grabadoras o rep rod u ctoras pequeñas y 

poco dispendiosas, a s í  como en máquinas más caras*

Otro objeto d el invento es proporcionar un c a rr e te  d e s t i ­

nado a so sten er un r o l lo  de c in ta  s in  f in , eapaz de dism inuir la  

f r ic c ió n  entre la s  v u e lta s  d el r o l l o  de c i n t a ,  ya sea que e l ca­

r re te  funcione en posición  normal o en p o sició n  in v ertid a*

Otros de lo s  o b je to s , usos y v en ta jas  d el presente invento  

se pondrán de m anifiesto  con la  le c tu ra  de la  d escrip ció n  que s i  

gue y de la s  re iv in d ica c io n e s  co rresp o n d ien tes, a s í  como con e l  

estudio de lo s  dibujos anexos, en lo s  oualess

La fig *  1 es una v is ta  su p erio r en p la n ta , en e sca la  menor, 

de una máquina grabadora y (o) reproductora de sonido que lle v a  

un ap arato  alim entador de c in ta  construido según una de la s  re a ­

liz a c io n e s  d el presente in vento , en e l  cu al e l  ch a s is  es tá  co lo ­

cado en posición  de trab ajo  y e l  órgano de mando e s tá  conectado  

y por consiguien te la  c in ta  e s tá  colocada por encima de la  p o si­

ción  de alim en tación ;
La fig *  2 es una v is ta  su p erio r frag m en taria , semejante a 

la  fig *  1  en e s ca la  un poco mayor, pero sin  la  tapa y en la  que 

la  tapa de la  p arte  d el c h a s is  e s tá  reco rtad a*

La fig* 3 es una v is ta  fragm entaria en co rte  v e r t i c a l ,  toma
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da virtualm ente por la  lín e a  3 -3  de la  fig *  2 eon algunas de la s  

piezas re c o rta d a s ,
La fig *  4 es una v is ta  fragm entaria tomada .por a r r ib a , se ­

mejante a la  f ig *  2 en la  que se han quitado algunas de la s  p ie ­

z a s , y que m uestra e l  lu gar que ooupan la s  p iezas m ientras se a l i ­

menta la  c in ta  y cuando e l  árgano de mando e s ta  conectado para

e fe ctu a r  la  reproduccián d el sonido,
La fig *  5 es una v i s t a  fragm entaria en c o r te  v e r t i c a l ,  to ­

mada virtualm ente por la  lín e a  5 -5  de la fig *  4 eon algunas de 

la s  piezas re co rta d a s  y presentadas en c o r te ,

La fig *  6 es nwft v is ta  fragm entaria tomada por a r r ib a , en

la  que se han quitado algunas de la s  p iezas y que m uestra la  po­

s ic ió n  que ocupan la s  piezas cuando e l  árgano de mando e s ta  co lo ­

cado en la  p o sició n  que permite la 'e x p u ls ió n  y r e t i r o  del chasis , 

La f i g .  7 es una v is ta  p a r c ia l ,  fragm entaria en co rte  v e r­

t i c a l ,  eon algunas de la s  piezas re co rta d a s  y en la  que se han 

omitido o tra s  de la s  p ie z a s , tomada virtualm ente por la  lín e a  

7-7 de la  fig *  6t indicando la s  lín e a s  de puntos la  p arte  supe­

r i o r  d el c e rro jo  d el c h a s is ,
La fig *  8 es una v is ta  fragm entaria en c o r te  v e r t i c a l ,

con algunas de la s  piezas re co rta d a s  y en la  que se han omitido 

o tra s  de la s  p ie z a s , tomada virtualm ente por la  lín e a  8-8 de

la  fig *  7*
La fig * 9 es una v is ta  en p la n ta , tomada por a r r ib a , de un 

ch asis  pequeho en e l  que se ha reco rtad o  c a s i  toda la  to ta lid a d

de la  ta p a ,
La f ig  10 es una v i s t a  en c o r te  tra n s v e rs a l  tomada v i r t u s l -  

mente por la  lín e a  10 -10  de la  fig *  9 en la  que la s  piezas r e ­

co rtad as se presentan en c o r te ,  indicando la s  lín e a s  de puntos 

la  p osición  que normalmente ocupa e l  ce rro jo  cuando e l  ch asis

7-
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e s té  en p osición  de tra b a jo ,

l a  f ie *  11  es ana v i s t a  fragm en taria  en c o rte  v e r t i c a l  to ­

mada virtu alm ente por le lín ea  1 1 - 1 1  ¿e la  fig * 9*

l a  fig* 12 es ana v is ta  fragm en taria  en c o r te  v e r t i c a l ,  

en e s ca la  mayor, con la  c in ta  re co rta d a , <iue presenta la s  esqui­

nes del c h a s is , indicando la s  lín e a s  de puntos la  posieio'n más 

baja que puede ocupar e l  elemento destinado a guiar la  c in ta ,  

l a  fig *  13 es una v is ta  en planta tornada por a r r ib a , en 

e seala  menor, de una forma m odificada de un ch a sis  destinado a

almacenar ro llo s  de c in ta  más grandes,

l a  f ig *  14 es una v is te  frag m en terie , tomada por a r r ib a ,

en e sca la  menor, que p resen ta  e l  ch a s is  que i l u s t r a  la  fig *  13 

en p o sición  de tra b a jo , m ientras se alim enta la  c in ta , en la  que

se han omitido algunas de la s  p ie z a s ,

La f ig *  15 es una v is ta  en p la n ta , tomada por a r r ib a , en 

e sca la  menor, que i l u s t r a  una máquina grabadora y (o) reproducto­

ra de sonido que lle v a  un aparato para almacenar y alim en tar  

la  c in ta  segón o tra  r e a liz a c ió n  d el invento» indicando la s  lín e a s  

de puntos y ray as la  p o sición  de tra b a jo  del ch a s is  para c in ta s  

sin  f in , e indicando la s  lín e a s  de rayas continuas la  posición  

que ocupan dos c a r r e te s  de o in ta  de tipo c o r r ie n te ,

La fig * 16 es una v i s t a  fragm entaria en p la n ta , tomada 

por a r r ib a , con algunas de la s  piezas re co rta d a s  y en la  cu a l se 

han omitido o tra s  de la s  p ie z a s , del d isp o s itiv o  que se i l u s t r a  

en l a  fig *  15 que p resen ta , en escala  mayor, un ch asis  para c in ­

ta s  sin  fin  fab ricad o  segán e s te  invento, en p o sición  de tra b a ­

jo y la s  len güetas que deprimen la  c in ta  en su posición  elevada  

y de avance, indicndo la s  lín e a s  de puntos y rayas la  p o sición  

que ocupan lo e  elem entos de mando del mecanismo que hace fundio- 

nar la s  len g ü etas , cuando la s  len güetas están  deprimidas y re p le ­

gadas,

-8**
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La fig *  17 es una v is ta  fragm entaria en c o r te  lo n g itu d in al  

tomada virtu slm en te por una lín ea  r e c ta  trazada por e l  e je  d el .á r — 

bol de mando y d e l c a rr e te  de c i n t a ,  indicando la s  lín e a s  de ray as  

continuas la s  lengüetas en su p o sición  elevada y de avance e in d i­

cando la s  lín e a s  de puntos y ray as  la s  lengüetas en su p o sición  r e ­

plegada,
la  f i g .  18 es iitir v is ta  fragm entaria en c o r te  lo n gitu d in al en 

la  que se han omitido algunas de la s  p iezas, tomada virtualm ente  

por la  lín e a  18-18 de l a  f i g .  1 6 , que presenta la  posición  que ocu­

pan la s  lengüetas m ientras la  c in ta  se encuentra en posición d ep ri­

mida,
La fig * 19 es una v is ta  fragm entaria en c o r te  v e r t i c a l  tra n s ­

v e rs a l , en la  que se han omitido algunas de la s  p ie z a s , que presen­

tan  lo s  elementos de leva que regulan la s  lengüetas depresoras de 

la  c in ta ,
La f ig *  20 es una v i s t a  fragm entaria en co rte  v e r t ie a l  tra n s ­

v e rs a l  d e l c h a s is , en la  cu al se han omitido algunas de la s  p iezas, 

tomada virtualm ente por la  lín e a  2 0 -2 0  de la  fig *  19,

La fig *  21 es una v is ta  en p la n ta , tomada por a r r ib a , en la  

que la s  piezas re co rta d a s  se presentan en c o r t e ,  del ch asis  d el  

invento que presentan la s  f ig s*  16 a 20, estando la  c in ta  en forma de

un lazo  de Mobius,
La fig * 22 es una v is ta  fragm entaria en c o r te  v e r t io a l  lo n g i­

tu d in a l, tomada por la lín ea  22-22 de la  fig * 2 1 ,

La fig *  24 es una v is ta  fragm entaria en p la n ta , tomada por 

a r r ib a , semejante a la  fig *  16 , que i l u s t r a  una re a liz a c ió n  m odifi­

cada del p resen te invento^ con la s  p iezas colocadas en la s  p o si­

ciones que ocupan cuando la s  lengüetas que deprimen la  c in ta  están  

rep leg ad as, indicando la s  lín e a s  de puntos y rayas lo s  e h a sis  que

30
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presentan la s  í lg s  21 a 23 en p o sición  de tra b a jo .
La f i g .  23 «  ana v is ta  fragm entaria en co rte  v e r t i c a l

lo n g itu d in a l, en la  que se han omitido algunas de la s  p ice a s , 

tomada v i r i l m e n t e  por la  lín e a  25-25  de la  f ig -  24 , en e sca ­

la  ligeram ente mayor, indicando la s  lín e a s  de puntos y ray as los  

elementos que guían la  c in ta  que se mueven en d irecció n  v e r t i ­

c a l  re sp e cto  del ch asis  y la s  len güetas que deprimen la  c in ta  

en la  p osición  que ocupan cuando se hace descender la  o in te .

La f ig -  26 es una v is ta  fragm entaria en p la n ta , tomada 

por a r r ib a , de la  re a liz a c ió n  del Invento que presentan la s  

f l g s .  24 y 26 en la  misma e sca la  que la  de la  f i g .  24, presen­

tando la s  lín e a s  continuas la  p osición  que ocupan l a .  piezas  

ouando se hacen descender la s  len güetas que deprimen la  c in ta  

(en l a  forma que in d ican  la s  lín e a s  de puntos y rayas en la  

f i g . E5) ,  e indicando l a s  lín e a s  de puntos y rayas e l  ch a s is

en p o siei6n  de tra b a jo ,
La f i g .  27 es una v is ta  fragm entaria en co rte  v e r t io a l  

en la  cu a l se han omitido algunas de la s  p ie z a s , tomada v l r t u a l -  

mejite por l a  lín e a  27-27  de la f ig -  2 6 . habiéndose trazado e s ­

ta  l ig a ra  en la  misma e s ca la  de la  f ig -  25"
La f ig -  28 es una v is ta  en p la n ta , tomada por a r r ib a , en

la  que l a s  p iezas re co rta d a s  se p resen tan  en c o r te  tra n s v e rs a l , 

de o tra  forma m odificada del ch a s is  en e l  que se ha montado 

m  c a rr e te  de c in ta  de forma m odificada,, indicando la s  lín e a s  

de puntos y rayas e l  ro d illo  impulsor del c a rre te  en posición

de tra b a jo ,
18 f i g . 29 es ana v is ta  en oorte  v e r t io a l  lo n g itu d in al, 

en e s ca la  un poco mayor, tomada virtualm ente por le  lín e a  29-29  

de la  f ig -  28 indicando la s  lín e a s  de puntos y rayas e l  r e d i -

l io  impulsor d e l c a r r e te ,

- 1 0 “
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La f i g .  30 ea una v i s t a  fragm en taria  en p la n ta , tomada por 

a r r ib a , que p resen ta  e l  ch a sis  que i lu s tra n  la s  f i g s .  2.8 y 29 

en p osición  de t r a b a jo , montado en una máquina de grabar y ío) 

rep ro d u cir sonido d el tip o  que muestra la  f i g .  1 , representándo­

se lo s  ro d illo s  que alim entan l a  c in ta  y lo s  r o d i l lo s  impulsores 

d el c a r r e te  en la  p o sición  que ocupan m ientras se alim enta la  

c in ta ;

La f i g .  31 es una v i s t a  fragm en taria  en c o r te  v e r t i c a l  lon­

g itu d in a l, tomada virtu alm ente por la  lin e a  3 1 -3 1  de l a  f i g .  30 , 

en e s c a la  un poco mayor.

La f i g .  32 es una v i s t a  en p e rsp e c tiv a , en la  que la s  pie­

zas re co rta d a s  se presentan en c o r te ,  d el c a r r e te  de c in ta  i l u s ­

trad o en la s  f i g s .  28 a 31 , y de un elemento expandible que se 

engancha con e l  c a r r e te  cuando bo e s tá  en uso e l  c a r r e te ,  es de­

c i r ,  cuando e l  c a r r e te  e s tá  fu era  d el c h a s is , indicando la s  l i ­

neas de puntos y rayas la  p o sició n  que normalmente ocupa dicho 

elemento expandible.

La f i g .  33 es una v i s t a  fragm en taria  en p e rsp e ctiv a , en 

e sca la  un poco mayor, da la  c in ta  m agnética de dos capas; y

La f i g .  34 es una v i s t a  fragm en taria  en c o r te  v e r t i c a l ,  

tomada por l a  l in e a  34-34  de la  f i g .  33 .

Todas la s  v is ta s  que presentan lo s  dibujos están  trazad as  

virtu alm ente a e s ca la  a f in  de poner de m an ifiesto  lo s  tamaños 

r e la tiv o s  y la s  formas de la s  p ie z a s , indicándose la s  piezas  

ig u ales  con lo s  mismos nimeros de re fe re n c ia  a f in  de ayudar a 

l a  f á c i l  comprensión d el in ven to , Sin embargo, s e rá  m anifiesto  

que podrán f a b r ic a rs e  d isp o s itiv o s  de tamaños y tip o s  muy d ife ­

r e n te s , pero que entrañan lo s asp ectos in ven tivo s d el in vento.

El mecanismo de ca rg a r  y alim en tar l a  c in ta  de e s te  inven­

to  es adecuado para u t i l i z a r s e  en equipos e le c tró n ico s  c o rr ie n -
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te s  para l a  grabación y (o) reproducción m agnética del sonido. A 

pesar de no re p re se n ta rse  e l  ap arato  e l é c t r i c o ,  lo s  entendidos 

en e l  a r te  comprenderán con fa c ilid a d  l a  forma en que pasan la s  se­

ñ ales en tre  una cabeza grabadora y (o) rep rod u ctora  magnética y 

una c in ta  s in  f i n ,  cuando se e s ta b le ce  un entrelazam iento de f lu ­

jo  magnético con la s  v u e lta s  su cesiv as de l a  c in ta .

l 'a l  como indican lo s  d ib u jos, se proporciona un d isp o sitiv o  

grabador y reproductor p o r t á t i l ,  1 , p ro v isto  de un aparato e lé c ­

t r i c o  que incluye un motor e lé c t r ic o  de velocidad  co n sta n te , un 

a lto p a r la n te , un am plificador y o tro s  elementos e le c tró n ico s  co­

r r i e n t e s ,  e l  que va ubicado dentro de una c a ja  o estuche de forma 

re c ta n g u la r , 2 . J31 ap arato  e lé c t r ic o  puede s e r  regulado mediante 

in te -ru p to re s  o p e r i l la s  de mando adecuadas, que regu lan , e l  soni­

do, la  v elo cid ad , e l  tono, e l  volumen y (u) o tro s  f a c to re s  seme­

ja n te s ,  y que s irv e n  también para co n e c ta r  y d esco n ectar e l  apa­

ra to  e l é c t r i c o .  Tal como indican lo s  d ibujos, e l  d isp o sitiv o  1 se 

provee de un par de p e r i l la s  de mando, an u lares , v e r t i c a l e s ,  3 y 4 , 

alin ead as la te ra lm e n te , colocad as sobre la  c a ja  o estuche 2 , que 

llev an  unos árb o les  que se proyectan h acia  abajo penetrando en 

4 a c a ja  y que van conectados a unos mecanismos de regulación  ade­

cuados, colocados también dentro d el estuche o c a ja .

La p arte  superior de la  c a ja  c o n s is te  en una plancha h o ri­

z o n ta l, plana, de hoja m etálica., 5 , cuya s u p e rf ic ie  h o riz o n ta l  

su p erio r 6 es plana y l i s a ,  dna cabeza m agnética destinada a gra­

bar y rep ro d u cir sonido, 7, se proyecta una c o r ta  d is ta n c ia  fue­

r a  de la  su p e rf ic ie  su perior 6 , y va p ro v is ta  de un aparato e lé c ­

t r i c o  adecuado, destinado a e s ta b le ce r  un entrelazam iento de f lu ­

jo  magnético en tre  la s  p a rtes  su cesivas de la  c in ta  m agnética 17 .

La cabeza m agnética tra n sd u cto ra  7, va sosten id a de modo 

a ju sta b le  en la  p laca  5 por medio de una p la ca  de montura, de

- 1 2 -
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forma virtu alm en te t r ia n g u la r , 8 , por debajo de la  p laca  5 y por 

medio de t r e s  to r n i l l o s  a ju s ta b le s , 9 , lo s  que se proyectan ha­

c ia  abajo a tra v é s  de unas ab ertu ras c ir c u la r e s  p ra ctica d a s  en 

la  plancha 5 . Los to r n i l lo s  9 se  a to rn il la n  en l a  ro sca  in te rn a  

de unas a b e rtu ras  c i r c u l a r e s ,  p ra c tica d a s  en la  p laca  8 y pue­

den a ju s ta rs e  a f in  de c o lo c a r , en la  posición  deseada, la  plan­

cha y l a  cabeza m agnética que va colocad a en l a  plancha.

La cabeza 7 se emperna o se f i j a  rígidam ente de cu alq u ier  

otro  modo en l a  plancha 8 , y por con sig u ien te  la  posición  de la  

cabeza m agnética podrá v a r ia r s e  o cam biarse ajustando la  posición  

de la  p laca  8. Si se d esea, se pueden montar unos m uelles u o tro s  

elementos e lá s t ic o s  adecuados de espaciam iento en los t o m i l l o s  

9 , en tre  la  plancha 5 y la  p laca  8 , a f in  de in c l in a r  h a c ia  aba­

jo  l a  p laca  8.

Un e l  emento de gula en forma de U, 10 , elaborado de hoja  

m e tá lica , se  con ecta  rígidam ente en la  plancha 5 por medio de 

los rebordes 11  y  forma la s  paredes v e r t i c a l e s  de un reb ajo  e 

para e l  c h a s is , 1 2 , de forma virtu alm en te re c ta n g u la r , forman­

do la s  patas opuestas d el elemento de gula unas sendas p a ra le ­

la s  o gulas para e l c h a s is . Se monta en l a  c a ja  o estuche 2 una 

cu b ie rta  13 de diseño a tra y e n te  y con paredes delgadas y simé­

t r i c a s ,  sobre l a  plancha 5 , e l  elemento de gula 10 y e l  rebajo  

12 , a  f in  de en cerrar e l  mecanismo p rin c ip a l alim entador de c in ­

t a  y lo s árb o les de la s  p e r i l la s  3 y 4 . Un árb o l de mando v e r t i ­

c a l ,  1 4 , se monta de modo g ira to r io  en l a  plancha 5 , proyectán­

dose e s te  árb o l h a c ia  a r r ib a , en d ire c c ió n  h a c ia  la  pared supe­

r io r  de l a  cu b ie rta  13. Una p e r i l la  de mando redonda, 15 , de d i­

seño a tra y e n te , se co n ecta  rígidam ente con e l  árb ol de mando por 

encima de la  cu b ie rta  1 3 , a f in  de poder h acer g i r a r  e l  á rb o l, 

oomo se a p re c ia  mejor en l a  f i g .  3 .

1 3 - i
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La c u b ie rta  lle v a  una ta p a  16 elaborada de h.o;Ja ae m etal, 

de anchura y longitud v irtu alm en te , uniform es, sostenidJS., por 

medio de una b isa g ra , a una p arte  f i j a  de la  c u b ie r ta , lo  que 

perm ite mover la  tap a  sobre un e je  h o riz o n ta l. Se f i j a  un mue­

l l e  c a n ti le v e r  en un reborde 19 de l a  tap a  1 6 , que se proyecta  

h a cia  ab ajo , a f in  de mantener l a  tap a  a b ie r ta  en una p osición  

in clin ad a  v e r t i c a l  o en una p o sición  virtu alm en te h o riz o n ta l, 

segdn m uestra la  f i g .  3 , con lo  cu al la  tap a  cubre e l  rebajo 12 

d el c h a s is . La tap a  puede a b r irs e  fácilm en te  cada vez que sea  

n ecesario  te n e r acceso  a l  reb ajo  d el c h a s is .

Un ch asis  que tie n e  su p a rte  d e la n te ra  d el mismo ancho y 

de l a  misma a l tu r a  que e l  ancho y la  a l tu r a  d el rebajo d el cha­

s i s ,  12 , puede moverse en d ire c c ió n  lo n g itu d in al sobre la  super­

f i c i e  l i s a  6 , a f in  de co lo ca r lo  en p o sición  de t r a b a jo , en la  

forma que p resen ta la  f i g .  1 . La p arte  de a tr á s  d el ch a sis  pue­

de asumir cu alq u ier forma adecuada, siendo determinada l a  forma 

por l a  longitud de la  c in ta  m agnética que se u t i l i z a  y por e l  

tip o  de c a r  e te  empleado, pudiendo asum ir, por ejem plo, la s  fo r ­

mas que se presentan en la s  f i g s .  9 y 13. Si l a  c in ta  se desen- 

r r o l l a  de un c a r r e te  para s e r  en rollad a en o tro  c a r r e t e , l a  parte  

p o ste rio r  d el ch a sis  puede asumir muchas formas d ife re n te s , se­

gdn s i  lo s  c a r r e te s  de c in ta  están  montados en e l  ch a s is  para 

g ira r  sobre e je s  v e r t i c a l e s ,  h o riz o n ta le s  o in clin a d o s . Sin em­

bargo, s i  se  u t i l i z a  una c in ta  s in  f i n ,  e l  ch a sis  l le v a rá  un so­

lo c a r r e te  que se monta en e l  ch a sis  de modo que g ire  sobre un 

e je  v e r t i c a l .  Se p re f ie re  emplear en e l  ch a sis  un ro llo  de c in ta  

sin  f in  montado en una p laca  o d isco  que g ira  sobre un e je  v er­

t i c a l ,  a f in  de poder alim en tar l a  c in ta  desde l a  prim era v u e lta  

c i l i n d r i c a  in te rn a  en e l  cen tro  d el r o l lo  h a s ta  la  dltim a v u elta  

extern a  en e l  r o l l o ,  con un mínimo de f r i c c ió n  en tre  la s  v u e lta s

- 1 4 -
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adyacentes d el r o l l o .

Cada incremento de la  c in ta  17 se guia y se empuja por una 

senda que se extiende desde la  prim era v u le ta  in te rn a  en e l  cen­

tr o  d el r o l l o ,  pasando por l a  p a rte  d e la n te ra  d el ch a sis  h a sta  

l a  dltirna v u e lta  extern a  d el r o llo  y  por la s  v u e lta s  su cesivas  

en e s p ir a l  d el r o l lo  h a sta  re g re sa r  de nuevo a l a  primera vuel­

t a  in te rn a  en e l  cen tro  d el r o l l o .  Dicha senda es c a s i  una sen­

da h o riz o n ta l en v i s t a  de que e l  ch a s is  se in s e r ta  en e l  rebajo  

en d ire cc ió n  h o riz o n ta l y  en  v i s t a  de que la  p arte  d elan tera  del 

ch a sis  que c a lz a  en e l  rebajo  se co lo ca  en posición  h o riz o n ta l  

y a l a  misma a ltu r a  a  que se encuentra colocad a l a  p arte  poste­

r i o r  d el ch a sis  que so stien e  e l  c a r r e te  de c in ta . Como e l  c a rre ­

te  de c in ta  sin  f in  se so stie n e  de p re fe re n cia  en posición  ho­

r iz o n ta l  de modo que g ire  sobre un e je  v e r t i c a l ,  independiente­

mente de l a  d ire cció n  en que haya que mover e l  ch a sis  a f in  de 

co lo ca rlo  en posición  de tra b a jo  dentro d el rebajo d el c h a s is ,  

e independientemente de la  forma e in c lin a c ió n  que debe te n e r  

la  p arte  d e la n te ra  del ch a sis  para que c a lc e  en d ich o , rebajo  

se rá  m anifiesto  que e l  d isp o sitiv o  para o argar y alim entar la  

c in ta  según e l p resen te  invento es su sce p tib le  de muchas modifi­

cacion es y  que la s  formas de lo s  c h a s is  empleados en máquinas 

determinadas pueden v a r ia r  considerablem ente.

Tal como se in d ica  en la s  f i g s .  1 a 15 cada uno de los  

ch a sis  va p ro v isto  de un c a r r e te  de c in ta  d el tip o  d e s c rito  

en mi s o lic itu d  de p aten te  copendiente, Nám. 4 5 9 .3 1 3 , presen­

tad a e l  30 de septiem bre de 1 .9 5 4 , t i tu la d a  ENDLESS TAPE RSEL 

DDE MA-GIfUniC TAPE RECORD IMG- AíJD RRPRODüCTIOlí (C arrete  de c in ta  

sin  f in  para grabación y  reproducción d e l sonido a base de c in ­

ta s  m ag n éticas), que es una co n tin u ació n , en p a r te , de mi s o l i ­

c itu d  de patente copendiente Rdm. 3 2 4 .4 4 9 , presentada e l  6 de

- 1 5 -



diciem bre de 1 .9 5 2 , t i tu la d a  SOUMD TAPE REEL (C arrete  de C in ta  

so n o ra ). E l ch asis  pequeño A y e l  ch a s is  grande A'que presentan  

lo s  d ib u jo s, están  con stru id os de manera que pueda in s e r ta rs e  

en e l lo s  e l c a r r e te  pequeño 20 y e l  c a r r e te  grande 20' ,  r e s p e c t i­

vamente. Los elementos b ásicos de safaos c a r r e t e s ,  grande y pe­

queño, co n sis te n  en una p laca  anu lar plana, h o riz o n ta l, o disco  

21 que so stien e  e l  r o llo  de c in t a ,  un cubo an u lar 22 , en forma 

cono truncado, qu e.se  proy ecta  h a cia  a r r ib a , conectado rígidamen­

t e  a dicha p la ca , y un elemento de c o jin e te  23 que so stien e  e l  

cubo y l a  p la ca , a f in  de que puedan g ir a r  sobre e l  e je  v e r t i c a l  

de dicho elemento de c o jin e te .

La p arte  in te rn a  d el cubo 22 t ie n e  la  misma forma que la  

p arte  extern a  d el elemento de c o jin e te  23 y va p ro v is ta  de su­

p e r f ic ie s  de c o jin e te  c i l in d r ic a s  y l i s a s  que entran en con tacto  

con la s  s u p e rf ic ie s  c i l in d r ic a s  de c o jin e te  d el elemento de c o j i ­

n e te . A f in  de que la  fa b rica ció n  sea  económica, lo s  d isco s  del 

cubo se fa b rica n  de p re fe re n cia  de una m ateria  p l á s t i c a  b a ra ta  

y e l  elemento de c o jin e te  23 e s , de p re fe re n cia , de nylón o de 

o tro  m a te ria l adecuado. ¡SI cubo se ahusa de p re fe re n cia  en d i­

re cc ió n  a x ia l  y su diamétro aumenta conforme se  a le j a  de la  

p laca  21 o en la  d ire cc ió n  en que se r e t i r a  l a  c i n t a ,  a f in  de 

gu iar l a  c in ta  precedente de l a  prim era v u e lta  in te rn a  en e l  

cen tro  d el r o l l o .

A p esar de no se r  absolutam ente n ecesario  para lo g rar  

l a  alim entación c o r r e c ta  de la  c in ta  cuando se emplea un cha­

s is  d el tip o  que aqui se  p resen ta , se p r e f ie re , con fre cu e n cia , 

proporcionar unas guias f i j a s  colocad as en su s i t i o  adyacente 

a l  c a r r e te  de c in t a ,  a f in  de d i r i g i r  la  c in ta  17 desde l a  p r i ­

mera v u e lta  in te rn a  en e l cen tro  d el r o llo  2 9 , h a s ta  la  p arte  

d e la n te ra  del c h a s is . Tal como indican lo s d ib u jo s, e l  c a rre te
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SO ó s i  2 0 'v a  p ro v isto  de una cu b ie rta  su p erio r anular 2 4 , de pare*» 

des delgadas, elaborada de m ateria  p l á s t i c a  o de cualq uier o tro  

m ateria l adecuado, p ro v is ta  de un faldón m arginal 2 5 , que rodea 

la s  v u e lta s  c i l in d r ic a s  d el r o l lo  de c i n t a ,  y que va colocado en 

d ire cc ió n  co n cé n trica  re sp e cto  de dichas vtaLtas.

El elemento de c o jin e te  c a lz a  en forma apretada en la  aber­

tu ra  c i r c u l a r  p ra c tic a d a  en e l  cen tro  de la  c u b ie rta  2 4 , a f in  

de mantener armado e l  c a r r e t e ,  por f r i c c i ó n ,  por lo menos, a l  

par que e l  elemento de c o jin e te  so stien e  l a  cu b ie rta  en po si­

ción  h o riz o n ta l f i j a ,  mediante e l  co n tacto  que esta b le ce  con la  

p laca  2 1 . Se proveen unas ab ertu ras apropiadas en la  cu b ie rta  

su p erio r a f in  de p erm itir  e l  movimiento de l a  c in ta  17 h a cia  

afu era  y h a cia  dentro del c a r r e t e ,  in clu s iv e  una ranura s im é tri­

ca  2 6 , en forma de V, que term ina en e l  borde de l a  c u b ie rta .

E sta  c u b ie rta  e s tá  p a rtid a  en tre  lo s  lados opuestos de l a  ranu­

r a  26 para formar una ab ertu ra  an g o sta , s in  o b stru ccio n es , que 

se extiende h acia  afu era  en d ire cc ió n  r a d ia l  desde e l  cen tro  de 

l a  ranura 26 y h a c ia  abajo h a sta  e l  fondo de la  c u b ie rta , con 

lo  que se lo g ra  poder in s e r ta r  la  t i r a  de c in ta  m agnética s in  

f in  17 , en l a  ranura £ 6. s in  te n e r  que c o r ta r  la  c in t a .  Las par­

t e s  su p erio res  de l a  c u b ie rta  que entran en co n tacto  con l a  c in ­

t a  asumen l a  forma adecuada que re v e la  dich a s o l ic i ta d  de paten­

te  copendiente n 8. 4 5 9 .3 1 3 , lo  que perm ite gu iar la  c in ta  con 

e x a ctitu d  desde e l momento que s a le  de l a  prim era c i l in d r ic a  in ­

te rn a  en e l  cen tro  d el r o l l o .

La c in ta  17 se a r r o l l a  en e s p ir a l  en e l  rebajo  anular 28 

d el c a r r e t e ,  que se forma en tre  l a  p laca  21 y  l a  p arte  c e n tra l  

h o riz o n ta l de la  cu b ie rta  2 4 , formando un r o llo  anu lar 29 de 

v u le ta s  c i l in d r ic a s  co n tig u as, co n ce ñ trica s  a l  e je  v e r t i c a l  g ira ­

to r io  de la  p laca  21 y d e l cubo 22 y , que g iran  alred ed or de
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dicho e je . El r o l lo  29 descansa sobre l a  s u p e rfic ie  plana de la  

p laca  o disco 2 1 , estando la  prim era v u e lta  c i l in d r ic a  in te rn a  

d el cen tro  d el r o l lo  en co n tacto  con e l  cubo ahusado 22 en toda  

su c ircu n fe re n c ia , y teniendo dicha prim era v u e lta  c i l in d r ic a  una 

velocidad an g u lar, m ientras se alim enta l a  c i n t a ,  que e s , de pre­

fe re n c ia , menor que la  velocidad  angular de la  p laca  2 1 , a din 

de re d u cir  l a  f r ic c ió n  en tre  la s  v u e lta s  adyacentes del r o l l o ,  con 

lo  que se disminuye también e l  esfuerzo que se n e c e s ita  para t i ­

r a r  de la  c i n t a ,  siendo virtu alm en te uniforme e l  momento de t o r ­

sión que se n e c e s ita  para h acer g ira r  e l  c a r r e te  29 .

Como la  p arte  su p erio r de la  p la ca  21 es una s u p e rfic ie  p la­

na y sin  ob stru ccio n es sobre l a  que se extien d e e l  cubo 22 h a c ia  

afu e ra  y en d ire cc ió n  r a d ia l , la  c in ta  puede moverse en sentido  

h o riz o n ta l con re la c ió n  a la  dltim a v u e lta  extern a  del r o l lo  a l  

e n tra r  l a  c in ta  en e l  c a r r e t e .

Debe ob servarse que e l  c a r r e te  de c in ta  20 tie n e  un amplio 

campo de a p lica ció n  y puede se r  adaptado para u t i l iz a r s e  con ca­

s i  todos los tip o s  de máquinas de grabación a base de c in t a .  Co­

mo se designa en "An , e l  r o llo  de c in ta  se e n ro lla  en d ire cc ió n  

de izq uierda a derecha (con la  ca ra  que l le v a  e l  revestim iento  

magnético h a cia  a d e n tro ), lo  que perm ite montar la  c in ta  sin  d i­

f ic u lta d  en un gran nlmero de máquinas de grabación a base de 

c in ta s  c o r r ie n te s . Este a rre g lo  f a c i l i t a  l a  grabación de mensa­

j e s  empleando lo s  d ife re n te s  tip o s  de máquinas de grabación que 

hay d isp o n ib les , pudiéndose, por e jen p lo , q u ita r  e l  c a r r e te  o e l  

ch a sis  que d escrib e  e s te  in ven to , después de haberse borrado e l  

mensaje que s.e habla grabado originalm ente en l a  c in ta .

A pesar de que lo s  c a r r e te s  equipados con cu b ie rta  requie­

ren , un ch a sis  de mayor a l tu r a  que e l  que s e r l a  n ecesario  para  

un c a r r e te  sin  cu b ie rta  y a  pesar de que lo s  c a r r e te s  con cu b ier-
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t a  aon más ca ro s  de f a b r ic a r , es a menudo c o n v e n ir te  proveer e l  

c a r r e te  de una cu b ie rta  2 4 , a f in  de f a c i l i t a r  e l  almacenamiento 

ordenado de l a  c in ta  dentro d e l ch a s is  o cuando se emplea o se 

almacena la  c in ta  fu e ra  del c h a s is  y finalm ente para lo g ra r  que 

l a  c in ta  sea guiada con e x a ctitu d  durante l a  alim entación de la

c in ta .
Debe entenderse que e l  c a r r e te  20 que se u t i l i z a  en e l  cha­

s is  más pequeño A que rep resen ta  l a  f i g .  9 , puede fa b r ic a rs e  del 

mismo modo que se fa b r ic a  e l  c a r r e te  20» empleado en e l  ch asis  

más grande A* que p resen ta la  f i g .  1 3 , excepto que t ie n e  un diá­

metro pás pequeño y que se carg a  con un r o llo  de c in ta  más co rto  

Debe entenderse también que la s  p a rte s  d ela n te ra s  de lo s dos cha­

s is  que aquí se p resentan , e l  pequeño y e l  grande, son virtu alraen- 

t e  ig u a le s  y por con sig u ien te  ambas p a rtes  ca lz a rá n  en e l  rebajo  

1S. T al como in d ica  la  f i g .  9 , e l  c a r r e te  20 se monta en e l  reba­

jo  o re ce p to r  30 que e x is te  en l a  p arte  p o ste rio r  d el ch asis  A, 

estando e l  elemento de c o jin e te  23 montado de modo permanente y 

corred izo  en un perno v e r t i c a l  32 que vá colocado en e l  cen tro  

de dicho re b a jo . La forma que asume la  s u p e rf ic ie  extern a d el 

perno es t a l  que corresponde a l a  forma que tie n e  la  s u p e rfic ie  

in te rn a  d e l elemento de c o j in e te , a f in  de so sten er e l  elemento 

de c o jin e te  con su e je  en p o sició n  v e r t i c a l  y l l e v a , de preferen­

c i a ,  una p arte  s in  redondear que se co n ecta  con e l  elemento de 

c o jin e te , con lo  que se e v ita  que g ire  dicho elemento y con lo  

que se lo g ra  que e l  c a r r e te  permanezca en l a  p o sició n  angular de­

bida con resp ecto  d el c h a s is . T al como muestran los d ib u jos, e l  

perno 32 es de forma anular y forma p a rte  in te g ra n te  con la  pared 

in f e r io r  31 d el c h a s is , pudiéndose e lab o rar fácilm en te  l a  pared 

Junto con la s  p a rte s  p rin cip a le s  del ch a sis  de m ateria  p lá s t ic a  

u tilizan d o  un solo  molde.
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Las p rin cip a le s  c a r a c t e r í s t i c a s  d el presente invento han- 

sido incorporadas en e l  ch asis  más pequeño que presentan la s  

f i g s .  9 a 1 2 . Dicho ch a sis  se adapta para e n ce rra r  por completo 

la  c in ta  17 cuando e s tá  en desuso la  c in ta  y se fa b r ic a  la  pre­

fe re n c ia  a prueba de in tru s o s , evitándose a s i  cu alq u ier daño que 

puedan cau sar a l a  c in ta  lo s niños o personas que no procedan 

con l a  debida c a u te la . Se proveen elementos adecuados para pravo 

c a r  un movimiento r e la tiv o  en tre  la  c in ta  y una p arte  d el c h a s is , 

a f in  de d escu b rir un tro z o  de c i n t a  y para que l a  c in ta  pueda 

ponerse en co n tacto  con l a  cabeza m agnética 7, cuando e l ch asis  

e s tá  en posición  de tr a b a jo .

Tal como in dican  los d ib u jo s, e l  ch a sis  A t ie n e  una parte  

d e la n te ra  33 , de forma virtu alm en te  re c ta n g u la r , y una parte  pos 

t e r i o r  redondeada 43 , que lle v a  una pared p o s te rio r  se m icircu la r  

3 5 , co n cé n trica  a l  perno 3 2 . Y t a l  como indican  los dibujos la  

d is ta n c ia  que media en tre  la  pared 35 y e l  borde e l  c a r r e te  pe­

queño es muy c o r ta ,  lo que e v ita  e l  empleo de e a r re te s  más gran­

des en e l  ch asis  A. Sin embargo, s i  se d esea, puede montarse un 

c a r r e te  más pequeño en e l  perno 32 .

La p arte  d elan tera  33 de forma re cta n g u la r  comprende unas 

paredes l a t e r a le s  p a ra le la s , 36 y 3 7 , que segdn in d ica  la  f i g .  9 

quedan en d ire cc ió n  ta n g e n cia l con resp ecto  a la  pared p o ste rio r  

35 , y se extienden h a cia  fu e ra  desde d id ia  pared p o s te r io r . Di­

cha p arte  d elan tera  d el ch a sis  lle v a  también en su p arte  in f e r io r  

un reb ajo  3 8 , de forma virtu alm ente re c ta n g u la r , colocado en e l  

cen tro  de l a  d is ta n c ia  que media en tre  la s  paredes 36 y 3 7 , y  que 

vá p rov isto  de una pared r e c ta  39 en forma de U, cuya a ltu r a  es . 

ig u al a la  a l tu r a  de la s  paredes 3 5 , 36 y 3 7 . La p arte  d elan tera  

33 comprende también una p arte  r e c t a  h o riz o n ta l 4 0 , d estin ad a a 

r e c i b i r  la  c in t a ,  perp en d icu lar, a  la s  paredes l a t e r a l e s ,  que se
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extiende más a l l á  d e l reb ajo  3 8 , formando la  pared f r o n ta l  d el cha­

s i s .
de proveen elem entos adecuados en e l  c h a s is  para g u iar l a  

c in ta  17 h a cia  adelante desde la  prim era v u e lta  in te rn a  en e l  

cen tro  d e l r o llo  de c i n t a ,  pasando en tre  la s  p a rtes  l a t e r a le s  de 

la s  paredes 37 y 39, a un lado d e l c h a s is , h a c ia  una p arte  es­

quinera d e la n tera  d el c h a s is , la teralm en te  h a c ia  la  o t r a  p arte  

esquinera d e la n te ra  d el c h a s is , y h a c ia  a tr á s  e n tre  la s  p artes  

p a ra le la s  de la s  paredes 36 y  3 9 , a l  o tro  lado d el c h a s is , h a sta  

l le g a r  a la  dltim a v u e lta  e x te r io r  d el r o l l o .  Tal como indican  

lo s  d ib u jos, la s  p a rte s  p a ra le la s  de la s  paredes 36 , 37 y 39 

forman unas acanaladuras re cta n g u la re s  destinadas a  r e c i b i r  la  

c i n t a ,  montándose l a  c in ta  en un par de guias anulares ranuradas, 

4 1 , que permiten e l  movimiento de la  c in ta  h a c ia  a r r ib a  y h a cia  

abajo dentro de d ich as acan alad u ras, movimiento que se r e a liz a  

virtu alm ente desde l a  pared d el fondo 31 h a sta  l a  c u b ie rta  50 

de c h a s is .

Las guias 41 pueden montarse en e l  ch asis  en cu alq u ier fo r ­

ma adecuada que le s  perm ita c o rre rs e  o moverse v e rtica lm e n te .

Tal como indican lo s  d ib u jo s, la s  dos p a rte s  esquineras delan­

te r a s  d el ch asis  A, ván p ro v is ta s  de unos pernos v e r t i c a le s  4 3 , 

que forman p a rte  in te g ra n te  con la  pared de fondo 31 y que t i e ­

nen s u p e rf ic ie s  extern as  c i l in d r ic a s  que se ponen en con tacto  

co rred izo  con la s  s u p e rf ic ie s  in te rn a s  c i l in d r ic a s  de la s  guias  

de c in ta  41 . Los pernos se extienden desde la  pared de fondo has­

t a  c a s i  la  c u b ie rta  50 , a f in  de que la s  guias 41 queden dispues­

t a s  en d ire c c ió n  v e r t i é a l .  Las gulas de c in t a  están, in clin ad as  

h a cia  a r r ib a  en d ire c c ió n  a l a  c u b ie rta  50 por la  acció n  de unos 

muelles h e lic o id a le s  de compresión 4 2 , que ca lz a n  en los pernos 

43 en un rebajo anu lar que hay en la s  p a rte s  in f e r io r e s  de la s
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g alas  y que e s tá  en co n tacto  con la  pared de fondo 31, como pue­

de v erse  mejor en la  f i g .  12 .  Todos lo s  r e s o r te s  están  adaptados 

para p rm itir  e l  descenso de la  gula h a sta  que topa co n tra  l a  pa­

red de fondo 3 1 , t a l  como indican  la s  lin e a s  de puntos en l a  f ig .  

12 , y para p erm itir  e l  ascenso de la  gula h a sta  que to p a  con l a  

cu b ie rta  su p erio r 50 , en l a  forma que in dican  la s  lin e a s  c o n ti­

nuas en la  misma f i  g ira .

& f in  de so s te n e r  la  c in ta  y e v i ta r  que se mueva en d ire c ­

ción a x ia l  con resp ecto  a la s  gulas 41 , cada una de la s  gulas l l e ­

va una ranura curvada y l i s a ,  d estin ad a a r e c i b i r  la  c i n t a ,  e l  an­

cho de e s ta  ranura es uniforme y corresponde a l  ancho de l a  c in ta  

1 7 . La ranura que s irv e  para g u iar la  c in ta  t ie n e  de p re fe re n cia  

forma anular a  f in  de f a c i l i t a r  su fa b r ic a c ió n , y tie n e  también, 

de p re fe re n cia , unas s u p e rf ic ie s  l i s a s  h o riz o n ta le s  que s irv e n  de 

gula y que entran en co n tacto  con lo s bordes superior e in f e r io r  

de l a  c in t a ,  a s i  como una s u p e rf ic ie  e x te rn a  v e r t i c a l ,  c i l in d r ic a ,  

l i s a ,  que se  pone en co n tacto  con la  c i n t a ,  destinada a so sten er  

la s  c a ra s  la t e r a le s  d el tro z o  de c in t a  re c to  que se extiende en­

t r e  la s  gulas 41 en p o sición  v e r t i c a l .

Cuando la s  gulas e stá n  en su p o sición  elevada que muestran 

1 f ig s  9 a 12 , e l  tro z o  re c to  de c i n t a  17 se so s tie n e  mediante 

la s  gulas anulares 41 dentro de la  ran u ra  an g osta , r e c t a ,  52 , 

p ra c tica d a  en la  p arte  d e la n te ra  40 d el c h a s is , con lo  cu al la  

to ta lid a d  de l a  c in ta  queda dentro d el c h a s is , v i s t a  de que la  

ranura 52 es muy angosta y que cubre virtu alm ente todo e l  tro zo  

c in ta  que se encuentra en esa ran u ra , e l  ch asis  r e s u lta  v i r t u a l -  

mente a prueba de in tru so s  y l a  c in ta  queda protegid a co n tra  des- 

cuidos que puedan o c u r r ir  durante la  manipulación d el c h a s is .

El ch asis  vá p ro v isto  de una cu b ie rta  plana su p e rio r, 50, 

que se extiende sobre la s  p a rtes  d e la n te ra  y p o s te rio r  d el ch a s is ,
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33 y 3 4 , in clu siv e  e l  reb ajo  externo 38 y e l  reb ajo  in terno 30 , 

a  f in  de cu b rir l a  to ta lid a d  de la  c i n t a .  La c u b ie rta  puede qui­

t a r s e  a f in  de r e t i r a r  la  c in ta  de la s  gu ias, o r e t i r a r  e l  c a rre ­

t e  2 0 d el rebajo  3 0 , o q u ita r  la s  guias 41 y lo s  r e s o r te s  42 

de lo s peritos 43 , perm itiéndo a s i  e l  reemplazo de p a rte s  g asta ­

das o l a  in serció n  de un nuevo c a r r e te  de c i n t a ,  ya sea provisto  

de su c u b ie rta  2 4 , o s in  e l l a .  J3s obvio, pues, que la  a l tu r a  d el 

ch a sis  s e rá  menor que la  a ltu ra  de ch asis  que presentan lo s  dibu­

j o s ,  s i  se elim ina la  c u b ie rta  d el c a r r e te  2 4 , y (o) s i  la s  guias  

lo  f i j a s  de c in ta  que quedan adyacentes a l  r o llo  se colo can  en la  

c u b ie rta  del ch asis  o en la  pared 3 9 , en vez de c o lo c a r la s  en 

la  cu b ie rta  2 4 .

A pesar de poder q u ita r  l a  c u b ie rta  d el ch a sis  50 , es a  

menudo convenient e f a b r ic a r  e l  ch a sis  de modo que l a  cu b ie rta  del 

15 ch a sis  no pueda se r  a b ie r ta  fácilm en te  por in tru so s  o por lo s n i­

ños, pues podria dañarse la  c in t a .  Como puede s e r  en los dibujos 

e l  perno 32 lle v a  una ro sca  in te rn a  que se  enrosca en e l  to rn il lo  

51 a din de montar la  cu b ie rta  5 0 , en forma desmontable, en una 

de la s  p a rte s  no desmontables d el c h a s is . La cabeza del to rn illo  

20 se proyecta de preferencia de modo que haya que d e s a to rn illa r  e l  

t o m i l l o  con una herram ienta e s p e c ia l y no por medio de un desa­

t o r n i l l a r  c o r r ie n te , a f in  de que e l  v h asis  r e s u lte  a prueba de 

in tru s o s .

Puede u t i l i z a r s e  cu alq u ier elemento adecuado para provocar 

26 e l  movimiento r e la t iv o  en tre  la  p a rte  d elan tera  40 del ch asis  y

l a  c in ta , movimiento que se d e stin a  a d escu b rir l a  c in ta . Tal co­

mo puede v erse  en los d ib u jos, la  p arte  40 d el ch a sis  se encuentra  

en p o sición  f i j a  y la  c in ta  se mueve con re la c ió n  a l  ch asis  me­

d ian te  l a  acción  de una palanca 4 4 , en forma de U, montada a  p i -  

30 v o te , que lle v a  en cada uno de sus extremos una s u p e rf ic ie  in fe -

...juMatíüá
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r l o r  plana 144 , que en tra  en con tacto  con cada una de la s  gulas 

de c in ta  41 . La palanca 44 en tra  en co n tacto  con lo s ce n tro s  ae 

la s  gulas de c in ta  moviéndolas h a cia  abajo a un mismo tiem po, has­

t a  que quedan a una d is ta n c ia  predeterminada por debajo de la  cu- 

5 b ie r ta  50, quedando la  c in ta  d escu b ierta  en e l  rebajo  3 8 , por de­

bajo de la  p arte  d el c h a s is , 4 0 , que re c ib e  l a  c in ta .

Se proveen a  cada lado del ch asis  unas ranuras an g ostas, 

lo n g itu d in ales 45 , que permiten e l movimiento que debe e fe ctu a r  

la  palanca 44 a tra v é s  de la  c u b ie rta  5 0 y la  p arte  d e la n tera  d el 

lo  c h a s is , proveyéndose asimismo, y para e l  mismo p ro d sito , unas r a ­

nuras 54 , del mismo ancho que la s  ranuras 4 5 , en la  p arte  de la  

gula d e l c h a s is , 10 , que se extiende la te ra lm e n te . Se provee una 

ranura 46 en e l  cen tro  de cada uno de los pernos 43 estando a lin e a ­

das e s ta s  ranuras longitudinalm ente con la s  ranuras 45 y 54 , a f in  

15 ¿e  a lo ja r  l a  palanca 44 cuando é s ta  se  mueve a su posición  más ba­

j a .  El extremo su p erio r de cada una de la s  gulas 41 se provee, 

de p re fe re n c ia , de una ranura poco profunda, 4 7 , destinada a a lo ­

j a r  la  palanca 44, estando e l  fondo de d ich a  ranura h o riz o n ta l  

■ y p ara le lo  a la  s u p e rfic ie  in f e r io r  de la  gula de c in t a .  Las sil­

go p e r f ic ie s  144 deben e s ta r  de p re fe re n cia  en posición  h o riz o n ta l

cuando la  palanca 44 se encuentra en su p o sición  más b a ja , para  

mantener a s i  la s  gulas 41 en p o sició n  virtu alraen te  h o rizo n ta l  

m ientras descienden por los pernos 4 3 , adn en e l caso de que la s  

guías ca lcen  holgadamente en lo s  pernos.

25 -03 p re fe rib le  que la s  guias de c in ta  41 puedan r e s i s t i r  la

acción  g i r a t o r i a ,  a l  menos en p a rte , a f in  de que opongan una l i ­

gera r e s i s te n c i a  a l  movimiento de la  c in ta  y que sostengan en po­

s ic ió n  virtu alm en te r e c t a  la  c in ta  que pasa en tre  dichas g u las. 

Como muestran los d ib u jos, cada una de la s  gulas 41 vá p ro v is ta  

30 de una o r e je ta  r a d ia l , 4 8 , y cada una de la s  esquinas del ch asis
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vá p ro v is ta  de una ranura v e r t i c a l ,  49 , d estin ad a a a lo ja r  la  

o r e je ta  48 , de modo co rre d iz o , y para e v i ta r  que g ire  la  o re je ta  

y l a  guia 41 que vá conectada rígidam ente a la  o r e je ta .  Las ra ­

nuras 49 tien en  virtu alm en te la  misma form a, en c o r te  tra n sv e r­

s a l ,  que la  de la s  o r e je ta s  4 8 , pudiéndose ¡nover librem ente la s  

o r e je ta s , en d ire cc ió n  v e r t i c a l ,  a lo  larg o  de la s  ran u ras.

S i se desea, puede a ccio n a rse  e l  d isco  21 por medio de un 

motor ( y a s i  se d escrib e  en e s ta  memoria), a f in  de dism inuir 

l a  f r ic c ió n  e n tre  la s  v u e lta s  adyacentes d el r o l lo  de c in t a .  Tal 

como in dican  lo s  d ib u jos, cada uno de lo s  ch a s is  vá provisto  de 

una muesca 53 , p ra ctica d a  en la s  paredes 31 y 3 9 , de p re feren cia  

en e l  cen tro  de la  d is ta n c ia  que media en tre  lo s lados opuestos 

d el c h a s is , d estin ad a a a lo ja r  un r o d i l lo  impulsor del d isco 105, 

que se  d e s c r ib irá  luego. Sin embargo, cuando se u t i l i z a  e l  ch asis  

pequeño A, cargado con un r o l lo  co rto  de c in ta , no hay necesidad  

en, la  mayoría de lo s  c a s o s , de im pulsar e l  d isco  2 1 , portador del 

r o l l o ,  pues la  f r ic c ió n  en tre  la s  v u e lta s  del r o llo  29 es r e la ­

tivam ente pequeña, especialm ente cuando l a  c in t a  magnética vá  

re v e stid a  con una p e líc u la  delgada, uniforme y continua de g r a f i ­

t o ,  t a l  como l a  c in ta  d e s c r i ta  en la  a n te d ic ja  s o lic itu d  de pa­

te n te  n* 4 3 9 .3 1 3 , pues en e s ta  forma la  e le c tr ic id a d  e s t á t i c a  se 

conduce eficazm ente a todo lo larg o  de la  c in t a .

El ch a sis  grande A* es ig u a l a l  ch a sis  pequeño A, excepto  

que la  p arte  p o s te rio r  d el c h a s is  A' se ab u lta  h a cia  afu era  en 

d ire cc ió n  r a d ia l  a f in  de a lo ja r  un r o llo  de c in ta  más grande y  

por ende una c in ta  de mayor lo n g itu d . 31 ch a sis  grande A* cons­

tru id o  en l a  forma que presentan la s  f i g s .  13 y 1 4 , puede conte­

ner una cantidad de c in ta  que es aproximadamente t r e s  veces mayor 

que la  cantidad de c in ta  contenid a corrien tem ente en e l ch a sis  

pequeño A. A pesar de que e l  d isco  en que vá colocado e l  r o llo  de
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c in ta  y e l  c a r r e te  de c in ta  tie n e n  un diám etro de como 4 l /g  a  

5 pulgadas (1 1 4 ,3  a  127 rara.) se ha v is to  que es posible e n ro lla r  

fácilm en te en e l lo s  una c in ta  m agnética con una longitud su p erio r  

a 600 p ies (1 8 2 ,8 8  m e tro s), especialm ente s i  se  emplea una c in ta  

j delgada de a ce ta to  de c e lu lo s a . Cuando se  t r a t a  de c in ta s  sin  f in

con longitudes que v arían  entre 600 y 1200 p ies (1 8 2 ,8 8  y 3 6 5 ,7 6  

m etros) es por lo gen eral n ecesario  im pulsar e l  c a r r e te  por medio 

d el ro d illo  impulsor 105, t a l  como se in d ica  en la  f i g .  15 , a 

f in  de re d u cir  l a  f r ic c ió n  en tre  la s  v u e lta s  d el r o l lo  de c in ta .

]_0 La p arte  d e la n te ra  d el ch a sis  grande Af es ig u a l a l a  par­

t e  d e la n te ra  33 d el ch asis  pequeño A, de modo que c a lz a  en e l  

rebajo  12 para e l  c h a s is , pero l a  p a rte  p o ste rio r  d e l ch a sis  gran­

de es más grande que la  p a rte  p o s te rio r  34 d el ch a sis  pequeño, pa­

r a  poder a lo ja r  un c a r r e te  de c in ta  más grande 20*. SL c a r r e te  20* 

15  es ig u al a l  c a r r e te  más pequeño 20 anteriorm ente d e s c r i to , excep­

to  que tie n e , desde luego, un diám etro mayor y es capaz, por con­

sig u ie n te , de a lo ja r  c in ta s  de mayor lo n gitu d . Como muestran lo s  

dibujos, lo s  bordes de la  p a rte  p o s te rio r  d el ch a sis  grande A* 

están  defin idos por una pared s e m icilin d rica  p o s te rio r  35* y la s  

2o paredes l a t e r a l e s  36* y 37* se ab u ltan  h a c ia  afu era  y son seme­

ja n te s  a la s  paredes 3 5 , 36 y 37 del ch a sis  pequeño A.

Se entenderá que e l  c a h s is  A o e l  ch asis  A ’ o cualq u ier o tro  

ch asis  de tamaño adecuado, puede d e s liz a rs e  en d ire c c ió n  lo n gitu ­

d in al sobre la  s u p e rf ic ie  h o riz o n ta l l i s a  6 h a s ta  co lo ca rlo  en e l  

25 rebajo  12 en una p o sición  de tra b a jo  predeterm inada. Las p artes  

p a ra le la s  lo n g itu d in ales  de la s  p atas de la  guia 10 , se  ponen en 

co n tacto  de modo corred izo  oon lo s  lad os opuestos d el c h a s is , a 

f in  de gu iarlo  y c o lo ca rlo  en p o sició n  de tra b a jo  y la  p a ite  la ­

t e r a l  de l a  guia 10 puede h acer la s  veces de tope a f in  de p arar  

30
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e l  movimiento Sel ch a sis  una vez que ha alcanzado la  posieidn de 

tra b a j o .

¡je p re f ie re  proveer unos elementos desmontables para t r a ­

bar o sosten er e l  ch asis  en p o sición  de tra b a jo  dentro del reba­

jo  12 . Tal como presentan  los d ib u jos, e l  mecanismo p rin cip a l  

de alim entación en l a  c a ja  o estuche 2 , comprende un par de ce­

r ro jo s  lo n g itu d in ales , p a ra le lo s  55, alineados la te ra lm e n te , que 

van rígidam ente conectados entre s i ,  a f in  de im p a rtir le s  a un 

mismo tiem po, un movimiento b asculan te mediante l a  b a rra  l a t e r a l  

153, como puede v erse  mejor en la s  f i g s .  7 y 8.  Los c e rro jo s  se 

proyectan a tra v é s  de unas ranuras lo n g itu d in ales  an g o stas, 56, 

p ra c tica d a s  en la  p laca  superior 5 , y están  adaptados para a lo ­

ja r s e  en la s  ranuras angostas 156, espaciadas la te ra lm en te , prac­

tica d a s  en l a  pared ele fondo 31 del c h a s is , y s a l i r  de e l l a s .

Al co lo ca rse  e l ch asis  en p o sición  de t r a b a jo , la s  ranuras 156 

se a lin ean  con la s  ranuras 5 6 , y lo s  bordes m arginales d elan te­

ros de la s  ranuras 156 se conectan con lo s  c e rro jo s  55 a f in  

de e v i ta r  que e l ch a sis  se s a lg a  de su posición  de trab ajo*.

Los c e rro jo s  van conectados a p iv o te  a una p laca  de sopor­

t e ,  lO l, que va empernada a la  p laca  superior 5 por medio de 

gorrones o pasadores 58 , alineados la te ra lm e n te , como muestra 

l a  f i g .  8 , de modo que la s  p artes  tr ia n g u la re s  57 que se  conec­

tan  con e l  ch asis  y que van colocadas en lo s  extremos p o ste rio r  

re s  de los c e rro jo s , se muevan sobre un e je  h o riz o n ta l, para en­

t r a r  y s a l i r  de la s  ranuras 156 . Puede proveerse cu alq u ier e le ­

mento adecuado para mover los c e rro jo s  ya sea  a  la  p o sición  de 

entrabe o desentrab e, 'i'al como muestran lo s d ib u jo s ,la s  p a rtes  

p o ste rio re s  57 se trab an  colocándolas sobre la  s u p e rfic ie  supe­

r i o r  6 y se destraban colocán dolas por debajo de la  s u p e rf ic ie  

su p erio r, por medio de un elemento de lev a  que se  hace g ira r
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mediante l a  p e r i l l a  de mando 15 y e l  árb o l de mando 1 4 . Bicho e le ­

mento de lev a  c o n sis te  en ana o r e je ta  de lev a  59, que se extien ­

de la te ra lm e n te , co lo cad a en e l  ce n tro  de l a  b arra 15$, un rod i­

llo  de lev a  160 que se con ecta  con la  s u p e rf ic ie  de l a  o re je ta  

g de le v a , a  f in  de a ccio n a r  lo s  c i e r r e s ,  y un muelle de compresión

61 destinado a empujar la  o r e je ta  co n tra  e l r o d i l lo .  .31 ro d illo  

160 se monta, de modo g ira b le , en un brazo de lev a  ra d ia l  o árbol 

60, que lle v a  un cubo o copa 162 que va conectado rígidam ente a  

la  p a rte  in f e r io r  d el árb ol de mando 14 y se f i j a  a l  brazo 60 me- 

l0 d ian te  e l  t o r n i l lo  1 6 1 . La p o sición  angular d el brazo 60 puede

a ju s ta rs e  con fa c ilid a d  a f in  de que la s  p a rtes  57 dei. ce rro jo  

se muevan a  la  p o sición  de entrabe, independientemente de la  p o si-
.9

ción  angular predeterm inada en que se encuentra e l  á rb o l de man­

do 14 .
lg üe pueden prop orcionar elementos adecuados p ara so sten er e l

ch a sis  co n tra  la  p a rte  d e la n te ra  de la s  p arte s  de c e rro jo  57, y 

(o) p ara  expulsar e l  ch asis  h a c ia  a t r á s ,  le jo s  de la  guia 10 y
*

ele l a  cabeza m agnética 7 . T al como in d ican  los d ib u jo s, ambas 

operaciones se llev an  a cabo mediante un p ar de b arras  de exp u l- 

2o oidn p a r a le la s , 63, espaciadas la te ra lm e n te , comprimidas por mue­

l l e s ,  que empujan e l ch asis  h a cia  a tr á s  y r e s is te n  elásticam en te  

e l  movimiento h a cia  ad elan te del c h a s is  cuando éste  se co lo ca  en 

posioión de t r a b a jo . Cada una de la s  b arras  de expulsión 63 va  

montada en posición  h o riz o n ta l para im p a rtirle  un movimiento co -  

25 rre d iz o  lo n g itu d in al a tra v é s  de la s  ab ertu ras alin ead as en di­

re cció n  lo n g itu d in a l, p ra c tica d a s  en l a  p a rte  l a t e r a l  de la  guia  

10 y en l a  o r e je ta  62, doblada h a c ia  a r r ib a  desde un reborde 11 

de l a  g u ia .

Cada una de la s  barras üe expulsión l le v a , de p re fe re n cia ,

3o en su extremo p o s te rio r  una cabeza agrandada que se conecta con
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1& c a ra  p o ste rio r  d© la  g a la  10 , a fin. de lim ita r  ©1 riiovimiento 

h a cia  ad elan te de la  b arra  que se a le j a  de la  cabeza magnética 

7. Cada una de la s  b arras de expulsión 63 l le v a  una p arte  delan­

t e r a  66 que se d e s liz a  a tra v é s  de una de la s  o r e je ta s  52 , de 

forma an u lar, dotada de una ro s ca  in te rn a  destinada a a lo ja r  e l  

perno 67, da cabeza d el c u a l se co n ecta  con l a  o r e je ta  a f in  de 

l im ita r  e l  movimiento h a c ia  a t r á s  de la  b a rra  expulsora con d i­

re cc ió n  a la  cabeza 7. Cada una de la s  b a rra s  v a  p ro v is ta  de un 

c o l l a r  64 colocado en e l  extremo p o s te rio r  de l a  p arte  anular 66 

y de un muelle de expulsión 65 que rodea dicha p a rte  anular y se  

interpone en tre  la  o r e je ta  62 y e l  c o l l a r  63 a f in  ¿e  empujar l a  

b arra  de expulsión h a c ia  a t r á s .

f a l  como se in dican  lo s d ib u jos, la s  b arras  de expulsión  

63 están  alin ead as con lo s  c e rro jo s  55 , v irtu alm en te  en d ire  alón  

v e r t i c a l  y queden adyacentes a la s  c a ra s  in te rn a s  de la  palanca  

44 de modo que se  ponen en co n tacto  con la s  p a rte s  esquineras 

d e lan teras  d el ch a sis  por lo s  lados opuestos del rebajo  3 8 . Al 

moverse e l  ch asis  h a cia  ad elante en e l  rebajo  12 en d ireo ció n  á. 

la s  cabezas 163 de la s  barras de expulsión , se  comprimen los mue­

l l e s  63 y la s  cabezas 163 se mueven co n tra  la  guia 10 a  f in  de 

detener e l  movimiento del ch asis  una vez que e l  c h a s is  se encuen­

t r a  en posición  de tra b a jo .

Durante e l  movimiento h a c ia  ad elan te  que se im parte a l  

ch asis  a f in  de co lo ca rlo  en p o sició n  de tra b a jo , e l  fondo del 

c h a s is , que puede co n ectarse  con l a  s u p e rf ic ie  superior l i s a  6, 

se co n ecta  con la s  s u p e rfic ie s  p o s te rio re s  in clin a d a s  de las  

p a rte s  tr ia n g u la re s  57 d e l c e r r o jo , a  f in  de d ep rim irlas h a s ta  

c o lo c a r la s  más abajo de dicha s u p e rf ic ie  su p erio r y para comprimir 

lo s  muelles 61 d e l c e r r o jo . Cuando s e  co lo ca  e l  ch a sis  en posi­

ción  de tr a b a jo , lo s  c e rro jo s  y la s  ranuras 156 del ch a sis  quedan
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alin ead o s, lo s  muelles de compresión 61 se expanden a  f in  de co lo ­

c a r  lo s  muelles de compresión 61 se  expanden a f in  de c o lo ca r  los  

c e rro jo s  en p o sició n  de entrabe en dichas ranuras y para mover 

e l  ro d illo  de lev a  160 , de modo que en tre  de nuevo en contacto  con 

l a  o r e je ta  de lev a  59 .

Al h acerse  g i r a r  l a  p e r i l l a  de mando de izq u ierd a a  derecha  

p ara c o lo c a r la  en e l  s i t i o  designado con l a  palabra Me j e c t w (expul­

sión) , se  co n ecta  e l  r o d i l lo  de lev a  con l a  o r e je ta  para poder 

sa ca r  la s  p a rte s  57 d el c e rro jo  de la s  ranuras 156 por debajo 

de l a  su p e rfie ie  6 , con lo  cu al se su eltan  lo s  c e rr o jo s . Al so l­

t a r  e l  c h a s is , lo s  muelles de compresión 65 se expanden y la s  ba­

r ra s  de expulsión 63 expulsan e l  ch a sis  h a c ia  a t r á s ,  alejándolo  

del mecanismo p rin cip a l alim entador de c in ta  y de la  cabeza mag­

n é tic a  d el estuche 2 , lo  que f a c i l i t a  l a  operación de s a ca r  e l  

c h a s is .

Para e v i t a r  e l  movimiento inconveniente g ira to r io  de dere­

cha a izquierda d e l árb o l de mando 14, movimiento que es incon­

ven ien te  desde todo punto de v i s t a ,  es acon sejab le  proveer unos 

elementos de re tén  s o lta d le s  para e v i ta r  que o cu rra  t a l  movimien­

to  g ira to r io  cuando e l  reb ajo  d el c h a s is , 12 e s tá  v a c io . Es pre­

f e r ib le  proveer un elemento de re té n  para e l árb o l de mando 14, 

e l  cu al se s u e lta  en resp u esta  a l  movimiento h a cia  adelante de la  

b arra  de expu lsión , provocado por e l  movimiento h a c ia  adelante  

a que se somete e l  ch a sis  a l  s e r  colocado en posición  de tra b a jo .  

Tal como in dican  lo s d ib u jos, e l  árb o l 14 l le v a  una p laca  de re ­

tén  u o r e je ta  r a d ia l ,  68, p a ra le la  a la  p laca  5, y oolocada por en­

cima de la  misma, estando e s ta  p laca  de re té n  u o r e je ta  con ecta­

da rígidam ente a l  árb ol 14 para que g ire  con é l .  E sta  o r e je ta  68 

provee un hombro de re té n  que se con ecta  con un f ia d o r h o riz o n ta l  

de palanca a co d illa d a , 69, colocado por encima de la  p la ca  5 , a
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f in  de e v ita r  e l  movimiento de derecha a  izq u ierd a, o e l movimien­

to  de la  p e r i l l a  de mando 15 de la  p o sición  de desconexión (" o f f " )  

a  l a  p o sición  de reproducción ( Hp lay H) ,  cuando e l  rebajo  e s tá  va­

c io . SI fiad o r tie n e  en su extremo d elan tero  una p arte  de re tén  

5 70, que puede moverse dentro y  fu e ra  de la  senda de movimiento de

l a  o r e je ta  68, y  t i e n e , en su extremo opuesto, una p a rte  71, vuel­

t a  h a c ia  a r r ib a , colocad a en l a  senda de movimiento de la  cabeza  

67 de una de la s  b a rra s  de expulsión 63 y  que v a  conectada a  e l l a .  

El f ia d o r  va p ro v isto  de un pasadorpivot e o perno v e r t i c a l  72, co­

ló locado en tre  loa extremos 70 y  71 d el f ia d o r , que con ecta  e l f i a ­

dor con la  p laca  5 , a f in  de im p a rtir le  un movimiento h o rizo n ta l  

por encima de la  p la ca .

Se proveen elementos adecuados para empujar e l f ia d o r 69 

y  la  p a rte  de re tén  70 h acia  una posición  de entrabe en la  sen - 

15 da de movimiento de la  o r e je ta  68, que incluyen un muelle de ten ­

sión  73 que se extien d e h acia  a tr á s  desde un punto de fiad o r s i ­

tuado en tre  e l  pasador-pivote 72 y l a  p a rte  71 d e l f ia d o r que se  

conecta con l a  b arra  de exp u lsión , a f in  de empujar e l f ia d o r en 

d ire cc ió n  de derecha a izq u ierd a . El muelle 73 so stien e  e l  í i a -  

2o dor co n tra  una de la s  b arras  de expulsión y coopera con e l  mue­

l l e  65 para e¿apujar la  b arra  h a c ia  a t r á s ,  en d ire cc ió n  a l  c h a s is .  

Al moverse h a cia  ad elan te l a  b arra  de expulsión en resp u esta  a l  

deslizam iento del ch asis  A o del ch a sis  A' sobre l a  su p e rfic ie  

superior 6, para co lo ca rlo  en p o sición  de tra b a jo  dentro d e l r e -  

25 bajo 12, l a  cabeza d e l perno 67 e n tra  en co n tacto  con la  parte  

71 d e l f ia d o r, a f in  de mover e l  f ia d o r de izq u ierd a a derecha  

sobre su e je  v e r t i c a l ,  con lo  cu al se s u e lta  e l  f ia d o r y queda 

fu era  de la  senda de movimiento d el hombro de retén  68, y e l  á r­

bol de mando 14 queda l ib r e  para g i r a r  de derecha a izquierda ha- 

3o c i a  l a  posición  de reproducción í !,p la y H) .  Al r e t i r a r s e  e l  ch a sis
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d el reb ajo  12, e l  muelle 73 hace que e l  fiad o r asuma de nuevo 

su p osición  normal de entrabe en l a  senda de movimiento de l a  . 

o r e je ta  68, con lo  cu a l se e v i ta  que e l  árb o l de mando g ire  de 

derecha a izq u ierd a.

5 Se co rtan  dos o r e je ta s  74 en la  p laca  superior 5 , la s  cua­

le s  se  doblan h a c ia  a r r ib a  a f in  de formar unas o r e je ta s  v e r t i ­

c a le s  que sostien en  la  palanca 44 en forma de lí, dejando unos 

reb ajo s 174 en l a  p laca  5 . La palanca 44 va montada a p ivote en 

la s  o r e je ta s  74 a  f in  de poderla mover en sentido v e r t i c a l  sobre 

l0  un e je  h o riz o n ta l adyacente a l  árbol de mando 14 mediante un par

de p asad o res-p ivo tes o pernos 75 h o riz o n ta le s , alineados en sen­

tid o  l a t e r a l ,  colocados a espacios e q u id istan tes  de la  gula 10.

El e je  p iv o ta l de l a  palanca 44 queda p a ra le lo  a la  p a rte  delan­

te r a  d el ch a sis  y se  p re f ie re  que e s té  colocado a c i e r t a  d is ta n -  

•]_5 c i a  sobre la  p laca  h o riz o n ta l 5 , d is ta n c ia  que tie n e  que s e r ,

por lo menos, ig u al a la  a ltu r a  de la  s u p rf ic le  144, cuando la  

palanca se encuentra colocad a en su punto más b ajo , pero ten ien ­

do cuidado que no sea mucho mayor que l a  a l tu r a  de dicha super­

f i c i e  cuando l a  palanca se encuentra colocad a en su punto más 

2o a l t o ,  para e v i ta r  que dicha s u p e rf ic ie  pueda moverse por una d is ­

ta n c ia  con sid erab le  fu era  de su posición  h o riz o n ta l. Por l a  mis­

ma razón e l  e je  p iv o ta l de l a  palanca e s tá  también separado en 

d ire cc ió n  h o riz o n ta l con resp e cto  a l a  guia de c in ta  que va co­

nectada a la  su p e rfic ie  144, por una d is ta n c ia  relativ am en te  

25 grande.

Tal como in dican  lo s  dibujos la  palanca 44 © onsiste en una 

t i r a  m etálica  con una p a rte  d e la n te ra  se m ie ilin d rica  76, concén­

t r i c a  con e l  árb ol 14, y  unas patas r e c t a s ,  l a t e r a l e s ,  p a ra le ­

la s  a l a  guia 10, que llevan  unas s u p e rf ic ie s  planas 144 conec- 

3o tad as a  lo s  elementos de guia 41 . Puede proporcionarse cualq uier
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elemento adecuado para lad ear la  palanca 44 sobre su e je  horizon­

t a l  en re sp u e sta  a l  movimiento que le  im parte la  p e r i l la  de mando 

15 . Tal como indican lo s  d ib u jo s, e l árb o l 14 va conectado r í g i ­

damente a l  cubo o copa 178, d e l brazo r a d ia l  h o rizo n ta l 78 . Un 

ro d illo  de sostén  179 y un ro d illo  de le v a  79 van montados en l a  

p arte  d el extremo externo d e l brazo 78, de modo que giren  sobre 

e l  e je  h o riz o n ta l del brazo y se  f i ja n  en e l  brazo a f in  de e v i­

t a r  e l  movimiento a x ia l ,  mediante elementos adecuados, in clu siv e  

e l  to r n i l lo  180 . EL ro d illo  179 va colocado por debajo d el la  

p arte  76 de la  palanca y su diámetro és t a l  que rueda sobre la  

su p e rfic ie  su p erio r l i s a  6, siendo e l  diám etro d e l ro d illo  79, de 

p re fe re n cia , más pequeño, a f in  de mantenerlo fu e ra  de con tacto  

con re sp ecto  a d icha s u p e rf ic ie .

La p a rte  se m icircu la r  76 de l a  palanca 44 t ie n e  una su p e rfi­

c ie  de lev a  80 en su borde i n f e r i o r ,  que en tra  en co n tacto  con e l  

ro d illo  de lev a  79, de manera que lo c a l ic e  l a  p osición  angular 

de l a  palanca cada vez que e l  brazo 78 se co lo ca  en posición  an­

g u la r . La s u p e rf ic ie  80 es de t a l  forma que lev an ta  la  p a rte  76 

cada vez que la  p e r i l l a  de mando se  co lo ca  en l a  posición  de r e ­

producción ("p la y ") con lo  cu a l se descubre un tro z o  de la  c in t a  

17 en e l  reb ajo  38 . Puede proporcionarse cu alq u ier elemento ade­

cuado en l a  p a rte  p o ste rio r  75, para e lev ar la  c in ta  y s a c a r la  del 

rebajo 38 a l  mover l a  p e r i l l a  de mando de izq u ierd a a derecha, de 

l a  p o sición  de reproducción ( “p lay") a la  p o sición  de desconexión  

( " o f f " ) .  Tal como indican  lo s  d ib u jos, la  palanca 44 y su super­

f i c i e  de le v a  80 son empujadas de modo angular co n tra  e l  ro d illo  

de le v a  79 por medio de un muelle de ten sió n  81 , que se  conecta  

con l a  p la ca  superior d e la n te ra  de la  palanca 44 , fu era  de la  sen­

da de movimiento d el brazo r a d ia l  78 y su t o r n i l lo  180 . SI muelle 

se extiende h a c ia  a r r ib a  desde la  p laca  su p erio r y se  con ecta  a 

un perno 181 que se p ro y ecta  h a c ia  a fu era  desde la  p a rte  se m icir-
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c a la r  76. Be comprenderá que podrán u t i l i z a r s e  o tro s  elementos 

de muelle adecuados capaces de r e s i s t i r  e lásticam en te e l  movi­

miento que im parte a la  palanca á4 e l  brazo 78.

Se observaré que e l tro z o  de c in ta  que queda en tre  la s  

guias de c in ta  41 puede moverse en d ire c c ió n  v e r t i c a l  desde una 

posición  superior en l a  ranura de c in t a  52, h a s ta  una p osición  

d escu b ierta  dentro d e l reb ajo  3 8 . La cabeza m agnética 7 para  

grabar y rep ro d u cir sonido se  co lo ca  en la  c a ja  2 de modo que 

pueda n e tra r  en e l  rebajo  38 , e n tre  la s  p a rte s  p a ra le la s  de la  

pared 39 y  por d e trás  de l a  ran u ra  de c in ta  52 , cuando e l cha­

s is  A o e l  A* se co lo ca  en p o sición  de tra b a jo  en e l  rebajo  12 .

La cabeza m agnética que aquí se p resen ta  es de tamaño r e la t iv a ­

mente pequeño y  tie n e  un c o r te  tra n s v e rs a l  virtualm ente, re c ta n ­

gular a f in  de que c a lc e  fácilm en te  en e l  rebajo  38 s in  to c a r  

l a  pared 3 9 . La p a rte  superior de la  cabeza m agnética 7 e s tá  co­

locada a un n iv e l más bajo que e l  n iv e l a que e s tá  colocado e l  

fondo de la  p a rte  d e la n te ra  40 y e l fondo de la  c in t a ,  cuando la  

c in ta  se  encuentra en su p o sició n  más a l t a ,  de modo que puede 

d e s liz a rs e  e l  ch asis  por l a  su p e rfic ie  6, por encima de la  par­

te  su p erio r de la  cabeza m agnética. E l tro z o  de c in ta  que va 

suspendido en su p o sició n  más a l t a  en tre  la s  gulas 4 1 , d ará , por cor 

s ig u ie n te , l ib r e  acceso a  la  cabeza 7, a l  ponerse e l  ch a sis  en 

p osición  de tra b a jo  o fu e ra  de e l l a .

Al c o lo c a rs e  e l ,c h a s is  en posición  de tra b a jo  y d escu b rir­

se la  c in t a  en resp u esta  a l  movimiento de la  palanca 44 y a l  

descenso de la s  gulas de c in ta  41 , la  c in ta  queda colo cad a en 

p o sición  adyacente a l a  c a ra  v e r t i c a l  d e la n te ra  82 de la  cabeza 

m agnética 7. nfeta c a ra  es sumamente l i s a  y de p re fe re n cia  tie n e  

forma curvada, de modo que la  c in ta  puede s u je ta rs e  firmemente 

co n tra  la  cabeza. La cabeza m agnética puede proveerse de un oanal 

o ran u ra que sea  lo su ficien tem en te ancho para a lo ja r  y gu iar la

- 3 4 -
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c in t a ,  pero en e l  a rre g lo  que pr es s ita n  lo s  d ibajos l a  ca ra  82 de 

la  cabeza 7, qne entx'a en co n tacto  con l a  c in ta , ásame la  forma 

de ufa arco de una s u p e rf ic ie  c i l i n d r i c a  l i s a .

La cabeza m agnética 7 puede a l o j a r  v a r ia s  bandas a lo l a r ­

go de su ca ra  d e la n te ra  82 , a f in  de e s ta b le c e r  un entrelazam ien­

to  de f lu jo  magnético en tre  lo s  increm entos su cesivos de la  c in ­

t a .  Por ej emplo e l  tiempo que se n e c e s ita  para e fe c tu a r  la  repro­

ducción de un tro z o  ñe c in ta  de longitud determ inada, puede aumen­

ta r s e  por medio de mensajes grabados a d ife re n te s  a l tu r a s  a lo  

largo de la  c in t a ,  establecien do primero un entrelazaraiento de 

f lu jo  en una a ltu r a  y  luego en la  o t r a .  S i se dispone de aparatos  

e lé c tr ic o s  adecuados, ésto  puede r e a l iz a r s e  s in  te n e r  que recu­

r r i r  a l  movimiento f í s i c o  de la  c a ja  de l a  cabeza 7 y  lo s  cambios 

v e r t ic a le s  pueden e fe c tu a rse  ya sea  manual o automáticamente por 

medio de in te rru p to re s  u o tro s  d isp o s itiv o s  análogos. &i algunas 

de la s  máquinas pueden emplearse cabezas de banda com pleta, pero 

probablemente es más conveniente emplear una cabeza de media ban­

da, que a f e c ta  solamente como l a  mitad d el andho de la  c in ta  en 

cu alq u ier momento, lo  que perm ite em plear, con v e n ta ja , e l  lazo  

de Mobius. Dicho lazo puede form arse del mismo modo que se  forma 

un lazo c o r r ie n te , es d e c i r ,  cortando la  c in t a ,  dándo media vuel­

t a  a uno de sus extremos y  empalmando la  c in ta  de nuevo. Cuando 

se usa e l lazo de Mobius en un ch a sis  colocado en e l  rebajo  12 

(por ejemplo, e l  ch asis  que p resen ta  la  f i g .  2 1 ) ,  puede doblarse  

25 e l  tiempo de reproducción de una c in ta  de longitud determ inada.

Las v e n ta ja s  que ap o rta  e l empleo d el lazo  de Mobius cuando se  

t r a t a  de c in ta s  sumamente c o r ta s  o c in ta s  que se  mueven rápidamen­

t e  y  cuyo tiempo de reproducción  es c o r to , o tra tán d o se  de cin ­

ta s  sumamente la rg a s  (c in ta s  de 1200 p ies (3 6 5 .7 6  m etros) por ejem- 

30 p ío ) , son o b vias. Sin embargo, a  f in  de poder emplear e l lazo de
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Mobius es por lo reg u la r n ecesario  u t i l i z a r  una c in ta  con r e v e s t i ­

miento doble (es d e c i r ,  c in ta s  con rev estim ien to  magnético en am­

bas c a ra s  de la  c i n t a ) ,  algo que no siempre es conveniente tra tá n ­

dose de c in ta s  sumamente la rg a s  y que son alim m tadas a a l ta s  ve­

lo cid ad es , pués e l  problema creado por la  f r i c c ió n  en tre  la s  vuel­

ta s  es un problema sumamente s e r io .

Puede u t i l iz a r s e  cu alq u ier elemento adecuado para poner la  

c in ta  en co n tacto  con la  s u p e rf ic ie  d e la n te ra , curvada, l i s a ,  de 

l a  cabeza magnética 7 , después de haber descubierto  la  c in ta  y 

de haberse colocado en su p o sición  más b aja  por a cció n  de les guias 

4 1 . ítetos elementos para alim en tar l a  c in ta  colocan  l a  c in t a ,  de 

p re fe re n cia , en posición  de tr a b a jo , en co n tacto  con la  cabeza 

7 o la  a le ja n  de e l l a ,  en re sp u e sta  a l  movimiento g ira to r io  del 

árb o l de mando 14 , y hacen, de p re fe re n cia  que l a  c in ta  se- amolde 

a  l a  forma que tie n e  la  c a ra  curvada 82 de la  cabeza m agnética.

T al como indican  los dibujos, lo s  elementos que sirv en  para co lo ­

c a r  la  c in ta  en p o sició n  c o r r e c ta  co n tra  la  c a ra  curvada, l i s a ,

8 2 , co n sisten  en un par de pasadores—guias m e tá lico s , alineados  

en d ire cc ió n  l a t e r a l  en la  p laca  5 , de modo que efectd an  un mo­

vim iento o s c ila n te  lo n g itu d in al para c o lo ca r lo s  en posición  de 

tra b a jo  o fu era  de e l l a ,  estando en co n tacto  con l a  c a ra  delan­

t e r a  de la  c in ta . Cada uno de e s to s  pasadores-guias vá p rov isto  

de p re fe re n cia , de una ranura 84 , para la  c in ta , que tie n e  una 

su p e rf ic ie  v e r t i c a l  curvada y  l i s a ,  de ancho uniforme y v i r t u a l -  

msnte ig u al a l  ancho de la  t i r a  de c in t a ,  a f in  de c o lo ca r  la  

c in ta  en posición  c o r r e c ta  co n tra  la  cabeza 7, a  una d is ta n c ia  

predeterminada por encima de la  s u p e rfic ie  su p erio r 6 , cuando se  

encuentra en p o sició n  de tra b a jo  h a cia  a t r á s .  Tal como se  presen­

t a  en los dibujos, e l  c o r te  tra n s v e rs a l  de lo s  pasadores-guias es  

c i r c u l a r ,  y la s  ranuras 83 tien en  una profundidad r a d ia l  uniforme



238947
a f in  de proveer una s u p e rfic ie  v e r t i c a l ,  c i l i n d r i c a ,  l i s a ,  que 

en tra  en co n tacto  con l a  cintel y unas s u p e rf ic ie s  h o rizo n ta les  

l i s a s ,  superior e in f e r io r , que s irv e n  para g u iar l a  c in ta .

Las ranuras 84 están  alin ead as horizontalm ente siendo u n ifo r-  

5 rae la  d is ta n c ia  que media en tre  e l l a s  y  la s  su p e rfic ie s  6 , de mo­

do que so stien en  la  c in ta  p a ra le la  a d icha su p e rf ic ie  a l  mover­

la s  h a c ia  a tr á s  y  c o lo c a r la s  en p o sición  de tra b a jo . Las su p erfi­

c ie s  in f e r io r e s , h o riz o n ta le s , l i s a s ,  de la s  ranuras anulares de 

la s  gulas de c i n t a  4 1 , fab ricad as  de m ateria  p l á s t i c a ,  están  de 

lo  p re fe re n cia , alin ead as virtu alm en te en d ire cc ió n  h o riz o n ta l con 

resp ecto  a la s  ranuras de lo s  pasadores-guias 8 3 , cuando dichas  

gulás .están  colocad as en su p o sición  más b aja  co n tra  la pared de 

fondo 31 del c h a s is , de modo que la s  guías sostien en  la  c in ta  en 

alineam iento h o rizo n ta l con l a  ranura 74 y  con su borde in fe r io r  

15 p a ra le lo  a la  s u p e rf ic ie  su p erio r 6 , conforme se mueven los pa­

sad ores-gu las en d ire cció n  h o riz o n ta l h a c ia  la  c in ta  o se a le ja n  

de e l l a .  Como in dican  los d ib u jos, la s  ranuras an u lares de los  

elementos que guian la  c in ta , 41 y  83 están  colocados de modo 

que sostien en  la  c in ta  a una a ltu r a  que es  virtu alm ente ig u al a 

2o l a  a l t a r a  d el r o llo  29 , a f in  de que e l  borde in f e r io r  de l a  cin ­

t a  quede en p o sició n  virtu alraente h o riz o n ta l a l  moverse desde la  

cabeza magnética h a sta  la  á ltim a v u e lta  e x te r io r  del r o llo  2 9 .

La p laca  su p erio r 5 se provee de un par de ranuras a la rg a  

das en d ire cc ió n  lo n g itu d in al 8 5 , alin ead as la tera lm en te , de un 

25 mismo ancho y  una misma lo n g itu d , que van colocadas a lo s  lados

opuestos de la  cabeza m agnética 7 , que lle v a n  sus bordes p o ste rio ­

re s  adyacentes a la s  p a rte s  esquineras d elan teras  de d ich a  cabeza. 

Los bordes d elantero  y  p o s te rio r  de d ich as ranuras se a lin ean  de 

p re fe re n c ia , en d ire cc ió n  tr a n s v e r s a l , y  en tran , de p referen cia  

también, en co n tacto  con los pasadores-gulas cuando e s to s  se en­

cuentran en sus p o sicion es de avance y de r e t i r o ,  a f in  de lim i-
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t a r  e l  movimiento lo n g itu d in al de J.os pasadores. Los bordes la te ­

r a le s  lo n gitu d in ales de la s  ranuras 83 quedan p a ra le la s  a la s  

p a rtes  lo n g itu d in ales de la  guia 10 y en tran  en con tacto  co rre d i­

zo con lo s  pasadores, a f in  de gu iar lo s pasadores en d ire cc ió n  

lo n g itu d in al y e v i ta r  e l  movimiento tr a n s v e r s a l  de lo s  mismos.

Tal como se in d ica  en I 03 d ib u jo s, e l  e je  de lo s  pasadores-gulas  

83 e s tá  colocado siempre en un plano v e r t i c a l  tra n s v e r s a l , per­

pendicular a la s  p a rte s  lo n g itu d in ales  de la  guia 10 . La p osición  

de tra b a jo  de más a tr á s  que pueden ocupar los p asad o res-g u ias, 

queda adyacente a lo s  extremos opuestos de l a  s u p e rfic ie  8 2 , a 

f in  de so sten er la  c in ta  v irtu alm en te en l a  p o sición  que muestra 

- l a  f i g .  4 , es d e c ir ,  m antenerla en con tacto  con dicha s u p e rf ic ie ,  

virtu alm ente a todo e l  largo de la  misma.

Si e l  mecanismo alim entador de c in ta  que presentan los d i­

bu jos, e l  tro z o  de c in ta  que e n tra  en co n tacto  con lo s  pasadores- 

guias 83 , e s tá  colocado a una c o r ta  d is ta n c ia  d e trá s  de los t r o ­

zos de c in ta  que se extiénde la teralm en te  y que en tran  en co n tac­

to  con la s  p a rtes  más avanzadas de la  cabeza 7 y de la s  guias 41 , 

cuando los pasadores se encuentran en su p o sició n  más rem ota, y 

lo s  tro zo s  de c in ta  que se extienden la teralm en te  y que entran  

en co n tacto  con la s  p artes  más avanzadas de la s  guias 41 quedan 

colocados virtu alm ente en alineam iento con dicho tro zo  de c in ta  

que se pone en co n tacto  con la  p a rte  más avanzada de la  cabeza, 

con lo  cu al lo s pasadores-guias pueden ponerse fu e ra  de con tac­

to  con resp ecto  a l a  c in ta , y lo s  tro z o s  de c in t a  que están  en­

t r e  la s  guias 41 pueden le v an tarse  o b ajarse  an tes o después 

de haberse u tiliz a d o  l a  c i n t a ,  s in  te n e r  que a fro n ta r  lo s  incon­

ven ientes que e x is te n  ouando l a  c in t a  choca co n tra  la  cabeza mag­

n é tic a  o co n tra  los p asad o res-g u ias.
Conforme b aja o sube la  c in ta  que vá sosten id a en tre  la s
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gulas p lá s t ic a s  41 , la  c in ta  se mueve en tre  un ro d illo  impul­

sor v e r t i c a l  85 y un ro d illo  lo co , rev e stid o  de caucho, que g i­

r a  librem ente 87 . Como sucede en e l caso de la  cabeza magnética 

7, e l  ro d illo  loco tie n e  una s u p e rfic ie  superior colocada más 

c e rc a  de la  s u p e rf ic ie  su p erio r 6 , que lo que e s tá  la  parte  del 

ch asis  que se mueve horizontalm ente sobre dicha s u p e rf ic ie , que 

es de p re fe re n cia  e s ta c io n a ria  o f i j a  para e v i ta r  su movimiento 

h o riz o n ta l, con lo cu al e l  ch asis  no podrá-moverse o d e s liz a rs e  

sobre la  su p e rf ic ie  5 para e n tra r  en e l  rebajo  12 sino h a sta  

que e l  ro d illo  im pulsar se encuentre colocado en e l  reb ajo  38  

por d elan te  de l a  c in ta  suspendida en la  ranura 5 2 . 21 ro d illo  

86 se e lab o ra , de p re fe re n cia , en la  misma forma que se  elabo­

ran lo s  pasadores-guias 83 , es d e c ir ,  fresando con e x a ctitu d  

una p ieza  m e tá lica , pero a d ife re n c ia  de los p asadores-gulas 8 3 , 

que no g ira n , e l  ro d il lo  es impulsado continuamente por un mo­

t o r  e l é c t r i c o .  La alim en tación  de l a  c in ta  se comienza o se  t e r ­

mina moviendo e l r o d il lo  loco 87 en d ire cc ió n  h o riz o n ta l, de mo­

do que en tre  en co n tacto  de a g a rre  o no con la  c i n t a .  Los ro d i­

l lo s  86 y 87 g iran  sobre e je s  v e r t i c a le s  y se separan cuando 

lo s pasadores-guias 8 3 .s e  mueven h acia  ad elan te  de modo que no 

se interpongan a l  movimiento v e r t i c a l  de l a  c in ta  a tra v é s  de 

la s  gulas 41 .

T al como presentan los d ib u jos, lo s  pasadores-guias 83 

y e l  ro d illo  87 se mueven en d ire cc ió n  h o riz o n ta l a  tra v é s  de 

ranuras adecuadas p ra c tica d a s  en la  p la ca  5 y a tra v é s  de una 

ranura grande, re cta n g u la r  121, p ra c tica d a  en la  p arte  tra n s v e r­

s a l  de la  pared de l a  gula 1 0 , a la  mitad de la  d is ta n c ia  que 

media en tre  la s  ranuras de la  palanca 5 4 , y la s  barras de expul­

sión  63. La a l tu r a  de l a  ranura 121 sobre la  s u p e rf ic ie  6 , es 
mayor que la  de lo s pasadores-guias y e l  ro d illo  lo co , como pue-

- 3 9 -



d

5

lo

15

So

25

30

de a p re c ia rse  mejor en la  f i g .  8 , siendo esa  a l t a r a  virtualm en- 

te  ig u al a  la  a l tu r a  a  que se encuentra colocado e l  fondo de la  

p arte  r e c t a  40 d el c h a s is . Tal co n stru cció n  perm ite poder mover 

lo s  pasad ores-gu las y e l  ro d illo  loco  h a c ia  e l  rebajo  38 d el  

c h a s is , s in  que choquen con e l  c h a s is .

Los pasadores-gulas 83 se conectan  rígidam ente con la  par­

t e  p o s te rio r  de una p laca  plana b ifu rcad a o c a rro  88 , que vá 

montado por debajo de la  p laca  5 a f in  de lo g ra r  una o s c ila c ió n  

lo n g itu d in al h o riz o n ta l, p a ra le la  a la s  p a rte s  de l a  gula 10 

que entran en co n tacto  con e l  c h a s is . La p la ca  88 vá p ro v ista  

de una ranura alarg ad a  en d ire c c ió n  lo n g itu d in al, 8 9 , que s irv e  

para a lo ja r  un pasador-gula o perno 9 0 , e l  cu al vá rígidam ente 

conectado a  la  p laca  su p erio r 5 . La ranura l le v a  lados p a ra le ­

lo s  que entran en co n tacto  co rred izo  con e l  perno, a f in  de ayu­

dar a  la s  ranuras 85 en su ta r e a  de g u iar l a  p la ca  88 en d ire c ­

ción  lo n g itu d in al.

31 perno 90 puede i r  p ro v isto  de aran d ela  u o tro s  elementos 

adecuados a f in  de e v i ta r  e l  movimiento v e r t i c a l  d el extremo 

delan tero  de la  p laca  8 8 , ya se a  en d ire c c ió n  h a cia  l a  p laca  su­

p e rio r  5 ó en d ire cc ió n  opuesta. De l a  misma m anera, lo s  pasa­

dores 83 que guian l a  c in ta  van p ro v isto s  de unas p a rte s  agran­

dadas radialm ente o elementos análogos que tie n e n  un diámetro 

mayor que e l ancho de la s  ranuras 85 , la s  cu ales  entran en con­

ta c to  corred izo  con la s  p a rte s  su p erio r e in fe r io r  de l a  plaoa  

5 a lo largo de los bordes de dichas ran u ras, a  f in  de e v i ta r  

e l  movimiento v e r t i c a l  d el extremo p o s te rio r  del ca rro  88 y de 

lo s  pasadores-guias 83 , ya sea  en d ire cc ió n  h a cia  l a  p laca  supe­

r i o r  5 ó en d ire c c ió n  opuesta. 31 movimiento d el c a rro  se  l im ita ,  

por consiguien te a  un plano h o riz o n ta l.

Se pueSe proveer cu alq u ier elemento adecuado para mover e l
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oarro 83 longitudinalm ente, a f in  de c o lo c a r la  c in ta  co n tra  l a  

cabeza m agnética 7 m ientras l a  c in ta  avanza por lo s  r o d illo s  de 

alim entación 85 y 8 7 . De p re fe re n c ia , dicho elemento mueve la  

p la ca  h a c ia  afu era  en resp u esta  a l  movimiento g ira to r io  de de­

rech a a izquierda d el árb o l de mando 1 4 , h a cia  la  posición , de 

reproducción (p la y ) . Tal como indican  los d ib u jos, la  p arte  de­

la n te ra  de la  p laca  88 se provee de una s u p e rf ic ie  de lev a  91 

que coopera con la  o r e je ta  de lev a 92 , montada en e l  árb ol 14, 

a f in  de mover la  p la ca  en d ire cc ió n  lo n g itu d in al ya sea en 

d ire cció n  h a cia  la  cabeza m agnética o en d ire cc ió n  opuesta, pa­

r a l e l a  a la s  ranuras 85 y 89 , que son lo suficientem ente larg as  

para p erm itir  t a l  movimiento. La o r e je ta  92 l le v a  en uno de sus 

extremos un cubo o copa 192 y vá rígidam ente conedtada a l  árbol 

14 , justam ente por encima d el cubo 162 y l le v a  un ro d illo  de 

lev a  c i l in d r ic o  93 , conectado en su extremo opuesto, que g ira  

sobre un e je  v e r t i c a l  y en tra  en co n tacto  con la  s u p e rfic ie  v er­

t i c a l  91 . Se provee un muelle de te n sió n  94 o cualq u ier o tro  

elemento adecuado a f in  de empujar e l  ca rro  88 h acia  adelante y
0

r e s i s t i r  e lásticam en te  e l  movimiento h a cia  a trá s  que le  imprime 

a l  ca rro  e l ro d illo  93 . Tal como presentan los d ib u jos, e l ca­

rro  vá p ro v isto  de un pasador 95 que se extien d e h a cia  abajo y 

la  p laca  5 vá p ro v is ta  de un pasador 96 que se extiende h acia  

abajo y se  con ecta  con e l  muelle 94 . Los pasadores están  r íg id a ­

mente conectados a la s  p lacas  y e l  r e s o r te  se extien d e entre  

los pasadores a f in  de r e s i s t i r  e lásticam en te  e l movimiento se­

parador de lo s  mismos, causado por e l  moviiiaiento h a cia  atrás del 

c a r r o .

EL r o d i l lo  loco 87 puede montarse en forma t a l  que se mue­

ve junto con e l  ca rro  y  de p re fe re n cia  se in c lin a  h a cia  e l  ro d i­
l lo  alim entador p rin cip a l 8 6 , mediante un muelle u o tro  d isp o-
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s i t iv o  e lá s t ic o  adecuado. Como puede v e rse  en  los dibujos, e l á r ­

bol del ro d illo  loco 87 vá sostenido en p o sició n  v e r t i c a l  en uno 

de lo s  extremos de la  p laca  h o riz o n ta l plana 97, que a su vez vá 

montada por debajo del ca rro  88 en forma que pueda moverse en d i­

re cc ió n  h o riz o n ta l sobre un perno p ivote  o perno 98 , e l  que vá  

rígidam ente conectado a l  c a r r o . El extremo opuesto de la  p laca  97 

vá conectado e lásticam en te  a un perno 95 colocado en e l  extremo 

d elan tero  del ca rro  88 por medio de un m uelle de ten sión  99, que 

se extiende en tre  dicho perno y un perno 10 que se proy ecta  h a c ia  

abajo , que vá montado, a su v e z , en la  p laca  97 . Como e l  perno-pi­

vote 98 e s tá  colocado en tre  e l perno 100 y e l  árb o l d el ro d illo  

g ira to r io  loco  87, la  p laca  97 vá in clin ad a  en una d ire cc ió n  de 

izquierda a drecha por medio d el muelle 99 a f in  de empujar e l  ro ­

d i l lo  loco h a cia  abajo en d ire cc ió n  a un ro d il lo  de alim entación

86 que se mueve continuam ente.

Como indican  los d ib u jo s, e l  árb o l d el ro d illo  loco e s tá  es­

paciado d e l borde l a t e r a l  d el ca rro  h o riz o n ta l 88 y se p roy ecta  ha­

c ia  a r r ib a  más a l l á  de dicha p la ca  a  tra v é s  de una a b ertu ra  prac­

tic a d a  en la  p laca  5 , lo que perm ite que e l  árb o l se mueva a  p i­

v o te  en d ire cc ió n  lo n g itu d in a l. Se p re f ie re  lim ita r  e l  movimiaito 

de izq u ierd a a derecha de la  p la ca  9 7 , a  f in  de que e l  ro d illo

87 se mueva h acia  adelante fu e ra  de la  p o sició n  en que se alimen­

t a  la  c in ta  en co n tacto  con e l  ro d illo  alim entador de c in ta  86 , 

cuando l a  p laca  88 se mueve h acia  ad elan te  alejándose de l a  cabeza 

m agnética. 7. Como m uestra l a  f i g .  6 , e l  pasador-guía 83 que que­

da más cercano a l  ro d illo  alim entador 86 se pone en con tacto  con 

e l  ro d illo  loco 87 , a f in  de l im ita r  su movimiento de izq u ierd a a  

derecha cuando la  p laca  88 se mueve h a cia  ad elan te por l a  acción  

d el muelle 94 . E l ro d illo  loco comprimido por e l m uelle, se des­

con ecta  de dicho pasador 83 a l  moverlo h a cia  a trá s  la  p la ca  88 en

i
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d ire cció n  a la  p o sición  en que se  alim enta la  c in ta  y en tra  en 

co n tacto  con l a  c in ta  en e l  ro d illo  86 , como puede verse  mejor 

en la  f i g .  4 .

La p laca  97 y su p asad o r-p iv ote  98 sostien en  con e x a ctitu d  

e l  ro d illo  loco 87 de modo que su e je  queda en re la c ió n  v e r t i c a l  

y p a ra le la  con e l  ro d illo  alim entador 8 6 , colocado también con 

e x a c titu d , a f in  de e je r c e r  una presión  uniforme sobre la  c in ta  

por medio de lo s'e lem en to s de alim en tación  86 y 87 , durante la  a -  

lim entación de l a  c in t a .  La ten sió n  de m uelle 99 se  escoge para 

que provea la  deseada presión  de ag arre  en tre  los r o d illo s  de a l i  

mentación de l a  c in ta  y de p re fe re n cia  se  provee e l  ro d illo  loco  

con un manguito e l á s t i c o ,  elaborado de caucho u o tro  m a te ria l aná­

logo, que en tra  en co n tacto  con la  c i n t a .  SI caucho se deforma en 

v i s t a  de l a  presión  de ag arre  que e je rc e n  lo s ro d il lo s  de alimen­

ta c ió n  y en e s ta  forma se  e v ita  que la  c in ta  se re sb a le  en tre  lo s  

r o d i l lo s .

La cabeza m agnética 7, los p asadores-gulas 83 , y lo s ro d i­

llo s  alim entadores 86 y 87 se dispone de t a l  modo que la  máquina 

puede funcionar con un mínimo de d is to rs ió n , ruido y trepidación#  

E l mecanismo de ca rg a r  y alim en tar la  c in ta  de e s te  invento es 

d el tip o  poco dispendioso y funciona eficazm ente a velocidades  

de alim entación re lativ am en te  a l t a s  en máquinas grabadoras y re ­

productoras de sonido de a l t a  f id e lid a d , equipadas con aparatos  

e le c tró n ic o s  y e lé c t r ic o s  fin o s y sumamente caro s*

Un sostén  con reborde 101 , en forma de U, vá colocado por 

debajo de la  c a ra  su p erio r de la  p laca  5 , y  vé rígidam ente conec­

tado a e l l a  por medio de pernos u o tro s  elementos análogos. KL

sostén  puede e s ta r  dotado de cu alq u ier d isp o sitiv o  adecuado, co lo ­

cado dentro de la  c a ja ,  para im pulsar los ro d illo s  de alim entación  

86 y e l  ro d illo  impulsor 105 . l'a l como muestran lo s d ib u jo s, se
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provee un raotjr 102 de velocidad co n sta n te , colocado dentro de 

l a  c a ja  2 , por debajo a e l  sostén  101, y l a  p arte  superior de la  

c a ja  d el motor se provee de u.n reborde re c ta n g u la r  h o rizo n ta l  

103, que vá rígidam ente conectado a l  soporte lü l  por medio de per­

nos o en cu alq u ier o tra  forma adecuada. E l  motor l le v a  un árb ol 

c i l in d r ic o ,  v e r t i c a l ,  104 , que se extiende h a cia  a r r ib a , en r e la ­

ción  c o a x ia l  e in tegralm ente conectado con e l  ro d illo  alimentar* 

dor o ca b re sta n te  8 6 , que asume también la  forma de un árb o l c i ­

l in d r ic o . Un motor e lé c t r i c o  s in cró n ico , o un motor de h is té r e -  

s i s , o v a rio s  o tro s  tip o s  de motores de velocidad  con stan te  son

adecuados para im pulsar e l  á rb o l 104*

Se monta un r o d illo  c i l in d r ic o  105 , que s irv e  p ara impulsar 

e l  c a r r e te ,  en la  p laca  su p erio r 5 , por d e trá s  de lo s r o d illo s  

alim entadores y la  cabeza m agnética r o d i l lo s  que se  mueve junto  

con e l  c a rro  8 8 , ya sea en d ire cc ió n  h a cia  e l  ch asis  que se en­

cu en tra  en e l  rebajo  12 o en d ire c c ió n  c o n tr a r ia . La a l tu r a  de 

e s te  ro d illo  es mayor que la  a l tu r a  de la  p laca  su p e rio r, pero 

es menor que la  a l tu r a  de la  cabeza m agnética 7 y que l a  de .1® 

p a rte  superior de l a  muesca 53 , de manera que e l  ch a sis  puede 

d e s lig a rse  por encima d e l .r o d il lo  h a sta  c o lo ca rlo  en p o sición  de 

tra b a jo  en e l  rebajo 1 2 . Se provee una ranura arqueada, 106 , en 

la  p laca  su p erio r 5 , a f in  de p erm itir e l  movimiento h o rizo n ta l  

d el ro d il lo  impulsor 105.

Se puede proporcionar cu alq u ier elemento adecuado para co­

n e c ta r  funcionalm ente e l  árb o l de mando 104 a l  ro d illo  impulsor 

re c to  105, perm itiendo, asimismo que e l ro d illo  se mueva para  

ponerse en co n tacto  con e l  d isco  21 portador d e l r o l lo  de c in ta  

o que se  a le je  Se é l ,  en resp u esta  a l  movimiento que le  imparte 

e l  c a rro  88 . Se comprenderá que lo s elementos que aquí se d e s c r i­

ben tie n e n  por objeto  solamente i l u s t r a r  lo s  p rin cip a le s  del
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invento y que e llo s  pueden s e r  reemplazados por o tro s  mecanismos 

que re a lic e n  la s  misma funciones de modo virtu alm ente semejante 

o de un modo más e f ic a z .
T al como indican  los d ib u jos, lo s  elementos m otrices para  

e l  ro d illo  105 incluyen una polea grande 107, una polea pequeña 

108, y una c o rre a  cruzada o en aspa 109, elaborada con m ateria l  

f le x ib le  o e l á s t i c o ,  caucho u o tro  m a te ria l análogo, por ejemplo 

a f in  de transform ar e l  movimiento g ir a to r io  de izq uierda a de­

rech a d e l árb o l 104 en e l  movimiento g ir a to r io  de derecha a 

izquierda que r e a l iz a  e l  ro d il lo  105 sobre su eje  v e r t i c a l ,  l a  

polea grande 107 es c o a x ia l  a l  árb o l de mando 104 y vá con ecta­

da rígidam ente a l  mismo a f in  de que ambos g iren  a l  mismo tiem ­

po. La polea pequeña 108 es c o a x ia l  a l  árb o l 118 d el ro d illo  

que impulsa e l  c a r r e t e ,  105, y vá conectada rígidam ente a l  mis­

mo a f in  de que la  velocidad angular d e l ro d illo  im pulsor 105 

aquí i lu s tra d o , sea mayor que la  velocidad  del ro d illo  alimen­

tarlo!' 86 .

Se puede proveer cu alesq u iera  elementos apropiados para 

mover e l  ro d illo  impulsor a f in  de ponerlo en co n tacto  con e l  

c a r r e te  de c in ta  o para a le ja r lo  de é l .  Tal como indican  lo s  

dibujos, e l  árb ol 118 e s tá  sostenido por una p laca  p la n a ,h o ri­

zon tal 110 , que vá montada en e l  so stén  101, a f in  de que pue­

da moverse horizontalm ente sobre su e je  v e r t i c a l .  La p laca  110 

se extien d e la teralm en te  y vá montada de modo movible en uno de 

lo s extremos de un p aaaáo r-p iv ote  v e r t i c a l  111 , que vá r íg id a ­

mente conectado a l  soporte o so stén  101 , proyectándose h a cia  

a rr ib a  d el mismo. El extremo de la  p laca  110 que vá montado en 

e l  pasador 111 puede agrandarse o proveerse de una oopa e n te riz a  

a f in  de so ste n e r la  p laca  en c a ti l^ v e r  en p o sición  h o riz o n ta l.
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131 estreno opuesto do la. p laca  llü  se presenta aquí provis­

to  de ana o r e je ta  112 que se proy ecta  en d ire cc ió n  v e r t i c a l ,  que 

lle v a  ana abantara c i r c u la r  pequeña paro lo s u fic ie n t emant e gran­

de para a lo ja r  una b arra  c i l in d r ic a  113, alarg ad a en d irecció n  

v e r t i c a l .  331 diámetro externo de la  barra es ligeram ente menor 

que e l diámetro in terno de dicha a b e rtu ra , llevando dicha barra  

una cabesa 114 en su extremo p o s te rio r  cuyo diámetro es mayor 

que e l  diámetro de dicha a b ertu ra  y que en tra  en co n ta cto  con la  

o r e je ta  112, a f in  de l im ita r  e l  movimiento h acia  adelante de la  

b arra  con d ire cc ió n  a l  árb ol de mando 14, La barra lle v a  un co­

l l a r  115 que se extiende radialmenfce h a c ia  ad elan te de la  o re je ­

t a  112, entrando en co n tacto  con un muelle h e lic o id a l de compre­

sión 116, que va colocado en p osición  c o a x ia l  con resp ecto  de la  

b a rra . 131 muelle de compresión se extien d e en tre  e l  c o l l a r  115 

y la  o r e je ta  112 y funciona d el mismo modo que funciona e l mue­

l l e  de ten sión  99, a f in  de empujar en sentido inclinado e l ro ­

d i l lo  impulsor 105 h acía  e l  c a r r e te  de c in t a ,  cuando e l carro  88 

se mueve h a cia  a t r á s ,  aleján d ose del árb ol de mando 14. Al mover­

se e l  carro  h a cia  ad elan te  en d ire cc ió n  a l  árbol de mando, e l  

muelle 116 hace que la  b arra  113 se mueva también h a cia  adelante  

h a sta  que la  cabeza 114 en tra  en con tacto  con l a  o r e je ta  112.

La p laca  97 que aquí se  p resen ta  va p ro v is ta  de una o re je ­

t a  117 que se proyecta h a cia  asa jo  y que en tra  en co n tacto  con 

e l  extremo d elan tero  de la  b arra  113, cuando e l carro  83 se mue­

ve h a cia  a t r á s ,  a le ja  adose d el árb o l de mando 14. 3e provee hu­

so p o rte  u o tro  elemento adecuado en la  p arte  superior del sos­

té n  101 que s irv e  p ara gu iar la  p a rte  d elan tera  de l a  b arra 113 

h a cia  la  o re je ta  117 y para e v i ta r  cualquier movimiento v e r t i c a l  

l a t e r a l  de dicha p a rte  d e la n te ra  que pudiera d e s v ia rla  de la  

senda de movimiento de dicha orej e ta .
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Al h acerse  g ir a r  e l  árb o l de mando de derecha a izq u ierd a , 

colocándolo en l a  p o sición  de reproducción ("p lay ") que in d ica  

l a  f i g .  1 , e l  parro 88 y su p laca  97 se mueven h a c ia  a tr á s  a le ­

gándose d e l árb ol de mando y acercándose a l  ch a sis  que e s tá  en 

5 p osición  de tra b a jo  en e l  rebajo 1 2 . Con .orine se mueve h a c ia  a—

t r á s  la  p laca  97, e l  ro d illo  loco 87 e n tra  en con tacto  con la  

c in ta , y la  o r e je ta  117 empuja la  b arra  113 h a cia  a tr á s  para com­

prim ir e l  muelle 116, comprimiendo, a l a  v ez , la  p laca  110 en 

d ire cc ió n  de derecha a izq u ierd a , y mueve e l  r o d illo  de impul­

lo sió n , 105, por la  muesca 53 de modo que en tre  en co n tacto  con e l

disco  portador de c in ta  d e l c a r r e t e ,  c a r r e te  que va montado en 

e l  c h a s is . Al h acerse  g i r a r  e l  árb ol 14 en d ire cc ió n  c o n tra r ia  

p ara c o lo ca r  en la  p o sició n  desconectada ( rto £xn) que in d ica  la  

f i g .  1, l a  p laca  97 y su o r e je ta  117 se mueven h a c ia  adelante y 

15 la  p la ca  110 queda l ib r e  para moverse en d ire c c ió n  de izquierda

a derecha. SI muelle de .compresión 116 es lo  suficientem ente  

fu e r te  p ara provocar un lig e ro  estiram ien to  de la  c o rre a  e l á s t i ­

ca  109, cuando se empuja e l  ro d illo  impulsor 105 co n tra  e l  ca ­

r r e t e  de c i n t a .  La te n sió n  que .se impone a la  co rre a  s ir v e  para  

2o mover la  p laca  110 de izq u ierd a a derecha y para sacar e l  ro d i­

llo  fu era  de co n tacto  con re sp e cto  a l  c a r r e te  de c in ta , cuando 

e l  ca rro  88 se mueve h a c ia  ad elante en d ire c c ió n  a l  árb ol de 

mando 14. Í3e n o tará  que e l  motor e l é c t r i c o  102 puede ponerse a  

funcionar por medio de la s  p e r i l la s  de mando 3 y 4 an tas de mo- 

25 ver la  p e r i l la  de mando 15 a la  p o sició n  de reproducción ( p la j ) 

y de que lo s  r o d illo s  86 y 105 puedan s e r  movidos corrtinuamente 

por e l  m otor. Por co n sig u ien te , el r o d i l lo  impulsor 105 debe sa­

ca rse  fu era  de con tacto  m otriz con resp ecto  a l  c a r r e te  de c in ta ,  

cuando se desea, para e l  movimiento g ir a to r io  de dicho ro d il lo  sin  

30 te n e r que p arar e l  m otor. La co rre a  e l á s t i c a  109 s irv e  para es­

t e  p ro p ó sito .

- 4 7 -
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Como l a  ranura 53 e s tá  colocada de p re fe re n cia  en e l  cen­

tr o  de la  d is ta n c ia  que media en tre  los lados opuestos d el cha­

s i s ,  e l  ro d il lo  105 que impulsa e l  c a r r e te  queda por lo general 

situado virtu alm ente en e l  cen tro  de la  d is ta n c ia  que media en­

t r e  la s  p a rte s  lo n g itu d in ales  de la  gula 10, a fin  de poderlo 

c o lo ca r  dentro de dicha ran u ra , a l  moverse la  p e r i l l a  de mando 

15 a la  posición  en que se  e fe c td a  la  reproducción del sonido 

f rtp la y M) .

'i'al como se in d ica  en la  s o l i c i ta d  de patente nám 4 5 9 .3 1 3 , 

que es una continu ación , en p a rte , de o t r a  p aten te , l a  f r ic c ió n  

en tre  l a s  v u e lta s  del r o l lo  de c in ta  se  reduce cuando la  v e lo c i­

dad angular de la  primera v u e lta  in te rn a  en e l  centro d e l r o llo  

es ligeram ente mayor que la  velocidad  de la s  p artes  g ir a to r ia s  

d el c a r r e te  que entran en co n ta cto  con dicha v u e lta . 131 diámetro 

de l a  p arte  d el ro d illo  impulsor 105 que en tra  en co n ta cto  con 

e l  c a r r e t e  de c in ta  puede se r  escogido en forma t a l  que propor­

cione a l  d isco portador de c in t a ,  21, que va colocado en e l  ca ­

r r e t e  de c in ta , la  velocidad adecuada con re sp e cto  de la  v e l o c i ­

dad l in e a l  media de la  c in t a ,  fo r  ejem plo, con un d isco  p o rta ­

dor de c in ta  de determinado diám etro, e l  diámetro del ro d illo  

105 con resp ecto  a l  diámetro del r o d i l lo  86 puede s e r  t a l  que 

im parta a por lo menos una de la s  v u e lta s  de la  c in ta  d el c a r r e ­

t e  de c in ta  sin  f in  y a como menos de la  mitad de l a  c i n t a ,  una 

velocidad angular que se a  ligerem ente mayor q u ed a  velocidad d el 

d isc o . Con t a l  a rre g lo  l a  f r i c c i ó n  dism inuirá lo s u fic ie n te  pa­

r a  p e rm itir  que un r o llo  de c in ta  que contiene un námero r e l a t i ­

vamente grande de v u e lta s , funciones s a tis fa c to ria m e n te .

üe v erá , sin  embargo, que l a  velocid ad  angular del d isco  

g ira to r io  portador de c in ta  que en tra  en co n tacto  con e l  ro d illo  

impulsor 105, v a r ia r á  de acuerdo con lo s  cambios cjae se ef ac­

iden en la s  dimensiones d el d iám etro , a menos que se  cambie tara-
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bién l a  velocidad p e r i f é r i c a  d el r o d i l lo  105. Se proveen d iferen ­

t e s  medios para v a r ia r  l a  velocidad  p e r i f é r i c a  d i l  disco 21 por­

ta d o r de c in ta  o d e l ro d illo  impulsor 105 con re sp ecto  a  la  v e lo ­

cidad d el ro d illo  alim entador 35 , de modoqque un d isco de un d iá­

metro determinado y la  p arte  d e l mismo que e s tá  en con tacto  con 

la  prim era v u e lta  in tern a  en e l  cen tro  d el r o l l o ,  pueda g ira r  

a una v elocidad angular determ inada, con lo  cu al se reduce la  

f r ic c ió n  en tre  la s  v u e lta s  del r o l l o .  Tal como in dican  lo s  dibu­

jo s ,  l a  p a rte  d el árb ol 118 que se p ro y ecta  por encima de l a  su­

p e r f ic ie  su p erio r 6 , e s tá  adaptada p ara  a lo ja r  un manguito c i l i n ­

d rico  desmontable, ya s ea de diám etro pequeño o grande, 119 o 120. 

Cada uno de los manguitos puede d e s liz a rs e  v ertica lm en te  p ara s a ­

c a r lo  por e l  extremo su perior d e l á rb o l, pero es impulsador por 

e l  árb ol cuando va montado en é l ,  y no puede g ira r  con resp ecto  

a l  á rb o l. Los manguitos se  fa b r ic a n , de p re fe re n cia , de caucho 

f le x ib le  y e lá s t ic o  u o tro  m a te ria l sem ejante a l  caucho, a f in  de 

e v ita r  e l  deslizam iento en tra  a l árb ol y e l  manguito o en tre  e l  

manguito y e l  disco portador de c in ta . uada uno de los manguitos 

se f a b r ic a  de modo que c a lc e ,  en lo que re sp e cta  a l  tamaño, en 

la  ranura 53 d el ch a s is  a  que va asociado e l manguito, cuando e l

ro d illo  impulsor se mueve sobre su eje  p iv o ta l .

La f i g .  4 i l u s t r a  lo s  manguitos pequeños de caucho, 119, 

en con tacto  impulsor o de ag arre  con e l d isco  21 del c a r r e te  pe­

queño 20. Si se u t i l i z a  e l  ch a s is  grande A 'y  e l  c a r r e te  grande 2 0 ' 

e l  manguito .pequeño 119 sa reemplaza con e l  manguito grande 120, 

como puede v erse  mejor en la  f i g .  14; e s ta  f ig u ra  i l u s t r a  e l  

manguito grande en co n tacto  impulsor con dicho d isco  portador del 

r o llo  de c in ta , 21, d el c a r r e te  grande, m ientras lo s  pasadores- 

guias 83 y e l  ro d illo  loco 87 se  encuentran en sus posiciones más 

remotas h a c ia  a t r á s .

S i ch a sis  A ó e l A ', puede e s t a r  diseñado en forma t a l  que

- 4 9 -
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e l  manguito de caucho del r o d i l lo  impulsor 1O5 pueda moverse per 

la  ranura 53 a fin  de ponerlo en co n tacto  impulsor con e l  d isco  

portador d el ro llo  de c in ta  d e l c a r r e t e  de c in ta  20 ó 2 0 #. üerá  

m anifiesto  que e l  diámetro del manguito de caucho que vamontado 

en e l  árb ol 118 puede v a r ia r  de acuerdo con e l  diámetro d el d is ­

co portador d el r o llo  de c i n t a  impulsado por e l  á rb o l, y con el  

diámetro del cubo en forma de cono truncado d e l 'd is p o , a f in  de 

mover e l  d isco  a la  deseada velocidad angular con re sp ecto  a la  

prim era v u e lta  in te rn a  en e l  ce n tro  d el r o l l o ,  independientemen­

t e  d e l tamafío que tenga e l  c a r r e t e  de c i n t a .

Es a menudo conveniente proveer elementos que lim iten  e l  

movimiento h a cia  a trá s  del r o d i l lo  impulsor 105 en d ire cc ió n  a l  V- 

c a r r e te  de c in ta , a f in  de poder c o lo ca r  e l ch a s is  en posición  

de tra b a jo  en e l  reb ajo  12 y que la  c in ta  d el c a r r e te  pueda avan­

zar sobre la  cabeza m agnética 7, s in  que e l  ro d illo  impulsor en­

t r e  en co n tacto  con e l c a r r e te  de c i n t a ,  ‘.¡a les  elementos lim ita ­

dores de movimiento pueden emplearse en combinación con el cha­

s is  cargado con c a r r e te s  de diám etro pequeño y con c in ta s  r e l a t i ­

vamente c o r ta s , pués ta l a s  c in ta s  pueden se r  alim entadas de modo 

s a t i s f a c t o r i o ,  sin  im p a rtir le  ningán impulso a l  c a r r e te  de c i n t a .

Tal como indican lo s d ib u jos, e l  movimiento h acia  a trá s  d el  

árb ol 118 e s tá  lim itado por medio del borde p o ste rio r  de la  r a ­

nura 106, y por consiguien te e l  movimiento d el árb o l no es lo su­

ficien tem en te amplio para poder e n tra r  en con tacto  con e l  d isco  

21 d el c a r r e t e  20 ó 208, a l  q u ita rse  e l  manguito de caucho 119 ó 

120. E l i  pulso que se im parte a lo s c a r r e te s  20 ó 2 0 #no o cu rre , 

por co n sig u ien te , a menos que e l  manguito e s té  colocado sobre e l  

árb o l 118. E l ch asis  pequeño A y su c a r r e te  20 pueden funcionar 

sin  tro p ie z o s  adn en ausencia d e l  manguito 118 siempre que la  c in ­

t a  s in  f in  17 se a  relativam en te c o r ta  (por ejem plo, c in ta s  de

- 5 o -
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menos de 150 pies {4 5 ,7 2  m etros) de lo n gitu d . Sin embargo, t r a ­

tándose de ch a s is  más grandes que contienen v ario s  centen ares de 

p ies de c i n t a ,  es p re fe rib le  que e l  c a r r e te  sea positivam ente im­

pulsado por lo s elementos d e l r o d i l lo  105. Guando se imparte a l  

c a r r e te  una velocid ad  angular adecuada, e3 f a c t ib le  u t i l i z a r  cin ­

t a s  sin  f in  que midan tan to  como 1200 p ies { 3 6 5 ,7 5  m etro s).

S I , por ejem plo, e l  manguito grande 120 d e l ro d illo  impulsor 

e s tá  montado permanentemente en e l  árb ol 118 y se ha proyectado  

para impulsar e l  c a r r e te  grande 2 0 'a  una velocid ad  apropiada, los  

ch a sis  para lo s  c a rre te s  más pequeños pueden p ro y ectarse  de modo 

que dichos o arre te s  no entren en co n tacto  con e l  manguito 120 , y 

se muevan dnica y exclusivam ente por la  f r ic c ió n  de la  c i n t a .  3n 

t a l  caso l a  ranura 106 e v ita  e l  movimiento h a c ia  a tr á s  del man­

guito 120, co n tra  lo s  c a r r e te s  de c in t a  más pequeños. Si se  fue­

r a  a emplear e l  ch asis  grande A ', cargado con unos 300 a  600 pies  

(9 1 ,4 4  a 1 8 2 ,8 3  m etros) de c in ta  sin  f i n ,  e l  c a r r e te  2 0 's e r l a  im­

pulsado por e l  manguito 120 d el ro d illo  impulsor 105; sin  embargo, 

s i  se  fu era  a emplear e l  c h a s is  pequeño A, cargado con menos de 

150 p ies (4 5 ,7 2  m etros) de c in t a ,  e l  c a r r e te  20 no s e r l a  impulsa­

do por e l  ro d illo  105.

Se n o ta rá  que a l  h acer g i r a r  e l  árb ol de mando 14, la  c in ta  

d el ch asis  en tra  automáticamente en tre  los r o d i l lo s  alimentadores.^ 

la s  piezas se mueven automáticamente a. la  p o sición  en que alimen­

ta n  l a  c in ta , y (o) e l  ch asis  se expulsa automáticamente del r e ­

bajo 1 2 . .iis m anifiesto  que e l  hecho de poderse l le v a r  a cebo auto­

máticamente l a  carga y alim entación de la  c in ta  y la  expulsión de 

c h a s is , de acuerdo con e s te  in ven to , son c a r a c t e r í s t i c a s  que pue­

den ser ventajosam ente aprovechadas en d ife re n te s  tip o s  de máqui­

nas autom áticas (c a ja s  de m ásica accionadas por monedas, por ejein 

p ío , y o tro s  tip o s  de máquina en la s  que debe c a rg a rs e , autom áti-

- 5 1 -
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ca  y sueeeivámente, una p lu ralid ad  de ch a s is  d ife r e n te s ) . Sin em­

bargo, t a l  como se i l u s t r a  an lo s d ib u jo s, e l aparato no es com­

pletam ente autom ático, sino má3 bien sem iautom ático, pués e l cha­

s i s  se carga en la  máquina a mano en vez de ca rg a rse  autom ática­

mente y e l  árb ol 14 se  reg u la  también a mano en vez de regu larse  

automáticamente mediante un re g u lar autom ático e l é c t r i c o .

Se n o ta rá  que e l aparato  p ara c a rg a r  y alim entar la  c in ta  

que aqui se p resen ta , es y.n aparato compacto y de con stru cción  

económica y por con sig u ien te  puede s e r  u tiliz a d o  con v e n ta ja  ya 

sea en máquinas grabadoras o reproductoras de sonido p o r t á t i le s ,  

pequeñas, o en máquinas más dispendiosas de a l t a  fid e lid a d  en la s  

cu ales la  c in ta  se alim enta a mayores .v elo cid ad es. Chasis d el t i ­

po que i lu s tra n  los dibujos y sus guias de c in ta  pueden f a b r ic a r ­

se en grande e s c a la  a un co sto  nominal mediante moldeo de m aterias  

p l á s t i c a s .  Los c a r r e te s  para la  c in t a  pueden fa b r ic a rs e  también 

de m ateria  p lá s t ic a  b a ra ta  y pueden obtenerse mediante o p erafacio -  

nes s e n c il la s  de moldeo. Las piezas f i j a s  del aparato para carg ar  

y alim en tar c in ta  son más ca ra s  que la s  p iezas movibles d el cha­

s i s  fab rica d a s  de m ateria  p l á s t i c a ,  pero c a s i  tod as esas piezas  

se fab rican  a un co sto  de producción relativ am en te  b ajo , recu ­

rrien do a l  a r b i t r io  de doblar t i r a s  m etá licas  planas, mediante 

operacionessirnples de fresad o . SI ro d illo  alim entador 86 y los  

p asadores-guias 83 pueden co n sid erarse  como piezas de p re cis ió n  

y en su elab oración  pueden u t i l iz a r s e  los m etales más adecuados 

d isp onibles para e s te  p ro p ó sito , sin  que aumenten, desmesurada­

mente, e l  co sto  de la  operación de fre s a d o . 31 ro d illo  loco 87 

puede e la b o ra rse  también con un m etal de a l t a  ca lid ad , sin  aumen­

t a r  desmesuradamente e l  costo  d e l a p a ra to , pués no e x is te  en rea­

lidad re p e tic ió n  de p iezas dispendiosas an v i s t a  de que e l  ro d i­

llo  loco va colocado dentro d e l c h a s is . La máquina puede te n e r  la

- 5 2 -
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e x a ctitu d  que se req u iere  para su fuñeionamiento en máquinas de 

a l t a  f id e lid a d  y la  c in ta  puede moverse a la  velocidad que re  

quieren esas máquinas, adn en e l  caso de que los elementos 41 

quían l a  c in ta  hayan sido fab ricad o s con m ateria  p l á s t ic a  y que 

no coloquen la  c in ta  con la  debida e x a c titu d . En v i s t a  de la  cons­

tru cc ió n  mejorada que re v e la  e s te  in ven to , es posible co n stru ir  

una máquina .de costo rela tiv am en te  bajo que funciones eficazmen­

t e  por raás de 500 horas con una c in ta  de longitud determ inada, ya 

sea continua o interm itentem ente, con menos de como 0 ,3  por cien ­

to  de tre p id a ció n  y ru id o.

En v i s t a  de que segdn e l  p resen te  invento se e v i ta  la  nece­

sidad de te n e r  que emplear un h u sillo  de reproducción , un h u sillo  

de alim en tación , poleas y co rre a s  de impulsión com plicadas, meca­

nismos p ara d e se n ro lla r  la  c in ta  y o tra s  p iezas que normalmente se 

emplean en máquina m agnéticas para grabar y rep ro d u cir sonido de 

a l t a  ca lid a d , en las  que corrientem ent e se u til iz a n  dos c a rre te s  

de c in t a  en vez de una c in ta  s in  f in , las  máquinas en la s  que se 

incorporan los aparatos de carg ar y alim en tar c in ta  del presente  

invento pueden fa b r ic a rs e  a un bajo c o s to , s i  ce compran con las  

máquinas de proyección c o r r ie n te  que tien en  la s  mismas c a ra c te ­

r í s t i c a s  en lo  que re sp e cta  a l  funeionam iento•

El aparato e lé c t r i c o  que se  emplea dentro de la  c a ja  2 pue­

de v a r ia r  mucho, pudiendo se r  una unidad relativ am en te simple y 

poco dispendiosa o un aparato  complicado y caro del tip o  emplea­

do en máquinas de a l t a  f id e lid a d . Por ejemplo, e l  motor e l é c t r i ­

co 102 puede s e r  d e l tip o  que funciona a v a r ia s  velocidades pre4- 

determ inadas y en e s te  caso se  proveen in te rru p to re s  adecuados u 

o tro s  elementos análogos para esco ger la  velocid ad  con stan te  de­

seada. Se escoge, por lo g en era l, una velocid ad  de motor que im­

prima a la  c in ta  una velocidad  de como 1 7 /8  a 15 pulgadas (4 7 ,2  

a 3Q1 mm.) por segundo.

- 5 3 -
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Ha máquinas más complicadas podría disponerse lo  n ecesario  

para p arar automáticamente la  reproducción de l a  c in ta  después 

de haber tra n scu rrid o  un periodo de tiempo determinado, o en re s ­

puesta a  un movimiento impartido por la  c in ta  a l  l le g a r  a un 

punto d etem in ad o . Por ejem plo, s i  se graba una fre cu e n cia  regu la­

dora en un punto predeterminado de l a  c i n t a ,  la  alim entación de 

l a  c in ta  ce sa rá  automáticamente en resp u esta  a l a  señ al producida 

por esa fre cu e n cia  reguladora a l  l le g a r  esa p a rte  de la  c in ta  a 

la  cabeza m agnética o a  un punto determ inado. Este  a rre g lo  f a c i l i ­

t a  e l  poder p arar una c in ta  s in  f in  en e l punto deseado. Será ma­

n if ie s to  que una máquina grabadora y rep rod u ctora  d el sonido en 

l a  que pueda ca rg a rse  la  c in ta  con fa c ilid a d  ten d rá  m áltip les  

a p lica cio n e s  s i  se graban en l a  c in ta  sonidos a una frecu en cia  

determinada que hacen la s  veces de un regulador autom ático para 

provocar d ife re n te s  movimientos en una secu en cia  predeterm inada o 

en sincronism os con e l  sonido grabado en l a  c in ta .

El funcionamiento del d isp o s itiv o  1 , para la  grabación y 

reproducción m agnética d el sonido a  base de c i n t a ,  se desprende 

claram ente con la  le c tu ra  de la  d escrip ció n  que anteced e. La pe­

r i l l a  de mando 15 e s tá  por lo re g u la r  colocad a en la  p osición  

desconectada •’ fo f í" )  en l a  forma que in dican  la s  lín e a s  co n ti­

nuas en la  f i g .  1 . M ientras la  p e r i l l a  de mando se encuentra en 

esa p o sició n , la  s u p e rfic ie  de lev a  80 de la  palanca 44 y e l  ro ­

d illo  de leva 79 están  con ectad os, y l a  p arte  p o ste rio r  de la  pa­

lan ca 44 e s ta  en la  posición  levantada que in dican  la s  lin e a s  

continuas de l a  f i g .  3 y la s  lín e a s  de puntos de l a  f i g .  5 . S i 

e s te  momento lo s  c e rro jo s  55 se encuentran en su p osición  más a l ­

t a ,  segln  m uestra la  lín e a  de puntos de l a  f i g .  7, e l  ro d illo  de 

leva 93 se encuentra fu era  de co n tacto  con resp ecto  a la  super­

f i c i e  de lev a  91 en la  forma que in d ica  la  f i g .  2 , lo s pasadores-
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guias 83 y los r o d i l lo s  87 y 105 se encuentran en su p osición  

avanzada y más cercan a a l  á rb o l 1 4 , en la  forma que presentan  

la s  f ig s  • 2 y 6 , la s  barras de expulsión 63 están  en su p osición  

más remota como i l u s t r a  l a  f i g .  6 . e l  f ia d o r  60 e s tá  en su po­

s ic ió n  de entrabe en la  forma que p resen ta  l a  f i g .  6, estando e l  

tope 70 d el f ia d o r  colocado en la  senda de movimiento de l a  o re -  

j e ta  r a d ia l  68.

lío es s i  no h asta  que e l  ch a sis  se co lo ca  en p osición  de 

tra b a jo  en e l  rebajo  12 o h a sta  que e l f ia d o r  se mueve de iz ­

quierda a derecha, que la  p e r i l l a  de mando 15 puede moverse de 

derecha a izq uierda para c o lo c a r la  en la  p osición  de reproducción  

( " p la y " ) . 11 fia d o r 19 no impide, s in  embargo, e l  movimiento g i­

r a to r io  de izq u ierd a a derecha de l a  p e r i l l a .  Una vez que la  pe­

r i l l a  15 ha girado como de diez a v e in te  grados en d ire cció n  de 

izq u ierd a a derecha, de su p o sición  de desconexión (• 'off') a la  

p o sició n  de expulsión ( (1e j e c t w) t p o sició n  que se in d ica  por me­

dio de lín e a s  de puntos en la  f i g .  1 e l  ro d illo  de lev a  160 en­

t r a  en co n tacto  con la  leva 59 a f in  de mover la s  p a rte s  poste­

r io r e s  57 de lo s  c e rro jo s  h a sta  c o lo c a r la s  en su p o sición  más 

baja o p o sición  de desenganche poi’ debajo de la  su p e rf ic ie  6 , 

en la  forma q^e presentan la s  f i g s .  7 y 8 .

La p e r i l la  de mando p rin c ip a l puede moverse manual o auto­

máticamente por medio de un muelle u o tro  d isp o s itiv o  adecuado 

a f in  de c o lo c a r la  de nuevo en la  p o sición  de desconexión (" o f f" )  

antes de in s e r ta r  e l  ch a sis  en e l  reb ajo  12 . @1 muelle de com­

presión 61 hace re g re sa r  lo s c e rro jo s  a  su p o sición  de entrabe  

después de que la  p e r i l l a  de mando p rin c ip a l ha girado de dere­

cha a izq uierda h asta  l le g a r  a la  p o sición  desconectada (•'off'1) 

o más a l l á  de esa p o sició n .

Después de in s e r ta rs e  en e l  rebajo 12 la  p a rte  d elan tera
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d el ch asis  grande o del pequeño, la s  piezas asumen la s  p o sic io ­

nes que i lu s tra n  la s  f ig s .  2 y 3 . S i e s te  momento, la s  cabezas 

163 de la s  b arras  de expulsión se mantienen en v i r tu a l  contac­

to  con la  gula 10 , mediante la  pared v e r t i c a l  plana que forma 

la  p arte  d e la n te ra  d el c h a s is , la s  b arras  de expulsión 63 se 

mantienen en su p o sició n  de avance a f in  de so ste n e r e l fia d o r  

69 fu era  de l a  senda de movimiento de l a  o r e je ta  68, lo s pasa­

d o res-g u ias 41 se encuentran en su p o sición  más elevada, t a l  co­

mo muestran la s  f i g s .  3 , 10 y 12 , de modo que e l  borde in f e r io r  

de la  p arte  r e c t a  de l a  c in ta  que se  encuentra en tre  dichas  

g u ias, queda por encima de la  c in ta  que se encuentra en lo s  e le ­

mentos 7, 83 , 87 y 105, lo s  c e rro jo s  55 entran en co n tacto  con 

lo s  bordes d elan tero s de la s  ranuras 156 en la  forma que in d ica  

la  lin e a  de puntos de l a  f i g .  1 0 , a f in  de so sten er e l  ch a sis  

en posición  de tra b a jo  y para oponer r e s is te n c ia  a l  movimiento 

que e je rce n  la s  b arras  de expulsión sobre e l  c h a s is , y lo s e le ­

mentos 87 y 105 se encuentran en p o sició n  h acia  ad elan te , fue­

r a  de co n tacto  con l a  c in ta  o con e l  c a r r e te  de c in t a .

Una vez que e l  ch a sis  se encuentra en p o sición  de tra b a ­

jo  dentro del rebajo 12, se puede h acer g ira r  la  p e r i l l a  de man­

do en d ire cc ió n  cíe derecha a izq u ierd a por una d is ta n c ia  angular 

predeterm inada (que puede s e r , por ejeraplo, una d is ta n c ia  de 

90 grados en l a  forma que presentan lo s  d ib u jos, o cu alq u ier  

o tr a  d is ta n c ia  adecuada), moviéndolo, desde la  p o sición  desconec­

ta d a  C o f f )  h a sta  l a  posición  de reproducción ("p la y ") en l a
-v ^

forma que in d ica  la  lin e a  de puntos de la f i g .  1 . S i se desea, 

l a  su p e rfic ie  de lev a  80 puede p ro y ectarse  en forma t a l  que l i ­

m ite e l  movimiento Se derecha a izq u ierd a d el brazo 78 o puede 

proveerse cu alq u ier o tro  elemento adecuado a f in  de e v ita r  e l  

movimiento g ira to r io  de derecha a  izq u ierd a d el árb ol 14 y de la.

56.
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p e r i l l a  de mando 15 más a l l á  de l a  p o sición  de reproducción  

( np la y ") .
Corrientem ente la s  p e r i l la s  de mando 3 y 4 o cualeaquier®  

o tro s  d isp o sitiv o s  que se provean para e s te  p ro p ó sito ,se  a ju s­

ta n  para que in ic ie n  e l  movimiento g ira to r io  a e l  motor 102 y pa­

r a  que accionen e l  equipo e le c tr ó n ic o , m ientras la  p e r i l la  de 

mando 15 se encuentra en p o sición  de desconexión {" o f f " )  pero 

s i  se desea e l  equipo e lé c t r i c o  puede d esco n ectarse  en e l  momen 

to  en que la  p e r i l l a  de mando p rin c ip a l se co lo ca  en la  posición  

en que se e fe ctd a  la  reproducción d el sonido ( " p la y " ) , y en t a l  

caso los r o d i l lo s  que alim entan la c in ta  se ria n  movidos a posi­

ciones adecuadas para r e a l iz a r  la  alim en tación  de la  c in ta  y po­

d rían  por co n sig u ien te , i n i c i a r  la  alim en tación  de l a  c in ta  en 

e l  momento en que comienza a funcionar e l  m otor. E ste  método de 

funcionamiento podría ponerse en p r á c t i c a ,  por ejem plo, antes  

de que las  p e r i l la s  3 y 4 sean a ju stad as  para obtener e l  desea­

do volumen y (o )  to n o . Sin embargo, después de haberse ajustado  

e l  aparato e lé c t r i c o  con la  debida p re c is ió n  por medio de las  

p e r i l la s  3 y 4 , para obtener e l  deseado volumen, velo cid ad , e t c .  

es por lo gen eral p re fe rib le  p e rm itir  que e l  motor 102 g ire  con­

tinuamente m ientras se in se rta n  sucesivam ente d ife re n te s  cha­

s is  en e l  rebajo 12 y h a s ta  que haya necesidad de p a ra r la  má­

quina por c ie r to  periodo de tiem po.

Los sig u ien tes  acontecim ientos tien en  lu g a r, en sucesión, 

durante e l  movimiento de l a  p e r i l la  de mando h a c ia  la  posición  

en que se reproduce e l  sonido ( Hp lay M) *. (a) e l  ro d illo  79 se 

mueve a lo largo de l a  s u p e rfic ie  de le v a  80 en l a  p a rte  delan­

t e r a  de la  palanca 44 y empuja h a cia  a r r ib a  l a  p a rte  sem icircu­

l a r  76, colocándola en la  p o sición  que in dican  la s  lin e a s  con­

tin u as  de l a  f i g .  5 , con lo  cu a l la s  guias 44 descienden b asta

-57<
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un punto predeterm ínalo (por ejem plo, h a sta  e l  punto que mues­

tra n  la s  lin e a s  de puntos de la  f i g .  1 2 ) ,  y e l  trozo  de c in t a  

que queda en tre  la s  gulas se hace descender en tre  lo s  r o d illo s  

alim entadores 86 y 87 y e n tre  los p asad o res-g u las 83 y la  cabe­

za m agnética 7 , h asta  co lo ca r lo  en alineam iento h o rizo n tal con 

la s  ranuras 8 4 , (b) e l  ro d illo  de lev a  93 que se  mueve a lo l a r ­

go de l a  s u p e rfic ie  de lev a  91 a f in  de que e l  ca rro  88 se mue­

va h a cia  a tr á s  en d ire cc ió n  a l  c h a s is , mueve luego lo s pasado­

re s -g u la s  83 co n tra  la  c in ta  y hace que la  c in ta  en tre  en con tac­

to  y se amolde a l a  c a ra  d e la n te ra  curvada y l i s a ,  82 , de la  ca­

beza m agnética 7 , y  (c) después de c o lo ca rs e  la  c in ta  con la

debida e x a c titu d  en la s  ranuras 34 y co n tra  la  c a ra  82 de la  ca­

beza m agnética durante l a  dltim a etapa d el movimiento de dere­

cha a izq u ierd a d el árb ol 14 , e l  ro d illo  alim entador 87 y e l  ro ­

d il lo  motor 106 son empujados h a cia  a tr á s  por lo s  muelles 99

y 116, resp ectivam en te, h a s ta  c o lo ca r lo s  en la  p o sició n  en que 

se alim enta la  c in t a .

E l co n tacto  de ag arre  en tre  lo s  ro d illo s  alim entadores y  

l a  c in ta  debe s e r  de p re fe re n cia  s u f ic ie n te  para que la  alimen­

ta c ió n  de l a  c in ta  se in ic ie  a l  mismo tiempo o justam ente an­

te s  de que e l  ro d illo  impulsor 106 le  im parta movimiento g ira ­

to r io  a l  d isco portador de c in ta  21 , y por lo menos un in stan ­

t e  después de que l a  c in ta  se ha colocado en la  p o sición  debida 

co n tra  la  cabeza m agnética 7, En. e l  d isp o sitiv o  que presentan

lo s  d ib u jo s, e l  ro d illo  impulsor 105 i n i c i a  e l  movimiento g ira ­

to r io  d e l c a r r e te  20 o d el 2 0 ' v irtu alm en te  a l  mismo tiempo que 

lo s r o d illo s  86 y 87 in ic ia n  l a  alim en tación  de la  c in ta  17 .

Se comprenderá que l a  c in ta  que e s tá  so sten id a entre la s  

g u ias, 4 1 , queda colo cad a, antes de r e a l iz a r s e  e l  descenso de 

la  c in ta , v irtu alm en te  en a lin e a ció n  con la  s u p e rf ic ie  d e la n tera
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de la  cabeza m agnética o por d elante de e l l a ,  y con e l  ro d illo  

86 que g ira  constantem ente, y vá colocada por d e trá s  d el ro d i­

l lo  loco 87 y de los p asadores-guias 83 , evitándose a s í  que la  

c in ta  se enrede cuando se bajan d ich as guias y que estorb e en ,

manera alguna e l  descenso de la s  g u ias .

La p e r i l l a  de mando 15 puede h acerse  g ira r  en cu alq u ier  

momento desde su p o sición  de reproducción ("p la y ") h a sta  la po- 

s ic ió n  de desconexión ( " o f f “ ) a f in  de poner térm ino a l  movi­

miento de l a  c in ta  y d el c a r r e te  de c in ta  que le s  imparten lo s  

r o d illo s  impulsores 86 y 105, resp ectivam en te, que por lo gene­

r a l  g iran  continuam ente. Cuando l a  p e r i l l a  se hace g ir a r  en 

esa  d ire c c ió n , e l  ro d illo  de lev a  93 se mueve alejándose del 

ch asis  A o d el ch asis  AT y e l  muelle 94 se con trae  a  f in  de 

mover e l  ca rro  88 h a cia  ad elan te en d ire cc ió n  a l  árb o l 14 . E l 

p asad or-p ivote 98 se mueve junto con e l ca rro  y uno de lo s  pa­

sadores-guias- 83 e n tra  en co n tacto  con e l  ro d illo  loco 8 7 , a 

f in  de mover dicho ro d illo  colocándolo fu era  de con tacto  de aga­

r re  con resp ecto  a  l a  c in ta  a l  mismo tiempo que lo s  pasadores- 

guias cesan su co n tacto  con l a  c in ta  o justam ente an tes de que 

o cu rra  t a l  c o s a . Al moverse e l  ca rro  88 h a cia  ad elan te , la  barra

13 se empuja h a c ia  ad elan te  a l  expandirse e l  muelle 116, y e l  

ro d illo  motor 105 ceso su co n tacto  con e l  d isco  portador de 

r o l l o ,  21 , a l  c o n tra e rse  l a  co rre a  e l á s t i c a  109, soltando dicho 

d isco  v irtu alm ente a l  mismo tiempo que e l ro d illo  loco 87 suel­

t a  l a  c in t a .  Por con si gu ian te , e l  c a r r e t e  de c in ta  20 o e l  20» 

d eja  de g ir a r  a l  rniamo tiempo que lo s  elementos alim entadores  

86 y 87 cesan de alim en tar l a  c in t a .  Al mover más adn e l  árbol

14 h a c ia  la  p o sición  de desconexión ( " o f f " )  e l  muella 81 se

co n trae  inclinando la  palanca 4 4 , y lo s  muelles 42 se expanden 
a f in  de le v a n ta r l a  c in ta  h a s ta  c o lo c a r la  virtu alm en te en la
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ranura 52:. 31 ch a sis  puede s e r  re tira d o  moviendo la  p e r i l l a  de 

mando 15 a l a  posición  en que se expulsa e l  ch a sis  (e je c t )  a f in  

ae s o l t a r  lo s  c e rro jo s  55 y p erm itir  e l  movimiento h acia  a tr á s

d el ch a sis  provocado por la s  b arras 63.
Las f i g s .  15 a 20 p resen tan  una m o d ificació n  d e l in v en to ,

en la  cu al pueden emplearse en l a  misma máquina grabadora, c a r r e ­

t e s  de c in ta  y ch asis  desmontables de c in ta  s in  f i n .  La f i g .  15 

m uestra una máquina p o r t á t i l  para grabar y rep ro d u cir sonido la  

dotada d el equipo e le c tró n ico  c o r r ie n te  colocado dentro de una 

l0  c a ja  o estuche re cta n g u la r 2 a . E l equipo e lé c t r i c o  puede conec­

ta r s e  y d escon ectarse  por medio de una so la  p e r i l la  de mando lo a , 

que reg u la  e l  volumen y (o) o tra s  v a r ia n te s , ta l e s  como la  velo­

cid ad , e l  tono y o tro s  fa c to re s  análogos, por medio de un árb ol 

de mando 14a . La p e r i l l a  15a l le v a  también in te rru p to re s  adecua- 

15 dos a f in  de grabar mensajes a l  moverse h acia  un lado la  p e r il la  

desde una posición  predeterm inada, pudiéndose rep ro d u cir lo s  men­

sa je s  grabados en la  c in ta  a l  moverse la  p e r i l la  en d ire cc ió n  con­

t r a r i a .
La máquina de grabar la  lle v a  una p laca  m e tá lica  plana,

2o 200 , en e l  extremo su p erio r d el estuche 2a y una p la ca -cu b ie rta

201, que cubre virtu alm en te  la  to ta lid a d  de dicha p laca  su p erio r. 

£oda la  s u p e rfic ie  de l a  p la ca , c u b ie rta  es piaba, con excepción  

de una p a rte  levantada 202 , que se  p ro y ecta  h acia  a r r ib a  para  

formar una c a ja  re cta n g u la r  de a l tu r a  virtu alm en te  uniforme a to -  

g5 do e l  ancho y longitud de la  ca £ a . Por encima de la  su p e rfic ie

su perior plana, 201 , se p ro y ecta  un ca b re sta n te  o ro d illo  alimen- 

tad o r Q2a, movido a m otor, un par da pasadores o pernos, 203 , 

alineados la tera lm en te , que s irv e n  para c o lo ca r  en la  p o sición  

debida un ch asis  de c in t a ,  adyacente a l a  c a ja  202, una cabeza  

30 m agnética tra n sd u cto ra  7a , colocad a e n tre  dichos pasadores, un

par de pernos, 205 alineados v e rtica lm e n te , que sirven  para colo-
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g sí su la  p osición  debida un par ae B s r rs ts s  de o in ts  c o r r ie n te s ,  

205, una guía de c h a s is  en forma de U, 205, y un par de guías de 

c in t a ,  207, alineadas la te ra lm en te , que s irv e n  para mover la  c in ­

ta  magnética desde lo s  r o d i l lo s  205 e s ta  una p o sición  adyacente 

a la  ca ra  de la cabeza magnética 7a y la  su p e rfic ie  d e l cab restan ­

te  86a* Be provee un ro d illo  loco con rev estim ien to  de caucho, 87a, 

que s irv e  para mover la  c in ta  poniéndola en co n tacto  con e l  cab res­

tan te  86a, a f in  de i n i c i a r  o aeten er la  alim entación ae la  c in ta ,  

y s i  se desea, se pueden proveer pasadores-guías sem ejantes a los  

pasadores 83 de la  máquina grabadora 1 , a f in  de poder co lo car  

la  c in ta  en posición  c o r re c ta  con tra  la  cabeza 7a, o se puede pro­

veer un ro d il lo  para impulsar e l  c a r r e t e ,  semejante a l  ro d illo  105, 

de modo que impulse e l  c a r r e te  de c in ta  sin  f in  d el c h a s is , l o s  

pasadores 2 0 3 , la  guía 206 en forma de ü , y la s  guías de c in ta  207 

se colocan  en forma t a l  que sostienen un ch asis  desmontable, a 

prueba de in tru so s  semejante a l  ch a sis  A, en una posición  de t r a ­

bajo predeterm inada, adyacente a la  ca ja  202, como indican la s  l í ­

neas de puntos y rayas de la  fig *  15*

Se proveen elementos dentro de ls  cs.]a 202 que s irv en  para 

hacer descender la  c in ta  en e l  c h a s is  a prueba de in tru so s hasta  

c o lo ca r la  en p o sició n  de reproducción , en tre  lo s  r o d illo s  alime n- 

tadores 86a y 87a y en posición adyacente a la  cabeza magnética 

7a. Tales elem entos pueden ser sem ejantes a la palanca en forma 

de U que se d estin a  a deprimir la  c i n t a  y a l mecanismo motor de la  

misma que vá ce n tro  ae la  cu b ie rta  1 3 , pero comprenden, de p refe ­

r e n c ia , unas palancas o lengüetas que deprimen la  c in ta  y que se 

r e t i r a n  dentro ue la  c a ja  202 a l  q u itarse  e l  c h a s is . T al como mues­

tran lo s  dibujos, la  c a ja  202 contiene un per ae palancas o le n ­

güetas p a ra le la s , 2 0 8 , que pueden h acerse avanzar por encima de 

l a  c in ta  o pueden r e t i r a r s e  dentro de la ca ja  en le forma que in -
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dicen la s  lín e a s  de pantos y rayas de le -id* 17 . en respuesta  

e l  movimiento g ir a to r io  de la perilla 15s ya sea en ana a o tra  

d ire cc ió n - Las f ig s*  24 a 27 presentan un mecanismo semejante 

destinado a deprim ir le c in t a ,  que puede emplearse en la  ca ja  

202 y que se d e s c r ib irá  luego-

Las lengüetas o palancas 208 esten  formadas de una sola  p ie ­

za s im étrica  de hoja m etálica  y están  unidas de modo in te g ra l  por 

medio de una parte  tra n s v e rs a l 2 0 2 , arqueada v ertica lm e n te , lo  

que permite que la s  lengüetas se mueven a l  mismo tiempo* Las len ­

güetas van montadas en un elemento de so ste n  210, elaborado de una 

sola pieza m e tá lica , s im é tric a , en forma ue U, p ro v isto  de pare­

des l a t e r a l e s  v e r t i c a l e s ,  211 y 212 , y una pared v e r t i c a l  p o ste­

r i o r  213 , y que vá rígidam ente conectada a la  placa superior 300, 

por medio de lo s  to r n i l l o s  214* Las paredes la t e r a le s  211 y 212, 

del elemento de sostén  210, van conectad as & pivote con la s  le n ­

güetas 208 por un par de pasad o res-p ivo tes o pernos 215 alineados  

la te ra lm e n te , lo s  cu ales van rígidam ente conectados a dicho e le ­

mento por la s  tu ercas 216, estando p ro v is ta s  dichas paredes l a t e ­

r a l e s ,  a lo  la rg o  de sus bordes su p e rio re s , ue un par de o re je ­

ta s  o topes 217, v u elto s h acia  aden tro , alin ead os la teralm en te , 

que pueden en tra r  en con tacto  con lo s  bordes su p erio res de la s  

len güetas 208, a f in  de lim ita r  e l  movimiento hacia  a rr ib a  de 

la s  miañas* Las lengüetas p a ra le la s  208 ván p ro v ista s  de unas 

ranuras 218 , alargad as horizontalm ente, alin ead as en d irecció n  

v e r t i c a l ,  que son lo  suficientem ente anchas para a lo ja r  lo s  pa­

sad o res-g u ías  215* Les lengüetas se montan en los pasadores-pivo­

te s  y en la s  ranuras de modo que puedan r e a l iz a r  un movimiento 

co rred izo  lo n g itu d in al y puedan moverse en sentido v e r t ie a l  sobre 

e l  e je  h o rizo n ta l ue dichos p asadores-p ivotes*

Las p artes  p o ste rio re s  ue la s  lengüetas 208 que quedan por
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d e trá s  de lo s  pasad o res-p ivo tes e stá n  in clin ad as h acia  abajo en 

d ire cció n  de la  p laca superior 200 por medio de un par de mue­

l l e s  de presión h e lic o id a le s , 219 , que se extienden en tre  la s  

o re je ta s  220 en la p arte  p o ste rio r  de la s  lengüetas y la s  ranu­

ra s  221 en la  p arte  in f e r io r  de 1- pared, p o ste rio r  213. Los mue­

l l e s  r e s is te n  elásticam en te la in c lin a c ió n  v e r t ic a l  de la s  lengüe­

ta s  alreded or de lo s p ivotes 215 , empujan hacia a rrib a d la s  lengua-,^., 

ta s  contra la s  o re je ta s  217, y empujan a presión h acia  a t r á s ,  con­

t r a  lo s  pasadores 215, la s  p a rtes  de la s  lengüetas que forman l a  

parte d elan tera  de la s  ranuras 218 , t a l  como in dican  la s  lín eas  

de puntos y rayas de la  fig * 17*

Se proveen elementos motores para hacer que la s  lengüetas  

se mueven por encima de la  c in ta  y para hacer descender la  c in ta  

en resp u esta  del movimiento g i r a to r io  del árb o l de mando 14a*

T al como muestran lo s dibujos, se provee un árb ol de mando e l  ex­

tremo superior ael cu a l 222 , tien e un c o r te  tra n s v e rs a l sem icir­

cu la r  que se proyecta por enoima de la  ca ja  202 y se a lo ja  en f o r ­

ma desmontable en un rebajo de conformación semejante que e x is te  

en la p e r i l la  de mando 1 5 a , siendo situ ado e l  árbol con resp ecto  

de la  placa 200 , mediante e l  elemento de c o jin e te  223 , de modo 

que pueda g ira r  sobre su eje v e r t i c a l .  S I  ce n tro  de una barra  

impulsora h o riz o n ta l, 224, se conecta rígidam ente a l  árb o l 14a, 

entre e l  elemento ae c o jin e te  223 y la  p arte  superior de la  c e ja  

202, por medio de un pasador c i l in d r ic o  225 que se extiende a 

tra v é s  de diehe berra impulsora y dicho árb ol y ca lza  ajustamente 

en e l l o s .  Un por ue pasadores o árb o les  v e r t ic a le s  226 , que son 

id é n tico s  entre s í  y que se proyectan hacia  ab ajo , van rígidamen­

te conectados a le  barre impulsora 224 , uno a cada extremo de e l l e ,  

por medio ue t o r n i l l o s .  Estos pasadores sostien en  de modo g ir a ­

to r io  un par de r o d i l lo s  de leva v e r t i c a le s  227, que van montados
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en lo s  pasadores de modo que puedan g i r a r  sobre sus e je s  v e r t i ­

c a le s ,  e je s  que quedan coloc eos a d is ta n c ia s  ig u ales  del eje 

v e r t i c a l  del árb ol de mando 14a, adaptándose lo s  r o d i l lo s  a en­

t r a r  en con tacto  con la  parte  curvada 209, a f in  de mover la s  len ­

güetas en d ire c c ió n  lo n g itu d in a l.

E l  centro  de la  p arte  curvada 209, e s ta  arqueado tra n sv e r— 

sslmente a f in  de proveer una s u p e rfic ie  arquéala 228 en e l borde 

p o ste rio r  de le. parte  209 y una su p e rfic ie  de leva convexa, 229, 

ligeram ente curvada en la  cara  su p erio r, siendo la s  su p e rfic ie s  

de leva de la  parte  209, en sus lados opuestos, 223 y 229 r e ln t i  — 

vámente re c ta s  y p lanas como puede verse mejor en la s  xigs 16 y 

1 9 . la  su p e rfic ie  de leva arqueada, 228, tien e  de p re fe re n cia , un 

radio de cu rvatu ra  ig u al a la d is ta n cia  que media en tre  e l eje  del 

árb o l de mando 14a y la  su p e rfic ie  que en tra  en con tacto  con la  

lev a  del ro d illo  <ie leva 227, en la  forma que presenta le  fig *

1 6 , a f in  de e v i ta r  e l  movimiento lo n g itu d in al de l a s  lengüetas  

2 0 8 , cuando e l  r o d i l lo  227 se mueve a lo  larg o  de la  su p e rfic ie  

228. S al como in d ican  lo s  d ib u jos, se provee una muesca somera 

arqueada 230, en la  parte  209 , en e l  cen tro  de la d is ta n cia  que 

media en tre  le.s lengüetas a f in  de a lo ja r  uno de los ro d illo s  

227 y mantener dichos ro d illo s  y la  barra im pulsora, 224 , en po­

s ic ió n  lo n gitu d in al p arale la  a dichas len g ü etas, en la  forma que 

in dican  la s  lín e a s  de puntos y rayas de l a ,  f i g .  1 6 , cuando se 

su e lta  la  p e r illa  15a y la  c in ta  se encuentra en lap o sició n  ade­

cuada para e fe ctu a r  la reproducción clel sonido que in d ica  la  fig*  

1 8 .
Los extrem os opuestos de la  barra impulsora 224 están  vu el­

to s  h acia  abajo =; f in  de proveer un par de o re je ta s  de le v a , idén­

t i c a s  entre s í ,  231 , que entran  en con tacto  con le  su p erficie  de 

lev a superior 229. Las o re je ta s  de leva están  espaciadas de la
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placa superior 200 por una distancia que es mayor que la distan­

cia que media entre dicha placa y los extremos opuestos de la par­

te transversal 209, a fin de elevar las lengüetas cuando la harra 

impulsora 224 se encuentra colocada en la posioián que indican las 

6 líneas continuas de las figs. U  y 17. Sin embargo, una de las
orejetas 231 entra en contacto con la superficie de leva 229, ha­

ciendo descender, poco a poco, la parte 209 y las partes de las 

lengüetas 208 que deprimen la cinta, hasta llegar a la posioián 

que indica la fig. 18, al hacer girar la barra 224 desde la posi- 

10 oián que indican las líneas continuas de la fig. 16, hasta la po-

sicián que indican las líneas de puntos y rayas de la misma figu­
ra. Al hacerse girar la barra impulsora 224, ya sea en una u otra 

dirección, desde dicha posioián longitudinal, las orejetas, 231, 
se mueven quedando fuera de contacto oon respecto a la superficie 

15 de leva 229, a fin de permitir que los muelles 219 empujen hacia
arriba la parte 209. Cuando la barra impulsora permanece en una 

posición transversal neutra predeterminada, perpendicular a las 

lengüetas 208, en la forma que indican las líneas de puntas y 

rayas de la fig. 16, las lengüetas se retiran por completo del 

20 modo que indican las líneas de puntos y rayas de la fig. 17.
El estudio de los dibujos pondré de manifiesto la forma en 

que uno de los rodillos de leva 227 entra en contacto con el 
borde del elemento 209 al hacerse girar *a barra impulsora ya sea 

en una u otra direocián, desde dicha posición neutra predetermina- 

2 5  da y la forma en que las lengüetas se mueven hacia adelante por la
aocióA de dicho rodillo de leva, cada vez que la perilla de mando 

15a se hace girar aun més en la misma dirección, Desde luego, la 

superficie de leva 228 y la ranura 230 pueden asumir oualquier 

forma adecuada para alojar el elemento inclinador 209 en relación 

, con el rodillo 227, ouando el rodillo se mueve a lo largo de di-
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oha superficie al hacerse descender la cinta.
B1 mecanismo <iue sirve para hacer descender la cinta %ue 

presentan las figs. «  a 19. es especialmente ítU  para emplearlo 

en móguinas de gratar y reproducir sonido -a base de cinta, en las 

gue los mensajes pueden gratarse en la cinta al mover a un lado 

la perilla de mando, y los mensajes gratados en la cinta pueden 

ser reproducidos al morar dicto perilla de mando en dirección con­

traria. En vista de gue lo torra impusiera 224 y 1» parte trans­
versal 209 son simétricas con respecto a un plano gue se extien­

de a través del eje del ártol de mando 14a, pueden tener lugar, 
en orden, las mismos operaciones (es decir, el .vanee de las len­

güetas, el desoenso de lo cinto, la elevación de lo cinta y el re­

tiro de la. lengüeta.) cuando la perilla de cando Ida se tac. gi­
rar 180 grados ya sea en una u otra dirección, desde la posición 

neutra c posición de desconexión (-col», guedando siempre las 

lengüetas 208 en la mismo posición al haoerse girar la perillo 

una distancia predeterminada desde la posición neutra, indepen­

dientemente de la dirección en gue se eíectóe el movimiento de 

la perilla. Al taoer girar la perilla de mando 15a en oualguier 

direoción desde la posición de desconexión (-oof-). la cinto des­

ciende y se efectóan las otras operaciones gue son necesarias para 

lograr el funcionamiento satisfactorio de la móguina. Toles ope­

raciones se pueden regular haciendo girar lo perilla 15a hacia un 

lado durante la gratación de la cinta y haciendo girar la perilla 

en direooión oontraria para la reproducción del mensaje.
Las figs. 24 a 27 presentan una forma modificada del meca­

nismo gue sirve para deprimir la cinta, adecuado para emplearse 

en la móguina la. El mecanismo gue impulsa los lengüetas gue pre­

sentan estas figuras es asimétrico y evito gue la perilla de man­

do efectóe un movimiento giratorio de 360 grados, como en el caso
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del primer dispositivo descrito con respecto e las figs. 15 a 

19, sin embargo, este mecanismo funciona en forma muy semejante 

a la que funciona el primer mecanismo descrito y tiene ciertas 

ventajas que no tienen el otro mecanismo. El mecanismo comprende 

un árbol de mando vertical 1 4 b ,  que puede ser accionado por una 

perilla de mando adecuada (que no se presenta en el dibujo) y 

que lleva una palanca 44a simétrica, de una sola pieza, en forma 

de U, elaborada de hoja de metal, que puede indinarse vertical- 

mente en la misma forma que se indina la palanoa 44 descrita con 

respecto a las figs 1 a 8, a fin de levantar la cinta magnética en 

el chasis desmontable, en respuesta al movimiento giratorio del 

árbol de mando. La palanca 44a lleva una parte transversal 232 y 

un par de partes laterales paralelas o lengüetas 233, que se ex­

tienden longitudinalmente, que van conectadas entre sí, de modo 

enterizo, por medio de los extremos opuestos de dicha parte trans­

versal que sirve para deprimir la cinta. Una placa virtualmente 

horizontal, 234, se conecta rígidamente con la parte posterior 

de la palanca 44a, entre las lengüetas 233.
La palanca 44a se monta de modo que pueda realizar un movi­

miento corredizo en dirección longitudinal y un movimiento ver­

tical, sobre un par de soportes rectos, rígidos, paralelos, alinea, 

dos lateralmente, elaborados de hoja de metal, 235, que llevan 

orejetas horizontales vueltas hacia adentro, 236, soportes qye 

van colooados cerca de los extremos opuestos de la palanca, van 

rígidamente conectados a la placa superior plana 5a de una má­

quina para grabar y reproducir sonido, Ib, que lleva un par de 

orejetas verticales 237, vueltas hacia adentro, que se extienden 

virtualmente a todo el largo de los elementos de sotén 235. Las 

orejetas 237 llevan un par de ranuras angostas, verticales, 233, 
de modo que puedan guiar las lengüetas cuando las lengüetas se
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mueven, en d ire cc ió n  v e r t i c a l  y lo n g itu d in a l, to s  s e t e n e s  335 se 

proveen de dos pares de ran u ras, alin ead as en d ireo cid n  l a t e r a l ,  « -  

iargadas longitudinalm ente, 338 y  340 que son de un mismo endho. 

y la s  lengüetas 233 , que sirv en  para deprim ir la  o in ta , se proveen 

de dos pares de ro d illo s  c il in d r ic o s  241 y  242 , alineados l a t e r a l -  

nmnte. cuyo diámetro es virtualm ente ig u al a l  ancho de dichas r a ­

n u ra s , que ruedan virtualm ente a todo e l  larg o  de la s  ran u ras , 

cuando la s  lengüetas avanzan o se r e t i r a n .  3= montan unos ro d illo s  

de leva 341 y  342 , en la s  lengüetas 233 , para que g ire n  sobre un 

par de e je s  h o riz o n ta le s , espaciados longitudinalm ente y se d e s li­

cen por lo s  bordes de la s  ranuras 239 y 240 , a í in  de sosten er  

la s  len g ü etas. Las ranuras 239 son h o rizo n ta les  y e v ita n  e l  movi­

miento v e r t i c a l  de lo s  r o d illo s  241 , pero la s  ranuras 240 están  

in clin ad as  h acia  ahajo en sus entremos d e la n te ro s , lo  que provo­

ca e l  descenso de lo s  r o d illo s  2 4 2 , cuando avanzan la s  lengüetas  

2 3 3 . Guando los r o d i l lo s  se acercan  a lo s  extremos delanteros de 

la s  ran u ras , la s  lengüetas que s irv e n  para deprim ir l a  c in ta  se 

a ce rca n  a la  p o sició n  lúe presentan  la s  lín e a s  de puntos y rayas  

de l a  f i g .  25 y  la s  lin e a s  continuas de l a  f i g .  2 6 , con lo  cual 

se deprime y  se descubre la  c in ta , de modo lúe en tre  en contacto  

• con la  cabeza m agnética y lo s  r o d i l lo s  alim entadores de o in ta  de 

l a  máquina grabadora Ib . Las p a rtes  d elan teras de la s  lengüetas 

233 son de a ltu ra  reducida y de forma semejante a la  forma que 

asumen la s  p a rtes  d elan teras  de l a  palanca que p resen tan  la s  f ig s .  

1 a 8 , a f in  de proveer una su p e rf ic ie  in f e r io r  plana 144 a , que 

p u ed a 'en trar en oontaoto con las  guías de c in ta , movedizas en 

sentido v e r t lc a l .d e  ch asis  desmontable, quedando dicha s u p e r if i-  

oie 14sa colocada horizontolm ente, en l a  forma que in d ican  la s
» a — -i „ -p-c 0 pK cuando dioh.es guías esténlín e a s  de puntos y rayas de la  f i g .  ouailQ

a 4i a n p p  3 ¿le la s  ranuras  completamente deprim idas, was p a rte s  poste
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240 son h o rizo n ta les  a f in  de que la s  lengüetas puedan avanzar 

h asta  l le g a r  a un punto en que puedan por encima de la s  guías de 

c in ta  de ch a s is , antes de poner la  su p e rf ic ie  144a en con tacto  

con la s  guías de c in ta , a f in  de hacer descender l a  c in ta .

Los elementos empleados para impulsar la s  lengüetas 233 

son muy parecidos a los elementos que presentan la s  f i g s .  15 a 

19 q u e-sirven  para im pulsar la s  lengüetas 208 , aunque, en este  

caso , hay neoesidad de r e c u r r i r  a l  empleo de muelles para r e t i r a r  

la s  len g ü etas. Tales elementos comprenden un elemento impulsor r í ­

gido , m etálicp 244a, que vá conectado de modo funoional con el ár­

bol de mando 14b, a f in  de que g ire  sobre e l  e je  de dicho árbol.
E l  elemento impulsor vá rígidam ente conectado con un oubo anular  

que vá montado, de modo que pueda co rre rse  en ú ireo o ió n  v e r t i c a l ,  

en e l árbol 14b, en tre  un par de pasadores de tope 244 y 2 4 5 , que 

se extienden a tra v á s  del árb ol y se proyectan por lo s lados  

opuestos del mismo. E l cubo l le v a  un par de ranuras 246 , en forma 

de 7 , diametralm ente o p u estas, en la s  que se a lo ja  e l  pasador de 

tope 245 , siendo impulsado e l oubo h acia  ab ajo , con d ire cció n  a 

dicho pasador, por un muelle h e lic o id a l de compresión, 247 , in te r ­

poniéndose una arandela m etálica  anular en tre  e l  pasador superior

244 y e l  muelle 247 , a f in  de lim ita r  e l  movimiento h acia  a rrib a  

del r e s o r te .  E l  re s o rte  es lo suficientem ente fu e rte  para provo­

car e l  movimiento g ira to r io  del elemento impulsor 244a, y hacer 

avanzar o re to rce d e r  la s  lengüetas 233 cuando e l  árbol de mando 

14b y los pasadores 245 g ira n , pero solo permite que e l pasador

245 g ire  con resp e cto  a l  cubo 243 cuando e l elemento impulsor 

l le g a  a l  lím ite  de su movimiento en una u o tra  d ire cc ió n .

Un par de pasadores c i l in d r ic o s , c a s i v e r t i c a l e s ,  249 y  

250 , van rígidam ente conectados con lo s  lados opuestos del e le ­

mento impulsor 224a, a f in  de proveer árb oles no g ira to r io s  para
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un par de ro d illo s  de lev a  c i l in d r ic o s , 251 y 252 , como puede v e r­

se mejor en la  f ig  27 . Tal como in d ican  lo s d ib u jo s, e l  r o d i l lo  

de le v a  251 vá montado de modo q ae  g ire  sobre un eje  in d in a d o , 

con resp ecto  a l a  v e r t i c a l ,  a un ángulo <iue corresponde v i r tu a l ­

mente con la  in c lin a c ió n  angular de la  palanca 44a en forma de U, 

a f in  de cjue e l  e je  del r o d i l lo  251 q.uede perpendicular a la  p la ­

ca cuando la  c in ta  e s tá  deprimida, en l a  forma que in d ican  la s  l í -
, jo -p-t o- pñ t̂ I r o d i l lo  de lev a  252 váneas de puntos y  r a y a s  de la  f i g .  ¿o .

in clin ad o  tambián, pero solamente tiene la  mitad de la  in c lin a ­

ció n  del ro d illo  251 , pues e l  r o d i l lo  252 se sa ca  fuera de con tac­

to  con resp e cto  a la  ranura 254 , antes da a*e la s  lengüetas 233

q.ueden completamente deprim idas.
Los r o d illo s  de lev a  251 y  252 entran en con tacto  con la  p la­

ca 234 a f i n  de co rre r  l a  palanca 44a h acia  adelante y h acia  a trá s  

en resp u esta  del movimiento g ira to r io  del árb o l de mando 14b . La 

p laca  234 puede asumir cu alq u ier forma adecuada a f in  de im p artir  

a la s  len gü etas depresoras de c in ta , 233 , e l  movimiento deseado.

La p laca  puede p ro y e cta rse , por ejem plo, en forma (fue perm ita a l  

elemento impulsor 224a g ir a r  360 grados en una u o tra  d ire cc ió n  y 

pueda com pletar e l  c ic lo  de funcionamiento cuando e l  árb ol de man­

do se hace g ira r  en una u o tr a  d ire c c ió n , t a l  como se ha explicado  

con r e la c ió n  a l  mecanisn» de deprim ir c in ta  lúe presentan la s  

Pigs 15 a 1 9 . Sin embargo, como puede verse  en los dibujos, e l  mo­

vim iento g ira to r io  del elemento impulsor 224a es lim ita d o , y e l  

movimiento lo n g itu d in a l de la s  len güetas en una d ire cc ió n  se re a ­

l i s a  únicamente cuando e l  árbol 14b se hace g ira r  en l a  d ire cció n  

c o r r e c ta . La plaoa 234 se provee de un par de ranuras de pivote  

253 , y 254, <iue s irv e n  para a lo ja r  lo s  r o d illo s  c il in d r ic o s  2 5 i  

y 252 , resp ectivam en te. La ranura 254 es r e c t a  y perpendicular a 

la s  lengüetas 233 , pero l le v a  un borde ahusado 255 4ue hace la s  ve
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oes de una boca agrandada que sirve para alocar el rodillo 252, 

siendo el ancho de la ranura, más allá del borde 255, de tamaño 

uniforme y virtualmente igual al diámetro del rodillo 252. La ra- 

nura del cerrojo 253 asume la forma de un arco y está colocada en 

5 posición virtualmente concántrica con respecto al árbol de mando

14b a lo largo de la mayor parte de su longitud, de modo que la 

palanca 44a no puede moverse en dirección longitudinal cuando 

el rodillo 251 está colocado dentro de esa parte de la ranura.
Sin embargo, el extremo delantero o boca de la ranura 253 está in- 

lo diñado hacia el árbol 15b, de modo que el rodillo dé leva 251
mueva la palanca 44a en una dirección longitudinal por una corta 

distancia. Si ancho de la ranura 253 a todo el largo de la ranura 

es virtualmente igual al diámetro del rodillo 251 y se coloca en 

posición tal con respecto a la ranura 254, que permite entrar el 

ia rodillo 251 en la ranura 253 antes de que el rodillo 252 se retire 

de la ranura 254 y que permita que el rodillo 252 se aloje en la 

ranura 254 antes de que el rodillo 25l se retire de la ranura 253, 

al hacerse girar el árbol de mando 14b en la dirección opuesta.
La fig. 24 presenta la posición que ocupa el e le c to  im- 

2o pulsor 224a cuando las lengüetas depresoras de cinta se encuentran 

en posición elevada y se han retirado por completo. Cuando el ele­

mento impulsor abandona esa posición y se hace girar de derecha a 

izquierda, el rodillo de leva 252 entra en contacto con el borde 

marginal delantero de la ranura de leva 254, a fin de colocar

25 las lengüetas 233 por encima de las guías de cinta del chasis des­
montable y hacer descender las lengüetas cuando el rodillo de le­

va 251 se aloja en su ranura 253. Mientras el rodillo 251 llega 

a la parte arqueada de la ranura 253, las lengüetas habrán alcaiv 

zado su posición más baja, en la forma que indican las líneas de

30 puntos y rayas de la fig. 8B. Si se hace girar aán más el elemento
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Impulsor 224a de derecha o izq u ied a, h asta  l le g a r  a l a  poaloldn  

que p resen ta  l a  f i g .  26 , t a l  a cció n  no moveré més 1« palana» « a .

La ranura 253 l im ita  l a  amplitud del movimiento g ira to r io  de dere­

cha a izquierda del elemento im pulsor, de modo q u * l  pasador 245 

del árb ol de mando se sa ld rá  de la s  ranuras 246 a l  t r a ta r s e  de 

hacer g ira r  aán más e l  elemento impulsor en ese  d ire c c ió n . La pa­

lan ca  44a puede r e t i r a r s e  y asumir con fa c ilid a d  su p o sició n  o r i ­

g in a l que in d ica  l a  f i g .  2 4 , haciendo g ir a r  e l  árb o l de mando 14b

de izquierda a derecha.
Gomo la parte arqueada de la ranura de leva 253 permite que 

el árbol de mando 14a gire por una diatancia considerable deepuáe 

de haberse hecho descender le cinta hasta localizarla en su po­
sición mée baja, pueden proveerse elementos para mover los rodillos 

alimentadores poniéndolos en contacto funcional con la cinta y 

par. mover la cinta hasta que se coloca en una posición de tra­

baje predeterminada contra la cara curvada y Usa de la cabeza 

magnética, en respuesta de dicho movimiento giratorio del árbol 

de mando. La máquina para grabar y reproducir sonido con cinta 

magnética Ib. puede ir prevista, por ejemplo, de elemento accio­

nados por una leva, parecidos a los elementos 80 y 100 de la má­

quina grabadora 1, que sirven para mover los rodillos y pánerlos 

en contacto funcional con la cinta y para empujar la cinta contra 

la cabeza magnética en respuesta del movimiento giratorio del 

árbol de mando 14b, después de haberse hecho descender la cinta 

y después de que el rodillo 261 ha llegado a la parte arqueada 

de la ranura de leva 253. Mediante esta construcción la cinta 

puede ser cergada y alimentada automáticamente, en reapuesta al

movimiento g ira to r io  d el árb o l de mando 14b.
Las f ig s  16 a 23 presentan  una forma m odificada de un ch asis

desmontable, a prueba de intrusos, A2 construido segán este invente
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siendo la  co n stru cció n  y funcionamiento ae dicho ch asis v i r t u a l -  

rnente ig u al a l a  co n stru cció n  y funcionamiento d el ch asis  A que 

presentan la s  f i g s .  1 a 12. 31 ch a sis  A2 e s tá  construido de mane­

ra  que c a lc e  en lo s pasadores lo ca liz a d o re s  203 de la  máquina de 

grabar y rep rod u cir sonido, l a  y puede se r  u tiliz a d o  ya sea en 

la  máquina l a  o en la  máquina Ib , co n cias  lengüetas depravadoras 

de c in ta  208 o 233 . Las f i g s .  15 y 24 a  26 presentan  e l ch asis  

en p osición  de tra b a jo  por medio de lin e a s  de puntos y rayas y 

la s  f i g s .  16 a 23 presentan la s  c a r a c t e r í s t i c a s  de su con stru c­

c ió n . Como en e l  caso d el ch a sis  A que p o rta  e l  c a r r e te  de cin ­

t a  y r o llo  de c in ta  sin  f i n ,  e l  ch a sis  A2 y su c a r r e te  pueden

se r elaborados en su to ta lid a d  con m ateria  p l á s t ic a  b a ra ta .
E

Ta‘l  como indican lo s  d ib u jos, e l  ch a sis  A lle v a  una p arte  

d e la n tera  virtu alm en te v e r t i c a l ,  2 5 6 , y una p arte  p o ste rio r  se­

m ic ircu la r  257 . La p arte  d e la n te ra  in f e r io r  d el ch a sis  se provee 

de un re b a jo .3 8 a , de forma virtu alm en te re c ta n g u la r , que es de 

tamaño adecuado para que c a lc e  por encima de la s  gulas d el cha­

s is  206 y sotare la  cabeza m agnética 7a y e l  ca b re sta n te  g ira to ­

r io  86a , estando colocado e s te  rebajo  en e l  cen tro  de l a  d istan ­

c i a  que media e n tre  lo s  lados d e l ch asis  a f in  de proveer e l  cha­

s is  con p a rte s  esquineras d e la n te ra s , 258 y 2 5 9 , del mismo tama­

ño. 31 ch asis  lle v a  una pared in f e r io r  h o riz o n ta l plana, 260 , 

elaborada con m ateria  p lá s t ic a  y una pared v e r t i c a l  con tigu a,

39a que forma una s o la  pieza con la  pared in f e r io r  y que cons­

ti tu y e  e l  margen d el rebajo 38a. Localizado en e l  cen tro  de la  

p arte  p o ste rio r  de l a  pared in f e r io r  260 , se encuentra un perno 

anu lar 32a que s irv e  para c o lo ca r  e l  c a r r e te  en l a  p o sición  de­

bida, que forma p a rte  in te g ra n te  de l a  pared in f e r io r , y que se

proyecta h a cia  a r r ib a  desde dicha pared.
Una cu b ie rta  de p lá s tic o  de una so la  ie z a , 261, vá monta-
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cía en e l ch asis  & 

montable, por medio

y e n tra  en con tacto  con e l  mismo de modo des' 

de un t o m i l l o  51a , que se a t o r n i l la  dentro

d el perno 32a , como puede v erse  mejor en l a  f i g .  22 . La cu b ie rta  

l le v a  una pared m arginal continu a, 262 , que se extiende sobre 

la s  p a rte s  m arginales de la  pared in f e r io r  2 6 0 . La pared margi­

n a l l le v a  una p a rte  de pared p o s te rio r  eem icilln d rio a  v e r t i c a l ,  

35a , co n cé n trica  con e l  perno 32a y p a rte s  de pared l a t e r a l e s ,  

p a ra le la s  y v e r t i c a l e s ,  36a y 37a , que definen una o te a ra  30a en 

e l  c h a s is , de tamaño adecuado para a lo ja r  un c a r r e te  de c in ta  mag­

n é tic a  y que tie n e  una p arte  de pared d e la n te ra  tra n s v e r s a l , v i r -  

tualm ente r e c t a ,  40a , perpendicular a la s  p a rte s  la te r a le s  de pa­

re d , 36a, y 37a , y que se extienden por encima d el rebajo 38a. 

formando p arte  in te g ra n te  con la  pared m arginal 262 se encuentra  

una pared su perior h o riz o n ta l 50a, v irtu alm ente plana, que cubre 

por entero  e l  reb ajo  38a y la s  o te a ra s  re ce p to ra s  de l a  c in ta  que 

quedan en tre  l a  pared 39a y l a  pared m arginal 262 .

T al como indican los d ib u jos, la s  paredes in f e r io r  y mar­

gin al de l a  c u b ie rta  p l á s t i c a  261 , van refo rzad as por dos pares 

de nervios v e r t i c a l e s ,  r e c t o r  263 y 264 conectados por sus e x tr e ­

mos in tern o s de modo que formen una so la  p ieza con un nervio c i ­

lin d rico  270 , en posición  co n cé n trica  con re sp ecto  a l  perno 32a  

y que van alineados radialm ente con e l  perno 32a de la  pared in ­

f e r i o r .  Los n ervios 263 se extienden en d ire cció n  a la  pared 

p o ste rio r  35a y llev an  unos montantes v e r t i c a le s  265 que forman 

p arte  in te g ra n te  de dicha pared . Los n ervios 264 se extienden en 

d ire cc ió n  a l a  pared 39a y van conectados por sus extremos in ­

tern o s  de modo que forman una so la  p ieza  con un par de montantes 

v e r t i c a le s  266 , espaciados de dicha pared. 31 nervio v e r t i c a l  

tra n s v e rs a l  267, p a ra le lo  a la  p a rte  p o s te rio r  de l a  pared 39a, 

e s tá  conectado de modo que forme una so la  p ieza  con los soportes
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266 , como in d ica  más claram ente l a  fig«  2 1 . Los nervios ra d ia le s  

263 y 264 e l  nervio tra n s v e rs a l  267 , y e l  nervio c i r c u la r  270 , 

forman p arte  in te g ra n te  de la  pared su p erio r 50a y term inan en 

un plano p a ra le lo  a d icha pared su p e rio r, en la  forma que presen­

t a  la  f i g .  22 , a f in  de l im ita r  e l  movimiento de l a  c in ta  d el 

ch a sis  en d ire cc ió n  a dicha pared su p e rio r. Los montantes 265 

y 266 están  colocados a l a  misma d is ta n c ia  con resp ecto  a l  e je  

d el perno 32a y se extienden más ahajo de lo s bordes in fe r io re s  

jjg ios nervios 263 y 264 , terminando en un plano p a ra le lo  a d i— 

ch ap are ! su p e rio r. S i se desea, se pueden prop orcionar uno o más 

montantes o n ervios v e r t i c a le s  de re fu e rz o , 268, de tamaño v i r -  

tualraente ig u al a l  tamaño de lo s  o tro s  montantes y que terminan 

en dicho plano.
Puede montarse cu alq u ier tip o  adecuado de c a r r e te  de c in ta  

sin  f in  en l a  cámara 30a , de modo que g ire  con e l  perno 32a» Tal 

como indican lo s d ib u jo s , e l  c a r r e te  20a vá colocado en e l  cha­

s is  A2 , llevando ese c a r r e te  un r o l lo  plano 29a, enrollado en es­

p i r a l ,  de c in ta  m agnética 17a , capaz de g ira r  sobre e l  e je  ae 

¿lidio perno 32a . Un elemento de c o jin e te  anular 23a , fabricado  

de nylon o de cu alq u iera  o tr a  m ateria  p lá s t ic a  adecuada, se mon­

t a  en e l  perno 32a en tre  las  paredes su p erio r e in fe r io r  del cha­

s i s ,  para so ste n e r de modo g ira b le  e l  c a r r e te  20a . 131 c a r r e te  

que presentan los dibujos e s tá  construido de dos piezas d© p lás­

t i c o  que van rígidam ente unidas e n tre  s i  a  f in  de que giren  a un 

mismo tiem po. El c a r r e te  co n sis te  en un disco c i r c u l a r ,  horizon­

t a l ,  plano o p laca  271 y un cubo c o a x ia l  en forma de cono tru n ca­

do 272 , parecido a la  p la ca  21 , que p o rta  e l  c a r r e te  y a l  cubo 

28 d el c a r r e te  20 . La p laca  p o rta c a r re te  271 es de forma nular 

y lle v a  una p arte  c i l in d r ic a  in te rn a  296, montada de modo que pue> 

da g ir a r  sobre un elem m to de c o jin e te  23a y un borde externo c i -
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lin d ric o  c irc u n fe re n c ia l  273, conónetrico  a .d ich a  p arte  c i l i n d r i ­

c a . E l diámetro de la  p arte  269 es virtu alm en te ig u a l, pero l i ­

geramente mayor que e l  diámetro externo de la  s u p e rfic ie  v e r t i c a l  

d el elemento de c o jin e te  23a que e n tra  en co n tacto  con e l  c a rre ­

t e ,  a f in  de que e l  c a r r e te  pueda g i r a r  con un mlnirao de f r i c c ió n ,  

siendo e l  diámetro externo de d ich a p a rte  c i l in d r ic a  virtu alm en te  

ig u al a l  diámetro in tern o  d el cubo 272 de que vá p ro v is ta  esa 

p a rte , a f in  de que e l  cubo pueda ser montado rígidam ente en e l  

d isco 271, mediante e l  empleo de un adhesivo u o tro  producto aná­

lo g o . El diámetro de la  s u p e rfic ie  273 e s , de p re fe re n c ia , l ig e ­

ramente menor que e l  diámetro in terno de l a  p arte  p o s te rio r  de ps 

red , 35a , de l a  cu b ie rta  261, a f in  de que dicha s u p e rfic ie  se 

extien d a por debajo de la s  s u p e rf ic ie s  in fe r io r e s  de los montan­

te s  265, 266 y 268 . Tal como indican  lo s  d ib u jos, dichas su p e rfi­

c ie s  in fe r io r e s  están  colocad as justam ente por encima del borde 

p e r if é r ic o  273 y la  s u p e rfic ie  m arginal su p erio r de la  dltim a  

v u e lta  e x te r io r  d el r o llo  29a , en d ire cc ió n  r a d ia l  h a cia  afuera  

de dicho borde p e r i f é r ic o , estando colodados lo s  bordes in fe r io ­

re s  de lo s  nervios 263 y 264 a una c o r ta  d is ta n c ia  por encima 

de la  su p e rf ic ie  su p erio r plana d el c a r r e te  29a fa una d is ta n c ia  

que es virtu alm ente menor que la  anchura de la  c i n t a ) ,  a f in  de 

e v i ta r  e l  movimiento v e r t i c a l  de l a  c in ta  fu era  d el r o l l o ,  entre  

l a  primera v u e lta  in te rn a  en e l  cen tro  d e l r o l lo  y la  dltim a  

v u e lta  extern a  d el mismo. Los montantes y n ervios de la  cu b ierta

261 ev itan  que e l  r o l lo  de c in ta  se sa lg a  del c a r r e te  20a cuando
2se manipula l a  c in t a ,  a l  q u itarse  e l  ch asis  A de l a  máquina de 

g rab ar, o cuando se in c lin a  o se in v ie r te , o cuando se manipula 

en cu alq u ier o t r a  forma.

La su p e rf ic ie  e x te r io r  en forma de cono truncado d el cubo 
272, ahusado en sentido a x i a l ,  queda en p o sició n  co n cé n trica  con
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resp ecto  a la  p a rte  269 d el d isco  271 y en tra  en. con tacto  con 

la  prim era v u e lta  in te rn a  de c in ta  en e l  can tro  del r o l lo  29a 

a f in  de c o lo ca r  e l  r o l lo  en posición  co n cé n trica  con resp ecto  

a l  perno 32a y  para g u iar la  c in ta  que s a le  d el r o l l o .  Como in ­

dican los d ib u jos, dicha su p e rf ic ie  en forma de cono truncado  

term ina v irtu alm ente en e l extremo superior d el r o l l o ,  en v is ­

t a  de que e l  cubo anular 272 que aquí se p resen ta  tie n e  una a l ­

tu ra  ig u al a l  ancho de l a  c in t a  17a . La c in ta  se guife desde la  

prim era v u e lta  c i l in d r ic a  en e l  ce n tro  d e l r o l lo  h asta  la  parte  

esquinera d e la n te ra  258 del c h a s is , a tra v é s  d e l rebajo 38a y 

más a l l á  de l a  cabeza m agnética 72 h a sta  que lle g a  a la  p arte  

esquinera d e la n te ra  259 d el c h a s is , desde donde se hace re g re ­

s a r  a l a  ditim a v u e lta  c i l i n d r i c a  e x te r io r  d el r o l lo  de c in t a ,  

como puede v e rse  mejor en l a  f i g .  21 . Tal como muestra la  f i g .

21 , l a  c in ta  17a e s tá  en forma de un lazo de Mobius y se tu e rca  

formando una e s p ir a l  de 180® a l  pasar desde la  p a rte  esquinera  

259 a la  dltirna v u e lta  ex tern a  d el r o l l o .  El empleo d el lazo  

de Mobuis perm ite la  reproducción de sonido por largo s periodos 

de tiempo en la  forma que se ha explicado a n te s , y puede emplear­

se con cu alq u iera  de los ch asis  desmontables que aquí se reve­

lan , s i  se desea hacer t a l  co sa .

8e puede proporcionar un elemento de guía 274 que se pro­

v ecta  en d ire cc ió n  v e r t i c a l ,  de modo que en tre  en co n tacto  con 

la  c in ta  17a a l  pasar la  c in ta  desde l a  prim era v u e lta  in tern a  

en e l  ce n tro  d e l r o llo  a l a  p a rte  d e la n te ra  258^ Este elemento, 

de gu ia, como indican la s  f i g s .  21 y  23 e s tá  colocado tra n sv e r­

salmente con resp ecto  de l a  c in ta  y l le v a  una ranura para l a  

c in ta , 257 , en su extremo su p erio r, de anchura virtualm ente  

ig u al a l  ancho de l a  c in ta  17a . El fondo de e s ta  ranura que en­

t r a  en co n tacto  con l a  c in ta  es de p re fe re n cia  r e c t o ,  y se in -
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d i n a ,  de p re fe re n cia , a un ángulo de coexo 30 a 45 grados con r e s ­

pecto a la  h o riz o n ta l, a f in  de poder guiar la  c in ta  desde su po­

s ic ió n  virtu alm en te h o riz o n ta l que ocupa cuando pasa por encima 

d el c a r r e te , h a s ta  la  p osición  v e r t i c a l  que ocupa fre n te  a l  c h a s is ,  

estando de p re fe re n cia  colocado sobre e l  plano de la  su p e rfic ie  

su p erio r d el c a r r e te  en tre  e l  elemento de gula 274 y la  prim era  

v u e lta  in te rn a  en e l  cen tro  d el r o llo  y re d u cir  e l  con tacto  f r i c -  

cionftl en tre  l a  c in ta  y la  p arte  su p erio r d el r o l l o .  .El elemento 

de guía 274 se rao Idea de modo que forme p arte  in te g ra l  con l a  pa­

red in f e r io r  260 y se extiende h a c ia  a rrib a  desde d ich a pared in ­

f e r io r  h a sta  que a lcan za , virtu alm en te la  misma a ltu r a  a  que se 

encuentra la  pared 39a , de modo que e n tra  en co n tacto  con l a  c a ra  

in fe r io r  de la  pared su p erio r 50a, con lo c u a l, dicha pared supe­

r i o r  e v ita  e l  movimiento de l a  c in ta  f^ era  de la  ranura 275 .

u'n par fie montantes v e r t i c a le s  276 , alin ead os la teralm en te , 

se moldean junto con la  pared v e r t i c a l  39a y la  pared in fe r io r  260 

d el c h a s is , de modo que formen una s o la  p ie z a . Dichos montantes 

van colocados en la s  p a rtes  esquineras d e lan teras  d el c h a s is , 258  

y 259, en los extremos d e lan tero s  de la  pared 39a y se extienden  

desde la  pared in f e r io r  260 h asta  la  pared su p erio r 50a , como pue­

de verse  mejor en la s  f i g s .  17 y 18 . La pared in f e r io r  260 es más 

gruesa que l a  p arte  p o s te rio r  de lo s  montantes 276 y vá p ro v is ta  

de un par de ab ertu ras c ir c u la re s  277 , alineadas la tera lm en te . Los 

pasadores lo ca liz a d o re s  203 ca lzan  dentro fie dichas ab ertu ras en 

l a  forma que in dican  la s  f i g s .  16 a 18 , a f in  de asegurar e l  cha­

s is  co n tra  cu alq u ier movimiento h o riz o n ta l ten d ien te  a ponerlo fue­

r a  de la  p o sición  de tra b a jo  adyacente a la  c a ja  202 . Las p a rte s  

su p erio res de lo s  montantes 276 se conectan  con una p arte  conectan­

te  r e c t a  tra n s v e rs a l  278 , de modo que forman una so la  p ieza . Esta  

p arte  con ectan te  queda p a ra le la  a una p a rte  r e c t a  40a de la  cu b ier-

- 7 8 -



5

lo*

15

*

ao

•¿o

3 0

ta  261 y va espaciada de e l l a ,  a f in  de proporcionar una ranura  

an g osta , r e c t a ,  para la  c in ta , 52a en la  parte d elan tera  del cha­

s i s ,  sobre e l  reb ajo  3 8 a . B ata  ranura 52 funciona en la  misma fo r ­

ma que funciona la  ranura 52 del ch asis  A, a f in  de a lo ja r  una 

p arte  r e c t a  de la  c in ta  y  eu b rir esa parte  de la  c in t a .  La ranura
g

es relativam en te angosta de modo que e l ch asis A es virtualm ente  

a prueba de in tru so s  y  l a  c in ta  queda protegida co n tra  descuidos 

que puedan o c u rr ir  durante la  manipulación de la  misma.

Se proporcionan elementos adecuados en l a  p arte  d elan tera  

del ch asis A8 , oapaoes de provocar un movimiento r e la t iv o  entre  

una p arte  de la  c in ta  17a y una parte  del c h a s is , a f in  de descu­

b r ir  un tro zo  de c in ta  en e l  reb ajo  83a y  co lo ca rlo  en contacto  

con la  cabeza magnética 7a , m ientras e l  chasis se encuentra en su 

p o sició n  normal de tra b a jo . Tal como in d ican  los d ibujos, la s  par­

tes  de pared p a ra le la s , 36a , 37a y  39a forman unos canales re c ta n ­

gulares recep to res  de c in ta  en lo s  lados opuestos del rebajo 38a 

y  l a  c in ta  17a se monta en un par de guías de c in ta , 4 l a ,  a f in  

de poderla mover haoia a rrib a  y hsoia abajo dentro de dichos cana­

l e s ,  movimiento que se r e a l iz a  virtualm ente desde la  pared in fe ­

r i o r  260 hasta  la  cu b ie rta  50a del ch a s is .

Las guías 4 la  pueden montarse en e l  ch asis  A¿ en cualquier  

forma adecuada que le s  perm ita moverse en d ire cc ió n  virtualm ente  

v e r t i c a l .  Tal oomo in d ican  los d ibujos, la s  montantes 276 se pro­

veen de un par de p erfo racio n es-g u ías  v e r t i c a l e s ,  de configura­

ción  in te rn a  c i l i n d r i c a ,  alineadas la teralm en te  279 , en la s  que 

se a lo ja n  de modo corred izo  la s  guías de c in ta  4 la .  Cada una de 

e sta s  guías de c in ta  4 l a ,  tien e un lado c ilin d r ic o  extern o  y 

p artes  p o s te r io re s , de diámetro virtu alm ente ig u al a l  diámetro 

de la s  p e rfo ra cio n e s , 279 , que ca lz a  dentro de la  p e rfo ració n  y 

se pone en con tacto  con e l l a s  de modo co rre d iz o , y lle v a  una p©r-
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te  d e la n te ra , 2 8 0 , que se proyeotahaoia delante y se extiende a 

tra v é s  de una ran u ra-g u ía  v e r t i c a l ,  an g osta , p ractio ad a  por delan­

te de un ncntante 276, de anchura ligeram ente mayor que e l andho 

de la  p arte  280 . Dicha ranura se extiende h asta  a lcan zar la  mis­

ma a ltu r a  que tiene la  correspondiente p erfo ració n  279 , a f in  de 

p erm itir  e l  movimiento v e r t i c a l  de la  guía de c in ta  4 l a ,  desde 

la  p o sició n  superior con tra  l a  pared su p erio r 50a que muestra la  

f i g .  1 7 , h asta  l a  p o sición  in f e r io r  con tra  l a  pared in fe r io r  260  

que muestra l a  f i g .  1 8 . Las p artes  in fe r io r e s  de la s  guías de 

c in ta  4 la  que van dentro de la s  p erfo racio n es v e r t ic a le s  297 es­

tén  p ro v is ta s  de un rebajo  que s irv e  para a lo ja r  un muelle h e l i ­

co id al que e je rc e  p resión  4 2 a , que e n tra  en con tacto  con la  pared 

in f e r io r  260 y empuja dichas guías a f in  de moverlas a su p o si­

ción  s u p e rio r. Las s u p e rf ic ie s  su p erio res de dichas guías de cin ­

ta  que entran  en co n tacto  con la  pared superior 50a , asumen, segiin 

e s ta  d escrip ció n  una forma plana que le s  permite e n tra r  en con­

ta c to  con la s  lengüetas 208 . Se proporciona, a cada uno de los la ­

dos de l a  cu b ierta  del ch asis 261, un par de ranuras angostas lon­

g itu d in a le s . 45a , de un ancho ligeram ente mayor que e l  anoho de 

la s  lengüetas m e tá licas  208 , y que van alineadas con la  p erfo ra­

ció n  279 a f in  de p erm itir  los movimientos v e r t ic a le s  de la s  len­

güetas 208 a tra v é s  de la  parte  d elan tera  del c h a s is , proporcio­

nándose con e l  mismo o b je to , en la  p arte  de la  c a ja  2 0 2 , unas r a ­

nuras semejantes 5 4 a , que tien en  virtualm ente e l  mismo anoho que 

e l  ancho de la s  ranuras 4 5 a . Las p a rte s  de la  cu b ie rta  del c h a s is , 

2 6 l que forman lo s  bordes de la s  ranuras 4 5 a , se presentan aquí 

v u e lta s  h acia  a fu e ra , de manera que formen lo s  nervios v e r t ic a ­

le s  281 en e l fren te  del c h a s is , y que en tran  en con tacto  con la  

c a ja  202 cuando e l  ch asis  se encuentra oolocado en su p o sición

normal de tra b a jo .
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Los extremos delanteros de la s  p a rte s  angostas 280 , que 

se proyectan h acia  a fu e ra , de la s  guías de c in ta  4 la , ae agran­

dan a f in  de proporcionar unas proyecciones que sirv en  para sos­

ten er l a  o in ta  282, y lle v a n  s u p e rfic ie s  su p e rio re s , p lan as, l i ­

s a s , que se extienden desde dichas proyecciones h asta  lo s  montan­

tes  276 , para e n tra r  en co n tacto  corred izo  oon e l  borde in f e r io r  

de la  c in ta  17a , a f in  de so sten er la  c in ta  oon un mínimo de 

f r ic c ió n . Los montantes 276 hacen la s  veoes de guías de ointa  

e s ta c io n a ria s  con lo  que la s  caras l a t e r a le s  de la  c in ta  17a se 

mantienen en p o sició n  r e c t a  fre n te  a la  parte  d e la n tera  del cha­

s i s .  La su p e rfic ie  d elan tera  y l a t e r a l  de lo s  montantes 276 que 

entran  en con tacto  oon la  o in ta , son curvas y U s a s  a f in  de r e ­

ducir la  f r ic o ió n  y van colocadas en p o sició n  v e r t i c a l  oon e l  

f ih  de so sten er l a  c in ta  en p o sició n  v e r t i c a l .  Tal como indican  

lo s  dibujos, dichos montantes van p ro v isto s  de un par de nervios  

e n te r iz o s , 283 , alineados la te ra lm e n te , que se proyectan  h acia  

a rrib a  a todo e l  la rg o  de lo s  montantes entrando a s í  en contacto  

oon l a  c in ta . Las su p e rfic ie s  v e r t i c a le s  de lo s  montantes 272, 

que entran en con tacto  con la  c in ta  por delante de dichos nervios  

son c i l in d r ic a s  y co n cén tricas  a diohas p erfo racio n es 279 . Los 

nervios 283 lle v a n  también s u p e rf ic ie s  v e r t ic a le s  c il in d r ic a s  

que en tran  en con tacto  con l a  c in t a ,  de un diámetro ligeram ente  

menor, que ocupan un punto más cercano a lo s lados del chasis  

que e l  que ocupan la s  su p e rfic ie s  de lo s  montantes 276 , y que 

entran  en co n tacto  oon la  c in ta . Las s u p e rf ic ie s  c i l in d r ic a s  

de lo s  montantes que e sté n  en co n tacto  oon l a  c in ta  276, a s í  co­

mo lo s  n ervios 283 , en tran  en con tacto  con la  car© de la  c in ta  

cuando é s ta  se enouentra en p o sició n  elevada en l a  ranura de 

e in ta  52a, sobre e l  rebajo 3 8 a , y cuando l a  c in ta  se encuentra  

d escu b ierta  en e l  reb ajo  en su p o sició n  más b aja , de modo que
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la s  oaras de l a  c in ta  quedan en p o sició n  virtualm ente v e r t i c a l .

Al e s t i r a r s e  la  c in ta  en tre  lo s  montantes y cuando la s  guías de 

c in ta  4 la  están  en l a  p o sició n  más a l t a  que presentan la s  fig s  

16 y 1 7 , la  p arte  r e c t a  de l a  c in ta  que queda entre dichos mon­

ta n te s  se encuentra colocada virtu alm ente en e l  cen tro  de la  r a ­

nura de c in ta  52a y e s tá  enteramente cu b ie rta  por dicha ranura  

sobre e l  reb ajo  3 8 a . Dicha p arte  r e c t a  de la  c in ta  e s tá  coloca­

da tambián a una c o r ta  d is ta n c ia  por d elante de la  p arte  del ca­

b re stan te  que en tra  en con tacto  con la  c in ta  86a , y de l a  cabe­

za m agnética 7 a , de modo que la  c in ta  puede haoerse descender 

fácilm ente en tre  los r o d i l lo s  aUm entadores 86a y 87a y moverse 

para e n tra r  en contacto  con e l  cab restan te  y la  cabeza magnéti­

c a . Dicho cab restan te  y dicha cabeza t ie n e , de p re fe re n c ia , unas 

s u p e rfic ie s  superiores por debajo de la s  su p e rfic ie s  in fe r io re s  

de la s  p a rtes  tra n sv e rsa le s  del c h a s is , formando e sas  su p erfi­

c ie s  lo s  lados de la  ranura de c in ta  5 2 a , a f in  de f a c i l i t a r  la  

operación  de co lo ca r e l  ch asis  en p o sició n  de tra b a jo  a l a  ope­

ra c ió n  de r e t i r a r  e l  ch asis  del re b a jo .

Las guías de c in ta  o soportes 4 la  y lo s  montantes 276 

funcionan de-modo muy semejante a l  que funcionan la s  guías 4 l  

del chasis A cuando se t r a t a  de mover la  c in ta  17a desde l a  po- 

s io ió n  en que la  c in ta  queda completamente encerrada dentro del 

c h a s is , h asta  una p o sició n  avanzada en que un tro zo  relativam en­

te  grande de c in ta  queda descubierto  en e l reb ajo  3 8 a , de modo 

que en tra  en contacto  oon la  cabeza m agnética y lo s  r o d i l  os 

de alim en tació n . E l  ch asis A2 es muy parecido a lo s ch a sis  A y 

A» pues es del tip o  que puede emplearse en la s  mismas máquinas 

de grabar que se emplean en combinación con lo s  o tro s  c h a s is .

Se comprenderá por ejemplo, que un ch asis construido en forma 

virtualm ente ig u a l a la  forma que se imparte a l  ch asis  A , podrá
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ser empleado en l a  máquina de grabar y rep rod u cir sonido 1 ,  que 

presentan  la s  f ig s  1 a 8 , y que un ch asis  construido en forma 

virtualm ente ig u al a l a  forma que se im parte a los ch asis  A á 

A* podré emplearse en la  máquina de grabar y rep rod u cir sonido

la  o Ib .
B l ch asis  A2 puede i r  p ro v isto  de una ranura 53a , semejante 

a la  ranura 53 a f in  de impulsar e l  d isco  p o r ta r r o llo  271 del 

c a rr e te  20a por medio de un ro d illo  semejante a l  r o d i l lo  impulsor 

105 . Si se desea, l a  máquina de grabar l a ,  puede i r  p ro v is ta  de 

dicho r o d i l lo  impulsor del c a r r e te ,  pero por lo general no hay 

necesidad de r e c u r r i r  a l  empleo.de t a l  r o d i l lo  tratán d ose de 

c in ta  de una longitud  c o r r ie n te . Si se proporciona dicho r o d i l lo ,  

puede p re scin d irse  de l a  g u ía  206 en forma de U, y en t a l  caso  

lo s  pasadores 203 serán  s u f ic ie n te s  para lo c a l iz a r  e l  c h a s is .

B l ch asis  A2 puede b ajarse  para co lo ca rlo  en p o sició n  de 

tra b a jo  sobre l a  su p e rfic ie  superior h o rizo n ta l plana de la  p la­

c a -c u b ie rta  2 0 , colocando la s  ab ertu ras 277 del ch asis  en a lin e a ­

miento con lo s pasadores lo ca liz a d o re s  203 y haciendo descender 

e l  ch asis  sobre dichos pasadores. Tal alineam iento se f a c i l i t a  

cuando la  guía 206 en forma de U e s tá  p resen te , pues dioha guía 

en tra  en con tacto  con la  pared 39a a f in  de co lo car e l  ch asis  en 

p o sició n  c o r re c ta , como puede verse mejor en la  fig »  1 6 . la s  

lengüetas 208 que s irv e n  para deprim ir l a  c in ta  no estorban  e l  

movimiento hacia abajo a que se somete e l  ch asis para co lo oarlo  

en p o sició n  de tra b a jo , ni tampoco esto rb an  la  operación  de r e ­

t i r a r  e l  ch asis  desde dicha p o sició n , pues la s  lengüetas pueden 

re  tu ra rse  haoia a trá s  en la  forma que in d ican  la s  lín e a s  de pun­

to s  y rayas de l a  f i g .  1 7 , quedando por consiguiente fu e ra  de 

la  senda de movimiento d e l c h a s is . Después de haberse colooado 

e l ch a sis  en p o sició n  normal de tr a b a jo , la  p e r i l l a  de mando
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15a puede moverse para que g ire  noventa grados ya sea en una u 

o tra  d ire cc ió n  desde l a  p o sició n  neutra o posición  de descone­

xión  (« o ff» )  que p resen ta  l a  f i g .  1 5 , h asta  que uno de lo s ro ­

d illo s  de lev a  227 se a lo je  en la  ranura 230 . Este  movimiento 

g ira to r io  hace avanzar la s  lengüetas 208 sobre la s  guías de c in ta  

4 la  y hace que bajen la s  lengüetas que se encuentran dentro de 

la s  ranuras 45a y 5 4 a , h asta  que adquieren l a  posición  que pre­

sen ta  l a  f i g .  1 8 , entrando en con tacto  la s  su p e rfic ie s  in fe r io re s  

de la s  lengüetas con la s  p a rte s  su p eriores de la s  guías 4 la , con 

lo  cual la s  guías bajan a un mismo tiempo y se ponen en contacto  

con la  pared in fe r io r  260 del c h a s is . Las lengüetas se proyectan  

sobre la  o in ta  y hacen que l a  c in ta  se d e s lice  sobre la s  super­

f i c i e s  d elañ etras  v e r t i c a le s  de lo s  m ontantes-guías 276 , desde 

su p o sició n  más a l t a  en l a  ranura 52a h asta  la  p o sició n  más baja  

que p resen ta  l a  f i g .  1 8 . Después de haber descendido la  c in ta  

m agnética, se bajan los r o d illo s  alim entadores de c in ta  86a y 

87a para co lo ca rlo s  en p o sició n  adecuada para e fe ctu a r  la  a l i ­

mentación de la  c in ta  y en oontacto con la s  ca ra s  opuestas de la  

c in ta , con lo  cual l a c in ta  se pone en oontacto con la  cara  de 

la  cabeza magnética 7a , con e l  f in  de grabar o rep rod u cir los  

m ensajes. Los ro d illo s  alim entadores de o in ta  se mueven luego 

para ponerlos fu era  de co n tacto  con re sp e cto  a la  c in ta  y la  

p e r i l l a  de mando 15a se hace g ira r  de modo que la  b arra  impul­

sora 224 re g re se  a una p o sición  n eu tra  en la  forma que in d ica  

la  f i g .  15 , oon lo  cual la s  lengüetas 208 se r e t i r a n  h acia  

a trá s  a tra v é s  de las  ranuras 54a , quedando fuera de la  senda 

de movimiento d el c h a s is . E l chasis se puede r e t i r a r  entonces 

de la  máquina con solo le v a n ta rlo  fu era  de los pasadores 30 , 

reemplazándolo con o tro  ch a s is .

3 0



Cuando e l chasis se co lo ca  en p o sició n  de trab ajo  in s e r ­

tándolo en los pasadores 2Ü3 y se desea grabar un mensaje en 

la  c in ta , se hace g ira r  la  p e r i l l a  de mando 15a noventa grados 

en una d ire cc ió n  desde su p o sició n  n e u tra , a f in  de bajar la  

c in ta  y poner la  máquina en condiciones de r e a l iz a r  e l  grabado.

Si se desea rep rod u cir un mensaje en vez de g ra b a rlo , se hace 

desoender la  c in ta  moviendo la  p e r i l l a  de mando 15a noventa gra­

dos en d ire cc ió n  c o n tra r ia , a f in  de que la  cabeza m agnética y e l  

equipo e lé c t r ic o  queden en condiciones para reproduoir e l  m ensaje.

Será m anifiesto  para las personas versadas en e l  a r te  que 

un chasis construido según la s  enseñanzas de e s te  invento y que 

63 adecuado para ser empleado en la s  máquinas de grabar y  rep ro ­

ducir sonido designadas con loa números 1 , la  y Ib , puede asumir 

o tra s  formas diferente,,- además de la s  formas ya d e s c rita s  y que 

e l  c a rre te  para la  c in ta  que va montado de modo g i r a to r i o , en 

e l  c h a s is , puede ser completamente d iferen te  a lo s  c a rre te s  

anteriorm ente d e s c r i to s , la s  f ig s*  28 a 31 presentan una forma 

m odificada de un chasis A3 adaptado para que oaloe en la s  máqui­

nas grabadoras la  y Ib , y que es de un tip o  adecuado para 3er 

u tiliz a d o  en máquinas grabadoras sem ejantes a la  máquina graba­

dora 1 y en o tra s  máquinas destinadas a grabar sonidos. E l cha­

s is  Â  asume una forma muy parecida a la  forma de los ohasis
g

A y  A y  l le v a  una p arte  d elan tera  en forma virtualm ente re c ta n ­

gular 285, y una parte  p o s te rio r  redondeada, 286, en la  cual 

puede a lo ja rs e  un c a rre te  de c in ta  sin  f in  (por ejemplo un ca­

r r e te  de c in ta  semejante a lo s  c a rr e te s  20 y 20a , o de 1 tipo  

d e s c rito  en mi s o lic i tu d  de patente copendiente nc 459 .313  pre­

sentada e l  30 de septiembre de 1954) E l ch asis  tien e una pared 

in fe r io r  p lan a, 287, que se extiende a todo lo  largo  del ch asis  

y un paño v e r t i c a l  anular 32b que forma p arte  in teg ran te  con di­

cha pared in f e r io r  y que se p roy ecta  h a d a  a rr ib a  desde dicha
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pared. Montada en e l  perno 52b sobre l a  parea in f e r io r  287 , vá  

colocad a una cu b ie rta  formada de una s o la  p ieza , 288 , que lle v a  

una pared superior plana 50b y una pared m arginal co n tim a en­

t e r i z a ,  289 , que se p ro y ecta  a lo largo de lo s  bordes de la  pa­

red in f e r io r  y en tra  en co n tacto  con e l l a .  La pared m arginal con­

s i s t e  en p arte  de pared p o ste rio r  se m icircu la r  35b, co n cé n trica  

perno v e r t i c a l  32b, p a rte s  de pared l a t e r a l e s ,  p a ra le la s , v e r-  

t i c a l e s ,  lo n g itu d in ales  36b, y 37b, y una parte  de pared delan­

te r a  tra n s v e rs a l  v e r t i c a l ,  40b, perpendicular a dichas p a rte s  la ­

t e r a le s  de pared. La p arte  d e la n tera  in f e r io r  del d í a s  i  s vá. pro­

v is to  de un reb ajo  38b, de forma virtu alm en te re cta n g u la r , con 

ana pared m arginal v e r t i c a l ,  39b, que forma p arte  in te g ra n te  con 

la  pared in f e r io r  287 y que forma e l  borde m arginal d elan tero  

de dicha pared in f e r io r  • Se moldea una p laca  h o riz o n ta l plana 

290, de modo que forme una s o la  p ieza con la  pared 39b, c e rc a  d el  

extremo su p erio r de la  misma, estando colocada la  placa sobre 

e l  rebajo 38b. Dicha p laca  queda p a ra le la  a l a  pared superior  

50b de la  cu b ie rta  288 y e s tá  espaciada a una c o r ta  d is ta n c ia  

de la  misma, a f in  de proporcionar una ranura r e c ta  tra n s v e rs a l  

52b sobre e l  rebajo  38b, comunicada con e l  mismo para r e c ib ir  

la  c in ta  17b, en la  forma que in d ica  la  f i g .  29.

La cu b ie rta  288 t ie n e  una p arte  anular más gruesa, 291, 

que lle v a  un rebajo  destinado a r e c i b i r  l a  p arte  superior d el 

perno 32b, y ocupa una p o sició n  que le perm ite e n tra r  en co n tac­

to  con la  pared 39b y con e l  perno, quedando la  p laca su p erio r  

de la  misma 50b, p a ra le la  a la  pared in te r io r  287 , y estando su 

pared m arginal 289 en con tacto  con la s  p a rtes  m arginales de d i­

cha pared in f e r io r .  El perno 32b l le v a  ara ro sca  in tern a  en la  

que se atorn illa  un to r n i l lo  de f i ja c ió n  51b, c o a x ia l  con e l per­

no y l a  p arte  de cu b ie rta  291, destinado a co n e cta r , de modo des-
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montable, la  c u b ie rta  y e l  perno. Corno en e l  caso del ch asis  A

3
l a  cu b ie rta  y la s  p artes  d el ch a s is  A forman una so la  p ieza  con 

la  pared in fe r io r  y pueden m oldearse, en forma económica, de

2

cu alq u ier m ateria  p lá s t ic a  adectiada.

Las paredes m arginales 39b y 289 proveen, en l a  p arte  pos­

t e r i o r  d el ch a sis  286, una cámara grande 30b, d estinada a r e c i ­

b ir  un c a r r e te  anular para la  c in t a ,  20b, p ro v isto  de un ro llo  

plano 29b, de c in ta  m agnética 17b, montado en e l  c a r r e te  para  

que g ire  sobre un e je  v e r t i c a l .  Las p a rte s  p a ra le la s  36b, 37b 

v 39b de la s  paredes v e r t i c a le s  forman unos can ales  rectan g u la -  

r e s ,  292 y 293 , en la s  p a rte s  esquineras d e lan teras  d el ch a s is , 

destinados a r e c i b i r  la  c in t a ,  proyectándose un lazo de c in ta  

h a cia  afu era  desde la  prim era v u e lta  c i l in d r ic a  in te rn a  en e l  

cen tro  d el r o llo  de c in ta  29b, a tr a v é s  d el can al 293, h asta  l l e ­

gar a una de la s  p a rte s  esquineras d ela n te ra s  d el c h a s is , s i -  

gu.j_g;n.do luego en d ire cc ió n  l a t e r a l  por e l  re  oajo 38b h asta  l l e ­

gar a l a  o tra  p a rte  esquinera d e la n te ra , del ch a sis  d irigién dose  

luego h acia  a tr á s  por e l  can al 292 h a sta  l le g a r  a l a  áltim a vuel­

t a  c i l in d r ic a  ex te rn a  del r o llo  de c i n t a .  Tal como indican los  

d ib u jos, e l  tro z o  ae c in ta  que se mueve h a cia  a t r á s  por e l  cana. 

292 con d ire cc ió n  a l  r o llo  29b, no e s tá  to rc id o  y t ie n e  caras  

la t e r a le s  v e r t i c a l e s ,  pero se  entenderá que l a  c in ta  formará una 

e s p ira l  de 180 grados durante su v ia je  desde e l f re n te  d el cha­

s is  h a sta  l a  dltim a v u e lta  e x te r io r  d el r o llo  29b, den e l  punto 

en que se emplea un lazo  de Mobius. Como en e l  caso de la s  pa- 

redes 39 y 39a de lo s  ch asis  A y A , la  pared 39b e s tá  esp acia­

da de l a  p a rte  de pared d e la n te ra  d e l c h a s is , a f in  de p erm itir  

e l  movimiento l a t e r a l  de l a  c in ta  en tre  la s  p a rtes  esquineras  

d elan teras  d el c h a s is , proveyéndose unas ab ertu ras v e r t ic a le s  

alargad as 284 en tre  la s  p a rte s  de pared, 39b y 40b, que sirv en
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para r e c i b i r  la  c in ta  y para p e rm itir  e l  movimiento v e r t i c a l  ae 

la  misma a l  c o lo c a r la  dentro o fa e ra  a e l  rebabo 33b.

El tro z o  ae c in ta  que se extiende a tra v é s  ae la s  ab ertu ras  

884 , entre lo s  can ales d elan tero s 292 y 293 , vd sostenido por un 

par de guias 41b, de forma p a recid a , separadas, que se mueven la ­

teralm en te , pudiéndose mover ese tro z o  de c in ta  mediante las  gu las, 

desde la  p o sición  más b aja que es la  p o sición  en que queda des­

cu b ie rta  la  e in ta  en e l  rebajo  38b, como muestran la s  f i g s .  30 y 

31 , h a s ta  la  posición  más a l t a ,  que es l a  posición  en l a  que la  

c in ta  queda dentro de la  ranura 52b y completamente encerrada den­

t r o  del c h a s is , en l a  forma que presentan la s  f i g s .  28 y 2 9 . Las

gulas de c in ta  41b van montadas de modo que puedan r e a l iz a r  movi­

mientos v e r t i c a le s  sobre su e je  h o riz o n ta l en un par de pasado­

re s -g u ía s  o t o r n i l lo s  294, alineados la te ra lm e n te , lo s  cu ales se  

alo jan  en la s  ab ertu ras p ra c tica d a s  en los extremos d elan tero s  

de l a  pared 39b, ab ertu ras que van alin ead as la teralm en te y que 

llevan  una ro sca  in te rn a . Cada una de la s  gulas de c in t a  es em­

pujada a su posición  más a l t a  que p resen ta l a  f i g .  29 por medio 

de un muelle 42b, estando lo s  extremos de dicho re so rte  o muelle 

conectados uno a l a  gula de c in t a  y e l  o tro  a la  pared 39b a f in  

de oponer r e s is te n c ia  e l á s t i c a  a l  movimiento g ira to r io  de la  gula  

cuando se mueve desde su p o sición  más a l t a  a su p osición  más ba­

j a .  Cada una de la s  gulas 41b lle v a  en su extremo delan tero  una 

ran ura-gula l i s a ,  295 , d estin ad a a a lo ja r  y gu iar la  c in ta  17b, 

siendo e l  ancho de dicha ranura virtu alm en te ig u al a l  ancho de la  

c in ta  17h, siendo e l  ancho de d icha ranura virtu alm ente ig u a l a l  

ancho de l a  c in ta  de modo que los bordes opuestos de la  c in ta  en­

tre n  en co n tacto  con la  ranura a l  moverse dentro de e l l a  y lle v a  

una s u p e rf ic ie  curvada l i s a  que en tra  en co n tacto  con la  c a ra  de 

la  c in ta  a todo su ancho. Dioha su p e rf ic ie  l i s a  de l a  ranura 295
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queda en posición  v e r t i c a l  cuando l a  gula ae encuentra en su p o si­

ció n  más baja que p resen ta  la  f i g .  31 , con lo cu al la s  caras  la t e ­

r a le s  de l a  c in ta  quedan en p o sición  v e r t i c a l ,  quedando dich a su­

p e r f ic ie  en p o sición  c a s i  h o riz o n ta l cuando la  gula de c in ta  se 

encuentra en su p o sición  más a l t a  segdn in d ica  la  f i g .  29 , con lo 

cu al l a  c in ta  queda en posición  h o riz o n ta l dentro de l a  ranura  

tra n s v e rs a l  52b por encima del reb ajo  38b. Las esquinas d elan te­

ra s  de la s  gulas de c in ta  41b, colocad as en la  p a rte  más cercan a  

a la s  paredes l a t e r a le s  36b y 37b se proveen de unos lab ios de 

sostén  l i s o s ,  296 , destinados a e v i ta r  e l  movimiento a ccid e n ta l de 

la  c in ta  fu era  de la s  ranuras 295 , extendiéndose dichos lab ios  

de so sté n , uno en d ire c c ió n  a l  o t r o , desde la  cima h a s ta  e l  fon­

do de la  ranura, con lo cu al se proporciona en la  ranura una bo­

ca ahgosta, cuya anchura e s , de p re fe re n c ia , no mucho mayor que 

como la  mitad d el ancho de l a  c in ta , segdn se i l u s t r a  en la  f ig .  

3 1 , Las ranuras 295 están  espaciadas de los p iv o tes  294 por una 

d is ta n c ia  que corresponde virtu alm en te a la  d is ta n c ia  que media 

en tre  éich os p iv o tes  y la  p arte  in fe r io r  de la  ranura 52b, con 

lo cu al e l  tro z o  virtualm onte re c to  de c in ta  17b que se  extiende  

en tre  la s  gulas 41b, puede h acerse  g ira r  sobre lo s  p ivotes 294 , 

desde e l  rebajo  38b h asta  que en tra  en la  ranura tra n s v e rs a l  52b. 

Los.bordes d elan tero s fie la s  gulas de c in ta  41b se h allan  más c e r ­

canos a los p iv o tes  294 que a l a  pared su p erio r 50b y a la  pared

d elan tera  40b, de modo que la s  gulas pueden g ira r  librem ente des­

de la  posición  más a l t a  h a sta  la  p o sició n  más baja en l a  forma 

ya in d icad a.

Las gulas de c in ta  41b pueden moverse v ertica lm e n te  a un mis­

mo tiempo sobre sus p iv o tes 294 a f in  de b a ja r  la  c in ta  cuando e l  
3

ch a is  A se co lo ca  en posición  de tra b a jo  en la  máquina de grabar 
o rep ro d u cir sonido, o en cu alq u ier o tro  momento an tes de o c u rr ir
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t a l  co sa . Dichas guias pueden h acer descender la  c in ta  en respues­

t a  a l  movimiento g ira to r io  de la  p e r i l l a  de mando o en resp u esta  

a l  movimiento que e íe c td a  e l  c h a s is  a l  s e r  colocado en posición  

de tra b a jo . T al como in dican  los d ib u jos, la s  guias 41b son a c ­

cionadas a •un mismo tiempo por un par de pasadores c i l in d r ic o s ,  

v e r t i c a l e s ,  de forma id é n tica  2 03a, alineados la tera lm en te . La 

pared in fe r io r  o de fondo 28? va p ro v is ta  de un par de ab ertu ras  

c i r c u la r e s ,  2 9 ? , alineadas la te ra lm e n te , cuyo diámetro es v i r t u a l ­

mente ig u al a l  diám etro de dichos pasadores, destinadas a a lo ja r  

loe pasadores de modo co rred izo  cuando e l  ch asis  se encuentra en 

p o sición  normal ele tra b a jo , estando la s  p a rte s  p o ste rio re s  de 

la s  guias 41b conformadas de t a l  modo que proveen unas su p erfi­

c ie s  de le v a , curvadas, l i s a s ,  298 , que entran en co n ta cto  con 

los extremos su p erio res de lo s  pasadores 203a , a f in  de provocar 

e l  movimiento v e r t i c a l  de las  g u ias . Cuando l a  s u p e rfic ie  de le ­

va £98 en tra  en co n tacto  con un pasador im pulsor 2ü3s, en l a  

forma que p resen ta  la  f i g .  31 , l a  c in t a  queda completamente de­

prim ida, y cuando dicha su p e rf ic ie  se pone fu era  de co n tacto  con 

resp ecto  a dicho pasador, la c in ta  sa le  fu e ra  del reb ajo  38b y  que­

da encerrada por completo dentro d el c h a s is  en la  forma que in d i­

ca  la  f i g .  29 .

Las f i g s .  30 y  31 presentan una p a rte  de la  máquina de gra­

bar y  rep rod u cir sonido, l e ,  que l le v a  una p laca  su p erio r plana, 

h o riz o n ta l, 5b, p arecid a a la  p la ca  5 de l a  m-áquina grabadora 

1 , destinada a so sten er e l  ch asis  de c i n t a .  La máquina le  vá pro­

v i s t a  de una cabeza m agnética tra n sd u cto ra  ?b, un ca b re sta n te  o 

r o d illo  alirnentador Q6b, movido a m otor, y  un ro d illo  loco 8?b, 

rev estid o  de caucho, que g ira  librem en te, y  se p roy ecta  en d ire c ­

ción  v e r t i c a l  por una c o r ta  d is ta n c ia  más a l l á  de l a  p laca  5b pa-
3

r a  e n tra r  en co n tacto  con 3a c i n t a  del ch a s is  A , cuando la  c in ta
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se encuentra en su p o sición  más b aja , segán se in d ica  en la f i g .  

31 . bichos 3lemen:! os pueden se r  semejant es a los elementos 7, 86 , 

87, resp ectivam ente, de la  máquina de grabar 1 , y pueden funcio­

nar del mismo modo» Si se d esea , se puede proveer un r o d i l lo  im—

5 p u lsor 105b, que corresponde a l  r o d i l lo  105 d e lla  máquina de gra­

bar 1 , a f in  de mover é l  c a r r e te  que se  encuentra en la  cámara 

30b, pudiéndose p rop orcion ar, en t a l  c a s o , una ranura 53b en la  

pared in fe r io r  287 y la  pared v e r t i c a l  39b para mover e l  ro d illo  

105 y ponerlo en co n tacto  o fu era  de co n ta cto  con re sp ecto  a l  ca ­

lo r r e t e ;  s in  embargo, tra tán d o se  de c in ta s  de longitud c o r r ie n te ,

no es p reciso  emplear t a l  r o d i l lo , y por re g la  gen eral e l  ro d illo  

se om ite.
2

Como en e l  caso  de los c h a s is  A, A ', y Á , l a  p a rte  d elan te- 
3ra  del ch a s is  A va a b ie rta  por d elan te  de un reb ajo  rectan g u lar  

15 destinado a a lo ja r  l a  cabeza m agnética en forma t a l  que perm ita

e l  movimiento de los ro d illo s  aliraentadores para co lo ca rlo s  en la  

p o sició n  en que alim entan la  c in ta  y en co n tacto  con la s  c a ra s  

opuestas de la  c i n t a ,  proporcionándose, para ese  o b je to , una aber­

tu ra  re cta n g u la r , 299, en la  p arte  d e la n te ra  de pared, 40b, SI an- 

2o cho de esa ab ertu ra  puede s e r  apenas s u f ic ie n te  para p erm itir e l

movimiento de un ro d illo  loco 87b co n tra  e l  cab re sta n te  86b, en 

e l  caso  de in s e r ta r s e  e l  ch a sis  verticálm en t e para c o lo ca r lo  en 

p o sición  de tr a b a jo , pero se  p re f ie re  que su longitud correspon­

da a la  del re najo 38b y que su a ltu ra  sea ligeram ente mayor que 

25 qa a ltu ra  de la  cabeza m agnética 7b y d e l cab restan te  86b, a f in

de que no esto rb e e l  movimiento h o riz o n ta l del ch a s is  a l  c o lo ca r ­

lo en p o sición  de tra b a jo  o r e t i r a r l o  de e l l a .

Las gulas 41 b se in clin a n  cada vez que la s  s u p e rf ic ie s  298 

entran en co n tacto  con lo s  pasadores 203a en resp u esta  a l movi­

do miento r e la t iv o  v e r t i c a l  en tre  dichos pasadores y la  pared de fon-

do 287 d e l chasiB . bicho movimiento r e la t iv o  pueda obtenerse mo-
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viendo los pasadores 203a h a cia  a r  i  .a a tra v é s  de la s  ab ertu ras  

297, aleján d olos de l a  p o sición  que ocupan por debajo de la  super­

f i c i e  superior de la  p laca  5b, mediante una p e r i l l a  de mando g ira ­

t o r i a  u o tro  elemento de mando m ovible, después de que e l  chasis  

A se encuentra en la  p o sición  normal le tra b a jo  que indican las  

f i g s .  30 y 31, o montando los pasadores 203a en p o sición  f i j a  en 

la  p la ca  5b y dejando c a e r  el ch a sis  A3 sobre los pasadores, en 

cuyo caso  los pasadores 203a p restan  e l  mismo s e rv ic io  que p res­

tan  lo s  pasadores 203, en lo  que se r e f ia r e  a e v i ta r  e l  movimien­

to  h o riz o n ta l del ch a s is  sobre la p laca  5b, que podría d is lo c a r ­

lo de la  p o sición  normal de t r a b a jo , siendo p ra c iso  mover el cha­

s is  en d ire cc ió n  v e r t i c a l  p ara  c o lo c - r lo  en d ich a p o sición  de t r a -  

baj o .

La cabeza fonocaptora m agnética 7b y e l  ca b re sta n te  86b no 

estorban e l  movimiento v e r t i c a l  d e l trozo re c to  de c in ta  que se  

extiende la teralm en te  entro la s  ranuras 395 de la s  gulas de c in ­

t a ,  estando lo ca liz a d a s  dichas p iezas en forma t a l  que quedan ad­

yacentes a la  c a ra  p o s te r io r  v e r t i c a l  de la  c in ta  cuando l a  c in ­

t a  se h a lla  en su p o sició n  más b aja  en e l  rebajo 38b. Las super­

f i c i e s  curvadas de la s  ranuras 295 que en tran  en co n ta cto  con la  

c a ra  p o s te rio r  de lo. c in ta , van colocad as en d ire cc ió n  v e r t i c a l  y 

virtualm ent e en alineam iento l a t e r a l  con la s  s u p e rf ic ie s  d elan te­

ra s  v e r t ic a le s  d el ca b re sta n te  y de l a  cabeza m agnética, cuando 

l a  c in ta  se encuentra en la  p o sició n  baja que in d ica  la  f i g .  30, 

de modo que puede h acerse  descender la  c in t a  con fa c ilid a d  entre  

los ro d illo s  aliment adores 86b y Q7b h a sta  c o lo c a r la  en co n tacto  

con la  cabeza magnética en p o sición  adecuada p ara e fe ctu a r  la  re ­

producción d el sonido, después de que ha descendido la  c in t a ,  se  

pueden mover los r o d illo s  a la  p o sición  adecuada para alim entar  

l a  c in t a ,  poniéndolos en co n tacto  con la s  c a ra s  v e r t ic a le s  opues­

ta s  de l a  c i n t a ,  con lo  cual puede em plearse la  c in t a  co n tra  la
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cabeza m agnética p ara grabar o reproducir el sonido.

Las f i g s .  28 a 32 presentan una forma de c a r r e te  de c in ta

sin  f in , 20b, construido de acuerdo con la s  enseñanzas de este

in vento, que funciona eficazm ente cuando se encuentra en p osición

In v e rtid a , presentándose e s te  c a r r e t e ,  para comodidad, en combina-
. 3cion  con e l  ch asis  A , aunque, como s e r á  obvio, e s te  c a r r e te  pue-

2
de montarse en lo s ch a sis  A ó A o en o tro s  ch a sis  d ife re n te s  o 

puede montarse en un perno sin  el c h a s is .  Til c a r r e t e  20b es espe­

cialm ente ventajoso para emplearlo en una máquina para grabar y  

(o) rep rod u cir sonido montada en un aeroplano o en cu alq u ier otro  

vehículo en que e x is ta  la  p o sib ilid ad  de que la  p o sició n  d el ca­

r r e te  se in c lin e  o in v ie r ta  durante su funcionam iento.

Como en e l  caso  de los c a r r e te s  de c in ta  20 y 20a ya des­

c r i t o s ,  e l  c a r r e te  20b lle v a  un cubo redondo que en tra  en co n tac­

to  con la  c i n t a ,  ahusado en d ire c c ió n  a x i a l ,  y una p laca  p o rta cin ­

t a  colocad a en e l  extremo más pequeño del cubo, que g ira  con dicho 

cubo, y por con sig u ien te  puede d e c irs e  que e l  funcionamiento del 

c a r r e te  20b es semejante a l  funcionam iento de los c a r r e te s  ya des­

c r i t o s ,  cuando e s tá  colocado en p o sición  normal de tra b a jo  y su 

e je  e s tá  en p o sición  v e r t i c a l .  Sin embargo, a d ife re n cia  de los 

c a r r e te s  ya d e s c r i to s , e l  c a r r e te  20b lle v a  una segunda placa en 

e l extremo más grande o extremo de mayor diámetro del cubo, que 

g ira , con dicho cubo, d estinada a so sten er e l r o l lo  de c in ta  cuan­

do é s te  se h a l la  en p o sición  in v e r tid a , Cuando e l c a r r e te  funciona 

en p o sición  in v e rtid a  y su e je  en p o sició n  v e r t i c a l ,  su funciona­

miento es muy semejante a l  funcionam iento de los c a r r e te s  20 y 20a 

excepto que la  c in ta  procedente de l a  prim era v u e lta  in te rn a  en e l  

cen tro  del r o l l o ,  se r e t i r a  por e l  extremo más grande o extremo óe 

mayor diám etro del cubo ahusado y pasar por debajo d e l r o llo  en su 

v ia je  h acia  l a  p arte  esquinera d elan tera  d el c h a s is . Con e s te  a r r e -
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glo poclrla d e s a rro lla rs e  con sid erab le  f r ic c ió n  en tre  la  c in t a  que 

s a le  desde la  prim era v u e lta  in t erna en e l  cen tro  d el ro llo  y e l  

fondo d el r o l lo  de la  c i n t a .

P ara dism inuir t a l  f r ic c ió n , se p r e f ie r e , con fre cu e n cia , 

emplear en e l ,c a r r e t e  20b una c in t a  que lle v e  por lo menos una de 

sus ca ra s  con rev estim ien to  magnético y r e v e s t i r  ya se a  una o am­

bas ca ra s  de la  c in ta  con una p e líc u la  delgada, uniforme y co n ti­

nua de g ra f ito  c o lo id a l , despositado m ediarte d isp ersió n  d el gra­

f i t o  en un liq u id o .

Segdn e l método d e l p resen te  invento se a p lic a  a una o am­

bas ca ra s  de una c in ta  con rev estim ien to  magnético p a r tíc u la s  de 

g ra f ito  firmemente d iv id id a s , suspendidas en un veh ículo  liquido, 

por medio .de una brocha, en forma de r o c lo  o en cualquier o tra  

forma adecuada, adhiriéndose dichas p a r tíc u la s  a la c in ta  confor­

me se evapora e l vehículo liq u id o . 31 g r a f ito  c o n s is te , de p refe ­

re n c ia , an p a rtíc u la s  en forma de p lacas  diminutas o escamas de 

tamaño c o lo id a l , y e l  vehículo liquido co n tien e , de p re fe re n cia , 

una cantidad con sid erab le  de un gas licuado o de un líquido suma­

mente v o l á t i l ,  por ejemplo, e l  freon e l  f ia ro n , e l a lcoh ol iso p ro -  

p l l i c o ,  e l te tra c lo r u r o  de carbono u o tra s  su stan cias  análogas, 

de f á c i l  evaporación. 31 liquido v o l á t i l  puede ser g aso lin a , pero 

se p re f ie re  emplear líquidos que no se  inflamen fácilm en te .

Üegáft e s te  in ven to , tan to  la  c in ta  como la s  su p e rfic ie s  del 

c a r r e te  que sostien en  la  c in ta , son re v e s tid a s  con p a r tíc u la s  de 

g ra f ito  de tamaño c o lo id a l , depositado mediante d isp ersió n  del 

g r a f ito  en un liq u id o . Se comprenderá que la  expresión "coloidal'*  

se emplea aquí para designar p a r tíc u la s  m icrónicas que son tan  

pequeñas en condiciónes norm ales, que pueden permanecer d isp ersa­

das o suspendidas en líq u id os t a l e s  como e l agua, la  gasolin a u 

o tra s  su stan cias  sem ejantes, por la rg o s  periodos de tiempo sin  que
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ocu rra  sedim entación alguna. formalmente esas p a r tícu la s  tien en  

un tamaño de p a r tíc u la  que no excede, c a s i  nunca de 10 m ieras. 

P a r tíc u la s  con un diámetro de más de SO m ieras (0 .0S 0 m ilím etros) 

no son, desde luego p a r tíc u la s  c o lo id a le s  y no forman la s  solu ­

ciones deseadas, pues so a s ie n ta  con f a c i l id a d .

P a r tíc u la s  de g r a f ito  de tamaño no c o lo id a l no imparten un 

revestim ien to  adecuado a la s  o in ta s  m agnéticas y por re g la  gene­

r a l  rev estim ien to s hechos don g ra f ito  cuyo tamaño medio de p a r t í ­

cu la  excede de 10 m ieras dejan mucho que d esear. Por lo comdn 

lo s re su ltad o s mejoran conforme disminuye e l  tamaño de p a itlc u la  

d e l g ra f ito  que se  a p lic a  a la c i n t a .  Qegdn e s te  irwenfeo se pre­

f ie r e  que por lo menos como el noventa por c ien to  ele la s  p a r t í ­

cu las que se ap lican  a la c i n t a  tengan un tamaño de p a r tíc u la  que 

no excede de como diez m ieras y , de p re fe re n c ia , e l  tamaño medio 

de la s  p a r tíc u la s  debe s e r  de como cinco m ieras. 3n v i s t a  de que 

la s  p a r tíc u la s  grandes no se adhieren fírmeme ob e a la  c i n t a , '  los 

resalad o s mejoran a medida que disminuya e l  p o rce n ta je  de p a r t í ­

cu las  grandes, pudiéndose obtener, por lo r e g a la r , buenos r e s a l ­

tadlos, cuando ninguna de la s  p a r tíc u la s  de g ra f ito  tie n e  un d iá­

metro superior a como 10 m ieras. Se obtienen mejores resaltad o s  

aun, cuando e l  tamaño de p a r tíc u la  de todo e l  g r a f ito  es menor 

de cinco m ieras, aunque es a veces aco n sejab le  usar un g ra f ito  

menos dispendioso que contiene pequeñas cantid ; des (digamos como 

del cinco a l d iez por c ie n to ) de p a r tíc u la s  un poco más grandes.

Pueden obtenerse e x ce len tes  re su lta d o s  cuando e l  tamaño 

medio de la s  p a r tíc u la s  de g r a f i to  que v a  a p lic a rs e  a la  c in ta  

no excede de como dos mieras y cuando corno e l noventa por c ie n to  

de las  p a r t íc u la s , por lo menos, t ie n e  un tamaño de p a r tíc u la  

que no excede de cinco m ieras, obteniéndose lo s resu ltad o s ó p ti­

mos cuando todas la s  p a r tíc u la s  tien en  un diámetro máximo que no '
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excede de corno cin co  m ieras.

Las p a r t íc u la s  Se g r a f i t o  pueden pasarse por una c r ib a  a  f in  

de obtener e l  tamaño deseado. Una p e l íc u la  de g r a f i t o  que puede 

con sid erarse  como la  p e l íc u la  c a s i  id e a l  para e l  revestim iento  de 

l a  c i n t a ,  puede a p l ic a rs e  a la  c in t a  rociando la  c i n t a  con una so­

lución que contiene p a r t íc u la s  de g r a f i to  cuyo tamafio de p a r tícu ­

la  inedia es menor que dos m ieras. S i e l  cribado d e l  g r a f i to  se con­

duce en forma adecuada, es posible  obtener un g r a f i to  sumamente f i ­

no, en e l  que como del 90 a l  95 por cien to  t ie n e  un tamaño de par­

t í c u l a  que no excede de 1 l /2 m ieras, siendo e l  tamaño de p a r tícu ­

la  del resto  clel g r a f i t o  no mayor de como t r e s  m ieras . Suando se 

d ep osita  en la s  c in ta s  g r a f i to  de e s t e  t i p o ,  sumamente f in o , me­

diante una solu ción, e l  g r a f i to  se adhiere firmemente a  las  c in ta s -  

y proporciona un revestí inient o id e a l  para c in ta s  ya s ea que e l  gra­

f i t o  se deposite  en c in ta s  p ro v is ta s  de ravestim iento  magnético o 

d esp rovistas  de é l .

tí infe as preparadas por es te  método de rev estim ien to , se  cubren 

a todo su  ancho y longitud con óxido de h ierro  u o tro  m ateria l  

magnético adecuado, cubriéndose luego e l  revestim iento  magnético 

en su to tr l id a d  con una p e l íc u la  delgada, uniforme y continua de 

p a r t íc u la s  co lo id a le s  de g r a f i t o ,  la s  que se adhieren firmemente 

a l a  c i n t a ,  teniendo d ich a p e l íc u la  una configuración traslap ad a  a 

manera de t  e j a s , que es c a r a c t e r í s t i c a  de las  m aterias  escamosas 

depositadas mediante una d isp ersió n  en líq u id o. Ambas ca ra s  de la  

c i n t a  pueden i r  re v e s tid a s  con esa p e l íc u la  de g r a f i to  de configu­

ra c ió n  traslap ad a  a manera de t e j a s  y ambas c a ra s  pueden l le v a r  e l  

revestim iento  magnético de óxido de h i e r r o .

Es a menudo ven tajo so  emplear en e l  c a r r e t a  20b una c in ta  

magnética con revestim ien to  de óxido por ambos lados, a f in  de 

aumentar l a  duración de los mensajes que se graban en l a  c i n t a ,  y
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red u cir  la ,  longitud de la c i n t a  que se  n e c e s i t a r í a  para grabar  

determinado número de mensajes. La c i n t a  con revestim iento de óxi­

do por ambos lados permite e l empleo e f ic a z  del lazo de Mobius, 

pues con el empleo de e s te  lazo puede doblarse , por ejemplo, e l  

tiempo de reproducción de un trozo de c i n t a  de determinada lon- 

g i t  ud.

31 am inoram iento en e l  tamaño de la  c i n t a  que r e s u l t a  d e l  

empleo d e l lazo  de Mobius y e l  re v e s tim ie n to  m agnético por ambas 

c a r a s  de la  c i n t a ,  disminuye considerablw m ent e l a  f r i c c i ó n  de 

a r r a s t r e .

la s  f i g s .  33 y 34 presentan la  c i n t a  17b, en e s c a la  mayor. 

Dicha c in ta  c o n s is te  en una base o c in t a  f l e x i b l e ,  312, fabricada  

de a ce ta to  de c e lu lo s a ,  t a l  como e l  "Mylar" f t e r e f t a l a t o  de p o l ie -  

t i le n o  orientado mediante estiram ien to  én  dos d ireccio n es  v i r t u a l -  

ment a perpendiculares y con peso molecular lo suficientemente a l to  

pa:; a que. acuse un patrón c a r a c t e r í s t i c o  de d if ra c c ió n  ro tg en o ió g i-  

ca  por medio de c r i s t a l e s  cuando se e s t i r a  en la  forma ya ex p lica ­

d a ) ,  o cualq uier o t r a  m ateria p l á s t i c a  no maga ó t i c a .  La c in ta  312 

es de ancho y espesor uniforme en to d a  su longitud y l le v a  por los  

dos lados un revestim iento aplicado en l a  forma c o rr ie n te  de par­

t í c u l a s  finamente divididas de óxido de h ie rro ,  a la s  que se  ha 

agregado un ag lu tin an te  adecuado, de modo que formen en cada una 

de las  caras  de l a  c i n t a  unas capas delgadas, 313, que se extien ­

den de un extremo a l  o tro  de la  c i n t a .

Los revestim ien tos  m agníticos de óxido, 313, van ent eramen- 

t e  cu b iertos  por una p e l íc u la  delgada, uniforme y continua, 314, 

que c o n sis te  en g r a f i to  c o lo id a l  o finamente dividido adherido a 

la  c in t a .  Cada una de las  p e l íc u la s  314 disminuye e l  c o e f l c i a i t e  

f r i c c i ó n  de l a  c i n t a  17b y l a  hace conductiva a l a  e le c tr ic id a d  

en toda su exten sión , a f in  de e v i t a r  l a  acumulación de cargas
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e s t á t i c a s  entre las  v u e lta s  adyacentes de la c i n t a  y l a  adhesión 

de la  c i n t a .  Las p e l íc u la s  continuas de g r a f i t o ,  conductoras de 

e le c t r i c id a d ,  que se extienden a todo lo largo de la s  caras  de la  

c i n t a ,  permiten emplear c in ta s  s in  f in  en e l  c a r r e t e  20b, algo 

que no podría lo g rase  s i  la  c i n t a  e s ta b le ra  re v e s tid a  por un lado 

solam aite . C in tra  con revestim ien to  de óxido por un solo lado 

que resu ltab an inadecuadas pera se r  empleadas en e l  c a r r e te  20b 

en v i s t a  de que e l  revestim iento  de g r a f i to  c o lo id a l  habla sido 

aplicado solamente por un lado de la  c i n t a ,  re su lta ro n  s a t i s f a c ­

t o r i a s  para se r  empleadas en e l  c a r r e te  20b despada de haberse . 

rev estid o  ambas caras  de l a ' c i n t a  con g r a f i to  c o lo id a l  en fortpa 

de una p e l íc u la  uniforme y continua de configuración  traslap ad a  

a manera de t e j a s .

Puede montarse en e l  perno 32b un elemento de c o j in e te  de 

nylon semejante a lo s  elementos de c o j in e te  23 y 23a de los  

c a r r e t e s  20 y 20a , respectivam ente, a f in  de proporcionar un sos­

te n  a n t i f r i c c i o n a l  para e l  c a r r e t e  21b, o puede montarse un c o j i ­

nete de bolas en tre  e l  perno y e l  c a r r e t e  para, e l  mismo propósito ;  

s in  embargo, t a l e s  elementos de c o j in e te  son en rea lid ad  innecesa­

r io s  pues e l  c a r r e t e  20b fu n cio n arla  de modo e f ic a z  s i  e l  perno 

mismo asume la  forma de un c o j in e te  para a l o j a r  e l  c a r r e te .  Tal 

como indican los  dibujos, e l  perno 32b lle v a  una s u p e r f ic ie  e x te ­

r i o r ,  l i s a ,  que hace las  veces de c o j in e te  para el c a r r e te  20b, 

en la  que se monta e l  c a r r e te  en p o sición  co n cé n trica  con respec­

to  a l  perno, a f in  de que pueda g i r a r  sobre un e je  perpendicular  

a l a  pared i n f e r i o r  287.

El c a r r e te  20b que aquí se p resenta  va dotf <lo de un cubo 

p l á s t ic o  en forma de un cono truncado, 300, e l  diámetro del cual  

aumenta en d ire cc ió n  a la  pared su p erior 50b, y un disco o placa  

c i r c u l a r  plana, de m ateria  p l á s t i c a ,  301, que va  rígidamente co­

nectada a dicho cubo y que l le v a  una p a rte  in te rn a  c i l i n d r i c a ,  que
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ae proyecta  h a cia  a r r i b a ,  302, c o a x ia l  a  dicho cabo. l a  p la ca  301 

l le v a  una s u p e r f ic ie  plana, l i s a ,  303, que entya en co n tacto  con 

la  c i n t a ,  colocad a en un plano perpendicular al e je  del cubo 300, 

y  la  p arte  302 l le v a  una s u p e rf ic ie  de c o j i n e te  in tern a , c i l i n d r i -  

5 c a ,  l i s a  que e n tra  en c o n ta cto  con la  s u p e rf ic ie  de co jin e te  del

perno 32b, a f in  üe que la  s u p e r f ic ie  303 queda en posición para­

l e l a  con resp ecto  a la  pared i n f e r i o r  2 8 ? .  La longitud a x i a l  de 

la  p arte  in te rn a  c i l i n d r i c a ,  302, puede se r  ligeramente menor que 

l a  longitud de la  d is ta n c ia  que media entre  l a  s u p e rf ic ie  plana 

lo que sostien e  e l  c a r r e t e  del perno 32b y la  sipprficie i n f e r io r  pla­

na de l a  c u b ie r ta  p l á s t i c a  291, a f in  de proveer un pequero espa­

c io  entre  la s  p artes  f i j a s  del c h a s is  y e l  c a r r e t e  g i r a t o r i o ,  a l  

p ar que e v i t a  un desplazamiento con sid erab le  del c a r r e t e  en una 

u o t r a  d ire c c ió n . La s u p e rf ic ie  de c o j in e te  o i l l n d r i c a  del perno 

15 32b, que va en contacto  con l a  s u p e r f ic ie  int e r io r  c i l i n d r i c a  del

d isco , 301, t ie n e  una longitud a x i a l  mayor que la  de dicho espa­

c i o ,  a f in  de e v i t a r  que e l  c a r r e t e  se i i c l i n e  y  ocupe una posi­

ción c o a x ia l  con resp ecto  a l  perno 32b, aun cuando e l  c a r r e te  se 

encuentre en posición  in v e r tid a ,  iil i n v e r t i r s e  e l  c a r r e t e ,  la  su-  

20 p e r f i c i e  p o s te r io r  plana de la  p a rte  de c u b ie r ta ,  291, entra en

con tacto  con e l  extremo a x i a l  externo de la  p arte  302, proporcio­

nándose a s i  una s u p e r f ic ie  de c o j i n e te  a n t i f r i c c i o n a l ,  sobre la  

que puede g i r a r  e l  c a r r e t e .
una p la c a  o d isco  a n u la r p lan o , 3 0 4 , rao Ideado en p l á s t i c o ,  

25 v a  rígid am en te co n ectad a  a l  extrem o su p e rio r  o extremo de ma,>or

diám etro d e l  cubo 3 0 0 , ten ien d o  e s ta  p la ca  una forma c i r c u l a r  y  

un diám etro ig u a l  a l  diám etro  de l a  ya r e f e r i d a  p la c a  3 0 1 . La se ­

gunda p la c a  304 l le v a  una s u p e r f i c ie  p la n a , l i s a ,  que e n tra  en 

c o n ta c to  con l a  c i n t a ,  3 0 6 , co lo ca d a  en un plano p a ra le lo  a la  

30 s u p e r f ic ie  304 de l a  prim era p la c a  301 y  sep arad a de d ich a  super­

f i c i e  por una d is ta n c ia  mayor que e l  ancho de l a  c in ta  17b y que

i
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l a  a l t a r a  a x i a l  del r o l lo  üe c i n t a  sosten id a por e l  c a r r e t e  entre  

dichas s u p e r f ic ie s .  EL cubo 30ü l le v a  una su p e rf ic ie  e x te r io r  l i s a  

en forma de un cono tran cad o , 306, que entra  en contacto  con la  

primera v u e lta  c i l i n d r i c a  in te rn a  en e l  centro del r o l lo  29o, que 

ae extiende virtualm ente desde la. s u p e rf ic ie  303 h asta  la  su p erfi­

c ie  305. La d is ta n c ia  que media entre  las  su p e rf ic ie s  planas que 

entran en co n ta cto  con la  c i n t a ,  303 y 305, d e l c a i r e t e  20b, mide 

virtualment e menos que a l  ancho de la  c in ta  m u ltip líca lo  por dos, 

a f in  de e v i ta r  que la  c i n t a  se enmarañe, paro debe s e r  lo s u f i­

cientemente grande para p e rm itir  e l  l ib re  movimiento de l a  c i n t a  

en tre  e l  r o l lo  29b y la  s u p e rf ic ie  del d isc o ,  305. Dicha d is ta n c ia  

debe ser  ligeram ente mayor que lo que mide e l  ancho de l a  c in ta  o 

l a  a l t u r a  a x i a l  del r o l lo  (por ejemplo, unas cinco a diez veces e l  

espesor de la  c i n t a ) ,  segán e l  ancho y espesor de 3a c i n t a  que se  

emplea, siendo aumentada l a  d is ta n c ia ,  por lo re g u la r ,  menos de V 

como 1/10  de pulgada ( 2,54  mm.) ,  a f in  de e v i ta r  e l  movimiento 

a x ia l  del r o l lo  á e l  c a r r e t e  en grado co n sid erab le , cuando e l  ca­

r r e t e  e s tá  in v e rtid o .
La p laca  superior 304 puede pegarse o unirse rígidamente a l  

c a r r e t e  por medio de goma o mediante cualq uier otro  a r b i t r io  ade­

cuado, después de haberse montado e l  r o l l o  29b en el cubo 300. Si 

se desea, puede proporcionarse una ab ertu ra  en la  placa 304 o se  

puede proporcionar una conexión desmontable entre  e l  cubo y l a  

p la ca , a f in  de te n e r  acceso a l  c a r r e t e ,  aunque t a l  acceso es gene# 

raimante in n e ce sa r io , una vea que e l  r o l l o  29b se ha montado c o rre c ­

tamente en e l  cubo.
’i'al como indican lo s  dibujos, l a  c in ta  procedente ¿e la  p r i ­

mera v u elta  in te rn a  en e l  ce n tro  del r o l lo  29b, pasa en tre  la  par­

t e  superior d el r o l lo  y l a  s u p e rf ic ie  305 h a s ta  la s  guías 41b co­

locadas en la  p arte  d elan tera  del c h a s is ,  entrando en con tacto  con 

todas las  gulas f i j a s  a u x i l ia r e s  que e x is ta n ,  pero se  comprenderá
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que, Si se d e o e s» podrí proporcionarse un» guía f i j a  semejante 

a le. guía 274 o cualquier o tra  guío adecuado.
lo s  bordes superior e i n f e r io r  de lo cin to  sin  f in  17b que 

; quí se presenta son de un mismo largo y e s tá n  espaciados a una d is ­

tan cia  ig u a l  a l e  largo de la  c in ta  de modo que l e  mayor parte de 

xa c in ta  puede ser  arrollada, con sus ca ra s  l a t e r a l e s  en d ire o c i ín  

v e r t i c a l  a f i n  de formar un r o l l o  plano 29b con vueltas c i l i n d r i ­

cas adyacentes. Pueden montarse en e l  c a r r e te  20b c in ta s  esp e cia ­

l e s  que forman un r o l l o  con v u e lta s  en forma de un cono truncado 

pero t a l e s  c in to s  sen ca ra s  de f a b r ic a r ,  d i f í c i l e s  de manipular 

y requieren e l  empleo de ohasis e sp e c ia le s  a f in  de poder a lo ja r  

e l  la z o . Se p re f ie re  emplear c in ta s  c o r r ie n te s  como l a  c in ta  17b, 

pudiéndo mover la  c in ta  en un plano h o riz o n ta l  desde l a  cabeza mag­

n íf ic a  hasta la  última vu elta  externa del r o l l e .   ̂ ■

SI cubo del c a r r e te  20b asume, de p re fe re n o is ,  la -orna de 

un cono truncado que presentan lo s  dibujos, pero será  m anifiesto  

que podrán emplearse otros  elementos de cubo para sosten er e l  r o ­

l l o  29b co n cé n trico  a los d isco s  301 y 304, y p erm itir  e l  movimien­

to g i r a to r i o  del c a rr e te  mediante co n tacto  f r i c c i o n a l  con la  c i n t a ,  

per ejemplo, en la forma d e s c r i ta  en dicha s o l ic i tu d  de patente  

p e n d i e n t e  n* 459. 313 . E l  elemento de cubo debe sostener la s  vuel­

tas  in tern os del r o l lo  de c in ta  sin  f in  en co n tacto  f r i c c i o n a l  con 

e l  c a r r e te  y en posición c o a x ia l  con re sp e c to  a l  c a rr e te  y debe 

d e s a rro l la r  s u f ic ie n te  í r i c s i ó n  entre  e l  r o l l o  y e l  c a r r e t e  para 

hacer g irar  e l  c a r r e te  a. una velocidad angular que sea por lo me­

nos virtualm ente ig u a l  a la  velocidad angular de la  última vuelta  

externa del r o l l o ,  ya sea que e l  c a r r e te  es té  colocado en posición

v e r t i c a l  o en posición in vertid a*
s i  cab restan te  o ro d i l lo  impulsor 86b y e l  ro d i l lo  loco 07b

que vá comprimido por e l  muelle, pueden ponerse en contacto  con la
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cin ta  17b a f i n  de im p artir  tensión a la  c in ta  y s a c a r la ,  t i r a n ­

do de e lle !,  del ca rre te  20b. E l  cab restan te  86n g ira  alrededor  

de un e je  v e r t i c a l  f i j o  y se impulsa a una velocidad constante  

predeterminada por medio de un motor e l é c t r i c o  o cualquier otro  

d isp o sitiv o  de propulsión adecuado.

La ten sió n  que imponen v la c in ta  l o s  r o d i l lo s  alim enta-  

dores, t i r a  de la  c in ta  y l a  saca de l a  primera vu elta  interna  

en e l  cen tro  del r o l l o  para h a ce r la  pasar por la  cara de l a  cabe­

za magnética 7b a una velocidad, virtuelm ente con stan te . Si e l  an­

cho o la  longitud de la c in ta  sin  f in  no son exce siv o s , no habrá 

necesidad de emplear e l  r o d i l lo  impulsor 105b, pudiéndose obte­

ner exce len tes  resu ltad os con solo r e c u r r i r  a la f r i c c i ó n  que e -  

x i s t e  entre la  c in ta  y e l  c a r r e te  para hacer g i ra r  la placa por­

tadora del r o l lo  d e l c a r r e t e .

Cuando se emplea un r o l l o  de c in ta  pequeño en e l  ca rre te  

20b. (por ejemplo, c in ta  de 1 /4  de pulgada ( 6 ,3 5  mm.) de ancho y 

como ae 20Ó pies (6 0 ,9 6  metros) de la rg o ,  e x is te  poca v a r ia c ió n  

en la  ten sió n  de la  c in ta  en viste  de que le  f r i c c i ó n  entre la s  

vu eltas  y la  alim entación de l a  c in ta  se re a liz a rá n  de modo v i r tu a l  

mente uniformes, produciéndose una cantidad mínima de ruido y 

d istro sió n *

Cuando se emplean c in t a s  d e l tip o  c o r r ie n te ,  e l  c a r r e te  

20b funciona eficazmente en posición re o ta  o en posición in v e r ­

tida sin  la  ayuda del r o d i l lo  impulsar 105b. Los r o d i l lo s  de a l i ­

mentación t i r a n  de le c in ta  a una velocidad l i n e a l  constan te ,  

de p referen cia  una velocidad que v aría  entre como 1  7/8 a 15 

pulgadas (4 7 ,6 2  y 381 mm-) por segundo, a f in  de que la s  prime­

r a s  vu eltas  in tern as  de c in t a  d el cen tro  o.el r o l l o  tengan una 

velocidad angular mayor que la  velocidad d e l cubo 300 y la s  p la ­

cas 301 y 304, provocando la  f r i c c i ó n  entre dicho cubo y l a  c in ­

ta  y entre dicho r o l l o  y una de dichas plaoas, e l  movimiento g i -
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r e t o r i o  d e l c o r e t e  a una velocidad angular que es mayor que la  

velocidad de la  última vu elta  externe del ro llo *  Cuando e l  r o l lo  

ocupa la  posición vu elta  externa del r o l lo *  Cur ndo e l  r o l lo  ocu­

pa la  posición  re c ta  que presenta la f ie*  G9, la  f r i c c i ó n  entre  

5 la s  vu eltas  de la  c in ta  y e l  c a r r e t e ,  hace que gire  e l  c a r r e t e ,

entrando le  su p erfic ie  g i r a to r i a  303 en co n tacto  con lo s  bordes 

in fe r io r e s  de la s  v u e lta s  del r o l l o ,  eon lo cual se reduce l a  

f r i c c ió n  entre dichas vu eltas* Cuando e l  c a r r e te  esta? en posición  

in v e r tid a ,  la  f r i c c ió n  hace g i ra r  e l  r o l l o  en forma parecida a 

lo  la  a n t e r i o r ,  entrando la  s u p e rf ic ie  g i r a t o r i a  305 en contacto

• con la s  v u eltas  del r o l lo  con lo que se reduce l s  f r i c c i ó n  entre  

la s  vueltas* sin  embargo, e l  peso del r o l l o  recae 3obre l s  c in ta  

que avanza, procedente de la primera vuelta  in tern a en e l  centro  

del r o l l o  y la  su p e rf ic ie  305* la  f r i c c i ó n  producida por e l  eon- 

15 ta c to  entre e l  r o l l o  £9b y la su p e rf ic ie  305 y la  c in ta  que sa ­

le del r o l l o ,  reduce, en p a r te ,  la  e f i c a c i a  del ro l lo  cuando é s ­

te  trab aja  en posición in v e r t id a ,  pero ésto  no es impedimento 

pera poder emplear e l  c a r r e te  con c in ta s  de longitud considerable  

eun en e l  e' so de que e l  c a r r e te  funcione en posición in vertid a*  

2o Guando se emplean r o l lo s  de c i n t a  más grandes es p re fe r ib le

proporcionar elementos impulsores separados para hacer g i r a r  e l  

c a r r e te  a f i n  de eminorar la  f r i c c i ó n  e n tre  l a s  v u e lta s  y evitar  

tener que v a r ia r  e l  momento de to rs ió n  d el motor que impulsa e l  

r o d i l l o ,  : f in  de m-ntener una velocidad de c in ta  uniforme cuan- 

25 ¿o la c in ta  pasa por la  cabeza magnética 7b* Cuando ls  c in ta  sin  

f in  17b mide ruás de como 300 pies  (9 1 ,4 4  metros) y especialmente 

cuando la  e i n t s  mide 600 pies  (1 8 2 ,8 8  metros) o más, puede em­

plearse  un r o d i l lo  impulsor 105b para impulsar e l  c a r r e t e ,  a f in  

de disminuir la  f r i c c i ó n  e n tre  la s  v u eltas  adyacentes del ro llo  

30 29b. E l  r o d i l lo  impulsor del c a rr e te  105b, vó sincronizado o eo-
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nectado ue modo funcional con e l  r o d i l lo  impulsor 86b, & f in  de 

mantener una l ig e ra  ten sión , vir tuslmente uniforme, en la  c in ta  

a l  s a l i r  de la  primera vu elta  in te rn a  en e l  cen tro  del r o l lo  29b. 

Dicho r o d i l lo  impulsor del c a r r e te  puede ponerse en contacto con 

e l  borde c ir c u n fe re n c ia l  del d isco  301 , en la forma que indican  

le s  l ín e a s  de puntos y rayas cié l a s  f i g s .  28 y 29 , cuando e l  r o ­

d i l lo  loco 87b se mueve contra e l  cab restan te  86b*

1  f in  de aminorar la f r i c c i ó n  entre  la s  v u eltas  del r o l lo  

de c in ta  e l  avanzar la  c in ta  hacia  e l  r o l l o  desde le  última vu el­

ta  externa del r o l l o  hasta la  primera vuelta in terna en e l  centro  

del r o l l o ,  se escoge con a n tic ip a c ió n  la  velocidad d el cabrestan­

te  86b con re sp e cto  a l  ro d i l lo  impulsor del c a r r e te  105b, a f in  

de que por lo  menos una y de p re fe re n cia  v a ria s  de le s  vu eltas  

del r o l l o  de cinta, tenga o tengan una velocidad angular que ses 

ligeram ente mayor que l a  velocidad de la s  placas  301 y 304 , que’ 

van rígidamente conectadas entre s í .  De p referen cia  menos de la  

mitad de las  v u e lta s  del r o l l o  tienen una velocidad angular ma­

yor que la velocidad de dichas places»

Por lo re g u la r  se obtienen lo s  mejores re su lta d o s  cuando 

la  velocidad p e r i f é r i c a  de placa 301 se mantiene constante a l  

poner la  placa en co n tacto  con e l  r o d i l lo  105b, siendo la  velo­

cidad p e r if é r ic a  del cab restan te  86b, de corno a a l  10 por c ie n ­

to mayor que la  velocidad p e r i f é r ic a  media de l s  parte de la  p le ­

ca que queda por debajo de la  primera vuelta in tern a  en el cen­

t r o  del c a rr e te  de c i n t a ,  con lo cu al la  velocidad angular de 

l s  primera vu elta  interna del c a r r e te  es de como 1  a 10 por c ien ­

to mayor que l a  de la s  p isca s  301 y 304 .

Tratándose de c i n t a s  más la r g a s ,  cuando la  velocidad angu­

l a r  d e l c a r r e te  se regula  de rao do que no e x is ta  más de como diez  
por c ie n to  de d ife re n c ia  en 1s  velocid ad , lo s  ru id os ser n e l i -

'1
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minados considerablem ente, le  p rá c tic a  de r e v e s t i r  le  c i n t a  de 

modo uniforme con g r a f i to  c o lo id a l  reduce también ruido y la  d is ­

to rs ió n  creados por lo s  cambios e n le  velocidad l i n e a l  de le  c in ­

t a  en la  cabeza magnética.

5 Según e l  presente invento, la s  su p e rf ic ie s  h o rizo n ta les  de

cada uno ue lo s  c a r r e te s  aquí d e s c r i t o s ,  destinadas a sostener  

1  c in ta  entre  e l  cubo y l o s  bordes p e r i f é r i c o s  de los c a r r e t e s ,  

se re v is te n  con g r a f i to  c o lo id a l  en la  forma ya d e s c r i ta ,  a p l i ­

cándose e l vehículo líquido que contiene g r a f i to  eoloid&l a las  

lo  s u p e rf ic ie s  del c a r r e te  por medio de una brocha, por ro ciad u ra

o por cualquier otro  medio adecuado- Al evaporarse e l  vehículo  

líquido v o l á t i l  (f re o n , a lco h o l isop ropilo  u o tras  m aterias aná­

logas) queda une p e l íc u la  delgada, uniforme de g r a f i t o ,  conducto­

ra  de e l e c t r i c i d a d ,  que se adhiere firmemente a la s  s u p e rf ic ie s  

15 del c a r r e te  que sostienen la  c in ta  y que cubre enteramente dichas

su p e rf ic ie s  y lo s  bordes externos de la s  miañas. 2 "1  p e lícu la  t i e ­

ne una configuración traslapad a a manera ¿e t e j a s  que es t ip ie s  

de l a s  m aterias escamosas depositadas mediante una solución l í ­

quida y conduce eficazmente la e le c t r ic id a d  e s t á t i c a  con lo  que 

2o se e v i te  la  acumulación de cargas e s t á t i c a s  entre  la s  v u eltas

del r o l l o  de c i n t a ,  l a s  p a r tía n la s  le g r a f i to  c o lo id a l  emplea­

das en e l  revestim ien to  del c a r r e te  tien en , de p re fe re n c ia ,  e l  

mismo temauo y forma de la s  p a r t íc u la s  u t i l iz a d a s  para r e v e s t i r  

la  c in ta  y son capaces de ad h erirse  firmemente.& le s  su p e rf ic ie s  

25 l i s a s  de metal o de p l á s t ic o  del c a r r e t e ,  sin  ten er que r e c u r r i r

a l  empleo de un •: g lu tin e n te »

Si l a s  p lacas  o d isco s  301 y 304 del c a rre te  20b son placas  

m e tá lica s ,  la s  s u p e rf ic ie s  que entran en co n tacto  con la c i n t a ,

303 y 305 , deben te n e r ,  de p re fe re n c ia ,  un a l t o  grado de pulimen- 

30 to  desde e l  cubo hasta lo s  bordes marginales de la s  p is c a s .  Si
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las- p lacas se han moldeado en p l á s t i c o ,  podrá obtenerse tina super­

f i c i e  sumamente l i s a  y b r i l la n te  durante la  operación de moldeo 

sin  ten er que p u l i r l a .  Según e l  método del presente invento, la s  

su p e rf ic ie s  303 y 305 van re v e s tid a s  con una p elícu la  delgada, uni­

forme y continua de g r a f i t o  o o lo id a l ,  que se extiende desde e l  

cubo 300 hasta los bordes m arginales de la s  p lacas  301 y 304 a f in  

de lu b r ic a r  la  c in ta  y e v i ta r  la acumulación de cargas e s t á t i c a s  

entre la s  v u e lta s  de le c in ts*  Una p e lícu la  de este  tipo puede ser 

aplicada r. su p e rf ic ie s  m etálicas  pulidas o a su p e rf ic ie s  de mate­

r i a s  p l á s t i c a s  l i s a s ,  adhiriéndose a t a l e s  su p e rf ic ie s  sin  n e c e s i­

dad de emplear un aglutinante» S I  vehículo líquido v o l á t i l  que se 

a p lica  a la s u p e rf ic ie s  e s ,  de p re fe re n c ia ,  d e l  tipo que no r e a c ­

ciona con e l  m a te r ia l  que forma ls su p e rf ic ie  ni lo  disu elve.

l a  x ig .  32 presenta la  forma en que e l  c a r r e te  20b y la  e in -  

ta  sin  f in  17b puede ser almacenadas o embarcadas cuando no e s tá  

en uso e l  c a r r e t e .  Según e l  presente invento, se provee un e l e ­

mento de abrazadera exp an sib le , 307 destinado a monté.'.rae en los  

bordes c i r c u n fe re n c ia le s  de l o s  d isco s  301 y 304, a f in  de sos­

tener e l  ro l lo  29b centro del c a r r e te  20b y para e v i ta r  e l  movi­

miento, fuere úel r o l l o ,  de la s  vu eltas  externas del r o l lo ,  cuan­

do no se usa e l  c a r r e te  y se r e t i r a  del ote sis»  Dicho elemento 

expansible puede l l e v a r  una pluralidad de p a rte s  que se proyectan  

hacia  adentro, espaciadas a lo larg o  de su p e r i f e r i a ,  que se ex ­

tienden b& c ia  ¿ dentro en d irecció n  r a d ia l  en tre  la s  partes  margi­

nales de lo s  d isc o s ,  301 y 304 a f in  de l i m i t a r  e l  movimiento r a ­

d i e !  hacia afuera de 1& c in ta  vu elta  e x t e r i o r  de le  ointe y puede 

l l e v a r  unas p artes  que se extienden entre le s  p artes  marginales  

del d isc o ,  a f in  de e v i ta r  e l  movimiento r a d ia l  de le  c in ta  hs-

cáa afu era , más a l l á  de dichas p a rte s  margine.les*
Tal como indican lo s  dibujos* la  agarradera 307 asume ls  f o r -
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ma de una t i r e  p l á s t i c a ,  continua,, cuyo espesor r a d ia l  y a l tu ra  

a x i a l  son virtualm ente uniformea, moldeado de modo que su forma 

entre  sus extremos sea virtualm ente c i l in d r ic a  , l a  agarradera  

vá provista  cié su p e r i f e r i a  de un par ce ran u ras , 308 y 309, des­

tinadas a a l o j a r  la s  p artes  m arginales de lo s  d isco s , 301 y 304, 

respectivam ente, y puede e s t a r  p ro v is ta  de unas p artes  u o tro s  

elementos espaciados p e r if é r ic a  ..ente, que se proyeotan radialmen­

te  hacia dentro entre  lo s  d isc o s ,  a l i n d e  lim ita.r e l  movimiento 

r a d i a l  de le c i n t a .  Tul como indio n lo s  dibujos, la  agarradera  

expansible 307 lleva  unas lengüetas espaciadas periféricam ente  

que se proyectan hacia dentro, 310, 311, colocad as en lo s  e x t r e ­

mos opuestos de la  agarrad era , que se proyectan hacia adsntro en­

t r e  lo s  d isco s  301 y 304, destinadas a l im ita r  e l  movimiento ha­

c ia  afuera de l a  cin ta  y a cooperar con la s  r: miras p e r i f é r ic a s  

308, p: rs mantener la  agarradera expan si ble en dichos d isco s .

Las lengüetas pueden e s ta r  colocadas a une distancia, relativam en­

te  c o r ta  una de o t r a ,  o pueden i r  separadas por una d istan cia  que 

es considerablemente menor que la  medid, d e l  diámetro externo  

de di da o c a r r e t e .  E l  t  amello y la forma, ¿e las  lengüetas son t a ­

le s  que no es posible r e t i r a r  la  agarradera 30 7 del c a r r e t e ,  a 

menos que la  agarradera se haya expandido en grado considerable*  

Las l ín e a s  continuas de la f i g .  32 represen tan  Ir forma en que 

puede expandirse la  agarradera  e l á s t i c a  307 en e l  momento de co ­

lo c a r la  o r e t i r a r l a  del c a r r e te  20b, indicando la s  lín eas  de pun­

tos y rayas 1 : posición que ocupa la agarradera una vez que se 

ha montado en e l  c a r r e t e .  Tal como presente la. f i g .  32, le s  r a ­

nura s 308 y 309 son de profundidad uniforme y de ancho uniforme, 

virtualm ente ig u al e l  espesor de le s  p a rte s  marginales de lo s  

d iscos 301 y *304, a f in  de que puedan a l o j a r  dichas p artes  mar­

g in ales  y que entre en contacto con lo s  bordes c ircu n fe re n c ia le s
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de dichos d is c o s ,  virtualm ente a todo e l  l¿rgo  de d i c t e s  ranu­

r a s .  Dichas ranuras son por lo  regu lar c i r c u l a r e s  y alo jan  l a s a r ­

te más grande de la  p e r i f e r i a  de l o s  discos 301 y 30é,presentándo­

se aquí la s  p artes  de la  agarradera que quedan dentro de la s  r a ­

nuras, dotadas de perforaciones y proyectadas radialmente hacia  

adentro en tre  la s  su p e rf ic ie s  planas 303 y 305 de los d isco s ,  v i r ­

tualmente a todo lo la rg o  de la  c ircu n fe re n cia  del c a r r e t e ,  a f in  

de sostener e l  r o l l o  29b dentro del c a r r e t e ,  ¿n tes  de montar la  

agarradera 307 en e l  c a r r e te  20b, puede e n ro lla rse  l a  c in ta  sin  

f in  17b en e l c a r r e te  a f in  de re d u cir  e l  tamaño del l&ao entre  

18 primera vu elta  in terna en e l  centro del r o l l o  y 1  ¿Itim a vuel­

ta  externa del r o l lo  29b. l a  abrazadera puede montarse con sus ■ 

lengüetas 310 y 331 espaciadas circu nferen cialm en te a une. d is ­

tan cia  considerable de dicho lazo  ¿e modo que la  c in t a  no pueda 

moverse a tra v é s  de l a s  ab ertu ras  en tre  dichas lengüetas y se 

salga del c a r r e t e ,  l e  f r i c c ió n  e n tre  la  abrasadera 307 y e l  ca ­

r r e t e  20b r e s i s t e  eficazmente e l  movimiento g i r a t o r i o  a c c id e n ta l  

en e l  c a r r e te  de la s  len güetas  en d irecció n  hacia e l  laso  de c in ­

ta  y l o s  extremos de l a s  lengüetas que se proyectan to c i a  adentro 

r e s i s te n  eficazmente e l  movimiento de la  c in ta  e n tre  la s  lengüe­

t a s .  l a  abrazadera p lástic ,:  es  de una sola p ieza , poco dispendio­

sa y f á c i l  de montar en los c a r r e t e s  y e s  muy e f ic a z  par® re ten er  

la  c in ta  sin  f in  en e l  c a r r e te  20b aun tratándose de c i n t s s  c o r ­

tea  y en el caso de que e l  c a r r e te  29b tenga un diámetro externo  

considerablemente menor que e l  diámetro del ro llo  de c i n t a -  Un 

v i s t a  de que la d is ta n c ia  que media entre  la s  su p e rf ic ie s  d e l  

r o d i l lo  que se ponen en c o n ta cto  con la  ointa  303 y 305, es sólo 

l i  ger a me nt e may or que e l  ancho de la c i n t a ,  es c a s i  imposible que 

la  c in ta  se enmarañe en e l c a r r e te  20b durante e l  tran sp o rte  o 

durante su almacenamiento, una vez que la  abrazadera se monta en 

e l  ca rre te *
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3e comprenderá ^ue según 1 *: a e s tip u la c io n e s  de lo s  e s ta tu ­

to s  de le¡ ley de p a te n te s ,  se podrán r e a l i z a r  v ariac io n es  y mo­

d if ic a c io n e s  en lo s  d isp o s itiv o s  que aqni se re v e la n , sin  apagar 

se del e s p ír i tu  y alances de e s te  invento.

s

5

10

15

2.0

£5

K O T 1 -

lo s  puntos de invención propia, no nueva, pero no estable  

cid:, p ra c tica d a  ni divulgada en España que se presentan pare *ae 

sean objeto de esta  P íte n te  de Introducción por DIES años, son 

lo s  s ig u ie n te s :
l a . -  Un aparato destinado a alim entar una c in ta  magnética 

de modo (¿ue la  c in ta  pase, por lo  menos por una eabeze magnética  

de un aparato grabador y (o) reproductor de sonido a base de 

c in ta  magnética, ca ra c te r iz a d o  por l le v a r  un par de elementos 

destinado u alim entar la  c i n t a ,  Hue entren en con tacto  con la s  

caras  l a t e r a l e s  opuestas de la  c i n t a ,  un par de guíes de c in ta

destinadas a guiar entre e l l a s  un tro z o  de c in t a ,  y elementos 

destinados a provocar un movimiento r e l a t i v o ,  hacia a r r ib a  y ha­

c ia  abajo, entre uno, por lo menos, de lo s  elementos alimentado- 

re s  de c in ta  y e l  trozo de c in ta  sostenido entre la s  guías de 

c in t a ,  desde una primera posición  en le cu al e l  trozo  de c in ta  

se encuentra ubicado en medio de dichos elementos, hasta una se­

gunda po sición  en la  cu al uno de lo s  elementos alimentadoree» 

de c i n t a ,  por lo menos, es tá  colocado por debajo ael trozo  de

c i n t a •
2.2 .- Un aparato destinado a alim entar c inta  

di cae i  ón 1 , ca ra c te riz a d o  por e l  hecho de t¿ue los

según la  re iv in -  

elementos des-
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-«h m-i fj-n'-o r e l a t i v o  hacia a r r ib a  y hacia  tinados a provocar dicho movimiento r e x t.bi

co n sisten  en elementos » » .  » i* v * »  J*™  » * « *  laB gttte*

de c in ta  desdé on» p o eictén  . « * « ! «  « *  « « *  “ <’*“ > t r 0 ”  44
c in ta  puede pasar por encimo de uno de loe elemento» alimentado- 

r e .  de c i n t a ,  hasta una posiclén in f e r i o r  en le o ca l  dicho tro to  

de c in t a  puede ponerse en cont oto  con la  cabeos m a s t i c a  y con

lo s  elementos que s irv en  para alim entar la  o ln ta .
3e . -  Un aparato destinado . alimentar c in ta  « e f e  ^  relvu n -

„ * o ¡v vif n  + py* i zpcío por o l b.6ch.o ¿o¿Licué ión  1 ó le  re iv in d ic a c ió n  c r c c t e .  iZc.ao P

„ „  l e s  elementos destinados a alimentar c in ta  comprenden dos r o ­

d i l l o s  a lia e n ta d o re s ,  de c in ta  uno de lo s  c u a le s ,  por lo menos,

, . d  impulsado por fuersa  m o te l . ,  in clu siv e  elementos para sepa­

r a r  dichos r o d i l lo s  a fin  de In tro d u cir  la c in ta  entre e l l o s  y ps-
río -''lonprloS 6n GQXI "tcrClO COn 1©ra ju n tar dichos r o d i l l o s ,  a ü n  ae ¿onexios  

c in ta *
4 i . -  Un aparato destín, do a alim entar c in ta  según lo  r e i ­

vin d icació n  1 . o la  re iv in d ica c ió n  2 o la  re iv in d ica c ió n  3 ,  o ~  

r s c t . r l . o d o  por e l  hecho de l le v a  un elemento que guía la, oln­

ta  colocado en po sición  adyacente a la  cabete m agnética, a l  lado 

opuesto de la  C in ta ,  que es capas de asumir une P o sición  adecua­

da para guiar la  olnta poniéndola en co n tacto  con la  « b e s e  mag­

nética y pero s o l t a r  1: o ln ta  cuando .sume una po«tolda d ife re n te .

50. -  un aparato d e s t í n  do a alim entar c in ta  según la  r « i -  

vin oioeolín  1 ,  la re iv in d ica c ió n  2 , o la  re iv in d ic a c ió n  3 , o o rc c -  

te rlaad o  por e l  techo de une lo s  dos elementos que guían la  c in ­

to  que son capaces de moverse h acia  adelante y t e c l a  a t r á s ,  es ­

t é !  Ubicados uno a o,da lado de *  cábese magnética que vá co lo ­

cada entre la s  guías de c i n t a ,  o f i n  de guiar la  c in ta  y ponerla 

en co n tacto  con la  « b e s a  magnética cuando se encuentra en p o si-  

cién  hacia a t r á s ,  y para s o l t a r  la  c in ta  cuando se encuentra en
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p o sición  he-cié ad elan te .

6¿ . -  hn aparato grabador de sonido v. base de c in ta  según

la  re iv in d ica c ió n  3 y la re iv in d ica c ió n  4 ,  o la re iv in d ica c ió n  

5 , ca ra e te riz a d o  por la  e x is te n c ia  de unos r o d i l l o s  destinados 

a alim entar c in ta ,  uno delantero y otro p o s te r io r ,  puniéndose 

ju n tar  o separar estos  r o d i l lo s  de modo que entren en contacto  

con le  c in ta  o la  su elten , estando coordine:do e l  movimiento de 

lo s  r o d i l lo s  con lo s  movimientos del elemento o de lo s  elemen­

tos que guían 1  c i n t a ,  a f i n  de que e s ta s  piezas se muevan v i r ­

tualmente a un mismo tiempo para ponerse en contacto con le  c i n t a  

o s o l t a r l a .

72, -  Un aparato destinado a alim entar c in ta  según le  re iv in ­

dicación  6f c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que por lo  menos uno de 

lo s  elementos de guíe y e l  r o d i l lo  d elan tero  que alimenta le  c in ­

ta  van montados en un ca rro  que se mueve hacia adelante en d i r e c ­

ción a l a  cabeza magnética, o haoia a t r á s ,  alejándose de e l l a ,  es ­

tando p ro v is to  dicho aparato de un muelle destinado £ empujar 

e l  ca rro  hacia a d e l .n te ,  de una leva, que entra  en con tacto  con 

e l  carro  a f i n  de moverlo hacia a t r á s  en oposición a l  empuje que 

le imprime e l  muelle, un elemento de s-ostén destinado a sostener  

en e l  ce rro  e l  ro d i l lo  delan tero  que alimenta le  c in t a ,  de modo 

qye asuma un movimiento limitado hacia adelante y hacia a tr á s  con 

resp ecto  a l  c a r r o ,  y un muelle que empuja dicho elemento de s o s ­

tén y e l  elemento delantero que alimenta la  c i n t a ,  hacia e l  rod i­

l l o  p o sterio r  slimentador de c in t a ,  a f i n  de que e l  o r ro  pueda 

continuar su movimiento hacia a tr á s  en d ire cc ió n  t* l a  eaoeza 

m g n é t ic a ,  después de haberse empuj; do 1 c in ta  mediante l a  a c ­

ción del ro d i l lo  delantero alimentador de c in t a  contra e l  ro d illo  

p o ste rio r  sliraentrdor de c in ta*

8 2 . -  Un aparato destinado a alim entar c in ta  según la s  r e i -

2
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vindicaciones S y 3 ,  y «maléale n< de le s  re iv in d i cae iones 4 e 7, 

o tiendo e s te s  se in te rp re ta n  en re la c ió n  oon leo  reivin dicacion es,  

g y 3 , c a ra c te r iz a d o  por la e x is te n cia  de un elemento de mando 

común, destinado a sab ir  y bajar l r s  guías de c in ta  y separar y 

juntar lo s  r o d i l l o s  que alimentan la c i n t a ,  de modo que l o s  ro d i­

l lo s  que alimentan 1 ' c in t a  se junten, poniéndolos en contacto  

funcional con la  c in ta ,  sólo en e l  caso de c-ue haya hecho descen­

der entre  la s  guías un trozo de c i n t a ,  y se separen para s o lta r  

la  c i n t a ,  antes de le v a n ta r  la s  guías de c i n t a ,  8 f in  de poder e l e ­

var l a  o in ta  por encima de lo s  r o d i l l o s  alimentedores de c in ta .

92. -  Un aparato  destinado a alim entar cinta, según l a  r e i ­

vin d icación  4 o la  re iv in d ica c ió n  5 y la  re iv in d ica c ió n  8 , c a ra c ­

te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  elemento de mando eomdn acciona  

también e l  elemento o lo s  elementos destinados a guiar la  c in t a .

102. -  Un aparato destinado ; a lim entar o in ta  según cuelquie -  

ra  de l a s  r e iv in d i c  clones a n t e r i o r e s ,  en combinación con un c h a s is  

desmontable para l a  c i n t a ,  c a ra c te r iz a d o  por la  e x is te n cia  de un 

r o l lo  de c in ta  s in  f in  cae lle v a  un lazo  de c in t a  que se extiende  

desde la primera vuelta in tern a en e l  cen tro  del r o l l o  te s ta  la  

última vu elta  externa del r o l l o ,  incluyendo dicha combinación,

' elementos pera provocar un movimiento r e la t iv o  entre una parte del 

ch a s is ,  por lo menos, y e l  lazo de c i n t a ,  8 f in  de descubrir  un 

trozo d e l la z o  de ointa colocándolo en p o sición  adyacente s la  

cabeza m agnética, y elementos d e stín 'd o s  s mover la  c in ta  s f i n  

de h acerla  pesar por la cabeza magnética, desde l a  primera v u e l­

ta  in tern a en e l  centro  del r o l l o  t e s t a  la  última vuelta externa  

del r o l l o ,  cuando e l  trozo del lazo de e in te  qued, descubierto  

en la  forma in d icad a•
.... j . .+ ,n » a o  r alimentar ointa según la  r e i -  1 1 2 . -  Un aparato destin«ao <- <-.¿-uueix

. , „.-r , e terizad o  por e l  hecho de que l e s  guíes ae
vin d icación  10 , v
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c in ta  forman porte ¿ e l  o h .s i »  áes,-ior,t= b i e ­

l a » . - U n  aparato destinado a e lln o n t»*  o ln ta ,  »«S<Sn lo

re iv in d io  c ió n  1 1 , « « . a t e r í » * .  por e l  hecho de ««« loo e a ic n  U  

„ int8  mueven . . t w t t i a a m n t .  deede . .  posición míe baje a en
-  i, A«0 nfl<M 6n de i n s e r ta r  e l  cha­p os! c ió n  mis a l t a ,  en r  esp n ests o 1-- op eración

s i s  dentro del t.psan'to»
13» . -  Un aparato destinado a alim entar ointa según ouel-  

quiero de la s  reiv in d ican  iones 10 a 1 2 , oareoterizedo por e l  hecho 

de se proporcionen unos elementos de so stén  aoo sirven pare

mantener f i j o  e l  c h a s is  en posición in sertad a m ientras «no lo s  

elementos alimentadores so o in ta  se encuentran en co n tacto  con 

le  o in ta ,  y « a .  se proporciona un elemento de mando común d e s t í ­

nelo a s o l t a r  y accio n ar  dichos elementos de sostén e f in  de pro­

vocar dicho movimiento r e l a t i v o  hacia a rr ib a  y hacia ab, jo entre  

uno, cor lo menos, de los elementos alimentadores de o in ta , y e l  

trozo lie ointa que sostienen dichas guías de c i n t a .

14 » . -  Un aparato destinado a alimentar ointa según cu al­

quiera de l a s  re iv in d ica c io n e s  10 a 13 , ca ra c te r iz a d o  por la  e x i s ­

ten cia  de un c e rr o jo  que s irv e  para f i j - r  e l  e h - s l s  en posición  

in se r ta d a , posición en la  cu a l se Moer, descender la s  guías de 

c in ta  a fin  de poner un trozo de c in t a  que vi sostenido entre  

e l l a s  en co n tacto  o o» la  cabeza megnética o H  hacen ascender le  

guía a f in  de que e l  t ro z o  de o in ta  m ig a  fuera de co n tacto  con 

resp ecto  a la  cabeza m agnética, y en la  c u a l  lo s  elementos que 

sirven  para: hacer descender o escen aer le s  guías de olnte coope­

ran con lo s  elementos que acatan e l  c e r r o jo ,  o f i n  de que e l  c e ­

r ro jo  se su elte  sólo cuenco le s  guías de c in ta  estén levantadas.

15 » - -  Un apar' to destinado a alim entar c in ta  según la  

re iv in d ica c ió n  14 , car  e terizad o  por e l  hecho de que e l  ce rro jo  

se destina a sostener e l  ch asis  contra  la  acción  del muelle, s i r -
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viendo dicho muelle para d e s a lo ja r  e l  ch asis  automáticamente a l  

s o lta rs e  e l  c e r r o jo .
1 6 - . -  Un aparato destinado a alimentar c in ta  según l a  r e i ­

vindicación  8, o l a  re iv in d ica c ió n  9 o la  re iv in d ica c ió n  13 y Be“ 

gán re iv in d ica c ió n  14 o la  re iv in d ica c ió n  15 , ca ra c te riz a d o  por 

e l  hecho de que e l  elemento de mando común acciona también e l  c e ­

r r o j o .
1 7 * . .  un aparato destinado a alimentar c in ta  según cualquie­

ra  de la s  re iv in d ica c io n e s  3 ó 5 a 15 , ca ra c te r iz a d o  por l s  e x i s ­

ten cia  de un elemento de tope movible que cuando e s tá  en posición  

funcional evita; e l  descenso de la s  guias de c in ta  y 1" o untura de 

l o s  r o d i l lo s  alimente dores de c in ta  y que solo puede colocarse  

en posición in op erativa  cuando se in s e r ta  e l  c h a s is .

18 s ._  Un aparato destinado a alimentar c in ta  según e u d -  

le s  re iv in d ica c io n e s  0 ,  9 , 13 6 16 , y le re iv in d ic e c i ín  

1 7 , ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  elemento de tope actúa

también sobre e l  elemento ce mando común.
192 . -  ün aparato destinado a alim entar cin ta  según cu al­

quiera de la s  re iv in d ica c io n e s  2 a 1 7 , ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho 

de que e l  elemento que s irv e  par,, mover las . guías de c in ta  con­

s is te  en una palanca en forma de U, monta da a pivote sobre un 

eje t r a n s v e r s a l ,  cuyas extremidades entran en oontseio ccm 1- s 

guías de c i n t a ,  estando dicha palanca in clinad a sobre su eje me­

diante la cción  que e je rc e  e l  mecanismo de leva sobre la. curva

de le  U.
2 0 2 . -  Un aparato destinado a alimentar c in ta  según la r e i ­

vindicación 1 9 , ca ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que el mecanismo de 

leva comprende une su p e rfic ie  cíe leva in clin ad a alrededor de unos 

de l o s  bordes de la  U y un elemento que se mueve, por fu erza ,  

entre es.,, su p e rf ic ie  y un sostén f i j o  eoloc, do en e l  arco eon-
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c é n tr ico  la curva de la U»
un aparato destinado a alim entar c in t a  según c u a l­

quiera de l a s  re iv in d ica c io n e s  2 a 18 , ca ra c te r iz a d o  por e l  he­

cho de que loe elementos destinados a mover l a s  guías de c in ta  

comprenden un par de lengüetas monta das de modo que efectúen un 

movimiento v i r i l m e n t e  h o rizo n ta l  para ponerse en contacto  o 

fuera de c o n ta cto  con re sp e cto  a l a s  guías de c in t a ,  y un movi­

miento virtualm ente v e r t i c a l  cuando estún en co n tacto  con dichas 

guías de c i n t a ,  un elemento de mando que a l  moverse en une u 

o tra  d irecció n  desde una posición  c e n t r a l ,  mueve primero la s  l i n ­

guetes en d i re c c ió n  h o rizo n ta l  a f i n  de ponerlas en eontecto con 

la s  guías de c in ta  que se encuentran en la  posición méa a l t e  y 

luego mueve la s  lengüetas hacia bajo a f in  de hacer descender 

l a s  guías de c i n t a ,  y un elemento que s irv e  para hacer regresar  

la s  guías de c in ta  y I l b  lengüetas a la  posición  que ocupaban 

originalm ente, a l  co lo ca rse  de nuevo en el centro e l  mecanismo

de mando»
a s a . -  Un aparato destinado a alimentar c in ta  según la  

re iv in d ica c ió n  t i ,  c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que cada una 

de la s  lengüetas vá colocada en e, da uno de l o s  extremos de le  

p alan ca , palanca que se mueve en d ire c c ió n  longitud inal resp ec­

to de un pivote f i j o  en respuesta del primer movimiento del e l e ­

mento de mando desde su posición c e n t r a l  y que se in clin a  r e s ­

pecto del pivote a f i n  de hacer descender la lengüeta a l  mover­

se aún más e l  elemento de mando»
S 3S .-  Un aparato destinado a alim entar oint- según la  r e i ­

vindica c ián  3 o cualquiera de l a s  re iv in d ica c io n e s  ,6 a 9 o 11  

a 22, cuando é s ta s  ce in te rp re ta n  en re la c ió n  con la re iv in d ic a ­

ción 3 , e. ra e te riz a d o  por e l  hecho de que la  c in ta  está  en forma 

de un r o l lo  sin  f in  que vá montado en un c a r r e t e ,  y que abarca

-1 1 5
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cm r o d i l lo  impulsado, destinado a mover e l  c a r r e te  mediante con­

ta c to  con ls  p e r i f e r i a  de é s t e ,  elementos que s irv en  para mover 

e l  ro d illo  impulsado» alimentador de c in ta  y e l  r o d i l lo  que impul­

sa e l  c a r r e t e ,  a velocidades f i j a s  angulares, uno resp ecto  del  

o tro , y elementos que s irv en  par*.-, poner e l  ro d il lo  impulsor del 

c a r r e te  en co n tacto  con e l  c a r r e t e ,  que coopera oon los elementos 

destinados a separar y  ju n tar lo s  r o d i l l o s  de alimentación de l a  

c i n t a ,  de modo que e l  r o d i l lo  que impulsa e l  c a r r e te  y lo s  r o d i ­

l l o s  de alim entación de la  c in ta  asuman la s  posiciones de trabajo

mas o menos a un mismo tiempo»
g4S , -  Un aparato destinado a alimentar c in ta  según la  r e i ­

vin d icación  23 , carac teriza iio  por e l  hecho de que e l  c a rre te  t i e ­

ne forma de un cubo que v i  en c o n ta cto  con la  primera vuelta  in ­

terna en e l  cen tro  de r o l l o  y l le v a  un disco portador del ro llo  

que v i  montado en e l  cubo, siendo- r e t i r a d a  la  c in ta  por le acción  

de lo s  ro d i l lo s  de alim entación de la  c in ta  desde la primera vuel­

ta  interna en e l  cen tro  del r o l lo  hasta  la última vu elta  externa  

del r o l l o ,  y haciéndose g i r a r  e l  c a rre te  mediente e l  ro d illo  im­

pulsor del c a r r e te  a una velocidad angular que es de como 1 a 10$  

menor que la velocidad angular de la  primera vu elta  interna en

e l  centro d e l  ro llo »
2 5 2 . -  bn aparato destinado & alimentar c in ta  según la r e i ­

vin d icación  da o la  re iv in d ica c ió n  2 4 ,  c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho 

de que se proporciona un elem ento de tope que sirve para l im ita r  

e l  movimiento del r o d i l lo  impulsor d el c a r r e te  en d irección  a l  

eje del c a r r e t e ,  a f in  de que e x i s t a  un lím ite  i n f e r i o r  para e l  

diámetro del c a r r e t e ,  más abajo del cu al no podrá funcionar e l  

r o d i l lo  impulsor d e l  ca rre te »
262»- Un s par ato destinado a alim entar c in ta  según la- r e i ­

vindicación 23 , le re iv in d ica c ió n  24 o la  re iv in d ica c ió n  £5,
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ca ra c te r iz a d o  por la  e x is te n c ia  de elementos que sirven  pare-, va­

r i a r  le velocidad p erife 'rica  a que se mueve e l  c a rr e te  de c in ta  

en re la c ió n  con le velocidad angular d e l  r o d i l l o  impulsor, del  

c a r r e t e ,  c f in  de mantener una r e la c ió n  constante entre esa v e lo ­

cidad y la del r o d i l lo  impulsado de alim entación de la c in t a ,  a l  

emplearse c a r r e te s  de c in ta  de d ife re n te s  diámetros»

g7¡á»- Un aparato destinado & alim entar c in ta  según la  r e i ­

vin d icación  3 o cualq uiera  de la s  re iv in d ica c io n e s  6 a 9 ó 11 a 

2 2 ,  cuando e s t a s  se in te rp re ta n  en re la c ió n  con lf re iv in d ica c ió n  

3, c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho de que la c in ta  asume la  lom ^ de 

un r o l l o  i;ue vá colocado en un c a r r e te  que comprende un cubo g i ­

r a to r io  y un disco  portador del r o l l o  montado en dicho cubo, sien­

do r e t i r a d a  le  c in ta  por lo s  ro d i l lo s  de alim entación de le  e i n t a  

desde l a  primera vuelta in tern a  en e l  cen tro  del r o l l o ,  que e s tá  

en con tacto  con e l  cubo, a uns velocidad t a l  que imparte «.> l s  p r i ­

mera vuelta  in terna en e l  cen tro  del r o l l o  una velocidad enguiar 

mayor que Ib. velocidad del d isc o ,  siendo la f r i c c i ó n  entre 1® 

cin ta  y e l  c a rr e te  e l  ánieo impulsor que recib e  e l  disoo»

2 8 2 . -  Un aparato destinado a alim entar c in ta  según cu al­

quiera de la s  re iv in d ica c io n e s  10 s 27 , c a ra c te r iz a d o  por e l  hecho 

de que la  c in ta  vá sostenida por un c a r r e te  p orvisto  de un cubo 

g i r a t o r i o ,  un disco  in f e r i o r  conectado rígidamente a uno de lo s  

extremos d e l  cubo, y un disco  .superior conectado rígidamente ..1 

otro extremo del cubo, sirviendo e l  disco superior para sostener  

e l  ro l lo  cuando e l  c a r r e te  es tá  en posición  in v e r tid a .

gpu._ jjn aparato  destinado a alimentar c in ta  según cualquie 

ra de l a s  re iv in d icacio n es  a n re r io re s  ca ra c te r iz a d o  por e l  heoho 

de que la  c in ta  asume la forma de un r o l l o  sin  f in  que vá s o s te n i­

do por un c a rre te  que comprende un cubo g i r a t o r i o ,  y un disco  

portador d e l  r o l l o  montado en e l  cubo que se c a r a c te r iz a  por e l

29
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Ixeoho de que Xa au p e rfie ie  d e l d lie o  portador del r o l lo  que en­

t r a  en oontaoto eon l a  c i n t a ,  vá re e c a tid a  de ana p e lío a la  a n ifo r-  

«e y continua de p a r tic u la r  co lo ld a le a  de g r a f i t o ,  firmemente adhe 

r id a a  a dicha a a p e rfle ie  que e n tra  en co n tacto  con la  c in t a .

30* — Un ap arato  deatinado a alim en tar ana c in ta  m agnética, 

j a l  y como ae ha d e a crito  en la  Memoria que anteced e, r e -  

preoentado en lo a dibuje» que ae aoorapahan y con lo a  fin ea  que 

ae h*” eap eo ifioad o .
S a ta  Memoria co n sta  de c ie n to  d iecioch o  hojea e o e r ita a  por

una oola cara»
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