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PATENTE DE INVENCION 

por veinte anos 

a favor de

Don Franoisoo TORRENT OAPDEVILA 

de nacionalidad española

residente en Juneda- Generalísimo 57 (Lérida)

P O R

"SITBMA PARA LA. PRODUCCION DE FUER&A Y MOVIMIENTO CONTINUO, 

SIN GASTO ALGUNO".

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

Consiste el objeto de la  presente patente de invención en 

sistema para la  producción de fuerza y movimiento continuo 

sin gasto alguno#

Hasta la  fecha no se conoce en e l meroado un sistema que 

5 reúna las condiciones que en si, tiene e l que esobjeto de 

ésta patente da invenoión caracterizada en el ouerpo de ésta 

memoria descriptiva.

Para la  mejor comprensión del objeto de ésta patente se 

aoempaña a ésta memoria descriptiva unos planos- tres- a 

10 titu lo de ejemplo, para la  ejecución de la  patente.



15

20

25

30

35

40

Bases de éste sistema. Vencimiento equilibrio y teoría 

analítica del sistema.

Por ley natural los sistemas para la  producción de fuerza 

y movimiento llegan a l reposo o a l  equilibrio s i les fa lta  

M. fuerza de su fuente de energía que les impulsa dándoles 

movimiento. Si por ejemplo, un péndulo se pone en movimien­

to y por s i  mismo a pesar de la  fuerza de inercia llega al 

reposo o paralización, s i  le  fa lta  la  fuerza que le  daba 

Impulso, debido a la  resistencia que ofrece e l movimiento. 

Una rueda en equilibrio que recibe un impulso moméntgneo ter 

mina deteniendo su marcha una vez terminada la  fuerza que re 

oibió, una maquina sea la  que sea, sino es un sistema de mo­

vimiento continuo y sin gasto llega a l  reposo si le  falta  

la fuerza de energía en movimiento que la  impulsaba. Esto 

referente a l movimiento, a l tratarse de producir fuerza ú til, 

la  dificultad orees s i fa lta  una fuente de energía que la  

proporcione, incluso en los sistemas de movimiento continuo 

y sin gasto. Se recurre a e llas, en su ausenoia, e l sistema 

no sale del reposo, s i  se halla en é l y su estado de ineroia 

no cambia. Estando en reposo,es neoesaria una fuerza para 

que un sistema cambie su estado, y su constancia, para que 

permanezca su movimiento (sino sale de las órbitas de las 

resistencia) y sea retransmitida aquella fuerza, s i  ésta 

oesa, termina el movimiento.

Para darle continuidad, es preciso que se suprima e l gas­

to, de la  fuente de energía o darle constancia permanente 

por sistemas suoesivas, aon lo oual se llega a la  produooión 

de fuerza y movimiento sin gasto alguno.

Para llegar a dioha conclusión, es preciso apoyarse sobre 

las leyes naturales de las fuerzas físioas, naturales de los 

elementos, las cuales nos darán las fuentes de energía y pa­

ra conseguir e l  movimiento, la  continuidad, recurrir a los

. V
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sistemas mecánicos, busoando no nomo es oorriente e l movimien­

to, la  fuerza en las fuerzas que paran, s i no, en las que quie 

ren parar o sea, (en éste sistema)en laB que permanenen inva­

riables y oonstantes. Una de e llas nos ocupa en ésta teoría 

analítioa y sistemática v .g . gravedad, flotación, aerodinámi­

ca. Coordinando la  nueva meoánioa para el vencimiento del 

equilibrio constante y permanente.

La teoría del desequilibrio es oonooida, por la  romana la  

balanza etc.

Lo que se vá analizando es entrar en e l sistema que e l equi 

lib r io  se transforma, es venoido por la  ley natural por moti­

vo de efeotos sucesivos busoando el lugar y forma dentro del 

sistema y para e llo ;

El equilibrio se consigue, en un par balanza, por medio de 

dos pesos iguales equidistantes del punto de apoyo oentro. Si 

no equidistan sus pesos del centro debe de aumentar de peso 

matemáticamente e l que se aoeroa a l  punto de apoyo, o dismi­

nuirlo e l que se deja* y e l equilibrio se consigue igualmente, 

si la diferencia de peso es desigual ?hay desequilibrio? debe 

equilibrarse con igualdad de peso o d ife r ir  las distanciase ai 

los brazos de la  balanza, con pesos desiguales hasta aonseguir 

lo .

65 Este sistema adopta el oamblo de distancias con pesos igua­

les para conseguir el desequilibrio oonstante, pues sabemos 

que de pesóse iguales en balanza, e l más alejado del oentro 

lo desequilibra, oon tendencia a bajar, el lado en que se ha­

l la  y e l más cercano al centro tiende a subir, por efeato de 

70 disminuir e l peso de áquel lado.

Si en vez de un par balanza, se ponen doB en e l  mismo eje 

formando radios de una rueda y en cada uno un peso correspon­

diente,, los dos (lado derecho)-ejemplo 3o otms más alejados 

del oentro que los pesos iguales del lado izquierdo (rueda de



Si en vez de dos radios pares balanza, colocamos cuatro 

o más, del mismo modo se produoirá e l mismo efeoto, los más 

alejados bajarán y los menos subirán y se establecerá el 

desequilibrio, oun e l mayor peso en la  base.

80 S i los radios son 16, ooho del lado dereoho, se oolooarán

sus pesos iguales, 20 omts más lejos del centro que los ooho 

del lado opuesto, la  rueda tomará movimiento sentido-rota- 

oián, bajando el lado derecho, subiendo e l otro lado; e l ma­

yor peso se situará por desequilibrio en la  base y e l menor 

85 en lo a lto .

Ello dá idea da donde se encuentra e l defeoto suoesivo de 

cambiar de distancia, (no de peso espeolfico)*

Este punto es en la  base y en lo a lto .

En la  base los pesos deben aoeroarse a l aentro.

90 En lo  alto deben alejarse a su primitivo lugar.

Para que los pesos colocados áL lado izquierdo, de uno en 

uno por la  base se vayan o clocando (ejemplo) 20 omts mán oer- 

oa del eje, mientras que e l lado dereoho en lo  a lto se ale­

jan 2o Omts del eje, oon lo que resulta que todos los pesos 

95 del lado dereoho se sitúan a 20 omts de mayor distancia que 

todos los del lado izquierdo oon e l movimiento.

Como el mayor peso de ocnjunto determina el sentido de 

movimiento en el rotor o rueda colocada vertioalmente por 

oaida de los brazos de la  balanza del lado dereoho y la  subid: 

100 del izquierdo, por pesar menos y por estar más oeroa del eje, 

los pesos correspondientes de sus pares en balanza, se pro­

duce e l  movimiento sentido de rotaoión.

La fuerza que determina e l cambio de distancias sucesivo 

en los puntos determinados, fijo s  o sea extremadamente en 

105 la  base y en lo alto, es la  que determina la oaida, y produ­

ce, e l movimiento, porque e l cambio de distanoia, que es el
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de (ejemplo) alto de otro peso, es equivalente a l oambio de 

subida de dos pesos invariables constantemente en lugar y 

tiempo.

Aumentando e l 0^ de la  rueda s i se mantiene e l  mismo núme­

ro de pares de balanza o sea de pesos, aumenta la  distancia 

de uno a otro y puede aumentar e l oambio de distanoia, que de­

termina mayor esfuerzo para subir dos pesos, recompensado por 

el aumento de fuerza de cada par, oon e l efeato de caída, por 

pgor diferenoia de Xá distanoia.

Si aumenta e l diámetro de la  rueda del sistema, y s i se 

aumenta e l número de pasos, reduciendo la  separación, por man­

tener a 80 otms e l oambio de variación de distanoia en su pun­

to y tiempo, resulta que se mantiene el esfuerzo necesario 

a la  elevaoión de los dos pesos en la  base y en lo alto; mien­

tras aumenta la  fuerza de caída del mayor número de pesos de 

la rueda por ser esta mayor del lado de la  mitad más extre­

mado.

Con lo cual se efidenoia que e l oambio de esfuerzo es pro­

porcional e invariable, a la  elevaoión de dos pesos, mientras 

que a l aumentar el diámetro de la  rueda simple o oempuesta 

(en todas sus formas) del sistema aumenta e l número de pesos, 

s i se desea y la variación mayor o menor de diferencias de 

distancia entre los pesos y e l eje en sus lados respectivos, 

oon lo cual la  posibilidad de mayor fuerza y movimiento au­

menta oon e l aumento de 0^ de la  rueda del sistema y mayor 

peso por igual, cuantos lo componen.

Para conseguir este efeato se puede adoptar muohas "varian­

tes v.g. exoéntrioa, tuerca, disaos, palanca, guia, correa 

etc.

Este sistema puede asi mismo aprovechar como fuerza, fuen­

te de energía la  ley de la  gravedad, por oaida de los pesos, 

en e l aire y en el agua; la  deflotaoióu sustituyendo loe pe-
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soa por boyas en el agua* y la  de aerostación sustituyendo los 

pesos por balones de gases menos pesados que e l aire, por pa- 

140 res balanza o por Henaje automático en la  base de uno de 

ellos por autooomunioación.

La teoría sistemática presenta, oomo por ejemplo tres va­
riantes basadas en la teoría anal%tioa desorita;

Teoría sistemática.

148 Variante la .

Una rueda simple de 3 metros de ^  o proporcional (vertioal) 

que gira oon su eje o lib re  (ejemplo)

Cada 80 omts tiene una varia lla  desde e l perímetro a l eje, 

roscada.

150 En e l extremo de cada una vá un peso de 1 kilo que debe su­

b ir y bajar con la  rotaoión de la v a rilla , en cuyo máximo extre 

mo tiene una ruedeoita dentada. Esta ruedecita tiene dos pun­

tos de contaoto oon una cremallera f i ja  exterior, limitada, uno 

en lo  alto y otro en la  base (s it io  más bajo de la  rueda) en 

155 e l lado opuesto del oontacto da arriba para variar e l sentido 

de rotaoión.

El oontaoto superior le dá movimiento a la  v a rilla  haoia un 

lado y el inferior sentido contrario, oon lo  oual se oonsigue 

que desde abajo acerque haoia el eje y e l de arriba lo aleje  

160 a l máximo donde estaba antes de pasar por la  base.

Oon lo cual tomando oomo principio la  situación de los pe­

sos, mitad a l extremo de las Varillas(lado derecho y mitad -  

80 omts) (ejemplo) lado izquierdo (rueda vertical) internados 

haoia e l eje, e l mayor de los del lado derecho determinará e l 

165 movimiento de rotación por caída de los pesos de éste lado ma­

yor por alejamiento que los del lado contrario, superior a 

la  fuerza necesaria para el esfuerzo de subir dos pesos igual 

a 8o omts en su punto, sucesivamente.

Demostración matemática (ejemplo)



170 Rueda 3m 15,416

7

a 9,4248 { o,2o -  a 47,12 :

238785,,,,,
2 s & 2356.

2 ..................................................2
1, 5o ¡ l/So

— ------3¿5oX2 E 8, 60.1/50 X 2 e 3,00

175
9/44

5/44 kilos fuerza ú t il y

molimiento continuo y sin gasto.

2a Variante del sistema.

El mismo diámetro de rueda, e l peso igual de las pesas 

180 y número (que puede variar), disoos, en vez de varillas,

diferenoia de distancia de las pesaB del eje centro, mayor, 

lado dereoho; menor, el izquierdo igual 2o omts.

Los disoos oolooados alrededor perímetro de la  rueda 

del sistema tiene movimiento de rotaoión hacia un lado que 

185 sitúa una pesa unida a l disoo 20 omts (en este ejemplo)

más oerca del centro, a l rozar con un dispositivo exterior 

que haoe g irar a l disoo media vuelta.

Eiene la  resistencia que ofrece a l elevar una píese y 

la  de un muelle resorte que a l llegar a lo alto se dispa- 

190 ra y vuelve la  pesa a su punto de alejamiento máximo.

Asi oon todos los pesos de las pesas, igual que en la  

variante primera.

Siendo la  misma demostración mete&átioa que en la  la  

variante cuya progresiva proporción indica la  teoría ana- 
19$ lít io a .

Teroera variante sistemática.

En vez de varillas roscadas o disoos automáticos, las  

pesa o pesos son bolas, que reoorren unas guias situadas

en discos -  ruedas láteteles f i ja s ,  en forma excéntrica, 

que, en su recorrido aleja las mismas del centro eje ha-200
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oía fuera, del lado derecho y las internas hacia el eje del 

lado izquierdo, por medio de unas varillas planas, unidas en 

el oentro, von movimiento oon el eje o libres, las cuales re­

tienen y aoompahan a las pesas que las reoorren del oentro 

haoia e l extremo y veoeversa, cargando sobre ellas en su re­

corrido por las guias; siendo de fuerza aotiva al alejarse  

del oentro y obstructiva &1 aoeroarse a é l.  Con lo oual el 

movimiento se efeotua directamente igual como sé se Asara 

otro procedimiento caan excéntrioa.

Las bolas ae hallan dificultad en e l paso guia (ejemplo) 

canal o en relieve, lateral o central* Siguen su curso impe­

lidas por las varillas planas por la  fuerza de oaida.mayor 

las pesas más alejadas del eje.

Eodo lo anteriormente expuesto se explica oon los planos 

-tres - adjuntos los ouales nos indioan las esencialidad de 

la  parte meoénioa del Invento.

En los mentados planos en e l la se aprecia en -1 - la  rueda 

en fuño ión.

En -2- la  va rilla  rosoada.

En -3 - una oremallera oiroular y limitada.

En -?4- una pieza móvil suelta.

En -5- una ruedecita dentada.

En la  hoja 2a de planos se apreaia en;

En -1 - sistema de ésta variante en función.

En -2- disco montado lado resortes.

En -3 - disco suelto.

En -4 - e l gatillo  

En -5 - una pesa 

En -6- Dispositivo roce efeoto 

En -7- dispositivo de disparo.

hoja 3a de los planos adjuntos, se aprecia en*

**̂L** una vista disposición del sistema de ésta variante. 

-2 - y -3- porta guias laterales.
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-4 - disposición varillas  planas. Apoyo de las bolas plano 

primero, pesadas.

El alma de la  patente es vencer e l equilibrio, promever en 

el sistema por medio de éste vencimiento la  produooión de fuer­

za y movimiento oontinno, sin gasto alguno, y sin que le  deten 

ga la  resistencia natural de oaida, superior, a la  hase, que 

se oonvierte en obstruooión, sin la  suoesión de cambios de 

distancia de las pesas. Para e llo  aproveoha e l mayor peso la ­

teral de los pesos o pesase a un lado, o&$us desplasqmientos 

de acercamientos a l  centro eje en su base del rotor y su ale­

jamiento en lo alto (posición vertioal) se realiza sistemá­

ticamente, o bien directamente, no importa e l procedimiento, 

siempre que se efeotuen los oambios en la  forma indicada o 

sea vencimiento por mayor peso por desplazamiento de sus com­

ponentes en un lado del rotor por medios sucesivos.

Descrito suficientemente el objeto del presente invento, 

solamente cabe hacerse constar que, podrá ser ob&eto de mejo­

ras sieppre y cuando no se altere la  esenaialidad de la  mis­

ma no desvirtuándola el oambio de forma ni los materiales a 

emplear en su oonstruooión, o realización.

Reivindioa e l reourrente la  propiedad y e l dereaho exclusivo 

de fabricación en España y sus Dominios del objeto de la  pre­

sente patente de invención, caracterizada en las siguientes 

reivindicaciones;

la Sistema para la  producción de fuerza y movimiento oon- 

tinuo, y sin gasto alguno, caracterizado esencialmente por 

una fueda que gira oon su eje o lib ra  portadora de varillas  

desde e l perímetro a l eje rosoadas, y en e l extremo de cada

-5 - bolas, pesas.

-6 - eje.

20 í

R B I V I N D I O A C I O N B S



265 una de e llas un peso que sube y boja oon la  rotaoión de

la  rueda, llevando en su extremo una ruá&eoita dentada que 

tiene dos puntos de contacto oon una oremallara f i jo  exbpe 

rio r limitada una en lo alto y otra en la  base, parte más 

baja de la  rueda, en el lado opuesto a l oontaoto de &a par- 

270 te superior para variar el sentido de rotación*

2* Sistema según reivindioaoión anterior caracterizado 

esencialmente porque e l oontaoto superior le dá movimiento 

a la va rilla  haoia un lado y el in ferior en sentido contra­

rio , oon lo cual se consigue que desde abajo se aoerque ha- 

275 oia el eje y el de arriba lo a le je  a l  máximo donde estaba 

antes de pasar por la  base, oon lo  cual tomando como prin­

cipio la  situación de los pesos, mitad a l extremo de las 

mentadas varillas, lado dereoho y mi&ad lado izquierdo (rué 

da vertioal, internados haoia el eje, el mayor peso de los 

280 del lado derecho determina el movimiento de rotaoión por 

oaida de los pesos de éste lado mayor por alzamiento que 

loa del lado oontrario, superior a la  fuerza necesaria pa­

ra el esfuerzo de subir dos pesos#

3a Sistema según reivindicación anterior, caracterizado 

285 esencialmente porque la mentada rueda puede actuar por medio 

de discos colocados alrededor del perímetro de la  rueda,tie­

nen movimiento de rotación haoia un lado que sitúa una pAsa 

unida a l disoo m%s oerca del oentro, a l rozar oon un dispo­

sitivo exterior que hace rozar o g iraral disco media vuelta, 

290 tiene la  resistencia que ofrece a l elevar nna pesa y la  de 

un muelle resorte que a l llegar a lo alto de la  rueda se 

dispara y vuelve la  pesa a su punto de alojamiento máximo.

4a Sistema según reivindicación anterior, oaraoterizado 

esencialmente porque a la  mentada rueda la acción se efectúa 

295 por medio de unas bolas que recorren unas guias eistuadas en 

disaos-ruedas laterales f ija s , en forma exoántrica que, en



esu recorrido ale ja  laa mismas del oentro eje haoia fuera, 

del lado derecho y las interna haoia e l eje del lado izquier­

do, por medio de unas va rillas  planas unidas en e l oentro, 

oon movimiento oon el eje o libres, las cuales retiene o acom­

pañan a las pesas que las reoorren del oentro haoia e l extremo 

y viceversa oargando sobre e llas en su reoorrido por unas 

guias, siendo de fuerza aotiva al alejarse del oentro y obs­

tructiva a l aoeroarse a e l.
%% Por "SISTEMA PARA LA PRODUCCION DE FUERLA Y MOVIMIENTO 

CONTINUO, SIN GASTO AI&UNO"
Sean cuales fueren las oirounstanoias que concurran en la  

esenoialidad del prsente invento oaraoterizado en e l cuerpo 

de ésta memoria descriptiva.
ConBta ésta memoria desoriptiva de oRoe hojas mecanogra­

fiadas por una sola oara, numeradas, foliadas y aocmpañadas 

de un plano explicativo a titu lo  de ejemplo,-tres hijas-
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D. ft&!mS(oTORREĴ (APDEVti-A
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