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PATENTE DE INVENCION
pbr veinte afios
a favor de

Don Franeisco TORRENT CAPDEVILA
de gaoionalidad espafiola
residente en Juneda- Generalisimo 57 (Lérida)

“ POR |
"SITEMA PARA LA PBODUCCION DE FUERLA Y MOVIMIENT O CONTINUO,
SIN GASTO ALGUNOM.

- -

MEMORIA DESCRIPTIV A

-—--———-—----—----—-———.——--—-——-——----——

- COonsiste el objeto de la presente batente de invencidn en
un sistema para la producaidn de fuerze y movimiento eontinuo
sin gasto algunoe

Hasta la fecha no se conoce en el merocado un sistema que
reuna las gondioiones que en sf, tiene el que esobjeto de
ésta patente de invenoidn caracterizada en el auerpo de ésta
memoria desoriptiva. |

Pare la mejor pomprensién del cbjeto de ésta patente se
aoa¢paﬁa a ésta memoria desoriptiva unos planos- tres- g

titulo de ejemplo, para la ejesucidn de la patente.
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Bages de éste sistema, Venoimiento equilibrioc y teoria
analftica del sistema.

Por ley natural los sistemas pare la produceidn de fuerze
y movimlento llegan al reposo o al equilibrio si les raifa
Rd fuerza de su fuente de energia que les impulsa ddndoles
movimiento. 81 por ejemplo, un péndulo se pone en movimien-
to y por simiemo & pesar de la fuerza de inerciea llega al
reposo o paralizacidn, si le falta la fuerza que le daba
impulso, debido & la resistencis que ofrece el movimiento.
Una rueda en equ#librio que recibe un impulso moméntdneo ter
minayﬁeteniendg 8u mercha una vez terminada la fuerza que re
0ibid, una méquina sea la que sea, sino es un sistema de mo-
vimiento scontinuo y sin gasto llege al reposo si le falta
la fuerza de energie en movimiento que la inpulsaba. Esto
referente al movimiento, al tratarse de producir fuerza ytil,
la dirﬁoultgd oerece si falta una fuente de energfa que le
proporcecione, inclusoc en los ais;amas de movimiento continuo
y sin gasto. Se recurre a ellas, en su ausenaia, el sistema
no sale dgl reposo, si se halla en él y su estado de inerais
nho cambis. Estando en reposo,es neoesarie una fuerza pars
que un sistema cambie su estado, Yy su constancia, para que
bermanezea su movimiento (sino sale de las Srbitas de las
resistencia) y sea retraném;tida aquella fuerza, si ésta
oesa, termina el movimiento.

- Para darle continuidad, es preeisoc gue se suprima el gas-
Yo, de la fuente de energfa o darle oonstancia permanente
Dor sistemas sucesivas, gon lo cual 8¢ llega a la produsecidn
de fuerzsa y movimiento sin gasto alguno;

Paravllegar a diohs conclusién, ©8 preciso apoyarse sobre
las leyes naturales de las fuerzas fisioas, naturales de los
elementos, las cuales nos dardn las fuentes de energia y pa-

ra conseguir el movimiento, la continuidad, recurrir a los
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sistemas meadnicos, buscando no ocomo es sorriente el mov imien~
to, la fuerza en las fuerzas que paran, si no, en 1las que quie
ren parar o sea, (en éste sistema)en las dque permanenen inva-
riableg ¥ constantes. Una dg ellas nos ooupa en ésta teoria
anglit;oa y sistemdétioca v.g. gravedad, flotasidn, aerodindmi-
aa. Coordinando la nueva meoénioa'para el venaoimiento del
edquilibrioc constante y permanente.

La teorig del desequilibrio es conooida, por la romana la
balagzg eta,.

Lo que se vé analizanio es entrar en el sistema gue el equi
1ibrio Be transrorma,ves venaido por la ley natural por moti-
vo de efectos sucesivos buscando el lugar y forma dentro del
sistema y para ello: '

Bl equilibrioc se consigue, en un par balanza, por medio de
dqs pesos iguales equidiatantes del punto de apoyo centro. Si
no equidistan sus pesos del centro debe de aumenta; de peso
matemdticamente el que se acerca al punto de apoyo, o dismi-
ngirlo el que se deja; y el equilibrio se consigue igualmente,
si la diferencia de peso es desigual ?hay desequilibrio? debe
equilibrarse con igualdad de peso o diferir las distanciase am
los brazos de la balanza, con pesos desiguales hasta aonseguir
loe

Este sistema adopta el cambio de distancias son pesos igua-
les para conseguir el desequilibrio oonstante, pues sabemos
que de pesose iguales en balanza, el mds alejado del centro
lo desequilibra, aon tendencia a bajar, el lado en que se ha-
1la y el mds oereano al centro tiende a subir, por efeato de
disminuir el peso de gquel lado.

81 en vez de un par balanza, se ponen doe en el misumo ele
fonmandp radios de una rueda y en cada uno un peso gorrespon-
diente,, los dos_(lado derecho)~ejemplo 20 otms mds alejados

del centro gue los resos lguales del lado izquierdo (rueda de
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un metro 52{ )e

Si en vez de dos radios pares balanza, golocamos euatro
o més, del mismo modo se producird el mismo efeato, Los mds
alejados bajardn y los menos subirdn y se estableaerd el
desequi;ibrio, oun el mayor peso en la base.

81 los radios son 16, ocho del lado derecho, se solocargn
sus pesos iguales, 20 omts mds lejos del centro que los ooho
del ledo opuesto, la rueda tomarg movimiento sentido-rota-
0ién, bajando el lado derecho, subiendo el otro lado; el ma-
yor peso se situard por desequilibrio en la base ¥ el menor
en lo alto. 7 y

Ello 44 idea de donde se encuentra el defecto sudesivo de
cambiar de distancia, (no de peso eBpSOi?ICO)O

Este punto es en lafbase Yy en lo alto. ) ‘

En la base los pesos deben acercarse al aentro.

En lo alto deben alejarse a su primitivo lugar.

- Para que los pesos oolooa4os g lado izquiardo, de uno en
uno por la base se vayan ccalocando (ejemplo) 20 omts méds cer-
oa del eje, mientras que el lado dereaho en lo alto se ale-
Jan 2o Omte del eje, son lo que resulte que todos los pesos
del lado derecho se situan & 20 amts de mayor distancia gue
todos los del lade izquierdo oon el movimiento.

Camo el mayor peso de conjunto determina el sentido de
movimiento en el rotor o rueda colocada vertioalmente por
caida de los brazos de la balanza del lado derecho y la subid:
del izquierdo, por pesar menos y por estar mds cerca del eje,
los pesos gorrespondient es de sus pa;eg en valanza, se pro-
duce el movimiento sentido de rotacidn.

La fuerza que detarmig& el cambio de distancias sucesivo
en ios pbuntos determinados, fijos o ses extremadamgnte en
1a‘ba§e Yy en lo alto, es la que determina la caida, y produ~-

ce, el movimiento, porgue el cambio de distaneia, que ee el
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de (ejemplo) alto de octro peso, es equivalente al oambid de
subida de dos pesos lnvariables constantemente en lugar y
tiempo.

Aumentando el g{ de la rueda si se mantiene el mismo mime-
ro de pares de balanza o sea de pesos, aumenta la distancia
de uno & otro y puede amumentsar el cambio de distansie, que de-
termine mayor esfuerzo para subir dos pesos, recompansado por
el aumento de fuerza de oada par, con el efecto de caida, por
pEor diferencia de Xé distancia.

Si aumenta el didmetro de la rueda del sistema, y si se
aumenta el mimero de pesos, reduciendo la separaoidn, por man-
tener a 20 otms el cambio de variacidn de distancia en su pun-
to y tiempo, resulta que se mantiene el esfuerzo necesario
a la elevacidén de los dos pesos en la base y en lo alto; mien-
tras mumente la fuerza de caida del mayor nimero de pesos de
la rueda por ser esta mayor del lado de la mited més extre-
mado.

Con lo oual se e¥idsncia que 6l cambio de esfuerzo es pro-
porcional e invariable, a la elevacidn de dos pesos, mientras
que al aumembar el didmetro de la rueda simple o ccmpuesta
(en todas sus formas) del sistema sumenta el nimero de pesos,
ei se desea'y la variacidn mayor o menor de diferencias de
d;atanoia entre los pesos y el eje en sus lados respectivos,
caon lo cual la posibilidad de mayor fuerza y movimiento au-
menta con el aumento de gZKda la ruede del sistema y mayor
peso por igual, ocuantos lo eamponen.

Para consegulr este efeoto se puede adoptar muchas varian-
tes v.g. exoéntrica, tuerca, disaos, palanca, gula, correa
eta.

Este sistema puede asl mismo aprovechar como fuerza, fuen-
te de energia la ley de la gravedad, por caide de los pesos,

en el aire y en el agua; la deflotaaidn sustituyendo 1os pe~
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sos por boyas en el agua; y la de aorostaqién sustituyendo los
pesos por balones de gases menos pegados que el aire, por pa-
res balanze o por llenaje gutomﬁtioo en la base de uno de
ellos por eutooomunicacidna.

La teoria silstemdtioca p:esenta, como por ejemplo tres va-
rim tes basadas en la teoria analitica descrita:

Teoria aistgmética.

Varliante lg.

Ung rueda simple &e 3 metros de ;3/o proporeional (vertical)
que girs con su eje o libre (ejemplo) “

Cade 20 omts tiene una varialla desde el perimetro al eje,
roscada.

En el extremo de ocada una véd un peso de 1 kilo que debe su-
bir y bajar con la rotacién de la varille, en ouyo méximo extre
mo tiene'una ruedecita dentada. Esta ruedecite tiene dos pun-
tos @e contacto oon una oremallera fija exterior, limitada, uno
en lo alto y otro en la base (sitio més bajo de la rueds) en
el lado opuestio del caontacto ds arriba para variar el sentido
de rotacidn. _

Elloontaoto superior le dd movimiento a la varilie hacia un
lado ¥y el 1nfe:ior sentido contrario, oon lo oual se consigue
que desde abajo agerque haocia el eje y el de arriba lo aleje
al méximo donde estaba antes de pasar por la base.

_ Qon lo cual tomendo eomo principio la situacidn de ilos pe~
sos, mited al extremo de las varilles(lado derecho y mitadv-
20 omts) (ejemplo) ledo izquierdo (ruéda vertioal) internados
haocie el eje, el mayor de los del ledo derecho determinard el
mqvimiento de rotacidn por caida de los pesos de dste lado ma-
yor por alejamiento que los del lado contrerio, superior e
la :uerza necesaria para el esfuerzo de subir dos pesos igual
a 3o omis en su punto, sucesivamente.

Demostracidn matendétioce (ejemplo)
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mo¥inient o contimio y sin gasto.

28 Variante del Blsteme

El mismo didmetro de rueda, el peso igual de las pesas
y hﬂmero (que puede varier), disaos, en vez de varillas,
diferencia de distancla de las pesas del eje aentro, mayor,
ledo derecho; menor, el izquierdo igusl 20 omts.

Los discos aolocados alrededor perimetro de la rueds
del sistema tiene movimiento de rotacidén hacia un lado que
situa una pesa unxda‘al disco 20 omts (en este ejemplo)
mds cerce del centro, al rozar coh un éispositivo exterior
que hace girar al disco medis vuelta.

Riene la resistencia que ofrece al elevar una pbéesa y
la de un muelle resorte que al llegar a lo alto se dispa-
ra y vuelve la pesa a su punto de alejamiento méximo.

Asl gon todos los pesos de las pesas, igusal que en la
varlante primera.

Siendo la misma demostraoidén metemdtioca que en la 1
varian?e auya progresiva proporcidn indica la teorfe ana-
1{t1lo0a,

Teroera variante sistendtica.

En vez de varilles roscades o disaos autonéticos, las
besa o pesos son bolas, que resorrsn unas guias situsdas
en discos - ruedas latebales fijas, en forma exaéntrioca,

que, en su regorrido aleja fias mismas del centro eje ha-
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ola fuera, del lado derecho y las internas haoia el eje del
lado izquierdo, por medio de unas varillas blanss, unidas en -
el gentro, von movimiento con el eje o libres, las oualeé're-
tienen ¥ aoompaﬁan a 1Qs pesas que las recorren del centro
heoia el extremo y veqevers&, cargando sobre ellas en su re-
gorridc por las guies; siendo de fuerze activa al slejarse
del centro y obstructive &l acerocarse a £l. Con lo ouel el
movimiento se efectua directamente iguel como st se isara
otro procedimiento own excéntrica.

Las bolas me hallen difioulted en el paso gula (ejemplo)
canal o en rellieve, lateral o ocentreal. Siguen su curso impe-
lides por las varillas planes ?or la fuerza de caida,mayor
las pesas mds alejadas del eje.

Bodo lo anteriormente expuesto se explica con los planos
-tres- adjuntos los cuales nos indicen las esencialidad de
le parte mecénioq del invento,.

En log_pentados planos en el lo se aprecie en -1- l& rueda
en funaidn. , )

En -8~ la varilla roscads.

En -3~ una oremasllera oiroular y limitada.

En 44~ una pieza mévil suelta.

En -5~ una ruedecita dentada.

En 1a‘hoja 22 de planos se eprecia en:

Bn -1~ sistema de ésta variante en funcidn.

En -2- &isco montado rado resortes.

En -3~ disao suslto.

En 74- el gatillo

En -5- una pesa

En ~6- Dispositivo roce efeotp

Eq 577 415positivo‘de disparo. o

En.la,hoja 52 de los plenos adjuntos, se apreoia eng

-1~ una vista disposicién del sistema de éste variante.

-2~ y -3~ porta guiss laterales.
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“ - disposiaién varillas planas. Apoyo de las bolas planc
2358 primero, pesgdas.

-5~ bolas, pesas.

-6~ eje. |
El alma de la patente es vencer el equilibrio, promever en
el sistema por medio de éste venaimiento la producoidén de fuer-
240 za 'y movimiento continuo, sin gasto alguno, ¥y sin que le Beten
ge la resistencia natural de cailda, superior, e la hase, que
se convierte en obstrupoién, sin la sucesidn de cambios de
distancia de las pesas. Para ello aproveche el mayor peso la-
teral de los pesos o pesass a un ledo, odyos desplamymientos
245 de eoergamientos &l ocentro eje en su base del rotor y su ale-
jamiento en lo alto (posicidn yertical) se realiza sistemd-
ticamente, o blen difeotamente, no importa el proocedimiento,
siempre que se efeatuen los oambios en la forme indicada o
gea vencimiento por mayor peso por desplesemiento de sus com-
250 ponentes en un ledo del rotor por medios sucesivos.

Desorito suficientemente el objeto del presente invento,
solamente cabe hacerse aonstar que, podrd ser obfeto de mejo-
ras siempre y ouando no se altere la esenaialidad de la mis-
ms no desvirtuéndola el cambio de forma ni los materiales a

255 emplear en su construsaidn, o realizacidn.

- - g

Reivindica el reourrente le propiedad y el derecho exclusivo
de fabricacidén en Espaiia y'sus Domindos del objeto de la pre-
sente patente de invenaidn, caracterizada en las siguientes
260 reivindicasclones:
le Sistema para la produacidn de fuerza y movimiento con-
tinuo, ¥ sin gasto alguno, sarasterizado esencialmente por
una fueda que gira con su eje o libré portadora de varillas

desde el perimetro al eje roscadas, y en el extremo de oamda
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una de ellas un peso que sube y boja con la rotacidn de
la rueda, llevando en su extremo una ruédecita dentada que
tiene dos puntos de contacto son una aremellera fijo exere
rior limitada una en lo alto y otra en la base, parte més
baja de la rueda, en el lado opuesto al contacto de e par-
te superior para variar el sentido de rotacidns
28 8istema aegﬁn reivindicaecidn anterior oaracterizado
esenclalmente porque el contacto superior le d4 movimiento
a la varilla hacia un ledo y sl 1nferior en sentido contra-
rio, gon lo cual se consigue que desde abajo se acergue ha-
ola el eje y el de arriba lo aleje al méximo donde estaba
antes de pasar por la base. 0on lo cual tomando como prin-
oipio la situmoidn de los pesos, mitad al extremo de las
mentadas varillas, lado derecho y mitad lado izquierdo (rue
da vertiocal, iﬁternados hacia el eje, el mayor peso de los
del ledo detecho determina el movimiento de rotasidn por
caida de los pesos de éste lado mayor por alzamiento que
los del lado aontrarlo, superior a la fuerza negesaris pe-
ra ol esfuerzo de subir dos pesos.
32 Sisteme segun reivindiocacidn anterior, caracterizado
esencialments porque la mentada rueda puede actuar por meddo
de disoos colooados alrededor del perfmetro de la rueda,tie-
nen movimiento de rotacidn haocia un lado que situa uns pésa
unida al disco m¢{s cerca del sentro, al rozar con un dispo-
sitivo exterior que hace rozar o giraral disco medie vuelta,
tiene la resistencia que ofrece al elevar una pesa y la de
un muelle resorte gue 81l llegar a lo alto de la rueda se
dispara y vuelve la pesa a su punto de alojamlento mdmimo.
48 Sistema segun reivindicacidn anterior, caracterizado
esencialmente porque & la mentada rueda le agcidn se efegiua
por medio de unes bolas que recorren unas guias gistuadas en

discos-ruedas laterales fijas, en forme excéntrioca que, en
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esu recorrido aleja las mismas del eeatro eje haclia fuera,
ag; 1ado derecho y las interna hacla el eje del lado izquiler-
do, por medio de unas varillas planas unidas en el aentro,
con movimiento con el eje o libres, las cuales retiene o acom-
paﬁan a las pesas que las regorren del sentro hacia el extramo
y viceversa oargendo sobre ellas en su recarrido por unses
guiaes, siendo de fuerza activa al slejarse del centro y obs-
tructiva al acercarse a el.
By Por ®3ISTEMA PARA La PRODUCCION DE FUERZA Y MOVIMIENTO
GONTINUO, SIN GASTO AIGUNO" - |
Sean cuales fueren 1as"cirounstancias que coneurran en la
esencialidaed del prsente invento caraaterizado en el ouerpo
de ésta memoria descriptiva.
Conste ésta memoria desoriptive de opce hojas mecanogra-
fiadas por una sola cara, numeradas, folisdas y acampaiiadas
de un plano explicativeo a titulo de ejemplog-trag hojas-
e /1958

Madrid veinte de Enero
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