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La presente memoria descriptive tiene como fin
la declaracién del bbjeto sobre el cual ha de recaer el privilegio de ex-
plotacién industrial y comercial exclusivo en el territoric nacional de un
Modelo de Utilidad de acuerdo con la vigente Legislacién sobre Propiadzd
Irndustrial, que como el enunciado indica, se trata de ”DISPOSIT&VD DE INDI
CACION ANALGGICA DE VELUCIDAD PARA REGULADORES ELECTRONICUS DE MOTBRES DE

CORRIENTE CONTINUA"™,
Las méquinas eléctricas utilizadas en activida-
des industriales necesitan en muchos casos, para su buen funcicnamiento y

en evitacién de posibles riesgos accidentales, unos dispositivos de control

v 2

LA
y regulacién, los cuales actuando mediante impulsos electrénicos comtielan

390

el funcionamiento de la mdquina, de forma que impiden la operatiuidédﬁhé

la misma fuera de los limites preestablecidos para el funcionamiento en -

. - - -
las cordiciones adecuadas. 200

[ °
Concretamente la presente invencién preq?E;ga
un dispositivo indicador de velocidad aplicable a requladores electrgaiéos
de motores de corriente continua, el cual® dispositivo incorpora una ;4;18
de elementos en una relacién tal que le hacen perfectamente adBCUamfﬁkﬁ%

o6
la funcién a la que se destina, resultandoc ciertamente aconsejable eTn.:su,'

utilizacién dehido a la sencillez de su instalacién respecto a:los eaparg-
H >

tos y dispositivos que actualmente se vienen empleando en el mismo cometi~
. . .

.G...

do.
Ern esencia dicho'dispositivo objeto de la inven
cién‘consiste en un amplificador que dispones de dﬁs ramas de gananciafpara
operér con una u otra en el envio.de correspondientes seffales a un indiba-
dor externo de seflalizacién en funcién de la sefal de Qelocidad reciHida
de loé 6rganos relacionados con el motor a controiér,»segﬁn que la veloci-
dad del mismo superz o no un margen establecido de ievoluciones, disp;nien-
do el conjunte, para discrimina; el oportunc cambio de escalas, de un ;por~

tuno circuito de gobierno gue hace gue cada una de las mencionadas ramas dg

N
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1 ganancia del amplificador opere cuando corresponda. i

i :
De esta forma se obtiene un dispasitiva muy si%

ple y sercillo, que respecto a los indicadores de velocidad de tipo mecdni

co representa un gran avance tecnolbgico, con mucha mayor precisién y fiabi
5 lidad de funcionamiento ya que realiza su funcién de'forma inmediata y ca-
rente de posibles errores.

Por otra parte, la estructura de este indicador
de velocidad preconizado, determina por su gran sencillez estructural un -
gran ahorro econémico respecto a su instalacién y montaje a diferancia de
10 los convencionales que presentgn mucha mayor comple jidad.

Todas estas caracteristicas confieren aicidéi-
cador en cuestién, obJeto del invento, vida propia de por si y carar:,r:t".:alzj:f0
3 preferente respecto de los que hasta-ahora se vienen utilizando.

Para comprender mejor la naturaleza del jevgntd
L15 en el plano adjunto hacemos una representacidn esquemdtica de su ut{é§§§6n,
no siendo en absoluto limitativa y susceptible por ello de las modif%géglba

Qo
nes accesorias que no alteren las caracteristicas esenciales, 08

>

La figura 1 representa una vista esquemdtica,

del circuito electrlco que constituye el indicador de velocidad precanized

20°
: El circuito representado en la figura 1 del pla
4 ‘ o _ o

no comprende un par de resistencias (1) y (2), a través de las cuales se”-
*e 0

A.‘.

recibe la sefial suministrada en funcidn de la velocidad del motor cofdrvla

do, procedente dicha sefial por ejemplo de una dinamo tacométrica, yendo las

e

mencionadas resistencias conectadas a un amplificador (3) cuya calida se

25 ha de conectar al correspondiente elemento externo indicadof de medida;
Dicho amplificador (3) dispone de dos ramas de
ganancva para sefiales de entrada altas o bajas respectlvamente, cnn91stlen-i
do dichas ramas en una r951st2nc1a (4) para el caso de senales de entrada g;
30 bajas, en paralelo con cuya resistencia (4) se dispone de otra resistencia

(6) que actda conjuntamente con ella en el caso de gue las sefiales de 1leqga

e ———
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da al amplificador (3) superen un cierto nivel establecido.

Esta (ltima resistencia (6) va en serie con un
transistor (5) que hace de igterruptor en la correspondiente derivacién,
de tal manera que al queda}<l; derivacién cerrada la resistencia (6) queda
funcionalmente en paralelo con la resistencia (4), en tanto que con la de-
rivacién abierta la resistencia (6) queda inoperante y funcionalmente la.
resistencia (4) queda-sola;

En el mismo circuito, y en derivacién con las
mencicnadas ramas de ganancia, se dispone ademis. de una red de limitacién
de la tensién de salida, formada por los zener (7) y (8).

Por su parte, el transistor (5) va conecé%d;?a
un circuito accesorio, el cual comprende dos amplificadores operac1cﬁé%es
(9) y (10), de los que cada uno dispene de un respectivo potenc1ometro -
(11) y (12) que permite regularlos convenientemente para una determigada -
tensibn de polarizacién, para respectivamente ambos sentidos de giro® dél
motor. . 3‘;95

Todo ello asi, dispuesto, el Funcionamiaﬂﬂéael
indicador que se preconiza, es del modo siguiente: U

La seffal de velocidad proviniente de la prftu1
na dinamo tacométrica, es introducida a través de las resistencias (;3.}.
(2) hasta el amplificador (3), y una vez convenientemente amplificad%.;é;
envfa por la salida (13) hacia el aparato externo que de la indicacigﬁﬂﬁ;
medida.

| Seglin que la sefial de entrada se encuentre dén-
tro de un margen determinado coprespondiente a una velocidad de 10 r.p.ﬁ.
del ﬁotor, o por encima de dicho margen, el amplificador (3) actuar§ con un
u otra d; las dos ramas de ganancia de que dispone, de tal modo que para‘s
fiales de entrada inferiores al margen extablecido (por ejemplo 10 r.p.m.),

la ganancia viene dada exclusivamente por la resistencia (4) de un valor

grande, mientras que para sefiales de entrada superiores al mencionado mar-

ot
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gen la ganancia se establece por ambas resistencias (4) y (6) pucstas en
paralelo 'y en consecuencia dando una ganancia menor.
As{, el circuito queda de forma gre si la sefiall

recibida es inferior al limite establecido la ganacia del amplificador (3)
gs elevada al conaucirse la sefial exclusivamente por la resistencia (4),
mientras gue si la sefial de entrada es superior al mencionado limite la sg
fal se conduce por ambas derivaciones de las resistencias (4) y (6) y la ogf
nancia disminuye, con lo cual se consigue que la salidaz méxima cdel amplifi
cador (3) sea la misma gque para las sefiales del antedicho margen inferior
de entrada.

" Por otra parte, la red compuesta por loéﬁ%ﬁﬁer
(7) y (8) establece una limitacién de la sefal de salida a un valor determjl
nado de tensién, de forma que dicha sefal de salida no sobrepase el Géio;
previsto de acuerdo con las’caracteristicas del circuito.

aAD®

Por su parte, el circuito compuesto nor kes®

amplificadores operacionales (9) y (10) es el que discrimina el momemth, on
cus debe establecerse el cambio de escala, es decir que conduzca o no. £}

transistor (5) para variar la ganancia del amplificador (3), seqln que la

o088

sefial de entrada sobrepase o no el lfmite del margen inferior prefi jade,
. v v

~

para lo cual mediante los respectivos potencibmetros (11) y (12) se fija

o
el umbral del limite de sefal establecido en ambos amplificadores (9) ;°;_
P
(10), para respectivamente ambas sentidos de giro, y asf{, si la veloéi}a&
gs inferior a la correspondiente al mencionado limite la salida en ambos
operacionales (9) y (10) es neéativa y por tanto el transistor (14) no con
duce, con lo gue se establece circuito abierto a través del transistor (5)
y la éaﬁapcia del amplificador (3) unicamente la da la resistencia (4), -
siendg diﬁha ganancia elevada, en tanto que si la sefial tacométrica es supg
rior al 1imite prefijado uno de los amplificadores (9) 6 (18), segln cual |
sea el sentido‘devgiro, se satura positivamente, haciendo conducir al tran-

sistor (14) que cierra el circuito con el transistor (5) haciendo a su vez




10

15

20

25

.30

.dad procedente de los 6rganos relacionados con el motor a controlar, segdn

conducir a éste, de tal manera que al quedar dicho transistor (5) en cortn
circuito la resistencia (6) gueda en paralelo con la (4), con lo que dismi:
nuye la ganancia realizéndose el cambio de escala.

Descrita suficientemente la naturaleza del pre
sente invento, asi como su utilizacidén industrial, sélo cabe aRfadir que en
su coﬁjunto y partes constitutivas es posible introducir cambios de forma,
materia y disposicién en cuanto tales alteraciones no supongan variacién

sustancial del misma,
El solicitante, al amparo de los Convenios In-

ternacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva sl derecho de exten-
. . ’ . Fl o

der esta demanda a los paises extranjeros, si fuera posible reivindjcando
. PERTRN

la misma prioridad de la presente solicitud. o

3 2

NOTA:-

El Modelo de Utilidad gue se solicita come .nug
. <«

vy en Espafia, por veinte afios, de acuerdo cen la vigente Legislaciéhhgﬁpre
a e

Propiedad Industrial, deberd recaer sobme "DISPOSITIVO DE INDICACION “ANALO

GICA DE VELGOCIDAD PARA REGULADORES ELECTRONICOS DE MOTORES DE CDRRIENﬁE'COL

TINUA"; en todo de acuerdo con las siquientes: oo

REIVINDICACIONES 1,"‘..

. Cy or

l.- Dispositivo de indicacién analdqgica pg ve-
. v,

. . ~

locidad para regquladores electrénicos de motores de corriente continya, ,ca

N N Y c *

racterizado porque estd congtituido por un amplificador que dispone ‘s¢ "dos

ramas de ganancia para distintos valores en funcién de la sefial de veloci-

que dicha velocidad se encuentre dentro de un margen determinado de pocas
revoluciones o por encima del mismo, cuyas ramas de ganancia estdn consti-
tuidas por dos resistencias puestas en paralelo pero una de ellas en serie

con un transistor que hace las veces de interruptor en su ramal, quedando

Lo

diche transistor comandado por un circuito de gobierno que discrimina cuan<-

do el mismo ha de conducir, el cual circuito de gobierno comprende dos am-
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plificadores operacionales que mediante respectivos potenciémetros, pueden

regularse segin el umbral’el margen inferior de velocidud clegidc, rpara Iei-

pectivamente ambos sentidos dekgiro del motor; todo ello de fomaw que cegln

la sefial de velocidad recibida desde los drganos relacionzdos con el motor

el mencionado circuito de gobierno estatlece la conducecidén o corte del tran—

sistor in*erruptor para que el amplificidor =rincipal opere corn Ja sunancia

adecuada en cada caso enviando una correspondiente sefial a un oportino indi-

cador de sefielizacidne. \

2e— "DISFOSITIVO DF INDICACION ANALOGICA DE VE-

LOCIDAD PAPA REGULADORES ELECTRONICOS DE CORRIENTE CONTINUA".

Segin queda sustancialmente descrito en la pre-
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