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La presente memoria descriptiva tiene como fin
la declaracidn del objeto sobre el que ha dé recaer el privilegio
de explotacidn industrial y comercial, exclusivo en el territorio
nacional de un Modelo de Utilidad, de dtuerdo con la vigente Le—
gislacidn, que como el enimciado indica se trata de "APOYO 0SCI-
LANTE APLICABLE A FRENOS".

Los frenos de los vehfculos de sistemz de tare
bor giratorio y zapatas, estdn bdsicamente resueltos por un tam-
bor hueco que gira solidariamente con la rueda, y cuando se produ
ce el frenado, es atacado por expansién circunferencial de uhas
zapatas que estan recubiertas en las zonas dque hacen contacto con
el tambor por un materisl especial de friccidn (forros); esta exe
pansidn de las zapatas puede hacerse por accionamiento de un ci-
lindro Hidrdulieo, ‘r‘ieumét’ieo, § mecdnico (por leva), o también
pdr una combinacidn mixta de estos sistemas.

Todos estos elementos, asf como los sistemas de
regulacidn del desgaste de los forros de las zapatas van montados
en una placa soporte (plato), que a su vez estd fijada a los ex—
tremos de los ejes & manguetas, sujeceidn que impide su giro cuand
do se produce el contacto entre las zapatas y el tambor giratorio
en el momento y proceso de frenado.

La transmisién de las fuerzas de frenado produ~
cidas por el contacto de las zapatas con el tambor giratorio, han|

de ser transmitidas al plato & placa soporte por medio de unos to

pes adecuadamente e. tudiados para evitar las frenadas stuitas que




] pudieran ocasionar el blocaje de las ruedas y los consiguientes
derrapajes del vehiculo que las mbnta.

El objeto de este Modelo de Utilidad, tratn prg
cisamente de un perfeccionamiento de eStos topes de transmisidn
de las fuerzas de frenado producidas Por las zapatas, a la placa
Soporte & plato.

En nuestro invento, €1 contacto del extremo de
la zapata se réaliza por una superficie jque forma un cierto dngu-—
lo con el eje vertical del plato, para e#itar el blocaje de las
10; ruedas, y que ademds incorpora un apoyo»osciiahté que permite una
ligera variabilidad de este #£ngulo conforme 8¢ va produciendo el {
desgaste de los forros con el uso repetido de los frenos, lo que
permite un desgaste mfs uniforme de dichos forros y por tanto 210 |
menta la vida de los mismos.

15 | Bstos apoyos oécilantes, a su vez, no obliguma =
que las zapatas mantengan una rigidez posicional, sino que len
permite que se amolden libremente en todo momento al tambor de
freno.

Bsta libertad posicional, igualmenke es respeta
20 da cuando se realiza el reglaje o tensado de zapatas cuandoc se va
produciendo el desgaste de los forros, manteniéndose constantemen
te el contacto angular del apoyo de toda la superficie del eKtre—l

mo de la zapata, que transmite ia fuerza de frenado al apoyo oscl‘

lante, lo cual también aumenta la vida del nervio de dichas zapa-
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tas.
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Por otra parte, nuestfo dispositivo es geométriﬁ‘
camente simétrico, circunstancia que hade gue su funcionamiento
sea también simétrico, es dacir, que actua con la misma eficacia
y presentando las ventajas descrita8 en ambos sentidos de giro de
la rueda.

Para comprender mejor la naturzlezs del invento
en ¢l plano adjunto hacemos una representacidén esquemdticz de su
utilizacidn, no siendo en absoluto limitativa y éusceptible por
ello dé las modificaciones accesdrias que no alteren las caracte—=.
risticas esenciales. | }

La figura 1 es una seccidén axial del buldn o co—

luma sobre el que se fijan y giran los elementos sobre los nue

apoyardn las zapatas. Se observa en esta figura una 4izpo:

?
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del montaje del tohjunto.

L figura 2 es una vista en plantu del disposi-
tivo en el gue destaca una posible forma externs de los apoyos
oscilanteés sobre los que apoyan las zapatas seguin las direcciones
de los vectores F2 y FL. ‘

En ambas figuras se han marcado lon elementosn y

sus partes mas notableg de la siguiente

1 ,-=
2o
3.
4.-
5.

marers
Columna o buldn.

‘Apoyos oscilantes,
Arandela tope.

Anillo eldstico.

Resalte circunferencial de 2.
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6 .- Plang de apoyo deée 2

La columna o buldin (1) (Lig. 1) recibe y frang=
mite el esfuerzo F1 6 F2 (fig. 2) segin sea el sentido de frenado
al plato soporte de zapatas, al que estd solidamente fijado. Por
el otro extremo presenta dos entalladuras circunferenciales y un
didmetro mentr desde el extremo hasta la ‘entalladura mZ:z eztern=z,
Bn la mds interna se alojan los apoyos oscilantes (2) con forma
preferentemente como presenta la fig. 2 de manera que apoyzsn cir-—
cunferencialménte en el fondo de la entalladura pero teniendo po=
sibilidad de girar sobre el eje del buldn (1). Bstos apoyos es—
tdn a su vez fijados en el conjunto por la arandela tope (3) que ;
impide movimientos radiales a los apoyos (2) ya que estos tienen
un resalte (5) en forma de arco de circunferencia que queds sn gl |
interior de la arandela, ¥y permite el mévimiéntoialrededor de di-
cho eje para adaptarsé al apoyo de 1n zépata. |

La arandela (3) estd sujeta =l eje (1) sl hacer
tope en el apoyo osciiante y en un anillo eléstiéo (4) enclaovado
en la segunda entalladura mas externa para cuya misidn estabn preJ
vista.

En la figura 1 se muestra lu arandelz (7) en zsu
forma mas elemental para cumplir el tnico requisito de fijar los
soportes oscilantes. Variando su perfil exterior se le podriun
asignar nuevas funciones, asi dotandole de orejetas podria servir |

de topes laterales de las zapatas.

Los esfuerzos F1 y F2 que han de transmitirse




1 al plato soporte de las zapatas se han representado por los compod
nentes de las fuerzas de accidn en la direccidn al eje de 1s co-
lumna, ya qué los componentes normales a citar han sido los quc
han provocado &1 deslizédmiento dé los &xtremos de las zZapatas so-
5 bre la superficie (6) de los soportes (2) y el giro de estos so-
bre el eje de la columna (1). Bst&s superficies (6) se disponen
formando un 4ngulo A segin sean las caracteristicas del conjunto
en el que van a ser mohtadas;

Los apoyos deslizantes (2) pueden girar en la
16 entalladura mds interna de la pieza (1) para que constantemente |
b én 1a accidn de frenado apoye totalmente el extremo de la zapata P
correspondiente en las superficies planas y asi la zapata se zco-
pla en la mayor superficie a la cara inferna del tambor tznto
cuando el forro de la zapata va desgasStandose como cuando por con-
15 secuencia de dicho desgaste hay necesidad de aproximarlas a2l +teme—
bor.

Descrita suficienteménte la naturaleza del pre-
sente invento, asf como su realizacidn industrial, solo cabe ufia-
dir que e¢h su conjunto y partes constitutivas es posible infrodu-
20 cir cambios de forma, materia y disposicidn en cuanto tales 2lfew
raciones no supongan variacién sustancial del mismo.

Bl solicitante al uamparo de los Convenios Interd

nacionales sobre Propiedad Industrial se reserva el derecho de ex-

tender estos derechos a los paises extranjeros, si fuera posible,

25

reivindicando la misma prioridad de la presente solicitud.
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NOTA
El Modelo'de Utilidad que se solicita como nue-
vo en Bspaila, por veinte allos, de acuerdo con la vigente Legisla-
cién, deberd recaer sobre "APOYO OSCILANTE APLICABLE A FRENOS",
en t6do de acuérdo con las siguientes

REIVINDICACIONES

1.~ Apoyo oscilante aplicable a frenos, del ti-
po llamado Ae tambor, cuyos elementos de frenada lo constituyen
dos séctores dotados en su periféria de elementoé de friccidh ac-
tuandose sobre ellos al espansionar dos de sus extremos, mientras
que los otrps girven de meros apoyos oscilantes, caracterizado
porque el apoyo d& las zapatas se efectida ségiin una superficie
plana sobré un élemento también poseedor de una cara plsns y otrsm
arqueads que descansh sobre un eje solidario a la parté estatica
del conjunto. |

2.— Apoyo oscilante aplicable a frenos, e todo
de acuerdo con la antérior reivindicacidn, caracterizado porque
los elementos o apoyos os8cilantes que presentan el plano de asen-—
tamiento de los extremos de las zapatas estan uwnidus al eje por
una arandela que les impide movimientos radizles al presentszr los
apoyos unos resaltes en forma de arco que quedan emplazados deba-
jo de dicha arandela.

%.~ Apoyo oscilante aplicable a frenos, en toéo

de acuerdo con las anteriores reivindicaciones, caracterizado por

que el plano que presenta cada apoyo oscilante forma un angulo
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( del esfuerzo de reaccidn del frenado.

con el plano'que divide al conjunto en dos partes iguales de man e
ra que dichos apoyos girardn hasta disponer su plano perpendicu~

lar a esfuerzo normal que serd a su vez la componente tangencial

4.~ Apoyo oscilante aplicable a frenos, en todo
de acuerdo con las anteriores reivindieaciohes, caracterizado por-
que la componente radial de la reaccidn del frénado queda anuladsz
al provocar el desplazamiento del punto de apoyoique a su vez gi-
ra alrededor de un eje.

5.- "APOYO OSCILANTE APLICABLE A FRENOS".

Segin queda sustancialmente descrito en la pre-
sente memoria que consta de ocho hojas mecanografiadas por una S04
la cara acompafiads de sus corresgor\lientes dibujos.

Madrid, 4 845"

B! Agents Off

MIBUEL FERNANDEZ- LI
P.P, ,.




| ELINILA O HUI\J“"\‘":‘};“" ri*’“‘t:""'.‘: e e v« i M
- M P M $
v e e ) * e s
(XJ o' ’ L4 [
o et %% %0 .. o’ .-’nﬁn & e .
°_ o « oo _° [ 4 ~ e
[ [} on ‘oo U . 4
. e e [ [ ‘e . . e > 0’
o .... ‘.. ) 4 < P

Fig. 1

7733




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



