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{ ' La presente memoria descriptiva tiene c;md fin la de-
claracién del objeto sobre el que ha de recaer el privilegib de explota-
cibn industrial y comercial exclusivo en el territqrio:naciénal de un Mo-
delo de Utilidad, de'acuerdd con la vigente Legislaciéﬁ, que como el enun-
5 ciado indica se.trata de "PORTAUTILES PERFECCIONADO MULTIPLé Y CONMLTABLE
PARA MAGUINAS-HERRAMIENTAS" _ ~ 5

La pres;nte invencidén se refiere a un portadtil mdl-
tipie ylconmutable para méquinas herramientas, y en particular para tor-
nos, el cual portaltil comporta una parte inferior inmﬁuil; un soporte

10 giratorio de (tiles, susceptible de girar,; con respecto a la citada parte

inferior, alrededor de un eje de giro fijo en el,espacio; uh'dentado regpc”_

- : ® e¢le
destinado a la soliradizacidn y desunidén cinemdticas de la citada parte’.‘.‘
Py o
- 4.

inféfior‘y del citado sopofte“de‘étiles por ‘medic de un“elémento de en="*}
cla&amiento.a blogueo; unaiserie de excentridades axiales entre el elemen-
15 to de enclavamiento o bloqueo y un elemento-motriz, cada una de las cuawz' o

les‘excentricidades comporta, observado en'la direccién periférica, un “fo o
plaﬁo inclinado, un punto de asiento déﬁalado axialmente y un reborde de | »

. > & @

arrastre; un muelle que solicita eldsticamente y trata de establecer una

. y ) ] rd . ' - - 3 Mnc
unién cinemdtica entre las excentricidades axiales del elemento de encla-
- . ’ > < o
120 vamiento o blogueo  y las del elemento motriz; un dispositivo destinado “tocs 00t

a obtener una unifn momentdnea entre el soporte de (tiles y una pieza in- ™,
mévii, por medio de un 6rgano encastre susceptible de desplazarse axial-— J.¢0, e
mente; y un motor de accionamiento, dispuesto en la citada parte inferior
y conmutabie en sus. dos sentidos de giro.

25 . Un portadtil mdltiple ya conocido y correspondiente
al tipo constructivo que se acaba de citar, comporta un dispositivo de
encastre destinado a impedif cualquier rotacién mutua entre la parte in-
feriér -fija- y él'soporte de'dtiles, cuando el motor funciona en su otro

sentido de giro, al objeto dé‘qonseguir, en virtud del tope realizado por

30

ambas excentricidades axiales, un desplazamiento axial quevestablezca la
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unidn por el dentado recto, de una pieza unida con el soporte de Gtiles.

ajuste aprosimativo entre. el soporte de dtiles y una pieza estacionaria, e

. medio del dentado recto. Este problema técnico encuentra solucién, segdn

' desplazable axialmente, el cual berrojo puede gobernarse conjuntamente

cibén por el ajuste.fino'establecido por medio del dentado recto; an tanto

-3

En estas condiciones, se Ha comprobado el inconveniente que supone el ho-
cho de que, al pivotar el soporte de Gtiles, el dispositivo de encastre
habrd de pasar por encima de varias posiciones de encastre, lc cue motive
el empleo de muelles de poca rigidez, lo que impiica, sin embargo, una
fijacién de encastre.muy poco segura, del elemento que ha de sujztarse
por rmedic del citado dispositivo de encastre (DE - AS 1 293 526j.

En el caso de un portadtil multiﬁle conmutable a mmna,
resulta conocido el Hecho de disefiar el.elemento de enclavamierto o hlo-

gueo de menera gue este Gltimo eg susceptible de desplazarse axizlmente

(oE=0S 1 477 829) _
L d

_ 3} . .
La presente invencién se propone abordar el problems “e

. *
técnico de disefar y realizar un dispositivo de enlace cinematicc, capazz.

.

de conmutarse con- el motor de accionamiento y destinado a establecer un

L]
L]

al cual ajuste puede seguir el ajuste fino, realizadc a continuacidn gor
N - L)

la presente invencién, en razén de gue el dispositivo de enlace cinemdti-

co édqpta la forma de un dispositivo de encastre que comporta un cerrojo

con el motor de accionamiento, y establece una unién rigida entre la par-
te inferior y el soporte de dtiles, antes del pdsicionado de este soporte
de Utiles provocado y determinado por el dentado recto. E1 dispositivo

de enlace éinemético, conmutable con el m-tor.ds acclonamiento, permite
un énlace seguro entre la parte inferior estacionaria y el soporte de Gti-
les, giratorio, al -odificarse el ndmero de revoluciones del citado motor
de accionamiento. Este eniace, qgue procura el ajuste aproximativo entre

el soporte de (Gtiles y la pieza ectacionaria, puede afinarse a continua-

existe la posibilidad de disclver el citado enlace entre la pieza estacio

(% )

[ 4
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.zarse a dos posiciones extremas con respecto a un devanado o bobina.

“gracias al hecho de que 1as superf1c1es excéntricas de los planos incli%,e

‘Lrlca mds alejada de la contra excentrlcldad Yy de manera que, observado

‘el plano adjunto hacemos una representacidn esquemdtica de ;su utilizacidn,

-

naria y el soporte de Gtiles; por medio de un impulso conectador apropia-
do. |

Una configuracidn preferencial de realizacidn précti—
ca, que comparta un cerrojo pasadaor dispuesto transversalmente al eje de
giro del soporte de dtiles y susceptible de desplazarse en oposiciédn & la
solicitacién eléstica de un mueile, estd caracterizada por €l hecho de
que el citado cerrojo o pasador estd unido, por el interﬁedio de una pa-
lanca oscilante, con un nidcleo de un electroiman, nucleo cue puede despla-

El enlace axial rapido del dentado recto, y la posi-

cidn de las excentricidades axiales en la que aparecen s6lo pequeﬁos es-

0’0

fuerzos de rot3016n 1nversa en el sentido circunferencial, se consiguew
‘

L
°

-

nados de las excentricidades axiales estdn configuradas dotadas de una

doble inclinacién, donde 1a superficie excéntrica mds aproximada a la CDu—
e
tra excentrlcldad presente una menor 1ncllna016n que 1la superf1c1e excéng

en el sentido periférico, al reborde de arrastre 1e sigue una hendidura"
, s
de aIOJamlento de la contra excentricidad. } .

De las restantes reivindicaciones, asi como de la

descripcién y de los dibujos, se desprenden gtras ventaJas?proporcionadas-

por la presente invencién. En estos dibujos, se ha represeﬁtado esquemdti-f.

camente un portautlles miltiple y conmutable, como egenplo de e jecucidn

del cheto de la 1nven016n.

~Para comprender mejor la naturaleza del invento, en

no siendo en absoluto limitativa y susceptible por ello, de las modifica-
cioﬁes accesorias que no alteren las caracteristicas ésenciales.
La figura 1, una seccién longitudinal.

La figura 2,

una seccién segin la linea II-II de la

L 24

o e¢®
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-asimismo la forma de cuerpo cilindrico hueco. Esta caja de engranajes es-

" pero pudiendo desmontarse con respecto a esta Ultima; donde la citada pla-

-disco sustentador (14) coaxial ccr el pifidn (13), siendo el citado gorrédn

~engranajes (4). El disco sustentador (14) estd montado pivotante y calado

-5—

Fig. 1, en la d1r80016n c1rcunf¢renc1al y & una escala ampliada;

La flgura 3, una.seccidn de acuerdo con la Fig. 2,
pero con otra bosicién relativa de. los elementos.

pna placa de base (1) sirve para fijer el portalti-
les mGltiple en una pieza estacionaria de un torno no representado grafi-
camente. A 1arp1aca de base (1) estd unido, por medio de los torniilos
(2), un casguillo envolvente (3) configuradc como cuerpo cilfndrice hueco

y con este Oltimo, estd unida una caja de engranajes (4), la cual adcpta

td cerreda por medio de una placz de tapa (5), unida rigidamente con a-
quélla. | .
Dentro_del casquillo envolverite (3)‘y a una parte #e’’
la caja {4) de engranajes, se alojan el estator (66) y el rotor (6) deiy;’
motor de accionamiento (7), capaz ae conmutarse en dos sentidos de giro.

El estatar (66) y el rotor (6) pueden 1ntroduc1rse a través de un agujeq’

ro apropiado, practicado en la placa de base tl) . Este agujero estd obtp:
rado por una placa de rodamiento (8), solidarizada a la placa de base (l),
ca (8) soporta un rodamiento (9) del rotor (6). E1 otro rodamiento (10) *]
del:rotor (5)‘se ﬁalla"dispuestb en un reborde de la caja de engranajes .
(4); reborde que resalta hacia el interior. El arbol motriz del motor de ¢
accionamiento (7), el cual 4rbol pasa a través del rodamiento (10), com-

porta un pifién (11) que engrana con una rueda dentada (12). La rueda den-

tada (12) esta calada en un gorrén (13) que esti dispuesto dentro de un
solidario del citado disco giratorio alrededor de un eje coaxial con este
piﬁﬁn,_La rueda dentada (12) engrana asimismo con una corona de dentado

interno (15), la cual esta pfécticada en la cara interna de la caja de

en un &rbol de soporte (16), el cual &rbol, por su parte, estd montado
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pivotamente, por uno de sus extremos, dentro del pifién (11), y, por su
otro’ extremo, en una parte de la placa de tapa (5) que scbresale y se in-
troduce en la caja de engranajes (4). E1 &rbcl de soporte {16) scporta,

en su tramo que queda libre o desocupado por el disco sustentadcr (14),

un pifién del gue no se hece una descripcién mds detallada y £l cuzl engra-i

m

na con una rueda dentada (17). El gorrdn (18) de la rueda dentada (17)
estéd montadd fijo dentro de una rueda dentada (19) donde esta Gliima estd
dispuesta coaxial con el disco sustentador (14) y estd montada pivctante
y calada 2n la parte en resalte (20) de la place de tepa (5). La rueda
10 ~ dentade (19) engraha con una rueda dentada (22) gue a su-vez, engrare con

. una corcna (21) de dentado interno. Esta corona (21) de dentado interno
P : . . . B ) . *0' *d

) - L] . * L
estd practicada en una pieza motriz (23), configurada como cuerpo cilfn<es

L e g

. . . [ J
drico hueco y que estd montada pivotante sobre la caja de engranajes (d)re
La pieza motriz (23) comporta, tal como se observa en
15 las figuras 2 y 3, en su extremidad mis alejada de la corona (21) de der= P,

tado interno y mé#s proxima a la placa de base (1) una serie de excentrigi-f.

dades axiales (24), que colaboran con las excentricidades axiales (25).
de ‘una pieza de enclavamiento o blogueo (26), dispuesta coaxialmente y .
qué adopta asimismo la forma de un cuerpo cilindfico hueco} En la zona dodees

PR +Y

20 las excentricidades axiales (24), (25), cada una de las piezas (23) y (ZSQEQ“-
prasentan un . didmetro interno igual, asi{ como 1dent1co didmetro externo. -
Le pieza de enclavamiento”o blogueo (26) es suscéptible de desplazarse  f..a.
axialmente sobre la caja de engranajes (4), estando montada pivotante al-
rededor dé esta caja (4) y comportando en su extremidad opuesta a la ocu-.
25 paﬁa por las levas axiales un dentado recto (27)
| El casquillo envolvente [3) tiene una parte en forma

de brlda (28) que sobresale hacia el exterior, la .cual comporta, en su

cara enfrentada a la pieza de enclayamiento o blogueo (26), un dentado

recto y conjugadoﬁcon;e1:antado recto (27), colaborando_cbn este iltimo.,

- 30 La parte en forma de brida (28) esta rodeada por un anilld dentado (29)
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el cual, en su cara situada frente a la pieza de enclavamiento o tlogueg
(26), comporta un dentado conjugado con el dentado recto (27) de esta Gl-
tima pieza. E1 anilla dentado (29) puede girar con relacién a la parte

en forma de brida (28).Considerado‘en sentido radial, el grosor ce la pie
za (26) de enclavamiento o blooueo coincide con la suma dellos ecpesores
de la parte en forma de brida (22) y del anillo dentado (29). Entre el
anillc dentado (29) y la pieza de enclevamiento o bloqueo‘(zs) e hzlla
dispuesto ur muelle comprimido (30), que intentard alejar a la pieza ce
enclavamiento (26) con respecto al anillo dentado (29). La pieza de en-
clavamiento o bloqueo (26), que es susceptible de desplazarse axialmente,

~

estd hecha solidaria, en su movimiento giratorio, con respecto al ani}lo.d

L4
L
e

dentado {29), .por medio de un pasador (31). f 5 L

" E1 anillo dentado (29) estd unido & ur soporte de éo:’
tiles {33) por medio de laos torniilos (32), encajdndose en este soporte,
asimismg, el pasador (31) que a%traviesa el anillo dentado (29). £1 sonof= |

te:(BB) de dtiles adopta la forma de un cuerpo cilindrico nueco. Este

soporte rodea o envuelve & la pieza motriz (23), a la pieza de enclava-

<

miento o blogueo (26), al anillo intermedig (29) y al casgquillo envolven-
te (3), v se apoya verticalmente sobre la placa de la base (1). -
| | La placa de tapa (5) estéd rodeadz por un anillo de '«
cerrojo (34), un reborde saliente del cual se introduce en el soporte de
Gtiles (33) y se apoya axialmente sobre la piez motriz (23) por el inter-|
medio de una hilera de bolas (35). La hilera de bolas (35) se apcya sobre
un reborde saliente de la pieza motriz (23). Esta hilera de bolas (35)
gueda encerrada entre la pieza motris (23), el soporte de dtiles (33) vy
el anillo de cerrojo (34) El anillo de cerrojo (34) es solidario del so-
pofte de ﬁfiles (33)'ehAel aesplazamiento giratorio conjunto de ambos.

El anillo de cerrcjio (34) presenta en correspondencia

con las posiciones de maniobra del soporte de Gtiles (33), una serie de

agujeros radiales pasantes (36) destribuidos por su periferia y cuyas




—a.

carac abiertas hacia fuera estdn obturedas por los taponeé atornillados
correspordientes (37), mientras cue en el lado situado justamerte enfren—
te, se encuentra precticado un teledrc ciegc (38). En el intersicr e un
agujero redisl (39) de la placa de tapa (2), se halle montado un cerrno
(40), colocado de maneréd que pueds desplazarse radialmente y segin su di-
reccidn longitudinal por el interior de la placa de tepa (5); entra ura
extremidad de este cerrojo -extremicad gue soporta un circlip- y un resald
te practicadoen el agujero redial (39), se halla dispuesto, tenssdo ur
muelle (€7}, el cual solicita eldsticemente el cerrrijo (40) en 1la dire-
ccidn gue este cerrojo ocupa su posicidnm retraicea dertro del egujero ra-

dial (39). Los agujeros (26) y los taladros ciegos (38) estdn disefiedys o,
. : - 4 e -

. *
de manera cue el cerrcjo (40) encaje en cada pareja asocizda de agujefP ‘
) A s .,

y teladroc, ﬁostréndase en la Fig. 1, una posicién en la gue el cerrcio™
pricaja en el agujerc radial (36).. .

En una hendidurz preacticads en el cerro’o {40] enca&%:
una palanca de mandc (41), la cual estd mortads basculante en el interiq{i
de una parte de envolvente (42) unida cor la placa de tape (5). La parte
(42) de envolvente sirve asimismo para.el soporte de un buldn de ajuste
£

768), el cual actda sobre la palanca (41) y estd dispuesto coaxialmente v

. «
con el pifién (11);, estando este buldn rodeado por un rdcleo (43) despla- ™

zable exialmente e integrente de un electroimin (44). € ndcleo (43) se “Feal

. f'.

apoya en el interjor de un devaradc o bobina (45), puciendo desplezarse "ﬁ;;:
‘8o

axialmente con respecto a este devenado. El electroinmdn (£4) estéd dispues-
to asimisro coaxial con respectc al pifdn (11), y estd rodesdo, s su vez,
por un enille de envolvente (46) rigidamerte scliderio de la placa de ta-
pa (5); comportsndo el citado anillo de envolvente (46) un interruptor

(47), cuyo Brgano de conmutacién puede accionarse por un bulén de conmu-—
tacidn (48). El buldn de conmutecién (48) estd soportedo dentrc del anillq
(a6) de envolventé, con su eje de simetrfa paralelo al del citado anillo

y pudiendo desplazarse con respecto a este dltimao, y aguel buldn actia
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conjuntamente con un resalte axial, al menos practicado en el anillo de
cerrajo (34).-Se ha previsto un ndmerc de interruptores (47) y de resal-
tes axiales, que coincidird con el ndmerc necessrio pare el accicramientc
del portzitiles miltiple, de suerte que los interruptores y 1oé ressltes
axialesrasociados respectivemente a cada uno-de estos interrupteres, se
pocdrén dispcrner segln didmetros diferentes.

El electroimdn (44] y el o los interruptcres (47) es-
t&n rcdecdos por una capucha (49) que estd tf{gidamente unida con el énilld
de cerrcio (34). -

La placa de base (1), el cesguillo envolvente (3}, la

caja de engrenajes (4)y la placa de tapa (5) presentan agujeros (50) a .
. ’ "0
f53) qu2 coinciden sucesivemente unos con ctros y Gue estén destinados®alf

. ‘ . .
guiado de conductores eléctricos provistos de una envolverte de aislamite!]
to.

En las figuras 2 y 3 apesrece representads la exacta{:
eétructura>de las excentricidades sxiales. La excentricidad axizl (24) ..
presenta dos superficies planas (£4) y'(55), dispuestas perpendiculares )
al eje de sivetria de la pieza motriZ'IZB)y decsladas entre sf en el sen-

tido axial ; existiendo entre las citadas superficies planes un reborde *

(26) que sobresale de la'superficie plana (54). Entre la citade superficid

plana (55} y un planc inclinado (£8), se encuentra un reborde (57) que 1
sobresale con respectc a la superficie plana (55); a la superficie incli-
neca (58) se conecta, en el lado opuesto al reborde (£7), otro plano in-
clinado (59). Los dos planos inclinedos (£8) y (£9) ferman un dngulo ob-
tuso, de manera que el plana inclinado (£9) forma ccn una peralela al eje
de la pieza motriz (23) un &ngulo mds agudo aue el Formado;por el plano
inclinado (59) se prolonga segiin una superficie plana (S4 ;), cue corres-

ponde a la superficie plana (54).

Las excentricidades axiales (25) de la pieza de encla- ;

vemiento o bloqueo (26) presentan dos superficies planas (60) y (61), en-

~

ket
o o4 %

N
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tre las gue se cuentan un reborce (€2), de manere que el plaro (€0) resald
ta ccon respecteo al plano (61). La superficie plana (61) se prclonga segiin
Ln plano irclinado (63) gue se treansforna en otro plano inclinado (64):
las pendientes de los planos inclinados (59) y (€3), por ura perte, y las
de los planos inclinados (58) y (64), por ctrs perte, se han disefado, ca-
da per de ellas, de igual velor. Entre el planc inclinado (€4) y 1la si-
guiente superficie plana (60 a) - gue corresponde a ls superficie gplans
(60j- se encuentra situado un reborde (65). |

En la figure 2, aparece representada ura posicibr, en
la que le pieze motriz (23) arrastre consigo a la pieza de enclavemientc

oi
o bloguec (2

&), y en la que se produce el girc del soporte (33) de Gtijgece

: : o o -
Para ello establecen contactc los revordes (57) y (62) y 1los plancs ind.:
nedos {39) y (€3), mientras. que, entre las superficies plaﬁas(sa) y (8135 .
y ertre la superficie plaﬁé‘(SA) y el plano inclinado (64), exister &r ceo-

de cesc intersticios sxiales, en tanto gue entre los rebordes (€5} y (&)
‘e

existe otrc intersticio diferente estz evz en la direccidn circurferencicl
. 9 €

Los tramos (54) a (59) se repiten:a 1o larco de le pe-

° L J
riferia ce la pieza motriz (23] y constituyen las excentricidados axiales
(24). Los tramos (60) a (65) se repiten a lo largo de la periferia de la "
pieza (26) de enclavamientc o blogues y constituyen las excentricidades

axiales (25). Les excentricidades axiales (24) y (25) estdn, como se zca- '

ba de describir, conjugades entre si,. , &

Para producir el giro del soporte de Gtiles (23), se
enlaze el motor de accicnamiento (7) con una fuente de energia eléctrica,
oor ai intermedio de un interruptor ro representadc en la Fig. 1. La rela-
cidn de transmisidn entre el pifién (11) y la rueds dentada (20), es del
ordén de 1:120. Partiendode la posici®n de blogueo (representada en la
Fig, 3) de las excentricidades axiales (24) y (25) y del dentado recto
(27), se hece girer & la pieza motriz (23) en el sentido de la flecha A

(figura 2), en cuyo momento, bajo el efcto del muelle (30), la pieza de

(ol ¥

7]

0 bl
e,

see et e%0
. ed

L
L' LoD
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enclavamiento o bloqueo (26) se desoliradiza del dentado recto de la per-
te (28) en forma de brida, as{ como del anillo dentado (29), y libera o
zafa el soporte de Gtiles (23), permitiendo el movimiento giratorio de
este Ultimo. Este soporte de Gtiles es arrastradoa partir del mismo.ins—
tante en que los rebordes (57) y (€2) de las excentrjcidadesbaxiales (2a)
v (28) establecen contacto mutuo. En ese momento el cerrcjo (40) se en-
cuertra situado fuera del anillo (34) de cerrojo. E1 enlace a cerrojo se
rompid al ponerse en marcha el motor de accicnamien£0 (7).

La pieza motriz (23):.transmite el movimiento giratorio
del motor de sccionamiento (7) al scporte de Gtilse (33), haciernco girer
a este Oltimp en la magnitud argular deseada., En cuanto el sopﬁrte de Gfie

e o

. o (-
les (33} haya alcznzado la posicién de girc deseada, en ese momerntn el . |

buldn ds conmutacidén (48) gobierrs el interruptor (47), y el cerrcjo (4%}£
inmovilizar el soporte de Gtiles (33) en su nueva posicién angular con

respecto a la placa de tapa (5). A ccntinuacidn se conmuta el sentido dei:
girc del motor de accionamiento (7), de manera que, bajoc el efecto devlag

excentricidades axiales (24) y (25), la pieza de enclavamiento o blogueo

(26) se deplaza aproximdndose al anillc dentado (29) y se acopla o engrana

al dentado recto (27). Se llega a la pcsicidn final de la pieza de emcla—"|

vamiento o blogueo (26) y se desconscta el motor de accionemiento (7), en |
el mismo instante en gque las excertricidades.axiales (24) y (25) hayan
alcanzado su posicién mutua coincidente con la representada en la Fig. 3.
En virtud de la diferente pendiente de los planos inclinzdos (58) y (59)
practicados en la pieza motriz (23), y de los plancs inclinadcs (63), (€4)
mecanizados en la pieza de enclavamiertc o blogueo (26), se consigue, en
un principio, un engrane perfecto del dentadc recto (27) y finalmente,vuna
inmovilizacién exenta de brusquededes en la posicidn angular dél sopcrte
de Gtiles (33).

Descrita suficientemente la naturaleza del presente

invento, asi como su realizacibén industrial, sélo cebe afadir oue en su
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conjunto y pertes constitutivas es posible intrcducir cambios de forma,
materia y dispesicién en cuanto tales alteraciones no supongarn variacidn
sustancial del mismo. |

€1l solicitante al amparo de los Convenios Internacio-
rales sckre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de extender esta
demanda a los pafises extranjeros, si fuera posible reivindicando la misme
pricridad de la presente solicitud.

NOTA

El Modelec de Utilided cue se solicita como rnuevo en
Espafa, por veinte afios, de acuerdc con ls vigente Legislacidn deberé re-
caer sobre "PORTAUTILES PEFFECCIONADO MULTIPLE Y CONMUTABLE PARA MAGUIyAS:

HERRAMIENTAS", en tcdo de acuerdo con las siguientes, ' o

4
L] [-4
@ 2

L 4

® g

REIVINDICAGCIONES:

12,- Pcrtadtiles perfeccionado miltiple y ccnmutable
. . 2 L) .

pare mescuires-herramientas, y en particular pera torncs, con una parte
~, ..

inferior estacionaria; con un soporte de dtiles susceptible de girar al,
. .

recdecor ce un eje de simetrfa fijo, con respecto a la citada parte infe-
- Q)

rior estacionaria; con un dentado recto destinado a solidarizar y desoli-
darizar el éoporte de Gtiles y la parte inferior por medio de una pieza *
de enclavamiento o‘bloqueo; conrexcentricidades axiales existentes scbre 3
la bieza de enclavamiento o bloqueo y una pieza motriz, ceda una de las -
cuales excentricidades presenta, observada en la direccién circunferen-
cial, un plano inclinado, una zona de asiento decalada axialmente y un
retorde de arrastre; con un muelle que sclicita la pieza de enclavamiento
y la pieza motriz en el sentidoc de atrser entre si las excentricidsdes
axiales ce una pieza y la otra; ccn un dispositivo destinado a estable -
ceﬁﬁn enlace cinemdtico ﬁoﬁentaneo entre el soporte de ﬁtiles y una pie-

za estacionaria, por medio de un organo de encastre susceptible de des-—

plazarse axialmente; y con un motor de accionamiento, capaz de girar en

amhos sentidos de giro y dispuesto ern el interior de lanpafte inferior,

]

~y g




10

4 15

25

.30

to de la contra excentricidad.

<13~

cafacterizado porque la pieza de enclavamiento o blocueo (26) puede des-—
plazarse axialmente, y poroue el dispositivo ce enlace cinemdtico momentd-
neo constituide como un dispositivo de encestre (40, 34), que compcrta
un cerrojo desplazable (40) que puede ser gobernado conjuntamente con el
motor de accionamiento (7), y el cual cerrojo, antes del posicionado del
saoporte de dtiles (33), determinade por el dentado recto (27), establece
un enlace mecdnico rigide entre la parte inferior (1, 3, 4) y el soporte
de (tiles, enlace que impide girar & este dltimo,

22 .- Portadtiles perefeccionado mdltiple y conmutable
para macuinas-herramientas, en todc de acuerdo con la reivindicecién 12,
caracterizade porqie el cgrrojo (40) esta unido, por el intermedio deuynq'

. o
palance oscilante (41) con un nficlen (42) de un electroiman (44), el ceal®]
[

» . 3 ) . . * g
nicleo puede desplazarse enyre dos posiciones extremas en relacién a un*.*’

devanado a bobina (45). N °

32.- Portadtiles perfecciorado mGltiple y conmutablq"

Se

para maguinas-herramientas, en todo de acuerdo con una de las reivindicqr.
. *

(¥ 2

cioﬁes precedentes, carﬁcterizado porqué el cerrojo (40) sé encuentra dis-§
puestoen el interior del soporte de Gtiles (33) y de maneré tal, gue para
el encastre de este soporte, el cerrojo puede desplazarse ﬁacia fuera. .
| 42,- Portaltiles perfeccionadoc mdltiple y coﬁmutable <
paré maquinas-herramientas, en todc de acuerdocon ura de las reivindica-
ciones precedentes, caracterizadc porqgue las superficies excéntricas (58,
59, 63, 64) de los planos inclinados de las excentricidadeé axiales‘(24,
25), adopfa la forma de superficies inclinadas segdn dcs nendierntes dife-
rentes; donde la superficie excéntrica situada mds proxima a la contra
excentricidad es menos inciinada cue la superficie excéntrica situada méds

alejada de aquella; y porque, observado er direccién circunferencial, el

reborde de arrastre (57, 62) sigue a una hendidura destinada al alojamien- ?

58.- PORTAUTILES PERFECCIONADO MULTIPLE Y CCNMUTAELE




A T e Bt

- ___PARA MAQUINAS HERRAMIENTAC" , ;
| - Segun queda sustdncmlmente descrlto en. la precente.'
memoria que consta de catorce ho;;as mecanocrafzadas por una sola cara, B .
acompanada de sus corrCSpondlentes dlbugos
5 § C Madrld
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