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PATENTE
DE
INVENCION

e favor de SOCIETE F.E.R.E., S. & R. L., entidad francesa,
domciliada en Montreuil (Sena, Francias), 17 bis & 25 Bd.
Jeane d'Arc, por "MAQUINA AUTOMATICA PARA CLAVAR®,

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencidn se refiere a una mdquina
automética para clavar, que comprende, montados sobre una
bancade apropiada, los medios siguientes considerados por
separado o en combinacidén:

5. a) un dispositivo de alimentacidn de clavos de
movimiento osecilante, destinado a colocar automédticamente
en posicidn a dichos clavos, con la cabezae para arriba, y
a entregarlos uno por uno;
b) una serie de selectores-distribuidores de mo-

10, vimiento eslternativo que reciben los clavos del dispositivo
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de alimentacidén;

¢) unos suministradores gque presentan medios
que conducen a los clavoe a su posicién de clavado, cuyos
suministradores estén montados por pares por debajo de cada
gelector distribuidor;

d) unos elementos clavadores que introducen los
clavos en los objetos & unir que reposan sobre una mesa de
trabajo apropieda;

e) un mecanismo que comprende unas levas ¥y unas
palancas, dispuestas de tal manera que cada selector-dis—
tribuidor pueds alimentar dos elementos clavadores;

f) medios que permiten alimentar con clavos un
numero cualquiera de Srganos clavadqres, de acuerdo con
el trebajo & realizar.

Para me jor comprensidn de la invencidn, se pasa
& describir a continuacidén, a titulo ilustrativo y sin nin-
gin cardcter limitativo, un caso de realizacidn tomado como
ejemplo y representado en el disefio anexo.

En dicho dibujo:

La figurae 1 es una vista esquemdtica en alzado
frontal de la médquina.

La figura 2 es una vista en alzado lateral de la
figura 1.

La figura 3 es una vista en detalle en perspecti-
va, mogtrando la caja de alimentacidén esutomética de los
clavos.

La figura 4 es una vista esquemdtica en corte por
IV-IV de le figura 3.

La figura 5 es una vista en detalle de un selec-

tor-distribuidor de clavos y de su mando.
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la figura 6 es una viste parciel, en planta in-
ferior, del dispositivo gelector-distribuidor de clavos
de 1la figura 5 y de sus levas de mando.

La figura 7 es una vista en glzado de uno de los
embudos colectores de clavos, que asegura la alimenfaciéh
de dos conductos flexibles que desembocan cada uno en un
clavador.

La figure 8 es une vista en corte por VIII-VIII
de la figura 7.

Le figura 9 es una vista en detalle del mando de
los conductos flexibles que conducen los clavos a los cla-
vadores.

La figura 10 es una vista esquemdtica del mendo
de los selectores-distribuidores de clavos.

La figura 11 es una vista por encima de le figura
10.

La figura 12 es une vista en corte por XII-XII de
la figura 10.

La figura 13 es una viéta en corte por XITI-XIII
de la figura 10.

La figura 14 representa, esqueméticamente, una
variante del dispositivo de mando del selector-distribuldor
de clavos de la figura 6.

Haciendo referencia al disefio, y méde particular-
mente & las figures 1 y 2, puede observarse que la méqui-
na de acuerdo con la presente invencién comprende una bvan-
cada formade por un zécalo -l- y por dos montantes -2- que
soportan una mesa de trabajo -3-, regulable en altura y deg-
tinedo a recibir los oﬁjetos a clavar.

El zdécalo -1- lleva igualmente el mecanismo de



Se

10.

15.

20.

25.

30.

mandojﬁe la mdquina, cuyo mecanismo comprende: un motor
~-4~, un embrague con su mando (por ejemplo un pedal =5=-,
segin la figura 1), y un freno -7- que entra en aceidn en
el momento que, cuando se aprieta sobre el pedal -5-, una
leva ;8— deésembraga le mdquina a cada final de ciclo de
clavado.

En su parte superior, la bancada estd provista de
un dispositivo que asegura le alimentacidn de clavos a los
clavadores de 1la méquina, cuyo dispositivo estd constituldo
por uﬁa caja -9~ proviste de un fondo que presenta unas en-
tallag paralelas -16- de anchura regulable. Esta caja estd
monté@a oscilante sobre unos ejes -9a- soportadés por un
bestidor ~10- y puede ser animada de un movimiento de os-
cilacidn slternativo a través de una bielsa -11- articulade
por -12- por uno de sus extremos, mientras que su extremo
opuesto estd fijado a un botdn -13~ que lleva una rueda de
mando -1l4-.

El bastidor -10- estd provisto, en su parte su-
perior, de una serie de léminas inclinadas -18- a continua-
cién del fondo ~15- y que presentan, entre ellas, unas
ranuraes regulables -l8a- correspondientes a las ranuras -16-
antes indicadas.

Log clavos -17-, colocados a granel en la caja =9-
(figura 4), removidos por el movimiento alternativo osci-
lante de ésta, acaban por caer en las ranuras -16- y, por
graveéad, se colocen de por sl verticalmente con la cabeza
para arriba. El movimiento de la caja =9- que marca un tiem-
po de paro en el punto muerto superior, permite a los cla-
vos d@slizarse por las entallas -1l8a- del bastidor -10-.

En el extremo inferior de las renuras -18a- estén
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montados sobre una barra de distribucidn formada por dos
elementos -19a2-19b-, animados de un movimiento alternati-
vo horizontal, los selectores—distribuidores de clavos =19~
que funcionan simultiéneamente. Cada uno- de estos selecto-
res—distribuidores toma los clavos uno a uno de la siguien-
te manera: el primer clavo encajado en su ranura de guia
-18a~ (figura 5) se desliza y viene a chocar sobre el tra-
vesafio ~-20- de un eyector -21- gque presenta un plano ineli-
nado -22e~. Este travesafio y este eyector forman entre sl
une cavidad =23~ y son regulables uno con relacidn al otro
de forma que dejen entre ellos une abertura -22- (figura 6)
que permite el libre paso del véstago del primer clavo =17-.
El selector-distribuidor -19-, que estéd animado de un mo-

vimiento de izquierde a derecha (8i se considera la figure

5), arrastra con é1 al eyector -21- y su traveséﬁo w2l

separa progresivamente al clavo -17- que se halla apoyado
gobre el mismo, del clavo que le sigue inmediatamente, man-
teniendo las ldminas inclinadas -18- del bastidor -10- los
clavos =17~ en posicidn alineada. El travesafio -20 se ve
separado lateralmente con relecién a la entalla -18a~ y el
eyector ~21-, gracias a su plano inclinado -22a-, conduce

al clavo -17- &l interior de la cavidad central -23- antes
indicada en que se libera de todo obstdculo. Por gravedad,
el clavo cae entonces verticalmente en un embudo apropleado
~24~ (figures 7 y 8).

Por debajo de este embudo estéd situada la emboca-
dure -25- de uno u otro de dos conductos flexibles -26-26a-
montados yuxtapuestos sobre una barre de mandoc —-6- dotadae
de movimiento alternativo horizontal asegurado por medio

de dos levas -30-, montadas simétricamente, una a cada lado
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de la méquina. El clavo =17~ ge introduce en 1a enbocadura
=25~ gituada por débajo, bara ir a parar gl elemento cla-
vador correspondiente (figura 1), en qQue &8 hincado por el
martillo clavador -33-, en el objeto a clavar que repoéa
sobre la messg -3~. De esta forma ge reeliza, por un éelec-
tor-distribuidor, la conduccidén de un devo a la posicidn de
clavada,

Segin unsg caractensdtics importante de 1g invencidn
la mdquina estd constitufda de formg que permite la alimen-
tacidn de dos elementog clavadoreg -27- con un solo selec~
tor-distribuidor -19-, 1o queé permite duplicar el rendi-
miento de la méquina, sin aumentar, gin embargo, sus dimen-—
siones generales. Parg realizar esta funcidn, es Preciso que
cada selector—distribuidor efeétﬁe dos veces el movimiento
antes descrito Y que la embocadura =25~ del conducto fle-~
xible ~26- ge desplace, después de haber recibido el primer
clavo -17-, durante la Primera carrera de retorno del gelec-
tor-distribuidor Correspondiente, bera dejar su gitio a la
embocadura -25- gel segundo conducto flexible -26g- que
conduce al elemento clavador -27- asociado. Este movimiento
86 obtiene por medio de un juego de levag -28- y =-29~-, que
coopera con las levag =30~ precitadag (figuras i, 6, 9, 10,
11 y 12), que gobiernan todos log movimientos, estando eg-
tes levas gobérnadas & su vez por dosg &rupos de palancas
=31~ y ~32- dispuestas simétricamente a cagg lado de 1s
bancada, cﬁyas Palancas son movidas por el martillo de cla-
vado -33- animado de un movimiento alternativo rectilineo
vertical. Lag Palancas -31. ¥ =32- aceionan dog bielag -34-
¥y =35~ que, oscilando sobre Bus ejes, hagen girar a lag le-

vas ~-28-30~ anteg indicadas.
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La leva -28- que, en combinacién con un resort

de retorno -38- (figuras 1, 5 y 6), gobierna la barra de
distribucién -19a-19b~ portadora de los selectores-distri~
buidores -19~, tiene una forma tal que, en su carrera de

5 ida y vuelta, su saliente -28a~ gue camina sobre un rodillo
-36~ montado en el extremo de dicha barra de distribucidn,
provoce una doble carrere de ida y vuelta de ésta. Los
selectores-distribuidoresque estdn sujetos a la barrs
-19a-19b- a través de pasadores -37-, ejecutan su trabajo

10. antes explicado por la eyeccidn uno a uno de los clavos
S W

Cuando e] martillo de clavedo -33- ha franqueado

el punto muerto bajo de su carrera verticel, el rodillo
—-36- vuelve a moverse hacia la izguierda Yy permité a un

15. nuevo clavo venir chocar contra el travesefio -20-. Cuando
el martillo de clavado -33~- asciende, el saliente -28a-
aglende igualmente, impulsando &l rodillo hacia la &erecha,
provocando de esta manera la barra de distribucidén -19a~19b-
una nueva eyeccidn. Al final del ciclo, la leva -28- ha

20. asegurado, por tanto, dos eyecciones; una &l interior del
conducto flexible -26- y la otra al interior del conducto
flexible ~26a- yuxtapuesto, y ello con clavos que provienen
de un solo selector-distribuidor —19-.7

Debe observarse que los selectores-distribuidores

25, -19- que son solidarios de la barra -19a-19b- por medioc de
un pasador -37- antes indicado, no pueden ser detenidos en
su movimiento. Lo propio ocurre por lo que se refiere al
eyector -21-, Para evitar cuaslquier riesgo de deterioro de
la méquina en caso de regulacidn defectuosa, o por cualquier

30. otra ceusa, se ha previsto el dispositivode seguridad siguien



5.

10.

15.

20.

25.

30,

-8 - 4 )
987622 [Ead
te: el eyeotor presenta (figure 7) una gufa de dsslizamien-
t0 en cola de milano -39- por la que puede deslizarse li-
bremente. Un resorte —-40- (figura 6) lo mentiene en su si-
tio sobre un tope -41l- que lo coloca frente al selector-dis-
tribuidor y unas léminas inclinadasg -18- del bastidor ~10-.

Si, por ejemplo, bor cualquier causa, un clavo no
he podido ser expelido e implde funcionar al eyector -21-
la barra -19a-19b- continue su carrera, mientras que el
eyector deslizédndose por el interior de su cola de milano
-39-, no opone obstdculo alguno al funcionamiento.

Segiin otra caracter{stica de la invencidn, con
vistes a evitar que la barra de mando -6~ que viene & ocupar
su segunda posicién, corra el riesgo de cortar un clavo —17-
que permanezca accidentalmente en la embocadura del conduc—
to flexible =26- o —26a-, las levas =30~ (figura 9) estén
montadas sobre unos ejes méviles -42- que ceden en caso de
presidén excesive de dichas levas. Un resorte de retorno
-43- que se apoya por una parte sobre el ¢je y por otra so-
bre el soporte -44- de éste, vuelve al dispositivo a su
posicidén normel.

Se ha dicho anteriormente que la barra que soporta
los selectores—distrivuidores estd constituid por dos ele~
mentos -19a-19b~ (figura 5) independientes uno del otro y
que se desplazan conjuntemente. Cuando el rodillo -36- es
impulsado en el sentido de la flecha F, un resorte -~45-, que
coopera con elelemento -19b-, tlende a desplazar a éste haci:
la derecha en antagonismo con la accidén del resorte -38-.

Un pivote =-46-, fijado sobre el elemento ~l9a- y & tope en
une abertura alargeda -47- prevista en el elemento ~19b-,
mantiene apoyados estos elementos uno contra otro, La leva

-29-~ que hastashorea no tenid utilidad alguna, entre en Jjuego
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En efecto; basta que esta leva presente uno de sus salien-
tes ante el tope -48- del elemento -19b- para inmovilimr

a este Wltimo. En este momento, los selectores-distribuido-
res, mantenidos en su gitio por los pasadores -37-, son
inmovilizados igualmente. Esto permite suprimif a voluntad,
segin las necesidades, la alimentacidén de un ndmero cual-
guiera de 4rganos clavadores, siendo el saliente de la le-
va -238- lo suficientemente largo para permitir la mitad del
ciclo de ésta.

Puede observarse que la leva -29- no efectia més
que una carrera de ida, ya que un trinquete de arrastre (no
representado) que coopera con las rampas apropiedas -49-,
se separa durante el retorno de la palance =34~ y no obli-
gae a8 la leva a volver hacia atrés,

En el cicld siguiente, el trinquete sujeta a diche
leva -29~ y obliga a esconderse al saliente que sigue. De
esta forma, todos los selectores-distribuidores de los ele-—
méntos ~19a-19b-funcionan simultdneamente.

Se comprende que el ejemplo de realizaciédn ante-
riormente descrito no representa ningin cardcter limitativo
¥y podré recibir cuantas modificaciones puedan desmearse, sin
salir por ello del émbito de la invencidn. '

Asi, por ejemplo, los elementos -19a-19b- podrdn
ser realizedos de la maners representada en la figura 14.
En este caso, cada elemento es enteramente independiente y
Presenta un rodillo -50- y un resorte de retorno =5l-. La
leva de gobierno -29- tiene la facultad de desplezarse la-
teralmente sobre su eje -52- y puede ocupar asi tres pogi-
ciones que permiten:

a) gobernar los dos elementos -19a-19b-;
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b) accionar solamente el elemento -19a~;

¢) accionar solamente el elemento ~19b-.

El movimiento lateral de la carrera se obtiene
por una toma de movimiento sobre el martillo =33-.

Es de destacar, por otra parte, que el eyector
de clavos -2l~ antes indicado podré separase por oscila-

cién.

NCTA

Se reivindica como objeto de la presente patente
de invencién:

1. Mdquina automdtica para davar, caracterizada
esencialmente por presentar, por separado o combinadds una
bencade sobre el zdcalo de la cual estén montados un motor
¥y su mecanismo de transmisién de movimiento =z los diversos
érganos gobernados; un dispositivo de alimentacidn de cla-
vos constitufdo por uma caja de movimiento oseilante mon-
tada en la parte superior de la bancada ¥y en la que los cla-
Vos son colocados a granel presentando esta caja un fondo
inclinado en el que se hallan bracticades unas ranuras de
anchura regulable que colocan automdticamente en posicidén
los clavos, con la cabeza para arriva; un dispositivo de
gula fijo constitufdo por un plano inclinado de ranuras re-
gulables, querecibe los clavos uno a uno & su galida de las
ranuras de la caja de alimentaciédn; una serie de selectores-
distribuldores de movimiento alternativo que recibe los

clavos del dispositivo de guia fijo; érganos receptores de
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los clavos suministrados unogaaunl gor %os sgiectb’res-dis-
tribuidores; unos distribuidores montados por parejas deba-
Jo de cada selector-distribuidor y dotados de conductos fle-
xibles o medios equivalentes para conducir los clavos a su
posicién de hincado; unoe diaspositivos claevadores que hin-
can los clavos simulténeamente en los objetos a unir que
reposan sobre unz mesa de trabajo apropiada; y un mecanis-
mo que comprende unas levas‘y pslencas dispuestas de tal
forme que cada selector-distribuidor pueda alimentar suce-
gilvamente dos elementos clavadores.

2. Méquina automdtica para clavar, segin la rei-
vindicacién anterior, caracterizada por el hecho de que los
selectores—distribuidores estédn montados sobre una barra
con movimiento alternativo constitufda por dos elementos
independientes uno del otro, combinados conAunos reportes
antagénicos y un mecanismo de pelancasearticuladas y de le~
vas, dispuesto de tal manera que sea posible suprimir segin
las necesidades la alimentacién de un nimero cuelquiers de
érganos clavadores.

3. Méquina automética para clavar, segin las rei-
vindicaciones 1 y 2, caracterizada por el hecho de que, en
una variante de realizacidn, los dos elementos que consti-
tuyen la barra portadora de los selectores-distribuidores,
son enteramente independientes entre sf y pueden ser gober~
nadas separada o simultféneamente.

4. Mdquina automética pare clavar, segin las reivin

~diceciones 1 a 3, caracterizada por el hecho de que posee

medios de seguridad, destinados a impedir cualquier averia
accidental de los dérganos méviles en caso de regulacidn de-

fectuosa de los selectores-distribuidores y de sus érganos



cooperantes. o T
5. Médquina automdtica para clavar.
La presente memoria consta de doce hojas folia-
das, escritas s mdquina por una sola cara.
Barcslona, al2 de septiembre de 1957
SOCIKTE F.E.R.E., S. a R.L.
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