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Se reivindica la proteccidn juridica prevista en el
vigente Estatuto sobre Propiedad Industrial para un dis
positivo neumético de sujecibén automfitica para'méqninas
neumdticas, preferentemente vibradores, cuya noyedad con
relacién a cuanto se ha practicado en la materia hasta.
el momento presente 1o hace acreedor del priiilegio de
explotacidn exclusiva que preceptia el mencionado Cuerpo
Legal,

Si bien el presente dispositivo puede ser aplicédo
a diversas méquinas neumfticas que requierah unsa fiigéé
cifn smovible, su més directa utilizacibén recae sobre .
méquinas vibradorsas, accionadas neumfticamente, susceér-
tibles de ser instaladas en una estructura con caricter -
amovible, como por ejemplo, una tolva conteniendo mate=,

riasles, una caja de fundicién, un molde para hormigén,- .

cees?

etc., de manera que en cualquier momento pueda ser deaf;i?
plazado dicho vibrador a otro punto o zona que requieréauj
una enérgica vibracidn. |
Fundamentalmente la montura tipica deberia ser tquﬁﬂ
poral, es decir que el vibrador deberia ser desmontable
cuando se hubiera completado la tarea asignada. A este
fin, un disefio comfin de vibrador incluiré algin medio,
por el que pueda montarse y desmontarse respecto a una
estructura, y la experiencia ha demostrado que el tipo -
més eficaz Y menos costoso es aquel que usa elementos —-

cooperativos macho y hembra, por los que el vibrador pue

da ser movido siectivamente a ponerse en contacto y a --

desconectarse de la estructura.
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Muchos tipos de conexiones puramente mecfnicas han
sido usados hasta ahora, tales como cufias, formas coope
rativas, etc. También es conocido disponer una envuelta
hinchable entre partes de embrague, por ejemplo, para -

5 finalizar la conexifén. Anflogamente es conocido usar me
dios hidréulicos incluyendo un dispositivo dé montaje de
vibrador, accionado por pistén y cilindro movidos por -
la energia del aceite, que asprovisiona a un vibrador, -
impulsado por aceite. Hasta lo que se conoce hasta aho-

10 ra, sin embargo, es nuevo disponer una envuelta hinég&%
ble con aire de material elastédmero y particularmente.—
una abastecida en comlin por aire a presibén, con la pa%u
te impulsada neuméticemente de 1la mhquina. et

De acuerdo con las ejecuciones preferidas del pre%.

) 15 sente modelo de utilidad, una méquina impulsada neumfti .,
camente~representada en la prsente memoria por un vibgg:}
dor- es montsble y desmontable respecto a unsa estzuctuqi .
ra por medios que incluyen partes cooperativas macho yfv;l
hembra o semejantes y un medio de envuelta hinchstle igﬂ “

20 terpuesto entre la méquina y la estructura conjuntamen-
te con medios de admisibén de aire, que funcionan para -
suministrar aire a presién, tanto para hinchar el medio
de envuelta como para impulsar la parte de méquine. Otra

u : | caracteristica es que las partes macho y hembra o elemen

25 tos macho y hembra, estén construidos de tal modo que -
un compartimento o su equivalente se disponga entre —--
ellas y en que est dispuesto el medio de envuelts. To-

davia otra caracteristica es una conexidn, de envuelta

.
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a méquina, que permite que el medio de enwvuelta se des-

conecte répida y seguramente desde la mAquina, en el ca
so de que se ponga en marcha inadvertidamente la :nfqui-
na antes de estar montada -1l0 que hincharia simulténea-
5 mente la envuelta; por 1o que la envuelta simplemente -
es desprendida por hinchado, por via de su éonexibn a -
la mfquina y no puede causar dafio, etc. Otra caracteris
tica del Modelo de Utilidad es disponer el medio de en-
vuelta como una cantidad de envueltas separadas, de mo-
10 do que se distribuya més uniformemente la presibn oi}éé
fuerzas entre la méquina y su montura. Ademés, los ele-
mentos macho y hembra estén construidos de tal modo gue
procuren divisién en compartimientos, protectora paral:l

el medio de envuelta. .

.o ®
-]

i 15 Para la mejor comprensibn del contenido de esta Me,

—
oeo®

moria, se acompafia & la misma una hoja de plano, en la --,

*
c‘o'

que se ilustra un ejemplo de ejecucién en la realidad - -
del objeto cuya protecciédn se preconiza, el cual gse ci—,:ﬂ
ta y representa a modo de simple enunciacibén y, por cqg:”

20 siguiente, sin carécter limitativo alguno.

En dicho plano:

La figura 1, corresponde a una vista de perfil, se
ghn la seccién I-I de un elemento vibrador incluyendo -
el dispositivo que se preconiza.

25 La figura 2, corresponde a una vista del misno por
la planta inferior. |

La figura 3, muestra una vista longitudinal del ele

mento citado.
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La figura 4, representa un detalle de soporte estd

tico para un elemento vibrador. |
- La figura 5, comprende una vista en planta de un -

vibrador con una sola almqhadilla. ,

La figura 6, es una vista longitudinal del mismo -
vibrador, |

Como puede apreciarse en el mencionado plano, se -
ha seleccionado, como méquina neumética un elemento vi-
brador -1-, dotado de un motor o turbina movido por el
aire a presibn -2- para su accionamiento. En la par§g$§
inferior del citado elemento vibrador -1- seha previsgto
una caja rectangular -3-, cerrada por una base infeniér
-4-, dotada en sus extremos de unas paredes arqueadss .

e

inferiores -5- para defender unas almohadillas; sobre =

©

el eje longitudinal de la mencionada placa base -4- exig

ao o

ten uno o varios amplios orificios -6- que coinciden s~

L)

B
Gge"

con una 0 més almohadillas hinchables -7-, dotadas al - -
efecto de unos accesos -8-, debidamente ajustados con ?lk,
los orificios -6- de la base -4-, incluyendo para ell§éki
medios de estanqueidad adecuados, no representados por
ser considerados como conocidos.

La caja -3- con su correspondiente base -4- esta--

blecen una cémara -9- que es conectada mediante un conduc

to adecuado -10- con la cémara de admisibn -2- del ele-
mento vibrador -l-.

Las dimensiones de la caja =3- 5y sase -l SON Va-—
rigbles, si bien lo suficientemente amplias para conte-
ner una © més almohadillas hinchsables ~-7- alineadas so-

bre el eje longitudinal de la base =4-, cubriendo las -
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paredes ~-5- de aquella el espesor de dichas almohadilias
=7- cuando estfn desinfladas.
En general, la mAquina neumftica asi equipads se --
puede montar sobre una guia -11- o carril, en cuyo inte-
5 rior sjuste libremente la base -4-, de manera que pueda
deslizar libremente para que dicha mAquina pﬁeda ser co-
locada en cualquier punto idéneo en que se desee fijar,
0 bien sobre un soporte fijo, cuando en su aplicacibdn no
deba ser deslizante.

10 En estas condiciones, una vez situada la méquiﬁwf%-
-l- en el punto seleccionado de su soporte -ll-, conve-<-
nientemente solidarizado a la estructura sobre la que.va
ya a operar, se establece la slimentacibén neumética,‘deé
manera que al llegar el fluido a la cémara de admisibn:=

15 -2- de la méquina -1-, se derive a través del conducto -.

evee?

-10-, penetrando en la cémara -9-, desde donde se distri".

l‘gu"

buirf a las almohadillas -7- inflé&ndolas hasta el limipg "
en que se garantice una perfecta estabilidad de la méqg;i;
na -l-, cuando ésta entre en funcionamiento, de manera -
20 que en el caso de que dicha méquina -l- sea un vibrador,
dicha vibracibén se transmita a la estructura en que se -
encuentra solidarizado el soporte -1l- portador de la mé
quina -1-,
Cuando se considera que la funcién de la méquina -1-
25 ha cumplido sus fines, basta interrumpir la alimentacidn
neumdtica para que las almohadillas piérdan su presién in
terior, con lo que la méquina -1- puede ser desplazada so

bre la guia -11- a otro punto, o desmontable del soporte
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fijo.

En la clmara de admisifén -2- de la mfquina puede in-
corporarse un dispositivo selector, de modo que se sutoma
tice en funcionamiento del conjunto, es decir que en pri-

5 mer lugar se alimenten las almohadillas -7- para que una
vez hinchadas a la presibén de trabajo o fijaéién estable,
el aire entre en la propia méquina -l- para su funcibén ha
hitualy de esta manera se eliminaria el riesgo de activar

la mlquina -1- sin que previamente se encuentre perfecta-

[}
>
s

10 mente fijada y estabilizada. PSS
Es obvio sefialar que & mayor amplitud de la base .-#4—,
mayor nfimero de almohadillas ~7- contendri, con lo qué»es
posible distribuir més regularmente la presibén, u obtené?
i una mayor fuerza de griete, extendiendo a un mayor espg--
15 cio los efectos de la mAquina -1- cuando ésta es un vibrg

ec ®

dor, si bien, como es natural dentro de unos limites admi.
sibles. ﬁ‘

En la figura 4, se ha representado un soporte est@t;{

co -12- que permanece solidarizado a2l molde que se ha dé;ﬂ
20 vibrar, adecuando sus dimensiones a lssdel vibrador que -
se aplique, de modo que &ste pueda ser incluido o retira-

| do de dicho soporte ~12-, el cual presenta unas placas —-
transversales ~13- en la parte inferior, que actian como

topes de spoyo de la placa de almohadillas del vibrador,

25 impidiendo que &stas puedan caer.
Descrito y representado el objeto industrial de es-

te Modelo de Utilidad con smplitud y claridad suficien—-

tes para su puesta en préActica, se declara como nuevo en
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Espafia, haciéndose 1la salvedad de que los detalles acci-
dentales, tanto del conjunto como de sus componentes, po
drén ser modificados siempre dentro de la observancia de
la esencialidsd inalterada que queda resumida en las rei

vindicaciones que se indican a continuacién.

h 3
£ w6
\ el )

v .
5 °
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REIVINDICACIONES
13.- DISPOSITIVO NEUMATICO DE SUJECION AUTOMATICA

PARA MAQUINAS NEUMATICAS, por ejemplo vibradoras, carac
terizado porque en la base de la m&quina se incorpora -
una caja rectangulg’, de dimensiones variables, cubierta
por la parte inferior por una placa base, esfableciendo
interiormente una cfmara comunicada a través de uno o -
més orificios, previstos en dicha pléca base, a otras -
tantas almohadillas hinchables, situadas convenientemen
te en el plano externo de la placa base, la cual coﬁg&%
ta en sus extremos unas paredes de altura similar al.~~

grueso de las almohadillas desinfladas, de manera queiu

por medio de tal placa base el conjunto pueda adaptafﬁez

a una guia soporte de deslizamiento con pestafnas ce re%.
tencibn o soporte estético, de manera que dicho cenjunto:,
pueda situarse en cualquier punto de la guia, produciqg:}
do su sujecibédn mediante el inflado a presidn de las alqéAi
hadiilas de material elastémero. .
28,- DISPOSITIVO NEUMATICO DE SUJECION AUTOMATICA
PARA MAQUINAS NEUMATICAS, seglin ls anterior reivindica-
cibdn, caracterizado porque la clmara establecida entre
la caja inferior y la placa base, se conecta con una —--
toma de aire a presibn, generalmente a partir de la co-
nexién de la propia mhquina, de manera que al activar -
dicha méquina, en primer lugar el fluido neumfético pene
tre en las almohadillas provocando su inflado con la pre
sién necesaria para sujetar el conjunto inamoviblemente

sobre la guia en tanto no pierdan presibén las almohadi-
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llas.

38,- DISPOSITIVO NEUMATICO DE SUJECION AUTOMATICA -
PARA MAQUINAS NEUMATICAS, segfin anteriores reivincdica--
ciones, caracterizado porque la placa base comporta una
sola almohadilla, cuya embocadura se acopla con medios

de estanqueidad al correspondiente orificio de dicha pla

ca base.

48,~ DISPOSITIVO NEUMATICO DE SUJECION AUTOMATICA -
PARA MAQUINAS NEUMATICAS, segOn anteriores reivindicacio

. . F e
nes, caracterizado porque la placa base comporta (oS DO~

més almohadillas, cuyas embocaduras se acoplan con medios

de estanqueidad a los correspondientes orificios de dicha

méquina.

E

58,- DISPOSITIVO NEUMATICO DE SUJECION AUTOMATICA =

PARA MAQUINAS NEUMATICAS, seglin anteriores reivindicacio.

P e
-

nes, caracterizada porque la alimentacibén neumética de =°.

29¢ 0

las almohadillas comprende un conducto susceptible de,qg .

tar conectado a un distribuidor neumético que determine. .-

automiticamente en primer lugar el inflado de les almoha—
dillas de fijacibn estética y seguidamente la alimente--
cibn de la méquina correspondiente.

628,- Por Gltimo se reivindica como objeto sobre el
que ha de recaer el presente Modelo de Utilidad que por
veinte afios se solicita registrar para Espafia,- = = - - =

p o rT .
® DISPOSITIVO NEUMATICO DE SUJECION AUTOMATICA PARA MAQUI
NAS NWEUMATICAS *

a
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Todo conforme queda expresado en la presente Neﬁo--
ria Descriptiva que consta de once hojas foliadas y es—-

K3 » .
critas a maqulna por una sola cara y una hoja de plano -

que se acompaiia.

Madrid, & 31 de Jullio ée 1.978.-
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