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La presente manarla descriptiva tiene como fin 
la declaración del objeto sobra ai que ha da recaer el 
privilegio do explotación industrial y comercial* exclü 
sivo en el territorio nacional de un Modelada Utilidad 
da acuerdo con la vigente Legislación* que* como el enujQ, 
ciado indica, se trata de «PELADORA DE ESPARRAGOS PERFE£ 
CXQNADA”.

La invención hace referencia a una máquina de ^ 
polar espárragos que presenta una estructura sumamente^ 
sencilla y cuyo funcionamiento peralte realizar las o—  1. 
paraclones de pelado con un gran rendimiento»

La máquina comprende superiormente una mesa de > 
alimentación horizontal provista de unas cajeras donde se * 
introducen los espárragos* estando posibilitada la mesa^^  
para girar y situarse verticalmente sobre unas bocas ., 
tañedoras de les espárragos ánodo de ventosas* las cua-*“ * 
les están montadas superior e inferiormente sobre un 
porte giratorio* el cual dispone de un dispositivo de -**•.*% 
transmisión de giros parciales de las bocas retenedores 
las cuales sitúan a los espárragos próximos a unas cu­
chillas de pelado dispuestas sobre un soporte desplaza- 
ble verticalmente} dichas cuchillas se sitúan sobra las 
partes anteriores da unos brazos dispuestos con posibj 
lidad de giro* en contra da un muelle* en unos ejes de 
una plantilla relacionada con el soporta* estando las - 
partes posteriores de los brazos posibilitadas para co& 
tactar con unas levas formadas por unes elementos arti­
culados operativamente en disposición de rombo* de for­
ma que al subir el soporte de las cuchillas los brazos" 
se separan y las cuchillas no actúan sobre los espárra—

30 gos.
Según una característica de la invención las
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lavas da no actuación y actuación da las cuchillas on - 
la operación da subida y bajada dal soporta comprenden 
una góia cantral vertical,dos gulas superiores an posi­
ción vertical y dos gulas inferioras an posición incli­
nada» taniando las gulaa superiores a inferioras unos - 
contrapasos y eventoelmente unos muelles para abrirse y 
cerrarse} todo alio da nodo que on la posición inferior 
¿a las cuchillas, las partas posterioras de los brezos < 
contactan con las gulas inferioras para que al subir al ̂ ̂ 
soporta deslicen por legarte exterior da las gulas pro- ; 
vocando la abertura da los braros, hasta qua las gulas 
superiores converjan on le gula cantral, por donde se — as- 
desplazan al bajar al soporta da fosea que las cuchilla?* . 
ya carradas actúan sobre los espórragos*
*  e «« o

De acuerdo con una particularidad da la nóqui—
ti

na, el eje dal cabezal giratorio portador de las becas “«.‘o 
retsnsdoras da los espórragos os solidario do un cuerpo „
axialmsnte dispuesto entra otros dos cuerpos, uno soli-,»..

*

dorio do uns placa da la estructura y el otro relaciona**“ 
do con un cilindro par, actuando sobra dichos tres cus¿ 
pos unos discos qua constituyan un sleaento de unión de 
foraa que an una posición» estos discos solidarizan al 
cuerpo relacionado con el cilindro par y elcuerpo soli­
dario al aja dal cabezal para transmitir al giro a asta 
cabezal y an la otra posición an que relaciona al cuerpo 
solidario al eje dal cabezal y el cuerpo solidario a la 
placa para ajustar la posición dal cabezal y la estruct¿¿ 
ra de la peladora*

La eóquina dispone da toda una instalación da 
automatización da los diferentes mecanismos qua por ser

30 do general aplicación no se describen totalmente*
Para comprender mejor la naturaleza del invento
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sn al plana adjunto representamos (a titulo da ejemplo 
meramente ilustrativo y no limitativo) una forma prafa- 
renta da raaliración industrial* a la que nos remitimos 
en nuestra descripción sobra dicho planot

Las figuras 1 y 2 correspondan a sendas vistas 
da la masa de alimentación de legisladora objete de la 
vención»

Las figuras 3* 4 y 5 correspondan a sendos de­
talles de las posiciones operativas do la masa»

Las figuras 6 y T son sendas vistas del cobo— »- 
ral giratorio portador da las bocas ratanadoras da los, 
espárragos»

Las figuras 8 y 9 son detalles da costo se rea— ' 
lira el giro del caberal portador de las bocas* a tra--,_, 
vis da un cilindro par.

Las figuras 10 y 11 son vistas ampliadas do —— 
las lavas que sirven para la actuación da las cuchillas 
da pelado. *.

La figura 12 muestra el soporta de las cuchi—

20

25

lias da pelado.
Las figuras 13 y 14 muestran el montaje da las 

cuchillas da pelado.
La figura 15 muestra en detalla los brazos da 

soparte da las cuchillas que actúan en las levas de las 
figuras 10 y 11.

La figura 16 correspondo a una vista frontil oj| 
quemática da la peladora objeto da la invención.

La peladora objeto da la invención que viene rjt 
presentada da forma esquemática en la figura 16 compren 
das una masa de alimentación (1) donde se introducen los 
espárragosi un cabezal retensdor (2) que aprisiona dichos 
espárragos y que gira para situar a estos en posición —

30
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óm ser paladea* un soporta (3) da cuchillas que por me 
dios automáticos puado subir y bajar* un sistema de le
vas (4) qua al subir el soporta (3) permite que las cu­
chillas no actúan sobre los espárragos y un sistema es­
pacial (5) de giro del cabezal (2)»

La mesa de alimentación (1) -representada en - 
las figuras 1 a 5- comprenda unas cajeras (6) donde se. 
introducen los espárragos (9) an posición horizontal. - 
Estas cajeros (6) pueden desplazarse a través de la pljB*,-
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ca (7) horizontalmente para que en concordancia con unas-, 
placas (10) cerrar superiormente a loa mismas. Por la - , 
parte frontal existen otras placas (8) que cierran a 
testajeras. Lo posición primara de la mesa de alimenta-; 
ción (1) viene representada en la figura 3. Una vez co­
locados loa espárragos (9) se actúa para carrar las ca- 
jeras (6) superiormente a través del desplazamiento de 
las mismas. Posteriormente se gira la mesa de alimenta- 
ción (1) 902 para ocupar la posición de la figura 5. -- / - 
Después se actúa sobra los placas (0) para desplazarlas 
y permitir que los espárragos sean retenidos por las b£ 
cas (11) que ectúan a modo de ventosas hidráulicas.

Las bocas (11) se sitúan sobre la parte supe—  
rior (12) a inferior (13) de un cabezal (14) giratorio.
Las bocas retenedoraa (11) da la parte superior (12) —  
del cabezal (14) se sitúen frente a las cajeras (á) y - 
las bocas inferioras (11) sa sitúan próximas a las euch¿ 
lias de pelado.

Las becas rotenedoras (11) pueden girar un ciejt 
to ángulo sobre sus ejes, ángulo cuyo valor puede ser - 
seleccionado. El giro so realiza mediante una cadena (15) 
y piñones correspondientes que a través da un sistema —
convencional actuado por un cilindro neumático 6 éilin—

• ó ó/o o •
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dro hidráulico gira al unisono a los bocas (11). En la 
figura 6 so ha representado sólo un piffén de giro de u- 
na ventosa (11).

El giro del cabezal (14) se realiza mediante un 
cilindro par (16) -ver figuras 8 y 9-. El eje (17) del 
cabezal (14) va solidario del cuerpo cilindrico (18) a- 
xieleente dispuesto entre el cuerpo cilindrico (19) so­
lidario de le placa (31) de la estructura de la máquina 
y el cuerpo cilindrico (21) relacionado con el cilindro,, 
par (16). Sobreios cuerpos cilindricos (19) (18) y (21) - 
se sitúa un embrague (22) formado pozónos discos que -- 
puedan ser desplazados axialmente por un cilindro (23).

En la posición representada en la figura 8 el*; 
embrague (22) se sitúa entre los cuerpos cilindricos 
(18) y (19) posicionando adecuadamente estos elementoss 
para que el eje (17) no ocupe posiciones desfasadas. En 
la posición representada en la figura 9 se ha desplaza­
do el embrague (22) por el cilindro (23) y entonces se • 
solidarizan los cuerpos (21) y (19) de forma qua por al 
cilindro par (16) se produzca el giro del eje (17) del 
cabezal giratorio (14) ocupando entonces las bocas retg, 
nedoras (1) de la parte superior su posición invertida.

Los elementos de corte, son unas cuchillas (24) 
que se muestran esquemáticamente en le figura 16 y que 
vienen representadas con más detalle en las figuras 13

25 y 14.
Las cuchillas (24) se disponen sobre las par—  

tes anteriores (25) de unos brazos (26) dispuestos so—  
bze unos cuerpos soportes (27) a su vez montado sobre — 
el bastidor (28) -ver figura 12- que puede ser desplaza 
do hacia arriba ó abajo mediante el cilindro (29).

En el recorrido hacia arriba las cuchillas (24)
m e e /...
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no actúan sobra loa espárragos (9) mientras que en el - 
recorrido inferior actúan sobra éstos que son pelados - 
por todo su contorno al girar adecuadsents las bocas (11) 
retensdoras.

Loa cuerpos soportes (27) giran respecto a los 
ajas (3$ en contra del Muelle (31) para separar las cu­
chillas (24)* Las partes posterioras (32) -ver figura/
15- están dobladas femando aproximadamente una tijera,, 
y contactan con los elementos que constituyen las le— i- 
vas (33) -ver figuras 11» 12 y 16-.

Dichas levas (33) están constituidas por unos / 
brazos inferiores (34)» unos brazos superiores (35) y un 
brazo central y vertical (36)» estando articulados los • 
brazos (34) y (35) al cuerpo 6 cosquillo (37) y dispo— ¡ 
niendo da unos contrapesos (38) y eventosloents de unos 
muélias (39) para que los brazos (35) y (34) tiendan —  
siempre a ocupar su posición primitiva —ver figura 16—•

En la posición inferior del bastidor (28) las^ ;
partes posteriores (32) de los soportes de las cuchillas
(24) contactan con los brazos (34) y al subir permiten
que los soportes (27) giren respecto a sus ajes (20) se
parando lae cuchille (24). En la mitad da su recorrido
superior (aproximadamente) contactan con los brazos (35)
que se inclinan —ver figura 10 en posición do puntos— —
hasta que estos contactan con el brezo vertical (36).
Al bajar el bastidor (28) por le acción del cilindro —
(29) ya los brazos (35) ocupan su posición primitiva y
entonces las cuchilles (24) que están situadas sobre —
los espárragos bajan» pelándolos» Dicha acción de bajada
provoca el desplazamiento de los brezos (34) para que po¿
teriormants se produzca -al subir— las operaciones de
desplazamiento de las cuchillas (24) y su no actuación.

•*•/...
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Estas operaciones do subir y bajar el bastidor 
(28) están sincronizadas con el giro de los espárragos 
a través del giro de las bocas (11) rotenedoras»

En la máquina se utilizan toda una serie da »£ 
carlismos eléctricos, neunáticos y/ó hidráulicos que ——— 
tienden a automatizar loa diferentes aovimientos que ejj 
tán todos sincronizados y que no constituyen elementos 
dignos da señalar*

Descrita suficientemente la naturaleza del píji- 
santa invento, asi cobo su realización industrial, s ó lo ­

caba afiadir que en su conjunta y partes constitutivas,es 
posible introducir cambios da forma, materia y disposición 
sin salirse del cuadro del invento, en cuanto tales allkjj 
raciones no supongan variación sustancial del mismo.

El solicitante, al amparo da los Eonvenios Irv/% 
tarnacionales sobre Propiedad Industrial, se reserva el 
derecho de extender la presenta demanda a los paises ex. 
tranjeros si fuera posible, reivindicando la misma p r i o ­
ridad de la presente solicitud*

M O T A
El Modelo de Utilidad que sa solicita por veir» 

ta ahos para España, de acuerdo con la vigente Legisla-» 
ción sobra Propiedad Industrial, deberá receer sobre —— 
"PELADORA DE ESPARRAGOS PERFECCIONADA", en todo de acuejt 
do con las siguientes»

R E I V I N D I C A C I O N E S  
13.- PELADORA DE ESPARRAGOS PERFECCIONADA, carac 

terizada esencialmente porque comprende superiormente y  
na mesa de alimentación horizontal provista de unas ca­
jeras donde se introducen los espárragos» estando posi­
bilitada la mesa para girar y situarse verticalments so
bre unas bocas rstenedoras da los espárragos a modo de

•••/•••
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ventosea! las eualas astán montadas superior a inferio£ 
mente sobre un soporte giratorio, el cual dispone da un 
dispositivo do transmisión de giros parciales dé las b£ 
cas retenadoras» las cuales sitúan a los espárragos pr¿ 
xirnos a unas cuchillas de pelado dispuestas sobre un 
porte desplazable verticalmentej dichas cuchillas se 
tóan sobre las partes anterioras de unos brazos dispuejg , I 
tos con posibilidad de gire» en contra de un muelle» ep»,, 
unos ejes de una plantilla relacionada con el soporte» 
estando las partes posterioras de los brazos posibilité I 
das para contactar con unas levas formadas por unos al*;’ 
mantos articulados operativamente en disposición de rom,

•15
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bo» de forma que al subir al soporte de las cuchillas — * 
los brazos se separan y las cuchillas no actúan sobré 
los espárragos» *

29»- PELADORA DE ESPARRAGOS PERFECCIONADA, en 
todo de acuerdo con la l5 reivindicación, caracterizada 
porque las levas da no actuación y actuación de las 
chillas en la operación de subida y bajada del soporte 
comprenden una guia central vertical, dos guias supsrig 
ras en posición vertical y dos gulas inferiores en posé 
ción inclinada, teniendo las guias superiores e inferija 
res unos contrapesos y eventualmente unos muelles para 
abrirse y cerrarse| todo ello de modo que en la posición 
inferiosOe las cuchillas» las partes posteriores da los 
brazos contactan con las guias inferioras pare que al — 
subir el soporte deslicen por la parte exterior de las 
guias provocando la abertura de los brazos» hasta^ue las 
gulas superiores converjan en la gula central, por don­
de se desplazan al bajar el soporta de forme que las cg 
chillas ya cerradas actúen sobra los espárragos»

3».- PELADORA DE ESPARRAGOS PERFECCIONADA, se-
• • •/• • •
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gún anterioras reivindicaciones» caracterizada porque al 
eje del cabezal giratorio portador de les bocas ratene- 
doras de los espárragos es solidario de un cuerpo acie& 
mente dispuesto entre otros dos cuerpos» uno solidario 
da una placa de la estructura y al otro relacionado con 
un cilindro par» actuando sobre dichos tras cuerpos u—  
nos discos que constituyen un elemento da unión da forma 
que en una posición» estos discos solidarizan el cuerpo,; 
relacionado con el cilindro par y el cuerpo solidario' ®1° 
eje del cabezal para transmitir el giro a asta cabezal ;' 
y en la otra posición en que relaciona el cuerpo solida 
rio al eje del cabezal y el cuspo solidario a la placa 
para ajustar la posición del cabezal y la estructura dé ' 
la peladora.

4*.- PELADORA DE ESPARRAGOS PERFECCIONADA.
Según queda sustancialmenta descrito en la pre

sente memoria descriptiva que consta de diez hojas #ec| 
nografiadas por una sola cara» acompasadas de sus corríep 
pendientes dibujos.

Hadrid a»
El Agenta Oficial»—

JUAN DE RAFAEL

jacinto O s m a
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